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Foreword

ISO (the International Organization for Standardization) is a worldwide federation of national standards bodies
(ISO member bodies). The work of preparing International Standards is normally carried out through ISO
technical committees. Each member body interested in a subject for which a technical committee has been
established has the right to be represented on that committee. International organizations, governmental and
non-governmental, in liaison with 1SO, also take part in the work. ISO collaborates closely with the
International Electrotechnical Commission (IEC) on all matters of electrotechnical standardization.

International Standards are drafted in accordance with the rules given in the ISO/IEC Directives, Part 2.

The main task of technical committees is to prepare International Standards. Draft International Standards
adopted by the technical committees are circulated to the member bodies for voting. Publication as an
International Standard requires approval by at least 75 % of the member bodies casting a vote.

In other circumstances, particularly when there is an urgent market requirement for such documents, a
technical committee may decide to publish other types of normative document:

— an ISO Publicly Available Specification (ISO/PAS) represents an agreement between technical experts in
an ISO working group and is accepted for publication if it is approved by more than 50 % of the members
of the parent committee casting a vote;

— an ISO Technical Specification (ISO/TS) represents an agreement between the members of a technical
committee and is accepted for publication if it is approved by 2/3 of the members of the committee casting
a vote.

An ISO/PAS or ISO/TS is reviewed after three years in order to decide whether it will be confirmed for a
further three years, revised to become an International Standard, or withdrawn. If the ISO/PAS or ISO/TS is
confirmed, it is reviewed again after a further three years, at which time it must either be transformed into an
International Standard or be withdrawn. :

Attention is drawn to the possibility that some of the elements of this document may be the subject of patent
rights. ISO shall not be held responsible for identifying any or all such patent rights. :

ISO/TS 9250-2 was prepared by Technical Committee ISO/TC 127, Earth-moving machinery, Subcommittee
SC 4, Commercial nomenclature, classification and rating.

This second edition cancels and replaces the first edition (ISO/TS 9250-2:2004), which has been technically
revised. Chinese equivalent terms have been added and terms and references in the other languages
updated.

ISO 9250 consists of the following parts, under the general title Earth-moving machinery — Multilingual listing
of equivalent terms:

— Part 1: General [Technical Specification]

— Part 2: Performance and dimensions [Technical Specification]
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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes nationaux de
normalisation (comités membres de I''SO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée
aux comités techniques de I''SO. Chaque comité membre intéressé par une étude a le droit de faire partie du
comité technique créé a cet effet. Les organisations internationales, gouvernementales et non
gouvernementales, en liaison avec I'ISO participent également aux travaux. L'ISO collabore étroitement avec
la Commission électrotechnique internationale (CEI) en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les Normes internationales sont rédigées conformément aux régles données dans les Directives ISO/CEI,
Partie 2.

La tache principale des comités techniques est d'élaborer les Normes internationales. Les projets de Normes
internationales adoptés par les comités techniques sont soumis aux comités membres pour vote. Leur
publication comme Normes internationales requiert I'approbation de 75 % au moins des comités membres
votants.

Dans d'autres circonstances, en particulier lorsqu'il existe une demande urgente du marché, un comité
technique peut décider de publier d'autres types de documents normatifs:

— une Spécification publiquement disponible ISO (ISO/PAS) représente un accord entre les experts dans
un groupe de travail ISO et est acceptée pour publication si elle est approuvée par plus de 50 % des
membres votants du comité dont reléve le groupe de travail;

— ‘une Spécification technique ISO (ISO/TS) représente un accord entre les membres d'un comité technique
-et est acceptée pour publication si elle est approuvée par 2/3 des membres votants du comite.

Une ISO/PAS ou ISO/TS fait I'objet d'un examen aprés trois ans afin de décider si elle est confirmée pour trois
nouvelles années, révisée pour devenir une Norme internationale, ou annulée. Lorsqu'une ISO/PAS ou
ISO/TS a été confirmée, elle fait I'objet d'un nouvel examen aprés trois ans qui décidera soit de sa
transformation en Norme internationale soit de son annulation.

L'attention est appelée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire I'objet de
droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L'ISO ne saurait étre tenue pour responsable de ne
pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence.

L'ISO/TS 9250-2 a été élaborée par le comité technique ISO/TC 127, Engins de terrassement, sous-comité
SC 4, Nomenclature commerciale, classification et performances.

Cette deuxieme édition annule et remplace la premiére édition (ISO/TS 9250-2:2004), qui a fait I'objet d'une
révision technique. Les termes équivalents en chinois ont été ajoutés et les termes et références dans les
autres langues ont été mis a jour.

L'ISO 9250 comprend les parties suivantes, présentées sous le titre général Engins de terrassement — Liste
multilingue de termes équivalents:

— Partie 1: Généralités [Spécification technique]

— Partie 2: Performance et dimensions [Spécification technique]
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MpeaucnoBue

MCO (MexayHapogHasi opraHMsauust No ctaHgapTmMsauum) npeacraenset cobori BceMnpHoe obbeguHeHne
HauMoHanbHbIX OpraHMsaumi no craHgapTusaumm (komuteTbl-uneHbl NCO). Pa3spabotka MexayHapoaHbix
CTaHOapToB OObIYHO ocyllecTBnAeTca TexHnyeckumu komutetamm NCO. Kaxabii KOMUTET-YreH MOXeT
npMHUMaTbe ydactme B paboTe mMbOro TEXHUYECKOro KOoMuTeTa MO MHTEPECyloeMy €ero BOMpocy.
MpaBuTENBLCTBEHHbLIE U HEMPABUTENBCTBEHHbIE MEXAYHapOoOHbIe OpraHu3aumu, cotpygHudawwme ¢ UCO,
Takke MpUHMMAaKT Yyyactme B 3Ttom pabote. WNCO TecHo coTpygHuyaeT C  MexagyHapogHoum
anekTpoTexHunyeckon kommccuen (MOK) no Bcem Bonpocam cTaHgapTU3aunm B SN1EKTPOTEXHUKE.

MexayHapogHele CTaHgapTel paspabaTbiBaloTcs B COOTBETCTBMM C NpaBuiiamMK, YCTAHOBIEHHLIMU B
Oupektusax MCO/M3K, HacTb 2.

OcCHOBHOIN 3agayen TEXHUYECKNX KOMUTETOB sABNnsAeTcs paspaboTtka MexayHapoaHbiX cTaHO4apToB. [1poekThbl
MexayHapogHbIX CTaHOApTOB, NPUHATHIE TEXHUYECKMMU KOMUTETaMW, paccChinatoTCs KOMUTETaM-4nieHaM Ha
ronocoBaHve. Wx onybnukoBaHve B kadecTtBe MexgyHapoaHbIx cTaHgapToB Tpebyer opobpeHus no
MeHbLUen Mepe 75 Y% KOMUTETOB-UYIEHOB, MPUHUMAIOLNX y4acTue B rofloCoBaHNN.

Mpu apyrmx obcToaTenscTBax, B YACTHOCTU MPU HanMyMM CrEewHOro TpeGoBaHWA TakUX OOKYMEHTOB CO
CTOPOHbI PbIHKa, AaHHbIA TEXHUYECKUA KOMUTET MOXET MPUHSTL pelleHne o6 onybrmkoBaHUM Opyrux TUMNOB
HOPMaTUBHbIX JOKYMEHTOB.

— OO0LwenocTynHbli  JOKYMEHT  TexHudeckux ycnosun WCO (MCO/OATY) npencrtaBnsetr cobon
cornaileHne, JOCTUrHYTOe 3KcnepTaMmu B pamkax gaHHon pabouei rpynnbl MCO; oH npuHumaeTtca ans
onybnukoBaHus, ecnm ogobpeH Gonblie, yem 50 % ronocyrLmMxX YreHOB KOMUTETA, YacTbio KOTOPOro
aBnseTca pabovas rpynna;

— [JHokymeHT TexHuueckmx ycnosun UCO (MCO/OTY) npencrtaBnseTr cobon cornalleHve, OOCTUrHyToe
yrieHaMyM [aHHOrO TEXHUYECKOro KOMMUTeTa; OH npuHuMmaeTca Ansd onybnukoBaHud, ecnu opobpeH
fonblue, Yem 2/3 ronocyoLmMX YrIeHOB KOMUTETA.

Hanubin UCO/OATY nnn UCO/ATY noasepraetcs NepecMoTpy Mo UCTEYEHUU Tpex NET C Lenblo NPUHATL |
peLleHre o ToM BygeT Ny OH NOATBEPXAEH Ha crnegyolme Tpu roga, unu 6yaeT nu ewle pas3 NepecMoTPEH
Ana ero npeobpasosaHna B MexayHapodHbii cTaHoapT wunu oTMeHeH. Ecnm panHeit CO/ OOTY wmm
WCO/OTY noaTteepxaaeTcs,, TO OH noaBepraeTcs HOBOMY MNepecMOTpy MO UCTeYeHUM Tpex feT n B -
pesynbTaTte aToro OyaeT peleHo npeobpasoBaTk ero B MexayHapoaHbI CTaH4apT UM OTMEHUTB €ro. 1

O6paluaeTtcsa BHUMaHMe Ha TO, YTO HEKOTOPbIe 3MEeMEeHTbl HacTosLEero JoKyMeHTa MoryT ObiTb npeameTamu
nateHTHbIXx npaB. MCO He MoOxeT cunTaTbCAd OTBETCTBEHHOW 3a HeoOHapyxeHue mnbbix unM Bcex
CYLLECTBYIOLLUX NATEHTHLIX NpaB.

NCO/OTY 9250-2 paspaboTaHa TexHndeckum kommtetoM NCO/TK 127, 3emnepoliHbie MawuHbl, NOOKOMUTET
MK 4, Kommepyeckass HOMeHKamypa, Knaccugbukayusi U xapakmepucmuka.

HacTosiuee BTOpoe m3gaHve OTMEHSET M 3aMeHseT nepBoe magaHue (MCO/OTY 9250-2:2004) n asndetca
€ero TEeXHUYEeCKUM MepecMOTPOM. OKBUBANEHTHble TEPMUHbI Ha KMWTAMCKOM $3blke Oblnu OobGaBneHbl U
TEPMUHbI U CCbIMNKM Ha OCTanbHbIX A3blKaxX ObIN NePeCMOTPEHbI.

MCO 9250 coctouT un3 cregyowmx dacteln nog obwwum 3arnasvemM  3emsiepolHbie  MauwUHbl —
MHO02053bI4HbIl NEepeveHb 3K8UBANEHMHbBIX MEPMUHOB

— Yacmb 1: Obwue mepmuHbi [[JOKYMEHT TEXHNYECKMX YCITOBUN]

— Yacmb 2: Xapakmepucmuku u pa3mepb! [[JOKYMEHT TEXHUYECKNX YCNOBUNA]
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TECHNICAL SPECIFICATION
SPECIFICATION TECHNIQUE

OOKYMEHT TEXHUYECKUX YCITOBUN

ISO/TS 9250-1:2012(E/F/R)

Earth-moving
machinery —
Multilingual listing
of equivalent
terms —

Part 2:
Performance and
dimensions

Scope

This part of 1ISO 9250 presents a
list of equivalent terms in English,
French, Russian and Chinese
related to the performance and
dimensions  of  earth-moving
machinery, these terms being
thoroughly defined in other
existing International Standards.

Its purpose is to

— facilitate the exchange of
information in the field of
earth-moving machinery,

worldwide, and in particular
by ensuring correct and
consistant communication
between users,

— clarify the information flow
among professionals (sales,

after-sales service, engin-
eering, spare-parts distri-
bution, etc.),

— simplify customs operations
and statistical surveys, and

— make possible translation into
the main languages used in
the different markets.

Engins de
terrassement —
Liste multilingue de
termes

équivalents —

Partie 2:
Performance et
dimensions

Domaine d'application

La présente partie de I''SO 9250
présente une liste de termes
équivalents en anglais, en
francais, en russe et en chinois,
relatifs a la performance et aux
dimensions des engins de
terrassement, se trouvant définis
dans des Normes internationales
ISO existantes.

Son objet est de

— faciliter I'échange d'informa-
tion, a travers le monde, dans
le domaine des engins de
terrassement, en assurant
notamment une communica-
tion correcte et cohérente
entre les utilisateurs,

— clarifier le flot d'informations
entre les professionnels de la

branche (ventes, services
aprés-vente, ingénierie,
distribution de piéces de

rechange, etc.),

— simplifier les  opérations
douaniéres et les données
statistiques, et

— rendre possible la traduction
dans les principales langues
en usage sur les différents
marchés.
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3emMriepounHble
MaLlUHbI —
MHorosiabl4YHbIN
nepeyeHb
3KBUBaNEeHTHbIX
TePMUHOB —

YacTb 2:
XapakTepucTtukm u
pa3mepsbl

O6nacTtb npumMeHeHuA

Hactosiwas yactb MCO 9250 paet
nepeYeHsb, Ha aHrNMNCKOM,
hpaHLy3CcKoMm, pyccKoM "
KUTaANCKOM 43blkaX, 3KBMBAaNEHT-
HbIX TEPMWHOB MO XapakTepuc-
TMKaM U pasmepamM 3eMIeponHbIX
MalLWH, KOTopble onpenerneHbl B
CYLLLECTBYIOLLMX MeXOyHapoaHbIX
CcTaHgapTax.

Ero HasHauyeHue:

— obnerunte obmeH MHdOopMma-
uMer Ha MMPOBOM YpPOBHE B
obrnactn 3emneporiHbIX Ma-
WKH, obecneymBasi TOYHYHO
M nocrefoBaTenbHYO CBS3b
Mexay nonb3oBaTensiMu;

— BHECTM SCHOCTb B MOTOK
WHopmauun cpean npodec-
cuoHanoB (Hanp. B obrnacTtu
NpoAaxu, MOCNenpPoOAaXHOro
obcnyxunsaHus, TEXHUKN,
pacnpefeneHnss  3anacHbixX
yacten u 1.4.);

—  YNPOCTUTb TaMOXEHHbIE Ore-
pauuM U U3roTOBMNEHME CTa-
TUCTUYECKNX 0O30POB;

— cpenatb BO3MOXHbIM nepe-
BOJ4 [AOKYMEHTOB Ha OCHO-
BHblEe $3blKM, UCMOMb3yemble
Ha pasnUYHbIX PbIHKaX.
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The terms are presented in
alphabetical order, numbered,
together with the reference
number of the International
Standard in which each of the
terms is defined.

NOTE In addition to terms used in
the three official 1SO languages
(English, French and Russian), this
document gives the equivalent terms
in Chinese; these are published under
the responsibility of the member body
for China, SAC, and are given for
information only. Only the terms and
definitons given in the official
languages can be considered as ISO
terms and definitions.

Les termes sont présentés dans
I'ordre alphabétique des termes
anglais, et numérotés. Le numéro

de référence de la Norme
internationale dans laquelle
chaque terme est défini est

également fourni.

NOTE En complément des termes
utilisés dans les trois langues
officielles de I'!|SO (anglais, francais et
russe), le présent document donne
les termes équivalents en chinois; ces
termes sont publiés sous la
responsabilit¢ du comité membre
chinois (SAC), et sont donnés
uniqguement pour information. Seuls
les termes et définitions dans les
langues officielles peuvent étre
considérés comme étant des termes
et définitions de I'ISO.

TepmuHbI B andaBuUTHOM nopsiake
@HITIMACKNX TEPMUHOB 7
HymepoBaHbl. Homep  ccbinku
OaHHbIA  SABMSIETCS  HOMEpPOM
CTaHgapta, B KOTOPOM  93TOT
TEPMWH OnpeaeneH.

NMPUMEYAHUE B pononHeHne k
TEPMUHAM Ha Tpex oduuManbHbIX
A3blKax nco (aHrnunckom,
PpaHLy3CKOM M PYCCKOM) HacTOSILLMN
OOKYMEHT  [aeT  3KBUBAINEHTHbIE
TEPMUHbI Ha KUTANCKOM N3blKe; 3TU
TEPMUHbI ny6nukytoTcs nopg,
OTBETCTBEHHOCTb KomuteTta-uneHa
Kutas (SAC), n patotcst Tonbko Ans
MHpopmauun. OpaHako, nnLb
TEPMUHBI U OnpegeneHus Ha
odhmmansHbIX A3blkax MoryT
paccMaTpuBaTbCsl Kak TEePMWUHbI U
onpegenexus NCO.
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Equivalent terms in English, French, Russian and Chinese

ISO/TS 9250-2:2012(E/F/R)

Termes équivalents en anglais, en frangais, en russe et en chinois
OKBUBaseHTHbIe TEPMUHbI HA aHFMMUCKOM, PpaHLy3CKOM, PYCCKOM U KNTaUCKOM

A3bIKax
No. Reference
o s
N English Frangais Pycckun d3z Référence
Ne Ccbinku
Fs SR
1 Ackermann steering |angle de direction | yron noBopota i) T, 5 A 1] £ ISO 6746-1
angle Ackermann AkepmaHa
2 angle of approach |angle d'approche | yron Bbe3ga inf ISO 6746-1
3 angle of departure |angle de sortie yron cbesga B ISO 6746-1
4 articulation angle angle d'articulation | yron cknagbiBanuna | &334 [0 /A ISO 6746-1
nonypam
5 blade angle angle de biais de | yron noBopoTa T1 7158 A ISO 6746-2
la lame oTBana
6 blade front porte-a-faux frontal | nepeaHwnin ceec 57 TR R PR B ISO 7134
overhang
7 blade height hauteur de la lame | BbicoTa oTBana W ISO 6746-2
8 blade length longueur de la OnNuHa oTBana TR E ISO 7134
lame
9 blade pitch angle angle d'attaque de | yron pesaHus 2 1Y H A ISO 7134
la lame
10 blade pitch angle  |amplitude de [ManasoH G TV F R ISO 7134
adjustment range I'angle d'attaque perynvpoBku yrna
de la lame pesaHus
1 blade sideshift déport de lalame | BblaBMXEHME 52 T4 R PR B ISO 7134
oTBana
12 blade tilt angle angle d'inclinaison | yron cpesaemoro 2 TR ISO 7134
de la lame oTKoCca
13 body dump angle angle de bascule- | yron pasrpysku IR ENE A (5 E) ISO 7132
(rear dump) ment de Ky30Ba C 3agHen 1)
la benne pasrpyskom
(basculement
arriére)
14 breakout force force d'arrachage | BblpbiBHOE ycunve | JEit /1 ISO 14397-2
15 bucket width largeur du godet LUMpPMHA KoBLUA 3L ISO 7131
16 C-frame width largeur du chassis | wupuHa C-o6pas- ClpZnei ISO 6746-2
en forme de C HOW pambl
MAS oA it mghts reserved/Tous droits réservés/Bce npaBa coxpaHeHbl 3
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No. Reference
o c e
N English Frangais Pycckui i3z Référence
Ne Ccbinku
Fs S1RAXH
17 cab height hauteur de la BbICOTaA KabWHbI AN ESE ISO 7135
cabine
18 cab overall length longueur hors tout | rabaputHas gnnHa | "EIHLE B K ISO 7135
de la cabine KaOWHbI
19 cab width overall largeur hors tout rabaputHas wnpvHa | 5= % E ISO 7135
de la cabine KabUHbI
20 carry position position de BbicOTa nogbema B |iz Rl & ISO 7131
(height) transport TPaHCMOPTHOM (B
(hauteur) NONoXeHUn
21 circle sideshift déport du cercle BbIHOC MOBOPOTHOIO | [|] %% & | #% PE &5 ISO 7134
d'orientation Kpyra
22 clearance radius rayon de I'engin rabapuTHbIn paguyc | il 4% ISO 6746-1
noBsopoTa
MaLUUHBbI

23 clearance under garde au sol de [OPOXHbIV NpocBeT [ IBfTIRER TIH R ISO 7133

cutting edge in la superstructure noJ HOXOM B T g e
travel position TPaHCMNOPTHOM -
NonoXeHun
24 clearance under the |garde au sol sous | npocBeT nog Aeb HH P TG 2R RS 35 8] ISO 7136
extended le bord de coupe BbIHECEHHbLIMU B
counterweights en position de npoTUBOBECAMM -
translation
25 clearance height garde sous le OOPOXHbIN NpocBeT | | # & Al 55 #h 5 ISO 7135
under upper contrepoids sorti nog NOBOPOTHOM
structure YacTbio
26 crawler base empattement ©asa ryceHnyHom K E (B | 1SO 6746-1
(engins sur MaLLMWHbI s 0 )
chenilles)
27 crawler overall longueur hors tout | obwasa anvHa JE R K ISO 7135
length des chenilles ryceHuubl
28 crawler track height |hauteur de voie BbICOTa ryceHuLbl B EE ISO 7135
des chenilles
29 cutting edge width  |largeur du bord de | wupuHa pexyLen UIE ISO 7134
coupe KPOMKM
30 digging depth profondeur rnybvHa KonaHums YERIR S ISO 7131
d'excavation
31 digging force force de ycunve KonaHus 24 ) ISO 7135

creusement
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No. Reference
o e
N English Frangais Pycckuin a3z Référence
No Ccbinku
Fs SIAXH
32 discharge height hauteur de BbICOTa pasrpysku R EE (GEEk ISO 7132
(rear or side déchargement (3apgHen nnu e D
dump) (tombereau a BOKOBOW) ‘
basculement
arriére ou
latéral)
33 dump angle angle de yron HE M ISO 7131
déchargement OnNpoKNabIBaHNS
34 dump height hauteur de BbicOTa FEIE= A= ISO 7131
déchargement OnpoKnabiBaHUS
35 front distance to distance entre paccTosiHue oT B v B E [ MR ISO 7135
steering-wheel l'avant et nepegHemn TO4YKK ()
centre le centre du 00 ueHTpa
volant de pyneBoro koneca
direction
36 front pad centre to  |distance du centre | BbIHOC nepegHnx BTS2 B S 3R s ISO 7135
front axle du patin avant a onop OTHOCK- 2 TR I PR
I'essieu avant TenbHO nepen-
Hero mocta
37 ground clearance garde au sol OOPOXHbIA NpocBeT | B9 b [a] fi ISO 6746-1
38 grouser height hauteur du BbICOTa JE I = ISO 6746-1
crampon rpyHTO3aLena
39 height of closed hauteur du grappin | BeicoTa 3akpbeiToro |35 & &5 ISO 7135
grab fermé rpendepa
40 height of level tines, |hauteur des dents | BbicoTa ropnson- & E T R A ISO 7131
fully raised horizontales, en TanbHbIX BUIOK YKV Er
levage maximal MOMHOCTbLIO
NOAHATOro
YenCTHOro
3axBarta
41 height of open grab |hauteur du grappin | BbicoTa oTkpbITOro | #4575k T = & ISO 7135
ouvert rpencepa
42 height of scraper hauteur de la BbICOTa CKpenepa FriENEE ISO 7133
décapeuse
43 height of tips of hauteur des BbICOTa KOHLIOB B =R T IR E ISO 7131
tines, fork fully extrémités des BUSTOK NpU 1) XA Bt
raised and dents, les pasrpyske -
dumped fourches étant NOSTHOCTbIO S
en position de NOOHATOro
levage maximal YercTHOro
et en position de 3axBaTta
basculement
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No. Reference
o s
N English Frangais Pycckui i3z Référence
Ne Ccbinku
Fs 51X
44 height to hinge pin, |hauteur du BbICOTa LWapHupa B K HEFF Bt 4 i ISO 7131
fully raised tourillon de MakcuMMarnbHO B
pivotement, en NOAHATOro KOBLUA
levage maximal
45 height to top of hauteur du BblCOTa A0 BepxHen | Ui [A] I fc & I %6 5 ISO 7136
retracted sommet du TOYKM FiF
counterweight contrepoids NPUABUHYTOrO
rentré npoTMBOBECa
46 length of level floor |longueur de coupe | anuHa y4actka K ISO 7135
cut au niveau du sol ropu3oHTanbHoOM
NNaHMpPOBKN
47 length of loading longueur de la OJTMHa rpy30BOM RS ISO 7132
body benne de 4YacTu Ky3oBa
chargement
48 lift above ground levée au-dessus BbiCOTa nogbema g IR E ISO 7134
du sol oTBana aBTO-
rpengepa Hag
YPOBHEM rpyHTa
49 lift height hauteur de levage | BbicoTa nogbema BIEE ISO 6746-2
oTBana
Oynboo3sepa
50 line pull traction sur le TAroBoe ycunve Ha | £k /) ISO 6747
cable KaHaTe
51 line speed vitesse du céable CKOPOCTb HaBUBKMU LRTR ISO 6747
KaHaTa
52 load overhang distance BbINET rpysa BT B IR ISO 7136
distance d'accrochage
53 log grapple width largeur du grappin | wupuHa rpendepa | [& A Je4H 11 55 E ISO 6746-2
a bdches ans opeseH
54 longitudinal static pente limite npeoaoneBaeMbin I ERASIERE S ISO 6747
slope capacity longitudinale NPOLOSbHbIN <H 5>
<machine> <engin> YKINOH <MalUWNHbI>
55 lowering time temps de descente | Bpemsi onyckaHus N R [E] ISO 7131
KoBLUA
56 maximum bucket garde au sol du MakcumarnbHasi RN b N ISO 7135
[grab] loading godet [grappin] BbICOTa NOrpy3sKku o
clearance en chargement KoBLUA
maximal
57 maximum bucket hauteur maximale | makcumanbHas LN R RS N =1} ISO 7135
hinge pin height de l'axe BblCOTa nogbema Fif
d'articulation du LapHupa KoBLLa
godet
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No. Reference
o e
N English Frangais Pycckuin a3z Référence
Ne Ccbinku
Fs SIAXH
58 maximum cutting profondeur MakcuMMmarnbHas 5 NG HIE S ISO 7133
depth maximale de rnybuHa pesaHus
coupe
59 maximum digging profondeur MaKcuMMarbHas B KRR S ISO 7135
depth maximale rnybuHa KonaHms
d'excavation
60 maximum digging profondeur MakcumarbHas TR K N2.5 mis ISO 7135
depth at2,5m maximale rnybuHa KonaHms () B P R
floor length d'excavation KoTrnoBaHa Ha
pour une yyactke 2,5 m
longueur
horizontale de
2,5m
61 maximum dump hauteur maximale | makcumanbHas e B AR i ok ISO 7131
height, clam de BbICOTa Pa3rpysku I
closed déchargement, 3aKpbITOro
machoire fermée OBYX4YEmntCTHOro
KoBLUA
62 maximum dump hauteur maximale | makcumanbHas e BLFF B BB ok ISO 7131
height, clam open de BbICOTa pasrpysku I
déchargement, pacKkpbITOro
méachoire OBYX4YentCTHOro
ouverte KoBLUa
63 maximum dump hauteur maximale | makcnmanbHas = NIEFIES TS ISO 7131
height, side de BblcOTa O0OKOBOWM
déchargement pasrpysku
latéral
64 maximum dumping |hauteur maximale | makcumanbHas 5 N E ISO 7135
height de basculement BbICOTa pasrpysku
(du godet)
65 maximum dumping |hauteur maximale | makcumanbHas B[ B R = ISO 7135
height for shovel de basculement BbICOTa pPasrpysku P
de la pelle KOBLLa NpsiMown
nonaTou
66 maximum grading |angle maximal de | makcumanbHbIn yron | KA ISO 7131
angle nivellement KonaHus
67 maximum height hauteur totale MakcumarnbHas NI ISO 6746-1
maximale BbICOTa
68 maximum height of |hauteur maximale | makcumanbHas Pl 718k}t | 1SO 6746-2
cutting edge or du bord coupant BblCOTa Nogbema PN
teeth ou des dents pexyLien KpOMKM
unu 3y6beB
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o c e
N English Frangais Pycckui i3z Référence
Ne Ccbinku
Fs 51X
69 maximum height of |hauteur maximale | makcumanbHas H 45 5 F B HE 4R ISO 7132
dumper body or de la benne ou BbICOTa Ky30Ba Ll N 1
hitch de l'attelage WInn CLUEernHoro
ycTponcTea
70 maximum height to |hauteur maximale | makcumanbHas gL s mEck | 1SO 6746-2
hinge pin, fully de levage du BbICOTa nogbema =
raised godet KoBLLUA
71 maximum height hauteur maximale | makcumanbHas RAEE (R ISO 6746-1
without cab or sans cabine ni BbicoTa 6e3 =5 ROPS)
ROPS ROPS KabuHbl 1 6e3 BLER
ROPS
72 maximum hook hauteur maximale | makcumanbHas KB HEEE ISO 7136
height du crochet BbICOTa NoagbemMa
porteur Kptoka
73 maximum length longueur maximale | makcmanbHas BARKE <EH> | 1ISO 6746-1
<base-machine> <engin de base> AnnHa <6asoBow
MaLlUUHbI>
74 maximum length longueur maximale | makcumanbHas KK E ISO 6746-2
<machine with <engin avec son ONMHa <MaLnHbI < TR E
equip- équipement/ses BMECTe C 4onor- .
ment/attachment accessoires> HUTENbHbIM GUGIEES L]
fitted> obopynosaHuem> >
75 maximum lift height, | hauteur maximale | makcumanbHas TR XOKFE o R ISO 7131
tines level de levage, au BbICOTa nogbema T
niveau rOPU30HTarbHbIX
des dents BUITIOK
76 maximum reach portée maximale MaKCUManbHbI Nt e Y ISO 7135
paguyc konaHusi
77 maximum reach at |portée maximale MaKCUManbHbIn B N R Th > N ol ISO 7135
GRP au PRS pagunyc KonaHus 92117
Ha GRP
78 maximum rollback |redressement MaKkCUManbHbIA Yron | £Eis Ky B i i i ISO 7131
at carry position maximal en 3anpokubiBaHus KRR
position de KoBLUA B
transport TpaHCnopTHOM
NONoXeHUN
79 maximum rollback |redressement MaKCUMarnbHbIA Yron | £ 1~ ) i g A&l ISO 7131
at ground maximal au 3anpoKMabiBaHUS Ay
niveau du sol KOBLLA Ha YpOBHEe
CTOSIHKM
80 maximum rollback, |redressement MaKCUManbHbIA Yron | f K& il i ok ISO 7131
: fully raised maximal, en 3anpoKMabliBaHUs Tl £y
levage maximal NOMNHOCTbIO
NoOHATOro KoBLUa
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No. Reference
o e
N English Frangais Pycckuin a3z Référence
Ne Ccbinku
Fs SIAXH
81 maximum side portée maximale MaKkcMMarbHbIN B¢ N AN [ 0 2848 FE ISO 7131
dump reach de BbIneT npu 6oko-
déchargement BOW pasrpyske
latéral
82 maximum swing vitesse maximale | makcumanbHas & KRG ISO 7135
speed de rotation yacToTa BpaLye-
HWS MOBOPOTHOW
yacTtm
83 maximum swinging |angle d'orientation | MakcumanbHbIv yron | £ KR ISO 6746-2
angle maximal nosopoTa
84 maximum travel vitesse maximale | makcumanbHas B AT I ISO 6747
speed de translation CKOpPOCTb
nepenBumxeHns
85 maximum vertical profondeur MaKkcumansHas R KFEEZIEEE ISO 7135
digging depth maximale rnybuHa KonaHms
d'excavation a no BepTUKanu
la verticale
86 maximum width largeur maximale | makcumanbHas BRRKTEE<EMN> ISO 6746-1
<machine> <engin> LuMpurHa
<MalUuHbI>
87 maximum width largeur maximale | makcumanbHas N ISO 6746-2
<equipment> <équipement> LWnpuHa <TAESEES
<obopyaoBaHus>
88 maximum width, largeur maximale | makcumanbHas JE B R T ISO 7135
track extended or avec voie LUMpPUMHA C Bbl-
retracted étendue ou CTynawoLmmMm n
rétractée HeBbICTYyNaroLLu-
MW ryceHuLamm
89 minimum level floor |rayon minimal au | makcumanbHbIN KPR B 1 B N ISO 7135
radius niveau du sol paguyc P4 47
rOpuU3oHTarnbHOM
NNaHMpPOBKN Ha
YPOBHE CTOSIHKM
90 minimum reach portée minimale MUHUManNbHbIN B/ N E4R ISO 7135
paanyc KonaHums
91 minimum reach at | portée minimale au | MMHUMaNbHLIN TEGRP L& /MZ ISO 7135
GRP PRS paguyc konaHus RV
ha GRP 12
92 minimum turning rayon minimal de | MMHUManbHbIN 2L AR B R B ISO 7131
radius with bucket| braquage, le paguyc KonaHus ¢ () 55 /N B2 2
in carry position godet étant en KOBLLOM B
position de TPaHCNOPTHOM
transport NOoXXeHnN
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Ne Ccbinku
Fs 51X
93 outside machine rayon minimal de | BHewHwu rabaput- [ PLesi sl | SO 6746-2
clearance radius braquage HbI paguyc no- %
BOpOTa MaLUMHbI
94 outside width of largeur externe du | rabaputHas wupwvHa | =R 58 & ISO 7135
grab grappin rpendgepa
95 overall height in hauteur hors tout | rabaputHas wupuHa | 47 LR & B RS ISO 7135
travelling en condition de MaLUnHbI Npw
condition déplacement nepeaBuxeHun
CBOUM XOJ0M
96 overall length in longueur hors tout | rabaputHaa gnvHa | T YR I K ISO 7135
manoeuvring en condition de MalLLUMHbl B NOSIO-
condition manosuvre XEHUN MaHeBpU-
poBaHus
97 overall length in longueur hors tout | rabaputHas gnuHa | 2K E ISO 6746-2
shipping position en condition de MaLLUMHbI Npn
transport nepeBo3ke
98 overall length in longueur hors tout | rabaputHaa gnvHa | Bz RS K R ISO 7135
transport en condition de MaLUnHbI Npw
condition transport TpaHcnopTUpoBa-
HUK
99 overall length in longueur hors tout | rabaputHas anuHa | {7 BRI 2K ISO 7135
travelling en condition de MaLUMHbI Npn
condition déplacement nepensmxeHnn
100 |overall length (with |longueur hors tout | rabaputHas anuHa | BEHLK & (7 [ s 2 ISO 7131
attachment) (avec godet) MaLumHbl (c 060o- &)
pyooBaHueMm)
101 |overall length of longueur hors tout | rabaputHaa gnvHa |2 HLEKE ISO 7133
scraper de la décapeuse ckpenepa
102 |overall operating hauteur hors tout | rabaputHas I KA T+ L ISO 7131
height, fully raised| en ordre de paboyas BbicoTa =Ry
marche, en C MOJTHOCThHO
levage maximal NOAHATbIM
KOBLLIOM
103 |overall width largeur hors tout rabaputHas WnpuHa | 37 iR (e IR R 55 ISO 7135
including comprenant les Mo BbIHOCHbIM P
outriggers and stabilisateurs et onopam u ux
supporting plates les plaques de OCHOBaHNAM
support
104 |overall width largeur hors tout rabaputHasi LUMpUHA | A BE AT TR A 11 ISO 7135
including comprenant les MO BbIHOCHbIM 7 4 5
outriggers at road stabilisateurs en onopam B
travelling position position de NonoXeHnn
déplacement sur nepeaswmXeHus no
route Joporam
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No Ccbinku
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105 |overall working hauteur hors tout | rabaputHas Bbicota | T.Hs Py &R T4 ISO 7135
equipment height de I'équipement pabouero S 5 () A
in manoeuvring de travail en obopynoBaHusa B
position position de NonoXXeHnn ma-
manoceuvre HeBpPUPOBaHMS
106 |overall working hauteur hors tout | rabaputHas BeicoTa | ¥4z iR A K T AESR: ISO 7135
equipment height de I'équipement pabouero = (g 4 e
in transport de travail en obopyaoBaHus
position position de npw TpaHcnop-
transport TUpOBaHUN
107 |payload charge utile nonesHas Harpyska |5 3E i ISO 7132
108 |raising time temps de levage Bpemsi nogbema BT Bt (A ISO 7131
KOBLLA
109 |reach at maximum |portée ala paguyc konaHusi 5 KRR B2 ISO 7135
digging depth profondeur npv Makcumarnb- $ii k1
maximale HOW rnyBuHe
d'excavation KonaHus
110 |reach at maximum |portée a la hauteur | BbINeT npu B KEE Rz ISO 7135
height maximale MakCumarnbHON #%
BbICOTE
111 |reach fully raised portée en levage BbINeT KPOMKM 5 KL THIHFR PR ISO 7131
maximal KOBLLA npu CEIERIE B
pasrpyske
112 |reach to bucket pin |portée du centre BbINET WapHupa B R E R E R ISO 7135
centre at de l'axe du KoBLUA npu #%
maximum height godet a la MaKcUMarnbHOW
hauteur BbICOTE Nogbema
maximale
113 |rear axle to axis of |distance entre paccTosiHue oT ocu | J5 i & [ml % Hr 0 1) ISO 7135
rotation I'essieu arriere BpaLlLleHnsa Jo ocu P B
et I'axe de 3aJlHero MocTa
rotation
114 |rear axle to pivot of |pont arriere a paccTosiHue oT s n S | 1ISO 6746-1
articulated I'articulation 3agHero MocTta Ao f) fe1 8
steering LapHupa
COYSIEHEHHON
pambl
115 |rear overhang porte-a-faux par cBecC 3aHen o B 4y ISO 6746-1
rapport a la MOHTa)KHOW
surface de NMOBEPXHOCTU
montage pour
équipement
optionnel
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116 |rear pad centre to [distance du centre | BoiHOC 3agHux onop | J5 S iR S # AR A 0> ISO 7135
rear axle du patin arriere OTHOCUTENBHO % S R B

a l'essieu arriére 3agHero mocta

117 |right side upper distance entre la paccTosiHue oT ocU | |8 2 gl A I 22 [m] ISO 7135

structure distance partie droite de BpaLleHus oo T [ P
from axis of la superstructure npaBoro kpasi
rotation et 'axe de NOBOPOTHOWN
rotation nnatgopmsl
118 |[shipping height hauteur (de OTrpy304Has B ISO 6746-1
chargement) BbicOTa
119 |shoulder reach portée latérale BbINET oTBana At R BT ISO 7134
120 |snowplough height [hauteur du BbIiCOTa nepegka 95 3 R ISO 7134
at leading end chasse-neige au nsyra cHerooyu-
bord d'attaque cTuTens
121 |snowplough hauteur maximale | makcumanbHas HAEEERANEE ISO 7134
maximum height du chasse-neige BbICOTa nnyra
CHEroo4YncTUTEns
122 |sprocket axis to axis |distance entre paccTosiHue oT ocu | IRzh %G fh 42 [n] 6 oh ISO 7135
of rotation I'axe du pignon LenHoro koneca o B
et 'axe de [0 ocu BpaLleHus
rotation
123 |swing (rear end) rayon de pagunyc XBOCTOBOW | #i[A1%% 4% ISO 7135
radius pivotement yacTtun
(extrémité NOBOPOTHOM
arriéere) nnaTcopmbl
124 |tandem centre entraxe du tandem | pacctosHue mexay | 5 Ectr O fR ISO 7132
distance ocsiMU Korec
CABOEHHOTO
MocTa
125 |tines width largeur des dents | wupuHa no Bunkam | £8 Y KBk 55 ISO 7131
rPY30BbIX BUI
126 |tipping load charge de onpokuabiBaroLas 1 %0 2% 7y ISO 14397-2
basculement Harpyska
127 |track gauge voie Konesi ryCeHWYHOM JBH RO R ISO 6746-1
MaLLVHbI

128 |track gauge, track |voie (étendue ou Kornesi ryCEeHNYHOM e 45 8 5 1) i e 3L ISO 7135

extended or rétractée) MaLUWHbI C e
retracted BbICTYNaLWNmMn 1
HeBbICTynaoLWwm-

MU ryceHnuamm

129 |track shoe width largeur du patin LuMprHa balmaka JE R T ISO 6746-1
ryceHuubl

© 1SO 2012 - All rights reserved/Tous droits réservés/Bce npaBa coxpaHeHbl

Copyright International Organization for Standardization
Provided by IHS under license with ISO Licensee=University of Alberta/5966844001, User=sharabiani, shahramfs
No reproduction or networking permitted without license from IHS Not for Resale, 12/02/2013 09:34:18 MST



ISO/TS 9250-2:2012(E/F/R)

No. Reference
o e
N English Frangais Pycckuin a3z Référence
No Ccbinku
Fe SIAH
130 |tractive force rimpull | effort a la jante TAroBOE ycunue gL f ISO 7132
MaLLMWHBbI
131 |tractive force with effort a la jante TAroBoOe ycunue T B AL B AR T 8% ISO 7132
direct drive avec MaLLUMWHbI C (f728] 7
transmission transmission npsiMon
directe nepenayen
132 |tractive force rimpull | effort a la jante TAroBOe ycunue Ha | w7 al P4 AR T 2% ISO7132 -
with powershift avec servo- BeOyLLmMX Konecax W AL T :
transmission transmission MaLLUWHbI C CUIo- -
[electric drive] [transmission BOWV nepepadven ezt Gl
[hydrostatic drive] électrique] [anekTpuyeckum 71
[transmission npueoaoM]
hydrostatique] [rmopocTaTuyec-
KMM NpmMBoaOM]
133 |tread <wheel type> |voie <engins sur Konesi <KkonecHom BRE <#ppa > ISO 6746-1
roues> MaLLMWHbI>
134 |turning radius rayon de braquage | paguyc nosopoTa s g ISO 6746-1
MaLLMWHBbI
135 |undercarriage longueur hors tout | rabaputHasa gnvHa | & 2K ISO 7135
overall length du chéssis XOJ0BOW YacTu
136 |undercarriage largeur hors tout rabaputHasi LUMPVHA | JiE 4 54 5% ISO 7135
overall width du chassis XOJ0BOW YacTtun
137 |upper structure largeur hors tout rabaputHas WmpuHa | | 355 al i e 58 ISO 7135
overall width de NOBOPOTHOM
la superstructure yacTtu
138 |upper structure distance entre pacctosiHue ot ocn | 3B pl B E 2 ] ISO 7135
rearmost distance I'arriére de la BpalLleHnsa oo LR B
from axis of superstructure et| 3apgHero Kpas
rotation I'axe de rotation NMOBOPOTHOW
yacTtum
139 |[wheel base empattement 6a3a konecHow e ISO 6746-1
<engins sur MaLLMWHBbI
roues>
140 |wheellean angle angle d'inclinaison | yron HaknoHa konec | E5{H4& A ISO 7134
des roues
141 |wheelbase <trailer> |empattement konecHas 6asa whEE (HEHEE) ISO 7132
<remorque> <nonynpuuena>
142 |width of closed grab |largeur du grappin | wnpuHa 3akpbitoro | P47 & % & ISO 7135
fermé rpencepa
143 |width of cut largeur de coupe LUMpVHa pe3aHunst e TR ISO 7133
MAS oA it mghts reserved/Tous droits réservés/Bce npaBa coxpaHeHbl 13
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No. Reference
o s
N English Frangais Pycckui i3z Référence
Ne Ccbinkm
Fs 51X
144 |width of open grab [largeur du grappin | wupuHa oTKpbITOro | 5K PR 55 & ISO 6746-2
ouvert rpencepa
145 |width of pad centres | entraxes des LUMpPVHA MO OCsAM R B RS S 2 R ISO 7135
outrigger or patins de OCHOBaHu B 1 32 A 0
stabilizer stabilisateurs BbIABUHYTbIX o
extended BbIHOCHbIX OMop Ui
146 | width with largeur de l'engin | wupuHa ¢ TC 2] HH B %) 9 ISO 7136
counterweight contrepoids sorti BbIHECEHHbIM
extended NpOTUBOBECOM
147 |width with largeur de I'engin | wupurHa c TC 25 WA B s ) o B ISO 7136
counterweight contrepoids NPUABUHYTHIM
retracted rentré NPOTUBOBECOM
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A

Ackermann steering angle 1
angle of approach 2

angle of departure 3
articulation angle 4

blade angle 5

blade front overhang 6

blade height 7

blade length 8

blade pitch angle 9

blade pitch angle adjustment
range 10

blade sideshift 11

blade tilt angle 12

body dump angle (rear dump) 13

breakout force 14

bucket width 15

cab height 17

cab overall length 18

cab width overall 19

carry position (height) 20

C-frame width 16

circle sideshift 21

clearance height under upper
structure 25

clearance radius 22

clearance under cutting edge in travel
position 23

clearance under the extended
counterweights 24

crawler base 26

crawler overall length 27

crawler track height 28

cutting edge width 29

D

digging depth 30

digging force 31

discharge height (rear or side
dump) 32

dump angle 33

dump height 34

Alphabetical index

F

front distance to steering-wheel
centre 35

front pad centre to front axle 36

G

ground clearance 37
grouser height 38

H

height of closed grab 39

height of level tines, fully raised 40

height of open grab 41

height of scraper 42

height of tips of tines, fork fully raised
and dumped 43

height to hinge pin, fully raised 44

height to top of retracted
counterweight 45

L

length of level floor cut 46

length of loading body 47

lift above ground 48

lift height 49

line pull 50

line speed 51

load overhang distance 52

log grapple width 53

longitudinal static slope capacity
<machine> 54

lowering time 55

M

maximum bucket [grab] loading
clearance 56

maximum bucket hinge pin
height 57

maximum cutting depth 58

maximum digging depth 59

maximum digging depth at 2,5 m floor
length 60

maximum dump height, clam
closed 61

maximum dump height, clam
open 62

maximum dump height, side 63

ISO/TS 9250-2:2012(E/F/R)

maximum dumping height 64
maximum dumping height for
shovel 65
maximum grading angle 66
maximum height 67
maximum height of cutting edge or
teeth 68
maximum height of dumper body or
hitch 69
maximum height to hinge pin, fully
raised 70
maximum height without cab or
ROPS 71
maximum hook height 72
maximum length
<base-machine> 73
maximum length <machine with
equipment/attachment fitted> 74
maximum lift height, tines level 75
maximum reach 76
maximum reach at GRP 77
maximum rollback at carry
position 78
maximum rollback at ground 79
maximum rollback, fully raised 80
maximum side dump reach 81
maximum swing speed 82
maximum swinging angle 83
maximum travel speeds 84
maximum vertical digging depth 85
maximum width <equipment> 87
maximum width <machine> 86
minimum level floor radius 89
minimum reach 90
minimum reach at GRP 91
minimum turning radius with bucket in
carry position 92

0]

outside machine clearance
radius 93

outside width of grab 94

overall height in travelling
condition 95

overall length (with attachment) 100

overall length in manoeuvring
condition 96

overall length in shipping position 97
overall length in transport

condition 98
overall length in travelling
condition 99

overall length of scraper 101
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overall operating height, fully
raised 102

overall width including outriggers and
supporting plates 103

overall width including outriggers at
road travelling position 104

overall working equipment height in
manoeuvring position 105

overall working equipment height in
transport position 106

payload 107

R

raising time 108

reach at maximum digging
depth 109

reach at maximum height 110

reach fully raised 111

reach to bucket pin centre at
maximum height 112

rear axle to axis of rotation 113

rear axle to pivot of articulated
steering 114

rear overhang 115

rear pad centre to rear axle 116

right side upper structure distance
from axis of rotation 117

S

shipping height 118
shoulder reach 119
snowplough height at leading
end 120
snowplough maximum height 121

sprocket axis to axis of rotation 122

swing (rear end) radius 123

T

tandem centre distance 124

tines width 125

tipping load 126

maximum width 88

track gauge 128

track gauge 127

track shoe width 129

tractive force rimpull 130

tractive force rimpull with powershift
transmission [electric drive]
[hydrostatic drive] 132
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tractive force with direct drive
transmission 131

tread <wheel type> 133

turning radius 134

u

undercarriage overall length 135

undercarriage overall width 136

upper structure overall width 137

upper structure rearmost distance
from axis of rotation 138

w

wheel base 139

wheel lean angle 140

wheelbase (trailer) 141

width of closed grab 142

width of cut 143

width of open grab 144

width of pad centres outrigger or
stabilizer extended 145

width with counterweight
extended 146

width with counterweight
retracted 147
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A

amplitude de I'angle d'attaque de la
lame 10

angle d'approche 2

angle d'articulation 4

angle d'attaque de la lame 9

angle de basculement de la benne
(basculement arriere) 13

angle de biais de lalame 5

angle de déchargement 33

angle de direction Ackermann 1

angle de sortie 3

angle d'inclinaison de la lame 12

angle d'inclinaison des roues 140

angle d'orientation maximal 83

angle maximal de nivellement 66

Cc

charge de basculement 126
charge utile 107

déport de lalame 11

déport du cercle d'orientation 21

distance d'accrochage 52

distance du centre du patin arriére a
I'essieu arriere 116

distance du centre du patin avant a
I'essieu avant 36

distance entre la partie droite de la
superstructure et I'axe de
rotation 117

distance entre l'arriere de la
superstructure et I'axe de
rotation 138

distance entre l'avant et le centre du
volant de direction 35

distance entre I'axe du pignon et I'axe
de rotation 122

distance entre I'essieu arriére et I'axe
de rotation 113

effort a la jante 130

effort a la jante avec servo-
transmission [transmission
électrique] [transmission
hydrostatique] 132

Index alphabétique

effort a la jante avec transmission
directe 131
empattement (engins sur
chenilles) 26
empattement (engins sur roues) 139
empattement {remorque) 141
entraxe du tandem 124
entraxes des patins de
stabilisateurs 145

F

force d'arrachage 14
force de creusement 31

G

garde au sol 37

garde au sol de la superstructure 23

garde au sol du godet [grappin] en
chargement maximal 56

garde au sol sous le bord de coupe
en position de translation 24

garde sous le contrepoids sorti 25

H

hauteur (de chargement) 118

hauteur de déchargement 34

hauteur de déchargement (tombereau
a basculement arriére ou
latéral) 32

hauteur de la cabine 17

hauteur de la décapeuse 42

hauteur de lalame 7

hauteur de levage 49

hauteur de voie des chenilles 28

hauteur des dents horizontales, en
levage maximal 40

hauteur des extrémités des dents, les
fourches étant en position de
levage maximal et en position de
basculement 43

hauteur du chasse-neige au bord
d'attaque 120

hauteur du crampon 38

hauteur du grappin fermé 39

hauteur du grappin ouvert 41

hauteur du sommet du contrepoids
rentré 45

hauteur du tourillon de pivotement, en
levage maximal 44
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hauteur hors tout de I'équipement de
travail en position de
manceuvre 105

hauteur hors tout de I'équipement de
travail en position de
transport 106

hauteur hors tout en condition de
déplacement 95

hauteur hors tout en ordre de marche,
en levage maximal 102

hauteur maximale de basculement
(du godet) 64

hauteur maximale de basculement de
la pelle 65

hauteur maximale de déchargement
latéral 63

hauteur maximale de déchargement,
machoire fermée 61

hauteur maximale de déchargement,
machoire ouverte 62

hauteur maximale de la benne ou de
l'attelage 69

hauteur maximale de I'axe
d'articulation du godet 57

hauteur maximale de levage du
godet 70

hauteur maximale de levage, au
niveau des dents 75 a

hauteur maximale du bord coupant ou .
des dents 68 ;

hauteur maximale du chasse-
neige 121

hauteur maximale du crochet
porteur 72

hauteur maximale sans cabine ni
ROPS 71

hauteur totale maximale 67

largeur de coupe 143
largeur de I'engin contrepoids
rentré 147

largeur de I'engin contrepoids
sorti 146

largeur des dents 125

largeur du bord de coupe 29

largeur du chéassis en forme de C 16

largeur du godet 15

largeur du grappin a biches 53

largeur du grappin fermé 142

largeur du grappin ouvert 144

largeur du patin 129

largeur externe du grappin 94
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largeur hors tout comprenant les
stabilisateurs en position de
déplacement sur route 104
largeur hors tout comprenant les
stabilisateurs et les plaques de
support 103
largeur hors tout de la cabine 19
largeur hors tout de la
superstructure 137
largeur hors tout du chassis 136
largeur maximale avec voie étendue
ou rétractée 88
largeur maximale <engin> 86
largeur maximale <équipement> 87
levée au-dessus du sol 48
longueur de coupe au niveau du
sol 46
longueur de la benne de
chargement 47
longueur de lalame 8
longueur hors tout (avec godet) 100
longueur hors tout de la cabine 18
longueur hors tout de la
décapeuse 101
longueur hors tout des chenilles 27
longueur hors tout du chassis 135
longueur hors tout en condition de
déplacement 99
longueur hors tout en condition de
manceuvre 96
longueur hors tout en condition de
transport 97, 98
longueur maximale <engin avec son
équipement/ses accessoires> 74
longueur maximale <engin de
base> 73

pente limite longitudinale
<engin> 54

pont arriere a l'articulation 114

porte-a-faux frontal 6

porte-a-faux par rapport a la surface
de montage pour équipement
optionnel 115

portée a la hauteur maximale 110

portée a la profondeur maximale
d'excavation 109

portée du centre de l'axe du godet a
la hauteur maximale 112

portée en levage maximal 111

portée latérale 119

portée maximale 76

portée maximale au PRS 77

portée maximale de déchargement
latéral 81

portée minimale 90

portée minimale au PRS 91
position de transport (hauteur) 20
profondeur d'excavation 30
profondeur maximale de coupe 58
profondeur maximale
d'excavation 59
profondeur maximale d'excavation a
la verticale 85
profondeur maximale d'excavation
pour une longueur horizontale de
25m 60

R

rayon de braquage 134

rayon de l'engin 22

rayon de pivotement (extrémité
arriere) 123

rayon minimal au niveau du sol 89

rayon minimal de braquage 93

rayon minimal de braquage, le godet
étant en position de transport 92

redressement maximal au niveau du
sol 79

redressement maximal en position de
transport 78

redressement maximal, en levage
maximal 80

T

temps de descente 55
temps de levage 108
traction sur le cable 50

\

vitesse du cable 51

vitesse maximale de rotation 82
vitesse maximale de translation 84
voie 127

voie (étendue ou rétractée) 128
voie (engins sur roues) 133
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)

6a3a ryceHM4Hom MawunHbl 26
6a3a konecHol mawmHbl - 139

BHELUHWI rabapuUTHbIN paguyc
nosopoTta mawuHbl 93

BpeMs oryckaHus koswa 55

Bpems nogbema koswa 108

BblOBMXeHMe oTBana 11

BbineT rpysa 52

BbINET KPOMKU KOBLUA MpU
pasrpyske 111

BbineT otBana 119

BbINIET NPU MaKCUMarbHON
BoicoTe 110

BbINIET LWIAPHMPA KOBLUA Npu
MaKCMMarnbHOM BbICOTE
nogbema 112

BbIHOC 3aHUX OMOpP OTHOCUTENBHO
3apgHero mocta 116

BbIHOC NepeaHNX ornop OTHOCUTENBHO
nepegHero mocta 36

BbIHOC NOBOPOTHOrO Kpyra 21

BbIpbIBHOE ycunne 14

BbICOTa FOPU30OHTAaNbHbIX BUMOK
MOSHOCTbIO NMOAHSATOrO YENKCTHOTO
3axeata 40

BblCOTa rpyHTO3auena 38

BblCOTa ryceHuubl 28

BbICOTa 10 BEPXHEN TOYKM
npuaBUHYTOro nNpotusoseca 45

BbICOTa 3aKpbITOro rpendepa 39

BbicOTa KabuHbl 17

BbICOTa KOHLIOB BUIOK MpW pasrpyske
MOSTHOCTBIO NOAHATOrO YErHCTHOTO
3axBaTa 43

BbICOTa OMpokuabiBaHus 34

BbicOTa oTBana 7

BbICOTa OTKPbLITOro rpenicbepa 41

BbICOTa Nepeaka nnyra
cHeroouuctutens 120

BbICOTa NOAbEMA B TPAHCMOPTHOM
nonoxeHun 20

BblCOTa NogbeMa oTearna
aBTorpenaepa Haj ypoBHEM
rpyHta 48

BblCOTa NogbeMa oTearna
Oynbgosepa 49

BbICOTa pas3rpysku (3agHemn nnu
bokoBon) 32

BblCOTa ckpenepa 42

AndaBUTHbIN yKasaTenb

BbICOTA LLUAPHMpPa MaKcUManbsHO
nogHsaToro koswa 44

r

rabapuTHasi BbicoTa paboyero
obopynoBaHus B NONOXEHUU
maHespupoBaHus 105
rabapuTHas BbicoTa paboyero
obopyaoBaHusi Npu
TpaHcnopTupoBaHun 106
rabapuTHas gnvHa kabuHel 18
rabapvTHas anvHa mawuHel (C
obopygosaHuem) 100
rabapvTHas AnvHa mMalviHbl B
nonoXxeHun MaHespupoBaHusa 96
rabapuTHas anvHa malvHbl Npy
nepesoske 97
rabapuTHas AnvHa malvHbl Npy
nepeasmxeHnn 99
rabapuTHas AnvHa mMaliuHbl Npy
TpaHcnopTMpoBaHun 98
rabapuTtHas gnvHa ckpenepa 101
rabapvTHas anvHa XxoLoBown
yactm 135
rabapuTHasi paboyas BbicoTa C
MOSTHOCTbIO NMOAHATLIM
koBwom 102
rabapuTHas WwmpuHa rpendpepa 94
rabapvTHas wupuHa kabuHel 19
rabapuTHas LUMpUHA MaLLWHbI py
nepenswXxeHun cesomm xogom 95
rabapuTHas LWMPMHA NO BbIHOCHbLIM
onopam B NONoXeHUn
nepeaswxeHns no goporam 104
rabapvTHas LWMpMHA NO BbIHOCHBLIM
ornopam u nx ocHoeaHnsm 103
rabapvTHas LWMpUHA NOBOPOTHOW

yactm 137
rabapuTHas LWIMPMHA XOO0BOWA
yactn 136

rabapuTHbIN pagnyc NnoBopoTa
MalMHbl 22
rnybuHa konaHna 30

A

AVanasoH perynupoBkm yrna
pesaHua 10

AnvHa rpy3oBou YacTu ky3oBa 47

anvHa oteana 8

ANvHa yyacTka ropM3oHTanbsHoOn
nnaHuposkn 46

OOpOoXHbIV npoceeT 37
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OOPOXHbIA MPOCBET NOA HOXOM B
TPaHCMOPTHOM MONOXeHUn 23
[OPOXHbI NPOCBET N0, NOBOPOTHOM

yacTteto 25

konecHas 6asa <nonynpuuena> 141

Kores <KonecHou mawwwuHbl> 133

Konesi ryCeHMYHoM MawmHbl 127

Kones ryCEHUYHON MaLLUHbI C
BbICTYyNaoLWMMn 1

HeBbICTYNaoLWuMm
ryceHuuyammn 128
M

MakcumarnbHas BbicoTa 67

MakcumarnbHas BbicoTa 6e3 kabuHbl 1
6e3 ROPS 71

MakcumarnbHas BbicoTa GOKOBOWM
pasrpysku 63

MaKkcumarnbHas BbICOTa Ky30Ba Unm
cuenHoro yctporctea 69

MakcuMmarbHas BbicoTa nnyra
cHeroounctutens 121

MaKkcMmaribHas BbiCOTa MOrpy3ku
KoBwa 56

MakcuMmarbHas BbicOoTa nogbema
rOpPU3OHTanbHbIX BUMOK 75

MakcumarbHas BbiCOTa NogbemMa
koBwa 70

MakcumanbHas BbiCOTa nogbemMa
Kptoka 72

MakcumarnbHas BbiCOTa nogbemMa
pexyLuen KpoMky unu 3ybbes 68

MakcuMmarbHas BbicOTa nogbema
wapHupa koswa 57

MakcuMmarbHas BbicoTa
pasrpyskun 64

MaKcMmarbHas BbiCOTa pasrpys3ku
3aKpbITOr0 ABYXYENIOCTHOrO
KoBlWa 61

MaKkcumarnbHas BbICOTa pasrpy3sku
KOBLUA npsiMoi nonaton 65

MaKkcumarnbHas BbICOTa pasrpy3ku
pacKpbITOro ABYXYEMCTHOrO
KoBlwa 62

MakcumarnbeHas rinybvHa konaHus 59

MakcumarbHas rnybuHa konaHums
KoTrnoBaHa Ha yvactke 2,5 M 60

MakcumarbHas rnyomHa konaHms no
BepTukanu 85
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MakcumanbHas rnybuHa pesaHus 58

MakcumanbHas gnuHa <6asosow
MaLluHbI> 73

MakcMmanbHas AnvHa <maluviHbl
BMECTE C AOMNOMHUTENbHBIM
obopynoBaHuem> 74

MakcMMarbHas CKOPOCTb
nepenswmxerHns 84

MaKkcMMmarbHas YyacToTa BpalleHusi
NMOBOPOTHOM YacTn 82

MaKcMmarnbHas W1puHa ¢
BbICTYMaoLWUMn 1
HeBbICTYNaroLLMMK
ryceHnuamm 88

MakcMMarbHas LWnpuHa
<MawuHbl> 86

MaKcMMarbHas LWnpuHa
<obopynoBaHua> 87

MaKCMMarbHbIA BbINET Npy OOKOBON
pasrpyske 81

MaKCMManbHbIN paguyc
rOPU30OHTarNbLHOW NIIaHMPOBKM Ha
ypoBHe cTosiHkM 89

MaKkCMManbHbIN paguyc konaHns 76

MaKCMManbHbIN paguyc KonaHust Ha
GRP 77

MaKCMManbHbIN yrorn
3anpoKMabiBaHUS KOBLUA B
TpaHCNOPTHOM MOMOXeHun 78

MaKCMManbHbIN yrorn
3anpoKMabIBaHUS KOBLLUA Ha YPOBHE
CTOSIHKM 79

MaKCHMMarbHbIN yrorn
3anpoKMabIBaHUS NOMHOCTbLIO
nogHsToro koswa 80

MaKCUManbHbIA yron konaHns 66

MaKkcumanbHbI yron nosopota 83

MUHUManbHbIA paguyc konaHusa 90

MUWHMMAanbHbIA paguyc KonaHust Ha
GRP 91

MUWHMMAanbHbIA paguyc KonaHus ¢
KOBLLOM B TPaHCMOPTHOM
nonoxexHun 92

)

obwas gnvHa ryceHunubl 27
onpokuapiBatoLas Harpyska 126
OTrpy3oyHas Beicota 118

Mn

nepegHun ceec 6

nonesHas Harpyska 107

npeogosieBaeMbIn NPOA0NbHbIN
YKIMOH <MaluHbl> 54

NpOCBET NOA BbIHECEHHBIMM
npotusoBecamn 24

P

paguvyc KonaHusi Npyv MakcMMarbHOM
rny6buHe konanus 109

paguyc nosopoTa MaluHbl 134

paaunyc XBOCTOBOW YacTy NMOBOPOTHOW
nnatgopmbl 123

paccTosiHue Mexay OCsIMU Konec
caoBoeHHoro mocta 124

paccTtosiHue OT 3agHero Mocrta ao
LIapHUPa COYIEHEHHON
pambl 114

paccTosiHMe OT OCY BpaLleHns A0
3aHero kpasi TOBOPOTHOM
yactm 138

paccTosiHMe OT OCM BpaLLeHMs 40 ocK
3agHero mocta 113

paccTosiHMe OT OCY BpaLLeHns 0
npaBoro Kpasi MOBOPOTHOM
nnatgopmbl 117

paccTosiHMe OT OCU LLEMHOro koneca
00 ocv BpalleHuns 122

paccTosiHue OT nepeaHen TOYKM A0
ueHTpa pynesoro korneca 35

Cc

CBeC 3aJHeN MOHTaXXHOMN
nosepxHoctn 115
CKOPOCTb HaBMBKM KaHaTa 51

T

TArosoe ycunve mawmHel - 130

TArOBOE yCUNNe MalUuHbI C NPSIMONA
nepegaven 131

TArOBOE yCUNME Ha BeAyLUMX Korecax
MaLUVHbI C CUNOBON Nepefaven
[anekTpuyeckum npusogom]
[rmapocTaTnyeckum
npusogom] 132

TAroBoe ycunue Ha kaHate 50

yron Bbesga 2

yron HaknoHa konec 140

yron onpokuabisaHnsa 33

yron nosopoTa AkepmaHa 1

yron nosopota otBana 5

yron pasrpysku Ky3oBa C 3afHew
pasrpyskon 13

yron pesaHus 9

yron cknagpiBaHus nonypam 4

yron cpesaemoro otkoca 12

yron ceesga 3

ycunue konanusa 31

L

WwunprHa 6awmaka ryceHuusl 129
WwmnpuHa rperidepa anst 6peseH 53
LMpuHa 3aKpbIToro rpendpepa 142
wnpuHa koewa 15
LMpuHa OTKpbITOro rpendpepa 144
LUMPYHA MO BUSIKaM rpy30BbIX
Bun 125
LUMPMHA MO OCSIM OCHOBaHWI
BblABUHYTbIX BbIHOCHbIX orop 145
LUMPUHA pexyLLlen KpoMKM 29
WwnpuHa pesaHma 143
LUMPVHA C BbIHECEHHBIM
npotmeBoBecom 146
LUMPWHA C MPUOBUHYTHIM
npotnsoBecom 147
wupuHa C-obpasHon pambl 16
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