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Foreword

SO (the International Organization for Standardization) is a worldwide
federation of national standards bodies (ISO member bodies). The work
of preparing International Standards is normally carried out through 1SO
technical committes. Each member body interested in a subject for
which a technical committee has been established has the right to be
represented on that committee. International organizations, governmental
and non-governmental, in liaison with [SO, also take part in the work. SO
collaborates closely with the International Electrotechnical Commission
(IEC) on all matters of electrotechnical standardization.

Draft International Standards adopted by the technical committees are
circulated to the member bodies for voting. Publication as an International
Standard requires approval by at least 75 % of the member bodies casting
a vote.

International Standard (SO 3719 was prepared by Technical Committee
ISO/TC 108, Mechanical vibration and shock, Subcommittee SC 1,
Balancing, including balancing machines.

This second edition cancels and replaces the first edition (ISO 3719:1982),
which has been technically revised.

Annex A forms an integral part of this International Standard. Annexes B
and C are for information only.

© 1S5S0 1994

All rnights reserved. Unless otherwise specified, no part of this publication may be
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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération
mondiale d'organismes nationaux de normalisation (comités membres de
I'1SO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée aux
comités techniques de I'lSO. Chague comité membre intéressé par une
étude a le droit de faire partie du comité technique créé & cet effet. Les
organisations internationales, gouvernementales et non gouvernemen-
tales, en liaison avec I'lSO participent également aux travaux. L'ISO colla-
bore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (CEl)
en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les projets de Normes internationales adoptés par les comités techniques
sont soumis aux comités membres pour vote. Leur publication comme

Normes Internationales requiert I'approbation de 75 % au moins des co-
mités membres votants.

Le Norme internationale 1SO 3719 a été élaborée par le comité technique
ISO/TC 108, Vibrations et chocs mécaniques, sous-comité SC 1,
Equilibrage, y compris les machines a équilibrer.

Cette deuxiéeme édition annule et remplace la premiére édition
(ISO 3719:1982), dont elle constitue une révision technique.

L'annexe A fait partie intégrante de la présente Norme internationale. Les
annexes B et C sont données uniquement a titre d'information.
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[TpenucnoBue

NCO (MexpyHapooHaa OpraHusauma no CTaHpapaTusauun)  ABNAETCA
BCEMUPHOW befepaLveit HaLUMOHANbHbLIX OpraHW3auui NO CTaHaapTu3auun
(komuTtetoB-uneHoB MCO). Paspabotka MexayHapoaHbix CTaHOapToOB OCY-
wecTBnAeTCA TexHnyeckumu komutetammn UCO. Kaxabin KOMUTET-UMEH, 3aUH-
TepeCoOBaHHbIA B [AATENbHOCTW, ANA KOTOPOW Obin CO3[0aH TEXHUYECKWU
KOMUTET, UMeeT NpaBo ObITk NPeacTaBNeHHbIM B 3TOM KOMUTeTe. MexXayHa-
DOAHbIE NPAaBUTENLCTBEHHbLIE N HENPaBUTENLCTBEHHbIE OpraHu3auuy, UMelo-
wve c¢eAsm ¢ NCO, Takke npuHUMAIOT yyacTne B pabortax. UTo Kacaercs
CTaHaapTm3auuu B obnactu anekrtpotexHuku, NCO paboTaeT B TeCHOM COTpY-
OHW4YecTBe ¢ MexayHapogHowu dnekTpotexHudeckon Komuccmnen (M3K).

[lpoekTbl MexayHapoaHbiX CTaHOAPTOB, NPUHATbLIE TEXHUYECKUMU KOMMUTE-
TaMy, paccLinaloTcA KoMuTeTaM-yneHam Ha ronocoBaHue. WUx onybnuko-

BaHWe B Ka4yectBe MexnayHapoaHbix CtaHpaptoB Tpebyer opobpeHua no
MeHblen w™epe 75 % KOMUWTETOB-YNeHOB, MPUHUMAIOLWMX YyyacTue B

rONOCOBaAHUMN.

MexayHapoaHbein CtaHpapT UCO 3719 6bin pa3spabotaH TexHuuecknm Komu-

TetoM NCO/TK 108, Mexannyeckne sunbpaunn n ypap, Nopkomuter MK 1,
banaHcnpoBka, BKo4asa 6anaHCUpoOBOYHbIE MALLIUHAI.

HacTofAlee BTOpOE wu3daHWe aHHyNupyeT W 3aMeHAeT nepsoe u3faHue
(MCO 3719:1982), n ABNAGTCA €ro TeXHUYeCcKon pesnsnen.

[lpunoxeHne A COCTaBNAeT HeoTLeMeMyIo 4acTb HacToAwero MexnayHapon-
Horo CraHpapra. [punoxeHuna B 1 C paHbl TONLKO ANA UHGopMaL .

IV
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Mechanical vibration —
Symbols for balancing
machines and
associated
instrumentation

1 Scope

This International Standard es-
tablishes symbols for use on
balancing machines including
instrumentation. They are in-
tended to complement (but not
replace) those already standard-
ized In documents such as
ISO 7000. The primary purpose of
the symbols in this International
Standard is to explain the
functions and uses of the
indicators and controls etc. which
are an integral part of a balancing
machine.

2 Normative references

The following standards contain
provisions which, through refer-
ence In this text, constitute pro-
visions of this International
Standard. At the time of publica-
tion, the editions indicated were
valid. All standards are subject to
revision, and parties to agree-
ments based on this |nternational
Standard are encouraged to
investigate the possibility of
applying the most recent editions
of the standards indicated below.
Members of IEC and 1ISO maintain

© IS0

Vibrations

mecaniques —
Symboles pour les
machines a équilibrer et
'instrumentation

1 Domaine d'application

La présente Norme internationale
établit les symboles a utiliser sur
les machines a équilibrer, vy
compris sur l'instrumentation.
Ces symboles sont destinés a
compléter (mais non a remplacer)
les symboles déja normalisés
dans d‘autres Normes inter-
nationales comme ['ISO 7000.
L'objet premier des symboles de
la presente Norme internationale
est d'expliquer les fonctions et
I'emplot des indicateurs, com-
mandes etc. qui font partie
intégrante d'une machine a équi-
librer.

‘2 Reéférences normatives

Les normes suivantes contiennent
des dispositions qui par suite de
la réféerence qui en est faite,
constituent des dispositions va-
lables pour la présente Norme
Internationale. Au moment de la
publication, les éditions indiquées
étaient en vigueur. Toute Norme
est sujette a révision et les parties
prenantes des accords fondés sur
la presente Norme internationale
sont invitées a rechercher Ia
possibilité d'appliquer les éditions
les plus récentes des normes

ISO 3719:1994(E/F/R)

MexaHunyeckue
BU6paum — CumBonbi
anA 6anaHcMpPoOBOYHbIX
MallivH 1 Npubopos

1 O6nactb NpuMeHeHUA

Hacroawmn MexnyHapoaHbil CraH-
AapT yCTaHaBnMUBaeT CMMBOJbI ONA
6anaHCUPOBOYHbLIX MalWUH, BKIIO-
yaa npubopbl. IOTNM  CUMBOSbI
npefaHasHavyeHbl AONONHUTL (HO
He 3aMeHUTb) YXe paHee cTaHaap-
TU3oBaHHble B MeXayHapoaHbIX
CraHpaptax, kak Hanp. B CO 7000,
cumBonbl. OCHOBHOe HasHaveHue
CUMBONOB HactoAwero MexayHa-
poaHoro CtaHoapTa — MNOACHUTb
bYHKLUUN U NPpUMEHEeHNe NHAUKA-
TOPOB N 3NEMEHTOB ynpaBneHus,
KOTOpble ABMAIOTCA COCTaBHOW
YyacTblo GanaHCUPOBOYHOWN MalIU-
Hbl,

2 HopmMmaTtuBHbIE CCbINKW

[lpuBeeHHbIe CTaHaapTbl BKIIO-
YaloT NOJIOXEHUA, Ha KoTopble
aenaeTcA <CCblyIKa B TeKCTe W

KOTOpbie CTaHOBATCA OCHOBOMO-
naralowmMm  OanAa HacToAwero
MexnayHapogHoro CraHpapTta. Ha
MOMEHT nybnukaunn ykasaHHbie
M3aHNA aBNANNCL OENCTBYIOWMN-
Mn. Jliobon cTtaHpapT nopaBep-
raeTca nepecmoTpy, a CTOpPOHaMmM
NPUHUMaKOUWNM pelleHUA No ne-
pecMoOTpy HacroAauwero MexayHa-

pogHoro CtaHpgapTa npennaraeTca
M3bICKaTb BO3MOXHOCTb NprvMeHe-
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registers of currently valid Inter-
national Standards.

ISO 1925:1990, Mechanical vibra-
tion — Balancing — Vocabulary.
ISO 2041:1990, Vibration and
shock — Vocabulary.

ISO 7000:1989, Graphical sym-
bols for use on equipment —
Index and synopsis.

|IEC 417:1973, Graphical symbols
for use on equipment — Index,
survey and compilation of the
single sheets (together with
supplements A to L).

|IEC 617-2:1983, Graphical symbols
for diagrams — Part2: Symbol
elements, qualifying symbols and
other symbols having general
application.

3 Definitions and symbols

For the purposes of this Inter-
national Standard, the definitions
given in 1SO 1925 and 1SO 2041
apply. The symbols covered by
this International  Standard,
including symbols for use on
computer periphery, are given in
the form of tables. Additional
symbols extracted from ISO 7000,
IEC 417 and IEC 617-2 are shown
in annex A and recommended
colours on colour monitors are
given in annex B.

NOTE — In addition to the terms
used in the three official ISO lan-
guages (English, French and Rus-
sian), this International Standard
gives, in annexC, most of the
equivalent terms in the German,
Italian and Japanese languages;
these have been included at the re-
quest of ISO Technical Committee
108 and are published under the re-
sponsibility of the Member Bodies
for Germany (DIN), Italy (UNI) and
Japan (JISC). The missing terms will
be published as an amendment to

indiquées ci-aprés. Les membres
de la CEl et de I'|SO possedent le
registre des Normes interna-
tionales en vigueur a un moment
donné.

ISO 1925:1990, Vibrations meéca-
niques — Equilibrage — Voca-
bulaire.

1ISO 2041:1990, Vibrations et
chocs — Vocabulaire.

1ISO 7000:1989, Symboles graphi-
ques utilisables sur le matériel —
Index et tableau synoptique.

CEl 417:1973, Symboles graphi-
ques utilisables sur le matériel —
Index, releve et compilation des
feuilles individuelles (avec sup-
pléments A a L).

CElI 617-2:1983, Symboles graphi-
ques pour schemas — Partie 2.
Eléments de symboles, symboles
distinctifs et autres symboles
d'application generale.

3 Definitions et symboles

Pour les besoins de la présente
Norme internationale, les défini-
tions données dans I'|SO 1925 et
1'lSO 2041 s'appliquent. Les sym-
boles qui font |'objet de la pre-
sente Norme internationale, vy
compris les symboles a utiliser
sur les organes périphérigues des
ordinateurs, sont indiqués sous
forme de tableau. Les symboles
complémentaires  extraits de
I''SO 7000, la CEl417 et la
CEI 617-2 sont indiqués en an-
nexe A et les couleurs recomman-
dées des écrans couleur sont
données en annexe B.

NOTE — En supplément aux termes
donnés dans les trois langues oOffi-
cielles de I'l[SO (anglais, francgais et
russe), la presente Norme internatio-
nale donne, en annexe C, la plupart
des termes équivalents en allemand,
italien et japonais; ces termes ont éteé
inclus a la demande du comité tech-
nique ISO/TC 108 et sont publiés
sous la responsabilitée des comités
membres de l'Allemagne (DIN), de

© [SO

HUA MOoCneAHNX penakuunu CTaH-
AapToB, MNpuBeAeHHbIX  HUXe.
YneHnb! MK n MCO nmeloT cnnckm
ASUCTBYIOIINX HA OAaHHOE BpeMA
MeXayHapoaHbiX CtTaHAapTOB.

NCO 1925:1990, MexaHnyeckune
Bnbpaunyn — banaHcupoBKka —
CnoBapes.

NCO 2041:1990, Bubpaumm un

yaap — CnoBaps.

NCO 7000:1989, Mpagnueckmne cnm-
BO/Mbl ONA  WCMONb30BaHUA  Ha
obopynoBaHun — YKasarenb, M
KOHcnekTneHasa rabnuia.

M>3K 417:1993, pachuyeckue cnmm-
BOJ1bI O/1A NCronb30BaHNA Ha obo0-
pynoBaHnm — YKa3sarenb, 0630p u
KOMMUNALNA OTQe/bHbIX BEeQOMO-
creu (c nononHerHnAmmn A—L).

M2K 617-2:1983,
cumMBONbl Oana cxemM — Yacrb 2:
JneMeHTbl CUMBOMOB, ornpene-
NAWNEe CUMBObI N rpoune CrM-
BO/NbI 06Ljero npnMeHeHn.

[paunyeckme

3 OnpepeneHusa u
CUMBOJbI

nAa HacroAawero MexagyHaponHo-
ro CraHpgapTta npumMmeHnmMbl onpe-
neneHvA, gadHHble B NCO 1925 wn
NCO 2041. CumBonbl ycTaHaBnwn-
BaemMmble HacrtoAwmnM MexayHa-
poAHbiM CTaHfapTOM, BKJIO4YanA
CAMBOMbI ONA TMPUMEHEHNA B
nepudepunHbIX YCTPONUCTBAX KOM-
NblOTEPOB, NMpuBefeHbl B popme
Tabnuubl. lononHUTeNibHbIEe CHM-
Bonbl, B3ATBle U3 WNCO 7000,
M2K 417 n M2K 617-2, npusefe-
Hbl B npunoxeHun A. LiBeta, pe-
KOMeHayemble AnA NpUuMeHeHWA
Ha UBeTHbIX AMCNaeAx, AaHbl B
npunoxeHmn B.

NMPUMEYAHWNE — B pononHeHue K
TEPMUHAM Ha Tpex oMuumnanbHbIX
A3blkax UCO (aHrnunckom, ppaHuys-
CKOM U pPYCCKOM), HacToAawun Mexnay-
HapoaHbin CTaHRApT COOEPXWUT B
npunoxeHun C 66nblWYIO0 4acTb 3KBU-
BaNlEHTHbIX TEPMUHOB Ha HEMELKOM,
UTaNbAHCKOM U AMNOHCKOM A3bIKaXx,
KoTopble ObiNMn BKNIOUEHbI NO NPoCcbde
TexHnyeckoro Komuteta NCO/TK 108
n onybnukylTcA Noad OTBETCTBEH-
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this International Standard. However,
only the terms given in the official
languages can be considered as ISO
terms.

Symbols shail be shown in
exactly the same presentation as
in this International Standard.
Mirror or rotated images do not
comply.

4 Basic symbols
(as far as possible based on
1ISO 7000)

English
Anglais
AHrMUACKUNA

End view of rotor

Nﬂ

NG
Side view of rotor
(horizontal axis)

Side view of rotor
(vertical axis)

Vue d'un rotor en bout

Vue latérale d'un rotor
a axe horizontal

Vue latérale d'un rotor
a axe vertical

I'ltalie {(UNI) et du Japon (JISC). Les
termes manquants seront publiés
dans un amendement a la présente
Norme iInternationale. Toutefois,
seuls les termes donnés dans les
langues officielles peuvent étre con-
sidérés comme termes I1SO.

La présentation des symboles
doit étre strictement identique a
celle de la présente Norme inter-
nationale. L'image ne doit pas
étre réflechie ni tournée.

4 Symboles de base,
(fondés si possible sur
I'ISO 7000)

French
Francais
®paHLy3CcK1UH

poTopa

Russian

Russe
Pycckun

bokoBaA npoekuuA

OpoHTanbHan
npoeKUuna poTtopa
(oCb ropn3oHTanbHO)

DOpoHTanbHanA
NnpoeKunAa poTopa
(ocb BepTUKANbHO)

ISO 3719:1994(E/F/R)

HOCTb KOMUTETOB-YneHoB [epmaHuu
(DIN), Utanuu (UNI) u Anonuu (JISC).
TepMUHbI, KOTOpblE He npuBeaeHsb;,
6ynyr onybnukosaHbi B U3MEHEHUWU
HacTtofwero MexpanyHapooHoro CraH-
napta. OgHako TONbKO TepMUHbLI Ha
othuLnanbHbIX A3bIKaX MOTYT CHUTaThb-
¢A TepmuHamum UCO.

CumBonbl OOMXKHbI 6biTb NMoOKa3a-
Hb! TOYHO B BUAe, NpUBeaeHHOM B
HacToAwem MexnayHapoaHom CTaH-
napte. He wn3obpaxatb ux B 3ep-
KanbHOM OTOb6paxeHun wnu B
nepeBepHYTOM BUAe.

4 OCHOBHbLIE CUMBO/NbI,
(HaCKONbKO BO3MOXHO B
cooTBeTCcTBUU ¢ NCO 7000)

Symbol

Symbole
CUMBON

L.

1ISO 7000-0566

L

1SO 7000-1094

L.

ISO 7000-1786
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Symbol

Russian
Russe

English French

Symbole
CumBon

Francais
DpaHLUy3CKUA

Anglais
AHIrAUACKUNA

Pycckun

3HavyeHMe aucbanaHca
(6okoBana npoekuun

poTopa) - -

Balourd a corriger
(vue d'un rotor en
bout)

Unbalance
(rotor end view)

L _

1ISO 7000-1789

Unbalance Balourd a corriger 3HavyeHne aucbanaHca
(rotor side view) (vue latérale du rotor) | (dopoHTanbHanA
NpoeKunAa poTopa) B ]
L )

1ISO 7000-1787

KomMmneHcauun
BNUAHWNA qucbanaHca

Balourd correcteur
(fleches dirigées vers
I'intérieur)

L.

SO 7000-1790

Component indication | Indication des NHavkauuna
composantes COCTaBNAOWNX
ancbanaHca ~ 7]
L _]
1ISO 7000-1791
Polar indication Indication polaire NHaukauuna s
NONAPHbIX
KoopanHaTtax — =

L ]

ISO 7000-1792

Compensation
(arrows directed
inwards)
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English French Russian

Anglais Francais Russe
AHMMUNCKNUNA dpaHLy3CKNIA Pycckui

Indexing Indexage NMHoununpoBaHue
(ycTtaHOBKa poTopa B

ncxoaoHoe NonoXxeHwue)

L ]

1ISO 7000-1793

Yron nucbanaHca

Angle of unbalance Angle associé au

balourd

L _

ISO 7000-1794

Bearing position Point d'appui Onopa
L
ISO 7000-0542

Correction plane in a Plan dans le rotor I'TNOCKOCTb KOppeKLu
rotor poTopa

L

SO 7000-1788

Multiplication Multiplication YMHOXeHue

L

1ISO 7000-0654
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English

Anglais
AHMUACKUIA

Position 1... 2...

Calibration

I Add material

Remove material

Test, ch eck verify

French
Francais
®paHLy3CcKUA

Position 1... 2...

Calibrage

Ajouter de la matiere

Enlever de la matiere

Controle

Russian

Russe
Pycckuig

[Mo3nunn 1... 2...

TapunpoBKa

[lpucoeanHeHne
MaccChbl

YaoaneHmne mMmaccehl

KOHTpONb

Symbol
Symbole
Cumson

L

ISO 7000-0160

L

1S5S0 7000-1796

- 1

7SN\

_ |
1ISO 7000-1797

I~ ]

L |

ISO 7000-0421




English
Anglais
AHrnnnucknn

Photoelectric scanner

Stroboscopic lamp

Sine wave angle
reference generator

Square wave angle
reference generator

Read-out retention

French
Francais
®paHLy3CKUA

Traceur
photoélectrique

Lampe
stroboscopique

Géneérateur d'ondes
sinusoidales

GGénérateur
d'impulsions

Maintien de
|'affichage

Russian

Russe
Pyccknn

DoTO2NeKTPUYeCcKni
aaTyuK

Ctpobockonuueckan
namna

[eHepaTop
CMHYycounaanbHbIX
CUrHanoB

[eHepaTop
NPAMOYIOfAbHbIX
CUrHanoB

dukcauua nokKasaHmm

ISO 3719:1994(E/F/R)

Symbol

Symbole
CumBon

1ISO 7000-1347

-
L a
ISO 7000-1798
I~ 1
L a

SO 7000-1799

L

1SO 7000-1800

SO 7000-0018
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English French
Anglais Francais
AHrnunckuin OpaHLy3CcKniA
I Bearing vibration Vibration d'un palier
I j Réjecteur
Static unbalance Vecteur de balourd du
centre de masse

Couple de balourds

Couple unbalance

Dynamic unbalance Torseur réduit des
balourds

Russian

Russe
Pyccknin

Bnbpauus
NOAWMNIMHUKA

CraTnyeckan
HeypaBHOBeLWEeHHOCTb

MomeHTHas
HeypaBHOBEWEHHOCTb

NnHamnyeckas
HeypaBHOBELWEeHHOCTb

© {SO

Symbol

Symbole
CvmBon

L

IEC 417-5185

-

SO 7000-1802
[ 1
L -
ISO 7000-1803

A

SO 7000-1804
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5 Recommended letters 5 Lettres recommandées 5 PekomeHfgyemble
6ykBeHHble 0603HauYeHNA

English French Russian Symbol

Anglais Francgais Russe Symbole
AHIMUUCKUIA ®paHUy3ckKUuiA Pycckuia CumBon

Correction radius Rayon de correction Panuyc koppekuuv

Length measurements | Mesures de longueur | JInHelHble pasmepbil

Function selection

Séelection de fonction OyHKUUA
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6 Examples of symbols, 6 Exemples de symboles 6 [lMpumepbi YCNOBHLIX
using basic symbols, utilisant les symboles de n3obpaxeHunn,
applicable to balancing base, applicables aux MpUMeHAeMbIX anna
machines with horizontal machines a equilibrer a axe 6anaHCUMPOBOYHBLIX MaLIUH C
axis horizontal ropn3oHTanbHOW OCbIO,
MCMONb3yA OCHOBHbLIE
CAMBONbI
English French Russian Symbol
Anglais Francais Russe Symbole
AHMWUCKUA ®paHLy3CcKUK Pycckui CumBon
Left plane Plan gauche IleBaA NNOCKOCTb
Koppekunmn
[ Bl
L _
Right plane Plan droit [MpaBaa NNOCKOCTb
KOppeKkunmn
[ ]
L _
Central plane Plan central CpeaHAa NnocKoCTb
KOppekumn
[ L
L |
Angle, left plane Angle dans le plan Yron ancbanaHca B
gauche NeBOW NMNNOCKOCTI
KoppeKunmn ~ B
L _
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French Russian

English
Anglais
AHTMUUCKKA

Francais Russe
®paHLy3CcKUA Pycckui

Angle, right plane

Yron aucbanaHca B
NpPaBoOWn MNOCKOCTU
KoppeKkuuu

Angle dans le plan
droit

3HavYeHUe gucbanaHca
B NeBOW NMNOCKOCTU

KOppeKunuw [~ -

Amount of unbalance, | Valeur associée au
left plane balourd dans le plan
gauche

6.7 3HavYeHne gucbanaHca

B MPaBoW MTOCKOCTW
Koppexuuu

Valeur associée au
balourd dans le plan
droit

Amount of unbalance,
right plane

3HavyeHUe nucbanaHca
B CpeaHeu nnocKoCcTw
KoppeKLuuw

Valeur associée au
balourd dans le plan
central

Amount of unbalance,
central plane

Vertical component of

Composante verticale | BeptukanbHan

unbalance (on du balourd (sur rotor & | cocraBnAwan
horizontal-axis rotor) axe horizontal) nucbanaHca B .
(ocb poTopa
rOpPU30OHTaNbHO)
L. -

11
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English

Anglais
AHMUNACKIA

Horizontal component
of unbalance (on
horizontal-axis rotor)

Four components (on
horizontal-axis rotor)

Vertical compensation
(on horizontal-axis
rotor)

Horizontal
compensation (on
horizontal-axis rotor)

Distance from left
plane to left bearing
plane

12

French
Francais
®paHyy3cKuin

Composante
horizontale du balourd
(sur rotor a axe

horizontal)

Quatre composantes
(sur rotor a axe
horizontal}

Compensation
verticale {sur rotor a
axe horizontal)

Compensation
horizontale {(sur rotor

a axe horizontal)

Distance du palier
gauche au plan
d'equilibrage gauche

Russian

Russe
Pycckun

[OpW3OHTanNLHAaA
COCTaBNALLAA
nncbanaHca

(ocb poToOpa
FOPWUH3O0HTANbHO)

YeTblpe cocTasnaowme
nncbanaHca

(ocb poTopa
rOPU3OHTANIbHO)

BepTukanbHasa
KOMnNneHcauusa
(ocb poToOpa
rOPU3OHTANMbLHO)

[OpU3OHTaNbLHAaA
KOMMNeHcaLus
(ocb poTOpa
rOPU3OHTAaNbHO)

PaccToAHWe OT NeBo
NNOCKOCTU KOPPEKLINIA
[10 NeBOW onope.l

© |SO

Symbol

Symbole
CumBon
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English French Russian Symbol

Anglais Francais Russe Symbole
AHrMUACKUA MdpaHLUy3CKUA Pycckun Cumson

Distance between
planes

Distance entre plans
d'equilibrage

PacctofaHne mexay
MNOCKOCTAMM
KoppeKLu

Distance from right
plane to right bearing
plane

Distance du plan
d'equilibrage droit au
palier droit

PaccTtosiHMe OoT NpaBow
NNOCKOCTU KoppeKLnu
A0 NpPaBon OnNopbi

6.17 | Compensation, left
plane

KomMneHcauunna
BNUAHWA oucbanaHca B
NeBON NNOCKOCTW

Plan gauche
d'equilibrage

Plan droit
d'équilibrage

Compensation, right
plane

KoMneHcauyuma
BNUAHWUA OucbanaHca
B NPaBoOW NMNNOCKOCTK

CxeMa
rOPU3OHTANLHOIO

pOTOpa C yKasaHneMm
pasMepoB

Schéma d'un rotor
horizontal avec
distances entre plans

Horizontal rotor
diagram with
distances between
planes

13
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English

Anglais
AHMUUCKUIA

Horizontal rotor
diagram with

distances from datum

14

Bearing vibration, left

Bearing vibration,
right

French
Francais
PpaHUy3CKUIA

Schéma d'un rotor
horizontal avec
distances de référence

Vibration de I'arbre &
gauche

Vibration de l'arbre a
droite

Russian

Russe
Pycckun

Cxema
FrOPN3OHTANbHOIO

poTopa ¢ pasMepamu,
3afjlaHHbIMIW OT NeBO

Onopbl

Bubpauna nesoro
KOHUa Bana

Bnbpauwna npasoro
KOHLUa Bana

© |SO
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7 Examples of symbols, 7 Exemples de symboles 7 [lNMpumepbl YCNOBHbIX
using basic symbols, utilisant les symboles de n3obpaxeHun,
applicable to balancing base, applicables aux npyuMeHAeMbIX AnA
machines with vertical axis machines a équilibrer a axe 6anaHcMPOBOYHLIX MALLWNH C
vertical BepPTUKaNnbHOW OCblO,
MCMOJb3yA OCHOBHbIE
CMBO/bI

English
Anglais
AHrmMMACKNIA

French Russian Symbol

Frangais Russe Symbole
®paHLy3CKNA Pycckni

Upper plane Plan supérieur BepxHAA NMNockocTb
KoppeKunu

HIVXKHAA NNOCKOCTb
KoppekKuun

Yron nucbanaHca B
BEPXHEW MNNOCKOCTU
Koppekuun

Angle, upper plane

Angle dans le plan
superieur

Angle, lower plane Angle dans le plan Yron aucbanaHca
inférieur B HUXXHEW NNOCKOCTN
KoppeKkuuu B

NO
NO
Lower plane Plan inférieur

15
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English French Russian

Anglais Francgais
AHIMUACKNIA ®paHUy3CcKnia

Russe
Pycckuin

Valeur associée du
pbalourd dans le plan

Amount, upper plane

3Ha4yeHune ancbanaHca
B BEPXHEN NMNOCKOCTA

superieur Koppekunn B ]

L. E ]
Amount, lower plane Valeur associée du 3HauyeHune aucbanaHca

balourd dans le plan B HUWKHEWN NNOCKOCTW

inférieur KoppeKkuun B g i
L. _

Composante du MOpOoHTanbHble

balourd avant-arriere | cocraenaiowme

a corriger (sur rotor & | gucbanaHca (ochb I_ ]

axe vertical) POTOpPa BEPTUKANbHO) @
L

Left-right component
of unbalance
(on vertical-axis rotor)

bokoBble

coCTaBnapwme
ancbanaHca (ocb

pOTOpa BepTUKAbHO)

Composante du
balourd gauche-droite
a corriger (sur rotor a
axe vertical)

Quatre composantes
du balourd (sur rotor a
axe vertical)

Four components
of unbalance
(on vertical-axis rotor)

YeTblpe cocTaBnapwume
ancbanaHca (ocb
POTOpa BEepTUKaNbHO)

1.7 | Front-rear component
of unbalance
(on vertical-axis rotor)

16



NO

7.11

71.12

English
Anglais
AHrMUACKUA

Compensation, front-
rear component
(on vertical-axis rotor)

Compensation, left-
right component
(on vertical-axis rotor)

Vertical rotor diagram

ISO 3719:1994(E/F/R)

French Russian Symbol

Francais Russe Symbole
dOpaHUy3CKniA Pycckuin

KomMneHcauun
BIINAHWUA
tbpOHTaNbHbIX
COCTAaBNAIOLNX
ancbanaHca (ocb
poTOpa BEPTUKANbHO)

Composantes du
balourd correcteur
avant-arriere (sur
rotor a axe vertical)

KoMneHcauunn
BNUAHNA ODOKOBbIX
COCTaBMAIOLWNX
npncbanaHca (ocb
poTOpa BEPTUKANIbHO)

Composantes du
balourd correcteur
gauche-droite (sur
rotor a axe vertical}

Schéma d‘un rotor CxemMa BepTUKaANbHOro
vertical poTopa

17
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8 Symbols for use on
computer periphery

English

Anglais
AHrMMAUCKNIA

Add/Remove selection

Index balancing

Keyway
compensation

Average over »n runs

© [S0O

8 Symboles a utiliser sur 8 Cumsonbl anna
les organes périphériques NnpUMeHeHA B
des ordinateurs nepuceprninHbIX

YCTPOUCTBAX KOMMbIOTEPOB

French Russian Symbol
Francais Russe Symbole
®paHUyy3CKUH Pycckumn Cumson

Bbibop cnocoba
KOppeKkumn
(NpucoeanHeHne-
yaaneHue
KOPPEeKTUPOBOHHON
Macchi)

Apport ou retrait de
matiere

Aide a l'indexage [NoanemeHTHanR
angulaire H6anaHcupoBka
-
Compensation avec KomMmneHcauumn
clavette BNVUAHWUA WNOHOYHON
KaHaBKW

Moyenne sur n lancers | YcpeaHeHue no

n nyckam
[ B
@ n
-




© ISO ISO 3719:1994(E/F/R)

English French Russian

Anglais Francais Russe
AHrNMUUCKUA ®paHLy3CcKUK Pycckuin

Manuel d'emploi PykoBOACTBO NO
IKCnNyaraumm

Average over time Moyenne au cours du | YcpeaHeHue no
temps BpeMeEeHMU

Other rotor type Autre type de rotor PoTtop apyroro tmna

Same rotor type Méme type de rotor PoTOp TOro Xe tmna

Print [MevyaThb
[ ]
L _]
{ISO 7000-0793 A

19
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Russian
Russe

English French

Anglais Frangais
AHIMMNUCKNIA ®OpaHUy3CKMIA Pycckui

Measure vibration Mesurage des

vibrations

N3mepeHne Bubpaunu

20
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Annex A Annexe A [TpunoxeHne A
(normative) (normative) (HopMaTMBHOE)

Machine and electrical Symboles des machines YcnoBHble 0603Ha4YeHUs

symbols of general et symboles électriques MaLUnH 1
application taken d'application générale, EKTPOTEXHNYECKUNE
from ISO 7000, extraits de I'ISO 7000, o603HayeHuna obuero
IEC 417 and de la CEl 417 et de Ia NpUMeHeHwWA, B3ATbIe U3
IEC 617-2 CEl 617-2 NCO 7000, MK 417 v

M2K 617-2

English French Russian Symbol

Anglais Francais Russe Symbole
AHIMUUCKUIA @O paHLyC3KUA Pycckuia CumBon

Number of
revolutions per
minute

YacToTa BpaujeHUn
(06/MUH)

Nombre de tours par
minute

Increase in speed Augmentation de

vitesse

YBennyeHune CKopocTu

YMeHblleHne
CKOpPOCTH

Decrease in speed Diminution de vitesse

217
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Russian
Russe
Pyccknn

French
Francais
dpaHLy3CKnK

English

Anglais
AHMUACKUIA

Variability Vartabilité PerynnpoBaHune
Main switch Interrupteur [naBHbLIN
BblKJlOYaTeNb

Off (power) Arrét (mise sous OTKnoYeHoO (ceThb)
tension)

On/Off (push-push} Marche-arrét (;-)ar KHOMOYHbIN
bouton-poussoir) BblKNOYaTenb

On (power) Marche {(mise sous BknioueHo (ceThb)
tension)

22

© |SO

L

SO 7000-0353

L

IEC 417-5007 .

L

IEC 417-5008 —

L

IEC 417-5010




English

Anglais
AHIMUNUCKUIA

Lock or tighten

Unlock, unclamp
(chuck open)

Automatic
(or semi-automatic)
cycle

French
Francais
®OpaHUyCc3K1A

Verrouillage

Déverrouillage

Serrer le frein

Desserrer le frein

Cycle automatique (ou
semi-automatique)

ISO 3719:1994(E/F/R)

Russian Symbol
Russe Symbole
Pycckun CumBon
PDukcayus
[ ]
_ _
ISO 7000-0018
OceoboxneHne

BkioyeHne TopmMmosa

OTKIo4YeHe TOpMO3a

PabotaB
aBTOMAaTUYECKOM
(nonyaBTOMaTU4ECKOM)
pexume

SO 7000-0026

23
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French
Francais
®OpaHLy3CKUW

English

Anglais
AHrMUACKUNA

Hand control Commande manuelle

No.

NO
Direction of Sens de rotation
continuous rotation unique

Rotation in two Rotation dans les
directions deux sens

A.17

Attention

Lampe de
signalisation

I Signal lamp

24

Russian

Russe
Pycckun

PyuyHoe ynpasneHue

HanpasneHwue
BpalleHNA

BpaweHne B ABYX

HanpaBNeHUAX

BHUMaHUe!l

CUrHanbHas namMna

Symbol

Symbole
CumMmBON

ISO 7000-0096

© [SO

L

1SO 7000-0004

ISO 7000-0005

L

ISO 7000-0434

IEC 417-5012
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French Russian Symol
Francais

®OpaHUy3Ccknn

English

Russe
Pycckun

Anglais
AHrMUACKNIA

Symbole
CumBOR

[ :_l
L =

1ISO 7000-0391

Qil lubricant Lubrification Cva3ska

Alternating current of | Courant alternatif de [MepeMeHHbIN TOK
frequency f frequence f 4acToTbl f
[ ]
l N sevn Hz
L _
[EC 617-2

Alternating current Courant alternatif

MNepemMmeHHbIN TOK

L

IEC 417-5032

[MOCTOAHHBIN TOK

Direct current Courant continu

L _]
IEC 417-5031
Both direct and Courants continu et [MOCTOAHHbINA TOK U
alternating current alternatif nepemMeHHbIN TOK
[ R

_ =

IEC 417-5033

25
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Russian

English French

Russe
PyccKkuni

Anglais
AHMWUACKNIA

Francais
PpaHUY3CKMA

Single phase Courant alternatif OnHodasHbIN TOK
alternating current of | monophasé de 4acToThl f
frequency f fréequence f

Courant alternatif a m
phases de fréquence f

Alternating current of
m phases and
frequency f

MHorodasHbIN TOK
yncriom dras m n
4acToThbl f

IEC 617-2

Fuse Coupe-circuit; fusible [lpenoxpaHuTens

[ L
L _

IEC 417-5016

A.27 | Earth/Ground Terre 3a3zemneHue -
[ I ] .
L ] T
IEC 417-5017 o
A.28 | Drilling correction Correction de pergcage | Koppekuus
ancbanaHca
CBepneHnem — 1 ;
L |
ISO 7000-0370 B

26
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English French Russian Symbol

Anglais Francais Russe Symbole

AHIMUACKUIA ®paHUyC3KUNA Pycckui CumBson
Milling correction Correction de fraisage | Koppekuusn
aucbanaHca
dopeszepoBannem
Enregistreur a bande MarnsutodoHR

'
I Foot switch

L _
IEC 417-5093
Commutateur a MepanbHbiA
pedale BbIKNIOYaTens
[ L

L .

IEC 417-5114

Variabilité sans
échelons

Function increasing
without steps

HenpepbiBHOE
n3meHeHne cbyHKUNN

-

IEC 417-5004

Function increasing
by steps

Variabilité par
échelons

CryneHuyartoe
n3meHeHue hbyHKUNn

<l

]

-

IEC 417-5181

27
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Annex B
(Informative)

Recommended colours
on colour monitors

B.1 Heading

Colour: blue

EXAMPLES

Selected dialogue; type number;

run number; other general data
which do not change continuously.

B.2 Data field

Fixed text: white
Data: yellow

Data just selected by cursor: red

B.3 Operator instructions

Colour: violet or orange

EXAMPLES

"Start drive”.
“Index rotor”.

B.4 Error indication

Colour: red

EXAMPLES

"Input not permitted”.
"Wrong password”.

28

Annexe B
(iInformative)

Couleurs recommandeées
sur les ecrans couleur

B.1 En-téte
Couleur: bleu

EXEMPLES

Dialogue choisi, numéro de type,
numeéro d'exécution, autres don-
nees générales ne changeant pas
en continu.

B.2 Champ de données

Texte fixe: blanc
Données: jaune

Données juste choisies par le
curseur: rouge

B.3 Instructions données
par ['opérateur

Couleur: violet ou orange

EXEMPLES

«Lancer entrainement».
«Indexage du rotor».

B.4 Indicateur d'erreur

Couleur: rouge

EXEMPLES

«Entrée non autoriséenr.
«Mot de passe erronény.

© [SO

[lpunoxeHune B
(MHbopMaTuBHOR)

LiBeTa, pekomeHayembie

ANA NPUMeHeHUA Ha
LIBETHbIX AUCNnenax

B.1 3aronoBsok

LiBeT: cMHNI

MPUMEPDI

BbibpaHHbIA  guanor, Tun N9,
3anyck NE, npoune obuwme paw-
Hble, HE W3MEHAIoWMNECA Henpe-
PbIBHO.

B.2 Tllone gaHHbIX

MTOCTOAHHbLIN TEeKCT: Hbenbiy UBeT
[laHHbIE: XXenTbin UuBeT

[1aHHble, TONLKO YTO BbIOpPaHHbIE
MOCPEeNCcTBOM Kypcopa: KpacHbIN
LIBET

B.3 KomaHpgb!,
nogaBaeMblie onepaTopom

LiBeT: chnonetoBbIN Mnu opaHxe-
Bbi

[MPUMEPDI

«yCK NnpuBona”.
AHanunpoBaHue portopa”.

B.4 WHaunkauma owmnbku

LIBEeT: KpaCHbIWN

MNPUMEPDI

»BBOQ He pa3peluaeTtca”.
,OwnboyHan napons”.
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In addition, for the unbalance En plus, pour l'affichage du ba- Kpome Toro, nona oto6paxeHus

display: lourd a corriger: nucbanaHca:
— rotor in tolerance or rotor can -— rotor dans les tolérances ou — poTop B npenenax OOMYCKOB
be corrected: green; rotor pouvant étre compensé: WK POTOpP, KOTOPbIK MOXET
1ol  rod vert; ObITb KOPPEKTUPOBAH: 3ene-
— rotor out ot tolerance: red. HbIA LBET;

— rotor hors tolérances: rouge.
— POTOpP BHE OOMYCKOB: KPACHbIN
LiIBET.

29
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Annex C Annexe C [Tpunoxenune C
(informative) (informative) (MHdOpMaTUBHOR)
Equivalent terms Termes équivalents JKBUBAJIEHTHbIE
TEPMMUHDI

German Italian Japanese

Allemand Italien Japonais
Hemeykun UTanbAHCKUA ANoHCKNIA

Stirnseitenansicht des Vista frontale del rotore

Rotors

Vista laterale del rotore
con albero orizzontale

Seitenansicht des
Rotors mit horiz. Achse

Vista laterale del rotore
con albero verticale

Seitenansicht des
Rotors mit vert. Achse

Squilibrio

Kompensation, Loschen Compensazione

4.7

No.
Nﬂ
NO

4.-1(-) Unwuchtwinkel

Posizione angolare
di squilibrio

Lagerstelle Posizione del cuscinetto gl 57 &5
Ausgleichsebene Piano di correzione % 1F @

Multiplikator

Moltiplicatore
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German Italian Japanese

Allemand [talien Japonais
Hemeykuis NTanbaHCKUX AnoHckun

Kalibrierung Regolazione B8 IF

Masse zusetzen

Aggiungere

4.17 | Masse wegnehmen Togliere

Kontrolle Controllo
Photozelle Fotocellula =3 BE 3 o2

Stroboskoplampe Lampada stroboscopica

Sinusgenerator Generatore sinusoidale

Rechteckgenerator Generatore di impulsi

Statische Unwucht

Squilibrio statico

Momentenunwucht Squilibrio di coppia

N
]

Dynamische Unwucht

Squilibrio dinamico
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German Italian Japanese

Japonais
ANoOHCKUA

Allemand Italien
HemMeulkni NMTanbAHCKNIA

lLinke Ebene
o ’ " )
Mittlere Ebene Piano centrale

Winkel
linke Ebene

Piano sinistro

Angolo sul piano
sinistro

Winkel
rechte Ebene

Angolo sul piano
destro

=7,
~)

Vertikale Componente verticale
Unwuchtkomponente dello squilibrio
Horizontale Componente orizzontale
Unwuchtkomponente dello squilibrio

H5E 5 X 7> i 1]

Correzione della
componente
verticale dello squilibrio

Loschen der vertikalen
Unwuchtkomponente

Correzione della
componente
orizzontale dello squilibrio

Loschen der horizontalen
Unwuchtkomponente

X - 5 % 1K

£ L A a2 o BE B

Abstand der linken
Ausgleichsebene zum
linken Lager

Abstand der
Ausgleichsebenen

Distanza del piano sinistro
dal cuscinetto sinistro

Distanza dei piani di
correzione

¥ iE M fH] IR

Abstand der rechten
Ausgleichsebene zum
rechten Lager

Distanza del piano destro
dal cuscinetto destro

LA a1 o §E
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German italian Japanese

Allemand Italien Japonais
HemeLUKWIA NTanbAHCKUA AnoHcKniA

Kompensation Compensazione del
links plano sinistro

Kompensation

Compensazione del H fH 18
rechts

piano destro

Rotor-M_ontagesystem mit
den Abstanden der
Ausgleichsebenen

Schema di montaggio del
rotore con distanze dei
piani di correzione

0 — 7 EIEERMNEO X R

Rotor-Montagesystem
mit Basisabstanden

Schema di montaggio del
rotore con distanze di
riferimento

L ED OO u— 2 EERVEDEZ KX

EEEEE

German ltalian Japanese

Allemand Italien Japonais
HemMeUKNIA MTanbAHCKUIA AnoHckA

Obere Ebene Ptano superiore

Untere Ebene Piano inferiore

i
I

Winkel obere Ebene Angolo del piano

superiore

i
o

Winkel untere Ebene Angolo del piano inferiore

Betrag obere Ebene Valore del piano superiore

“~f
=7

Betrag untere Ebene Valore del piano inferiore

]
o

o~ : : o~ -~ <

Komponente
vorn - hinten

Componente orizzontale
avanti-dietro

Componente orizzontale
sinistro-destro

]
o0

Komponente
links - rechts

DO BANDE « HE 4

]
<=

71.10 | Loschen Compensazione
vorn - hinten avanti-dietro

33



ISO 3719:1994(E/F/R) © ISO

German Italian

Japanese
Japonais
AnNoHcKun

Allemand Italien
Hemeykun NTanbAHCKUIA

7.11 | Loschen
links - rechts

Compensazione
sinistro-destro

Schema di montaggio del
rotore

Rotor-Montagesystem

German Italian

Allemand Italien
HeMeukuin UTanbAsHCKUA

Japanese
Japonais
AnoHcKuiA

25

Auswuchtdrehzahl Giri di equilibratura

Aumento di velocita

Drehzahlsteigerung

Diminuzione di velocita

Drehzahlverminderung

Veranderung Variabilita

Hauptschalter

A.7 Aus

Interruttore principale

NO

Circuito chiuso

Circuito aperto

H o

Losen, Sbloccare i

Freigeben

Togliere il freno R

Abbremsen, Bremse
anlegen

)
il
—

Bremse l0osen
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German Italian Japanese

Allemand Italien Japonais
Hemeukuin NTanbAaHCKAN ANoOHCKMIA

Ciclo automatico
{0 semiautomatico)

Automatisch

Handbetatigung

Drehrichtung Senso di rotazione

Drehbewegung in Rotazione nei due
beiden Richtungen sensi

N |
o

Schmierung Lubrificazione 7H

Wechselstrom mit
Frequenz f

Corrente alternata
con frequenza f

Wechselstrom Corrente alternata
Gleichstrom Corrente continua

Sowohl Gleich- als auch Corrente continua o
Wechselstrom alternata

Corrente monofase
con frequenza f

Einphasenstrom mit
Frequenz f

Corrente alternata con
m fasi e frequenza f

Wechselstrom mit m
Phasen
und Frequenz f

Fusible

e ) )

35
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German

Allemand
HemMmeuUuknn

36

Italian
Italien
NTanbAHCKWUIA

Japanese
Japonais
ANOHCKUN




' 1SO

A

add material 4.16
add/remove selection 8.1
alternating current A.21
alternating current of
frequency f A.20
alternating current of m phases and
frequency f A.25
amount of unbalance, central

plane 6.8
amount of unbalance, left
plane 6.6

amount of unbalance, right
plane 6.7
amount, lower plane 7.6
amount, upper plane 7.5
angle, left plane 6.4
angle, lower plane 7.4
angle of unbalance 4.10
angle, right plane 6.5
angle, upper plane 7.3
automatic (or semi-automatic)
cycle A.13
average overnruns 8.4
average over time 8.5

B

bearing position 4.11

bearing vibration 4.24

bearing vibration, left 6.21

bearing vibration, right 6.22

both direct and alternating
current A.23

brake off A.12

brake on A.11

C

calibration 4.15

caution A.17

central plane 6.3

compensation {(arrows directed
inwards) 4.6

compensation, front-rear
component (on vertical-axis
rotor) 7.10

compensation, left-right component

(on vertical-axis rotor) 7.11
compensation, left plane 6.17
compensation, right plane 6.18
component indication 4.7
correction plane in arotor 4.12
correction radius 5.1
couple unbalance 4.27

Alphabetical index

D

decrease in speed A.3

direct current A.22

direction of continuous
rotation A.15

distance between planes 6.15

distance from left plane to left
bearing plane 6.14

distance from right plane to right
bearing plane 6.16

drilling correction A.28

dynamic unbalance 4.28

E

earth/ground A.27
end view of rotor 4.1

filter 4.25

foot switch A.31

four components of unbalance (on
vertical-axis rotor) 7.9

four components (on horizontal-axis

rotor) 6.11
front-rear component of unbalance
(on vertical-axis rotor) 7.7
function increasing by steps A.33
function increasing without
steps A.32
function selection 5.3
fuse A.26

H

hand control A.14

horizontal compensation (on
horizontal-axis rotor) 6.13

horizontal component of unbalance
(on horizontal-axis rotor) 6.10

horizontal rotor diagram with
distances between planes 6.19

horizontal rotor diagram with
distances from datum 6.20

increase in speed A.2
index balancing 8.2
indexing 4.9

ISO 3719:1994(E/F/R)

K

keyway compensation 8.3

left plane 6.1

left-right component of unbalance
(on vertical-axis rotor) 7.8

length measurements 5.2

lock or tighten A.9

lower plane 7.2

M

main switch A.b
manual 8.6

measure vibration 8.10
milling correction A.29
multiplication 4.13

N

number of revolutions per
minute A.1

O

off (power) A.7

oil lubricant A.19
on/off (push-push) A.8
on (power) A.6

other rotor type 8.7

P

photoelectric scanner 4.19
polar indication 4.8
position 1... 2... 4.14

print 8.9

R

read-out retention 4.23
remove material 4.17

right plane 6.2

rotation in two directions A.16
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S

same rotor type 8.8

side view of rotor (horizontal
axis) 4.2

side view of rotor (vertical axis) 4.3

signal lamp A.18

sine wave angle reference
generator 4.21

single phase alternating current of
frequency f A.24

square wave angle reference
generator 4.22

static unbalance 4.26

stroboscopic lamp 4.20

T

tape recorder A.30
test, check, verify 4.18

U

unbalance (rotor end view} 4.4
unbalance (rotor side view) 4.5
unlock, unclamp (chuck open} A.10
upper plane 7.1

V

variability A.4

vertical compensation (on
horizontal-axis rotor) 6.12

vertical component of unbalance (on
horizontal-axis rotor) 6.9

vertical rotor diagram 7.12
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A

aide a l'indexage angulaire 8.2
ajouter de la matiere 4.16
angle associé au balourd 4.10
angle dans le plan droit 6.5
angle dans le plan gauche 6.4
angle dans le plan inférieur 7.4
angle dans le plan supérieur 7.3
apport ou retrait de matiere 8.1
arrét (mise sous tension) A.7
attention A.17

augmentation de vitesse A.2
autre type de rotor 8.7

B

balourd a corriger {(vue d'un rotor en

bout) 4.4

balourd a corriger {(vue latérale du
rotor} 4.5

balourd correcteur (fleches dirigées
vers l'intérieur) 4.6

calibrage 4.156

commande manuelle A.14

commutateur a pédale A.31

compensation avec clavette 8.3

compensation horizontale {(sur rotor
a axe horizontal) 6.13

compensation verticale (sur rotor a
axe horizontal) 6.12

composante du balourd avant-
arriere a corriger (sur rotor a axe
vertical) 7.7

composantes du balourd correcteur
avant-arriere {sur rotor a axe
vertical) 7.10

composantes du balourd correcteur
gauche-droite {sur rotor a axe
vertical) 7.11

composante du balourd gauche-
droite a corriger (sur rotor a axe
vertical) 7.8

composante horizontale du balourd
(sur rotor a axe horizontal) 6.10

composante verticale du balourd
(sur rotor a axe horizontal) 6.9

controle 4.18

correction de fraisage A.29

correction de percage A.28

coupe-circuit; fusible A.26

Index alphabétique

couple de balourds 4.27

courant alternatif A.21

courant alternatif a m phases de
fréequencef A.2b

courant alternatif de
fréequence f A.20

courant alternatif monophasé de
fréequence f A.24

courant continu A.22

courants continu et alternatif A.23

cycle automatique {ou semi-
automatique} A.13

D

desserrer le frein A.12
déverrouillage A.10
diminution de vitesse A.3
distance du palier gauche au plan
d'équilibrage gauche 6.14
distance du plan d'équilibrage droit
au palier droit 6.16
distance entre plans
d'équilibrage 6.1b

E

enlever de la matiere 4.17
enregistreur a bande A.30

G

générateur d'impulsions 4.22
générateur d'ondes
sinusoidales 4.21

impression 8.9

indexage 4.9

indication des composantes 4.7
indication polaire 4.8
interrupteur A.b

L

lampe de signalisation A.18
lampe stroboscopique 4.20
lubrification A.19

1ISO 3719:1994(E/F/R)

M

maintien de I'affichage 4.23
marche-arrét (par bouton-
poussoir} A.8
marche {mise sous tension} A.6
manuel d'emploi 8.6
méme type de rotor 8.8
mesurage des vibrations 8.10
mesures de longueur 5.2
movyenne au cours du temps 8.6
moyenne sur n lancers 8.4
multiplication 4.13

N

nombre de tours par minute A.1

plan central 6.3

plan dans le rotor 4.12

plan droit 6.2

plan droit d'équilibrage 6.18
plan gauche 6.1

plan gauche d'équilibrage 6.17
plan inférieur 7.2

plan supérieur 7.1

point d'appui  4.11

position 1... 2... 4.14

Q

quatre composantes du balourd {sur
rotor a axe vertical) 7.9

quatre composantes (sur rotor a axe
horizontal) 6.11

R

rayon de correction 5.1
réjecteur 4.25
rotation dans les deux sens A.16

S

schéma d'un rotor horizontal avec
distances de référence 6.20
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schéma d'un rotor horizontal avec
distances entre plans 6.19

schéma d'un rotor vertical 7.12

sélection de fonction 5.3

sens de rotation unique A.15

serrer le frein A.11

terre A.27

torseur réduit des balourds 4.28
traceur photoélectrique 4.19

V

valeur associée au balourd dans le
plan central 6.8

valeur associée au balourd dans le
plan droit 6.7

valeur associée au balourd dans le
plan gauche 6.6

valeur associée du balourd dans le
plan inférieur 7.6

valeur associée du balourd dans le
plan supérieur 7.5

variabilité A.4

variabilité par échelons A.33

variabilité sans échelons A.32

vecteur de balourd du centre de
masse 4.26

verrouillage A.9

vibration de lI'arbre a droite 6.22

vibration de l'arbre a gauche 6.21

vibration d'un palier 4.24

vue d'un rotor en bout 4.1

vue latérale d'un rotor a axe
horizontal 4.2

vue latérale d'un rotor a axe
vertical 4.3
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AndaBUTHbIN YKasartenb

b 3HauyeHue aucbanaHca (hpoHTanbHan M

6okoBasa npoekuua potopa 4.1
60KOBbIe cocTaBnAwwme apucbanaHca
(ocb poTOpa BepTUKaNbHO) 7.8

B

BEpPTUKanNbHaA KOMNeHcauma (ocb
poTOopa ropu3oHTanbHo) 6.12
BEepPTUKanbHaA COCTaBNAOUIaA
ancbanaHca (oCb poTopa
ropu3oHTansHo) 6.9
BEPXHAA MNOCKOCTb KOppekunn 7.1
Bubpauuva noawnnHuka 4.24
BubpaLiMA neBoro KoHua sana 6.21
BubpaLnA NpaBoro KoHUa
Bana 6.22
BKJIloYeHue Topmosa A.11
BKJIIOUEHO (ceTb) A.6
BHUMaHue! A.17
BpalieHue B ABYX
HanpaBneHnAax A.16
BbIOOP cnocoba Koppekunun
(NnpucoeauHeHue-ypnaneHue
KOPPEeKTUPOBOYHOM Macchi) 8.1

r

reHepaTop NPAMOYTrONIbHUX
curHanos 4.22

reHepaTop CMHycouaanbHbIX
curHanos  4.21

rnaBHbiA BbiknYyaTen A.5

ropusoHTanbHaa KomneHcauna (ocb
poTOpa ropusoHTanbHoO) 6.13

ropy3oHTaNibHaA COCTaBNAIOLanA
ancbanaHca (ocb poTopa
ropusoHTanbHo) 6.10

ANMHamMunyeckas
HeypaBHOBelWeHHOCTb 4.28

3

3azemMmneHune A.27
3HaueHue ancbanaHca (bokoBan
npoekuna portopa) 4.4

npoekuna potopa) 4.5
3HaueHue aucbanaHca B BepxXHeWn
NNOCKOCTU KoppeKkuun 7.5
3HaYeHue ancbanaHca B NeBoOU
NNOCKOCTU KoppeKLunn 6.6
3HavyeHue aucbanaHca B HUXKHEN
NNOCKOCTU Koppekunu /7.6
3HayeHue aucbanaHca B NpaBow
NNOCKOCTU KoppeKkuun 6.7
3HauyeHue aucbanaHca B cpenHen
NNOCKOCTU KOppekunn 6.8

1

namepeHue snbpaummn 8.10

MHAWKaUUA COCTaBNAIOLWNX
nncbanaHca 4.7

MHAWKAUWA B NONAPHDbIX
KoopauHaTtax 4.8

nHanunupoBaHue (yCTaHOBKa poTopa
B UCXOAHOE nosioxeHue) 4.9

K

KHOMOUYHbIA BbiknioyaTenb A.8

KOMMeHcaLuua BNUAHUA BOKOBbLIX
cocTaBnAoumMx aucbanaHca (ocb
poTOpa BepTUKanoeHo) 7.11

KOMMEeHcaLuA BNUAHUA
nncbanaHca 4.6

KOMMeHcaLuuAa BNMaHMA aucbanaHca
B NNIeBOU NNOCKOCTU 6.17

KOMMeHcauuna BnnaHnA anucbanaHca
B NPaBoOn NMNOCKOCTU 6.18

KOMMeHcaumAa BNMAHUA
dopOHTaNbHbLIX COCTABNAOLWNX
nncbanaHca (ocb poTopa
BepTUKanbHo) 7.10

KOMMeHcauma BNMAHNA WNOHOUYHOWN
KaHaBku 8.3

KOHTponb 4.18

Koppekuua aucbanaHca
ceepneHnem A.28

Koppekuua aucbanaHca
dpesepoBaHuem A.29

Jl

neBsan NMNOCKOCTb Koppekuun 6.1
NUHeUHble pa3Mepbl 5.2

MarHutocoH A.30

MHOrocasHbI TOK Yncnom doas m U
yacTtoTtbl f A.25

MOMEHTHAaA
HeypaBHOBELWEeHHOCTb 4.27

H

HanpaBneHwWe BpaweHUAa A.15
HenpepbiBHOE U3IMeHeHUne
dyHKkummn A.32

HWXHAA NNOCKOCTb KOoppekunn 7.2

O

onHOha3HbIX TOK YacToThl f A.24
onopa 4.11

ocsoboxnpeHune A.10
OTKnoYeHne Topmosa A.12
OTKNoUYeHo (cetb) A.7

[

nenanbHbIA BbikKNoYyaTens A.31
nepemMeHHbIiN TOK A.21
nepemMeHHbIN ToK YactoTbl f A.20
neyatb 8.9
NMNOCKOCTb KOppekuuu potopa 4.12
nosuuunu 1... 2... 4.14
NOCTOAHHLIA TOK A.22
NOCTOAHHbLIY TOK U NepemMeHHbIN
TOK A.23
nosnemeHTHaa banaHcupoBka 8.2
NpPaBan NMNOCKOCTb KOPpeKunMn 6.2
npenoxpaHuTens A.26
npucoeanHeHue mMaccol 4.16

P

paboTa B aBTOMaTU4YECKOM
(nonyaBTOMaTU4YECKOM)
pexume A.13

paanuyc Koppekumn 5.1

paccToAaHUe MexXxay NNOCKOCTAMW
Koppekuun 6.15

paccToAHUEe OT NeBOU NMNOCKOCTY
Koppekuuu no nesov onopbl  6.14

paccToAHUE OT NPaBoOU NNOCKOCTU
Koppekuu1 0o NpaBou
onopbl 6.16

perynupoBaHne A4
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pOTOp apyroro Tuna 8.7

POTOp TOro Xxe tuna 8.8
PYKOBOACTBO NO 3KCAlyaTaumn 8.6
py4Hoe ynpasneHne A.14

C

curHanbHaa namna A.18
cMa3ka A.19
CPeiHAA NNOCKOCTb KoppeKkuun 6.3
cTaTuyeckan
HeypaBHOBelWeHHOCTb 4.26
ctpobockonuveckas namna  4.20
CTyneH4yaToe namMeHeHue
doyHKUMn  A.33
CXeMa BepTuKanbHoro potopa /.12
CXeMa ropusoHTanbHOro poTopa ¢
pasmMepamMu, 3aflaHHbIMU OT IEBOW
onopbt 6.20
cXemMa ropusoHTanbHOro poTtopa C
yKaszaHueMm pasmMmepoB 6.19

T

TapupoBka 4.15

Y

yBennyeHue ckopoctu  A.2
yron aucbanaHca 4.10
yron aucbanaHca B BepxHen
NNOCKOCTU KoppeKuun 7.3
yron aucbanaHca B N€BOW MNIIOCKOCTU
Koppekuun 6.4
yron aucbanaHca B HUKHeM
NNOCKOCTU Koppekunn 7.4
yron aucbanaHca B npasoi
MITOCKOCTU KOppeKLun 6.5
ynaneHue maccbl 4.1/
yMeHbLleHUue ckopoctu  A.3
yMHOXeHue 4,13
ycpenHeHue no spemeHn 8.5
ycpenHeHue no n nyckam 8.4

D

doukcauma A.9

couKcauuns nokasaHmn 4.23

dounbtp 4.25

cdooToanekTpuieckun gatunk  4.19

dopoHTanbHaA NPOeKUUA poTopa
(ocb ropuaoHTanbHo) 4.2

cdpoHTanbHaa NPoeKUUA poTopa
(ocb BepTuKanbHO) 4.3

chbpOHTaNbHbIE COCTaBNAOWMNE
ancbanaHca (0Cb poTOpa
BepTUKanoHo) 7.7

doyHKUMA 5.3
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Y

yacToTa BpaweHua (o6/muH) A.1

YyeTbipe cocTasnamowme nucbanaHca
(ocb poTOopa BepTUKansHo) 7.9

YyeTbipe cocTaBnAlowne aucbanaHca
(ocb poTtopa ropusoHTanbHo) 6.11
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