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F IELD DEVICE TOOL (FDT)  INTERFACE SPECIFICATION  –  

 
Part 303-1 :  Communication  profi le  integration  –  

IEC  61 784 CP 3/1  and  CP 3/2  
 
 

FOREWORD 

1 )  The  I n ternational  E l ectrotechn ical  Commissi on  ( I EC)  i s  a  worl dwide  organ izati on  for standard i zati on  compris i ng  
a l l  nati onal  e l ectrotechn ical  commi ttees  ( I EC  Nati onal  Commi ttees).  The  obj ect  of I EC  i s  to  promote  
i n ternati onal  co-operati on  on  a l l  q uesti ons  concern i ng  s tandard i zati on  i n  the  e l ectri cal  and  e l ectron ic  fi e l ds .  To  
th i s  end  and  i n  add i ti on  to  other acti vi ti es ,  I EC  publ i shes  I n ternati onal  S tandards,  Techn ica l  Speci fi cati ons,  
Techn ica l  Reports ,  Publ i cl y Avai l abl e  Speci fi cati ons  (PAS)  and  Gu i des  (hereafter referred  to  as  “ I EC  
Pub l i cati on (s)” ) .  Thei r preparati on  i s  en trusted  to  techn ical  commi ttees;  any I EC  National  Commi ttee  i n terested  
i n  the  subj ect dea l t  wi th  may parti ci pate  i n  th i s  preparatory work.  I n ternati onal ,  governmen tal  and  non -
governmen tal  organ izati ons  l i a i s i ng  wi th  the  I EC  a l so  parti ci pate  i n  th i s  preparati on .  I EC  col l aborates  cl osel y 
wi th  the  I n ternati onal  Organ izati on  for S tandard izati on  ( I SO)  i n  accordance  wi th  cond i ti ons  determ ined  by 
ag reement  between  the  two  organ izati ons.  

2 )  The  formal  d eci s ions  or ag reemen ts  of I EC  on  techn ical  matters  express,  as  nearl y as  poss ib l e,  an  i n ternati onal  
consensus  of op i n i on  on  the  re l evan t  subjects  s i nce  each  techn ical  commi ttee  has  represen tati on  from  a l l  
i n terested  I EC  Nati onal  Commi ttees.   

3 )  I EC  Publ i cati ons  have  the  form  of recommendations  for i n ternati onal  u se  and  are  accepted  by I EC  Nati onal  
Commi ttees  i n  that  sense.  Wh i l e  a l l  reasonabl e  efforts  are  made  to  ensu re  that  the  techn ica l  con ten t  of I EC  
Publ i cati ons  i s  accu rate,  I EC  cannot  be  hel d  responsib le  for the  way i n  wh i ch  they are  u sed  or for any 
m is i n terpretati on  by any end  u ser.  

4 )  I n  order to  promote  i n ternational  u n i form i ty,  I EC  Nati onal  Commi ttees  undertake  to  appl y I EC  Publ i cati ons  
transparen tl y to  the  maximum  exten t  possi b l e  i n  thei r nati onal  and  reg i onal  pub l i cati ons.  Any d i vergence  
between  any I EC  Publ i cati on  and  the  correspond i ng  nati onal  or reg i onal  pub l i cati on  shal l  be  cl earl y i nd i cated  i n  
the  l a tter.  

5)  I EC  i tsel f d oes  not provide  any attestati on  of con form i ty.  I ndependen t  certi fi cati on  bod ies  provide  con form i ty 
assessmen t  services  and ,  i n  some  areas,  access  to  I EC  marks  of conform i ty.  I EC  i s  not  responsibl e  for any 
services  carri ed  ou t  by i ndependen t  certi fi cati on  bod i es .  

6 )  Al l  u sers  shou l d  ensu re  that  they have  the  l atest ed i ti on  of th i s  publ i cati on .  

7)  N o  l i ab i l i ty sha l l  a ttach  to  I EC  or i ts  d i rectors,  employees,  servan ts  or agen ts  i ncl ud i ng  i nd i vi dual  experts  and  
members  of i ts  techn i ca l  commi ttees  and  I EC  Nati onal  Commi ttees  for any personal  i n j u ry,  property damage  or 
o ther damage  of any natu re  whatsoever,  whether d i rect  or i nd i rect,  or for costs  ( i ncl ud i ng  l egal  fees)  and  
expenses  ari s i ng  ou t  of the  publ i cati on ,  use  of,  or re l i ance  upon ,  th i s  I EC  Publ i cati on  or any other I EC  
Publ i cati ons.   

8)  Atten ti on  i s  d rawn  to  the  Normati ve  references  ci ted  i n  th i s  publ i cati on .  U se  of the  referenced  publ i cati ons  i s  
i n d i spensabl e  for the  correct appl i cati on  of th i s  publ i cati on .  

9)  Atten ti on  i s  d rawn  to  the  poss ib i l i ty that  some  of the  e l emen ts  of th i s  I EC  Publ i cati on  may be  the  sub j ect  of 
paten t ri gh ts .  I EC  shal l  n ot  be  he l d  responsibl e  for i den ti fyi ng  any or a l l  such  paten t  ri gh ts.  

DISCLAIMER 
Th is  Consol idated  version  is  not an  official  IEC  Standard  and  has  been  prepared  for 
user conven ience.  On ly the  current versions  of the  standard  and  i ts  amendment(s)  
are  to  be  considered  the  official  documents.  

Th is  Consol idated  version  of IEC  62453-303-1  bears  the  ed i tion  number 1 . 1 .  I t  consists  
of the  fi rst ed i tion  (2009-06)  [documents  65E/1 27/FDIS  and  65E/1 40/RVD]  and  i ts  
amendment 1  (201 6-06)  [documents  65E/336/CDV and  65E/395A/RVC] .  The  techn ical  
content is  identical  to  the  base  ed i tion  and  i ts  amendment.  

In  th is  Redl ine  version ,  a  vertical  l ine  in  the  marg in  shows  where  the  techn ical  content 
is  modified  by amendment 1 .  Additions  are  in  green  text,  deletions  are  in  strikethrough  
red  text.  A separate  Final  version  with  al l  changes  accepted  is  avai lable  in  th is  
publ ication .  
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I n ternational  Standard  IEC  62453-303-1  been  prepared  by subcommi ttee  65E:  Devices  and  
i n tegration  i n  en terprise  systems,  of I EC  techn ical  commi ttee  65:  I ndustria l -process  
measurement,  control  and  au tomation .  

Each  part of the  IEC  62453-3xy series  i s  i n tended  to  be  read  in  con junction  wi th  I EC  62453-2 .  

The  French  version  of th is  standard  has  not been  voted  upon .  

Th is  publ ication  has  been  d rafted  i n  accordance  wi th  the  ISO/IEC Di rectives,  Part 2 .  

A l i st  of a l l  parts  of the  I EC  62453  series,  under the  general  ti tl e  Field Device Tool (FDT)  
interface specification,  can  be  found  on  the  I EC  websi te.  

The  commi ttee  has  decided  that the  con ten ts  of the  base  publ ication  and  i ts  amendment wi l l  
remain  unchanged  un ti l  the  stabi l i ty date  ind icated  on  the  I EC web  s i te  under 
"h ttp: //webstore. iec.ch"  i n  the  data  re lated  to  the  speci fic publ ication .  At th is  date,  the  
publ ication  wi l l  be   

•  reconfi rmed ,  

•  wi thdrawn ,  

•  replaced  by a  revised  ed i tion ,  or 

•  amended .  

 

IMPORTANT – The  “colour inside”  logo on  the  cover page  of th is  publ ication  ind icates  
that i t  contains  colours  which  are  considered  to  be  usefu l  for the  correct understanding  
of i ts  contents.  Users  shou ld  therefore  print  th is  publ ication  using  a  colour printer.  
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I NTRODUCTION  

Th is  part of I EC  62453  i s  an  i n terface  speci fication  for developers  of FDT (Field  Device  Tool )  
components  for function  control  and  data  access  wi th in  a  cl ien t/server arch i tecture.  The  
speci fication  i s  a  resu l t  of an  analysis  and  design  process  to  develop  standard  i n terfaces  to  
faci l i tate  the  development of servers  and  cl ien ts  by mu l tip le  vendors  that need  to  i n teroperate  
seamlessly.  

Wi th  the  i n tegration  of fi e ldbusses  i n to  con trol  systems,  there  are  a  few other tasks  wh ich  
need  to  be  performed .  I n  add i tion  to  fie ldbus-  and  device-speci fic tools,  there  i s  a  need  to  
i n tegrate  these  tools  i n to  h igher-level  system-wide  p lann ing-  or eng ineering  tools.  I n  
particu lar,  for use  i n  extensive  and  heterogeneous  control  systems,  typical l y i n  the  area  of the  
process  i ndustry,  the  unambiguous  defin i tion  of eng ineering  i n terfaces  that are  easy to  use  for 
a l l  those  i nvolved  i s  of g reat importance.  

A device-speci fic software  component,  ca l led  DTM  (Device  Type  Manager),  i s  suppl ied  by the  
fie ld  device  manufacturer wi th  i ts  device.  The  DTM  is  i n tegrated  i n to  eng ineering  tools  via  the  
FDT i n terfaces  defined  i n  th is  speci fication .  The  approach  to  i n tegration  i s  i n  general  open  for 
a l l  kinds  of fi e ldbusses  and  thus  meets  the  requ i rements  for i n tegrating  d i fferen t kinds  of 
devices  i n to  heterogeneous  control  systems.  

F igure  1  shows  how IEC 62453–303-1  i s  a l igned  i n  the  structure  of the  I EC 62453  series.  

 

Figure  1  – Part  303-1  of the  IEC  62453  series  

 

IEC   1 127/09 
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FIELD DEVICE TOOL (FDT)  INTERFACE SPECIFICATION  –  
 

Part 303-1 :  Communication  profi le  integration  –  
IEC  61 784 CP 3/1  and  CP 3/2  

 
 
 

1  Scope 

Commun ication  Profi l e  3/1  and  Commun ication  Profi l e  3/2  (common ly known  as  
PROFIBUS™ 1 )  defines  commun ication  profi les  based  on  IEC 61 1 58-2  Type  3,  I EC  61 1 58-3-3,  
I EC  61 1 58-4-3,  I EC  61 1 58-5-3,  and  I EC  61 1 58-6-3.  The  basic profi les  CP  3/1  (PROFIBUS  
DP)  and  CP  3/2  (PROFIBUS  PA)  are  defined  i n  I EC  61 784-1 .  

Th is  part of I EC  62453  provides  i n formation  for i n tegrating  the  PROFIBUS  protocol  i n to  the  
FDT i n terface  speci fication  ( I EC 62453–2).  

Th is  part of the  IEC  62453  speci fies  commun ication  and  other services.  

Th is  speci fication  nei ther con tains  the  FDT speci fi cation  nor mod i fies  i t.  

2  Normative references  

The  fol lowing  referenced  documents  are  ind ispensable  for the  appl ication  of th is  speci fi cation .  
For dated  references,  on ly the  ed i tion  ci ted  appl ies.  For undated  references,  the  latest ed i tion  
of the  referenced  document ( i nclud ing  any amendments)  appl ies  

I EC  61 1 31 -3: 2003,  Programmable controllers – Part 3:  Programming languages 

I EC  61 1 58  (a l l  parts),  Industrial communication networks – Fieldbus specifications 

I EC  61 1 58-2: 201 4,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 2:  
Physical layer specification and service definition  

I EC  61 1 58-3-3,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 3-3: Data-
link layer service definition  – Type 3 elements  

I EC  61 1 58-4-3  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 4-3: Data-
link layer protocol specification – Type 3 elements  

I EC  61 1 58-5-3:  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 5-3: 
Application layer service definition – Type 3 elements  

I EC  61 1 58-6-3,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 6-3: 
Application layer protocol specification – Type 3 elements  

I EC  61 784-1 ,  Industrial communication networks – Profiles – Part 1 :  Fieldbus profiles  

————————— 
1   PROFIBUS™  i s  a  trade  names  of the  non -profi t  organ izati on  PROFIBUS  Nu tzerorgan i sati on  e .V.  (PNO).  Th i s  

i n formati on  i s  g i ven  for the  conven ience  of u sers  of th i s  I n ternati ona l  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  
endorsemen t by I EC  of the  trade  name  hol der or any of i ts  products .  Compl i ance  to  th i s  s tandard  does  not 
requ i re  use  of the  reg i stered  l ogos  for PROFIBUS™ .  Use  of the  reg i stered  l ogos  for PROFIBUS™  requ i res  
perm iss ion  of PNO.  
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I EC  62453-1 : 2009,  Field Device Tool (FDT)  interface specification – Part 1 :  Overview and 
guidance  

I EC  62453–2: 2009,  Field Device Tool (FDT)  interface specification – Part 2:  Concepts and 
detailed description  

3  Terms,  defin i tions,  symbols,  abbreviated  terms  and  conventions  

3.1  Terms  and  defin i tions  

For the  purposes  of th is  document,  the  terms  and  defin i ti ons  g iven  in  I EC  62453–1  and  
I EC  62453–2  apply.  

3.1 .1   
bus  interface  modu le  
modu le  of a  fi e ld  device  that provides  the  connection  to  the  fie l dbus  

3.1 .2   

CP  3/1  
Commun ication  profi le  of CPF3,  featu ring  asynchronous  transmission ;  RS  485  (ANSI  TIA/EIA 
RS-485-A);  optional  RS  485-IS;  p lastic fiber;  g lass  mu l ti  mode  fiber or g lass  s ing le  mode  
fi ber;  PCF  fiber 

3.1 .3   
CP  3/2  
Commun ication  profi l e  of CPF3,  featuring  synchronous  transmission ;  manchester coded  and  
bus  powered  (MBP);  optional  i n tri nsical l y safe  (MBP-IS)  and  lower power (MBP-LP)  

3.2  Symbols  and  abbreviated  terms 

For the  purposes  of th is  document,  the  symbols  and  abbreviations  g iven  in  I EC  62453–1 ,  
I EC  62453–2  and  the  fol lowing  apply.  

ANSI  Ameri can  National  S tandards  I nsti tu te  (h ttp : //www.ans i . org )  

B IM  Bus  I n terface  Modu l e  

BMCP  Bus  Master Con fi gu rati on  Part  

CFG  Confi gu rati on  data  used  du ri ng  i n i ti a l i zati on  of PROFIBUS  s l ave  device  

DCS  D i stri bu ted  Contro l  System  

DP  Decentra l i zed  Peripheral s  

E IA E l ectron ic  I ndustri es  Al l i ance  

FDL  F i e l dbus  Data  L i nk l ayer 

FMA F i e l dbus  Management l ayer 

FMS  F i e l dbus  Message  Speci fi cati on  

GSD  Genera l  S tati on  Descri pti on  

MBP  Manchester coded  Bus  Powered  

I &M  I den ti fi cati on  and  mai n tenance  functi ons  

PA Process  Au tomati on  

PCF  Pol ymer C lad  F i bre  

PROFIBUS  Process  F ie l d  Bus  

RS  Rad io  Sector /  Recommended  S tandard  

TIA Tel ecommun icati ons  I n dustry Associati on  
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3.3  Conventions  

3.3.1  Data  type  names  and  references  to  data  types  

The  conventions  for naming  and  referencing  of data  types  are  expla ined  in  I EC  62453-2,  
Clause  A. 1  

3.3.2  Vocabu lary for requ irements  

The  fol lowing  expressions  are  used  when  speci fying  requ i rements.  

Usage  of “shal l ”  or “mandatory”  No  exceptions  a l l owed .  

Usage  of “shou l d ”  or “ recommended ”  S trong  recommendati on .  I t  may make  sense  i n  specia l  
excepti onal  cases  to  d i ffer from  the  descri bed  behaviou r.   

U sage  of “cond i ti onal ” ’  Functi on  or behaviou r shal l  be  provi ded ,  depend i ng  on  defi ned  
cond i ti ons .  

U sage  of “can ’  or  “opti ona l ’  Functi on  or behaviou r may be  provi ded ,  depend i ng  on  defi ned  
cond i ti ons .  

3.3.3  Use  of UML 

Figures  i n  th i s  document are  using  the  UML notation  as  defined  i n  Annex A of I EC  62453–1 .  

4 Bus  category 

CP 3/1  and  CP  3/2  protocols  are  i denti fied  i n  the  protocol I d  e lement of the  structured  data  
type  ' fd t:BusCategory'  by the  fol l owing  un ique  i den ti fiers  (Table  1 ) :  

Table  1  – Protocol  identi fiers  

I denti fi er value  Protocol Id  name  Description  

036D1 497-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  'Profibus  DP/V0'  Support of Profi bus  DP  V0  protocol  

036D1 499-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  'Profibus  DP/V1 '  Support of Profi bus  DP  V1  protocol  

CP 3/1  AND  CP 3/2  protocols  are  using  the  fol lowing  un ique  i denti fiers  i n  physicalLayer 
members  wi th in  PhysicalLayer data  type  (Table  2) :  

Table  2  – Physical  layer identi fiers  

I denti fi er value  Name  Description  

036D1 590-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  MBP  I EC  61 1 58-2  (MBP,  Profi bus  PA)  

036D1 591 -387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  RS485  I EC  61 1 58-2 : 201 4 ,  Cl ause  22  (RS485,  PROFIBUS  
DP)  

036D1 592-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  F i ber 
Opti c 

I EC  61 1 58-2 : 201 4 ,  Cl ause  23  (F i ber Opti c  cabl e ,  
PROFIBUS  DP)  

036D1 593-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9   E thernet  (depreciated ,  do  not  u se)  

 

Table  32  defines  wh ich  DataLinkLayer shal l  be  used  i n  combination  wi th  the  BusCategory 
values  defined  i n  Table  32 .  

Table  32  – DataLink Layer Identi fiers  

I denti fi er value  Name  Description  

50A21 B35-7EE7-4999-81 74-70396929C0B4  PROFIBUS  FDL  PROFIBUS  FDL  

CDF338DC-E9A3-4D1 3-91 AC-60A43DCB2904  PROFIBUS  FMA1 /2  PROFIBUS  FMA1 /2  
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5 Access  to  instance and  device data 

5.1  Process  Channel  objects  provided  by DTM  

The  m in imum  set of provided  data  shou ld  be:  Process  values  model led  as  channel  objects  
i nclud ing  the  ranges  and  scal ing .  

5.2  DTM  services  to  access  instance  and  device  data 

The  services  I nstanceDataI n formation  and  DeviceDataI n formation  shal l  provide  access  to  at 
l east a l l  parameters  of the  Physical  B lock and  the  status  and  Ou t value  of the  Function  B locks  
shal l  be  exposed .  

Accord ing  to  I EC  62453-2 ,  at l east one  set of semantic i n formation  (one  per supported  
fi e ldbus  protocol )  shal l  be  provided  for each  accessib le  data  object,  us ing  the  
‘SemanticI n formation ’  general  data  type.  The  correspond ing  data  type  ‘appl icationDomain ’  
shal l  have  a  value  defined  for Profibus  and  the  data  type  ‘semanticI d ’  shal l  have  an  
appropriate  value,  as  speci fied  in  Table  9 .  

6 Protocol  specific  behavior 

6.1  PROFIBUS device  model  

FDT extends  the  PROFIBUS  device  model  by using  Process  Channels  for description  of I /O  
values  (see  F igure  2).  
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Figure  2  – FDT PROFIBUS device  model  

6.2  Configuration  and  parameterization  of PROFIBUS devices  

6.2 .1  General  

I n  a  GSD-based  configuration  tool  the  user defines  the  configuration  and  sets  the  appropriate  
parameters  for the  modu les.  The  configuration  tool  creates  the  configuration  string  and  the  
parameter string  that are  used  to  set up  the  s lave  properly.  

Wi th  FDT the  configuration  and  parameterization  of the  devices  i s  no  l onger execu ted  on ly by 
a  cen tral  component;  i t  moved  partly i n to  the  DTMs.  A DTM  is  responsible  for provid ing  
configuration  and  parameterization  i n formation  for the  cycl ic  master that pu ts  the  PROFIBUS  
slaves  i n  operation .  

A DTM  is  used  to  ad just a  fi e ld  device  to  i ts  speci fic appl ication .  Wi th in  PROFIBUS,  there  are  
three  d i fferen t aspects  of ad justment:  

•  parameterization :  usr prm  data  (used  i n  the  PROFIBUS  service  SET_PRM  for setting  up  
the  cycl ic  communication  and  the  speci fic behavior of the  device);  

IEC   1 128/09 
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•  appl ication  parameterization :  appl ication  speci fic parameters  (transmi tted  via  acycl ic  
read /wri te  PROFIBUS  services);  

•  con figuration :  configuration  data  (used  i n  the  PROFIBUS  service  CHK_CFG  for defin i tion  
of the  format and  l ength  of the  i npu t/ou tpu t data  that are  transmi tted  wi th in  cycl ic  
commun ication).  

The  appl ication  parameterization  transmi tted  via  acycl ic commun ication  i s  not i n  the  scope  of 
th is  document.  Wi th in  th is  document the  term  parameterization  represents  commun ication  
parameterization  (SET_PRM).   

6.2.2  Monol i th ic  DTM  for a  modu lar PROFIBUS device  

A monol i th ic DTM  i s  one  s ing le  DTM  that represents  the  complete  device  wi th  i ts  Bus  
I n terface  Modu le  (B IM)  and  i ts  I /O  modu les.  I n  general ,  such  a  DTM  offers  a  configuration  
d ia log  (presentation  object)  that a l l ows  defin i tion  of the  used  BIM  and  modu les.  The  
configuration  d ia log  must be  avai lable  via  the  FDT standard  function  “Configure”  (see  [1 ]  4 . 3  
Operation  Configuration).  

Not a l l  PROFIBUS  devices  requ i re  a  configuration  d ia log .  That i s  why not a l l  DTMs  provide  
the  “Configure”  function .  Th is  i s  va l id  on ly for non-modu lar PROFIBUS devices  i f the  
Usr_Prm-Data  cannot be  changed .  

The  configuration  d ialog  a l lows  chang ing  the  data  on ly i n  offl i ne  mode  i f the  data  set can  be  
l ocked .  

6.2.3  Modu lar DTM  for a  modu lar PROFIBUS device  

Separate  DTMs  represent the  B IM  (Device  DTM)  and  the  particu lar I /O  modu les  (Modu le  
DTMs).  The  effort developing  such  a  modu lar DTM  i s  normal l y h igher than  in  the  case  of a  
monol i th ic DTM,  because:  

•  a  pri vate  protocol  has  to  be  implemented  between  BIM  and  I /O  modu les  to  ensure  that 
on ly a  Modu le  DTM  can  be  added  to  the  B IM  DTM.  Th is  requ i res  an  own  protocol  ID  and  
the  adaptation  / creation  of commun ication ;  

•  i n  some  cases,  add i tional  private  i n terfaces  are  necessary to  exchange  in formation  
between  Device  DTM  for B IM  and  Modu le  DTMs.  

Implementing  a  Modu lar DTM  resu l ts  i n  the  fol l owing  advantages:  

•  the  project represents  the  device  structure;  

•  the  user i s  able  to  access  modu le-related  in formation  d i rectly as  a  function  of the  Modu le  
DTM;  

•  the  FDT speci fication  defines  a  mechan ism  to  i den ti fy DTMs.  Wi th  these  mechan isms i t  i s  
possible  to  provide  support for scann ing  the  modu les  below the  B IM  and  generate  the  
topology au tomatical l y;  

•  supporting  a  new type  of B IM  or I /O  modu le  requ i res  an  add i tional  DTM  “on ly”  and  does  
not affect existing  components.  Th is  may resu l t  i n  reduced  test effort.  

The  configuration  data  to  set up  the  PROFIBUS  configuration  must be  provided  by the  Device  
DTM  (representing  the  B IM).  Th is  configuration  data  may be  generated  from  in formation  of 
the  i nstan tiated  Ch i l d  DTMs  and  by using  a  configuration  d ialog .  

Modu lar DTMs  shou ld  be  provided  for modu lar devices  (e. g .  a  p lan t operator may add /remove 
modu les).  Monol i th ic DTMs  are  used  to  represent devices  that show no  modu lari ty (e. g .  PA 
devices).  
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6.3  Support for DPV0  configuration  

A PROFIBUS  slave  i s  configured  by a  cycl ic  master and  commun icates  via  PROFIBUS  DP.  I n  
add i tion  to  th is  the  s lave  may support DPV1  commun ication .  

A Gateway DTM  for a  PROFIBUS  s lave  does  not have  to  provide  commun ication  for the  DPV0 
commun ication  schema.  For example,  there  i s  a  remote  I /O  system  wi th  HART modu les.  I t  
may have  a  Gateway DTM  that requ i res  the  DPV1  protocol  and  provides  the  HART protocol  
(defined  i n  the  i n formation  document and  i n  the  parameter document).  Th is  enables  HART 
Device  DTMs  to  communicate  wi th  thei r devices  via  the  Gateway DTM  and  via  
Commun ication  DTM  for DPV1 .  Fol lowing  the  speci fication  the  Gateway DTM  del ivers  channel  
parameter documents  for both  protocols  DPV1  and  HART.  The  protocol I d  i s  a  member of 
NetworkManagementI n fo  data  type.   

The  Process  Channels  must shal l  provide  Channel  Parameter documents  for DPV1  includ ing  
a l l  i n formation  to  a l low i n tegration  i n to  the  con trol  system  (e. g .  DPAddress  of the  IO  value  i f 
avai lable).   

6.4 PROFIBUS s laves  operating  without a  cycl ic  PROFIBUS  master 

I n  most cases,  a  PROFIBUS  slave  i s  configured  and  parameterized  by a  cycl ic  PROFIBUS  
master device.  So  a  runn ing  master device  i n  the  network i s  requ i red .  

Some  s laves  are  able  to  a l low acycl ic commun ication  wi thou t a  runn ing  cycl ic  master.  
Especial l y i n  the  case  of gateway functional i ty th is  i s  an  eminen t advantage  because  they 
a l low the  parameterization  of fie ld  devices  connected  to  them  by using  an  acycl ic bus  master.  
So  i nstrument special ists  are  able  to  work wi th  fi e ld  devices  a lso  in  case  the  con trol l er i s  not 
yet working .  

I f a  master starts  communication ,  these  devices  start  to  detect bus  speed  and  settings  to  
react properly.  Th is  may take  some  time.  

I n  the  fol lowing ,  two  cases  are  described  that a  user may keep  i n  m ind  when  working  wi th  
such  devices.  

Use  case  1 :  

The  user performs  a  network scan .  The  Commun ication  DTM  tries  to  read  d iagnostic data  via  
a  GetDiagnose  Request bu t does  not receive  a  response.  The  device  i s  not detected  by the  
Commun ication  DTM.  Th is  occurs  mostly when  the  device  has  a  l ow PROFIBUS  address.  The  
reason  i s  that the  device  has  not completed  bus  speed  / bus  setti ng  detection  as  i t  was  asked  
for thei r d iagnostic data.  The  workaround  i s  to  g i ve  these  devices  a  h igher PROFIBUS 
address.  

Use  Cases  2 :  

The  user tries  to  connect a  fie ld  device  l i nked  to  the  gateway that supports  DPV1  wi thout a  
runn ing  cycl ic  master.  Th is  can  lead  to  an  error message  because  the  gateway device  has  not 
completed  bus  speed  /  bus  setting  detection  as  i t  was  asked  for a  connection .  So  the  user has  
to  try to  connect again .  Th is  happens  on ly i n  very rare  s i tuations.  

6.5  PROFIBUS-related  information  of a  s lave  DTM  

6.5.1  General  

The  in formation  used  by a  cycl ic  master device  to  set up  the  PROFIBUS  network properly and  
a l low cycl ic  commun ication  between  con trol  system  and  s lave  devices  i s  provided  by a  DTM  
in   
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•  Bus  Master Configuration  Part (BMCP);  

•  GSD  in formation ;  

•  i n ternal  topology,  

•  pocess  channels.  

A DTM  of a  PROFIBUS  slave  must del iver these  parts  of PROFIBUS-related  in formation  to  
get i n tegrated  i n to  a  FDT-based  Eng ineering  System.  I n  the  next subclauses,  a  more  detai led  
description  i s  g iven  on  how to  generate  and  how to  provide  th is  i n formation .  Th is  depends  on  
the  kind  of DTM  (see  6 . 2  Configuration  and  parameterization  of PROFIBUS devices).  

6.5.2  Bus  Master Configuration  Part  (BMCP)  

6.5.2 .1  BMCP introduction  

The  BMCP of one  s ing le  DTM  instance  describes  the  actual  parameter and  configuration  data  
of the  correspond ing  PROFIBUS  s lave.  Each  DTM  representing  a  PROFIBUS  s lave  device  
must provide  a  Bus  Master Configuration  Part.  The  BMCP i s  provided  i n  the  
busMasterConfigurationPart member of NetworkManagementI n fo  data  type.  Th is  i n formation  
i s  obtained  by cal l i ng  service  NetworkManagementI n foRead .   

The  BMCP includes  i n formation  about the  configuration  and  the  parameters  for the  slave.  The  
BMCP i s  provided  by the  DTM  and  i s  requ i red  i n  order to  generate  the  master configuration .   

The  BMCP con tains  data  wh ich  m igh t be  changed  during  master configuration .  That means  
that the  BMCP may be  changed  and  transferred  back to  the  s lave  DTM  by cal l i ng  
NetworkManagementI n foWri te.  A S lave  DTM  must accept the  new i n formation  and  recompute  
the  configuration  / i n ternal  parameters  to  match  the  new BMCP.  

DTM  must check whether the  new values  are  accord ing  to  the  capabi l i ti es  of the  device.  The  
NetworkManagementI n foWri te  cal l  wi l l  be  refused  i f the  device  can  not hand le  the  new values.   

6.5.2 .2  Creating  the  BMCP 

Th is  subclause  expla ins  the  mean ing  of the  ind ividual  e lements  of the  BMCP in  detai l s.   

The  BCMP may be  generated  from  the  GSD  in formation  of a  PROFIBUS  device.   

The  BMCP is  d i vided  i n to  four parts  that are  expla ined  in  the  fol lowing  subclauses.   

The  explanations  use  the  GSD  keywords  and  reference  the  PROFIBUS  speci fication .  See  
a lso  the  table  wi th  complete  BMCP in   6 . 5. 2 . 2 . 1  .  

6.5.2 .2 . 1  Part 1 :  From  Slave_Para_Len  to  Octet 1 5  

The  fi rst part  consists  of a  fi xed  set of bytes  described  in  the  table  below.  
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Table  3  – BMPC BMCP Part1  – General  configuration  

Byte  Name  Defined  i n   Notice  

0  S l ave_Para_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1  Leng th  of the  BMCP  i ncl ud ing  th i s  val ue  

1  

2  S l _Fl ag  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 2  The  fol l owing  GSD  val ues  are  u sed  [6 ] :  

•  B i t  0  :  reserved ,   
•  B i t  1 :  Extra_Alarm_SAP,   
•  B i t  2 :  DPV1 _Data_Types,   
•  B i t  3 :  DPV1 _Supported ,   
•  B i t  4 :  Publ i sher_Enable ,   
•  B i t  5  :  Fa i l _Safe,  .  

The  fol l owing  b i ts  are  not  based  on  GSD  val ues:   

•  B i t  6  :  New_Prm,   
•  B i t  7  :  Acti ve  

3  S l ave  Type  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 3  Val ue  i s  0  (=  DP-S lave)  

4  Max_Diag_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 4  The  fol l owing  GSD  val ue  i s  used  [6 ] :  Max_Diag_Data_Len  

5  Max_Alarm_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 5   

6  Max_Channel_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 6  Th i s  fi e l d  defi nes  how much  data  can  be  transferred  between  
s lave  and  master.  I n  th i s  case,  the  maximum  of these  GSD  
val ues  [6 ]  must be  cal cu l ated :   

•  Max_Data_Len ,   
•  C1 _Max_Data_Len  p l us  4  Bytes  (Functi on  Num,  

S l ot_Number,  Leng th )  

7  D i ag_Update_Delay [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 7  The  fol l owing  GSD  va l ue  i s  used  [6 ] : D i ag_Update_Delay 

8  Al arm_Mode  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 8   

9  Add_Sl_Flag  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 9   

1 0  C1 _Timeou t [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 0  The  fol l owing  GSD  val ue  i s  used  [6 ] : C1 _Response_Timeou t 

1 1  

1 2  Reserved    

1 3  

1 4  

1 5  

 

6.5.2 .2 .2  Part 2:  Parameter data 

Part 2  of the  BMCP are  the  s lave  parameter data.  

Table  4  – BMPC  BMCP Part2  – Parameter data  

Byte  Name  Defined  i n   Notice  

1 6  Prm_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 1  Leng th  of the  Parameter Data  i ncl ud i ng  th i s  va l ue  

1 7     

1 8  S tati on  S tatus  [5 ]  6 . 2 . 4 . 1   The  fol l owing  GSD  val ues  are  u sed  [6 ] :  

•  B i t  0 -2 :  reserved ,   
•  B i t  3 :  WD_On ,   
•  B i t  4 :  Freeze_Req ,   
•  B i t  5 :  Sync_Req ,   
•  B i t  6 , 7(Lock/Un l ock Request):  [5 ]  Tabl e  402  

1 9  WatchDog1  [5 ]  6 . 2 . 4 . 2    These  val ues  (WD_Fact_1  and  WD_Fact_2)  d epend  on  the  baud  rate .  
A master shou l d  set  these  va l ues  and  s l aves  shou l d  hand l e  new 
val ues  

20  WatchDog2  [5 ]  6 . 2 . 4 . 3   

21  M i n  Tsd r [5 ]  6 . 2 . 4 . 4   Defau l t  va l ue  i s  1 1  b i t  t imes  [1 ]  

22  I den t_Number [5 ]  6 . 2 . 3 . 5   The  fol l owing  GSD  val ue  i s  used  [6 ] :  I den t_Number 
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Byte  Name  Defined  i n   Notice  

23     

24  Group_I den t [5 ]  6 . 2 . 4 . 5   I nd i cates  the  g roup  assi gnment of the  s l ave  i n  a  b i twi se  coded  form  

25  DPV1 _Status_1  [5 ]  6 . 2 . 4 . 7  The  fol l owing  GSD  val ues  are  u sed  [6 ] :   

•  B i t  0 , 1 :  reserved ,   
•  B i t  2 :  WD_Base_1 ms,   
•  B i t  3  – 5 :  reserved ,   
•  B i t  6 :  Fa i l _Safe,   
•  B i t  7  :  DPV1 _Enable,   

These  b i ts  report  the  s l ave  capabi l i ti es  to  the  master and  are  
changed  by the  MS0  master fo l l owing  i ts  capabi l i t i es  

26  DPV1 _Status_2  [5 ]  6 . 2 . 4 . 8  The  fol l owing  GSD  val ues  are  u sed  [6 ] :   

•  B i t  0 :  Check_Cfg_Mode,   
•  B i t  1 :  reserved ,   
•  B i t  2 :  Enabl e_Update_Alarm ,   
•  B i t  3 :  Enabl e_Status_Alarm,   
•  B i t  4 :  Enabl e_Manu factu rer_Speci fi c_Alarm,   
•  B i t  5 :  Enabl e_Diagnosti c_Alarm ,   
•  B i t  6 :  Enabl e_Process_Alarm ,   
•  B i t  7 :  Enabl e_Pu l l _Plug_Alarm,   

These  b i ts  report  the  s l ave  capabi l i ti es  to  the  master and  are  
changed  by the  MS0  master fo l l owing  i ts  capabi l i ti es  

27  DPV1 _Status_3  [5 ]  6 . 2 . 4 . 9  •  B i t  0 -2 :  -  ,  
•  B i t  3 :  Prm  Structu re,   
•  B i t  4 :  I soM_Req ,   
•  B i t  5 -6 :  reserved ,   
•  B i t  7 :  Prm_Cmd  

28  U ser_Prm_Data   From  Byte  28  of the  BMCP,  a  DTM  has  to  i n sert  add i ti ona l  user 
parameter data.  The  i n formation  i s  g i ven  i n  the  GSD  fi l e  vi a  val ue  of 
U ser_Prm_Data  …  

NOTE  1  I t  i s  poss ib l e  that  a  modu l e  does  not  have  user parameter data.  I n  th i s  case,  no  parameter s tri ng  i s  
i nserted  i n to  the  BMCP  for th i s  modu l e .  

NOTE  2  Some  s l aves  have  some  fi xed  modu l es  bes ides  the  B IM .  Even  i f these  modu les  do  not  appear i n  the  
con fi gu rati on  d i a l og  or are  not  represented  as  Modu l e  DTMs,  they have  to  be  consi dered  i n  the  BCMP  i f they have  
parameters .  

NOTE  3  The  th ree  DPV1  status  bytes  are  defi ned  by the  MS0  master.   

 

6.5.2 .2 .3  Part 3:  Configuration  data 

The  configuration  data  are  provided  as  part 3 :  

Table  5  – BMPC  BMCP Part3  – Configuration  data  

Byte  Name  Source  Noti ce  

1 6+Prm_Data_Len  Cfg_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 3  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  val ue  

1 6+Prm_Data_Len  +  1  

1 6+Prm_Data_Len  +2  Cfg_Data   Con fi gu rati on  data  ( i f avai l ab le)  

…  

From  byte  posi tion  (1 6+Prm_Data_Len  +2),  the  configuration  strings  for the  B IM  and  the  
modu les  are  provided  i n  ascend ing  order.  The  in formation  i s  g i ven  in  the  GSD  fi le  via  value  
modu le.  

NOTE  1  Some  s l aves  have  some  fi xed  modu l es  besi des  the  B IM .  Even  i f these  modu les  do  not  appear i n  the  
con fi gu rati on  d i a l og  or are  not  represented  as  Modu l e  DTMs,  they have  to  be  consi dered  i n  the  BCMP  i f they have  
parameters .  

NOTE  2  Empty s l ots  have  to  be  cons i dered  i n  the  con fi gu rati on  d ata.  Refer to  the  GSD  fi l e  as  to  wh i ch  
con fi gu rati on  stri ng  has  to  be  u sed .  
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6.5.2 .2 .4 Part  4:  Address  table  and  s lave  user parameters  

I n  Part 4  of the  BMCP,  the  address  table  and  the  s lave  user parameter section  i s  provided .  

Table  6  – Part 4:  Address  table  and  s lave  user parameters  

Byte  Name  Source  H in ts  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  Add_Tab_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 5  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  
val ue  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  1  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  

S l ave_User_Data_Len  [6 ]  6 . 2 . 1 2 . 21  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  
val ue  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  1  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  2  

S l ave_User_Data   S l ave  user parameter ( i f 
avai l abl be)  

…  

After Add_Tab_Len  the  address  table  data  i s  i nserted  i n to  the  BMCP.  I f the  master does  not 
support th is  table  the  Add_Tab_Len  i s  set to  2  and  no  data  i s  i nserted .  

After S lave_UserDataLen  the  s lave  user data  i s  i nserted  i n to  the  BMCP.  I f the  master does  
not support th is  data  the  S lave_User_Data_Len  i s  set to  2  and  no  data  i s  i nserted .  

Table  7  – Part 4:  Extended  Prm  data  

Byte  Name  Source  H i n ts  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  S l ave_User_Data_Len  

Ext_Prm_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 23  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  
val ue  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  S l ave_User_Data_Len  +  1  

After Ext_Prm_Data_Len ,  the  extended  prm  data  i s  i nserted  in to  the  BMCP.  I f the  master 
does  not support th is  data  the  Ext_Prm_Data_Len  i s  set to  2  and  no  data  i s  i nserted .  

6.5.2 .2 .5  Complete  s lave  bus  parameter set 

Al l  va lues  are  provided  from  the  Slave  DTM.  I t  i s  responsibi l i ty of the  S lave  DTM  to  be  
compatible  wi th  the  S lave  GSD.  The  Master DTM  cou ld  change  some  of these  in i tia l  values  
sent by S lave  DTM  i f they depend  on  the  capabi l i ti es  of the  master.  

Example  

Wi th i n  the  GSD  fi l e ,  i t  i s  stated  that  the  device  supports  the  Freeze  Mode  by the  keyword  “Freeze_Mode_supp”.  
The  master sets  the  va l ue  “Freeze_Mode_Req ”  wi th i n  the  S lave  Bus  Parameter Set  because  on l y the  master 
knows  whether i t  supports  th i s  mode.  

The  fol l owing  tab l e  exp l a i ns  wh i ch  componen t  i s  the  sou rce  of the  parameter val ues  (“Parameter provided  by”) .  
Some  of the  va l ues  can  be  changed  by the  system  or by u ser i n teracti on .  For those  va l ues  i t  i s  i nd i cated  wh ich  
componen t  i s  a l l owed  to  change  the  va l ues  (“Confi gu rati on  by” . )  I f possi b l e ,  the  defau l t  va l ues  for the  parameters  
are  d efi ned  ( “Defau l t  Va l ue”) .  
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Table  8  – Complete  BMCP 

Byte  Name  Note  Parameter provided  by  Configuration  
by 

Defau l t  Value  

0  S l ave_Para_Len  Leng th  of the  BMCP  i ncl ud ing  th i s  
val ue  

Calcu l ated  by S l ave  DTM  -  -  

1       

2  S l _Fl ag  B i t  coded .  The  mean i ng  of the  
b i ts :  

-   -  -  

B i t  0 :  reserved  -  -  0  

B i t  1 :  Extra_Alarm_SAP S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM  Extra_Alarm_SAP_sup
p  wi th i n  GSD  

B i t  2 :  DPV1 _Data_Types  S l ave  DTM  shows  what  d ata  types  are  used  by the  s l ave  DTM   Master DTM  DPV1 _Data_Types  
wi th i n  S l ave  GSD  

B i t  3 :  DPV1 _Supported  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM   DPV1 _Slave  wi th i n  
GSD  

B i t  4 :  Publ i sher_enable  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM   Publ i sher_supp  wi th i n  
GSD  

B i t  5 :  Fa i l _Safe  S l ave  DTM  can  show by th i s  fl ag  that  the  s l ave  needs  fa i l  safe  
(Fa i l _Safe  or Fa i l _Safe_Requ i red  of the  GSD)   

Master DTM   Va l ue  wi th i n  S l ave  
GSD  

B i t  6 :  New_Prm  I f the  S l ave  DTM  set  th i s  va l ue,  i t  requests  that  the  MS0  master shou l d  
set  the  changed  s l ave  parameter.  (see  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 2 )  

-  0  

B i t  7 :  Acti ve   I f the  S l ave  DTM  has  fi n i shed  the  modu le  con fi gu rati on  set i t  to  1 .  -  0  

3  S l ave  Type  0  =  DP-Slave  S l ave  DTM  shows  that  i t  i s  a  DP-S lave  -  0   

4  Max_Diag_Data_Len   S l ave  DTM  provides  th i s  i n formation  by Max_Diag_Data_Len  i n  the  GSD  -  Va l ue  wi th i n  S l ave  
GSD  

5  Max_Alarm_Len  Leng th  of the  a l arm  structu re  see  
[5 ]  tab le  396  

S l ave  DTM ,  Cond i ti ons :  One  of GSD  keywords: -  D i agnosti c_Alarm_supp  
-  Process_Alarm_supp  -  Pu l l _Pl ug_Alarm_supp  -  S tatus_Alarm_supp  -  
Updata_Alarm_supp  -  Manu factu rer_Speci fi c¬_Alarm_supp   OR -  
Al arm_Type_Mode_supp  

-  I s  ca l cu lated  on  the  
base  of the  d i fferen t  
GSD  val ues.  

6  Max_Channel_Data_
Len  

 S l ave  DTM :  Th i s  fi e l d  d efi nes  how much  data  can  be  transferred  
between  s l ave  and  master.  I n  th i s  case  the  maximum  of these  val ues  
must be  cal cu lated  and  set  by the  s l ave  DTM.  Ru l e  for ca l cu l ati on :  
Max_Data_Len  C1 _Max_Data_Len  p l us  4  Bytes  (Functi on  Num,  
S l ot_Number,  Leng th )  

-  Va l ue  wi th i n  S l ave  
GSD  

7  D i ag_Update_Delay  S l ave  DTM  -  S l ave  GSD  [6 ]  
D i ag_Update_Delay 
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Byte  Name  Note  Parameter provided  by  Configuration  

by 
Defau l t  Value  

8  Al arm_Mode   S l ave  DTM  -  S l ave  GSD  [6 ]  
Al arm_Sequence_Mod
e_Coun t 

9  Add_Sl_Flag  B i t  coded .  Fol l owing  the  mean i ng  
of the  b i ts  

   

B i t  0 :  NA_To_Abort  Master DTM  0  

B i t  1 :  I gnore_Acl r  Master DTM  0  

B i t  2  to  B i t  7 :  reserved    0  

1 0  C1 _Timeou t The  fol l owing  GSD  val ue  i s  used  
[6 ] :  C1 _Response_Timeout 

S l ave  DTM   S l ave  GSD  [6]  
C1 _Response_Timeout 

1 1       

1 2  Reserved     0  

1 3  Reserved     0  

1 4  Reserved     0  

1 5  Reserved     0  

1 6  Prm_Data_Len  Leng th  of the  Parameter Data  
i ncl ud ing  th i s  va l ue  

Ca lcu l ated  (or maybe  fi xed )  by S l ave  DTM    

1 7       

 PRM_DATA     

1 8  Prm_Data  (S tati on  
S tatus)  

B i t  0 -2 :  reserved   0   

B i t  3 :  WD_On  MS0  Master defi nes  that watchdog  i s  used  or not.  I f watchdog  i s  enabl e  
the  master has  a l so  to  set  WD_Fact_1  and  WD_Fact_2  

Master DTM  0  

B i t  4 :  Freeze_Req  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM  Freeze_Mode_supp  
wi th i n  GSD  

B i t  5 :  Sync_Req  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM  (Sync_Mode_supp  
wi th i n  GSD)  

B i t  6 , 7 :  Lock/Un lock Request [5 ]  
Tab l e  402  

Master DTM  0   

1 9  Prm_Data  
(WatchDog1 )  
WD_Fact_1  

These  val ues  depend  on  the  baud  
rate .  A master shou l d  set  these  
val ues  and  s l aves  shou l d  hand l e  
new va l ues.  Consi der wi th i n  
U sr_Prm_Data  (DPV1 _Status_1 ,  
B i t  2  WD_Base_1 ms)  

 Master DTM  1  
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Byte  Name  Note  Parameter provided  by  Configuration  

by 
Defau l t  Value  

20  Prm_Data  
(WatchDog2)  
WD_Fact_2   

See  Byte  1 9 ,  Watchdog_Time  =  
1 0  ms  *  WD_Fact_1  *  WD_Fact_2  
OR Watchdog_Time  =  1  ms  *  
WD_Fact_1  *  WD_Fact_2  

 Master DTM  1  

21  Prm_Data  (M i n  Tsd r)  Defau l t  va l ue  i s  1 1  b i t  t imes  [1 ] .   Master DTM  1 1  

22  Prm_Data  
( I den t_Number)  

 S l aveDTM  -   S l ave  GSD  [6]  
I d en t_Number 

24  Prm_Data  
(Group_I den t)  

Th i s  means  the  s l ave  i s  not 
ass i gned  to  a  g roup  for g l obal  
con trol .  I t  i s  set  by the  master 

 Master DTM  0  

25  Prm_Data  
(DPV1 _Status_1 )  

B i t  0 , 1 :  reserved    0  

B i t  2 :  WD_Base_1 ms  (See  Bytes  
1 9  and  20)  

S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM    
I n  some  rare  
case  there  i s  a  
need  to  set  the  
val ue  to  1  

WD_Base_1 ms_supp  
wi th i n  GSD  

B i t  3  – 5 :  reserved    0  

B i t  6 :  Fa i l _Safe   S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM  (Fai l_safe  wi th i n  GSD)  

B i t  7 :  DPV1  Enab l e   S l ave  DTM  Master DTM  S l ave  GSD  ( I f the  GSD  
m in imum  i ncl ude  one  
of these  setti ng  :  
C1 _Read_Wri te_supp  
=  1  or 
D i agnosti c_Alarm_sup
p  =  1  or  
Process_Alarm_supp  =  
1  or 
Pu l l _Plug_Alarm_supp  
=  1  or 
S tatus_Alarm_supp  =  1  
or Update_Alarm_supp  
=  1  or 
Manu factu rer_Speci fi c
_Alarm_supp  =  1  .  The  
s l ave  supports  DPV1  
and  then  the  
DPV1 _Enable  shou l d  
be  1  
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Byte  Name  Note  Parameter provided  by  Configuration  

by 
Defau l t  Value  

26  Prm_Data  
(DPV1 _Status_2)  

B i t  0  :  Check_Cfg_Mode     

S l ave  DTM  shows  
wi th  th i s  b i t  that  the  
featu re  i s  supported .  

Master DTM  Check_Cfg_Mode  wi th i n  GSD    

B i t  1  :  reserved  -  -  0  

B i t  2  :  Enable_Update_Alarm  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM  Update_Alarm_supp   
wi th i n  GSD  

B i t  3  :  Enable_Status_Alarm  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM  Status_Alarm_supp  
wi th i n  GSD  

B i t  4 :  
Enabl e_Manu factu rer_Spefi c_Alar
m  

S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM  Manu factu rer_Speci fi c
_Alarm_supp  wi th i n  
GSD  

B i t  5 :  Enabl e_Diagnosti c_Alarm  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM  D iagnosti c_Alarm_sup
p  wi th i n  GSD  

B i t  6 :  Enabl e_Process_Alarm  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM  Process_Alarm_supp  
wi th i n  GSD  

B i t  7 :  Enabl e_Pu l l _Alarm  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM  Pu l l _Plug_Alarm_supp  
wi th i n  S l ave  GSD  

27  Prm_Data  
(DPV1 _Status_3)  

B i t  0 -2 :  Al arm_Mode   S l ave  DTM  Master DTM  Data  wi th i n  S l ave  GSD   

B i t  3 :  Prm_Structu re.  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Prm_Block_Structu re_
supp  wi th i n  GSD   

B i t  4 :  I soM_Req  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM  I sochron_Mode_supp  
wi th i n  GSD  

B i t  5-6 :  reserved  -  -  0  

B i t  7 :  Prm_Cmd  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM  PrmCmd_supp  wi th i n  
GSD   

28  to  
…  

Prm_Data(Usr_Prm_
Data)  

 Ca l cu l ated  by S l ave  DTM  S l ave  DTM  Data  wi th i n  GSD  

X1  Cfg_Data_Len  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  val ue  Ca lcu l ated  by S l ave  DTM  -  Data  wi th i n  GSD  

X1 +1       

X1 +2  
to  . . .  

Cfg_Data  Cfg_Data  S l ave  DTM ,  Depend ing  on  Modu l e  Con fi gu rati on  S l ave  DTM  Data  wi th i n  S l ave  GSD  
(Modu le ,  EndModu l e)  

X2  Add_Tab_Len  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  val ue  Calcu l ated  by the  Commun icati on  DTM    

X2  +  
1  
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Byte  Name  Note  Parameter provided  by  Configuration  

by 
Defau l t  Value  

X2  +  
2  to  
. . . .  

Add_Tab_Data  Address  assi gnmen t Tabl e  (on l y 
for DPV0  Masters)  

Calcu l ated  by the  Commun icati on  DTM    

X3  S l ave_User_Data_Le
n  

Leng th  i ncl ud i ng  th i s  val ue  Ca lcu l ated  by the  Commun icati on  DTM    

X3  +  
1  

     

X3  +  
2  to  
…  

S l ave_User_Data  S l ave_User_Data  Calcu l ated  by the  Commun icati on  DTM   Data  wi th i n  GSD  

X4  +  
1  

Ext_Prm_Data_Len  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  val ue  Ca lcu l ated  by S l ave  DTM   -   

X4  +  
2  

     

X4   Ext_Prm_Data  Extended  Parameter Data  S l ave  DTM  -  Data  wi th i n  GSD  

NOTE   X1  =  1 6+Prm_Data_Len  

X2  =  1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  =  1 6  +  x1  +  Cfg_Data_Len  

X3  =  1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  Add_Tab_Len  =  X2  +  Add_Tab_Len  

X4  =  1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  Add_Tab_Len  +  S l ave_User_Data_Len  =  X3  +  S l ave_User_Data_Len  

 

 



 –  24  – I EC  62453-303-1 : 2009+AMD1 :201 6  CSV 
    I EC  201 6  

6.5.2 .3  Modi fication  of the  BMCP 

6.5.2 .3. 1  Propagation  of changes  

The  BMCP i ncludes  parameter and  configuration  data.  The  s lave  DTM  or the  FDT Frame 
Appl ication  may mod i fy the  BMCP.   

The  system  has  to  ensure  that the  Commun ication  DTM  representing  the  PROFIBUS  master 
i s  aware  of these  changes.  Th is  i s  ach ieved  by send ing  the  even t I nstanceDataChanged  from  
the  S lave  DTM  to  report the  change  of the  BMCP.  Al l  changes  shou ld  be  reported  as  soon  as  
possible,  bu t not before  the  changes  are  persistent.  The  Frame  Appl ication  i n forms  the  Paren t 
DTM  via  OnCh i ld I nstanceDataChanged ,  that parameters  of a  ch i l d  have  been  changed .  Then  
the  Commun ication  DTM  can  get the  new BCMP of the  S lave  DTM.   

6.5.2 .3.2  When  i t  i s  al lowed  to  change  the  BMCP 

Accord ing  to  the  FDT speci fication  i s  a l l owed  to  change  the  parameters  of a  DTM  starting  
from  “configured”  state  (see  IEC  62453-2).   

The  BCMP can  be  changed  mu l tip le  times,  bu t on ly i f the  DTM  is  i n  offl i ne  mode  and  i f the  
data  set can  be  l ocked .   

I f a  S lave  DTM  wants  to  change  parameters  i n  on l i ne  mode  i t  must use  DPV0  or DPV1  
transaction  requests.  I f there  i s  no  way of chang ing  the  parameters  by transaction  requests,  
the  DTM  must d isable  configuration  and  parameterization  i n  the  on l i ne  state.   

6.5.2 .3.3  Parameter data 

I f the  user changes  parameters  of the  B IM  or one  modu le  (for example  via  user i n terface)  and  
th is  affects  the  BMCP;  the  DTM  has  to  update  the  BMCP.  I n  add i tion  to  th is ,  i t  must request a  
save  and  i n form  the  Frame  Appl ication  via  I nstanceDataChanged .  The  Frame Appl ication  
must d istribu te  the  in formation  to  a l l  re levant components.  

6.5.2 .3.4 Configuration  data  

Configuration  data  wi l l  change  every time  i f the  user adds/removes  modu les  or changes  the  
modu le  type,  etc.   

I n  the  case  of the  modu lar DTM,  the  B IM  wi l l  be  i n formed  when  the  user adds  or removes  
modu les  via  the  service  Ch i l dAdded  and  service  Ch i l dRemoved .  Changes  of the  parameters  
i n  modu le  wi l l  be  reported  by service  OnCh i l d I nstanceDataChanged .  

The  monol i th ic DTM  or the  B IM  DTM  update  thei r BMCP,  request a  save  and  i n form  the  
Frame Appl ication  via  I nstanceDataChanged .  

NOTE  1  Changes  that  affect  the  BMCP  often  take  effect  on  the  i n ternal  topo l ogy and  the  Process  Channel s .  Th i s  
i n formati on  must  be  u pdated  by the  DTMs  too.   

NOTE  2  The  BMCP  may be  changed  by the  S l ave  DTM  and  by the  Commun icati on  DTM .  The  Commun icati on  
DTM  must  not  change  the  confi gu rati on  data  and  the  user parameters .  

6.5.2 .4 Special  cases  related  to  the  BMCP 

6.5.2 .4.1  DPV1  support 

I n  the  GSD  fi l e  there  are  two  flags  regard ing  DPV1 .  At fi rst,  the  “DPV1 _Slave”  value:  Th is  
means  that the  s lave  has  the  possibi l i ty to  work as  a  DPV1  s lave.  I f th is  va lue  exists  and  the  
value  i s  “1 ”  then  the  respective  bi t  wi th in  the  S l_Flag  of S lave  Bus  Parameter Set must be  set.  
For o lder systems,  there  shou ld  a lso  be  the  possibi l i ty to  work as  a  DPV0  s lave.   
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On ly the  Commun ication  DTM  knows that i ts  master device  i s  able  to  provide  acycl ic services.  

After bu i ld ing  the  S lave  Bus  Parameter Set,  the  Commun ication  DTM  wi l l  receive  the  s lave’s  
i n i tia l  BMCP.  I f,  wi th in  the  S l_Flag ,  the  respective  b i t  i s  set,  the  Master DTM  must set the  
h ighest b i t  i n  the  fi rst  byte  of Extended  DPV1  Status.  Now the  s lave  works  as  a  DPV1  s lave.  

6.5.2 .4.2  Extended  DPV1  status  

Al l  the  b i ts  i n  the  3  bytes  Extended  DPV1  Status  are  set by the  Commun ication  DTM  for the  
master.  A S lave  DTM  must accept these  settings  and  adapt i ts  functional i ty i f necessary.  

7  Protocol  specific  usage of general  data  types  

The  fol lowing  table  (Table  9)  explains  how data  types,  defined  in  I EC  62453–2  wi th in  the  
namespace  ‘ fd t’ ,  are  used  wi th  CP  3/1  AND  CP  3/2  protocols.  

Table  9  – Protocol  specific  usage  of general  data types  

Data  type  Description  for use  i n  IEC  61 784 CPF  3  

fd t: add ress  Profi bus  Parameter Add ress:   

The  a ttri bu te  ‘ add ress’  fo l l ows  the  d i fferen t device  model s  that  are  defi ned  
for PROFIBUS  devi ces.  FDT cu rren tl y supports  the  fo l l owing  model s :  

PROFIBUS  DP  /  DPV1 ,  
PROFIBUS  PA,  
PROFI d ri ve  (g reater or equal  profi l e  vers i on  3)  

PROFIBUS  DP  /  DPV1  

The  device  mode l  i s  based  on  devices  that  are  composed  of s l ots ,  whereas  
s lots  do  not  have  to  represent  phys i ca l  obj ects .  The  data  that  i s  con ta ined  i n  
the  s l ots ,  are  add ressabl e  vi a  I ndexes.  Th i s  data  may be  variab l es  or 
composed  b l ocks  of data.  

The  add ress  attri bu te  i s  API xxSLOTyyINDEXzz 

xx API  
yy S l ot  
zz  I ndex 

xx,  yy,  zz  are  based  on  decimal  format wi thou t  l ead i ng  ‘ 0 ’  

PROFIBUS  PA 

The  device  i s  represen ted  by a  device  managemen t structu re  and  a  n umber 
of b l ocks  that  provi de  d i fferen t functi onal i ty (phys i cal  b l ock,  functi on  b l ock,  
transducer b l ock) .  The  b l ocks  are  mapped  to  s l ot  add resses,  bu t  th i s  
mappi ng  may vary depend i ng  on  the  device  type.  

The  add ress  attri bu te  i s  API xxSLOTyyINDEXzz 

xx API  
yy S l ot  
zz  I ndex 

xx,  yy,  zz  are  based  on  decimal  format wi thou t  l ead i ng  ‘ 0 ’  

PROFIdrive  

Accord i ng  to  the  PROFI d ri ve  profi l e ,  a  device  (d ri ve  u n i t)  may be  composed  
by a  n umber (1 -many)  of d ri ve  ob jects  (DOs).  The  DOs  may have  d i fferen t  
type.  Each  DO  i s  u n i quel y i den ti fi ab l e  and  manages  i ts  own  parameters.  
Each  parameter can  be  un i quel y i den ti fi ed  by i ts  number (PNU ).  Each  DO  
has  i ts  own  number space.  

A parameter may con ta in  s imple  data  or composed  data  (e . g .  arrays) .  

The  data  of the  device  are  access i b l e  vi a  a  parameter channe l  (normal y s l ot  
0  i ndex 47) .  

The  add ress  attri bu te  i s  API xxSLOTyyINDEXzz.DOdo-i d . pnu   

xx API  
yy S lot  
zz  I ndex 
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Data  type  Description  for use  i n  IEC  61 784 CPF  3  

do- i d  Dri ve  Object  I D  
pnu  ParameterNumber 

xx,  yy,  zz,  do-i d ,  pnu  are  based  on  d ecimal  format wi thou t  l ead i ng  ‘ 0 ’  

fd t: protocol I d  See  Cl ause  4  

fd t: deviceTypeI d  The  e l emen t " fd t: devi ceTypeI d "  sha l l  con ta in  the  I DENT_NUMBER of the  
supported  phys i ca l  device.  The  I DENT_NUMBER shal l  be  en tered  i n  decimal  
format;  however,  the  val ue  shou l d  be  d i spl ayed  as  hex to  the  u ser 

fd t: deviceTypeI n formati on  A PROFIBUS  devi ce  has  to  provi de  i ts  GSD  i n formati on  as  human  readabl e  
s tri ng  at  th i s  attri bu te.  

NOTE   The  GSD  i n formati on  i s  accessi b l e  vi a  the  services   
 N etworkManagementI n foRead  
 GetTypeI n formati on  

fd t: deviceTypeI n formati onPath  Path  to  the  fi l e  con ta in i ng  the  i n formation  wh ich  i s  provi ded  vi a  the  a ttri bu te  
‘ deviceTypeI n formati on ’ .   

I n  case  of PROFIBUS  the  attri bu te  con ta ins  the  fu l l  path  to  the  GSD  fi l e  
i ncl ud i ng  the  fi l e  name.  The  fi l e  name  depends  on  the  cu rren t  l oca l e  
accord i ng  to  the  u sage  of servi ce  SetLanguage.  

For PROFIBUS  devices  i t  i s  mandatory to  provide  th i s  attri bu te.  

Examples    
 Eng l i sh :  ‘C: \MyFol der\ABCD.GSE’    
 German :  ‘C : \MyFol der\ABCD.GSG’  

fd t:manu factu rerI d  Manu factu rer accord ing  to  Profi l e  speci fi cati on .  For example  i n  Profi bus  PA :  
Phys i ca l  B l ock I ndex 1 0  :  DEVICE_MAN_ID  

fd t: seman ti cI d  

fd t: appl i cati onDomain  

The  Seman ti cIDs  for PROFIBUS  fol l ow the  d i fferen t  device  model s  that are  
defi ned  for PROFIBUS  devi ces.  FDT cu rren tl y supports  the  fo l l owing  model s :  

PROFIBUS  DP,  

PROFIBUS  PA,  

PROFI d ri ve .  

PROFIBUS  PA 

The  appl i cati onDomain  i s :  FDT_PROFIBUS_PA 

The  device  i s  represen ted  by a  d evice  management structu re  and  a  n umber 
of b l ocks  that  provi de  d i fferen t functi onal i ty (phys i cal  b l ock,  functi on  b l ock,  
transducer b l ock) .  The  b l ocks  are  mapped  to  s l ot  add resses,  bu t  th i s  
mappi ng  may vary depend i ng  on  the  device  type.  S i nce  the  device  model  i s  
based  on  b l ocks,  the  Semanti cI ds  a l so  are  based  on  the  b l ock model .  Wi th i n  
each  b l ock,  the  data  i s  i den ti fi ab l e  by names  of parameters .  

The  seman ticI d  for PROFIBUS  profi l e  re l ated  parameter fol l ows  the  fol l owing  
ru l es :  

•  the  semanti cI d  shal l  be  bu i l t  based  on  the  names  defi ned  i n  the  profi l es  
•  s tructu red  parameters  shal l  be  combined  wi th  a  ‘ . ’ ;  
•  spaces  wi th i n  the  profi l e  defi n i ti on  sha l l  be  exchanged  wi th  an  

u nderscore;  
•  b l ocks  shal l  be  coun ted  accord i ng  to  the  Object  D i cti onary;  
•  the  b l ock number shal l  be  part  of the  seman ti cI D .  

The  seman ti cI d  i s :  
 B l ockType.B l ockI ndex.NameOfParameter.Attri bu teOfParameter 

Example  
 Analog I npu tFB.3 .OUT.Un i t  

PROFIdrive  

The  appl i cati onDomain  i s :  FDT_PROFIBUS_PROFIDRIVE  

Accord i ng  to  the  PROFI d ri ve  profi l e ,  a  device  (d ri ve  un i t)  may be  composed  
by a  number (1 -many)  of d ri ve  ob jects  (DOs).  The  DOs  may have  d i fferen t  
types.  Each  DO  i s  u n i quel y i den ti fi ab le  and  manages  i ts  own  parameters.  
Each  parameter can  be  un i quel y i d en ti fi ed  by i ts  number (PNU).  Each  DO 
has  i ts  own  number space.  

A parameter may con ta in  s imple  data  or composed  data  (e . g .  arrays) .  

The  data  of the  device  are  access i b l e  vi a  a  parameter channel  (normal l y s l ot  
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Data  type  Description  for use  i n  IEC  61 784 CPF  3  

0  i ndex 47).  

The  seman ti cI d  i s :  DOdo-i d .PNUpnu  

do- i d  Dri ve  Object  I D  

pnu  ParameterNumber 

do- i d ,  pnu  are  based  on  decimal  format wi thou t  l ead i ng  ‘ 0 ’  

Example  
 DO3.PNU64  

PROFIBUS  DPV1 ,  

The  appl i cati onDomain  i s :  FDT_PROFIBUS_DPV1  

The  device  mode l  i s  based  on  devices  that  are  composed  of s l ots ,  whereas  
s l ots  do  not  have  to  represent physi ca l  obj ects .  The  data  that  i s  con ta ined  i n  
the  s lots  are  add ressabl e  vi a  I n dexes.  Th is  data  may be  variab l es  or 
composed  b l ocks  of data.  

The  seman ti cID  for d evi ces  not  based  on  a  profi l e  i s  d i rectl y  based  on  the  
PROFIBUS  address  i n formati on :  

The  seman ti cI d  i s :  API xx. SLOTyy. I NDEXzz 

xx API  

yy S l ot  

zz  I ndex 

xx,  yy,  zz  are  based  on  decimal  format wi thou t  l ead i ng  ‘ 0 ’  

fd t: subDevi ceType  Manu factu rer speci fi c  va l ue  

 

8  Protocol  specific  common  data  types  

Not appl icable.  

9  Network management data  types  

9.1  General   

The  data  types  speci fied  i n  th is  subclause  are  used  at  fo l lowing  services:  

•  NetworkManagementI n foRead  service;  

•  NetworkManagementI n foWri te  service.  

The  data  type  net:DeviceAddress  (defined  in  I EC  62453–2)  i s  used  for defin ing  the  network 
address  of a  device.  

The  protocol  speci fic data  types  are  based  on  defin i tions  g iven  i n  the  I EC  61 784  and  
I EC  61 1 58  speci fications.  Furthermore,  they con tain  add i tional  i n formation  abou t the  device  
that i s  needed  by systems  to  configure  CPF  3  l i nks  and  to  establ i sh  commun ication  between  
the  CPF  3  master device  and  the  CPF  3  s lave  devices.  

9.1 .1  Configuration  

The  configuration  of the  device  i tsel f i s  done  wi th  the  a id  of the  DTM’s  GU I .  Down load ing  the  
configuration  in to  the  s lave  device  i s  performed  via  the  CPF  3  master device.  To  do  that and  
i n  order to  set up  the  bus  commun ication ,  the  master needs  i n formation  from  the  DTM  as  
there  i s :  

•  GSD  fi l e   
The  GSD  in formation  i s  type-speci fic i n formation  and  not i nstance-speci fic.  I t  i s  not stored  
wi th  s ing le  s lave  instances  or i n  a  g lobal  accessib le  fi l e.  I t  i s  provided  by the  DTM  at the  
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service  GetTypeIn formation .  On  th is  service,  a  DTM  of a  PROFIBUS  device  provides  the  
GSD  in formation  wi th in  i ts  XML document.   
The  master device  can  use  the  general  type-speci fic i n formation  from  the  s lave’s  GSD  
in formation  l i ke  bus  tim ing  parameters,  supported  baud  rates,  etc.  

•  CFG-String  (Cfg_Data)   
The  CFG-String  provides  the  i nstance-speci fic i n formation  abou t the  curren t configuration  
of the  device.  I t  defines  the  structu re  of the  data  frames  that wi l l  be  transmi tted  on  the  
PROFIBUS.  Th is  structure  depends  on  the  modu les  that are  actual l y configured .   
The  DTM  provides  the  CFG-String  wi th in  the  attribu te  busMasterConfigurationPart that i s  
part  of the  XML document avai lable  via  service  I nstanceDataRead .  The  structure  of the  
busMasterConfigurationPart i s  defined  accord ing  to  the  PROFIBUS-DP-Slave-Bus-
Parameter-  Set (see  I EC  62453-2  and  a lso  I EC  61 1 58  series) .   
The  master device  uses  th is  i n formation  to  set up  commun ication  wi th  the  s lave  device.  

9.1 .2  Process  Channel  

I n  case  of CPF  3  protocols,  an  FDT-Channel  i s  a  representative  for a  s ing le  date  or a  process  
value  that can  be  accessed  from  a  Frame  Appl ication  via  the  master device.  The  i n formation  
avai lable  at services  for IO  related  i n formation  describes  how to  access  a  channel  via  a  
PROFIBUS  DPV1  command  or how to  address  a  channel  wi th in  a  PROFIBUS  DP  frame  for 
cycl ic  I /O.  Besides  a l l  mandatory e lements  (wh ich  i nclude  i d  and  dpAddress)  i t  i s  h igh ly 
recommended  that the  DPV1  address  i n formation  i s  provided .  Th is  i n formation  (DPV1  S lot)  i s  
used  by some  frames  to  manage  the  PROFIBUS  device  modu le  i n formation .  

I n  a  DPV0  envi ronment,  depend ing  on  the  s i tuation ,  the  underlying  master device  may have  
ei ther Master Class  1  functional i ty or Master Class  2  functional i ty.  A Class  1  master can  wri te  
ou tpu t data  to  a  device  and  con trol  data  exchange,  where  a  Class  2  master can  on ly read  the  
ou tpu t data.  General l y,  i t  i s  assumed  that parameterization  as  described  here  i s  performed  as  
a  master Class  2  station .  

9.1 .3  Parameterization  

There  are  two  options  to  wri te  parameters  set from  the  DTM’s  GU I  to  the  CPF 3  s lave  device  
i n  the  fie ld :  

•  U ser Parameters   
User Parameters  are  part of the  PROFIBUS-DP-Slave-Bus-Parameter-Set.  They con tain  
manufacturer-speci fic data  to  characterize  the  DP-Slave.  The  DTM  wri tes  the  User 
Parameters  to  the  busMasterConfigurationPart.  The  User Parameters  are  stored  wi th  the  
master device  during  PROFIBUS  master configuration  and  are  au tomatical l y sen t to  the  
s lave  during  set up  of bus  commun ication .  (Th is  i s  PROFIBUS-speci fic;  for detai l s ,  see  
I EC  61 1 58  series. )  When  chang ing  User Parameters  on  run time,  the  DTM  shal l  use  a  DP 
V0  connection  and  the  appropriate  DP  V0  commands  for parameter exchange  as  
described  i n  the  data  types.  

•  Wri ti ng  Parameters  wi th  DP-V1  services  (MSAC2  services)  

The  DTM  may use  DP-V1  transport services  to  send  i ts  parameters  to  the  slave  device.  For 
that,  i t  has  to  use  a  DP-V1  connection  and  the  correspond ing  commun ication  commands.  
During  setup  of commun ication ,  DP-V1  services  are  not sent au tomatical l y.  The  Frame  
Appl ication  or a  DTM  shal l  i nvoke  a  down load  of parameters  via  DP-V1 .  

For detai l s  on  the  d i fferen t behavior of s laves  depend ing  on  the  kind  of parameterization ,  
refer to  the  I EC  61 1 58  series.  

DP-V1  connections  and  commun ication  commands  can  a lso  be  used  to  execu te  commands  at 
the  s lave.  For detai l s  on  the  use  of DP-V1 ,  see  a lso  the  I EC 61 1 58  series.  
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9.2  Master-bus  parameter set  

The  fol lowing  parameter set represents  the  con ten ts  of the  data  type  
busMasterConfigurationPart wi th in  the  device  i nstance  data  for Profibus  master device  
(Table  1 0).  Th is  attribu te  has  to  be  set for each  Profibus  master device  accord ing  to  the  
I EC  61 1 58  series.  For fu rther detai l s,  p lease  refer to  the  sequence  chart “Configuration  of a  
F iel dbus  Master”  and  the  I EC  61 1 58  series.  

Table  1 0  – Bus  parameter set for master device  

Name  Type  Comment 

Bus_Para_Len  U I NT Leng th  of the  bus  parameter set  i ncl us i ve,  the  l eng th  parameter 
(range  34  to  2 1 6-1 )  

FDL_Add  USINT Mandatory part  of the  Bus  Parameter Set  accord i ng  to  PROFIBUS-
DP  Speci fi cati on ;  not  used  i n  th i s  con text  as  s tati on  add ress  i s  
transferred  i n  a  separate  vari ab l e ;  FDL-Add  may d i ffer from  rea l  
s tati on  add ress  u sed  by EE  and  DTMs  

Baud_rate  US INT Code  number for the  baud  rate  

TSL  U I NT S l ot  time  

m i n  TSDR U I NT M i n imum  stati on  del ay response  

max TSDR U I NT Maximum  stati on  del ay response  

TQU I  US INT Qu i t-time  

TSET USINT Setup-time  

TTR UDINT Target  rotati on  t ime  

G  USINT GAP  update  factor 

HSA USINT H i ghest stati on  add ress  

max_retry_l im i t  US INT Maximum  retry l im i t  

Bp_Flag  USINT F l ags  for the  u ser i n terface,  e . g .  error acti on  fl ag  

M i n_S lave_I n terval  U I NT Smal l est a l l owed  time  period  between  two  s l ave  pol l  cycles  

Pol l _Timeou t U I NT Master-master timeou t  

Data_Contro l_Time  U I NT Guaran teed  time  period  between  two  Data_transfer_l i s t  updates  

Octet  1  ( reserved )  ARRAY[6]  of 
US INT 

 

…   

Octet  6  ( reserved )   

Master_User_Data_Len  U I NT Leng th  of Master_User_Data  i ncl us i ve  l eng th  parameter 

Master_Class2_Name  ARRAY (32)  
of CHAR 

Name  of DP  cl ass  2  master the  parameter set  was  created  wi th  

Master_User_Data  ARRAY of 
US INT 

Manu factu rer speci fi c 

 

9.3  Slave  bus  parameter set  

The  fol l owing  parameter set represents  the  con ten ts  of the  data  type  
busMasterConfigurationPart wi th in  the  instance  data  set for Profibus  s lave  devices  (Table  1 1 ) .  
Th is  attribu te  has  to  be  set for each  Profibus  s lave  device  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  series.  
For fu rther detai l s ,  p l ease  refer to  the  sequence  chart “Configuration  of a  F ieldbus  Master”  
and  the  IEC  61 1 58  series.  
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Table  1 1  – Bus  parameter set for s lave  device 

Name  Type  Comment 

Slave_Para_Len  U I NT Leng th  of the  s l ave  parameter set  i ncl us i ve  the  l eng th  parameter  

S l _Fl ag  USINT S lave  speci fi c  fl ags  l i ke  New_Prm,  Acti ve,  Fai l _Safe,  . . . .  

S l ave_Type  USINT Manu factu rer speci fi c s l ave  type  denotati on  (0  by defau l t  for DP-
S laves)  

Octet  1  ( reserved )  ARRAY[1 2 ]  of 
US INT 

 

. . .   

Octet  1 2  (reserved )   

Prm_Data_Len  U I NT Leng th  of Prm_Data  i ncl us ive  the  l eng th  parameter (range  9  to  246)  

Prm_Data  ARRAY of 
US INT 

 

Cfg_Data_Len  U I NT Leng th  of Cfg_Data  i ncl us i ve  the  l eng th  parameter (range  3  to  246)  

Cfg_Data  ARRAY of 
US INT 

 

Add_Tab_Len  U I NT Leng th  of Add_Tab  i ncl us i ve  the  l eng th  parameter (range  2  to  21 6-
31 )  

Add_Tab  ARRAY of 
US INT 

Address  assi gnmen t tabl e  

S l ave_User_Data_Len  U I NT Leng th  of S l ave_User_Data  i ncl u s ive  the  l eng th  parameter (range  2  
to  21 6-31 )  

S l ave_User_Data  ARRAY of 
US INT 

Manu factu rer speci fi c data  to  characteri ze  the  DP-Slave  for the  
master 

 

9.4 Module  and  channel  data 

A slave’s  curren t modu le  configuration  i nclud ing  the  belong ing  channels  has  to  be  avai lable  
by Fd tChannel  objects.  That i s  requ i red  as  wi th in  the  envi ronment process  variables  have  to  
be  assigned  to  s ing le  channels  and  the  s lave  configuration  has  to  be  d isplayed  in  the  
envi ronment’s  system  overview wi thou t using  the  DTM’s  user i n terface.   

The  addressing  of channels  wi th in  the  PROFIBUS data  frame  i s  b i t  orien ted  and  data  type  
i ndependent.  A bi t  posi ti on  and  a  b i t  l eng th  determine  each  channel .  The  data  type  of a  
parameter determines  how to  convert the  b i t  fi e ld .  

•  Channels  wi th in  PROFIBUS  data  frames  (Figure  3):  
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Figure  3  – Example  for IO  data  with in  datagrams 

•  Representation  in  FDT Notation :  

 b i tPosi tion=”1 6”  b i tPosi tion=”1 9”  b i tPosi tion=”1 6”  

 b i tLength=”32”  b i tLength=”27”  b i tLength=”1 6”  

The  fol l owing  example  shows  the  expected  structure  description  of a  modu lar s lave  i n  a  DTM  
parameter set using  FDT-Parameters  wi th  the  object types  defined  i n  the  FDT-Speci fication .   

•  Representation  of the  data  frame  using  GSD  in formation :  

Beg inSlave; ;  

RIOLB81 01 .GSD;6;  

Beg inModu les; ;  

1 X03  FrequencyCount; 0x51 ;  

Empty ; 0x00;  

Empty ; 0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

2XXX ValveBlock. ; 0x30;  

EndModu les; ;  

EndSlave; ;  

Description  of the  posi tion  of s ignal  channels  wi th in  the  data  frame  () :  
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Table  1 2  – Signal  channels  with in  the  data  frame 

# Frame  descripti on  Remote  I /O   

Vendor:  "RIO  manu factu rer"   

Devi cetype  :  "LB  
81 01 "  

 Devi ce  i d en t:  0x81 01  #  hex     

Frameiden t:  "B1 t1 "            

I nput  data  

Channel  Channel  
type  

Data  Data  Data  I nval id  
B i t  

I nval i d  
B i t  

Subst.  
Value  

Bi t  

Subst.  
Value  

Bi t  

S im .  
B i t  

S im.  
B i t  

State-
Channel  

  Pos .  
byte  

Pos.  
bi t  

Length  Pos.  
byte  

Pos.  bi t  Pos.  
byte  

Pos.  b i t  Pos.  
byte  

Pos.  
b i t  

 

Modu le :  "EP01 "  "Dig i tal  I nput (Counter)  LB/FB  1 X03  (4  Byte)“  

"Coun t_1 _0"  READ   
I NT 

0  0  32  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  0  

Modu l e :  "EP08“  "Valve  block LB/FB  2XXX /  1  DO  /  2  D I  (1  Byte  I nput and  Output)“   

"D I _8_LFOUT0"  READ  
BOOL 

4  1  1  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  1  

"D I _8_LF1 "  READ  
BOOL 

4  3  1  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  1  

"D I _8_LF2"  READ  
BOOL 

4  5  1  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  1  

Output data  

Channel  Channel  
type  

Data  Data  Data  I nval id  
B i t  

I nval i d  
B i t  

Subst.  
Value  

Bi t  

Subst.  
Value  

Bi t  

S im .  
B i t  

S im.  
B i t  

State-
Channel  

  Pos .  
byte  

Pos.  
bi t  

Length  Pos.  
byte  

Pos.  bi t  Pos.  
byte  

Pos.  b i t     

Modu l :  "EP08"  "Va lve  b l ock LB/FB  2XXX / 1  DO  /  2  D I  (1  Byte  I npu t  u .  Ou tpu t)”  

"DO_8_0"  WRITE  
BOOL 

0  0  1  4  1  - /-  - /-  - /-  - /-  0  
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9.5  GSD  information  

9 .5.1  General  

The  GSD  in formation  i s  not stored  wi th  s ing le  s lave  instances  or i n  a  g lobal  accessible  fi l e .  I t  
i s  provided  by the  DTM  via  the  service  GetTypeI nformation .  A DTM  of a  PROFIBUS  device  
provides  the  GSD  in formation  wi th in  the  fd t:DtmDeviceType  argument.  

The  existing  DCS  uses  the  GSD  i n formation  to  obtain  i n formation  abou t the  possible  
configuration  and  parameters  of a  DP  S lave.  

Besides  the  i n formation  abou t modu les  and  i ts  parameters,  a  GSD  fi le  con tains  add i tional  
i n formation  abou t the  s lave,  such  as  the  supported  baud  rates.  

Th is  i n formation  i s  usefu l  for a  DCS system  to  configure  an  en ti re  network accord ing  to  the  
capabi l i ties  of d i fferent s laves.  

9.5.2  GSD  for gateway devices  

9.5.2 .1  Types  of Profibus  gateway devices  

There  are  two  types  of gateway devices.   

The  vis ib le  gateway devices  work as  a  PROFIBUS  s lave  (wi th  a  PROFIBUS  address)  and  to  
the  underlying  network they act as  a  master.   

The  invis ib le  gateway devices  j ust transform  the  PROFIBUS  network to  the  underlying  
network.   

For both  types  of devices  there  i s  a  need  for specia l  GSDs.  

9.5.2 .2  Visible  gateway devices  

These  vis ible  gateway devices  are  sh ipped  wi thou t a  GSD  fi l e .  I nstead  they have  a  
proprietary software  su i te  that configures  and  parameterizes  i t  or they are  sh ipped  wi th  a  tool  
that creates  a  GSD  for parameterization  software.  The  GSD  tool  creates  a  GSD  for the  s lave  
depend ing  on  the  underlying  network configuration  or bus  setti ngs  (for example  baud  rates).   

I n  these  cases  the  DTM  shou ld  provide  the  functional i ty of the  GSD  tool .  I f the  GSD  i s  
configuration -dependent,  i t  cou ld  cal l  service  NetworkManagementI n foRead  for each  of i ts  
ch i l d ren ,  extract the  GSD  i n formation  and  create  configuration -dependent GSD  i n formation  in  
the  same way the  tool  does.  After i n i tia l ization  of the  DTM,  i t  shou ld  del i ver a  BMCP 
accord ing  to  the  l i nking  device  i tsel f.  Every time  a  ch i l d  i s  added  or removed ,  th is  l eads  to  a  
change  i n  i ts  own  parameter document.  

I f the  GSD  depends  on  bus  settings,  a  DTM’s  configuration  or parameterization  d ia log  cou ld  
be  used  to  change  bus  settings.  Based  on  these  settings,  updated  GSD  in formation  can  be  
i nserted  in  the  i n formation  document.  Here  too  the  DTM  has  to  request a  save  and  cal l  
service  On InstanceDataChanged .  

Note  that the  i n ternal  structure  wi th  i ts  modu les  and  channels  has  to  be  updated  as  wel l .  

9.5.2 .3  Transparent gateway devices  

There  are  transparent l i nking  devices  on  the  market (PROFIBUS FMS/DP and  PROFIBUS PA)  
performing  a  baudrate  transformation .  Th is  requ i res  a  specia l  hand l i ng  of the  s lave  speci fic 
GSD  fi l es.  There  are  tools  avai lable  wh ich  are  able  to  adapt existing  GSD  fi l es  accord ing  to  
the  h igher baudrate  (so  cal led  ‘GSD  Converter’ ) .  
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The  GSD  i n formation  must be  del i vered  by the  DTM  for the  device.  I n  order to  support th is  
kind  of l i nking  devices,  a  s lave  DTM  must expose  the  GSD  fi le  on  hard  d rive  using  the  
attribu te  ‘deviceTypeI nformationPath ”  (refer to  DtmDeviceType  defined  i n  I EC  62453-2).   

A DTM  developer shou ld  be  aware,  that the  referenced  GSD  fi l e  m igh t be  converted  i n  order 
to  support speci fic system  arch i tecture.  

I t  i s  expected  that a  Profibus  DTM  i n  the  attribu te  ‘deviceTypeI n formation ’  i s  exposing  exactly 
the  GSD  fi le  wh ich  i s  referenced  by the  attribu te  ‘deviceTypeI nformationPath ’ .  

1 0  Communication  data  types  

1 0.1  General  

The  data  types  defined  here  are  used  at:   

•  Connect service;  

•  D isconnect service;  

•  Transaction  service.  

1 0.2  Error information  provided  by Communication  Channel  

I n  every Response  data  type  of FDT Profibus  speci fication  an  e lement ‘errorCode’  i s  
provided .  Accord ing  to  PROFIBUS,  the  error code  i s  standard ized  to  consist of 3  bytes,  where  
each  byte  carries  a  mean ing .  

S ince  the  error code  i s  exchanged  between  d i fferen t DTMs  (e. g .  Commun ication-DTM  and  
Device-DTM)  and  s ince  the  receiver of the  error code  wi l l  try to  understand  the  error code,  the  
provider shal l  use  the  standard  format:  

•  s tandard  length  3  bytes;  

•  i f the  device  provides  error codes,  these  error codes  are  provided  (and  not l ocal  error 
codes  from  the  Master).  

I f no  error occurred ,  the  e lement ‘errorCode’  shal l  be  fi l l ed  wi th  zeros  (“000000”).  

1 0.3  DPV0  communication  

The  supported  services  depend  on  the  type  of PROFIBUS  master functional i ty that i s  provided  
by the  commun ication  in frastructure.  Master Class  1  devices  typical l y con trol  the  s laves  and  
provide  cycl ic  commun ication ,  Master Class  2  devices  typical l y are  used  to  configure  the  
s laves  and  provide  acycl ic commun ication .  

Not a l l  defined  services  are  supported  i f the  Master i s  not i n  cycl ic data  exchange  wi th  the  
s laves.  I n  such  cases,  the  fol lowing  behavior i s  expected :  

I f a  Commun ication  Channel  receives  a  request that can  not be  supported ,  i t  the  Transaction  
service  responds  wi th  a  resu l t=”fa lse” .  

The  data  types  described  i n  th is  clause  are  defined  for the  fol lowing  namespace:   

Namespace:  dpv0  
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Table  1 3  – Simple  DPV0  communication  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

busAddress  USINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  (see  
a l so  I EC  62453-2 ,  a ttri bu te  busAddress)  

commun icati onRefere
nce  

UU ID  Mandatory i den ti fi er for a  commun icati on  l i nk to  a  device  Th i s  
i den ti fi er i s  a l l ocated  by the  commun icati on  component  du ri ng  
creati on  of the  connecti on .  The  add ress  i n formation  has  to  be  
u sed  for a l l  fo l l owing  commun icati on  cal l s  

connectStatus  enumerati on  (  
masterConnectedOn l y |  
d evi ceAtLi feLi st  |  
d evi ceI nDataExchange  )   

Descri bes  the  connection  s tatus  establ i shed  by the  
commun icati on  component.  The  status  
“masterConnectedOn l y”  means  that  the  commun icati on  
componen t has  establ i shed  a  connecti on  to  the  Profi bus  
master d evi ce  and  wi l l  accept  an  on l i ne  access  to  the  u ser 
parameters ,  i ndependent  of whether the  device  i s  avai l ab le  or 
not.   
The  status  “devi ceAtLi feLi st”  means  that the  commun icati on  
componen t has  establ i shed  a  connecti on  to  the  Profi bus  
master d evi ce  and  has  checked  that  the  device  i s  i n  the  l i fe  
l i s t  of the  master stack.  I n  th i s  s tate ,  the  master wi l l  accept  an  
on l i ne  access  to  the  u ser parameters  and  wi l l  send  the  user 
parameter to  the  device ,  i ndependen t  of whether the  device  i s  
i n  data-exchange  or not.   
The  status  “devi ceI nDataExchange”  means  that  the  
commun icati on  component  has  establ i shed  a  connection  to  
the  Profibus  master d evice  and  has  checked  that  the  device  
i s  i n  d ata-exchange.  I n  th i s  s tate ,  the  master wi l l  accept  an  
on l i ne  access  to  the  u ser parameters  and  wi l l  send  the  user 
parameter to  the  device,  so  that  the  new data  wi l l  d i rectl y 
i n fl uence  the  process  

de l ayTime  UDINT Del ay time  i n  [ms]  between  two  commun ication  ca l l s  

errorCode  ARRAY OF  USINT Status  i n formati on  accord i ng  to  the  I EC  61 1 58  seri es .  For 
descripti on  of error code  see:  D I N  1 9245  Part 3 ,  PROFIBUS  
(P .  40ff. ,  83ff. ,  39)  

schemaVersi on  I NT Defi nes  the  vers ion  of the  schema   

sequenceTime  UDINT Peri od  of time  i n  [ms]  for the  whol e  sequence  

 

Table  1 4 – Structured  DPV0  Communication  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  Master 
C lass  

E lementary data  type  Usage  Mu l tipl i ci ty 

Abort STRUCT   Descri bes  the  abort -  

   
commun icati onReferen
ce  

O  [0 . . 1 ]    

ConnectRe
quest 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  to  establ i sh  a  connecti on  to  
a  Profi bus  master device.   
Depend ing  on  the  used  network 
i n frastructu re  i t  i s  poss ib l e  that  th i s  
service  i s  not  mapped  to  a  fi e l d  bus  
request,  bu t  i s  u sed  to  manage  the  
software.   
I t  i s  a l so  possib l e  that th i s  service  i s  
u sed  as  a  tri gger to  set  the  state  of 
a  device  

-  

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]    

   fd t: systemTag  O  [0 . . 1 ]    
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Data  type  Defin i tion  Description  Master 
C lass  

E lementary data  type  Usage  Mu l tipl i ci ty 

ConnectRe
sponse  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response  to  the  connect  request  and  
provi des  the  i n formati on  how the  
fo l l owing  Wri teUserParameter 
commands  wi l l  be  sen t  to  the  devi ce  
(see  connectStatus).  
The  resu l ti ng  connection  d epends  
on  the  u sed  commun icati on  devi ce  
and  on  the  con fi gu rati on  of the  bus  
master.  The  DeviceDTM  shal l  expect  
that  the  resu l ti ng  connecti on  cannot  
be  used  to  access  a l l  services.   
ConnectResponse  may retu rn  true  
even  i f there  i s  n o  commun icati on  
wi th  the  d evice  possi b l e .  For 
example  i f ConnectRequest  retu rns  
true  wi th  connecti onStatus  =  
“masterConnectedOn l y”  th i s  means  
that  there  i s  a  connecti on  to  the  
master devi ce,  bu t  the  devi ce  i s  not  
a t  the  l i fe  l i s t  and  can  therefore  not  
be  accessed .  Depend i ng  on  the  
connectStatus  some  servi ces  may 
not  be  ava i l able  (e . g .  i n  s tatus  
“masterConnectedOn l y”  on l y 
services  provi ded  by the  master are  
accessi b l e  (ReadUserParameter,  
Wri teUserParameter,  … )  whereas  
services  provi ded  by the  d evi ce  are  
not  accessi b l e .   

NOTE   I n  th i s  example  the  DTM  i s  i n  
s tate  “on l i ne”  bu t  i t  cannot  access  
the  d evi ce.  The  provi ded  services  
a l so  depend  on  the  type  of master 
device .   
For an  overview of avai l abi l i ty of 
services  depend i ng  on  the  type  of 
connecti on ,  see  the  fol l owing  tab les.  

-  

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   connectStatus  M  [1 . . 1 ]    

D i sconnect
¬Request  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  to  re l ease  a  connection  to  a  
Profi bus  master device  

-  

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

D i sconnect
¬Response  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response   

-  

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    
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Data  type  Defin i tion  Description  Master 
C lass  

E lementary data  type  Usage  Mu l tipl i ci ty 

ReadDiagn
osi s¬Data¬
Request 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  accord ing  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on  
For Master Cl . 1  refer to  I EC  61 1 58-
5,  8 . 2 . 3 . 3 . 2  “Get  s l ave  d i ag ”  
For Master Cl . 2  refer to  I EC  61 1 58-
5,  8 . 2 . 3 . 3 . 3  “Read  s l ave  d i ag ”  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

ReadDiagn
osi s¬Data¬
Response  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response  accord i ng  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    

Read I npu t
Data¬Requ
est 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  accord ing  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on .  Depend i ng  on  
whether the  underl yi ng  FDTChannel  
i s  a  Master Cl .  1  or a  Master Cl .  2  
th i s  service  wi l l  be  l oca l  or resu l t  i n  
a  read  access  to  the  s l ave  devi ce.  I t  
i s  possi b l e  to  speci fy wh i ch  d ata  i s  
read  by provi d i ng  an  
fd t:ChannelReference.   
For Master Cl . 1  refer to  I EC  61 1 58-
5,  8 . 2 . 2 . 3 . 3  “Get  I npu t”  For Master 
C l . 2  refer to  I EC  61 1 58-5,  8 . 2 . 2 . 3 . 2  
“Read  I npu t”  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:ChannelReference  

O  [0 . . 1 ]    

Read I npu t
Data¬Resp
onse  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response  accord i ng  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    
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Data  type  Defin i tion  Description  Master 
C lass  

E lementary data  type  Usage  Mu l tipl i ci ty 

ReadOu tpu
tData¬Req
uest 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  accord ing  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on   
Depend i ng  on  whether the  
underl yi ng  FDTChannel  i s  a  Master 
C l .  1  or a  Master C l .  2  th i s  service  
wi l l  be  l ocal  or resu l t  i n  a  read  
access  to  the  s l ave  devi ce .  I t  i s  
poss ib l e  to  speci fy wh i ch  data  wi l l  
be  read  by provid i ng  an  
fd t:ChannelReference.   
For Master Cl .  1  th i s  i s  a  propri etary 
service  (or unavai l ab le) .   
For Master Cl .  2  refer to  [1 ] ,  secti on  
8 . 2 . 2 . 3 . 6 .  “Read  Ou tpu t”  (an  
opti onal  service)  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:ChannelReference  

O  [0 . . 1 ]    

ReadOu tpu
tData¬Resp
onse  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response  accord i ng  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    

ReadUserP
ara¬meter¬
Request 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  accord ing  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on .   
The  request  re tri eves  on l y the  
i n formati on  that  i s  ava i l abl e  from  the  
master devi ce  ( l oca l  service) .  I t  may 
d i ffer from  the  actua l  data  of the  
devi ce.  The  impl emen tati on  on  how 
to  provide  the  data  i s  propri etary.  
Th i s  i s  based  on  a  l oca l  service  or 
not  avai l ab l e  

1  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

ReadUserP
ara¬meter¬
Response  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response,  read  from  the  Profi bus  
master devi ce,  accord i ng  to  the  
Profi bus  DPV0  speci fi cati on .  The  
retu rned  data  may refl ect  on l y the  
i n formati on  that  i s  ava i l abl e  from  the  
master devi ce.  I t  may d i ffer from  the  
actua l  data  of the  d evice  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    
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Data  type  Defin i tion  Description  Master 
C lass  

E lementary data  type  Usage  Mu l tipl i ci ty 

SequenceB
eg i n  

STRUCT   Descri bes  the  sequence  beg in  -  

   sequenceTime  O  [0 . . 1 ]    

   d e l ayTime  O  [0 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

SequenceE
nd  

STRUCT   Descri bes  the  sequence  end  -  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

SequenceS
tart  

STRUCT   Descri bes  the  sequence  s tart  -  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

Wri teOu tpu
tData¬Req
uest 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  accord ing  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on .   
The  ou tpu t  data  wi l l  be  sen t  
accord i ng  to  the  establ i shed  
connecti on .  
I t  i s  necessary to  speci fy wh i ch  data  
wi l l  be  wri tten  by provi d i ng  an  
fd t:ChannelReference.   
I f the  underl yi ng  FDTChannel  i s  
provi ded  as  Master C l .  2 ,  wri ti ng  
Ou tpu t  Data  wi l l  be  not possi b le .   
Refer to  I EC  61 1 58-5,  8 . 2 . 2 . 3 . 5  “Set 
Ou tpu t” .   
Th i s  fu ncti onal i ty depends  on  the  
u sed  type  of master.  I n  terms  of PLC 
th i s  functi onal i ty i s  named  “ forci ng ”  
of va l ues  

1  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:ChannelReference  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

M  [1 . . 1 ]    

Wri teOu tpu
tData¬Resp
onse  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response  accord i ng  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    
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Data  type  Defin i tion  Description  Master 
C lass  

E lementary data  type  Usage  Mu l tipl i ci ty 

Wri teUserP
ara¬meter¬
Request 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  accord ing  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on .  The  user 
parameter wi l l  be  sen t  accord ing  to  
the  establ i shed  connection  (see  
connectStatus).   
For Master Cl .  1  th i s  i s  based  on  the  
service  “DDLM_Set_Prm”.   
For Master Cl .  2  th i s  i s  based  on  the  
service  “DDLM_Set_Prm”  (an  
opti onal  service)  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

M  [1 . . 1 ]    

Wri teUserP
ara¬meter¬
Response  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response  accord i ng  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

Depend ing  on  the  bus  master type  and  on  the  returned  connectStatus  fol lowing  services  are  
avai lable.  

Table  1 5  – Avai labi l i ty of services  for Master Class1  (C1 )  

 connectStatus  

S lave  DTM  Service  
Request  

masterConnectedOn ly DeviceAtLi feList  DeviceInDataExchange  

Connect        

ReadUserParameter O  O  O  

Wri teUserParameter       

ReadOu tpu tData      

Wri teOu tpu tData    O  

Read I npu tData      

ReadDiagnosi sData       

NOTE     :  the  service  i s  avai l ab l e,    
O  :  the  service  i s  opti onal  and  may be  ava i l abl e ,  d epend ing  on  the  capab i l i ti es  of the  underl yi ng  master 
d evi ce.  

 

For Master Class2  (C2),  not a l l  connect states  are  avai l able:  

Table  1 6  – Avai labi l i ty of services  for Master Class2  (C2)  

 connectStatus  

S l ave  DTM  Action  DeviceAtLi feList   
(no  DPV1  connection  to  device)  

DeviceInDataExchange  
(DPV1  connection  to  device)  

Connect      

ReadUserParameter   

Wri teUserParameter O  O  

ReadOutpu tData   O  
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 connectStatus  

S l ave  DTM  Action  DeviceAtLi feList   
(no  DPV1  connection  to  device)  

DeviceInDataExchange  
(DPV1  connection  to  device)  

Wri teOu tpu tData    

Read I npu tData     

ReadD iagnosi sData      

NOTE     :  the  service  i s  avai l ab l e,   

O  :  the  service  i s  opti onal  and  may be  avai l abl e ,  depend i ng  on  the  capabi l i ti es  of the  underl yi ng  master device.  

I f the  Master Class  2  communication  component supports  DPV1  and  DPV0  and  has  
establ ished  a  DPV1  connection  to  the  device,  a  ca l l  to  service  Connect for DPV0  shal l  return  
the  status  “DeviceI nDataExchange”  even  i f the  device  i s  not i n  status  DataExchange.  

I f no  DPV1  connection  i s  establ i shed ,  the  Master Class  2  commun ication  component shal l  
veri fy the  avai labi l i ty of the  device  (at l east by service  Li feList) .  

1 0.4 DPV1  communication  

The  data  types  are  defined  to  provide  the  address  in formation  and  the  commun ication  data  
requ i red  for DPV1  commun ication  (see  Table  1 7  and  Table  1 8).  

The  data  types  described  i n  th is  subclause  are  defined  for the  fol lowing  namespace:  

Namespace:  dpv1  

Table  1 7  – Simple  DPV1  communication  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

api  US INT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es .  I f the  d evice  
needs  specia l  va l ues  for the  DPV1 -I n i ti ate ,  the  DeviceDTM  i s  
responsibl e  for provi d i ng  the  va l ues  i n  the  ConnectRequest.  I f the  
val ues  are  not  provi ded ,  the  commun icati on  componen t wi l l  u se  
d efau l t  va l ues  (0)  

busAdd ress  USINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  (see  a l so  
DTMParameterSchema,  a ttri bu te  busAddress)   

errorCode  UU ID  S tatus  i n formati on  accord i ng  to  the  I EC  61 1 58  series.  For descri pti on  
of error code  see:  PROFIBUS  Nu tzerorgan i sati on  e .V. ,  PROFIBUS  
Gu i del i ne,  Order-N r.  2 . 0082 ,  Techn ica l  Gu i de l i ne,  PROFIBUS  – DP  
Extensi ons  to  EN  501 70  (DPV1 ),  Vers i on  2 . 0 ,  Apri l  1 998.  (P . .  1 20-
1 21 ) ;  . For descri pti on  of abort  i n formati on  see:  D I N  1 9245  Part  3 ,  
PROFIBUS,  (P . . 54ff. ,  1 1 )  

i ndex UDINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  

commun icati onReference  ARRAY OF  
USINT 

Mandatory i den ti fi er for a  commun icati on  l i nk to  a  d evice  Th i s  
i d en ti fi er i s  a l l ocated  by the  commun icati on  component  du ri ng  the  
connect.  The  add ress  i n formati on  has  to  be  u sed  for a l l  fo l l owing  
commun icati on  ca l l s  

de l ayTime  USINT M i n imum  del ay time  i n  [ms]  between  two  commun icati on  ca l l s  
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Data  type  Defin i tion  Description  

maxLenDataUn i t  US INT Opti onal  a ttri bu te,  to  d escri be  the  amoun t of data ,  wh ich  can  be  
transferred  vi a  the  establ i shed  connection .  

I f th i s  attribu te  i s  not  ava i l ab le ,  n o  specia l  l eng th  restri cti on  i s  
announced .   

Each  commun icati on  componen t  wi th i n  the  cha i n  of i n terfaces  
concern i ng  nested  commun icati on  cou l d  i n troduce  th i s  a ttri bu te.   

Each  commun icati on  componen t  shou l d  change  the  con ten ts  of the  
attri bu te  based  on  the  fo l l owing  ru l e:  The  new val ue  i s  the  m in imum  
of the  cu rren t  va l ue  and  the  restri cti on  of i ts  own  implemen tati on .   

I f a  commun icati on  componen t has  no  restriction ,  i t  shou l d  hand  over 
the  g i ven  val ue.  

I f a  commun icati on  componen t i s  abl e  to  reuse  an  estab l i shed  
connecti on  concern i ng  a  new connect request,  i t  shou l d  take  i n to  
accoun t the  d ata  l eng th  determ ined  for the  exi sti ng  connection .  

I f the  data  l eng th  i s  not  appl i cabl e,  the  DTM  shou l d  send  an  error 
message  vi a  service  ErrorMessage  

networkMACAddress  ARRAY OF  
USINT 

Network or MAC  add ress  as  described  i n  the  I EC  61 1 58  series .  [5 ]  

I f there  i s  a  networkMACAddress,  ( i . e .  networkMACAddress  <>  " " ) ,  
the  Profibus-DPV1 -Master-DTM  shal l  set  the  correspond i ng  “add ress  
type”  i n  the  I n i ti ate  request te l eg ram  “1 ” ,  e l se  “0” .  

Example  
Devi ce  wi th  add ress  20  (1 4hex)  add ressed  vi a  a  l i nki ng  devi ce:  
networkMACAddress=“0000000000001 4”  

scl  I NT Access  l evel  as  descri bed  i n  the  I EC  61 1 58  seri es .  [5 ]  

I f the  devi ce  needs  specia l  va l ues  for the  DPV1 -I n i ti a te,  the  
Devi ceDTM  i s  responsibl e  for provi d i ng  the  va l ues  i n  the  
ConnectRequest.  I f the  val ues  are  not  provi ded ,  the  commun icati on  
componen t wi l l  u se  defau l t  va l ues  (0)  

sequenceTime  USINT Peri od  of time  i n  [ms]  for the  whol e  sequence  

s lot  UDINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  

 

Table  1 8  – Structured  DPV1  communication  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci ty 

Abort STRUCT   Descri bes  the  abort 

   commun icati onReference  O  [0 . . 1 ]   

ConnectRequest  STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  request 

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: systemTag  O  [0 . . 1 ]   

   RedundantAdd resses  O  [0 . . 1 ]   

   S rcNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

   DestNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   
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Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci ty 

ConnectResponse  STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  response  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

   maxLenDataUn i t  O  [0 . . 1 ]   

   RedundantAdd resses  O  [0 . . 1 ]   

   S rcNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

   DestNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

DestNetworkAddress  STRUCT   Descri bes  the  extended  add ress  of the  
desti nati on  [5 ]  

   N etworkAddress  M  [1 . . 1 ]   

D i sconnectRequest STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  request  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

D i sconnectResponse  STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  response  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

N etworkAddress  STRUCT   Descri bes  the  extended  add ress  format 

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   scl  M  [1 . . 1 ]   

   n etworkMACAddress  M  [1 . . 1 ]   

ReadRequest STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  request  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

ReadResponse  STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  response  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

   fd t:Commun icati onData  M  [1 . . 1 ]   

Redundan tAddresses  STRUCT   Descri bes  the  redundan t  add resses  

    fd tparam:S laveAddress  M  [1 . . * ]   

SequenceBeg in  STRUCT   Descri bes  the  sequence  beg in  

   sequenceTime  O  [0 . . 1 ]   

   d e l ayTime  O  [0 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   



 –  44  – I EC  62453-303-1 : 2009+AMD1 :201 6  CSV 
    I EC  201 6  

Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci ty 

SequenceEnd  STRUCT   Descri bes  the  sequence  end  

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

SequenceStart  STRUCT   Descri bes  the  sequence  s tart  

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

S rcNetworkAddress  STRUCT   Descri bes  the  extended  add ress  of the  
sou rce   

   N etworkAddress  M  [1 . . 1 ]   

Wri teRequest STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  request  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   fd t:Commun icati onData  M  [1 . . 1 ]   

Wri teResponse  STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  response  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

With in  a  connect request,  a  DTM  of a  Profibus  redundant s lave  can  provide  add i tional  
redundant s lave  addresses,  set wi th in  i ts  parameter document.  The  busAddress  attribu te  i s  to  
be  used  as  the  preferred  address;  the  addresses  i n  the  redundantAddresses  e lement shou ld  
be  used  i n  th is  order i f an  a l ternative  address  i s  used  to  connect to  the  redundant s lave.  

1 1  Channel  parameter data  types  

The  fol lowing  table  (Table  1 9)  describes  the  mapping  of DPV1  Data  types  to  FDT data  types.  

Table  1 9  – Mapping  of DPV1  data  types  to  FDT data  types  

PROFIBUS  data  types  FDT data  type  

Boolean  BOOL  

I n teger8  S INT 

I n teger1 6  I NT 

I n teger32  D INT 

Unsi gned8  USINT 

Unsi gned1 6  U I NT 

Unsi gned32  UDINT 

F l oati ng  Poi n t  FLOAT 

Vi s i b l e  Stri ng  STRING  

Octet  S tri ng  ARRAY of US INT 

Date  DATE  

Time  of Day TIME  

Time  D i fference  du rati on  

DS-32  s tructu red  
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PROFIBUS  data  types  FDT data  type  

DS-33  s tructu red  

DS-34  s tructu red  

DS-35  s tructu red  

DS-36  s tructu red  

…  structu red  

DS-52  s tructu red  

. .  s tructu red  

The  format of a l l  data  types  i s  defined  i n  the  I EC  61 1 58  series.  

I f on ly a  part of the  retrieved  data  i s  process  data  (e. g .  for DS-33  the  data  consist of the  float-
value  and  a  byte  status),  the  access  i n formation  (DPAddress  or DPV1 Address)  a lso  con tains  
i n formation  that i s  necessary to  retrieve  the  i n formation  from  the  data  structure.  

Used  at  ReadChannel I n formation  service  and  Wri teChannel I n formation  service.  

The  Channel  Pparameter data  types  describe  a  how to  access  a  channel  via  a  Profibus  DPV1  
command  or how to  adress  a  channel  wi th in  a  Profibus  DP  frame  for cycl i c  I /O.  The  fol lowing  
tables  (Table  20  and  Table  21 )  provide  a  description  of the  data  types.  

The  data  types  described  in  th is  clause  are  defined  for the  fol l owing  namespace:   

Namespace:  profichannel  

Table  20  – Simple  Channel  Parameter data  types  

Data  type  Defin i ti on  Description  

api  US INT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  for channel s  
accessi b l e  vi a  Profi bus  DPV1  

b i tLength  UDINT Add i ti onal  data  type  i n formati on  especia l l y for fi e l dbus  speci fi c data  
types  l i ke  1 2  b i t  i n teger 

b i tPosi ti on  UDINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  series  for channel s  
accessi b l e  vi a  Profi bus  DP  

frameAppl i cati onTag  STRING  Frame  Appl i cati on  speci fi c  tag  u sed  for i den ti fi cati on  and  navigati on .  
The  DTM  shou ld  d i spl ay th i s  tag  at  channel  speci fi c  user i n terfaces  

gatewayBusCategory UU ID  Un i que  i den ti fi er for a  supported  bus  type  l i ke  Profi bus  or HART 
accord i ng  to  the  FDT speci fi c  CATID  

i n dex USINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  for channel s  
accessi b l e  vi a  Profi bus  DPV1  

i nva l i dB i t  UDINT B i t  pos i ti on  of the  i nval i d  s tatus  channel  accessi b l e  vi a  Profibus  DP  

l og i c  UDINT Add i ti onal  data  type  i n formati on :   pos i ti ve  0=FALSE  1 =TRUE  

number BOOL Address  i n formati on  for d i agnosi s  accord i ng  to  the  I EC  61 1 58  seri es  for 
channel s  access ib l e  vi a  Profi bus  DP.  See  [5 ] ,  9 . 3 . 1  Read  DP  – S l ave  
D iagnosti c  I n formation  

protectedByChannelA
ssi gnmen t 

I NT TRUE  i f the  channe l  i s  set  to  read  on l y by the  Frame  Appl i cati on .  
U sual l y set  to  TRUE  i f a  channel  ass i gnmen t exi sts  

schemaVersi on  UDINT Defi nes  the  vers ion  of the  schema   

s imu l ati onB i t  US INT B i t  pos i ti on  of the  s imu l ati on  status  channel  accessi b l e  vi a  Profibus  DP  

s l otNumber BOOL Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  for channel s  
accessi b l e  vi a  Profi bus  DPV1  

statusChannel  UDINT TRUE  i f the  channe l  i s  for s tatus  i n formati on  on l y  

substi tu teVal ueB i t  STRING  B i t  pos i ti on  of the  substi tu te  status  channel  accessi b l e  vi a  Profi bus  DP  
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Table  21  – Structured  Channel  Parameter data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  type  U
s
a
g
e  

Mu l ti ¬
pl i ci ty 

DpAdd ress  STRUCT   Add ress  i n formation  accord ing  to  the  
I EC  61 1 58  series  for channel s  accessi b l e  vi a  
Profi bus  DP  

   b i tPosi ti on  M  [1 . . 1 ]   

   b i tLeng th  M  [1 . . 1 ]   

DpV1 Address  STRUCT   Add ress  i n formati on  accord ing  to  the  
I EC  61 1 58  series  for channel s  accessi b l e  vi a  
Profi bus  DPV1 . I t  i s  h i gh l y recommended  to  
provi de  th i s  add ress  i n formation  to  enabl e  
ass i gnment of l og i cal  add resses  to  a  profi bus  
modu l e  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   s l otNumber M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   b i tPosi ti on  O  [0 . . 1 ]   

   b i tLeng th  O  [0 . . 1 ]   

FDTChannel  STRUCT   Descri pti on  of the  channel  

   fd t: tag  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: i d  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: descriptor O  [0 . . 1 ]   

   protectedByChannel¬  
Ass ignment 

M  [1 . . 1 ]   

   n umber M  [1 . . 1 ]   

   fd t: dataType  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: s i gnalType  M  [1 . . 1 ]   

   frameAppl icati onTag  O  [0 . . 1 ]   

   appI d : appl i cati on I d  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Seman ti cI n formati on  O  [0 . . * ]   

   fd t: B i tEnumeratorEn tri es  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: EnumeratorEn tri es  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Un i t  O  [0 . . 1 ]   

   DpAdd ress  O  [0 . . 1 ]   

   DpV1 Address  O  [0 . . 1 ]   

   S tatusI n formati on  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Al arms  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Ranges  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Deadband  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Substi tu teVal ue  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Structu redE lemen ts  O  [0 . . 1 ]   
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Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  type  U
s
a
g
e  

Mu l ti ¬
pl i ci ty 

FDTChannelType  STRUCT   Descri pti on  of the  channel  componen t i n  case  
of channel s  wi th  gateway functi ona l i ty 

   fd t: Versi on I n formati on  M  [1 . . 1 ]   

   g atewayBusCategory O  [0 . . 1 ]   

   s tatusChanne l  O  [0 . . 1 ]   

S tatusI n formation  STRUCT   Descri pti on  of add i ti onal  s tatus  i n formati on  for 
channel s  access ib l e  vi a  Profi bus  DP  

   l og i c  M  [1 . . 1 ]   

   i n va l i dB i t  O  [0 . . 1 ]   

   s imu lati onBi t  O  [0 . . 1 ]   

 

1 2  Device  identi fication  

1 2.1  General  

There  are  d i fferen t Profibus  speci fic i denti fication  e lements.  

A Profibus  Scan  may detect d i fferent device  types:  I&M  devices,  Profi le  devices  or pure  DP 
devices.  

Fol lowing  ru le  shal l  be  appl ied  for Profibus  Commun ication  Channels:  

•  i f I &M  i s  avai l able,  create  I &M  identi fication ,   

•  otherwise  check Profi le  PA,  

•  o therwise  create  pure  DP  i n fo  =  IDENT_NUMBER.  

The  data  types  described  i n  th is  subclause  are  defined  for the  fol lowing  namespace:  

Namespace:  profi i den t 

1 2.2  Protocol  specific  handl ing  of the  data  type  STRING  

Profibus  char array ru les:  

•  i n  a l l  s tri ngs  based  on  char ranges  defined  i n  the  fie ld  bus  protocol  speci fication ,  the  
l ead ing  spaces  are  left trimmed .  The  char array i s  to  be  fi l l ed  wi th  0x20h  (b lank) ;  

•  i n  VisibleStrings,  i nvis ib le  characters  provided  by a  device  have  to  be  replaced  by '? ' .  

1 2.3  Common  device  type  identi fication  data  types  

The  data  types  described  in  th is  clause  are  reused  as  defined  by 1 2 . 4  and  1 2 .6  .  

Table  22  l i sts  the  i denti fication  relevant data,  source  and  format for Profibus  DP.  
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Table  22  – Identi fication  data  types  wi th  Profibus  DP  specific  mapping  

Profibus  -  Attribu te  
name  (semantic  name)  

Semantic  
e l ement 

Data  request in  physical  device  Protocol  speci fic  
name  

Profibus  
data  

format 

FDT data  
type  

(d i splay 
format)  

Speci fi cation  
reference  

busProtocol  I dBusProt
ocol  

For a l l  DP  devices  :  “protocol_DP”  Protocol  -  Enum  -  

s l aveAdd ress  I dAddress  Bus  add ress  i s  provi ded  as  part  of l i ve  l i s t  by a  PROFIBUS  
master.  Service:  FMA1 /2_LIVE_LIST 

S l ave  Address  Unsi gned8  STRING  
(dec)  

[5 ]  Part  2 ,  Secti on  
4 . 2 . 3 . 6  

i den tNumber I dTypeID  I DENT_NUMBER  can  be  requested  by:  DP  Service  
DDLM_SLAVE_DIAG  
Al l owed  va l ues  are :  Profi l e  I DENT_NUMBER :  0x9700  (  0x9700  
to  0x9742)  or Manu factu rer speci fi c I DENT_NUMBER 

I DENT_NUMBER Unsi gned1
6  

ARRAY of 
US INT 
(hex)  

[5 ]  Part  8 ,  Secti on  
9 . 3 . 1  

manu factu rerSpeci fi cExte
nsi on  

 Can  be  u sed  by DTM  for a  vendor speci fi c  device  i den ti fi cati on  
i n formati on ,  e . g .  by combin i ng  a  number of devi ce  parameter 
val ues  i n to  one  stri ng  val ue.  Th i s  can  be  u sed  to  i den ti fy a  
speci fi c  device  vari an t  

  STRING   
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Table  23  shows  the  mapping  for PROFIBUS  I&M  data.  

Table  23  – Identi fication  data  types  wi th  Profibus  I&M  specific  mapping  

Profibus-Attribu te  
name  (semantic  

name)  

Semantic  
e lement 

Data  request i n  physical  device  Protocol  speci fic  
name  

Profibus  
data  

format 

FDT format 
(d isplay 
format)  

Speci fication  
reference  

i den tNumber,  manu factu rerSpeci fi cExtensi on  and  s l aveAddress  as  defi ned  i n  DP  tab l e  (Tabl e  22) .  

busProtocol  I dBusProtoc
ol  

For a l l  I &M  devi ces  :  “protocol_IM ”  Protocol  -  Enum  -  

manu factu rerI d  I dManu factu
rer 

I &M  0  E l emen t 1  Mapped  to   PB .DEVICE_MAN_ID  MANUFACTURER_I
D  

Unsigned1
6  

U INT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 2  

orderI d  -  I &M  0  E l emen t 2  Mapped  to  PB .DEVICE_ID  ORDER_ID  20  Octets  
Vi s i b l e  
S tri ng   

STRING[20 ]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 3  

seri a lNumber I dSeri a lNum
ber 

I &M  0  E l emen t 3  u n i que  seri a l  n umber Mapped  to  
PB .DEVICE_SER_NUM  

SERIAL_NUMBER 1 6  Octets  
Vi s i b l eStri n
g  

STRING[1 6 ]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 4  

hardwareRevision  I dHardware
Revi s i on  

I &M  0  E l emen t 4  HARDWARE_REVIS ION  NOTE:  I f the  devi ce  i s  
a  PA device , (PROFI LE_ID  i s  set  to  0x9700) ,  
HARDWARE_REVIS ION  shal l  be  read  from  PA_I&M0  [6 ]  

HARDWARE_REVIS
ION  

2  Octets  -   
u n si gned  
i n t  1 6  
Converted  
to  stri ng  to  
cover a l so:  
PA_I&M0  :  
Vi s i b l eStri n
g  1 6  

STRING  [6 ]  Section  3 . 2 . 5 ,  
Amendment  I &M  

softwareRevis ion  I dSoftwareR
evi s i on  

I &M  0  E l emen t 5   SOFTWARE_REVIS ION  NOTE:  I f the  device  
i s  a  PA device  (PROFI LE_ID  i s  set  to  0x9700) ,  
SOFTWARE_REVIS ION  shal l  be  read  from  PA_I&M0  Stri ng  
format i s  used  i n  FDT to  harmon ize  vers ion  hand l i ng  for a l l  
fi e l dbus  protocol s .  

SOFTWARE_REVIS I
ON  

4  Octets  –  
1  char +  3  
u ns i gned  8  
,  e . g . :  
V1 . 2 . 3  
PA_I&M0  :  
Vi s i b l eStri n
g  1 6  

STRING  [6 ]  Section  3 . 2 . 6 ,  
Amendmen t I &M  

profi l e ID  -  I &M  0   E l emen t 7  PROFI LE_ID  2  Octets  – 
unsi gned  
1 6  

U I NT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 8  
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Profibus-Attribu te  
name  (semantic  

name)  

Semantic  
e lement 

Data  request i n  physical  device  Protocol  speci fic  
name  

Profibus  
data  

format 

FDT format 
(d isplay 
format)  

Speci fication  
reference  

profi l eSpeci fi cType  -  I &M  0  E l emen t 8  MSB  =  BLOCK_OBJECT,  LSB  =  
PARENT_CLASS  

PROFI LE_SPECIFIC
_TYPE  

2  Octets  –  
unsi gned  
1 6   

U I NT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 9  

imVersi on  -  I &M  0  E l emen t 9  IM_VERSION  2  Octets  – 
unsi gned  
1 6 ;  MSB  
major 
vers ion  
xxx,  LSB  
m i nor 
vers ion  yyy 

FLOAT 
xxx. yyy 

[6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 0  

imSupported  -  I &M  0  E l emen t 1 0  IM_SUPPORTED  2  Octets  -  U I NT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 1  

tagFuncti on  I dTag  I &M  1  E l emen t 1  TAG_FUNCTION  TAG_FUNCTION   32  Octets  –  
vi s i b l e  
s tri ng  

STRING[32 ]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 2  

tagLocati on  -  I &M  1  E l emen t 2  TAG_LOCATION  TAG_LOCATION   22  Octets  – 
vi s i b l e  
s tri ng  

STRING[22]  [6 ]  Section  3 . 2 . 1 3  

Generi cSupport  I dDTMSuppo
rtLevel  

Enumeration :   

Generi cDTM  |  
Profi l eDTM ,  |  
B l ockSpeci fi cProfi l eDTM  

DTM  Support  Level  -  Enum   
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Table  24  l i sts  the  i denti fication  relevant data,  source  and  format for Profibus  PA.  

Table  24 – Identi fication  data  types  wi th  Profibus  PA specific  mapping  

Profibus-Attribu te  
name  (semantic  

name)  

Semantic  
e lement 

Data  request in  physical  device  Protocol  speci fic  
name  

Profibus  data  
format 

FDT format 
(d isplay format)  

Speci fication  
reference  

i den tNumber,  manu factu rerSpeci fi cExtension  and  s l aveAddress  as  defi ned  i n  DP  tabl e  (Tabl e  22) .  

busProtocol  I dBusProtocol  For a l l  PA devices  :  “protocol_PA”  Protocol  -  enum  -  

manu factu rerI d   I dManu factu rer Phys i ca l  B l ock -  I ndex 1 0  (Unsi gned1 6  – 2  
decimal )  

DEVICE_MAN_ID  Unsi gned1 6  U I NT [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

devi ce_i d  -  Phys i ca l  B l ock -  I ndex 1 1  -  Vi s i b l eStri ng  1 6  DEVICE_ID  Vi s i b l eStri ng 1 6  STRING[1 6]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

profi l e  -  B l ock s tructu re  of phys ical  b l ock –  e l emen t 7  
:  OctetStri ng  -  ( I ndex 1 0  – s i ze  2 )   

Profi l e  OctetStri ng2  U INT  [2 ] 0  Part  1 ,  Secti on  
3 . 7 . 2  

profi l eRevis i on  I dBusProtocolVer
s ion  

B l ock s tructu re  of phys ical  b l ock – e l emen t 8   
U nsi gned  1 6  -  ( I ndex 6)  

Profi l e  Revis i on  Unsi gned1 6  U INT [2 ]  Part  1 ,  Secti on  
3 . 7 . 2  

softwareRevision  I dSoftwareRevis io
n  

Phys i ca l  B l ock -  I ndex 8  (Vi s i b l eStri ng  1 6)  SOFTWARE_REVIS I
ON  

Vi s i b l eStri ng1 6  STRING[1 6 ]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

hardwareRevis ion  I dHardwareRevi s i
on  

Phys i ca l  B l ock -  I ndex 9  (Vi s i b l eStri ng  1 6)  HARDWARE_REVIS I
ON  

Vi s i b l eStri ng 1 6  STRING[1 6]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

seri a lNumber I dSeri a lNumber Phys i ca l  B l ock -  I ndex 1 2  (Vi s ib l eStri ng  1 6)  DEVICE_SER_NUM  Vis i b l eStri ng1 6  STRING[1 6 ]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

devi ceTAG  I dTag  BO  of PB  -  OctetStri ng  32  TAG_DESC OctetStri ng32  STRING[1 6 ]   

profi l eSpeci fi cType  -  FDT attri bu te   mapped  to  B l ock Object   
PARENT_CLASS   sort  of fi rs t  
TransducerB lock  

BO  PARENT_CLASS    U nsigned1 6  U INT [2 ]  Part  1 ,  Secti on  
3 . 7 . 2  

Generi cSupport  I dDTMSupportLev
el  

Enumeration :  Generi cDTM ,  Profi l eDTM,  
B l ockSpeci fi cProfi l eDTM  

DTM  Support  Level   enum   
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Table  25  and  Table  26  show iden ti fication  data  types  wi th  protocol  i ndependent semantics.  

Table  25  – Simple  identi fication  data  types  with  protocol  independent semantics  

Data  type  Defin i tion  Description  

i dDTMSupportLevel  enumerati on  (  generi cSupport |  
p rofi l eSupport  |  
b l ockspeci fi cProfi l eSupport  |  
speci fi cSupport |  i d en tSupport )   

enumerati on   

•  g eneri cSupport 
•  p rofi l eSupport   
•  b l ockspeci fi cProfi l eSupport  
•  speci fi cSupport   
•  i d en tSupport   

match  STRING  Used  by Device  DTM  to  defi ne  a  regu l ar expressi on  
wh i ch  shal l  match  to  scanned  phys i cal  defi ne  
i den ti fi cati on  i n formati on  

nomatch  STRING  Used  by Device  DTM  to  defi ne  a  regu l ar expressi on  
wh i ch  shal l  not  match  to  scanned  physical  defi ne  
i den ti fi cati on  i n formati on .  Used  by Device  DTM  to  
i nd i cate  i f i d en ti fi cati on  i n formati on  may not  match  

 

Table  26  – Structured  identi fication  data  types  with  protocol  independent semantics  

Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  Usage  Mu l tipl i ci ty  

RegExpr STRUCT   I ncl udes  regu l ar express ion  s tri ng  – e i ther 
for match  or for nomatch  

   match  O  [0 . . 1 ]   

   n omatch  O  [0 . . 1 ]   

 

1 2.4 Topology scan  data  types  

These  data  types  are  used  at  Scan  service  response  (Table  27  and  Table  28).  

Table  27  – Simple  topology scan  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

busAddress  USINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  for channel s  
accessi b l e  vi a  Profi bus  DPV1  

The  data  type  ProfibusDevice  describes  one  en try i n  the  l i st  of scanned  PROFIBUS-Devices  
(see  Table  28).  

Table  28  – Structured  topology scan  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  
type  

Usage  Mu l tipl i ci ty 

Profi busDevice  STRUCT   Speci fi es  a  Profi bus  device  

    schemaVersion  O  [0 . . 1 ]   

    busAddress  M  [1 . . 1 ]   

    fd t: devi ceTypeI d  M  [1 . . 1 ]   

    fd t: subDevi ceType  O  [0 . . 1 ]   

 

1 2.5  Scan  identi fication  data  types  

Th is  subclause  defines  data  types  that are  used  to  provide  protocol  speci fic scann ing  (see  
Table  29  and  Table  30).  



I EC  62453-303-1 : 2009+AMD1 :201 6  CSV – 53  – 
  I EC  201 6  

 

The  data  types  described  in  th is  subclause  are  used  i n  the  fol l owing  services:   

•  Scan  service  

Table  29  – Simple  scan  identi fication  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

con fi gu redState  enumerati on  (  
con fi gu redAndPhysi ca l l yAvai l ab l e  |  
con fi gu redAndNotPhys ical l yAvai l ab le  
|  avai l ab leBu tNotConfi gu red  |  
n otAppl i cabl e  )   

A commun icati on  master sha l l  i n d i cate  i n  th i s  
a ttri bu te  i f the  scan  response  i s  re l ated  to  a  
detected  phys ical  devi ce  wh i ch  i s  con fi gu red  or 
unconfi gu red  

resu l tState  enumerati on  (  provi s i ona l  |  fi na l  |  
e rror )   

I d en ti fi es  i f the  resu l t  i s  one  of the  provi s i ona l  
resu l ts  or the  fi na l  resu l t  of the  spl i t  scan  resu l ts  

 

Table  30  – Structured  scan  identi fication  data types  

Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci ty 

I dAddress  STRUCT   Al l  d ata  types  con tai n  exactl y one  
a ttri bu te  each  i ncl ud i ng  the  val ue  
of the  scanned  phys i ca l  device.  Al l  
d ata  types  wi th  seman ti c  mean i ng  
have  a  prefi x  “ I d ”  for better 
i den ti fi cati on  

   p rofi busi den t: s l aveAddress  M  [1 . . 1 ]  

I dBusProtocol  STRUCT   

   p rofi busi den t: busProtocol  M  [1 . . 1 ]  

I dBusProtocolVersi on     

   

I dHardwareRevi s i on   STRUCT   

   p rofi busi den t: hardwareRevi si on  M  [1 . . 1 ]  

I dManufactu rer     

   

I dSeria lNumber  STRUCT   

   p rofi busi den t: seri a lNumber M  [1 . . 1 ]  

I dSoftwareRevis ion  STRUCT   

   p rofi busi den t: softwareRevi s ion  M  [1 . . 1 ]  

I dTypeID  STRUCT   

   p rofi busi den t: i den tNumber M  [1 . . 1 ]  

Manu factu rer_id  STRUCT   These  data  types  con ta in  
correspond i ng  attri bu tes  defi ned  i n  
I EC  62453-2 .  They are  transformed  
to  name  va l ue  pa i rs  wi thou t  
semanti c  mean i ng  for Frame  
Appl i cati on  

   p rofi busi den t:manu factu rer_i d  M  [1 . . 1 ]  

Order_i d  STRUCT   

   p rofi busi den t: order_i d  M  [1 . . 1 ]  

Profi l eI D  STRUCT   

   p rofi busi den t: profi l e ID  M  [1 . . 1 ]  

Profi l eSpeci fi cType  STRUCT   

   
p rofi busi den t: profi l eSpeci fi cType  

M  [1 . . 1 ]  

I mVers ion  STRUCT   

   p rofi busi den t: imVersi on  M  [1 . . 1 ]  

TagFuncti on  STRUCT   
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Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci ty 

   p rofi busi den t: tagFuncti on  M  [1 . . 1 ]  

TagLocation  STRUCT   

   p rofi busi den t: tagLocati on  M  [1 . . 1 ]  

ImSupported  STRUCT   

   p rofi busi den t: imSupported  M  [1 . . 1 ]  

I dSoftwareRevisionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: software¬Revis ionP
A 

M  [1 . . 1 ]  

I dHardwareRevisionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: hardware¬Revi s ion
PA 

M  [1 . . 1 ]  

Profi l eRevis ionPA STRUCT   

   p rofi busi den t: profi l eRevis i onPA M  [1 . . 1 ]  

Devi ce_man_id  STRUCT   

   p rofi busi den t: device_man_id  M  [1 . . 1 ]  

Devi ce_id  STRUCT   

   p rofi busi den t: device_i d  M  [1 . . 1 ]  

Profi leSpecificTypePA STRUCT   

    
p rofi busi den t: profi l eSpeci fi c¬Type
PA 

M  [1 . . 1 ]  

Manu factu rerSpeci fi c
¬Extension  

   

STRUCT   

   
p rofi busi den t:manu factu rer¬Speci
fi cExtensi on  

M  [1 . . 1 ]  

Scan I den ti fi cati on_IM  STRUCT   These  e l emen ts  con tai n  a l l  
e l emen ts  for the  appropri ate  
protocol  vari an t     con fi gu redState  O  [0 . . 1 ]  

   fd t: Commun icati onError O  [0 . . 1 ]  

   I dAdd ress  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rer_i d  M  [1 . . 1 ]  

   Order_i d  M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevis i on  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis i on  M  [1 . . 1 ]  

   P rofi l e ID  M  [1 . . 1 ]  

   P rofi l eSpeci fi cType  M  [1 . . 1 ]  

   I dSeri a lNumber M  [1 . . 1 ]  

   I mVers ion  M  [1 . . 1 ]  

   TagFuncti on  M  [1 . . 1 ]  

   TagLocation  M  [1 . . 1 ]  
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Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci ty 

   I mSupported  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi cExtension  O  [0 . . 1 ]  

ScanIdentification_PA STRUCT   

   con fi gu redState  O  [0 . . 1 ]  

   fd t: Commun icati onError O  [0 . . 1 ]  

   I dAdd ress  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis i onPA M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevis i onPA M  [1 . . 1 ]  

   P rofi l eRevis ionPA M  [1 . . 1 ]  

   Device_man_id  M  [1 . . 1 ]  

   Device_i d  M  [1 . . 1 ]  

   P rofi l eSpeci fi cTypePA M  [1 . . 1 ]  

   I dSeri a lNumber M  [1 . . 1 ]  

   I dTag  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi cExtension  O  [0 . . 1 ]  

ScanIdentification_DP STRUCT   

   con fi gu redState  O  [0 . . 1 ]  

   fd t: Commun icati onError O  [0 . . 1 ]  

   I dAdd ress  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi cExtension  O  [0 . . 1 ]  

Scan I den ti fi cati ons  STRUCT   Col l ecti on  of Scan I den ti fi cati on  
e l emen ts  

   fd t: protocol I d  M  [1 . . 1 ]   

   resu l tState  M  [1 . . 1 ]   

   choice  of  M  [1 . . * ]   

      Scan I den ti fi cati on_DP  S  [0 . . * ]   

      Scan I den ti fi cati on_IM  S  [0 . . * ]   

      Scan I den ti fi cati on_PA S  [0 . . * ]   

 

1 2.6  Device  type  identi fication  data  types  – provided  by DTM  

Th is  subclause  defines  data  types  that are  used  to  provide  protocol  speci fic i n formation  for 
device  types  (see  Table  31 ).  

The  data  types  described  i n  th is  clause  are  used  i n  the  fol l owing  services:   

•  GetI den ti fication I n formation  service  
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Table  31  – Structured  device  identi fication  data  types  

Data  type  Defin i ti on  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci ty 

I dBusProtocol  STRUCT   Al l  e l emen ts  con ta in  exactl y one  attri bu te  
each  i ncl ud i ng  the  val ue  of the  scanned  
phys i ca l  device.  Al l  e l ements  wi th  
semanti c  mean i ng  have  a  prefi x  “ I d ”  for 
better i den ti fi cati on  

   p rofi busi den t: busProtocol  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dBusProtocolVersion     

I dManufactu rer    

I dTypeID  STRUCT   

   p rofi busi den t: i den tNumber O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dSoftwareRevis ion  STRUCT   

   p rofi busi den t: software¬Revis ion  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dHardwareRevi si on  STRUCT   

   p rofi busi den t: hardwareRevi si on  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Manu factu rer_id  STRUCT   These  e l emen ts  con tai n  correspond i ng  
attri bu tes  defi ned  i n  I EC  62453-2 .  They 
are  transformed  to  name  val ue  pai rs  
wi thou t  seman ti c  mean ing  for Frame  
Appl i cati on  

   p rofi busi den t:manu factu rer_i d  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Order_i d  STRUCT   

   p rofi busi den t: order_i d  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eID  STRUCT   

   p rofi busi den t: profi l e ID  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eSpeci fi cType  STRUCT   

   
p rofi busi den t: profi l e¬Speci fi cType  

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I mVersion  STRUCT   

   p rofi busi den t: imVersi on  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I mSupported  STRUCT   

   p rofi busi den t: imSupported  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dSoftwareRevis ionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: software¬Revis ionPA 

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dHardwareRevisionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: hardware¬Revi s ionP
A 

O  [0 . . 1 ]  
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Data  type  Defin i ti on  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci ty 

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eRevis ionPA STRUCT   

   p rofi busi den t: profi l e¬Revis i onPA O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Devi ce_man_id  STRUCT   

   p rofi busi den t: device_man_id  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Devi ce_id  STRUCT   

   p rofi busi den t: device_i d  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eSpeci fi cTypePA STRUCT   

   
p rofi busi den t: profi l e¬Speci fi cTypeP
A 

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Manu factu rerSpeci fi c
¬Extension  

STRUCT   

   
p rofi busi den t:manu factu rer¬Speci fi
cExtensi on  

M  [1 . . 1 ]  

DeviceIdentification  _IM  STRUCT   These  e l emen ts  con tai n  a l l  e l emen ts  for 
the  appropria te  protocol  varian t  

   
p rofi busi den t: i dDTM¬SupportLevel  

M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rer_i d  M  [1 . . 1 ]  

   Order_i d  M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevis i on  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis i on  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l e ID  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eSpeci fi cType  M  [1 . . 1 ]  

   I mVers ion  M  [1 . . 1 ]  

   I mSupported  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi c¬Extens ion  O  [0 . . 1 ]  

DeviceIdentification_PA STRUCT   

   
p rofi busi den t: i dDTM¬SupportLevel  

M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis ionPA M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevis i onPA M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eRevis ionPA M  [1 . . 1 ]  

   Device_man_id  M  [1 . . 1 ]  

   Device_i d  M  [1 . . 1 ]  
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Data  type  Defin i ti on  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci ty 

   Profi l eSpeci fi cTypePA M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi c¬Extens ion  O  [0 . . 1 ]  

DeviceIdentification  _DP STRUCT   

   
p rofi busi den t: i dDTM¬SupportLevel  

M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi c¬Extens ion  O  [0 . . 1 ]  

Devi ceI den ti fi cati on  s  STRUCT   Col l ecti on  of  Devi ceI den ti fi cati on  
e l emen ts  

   fd t: protocol I d  M  [1 . . 1 ]  

   choice  of  M  [1 . . * ]  

      DeviceI den ti fi cati on_DP  S  [0 . . * ]  

      DeviceI den ti fi cati on_IM  S  [0 . . * ]  

      DeviceI den ti fi cati on_PA S  [0 . . * ]  

 

1 2.7  Identi fication  information  in  GU I  

I t  i s  mandatory to  d isplay I&M  parameter l abels  i n  DTMs Presentation  Object or Frame 
Appl ication  user i n terface  from  IM -Runtime.xml ,  i n  order to  ach ieve  consistency and  
acceptance  for the  user.  

1 3  ProfiSafe 

1 3.1  Motivation  

The  purpose  of the  ProfiSafe-UseCase  paper i s  to  compi le  a  col l ection  of typical  existing  
fa i l safe  au tomation  examples  from  the  d iscrete  and  con tinuous  manufacturing  areas  and  to  
derive  a  common  systematic approach .  Th is  proposed  solu tion  ough t to  be  based  on  

•  Profibus  DPV1  and  ProfiSafe  commun ication  princip les;   

•  new possibi l i ti es  of combined  fai l safe  con trol lers  (standard  and  fa i l safe  programs  wi th in  
one  PLC);   

•  and  cu rren t acti vi ties  of other Profibus  working  g roups  l i ke  FDT/DTM  and  Proxy FB.  

Wi th in  the  con text of the  ProfiSafe-UseCase  paper th is  PAS  covers  the  partia l  aspect "FDT 
programmers  in terface  for i nd ividual  device  parameter veri fication" .  

1 3.2  General  parameter handl ing  

I n  order to  commun icate  i n  a  safe  way,  each  ProfiSafe  device  (F-Slave)  requ i res  so-cal led  F-
Parameters  for the  ad justment of the  operational  mode  of i ts  ProfiSafe  d river.  Those  
parameters  comprise  watch  dog  time,  safety i n tegri ty l evel ,  container s ize,  etc.  I n  case  of 
s imple  F-slaves  no  fu rther parameters  are  requ i red .  F-Parameters  wi l l  therefore  be  defined  
wi th in  GSD  Revis ion  4 . 0.  

I n  con trast,  a  complex F-slave  requ i res  add i tional  i nd ividual  and  safety relevant parameters  
( i nd ividual  device  parameter)  that,  due  to  i ts  s ize  (>240  Bytes),  often  cannot be  transported  
by the  i n i tia l  parameterization  te legram  (Prm-Telegram).  As  an  amendment,  ProfiSafe  
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gu idel i nes  are  suggesting  an  add i tional  method  via  proxy function  b locks  in  a  safety PLC,  thus  
provid ing  add i tional  functional i ty l i ke  program-control led  reparameterization ,  etc.   

 

Figure  4  – F-Parameter and  ind ividual  device  parameter 

I nd ividual  device  parameters,  being  F-device  speci fic by nature,  ough t to  be  hand led  by 
Device-Type-Manager programs  (DTM)  coming  from  the  F-device  manufacturers.  The  
eng ineering  tool  operates  as  a  Frame  Appl ication  for such  a  DTM  of a  F-s lave.  I t  i s  rou ting  the  
commun ication  requests  of a  DTM  to  i ts  device  (MS2)  and  provides  data  persistence.  
Otherwise,  i t  i s  covering  a l l  trad i tional  tasks  l i ke  network configuration ,  parameterization ,  
commission ing  and  d iagnosis.  I t  i s  commun icating  wi th  the  PLC via  the  Master-Master-
Protocol  (MM).  I n  th is  respect,  a  PLC on  the  Profibus  i s  a  device  of i ts  own  class  (Master 
Class  1 ) .  The  eng ineering  tool  i tsel f i s  defined  to  be“a  "Master Class  2"  device.  

1 3.3  ProfiSafe  ind ividual  device  parameter 

The  structure  of the  ProfiSafe  ind ividual  device  parameter set i s  defined  wi th in  the  ProfiSafe  
gu idel ines.  Th is  set i s  wrapped  up  i n  XML-format for transportation  across  the  FDT i n terface.  

IEC   1 130/09 
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Figure  5  – Data  structure  of ProfiSafe  ind ividual  device  parameters  

The  data  structures  and  the  data  formats  of the  i nner i nd ividual  device  parameters  are  
proprietary.  The  whole  set i s  d ivided  i n to  parts  that fi t  i n to  a  Profibus  data  set ready for 
transportation .  Each  data  set comprises  a  2-bytes  CRC for data  consistency check.  The  
polynomial  i s  fi xed  and  defined  wi th in  the  ProfiSafe  gu idel i nes.  The  CRC of the  l ast set 
checks  the  total  b lock.  

IEC   1 1 31 /09 
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AVANT-PROPOS 

1 )  La  Commissi on  E l ectrotechn i que  I n ternational e  ( I EC)  est  u ne  organ i sati on  mond ia le  de  normal i sati on  
composée  de  l 'ensemble  des  com i tés  é l ectrotechn i ques  nati onaux (Comi tés  nati onaux de  l ’ I EC).  L ’ I EC  a  pour 
ob j et  de  favori ser l a  coopérati on  i n ternationa l e  pou r tou tes  l es  questi ons  de  normal i sati on  d ans  l es  domaines  
de  l 'é l ectri ci té  et  d e  l 'é l ectron i que.  A cet  effet,  l ’ I EC  – en tre  au tres  activi tés  –  publ i e  des  Normes  
i n ternati onal es ,  des  Spéci fi cati ons  techn i ques,  d es  Rapports  techn i ques,  des  Spéci fi cati ons  accessib l es  au  
publ i c  (PAS)  et  des  Gu ides  (ci -après  dénommés  "Publ i cati on (s)  de  l ’ I EC").  Leu r é l aborati on  est  confiée  à  des  
com i tés  d 'études,  aux travaux desquel s  tou t  Com i té  nati onal  i n téressé  par l e  su jet  tra i té  peu t  parti ci per.  Les  
organ i sati ons  i n ternati ona l es ,  gouvernementa l es  et  non  gouvernemen tal es ,  en  l i a i son  avec l ’ I EC,  parti ci pen t 
éga l emen t aux travaux.  L ’ I EC col l abore  étroi temen t avec l 'Organ i sati on  I n ternati onal e  de  Normal i sati on  ( I SO),  
se l on  des  cond i ti ons  fi xées  par accord  en tre  l es  deux organ i sati ons.  

2 )  Les  d éci s ions  ou  accords  offi ci e l s  de  l ’ I EC  concernan t  l es  questi ons  techn i ques  représen ten t,  d ans  l a  mesure  
du  possi b l e ,  un  accord  i n ternational  su r l es  su jets  étud i és ,  étan t  d onné  que  l es  Comi tés  nati onaux de  l ’ I EC  
i n téressés  son t représen tés  dans  chaque  com i té  d ’ études.  

3 )  Les  Publ i cati ons  d e  l ’ I EC  se  présen ten t  sous  l a  forme  de  recommandations  i n ternati ona l es  et  son t  ag réées  
comme  te l l es  par l es  Comi tés  nati onaux de  l ’ I EC.  Tous  l es  efforts  ra i sonnab l es  son t  en trepri s  afi n  q ue  l ’ I EC  
s 'assu re  de  l 'exacti tu de  du  con tenu  techn i que  de  ses  publ i cati ons;  l ’ I EC  ne  peu t  pas  être  tenue  responsab l e  de  
l 'éven tuel l e  mauvai se  u ti l i sati on  ou  i n terprétati on  q u i  en  est  fa i te  par un  quel conque  u ti l i sateu r fi nal .  

4 )  Dans  l e  bu t  d 'encourager l ' u n i form i té  i n ternati onal e ,  l es  Com i tés  nati onaux de  l ’ I EC  s 'engagen t,  dans  tou te  l a  
mesure  poss ib l e ,  à  app l i quer d e  façon  transparen te  l es  Publ i cations  de  l ’ I EC  dans  l eu rs  publ i cati ons  nati onales  
et  rég ional es.  Tou tes  d i vergences  en tre  tou tes  Publ i cati ons  de  l ’ I EC  et  tou tes  publ i cati ons  nati onal es  ou  
rég i onal es  correspondan tes  do iven t être  i nd i quées  en  termes  cl a i rs  dans  ces  dern ières.  

5)  L ’ I EC  e l l e-même  ne  fou rn i t  aucune  attestati on  d e  conform i té.  Des  organ i smes  de  certi fi cati on  i ndépendan ts  
fou rn issen t  des  services  d 'éval uati on  de  con formi té  et,  d ans  certai ns  secteu rs ,  accèden t  aux marques  de  
con form i té  de  l ’ I EC.  L ’ I EC  n 'est  responsable  d 'aucun  des  services  effectués  par l es  organ i smes  de  certi fi cati on  
i ndépendants.  

6 )  Tous  l es  u ti l i sateu rs  doi ven t  s 'assu rer qu ' i l s  son t  en  possession  de  l a  dern ière  éd i ti on  de  cette  pub l i cati on .  

7 )  Aucune  responsabi l i té  ne  doi t  ê tre  impu tée  à  l ’ I EC,  à  ses  adm in i strateu rs,  employés,  auxi l i a i res  ou  
mandatai res ,  y  compri s  ses  experts  parti cu l i ers  et  l es  membres  de  ses  com i tés  d 'é tudes  et  d es  Com i tés  
nati onaux de  l ’ I EC,  pou r tou t pré j ud ice  causé  en  cas  d e  dommages  corporel s  et  matérie l s ,  ou  de  tou t  au tre  
dommage  de  quel que  natu re  q ue  ce  so i t,  d i recte  ou  i nd i recte ,  ou  pou r supporter l es  coû ts  (y compris  l es  fra i s  
de  j usti ce)  et  l es  dépenses  décou l an t  de  l a  pub l i cati on  ou  de  l 'u ti l i sati on  de  cette  Publ i cati on  d e  l ’ I EC  ou  de  
tou te  au tre  Publ i cati on  de  l ’ I EC,  ou  au  créd i t  q u i  l u i  est  accordé.  

8)  L 'a tten ti on  est  a tti rée  su r l es  références  normati ves  ci tées  dans  cette  publ i cati on .  L 'u ti l i sati on  d e  publ i cati ons  
référencées  est ob l i gatoi re  pour une  appl i cati on  correcte  de  l a  présen te  publ i cati on .   

9)  L ’ atten ti on  est  a tti rée  su r l e  fa i t  q ue  certa i ns  des  é l émen ts  de  l a  présente  Publ i cati on  de  l ’ I EC  peuven t  fa i re  
l ’ ob j et  de  d roi ts  de  brevet.  L ’ I EC  ne  sau rai t  ê tre  tenue  pou r responsabl e  de  ne  pas  avoi r i den ti fi é  de  te l s  d ro i ts  
d e  brevets  et  de  ne  pas  avoi r s i gnal é  l eu r exi stence.  

DÉGAGEMENT DE  RESPONSABILITÉ   
Cette  version  consol idée  n ’est pas  une  Norme IEC  officiel le,  el le  a  été  préparée  par 
commodi té  pour l ’u ti l isateur.  Seules  les  versions  courantes  de  cette  norme et de  
son(ses)  amendement(s)  doivent être  considérées  comme les  documents  officiels.  

Cette  version  consol idée  de  l ’ IEC  62453-303-1  porte  le  numéro d 'édi tion  1 . 1 .  E l le  
comprend  la  première  éd i tion  (2009-06)  [documents  65E/1 27/FDIS  et 65E/1 40/RVD]  et 
son  amendement 1  (201 6-06)  [documents  65E/336/CDV et 65E/395A/RVC] .  Le  contenu  
techn ique  est  identique à  celu i  de  l 'éd i tion  de  base  et  à  son  amendement.  
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Dans  cette  version  Redl ine,  une  l igne  verticale  dans  la  marge ind ique  où  le  contenu  
technique  est modifié  par l ’ amendement 1 .  Les  ajouts  sont en  vert,  l es  suppressions  
sont en  rouge,  barrées.  Une  version  Finale  avec toutes  les  modifications  acceptées  est 
d isponible  dans  cette  publ ication .   

La  Norme  in ternationale  I EC   62453-303-1  a  été  établ ie  par l e  sous-comi té  65E:  Les  
d isposi ti fs  et l eur i n tégration  dans  les  systèmes  de  l 'en treprise,  du  comi té  d 'études  65  de  
l ’ I EC:  Mesure,  commande  et  au tomation  dans  l es  processus  i ndustriels .  

Chaque  partie  de  l a  série  I EC  62453-3xy est destinée  à  être  l ue  con join tement à   
l ’ I EC  62453-2 .  

La  version  française  de  cette  norme  n ’a  pas  été  soumise  au  vote.  

Cette  publ ication  a  été  réd igée  selon  l es  D i rectives  I SO/IEC,  Partie  2 .  

Une  l i ste  de  tou tes  les  parties  de  l a  série  I EC  62453,  sous  l e  ti tre  général  Spécification des 
interfaces des outils des dispositifs de terrain (FDT) ,  peu t être  consu l tée  sur l e  s i te  web  de  
l ’ I EC.  

Le  comi té  a  décidé  que  le  con tenu  de  l a  publ ication  de  base  et  de  son  amendement ne  sera  
pas  mod i fié  avan t l a  date  de  stabi l i té  i nd iquée  sur l e  s i te  web de  l ’ I EC sous  
"h ttp: //webstore. iec.ch"  dans  l es  données  re latives  à  l a  publ ication  recherchée.  A cette  date,  
l a  publ ication  sera   

•  recondu i te,  

•  supprimée,  

•  remplacée  par une  éd i tion  révisée,  ou  

•  amendée.  

 

IMPORTANT – Le  logo "colour inside" qui  se  trouve  sur la  page  de  couverture  de  cette  
publ ication  ind ique  qu 'el le  contient des  cou leurs  qu i  sont considérées  comme uti les  à  
une  bonne  compréhension  de  son  contenu.  Les  uti l isateurs  devraient,  par conséquent,  
imprimer cette  publ ication  en  u ti l isant une  imprimante  couleur.  
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I NTRODUCTION  

La  présente  partie  de  l ’ I EC  62453  est une  spéci fication  d ' i n terface  à  l 'atten tion  des  
développeurs  de  composants  FDT (Fie ld  Device  Tool )  pour le  con trôle  de  fonctions  et l 'accès  
aux données  au  sein  d 'une  arch i tecture  cl ien t/serveur.  La  spéci fication  résu l te  d 'un  processus  
d 'analyse  et de  conception  pour développer des  i n terfaces  normal isées  et faci l i ter l e  
développement de  serveurs  et de  cl i en ts  par p lusieurs  fourn isseurs  qu i  on t besoin  
d ' i n terfonctionner sans  cou ture.  

Avec l ' i n tégration  des  bus  de  terrain  dans  des  systèmes  de  commande,  i l  existe  quelques  
au tres  tâches  qu ' i l  est nécessai re  d 'accompl i r.  Ou tre  l es  ou ti l s  spéci fiques  à  un  bus  de  terrain  
et à  un  d isposi ti f,  i l  existe  l a  nécessi té  d ' in tégrer ces  ou ti l s  dans  des  ou ti l s  d 'études  ou  de  
p lan i fication  de  p lus  hau t n iveau  à  l 'échel le  d 'un  système.  En  particu l ier,  pour l 'u ti l i sation  dans  
des  systèmes  de  commande  étendus  et  hétérogènes,  généralement dans  l e  secteur de  
l ’ i ndustrie  de  transformation ,  l a  défin i tion  sans  ambigu ïté  d ' i n terfaces  d 'étude  qu i  soien t 
faci les  à  u ti l i ser pour tous  ceux qu i  sont impl i qués  a  une  grande  importance.  

Un  composant l og icie l  spéci fi que  à  un  d isposi ti f,  appelé  DTM  (Device  Type  Manager,  
«gestionnai re  de  type  de  d isposi ti f» ),  est l i vré  par l e  fabrican t de  d isposi ti f de  terrain  avec son  
d isposi ti f.  Le  DTM  est i n tégré  dans  des  ou ti l s  d 'études  par l ' i n terméd iai re  des  i n terfaces  FDT 
défin ies  dans  l a  présente  spéci fication .  L 'approche  à  l ' i n tégration  est en  général  ouverte  pour 
tou tes  les  sortes  de  bus  de  terrain  et,  donc,  satisfai t  aux exigences  pour i n tégrer des  types  
d i fférents  de  d isposi ti fs  dans  des  systèmes  de  commande  hétérogènes.  
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La  F igure  1  montre  comment l ’ I EC  62453-303-1  est a l i gnée  dans  l a  structure  de  l a  série  
I EC  62453.  

 

Légende  

Ang lai s  Français  

Part  303-1  Commun icati on  profi l e  i n tegrati on  –  I EC  
61 784  CP  3/1  and  CP  3/2  

Part  303-1  I n tégrati on  des  profi l s  de  
commun icati on  – I EC   61 784  CP  3 /1  e t  CP  3/2  

Presen tati on  Présen tati on  

Technology i n dependent  arch i tectu re  Arch i tectu re  i ndépendan te  vi s-à-vi s  de  tou te  
technolog ie  

Technology speci fi c implementati on  M ise  en  œuvre  spéci fi que  à  une  technol og ie  

Frame  appl i cati on  App l i cati on  cadre  

Cl i en t  appl i cati on  App l i cati on  Cl i en t   

Commun icati on  channel  Voi e  de  commun icati on  

FDT Service  Services  de  FDT  

FDT I n terfaces  I n terfaces  des  FDT 

F i e l dbus  i n terface  I n terface  F i e l dbus   

Figure  1  – Partie  303-1  de  la  série  IEC  62453  

 

IEC   1 127/09 
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SPÉCIFICATION  DES INTERFACES  
DES OUTILS DES DISPOSITIFS  DE  TERRAIN  (FDT)  –  

 
Partie  303-1 :  Intégration  des  profi ls  de communication  –  

IEC  61 784 CP 3/1  et CP  3/2  
 
 
 

1  Domaine d 'appl ication  

Le Profi l  de  communication  3/1  et  l e  Profi l  de  commun ication  3/2  (communément appelés  
PROFIBUS™ 1 )  défin issen t des  profi l s  de  commun ication  basés  sur l ’ I EC  61 1 58-2  Type  3 ,  
l ’ I EC  61 1 58-3-3,  l ’ I EC  61 1 58-4-3,  l ’ I EC  61 1 58-5-3  et  l ’ I EC  61 1 58-6-3.  Les  profi l s  de  base  CP 
3/1  (PROFIBUS DP)  et CP  3/2  (PROFIBUS  PA)  son t défin is  dans  l ’ I EC  61 784-1 .  

La  présente  partie  de  l a   I EC  62453  donne  des  in formations  pour i n tégrer l e  protocole  
PROFIBUS   dans  la  spéci fication  d ' i n terface  FDT ( I EC 62453-2).  

La  présente  partie  de  l ’ I EC  62453  spéci fie  l es  services  de  commun ication  et au tres  services.  

La  présente  spéci fication  n i  ne  con tien t l a  spéci fication  FDT n i  ne  l a  mod i fie.  

2  Références  normatives  

Les  documents  de  référence  su ivan ts  son t i nd ispensables  pour l 'appl ication  du  présent 
document.  Pour les  références  datées,  seu le  l 'éd i tion  ci tée  s 'appl ique.  Pour l es  références  
non  datées,  l a  dern ière  éd i tion  du  document de  référence  s'appl ique  (y compris  l es  éventuels  
amendements).  

I EC  61 1 31 -3: 2003,  Automates programmables – Partie  3:  Langages de programmation 

I EC  61 1 58  (tou tes  l es  parties) ,  Réseaux de communications industriels – Spécifications des 
bus de terrain   

I EC  61 1 58-2  : 201 4,  Réseaux de communications industriels – Spécifications des bus de 
terrain – Partie  2:  Spécification et définition  des services de couche physique  

I EC  61 1 58-3-3,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 3-3: Data-
link layer service definition  – Type 3 elements  

I EC  61 1 58-4-3  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 4-3:  Data-
link layer protocol specification – Type 3 elements  

I EC  61 1 58-5-3:  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 5-3: 
Application layer service definition  – Type 3 elements  

I EC  61 1 58-6-3,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 6-3: 
Application layer protocol specification – Type 3 elements  

————————— 
1   PROFIBUS™  est  un  nom  commercia l  de  l 'organ i sati on  sans  bu t  l ucrati f PROFIBUS  Nu tzerorgan i sati on  e .V.  

(PNO).  Cette  i n formati on  est donnée  à  l ' i n ten ti on  des  u ti l i sateu rs  de  l a  présen te  Norme  i n ternationale  e t  n e  
s i gn i fi e  n u l l emen t que  l ’ I EC  approuve  ou  recommande  l 'emploi  excl us i f du  produ i t  a i ns i  dési gné.  La  con form i té  
à  l a  présen te  norme  n 'exige  pas  l ' u ti l i sati on  des  l ogos  en reg i strés  pou r PROFIBUS™ .  L 'u ti l i sati on  des  l ogos  
en reg i strés  pour PROFIBUS™  exi ge  l a  perm ission  de  PNO.  
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I EC  61 784-1 ,  Industrial communication networks – Profiles – Part 1 :  Fieldbus profiles  

I EC  62453-1 : 2009,  Field Device Tool (FDT)  interface specification – Part 1 :  Overview and 
guidance  

I EC  62453–2:2009,  Field Device Tool (FDT)  interface specification – Part 2:  Concepts and 
detailed description  

3  Termes,  défin i tions,  symboles,  abréviations  et conventions  

3.1  Termes  et  défin i tions  

Pour les  besoins  du  présent document,  l es  termes  et  défin i tions  donnés  dans  l ’ I EC  62453-1  et 
l ’ I EC  62453-2  s 'appl iquen t.  

3.1 .1   
modu le  d ' interface  de  bus  
modu le  d 'un  d isposi ti f de  terrain  qu i  fourn i t  l a  connexion  au  bus  de  terrain  

3.1 .2   

CP  3/1  
profi l  de  commun ication  de  CPF3,  caractérisé  par une  émission  asynchrone;  RS  485  (ANSI  
TIA/EIA RS-485-A);  RS  485-IS  en  option ;  fi bre  plastique;  fibre  de  verre  mu l timode  ou  fibre  de  
verre  monomode;  fibre  PCF  

3.1 .3   
CP  3/2  
profi l  de  commun ication  de  CPF3,  caractérisé  par une  émission  synchrone;  codage  
Manchester et a l imentation  par bus  (manchester coded  and  bus  powered  (MBP));  sécuri té  
i n trinsèque  (MBP-IS)  et  fa ib le  pu issance  (MBP-LP)  en  option  

3.2  Symboles  et  abréviations  

Pour l es  besoins  du  présent document,  l es  symboles  et  abréviations  donnés  dans  
l ’ I EC  62453-1  et l ’ I EC  62453-2  ainsi  que  les  su ivan ts  s 'appl i quen t.  

ANSI  Ameri can  National  S tandards  I nsti tu te  ( I nsti tu t  nati onal  américai n  des  normes  (h ttp : //www.ansi . org ))  

B IM  Bus  I n terface  Modu l e  (Modu le  d ' i n terface  de  bus)  

BMCP  Bus  Master Con fi gu rati on  Part  (Parti e  confi gurati on  pri ncipa le  de  bus)  

CFG  Données  de  con fi gu rati on  u ti l i sées  au  cou rs  de  l ' i n i ti a l i sati on  d e  l 'équ ipemen t escl ave  PROFIBUS  

DCS  D i stri bu ted  Contro l  System  (Système  de  commande  d i s tri bué)  

DP  Decentra l i zed  Peripheral s  (Péri phéri ques  décen tra l i sés)  

E IA E l ectron ic  I ndustri es  Al l i ance  (Al l i ance  des  i ndustri es  é l ectron i ques)  

FDL  F i e l dbus  Data  L i nk l ayer (Couche  l i a i son  de  données  des  bus  de  terrai n )  

FMA F i e l dbus  Management l ayer (Couche  gesti on  des  bus  d e  terra i n )  

FMS  F i e l dbus  Message  Speci fi cati on  (Spéci fi cati on  de  message  des  bus  d e  terra i n )  

GSD  Genera l  S tati on  Descri pti on  (Descripti on  de  s tati on  générale)  

MBP  Manchester coded  Bus  Powered  (Al imen té  par bus  et  à  codage  Manchester)  

I &M  I den ti fi cati on  and  mai n tenance  functi ons  (Foncti ons  d ' i den ti fi cati on  et  main tenance)  

PA Process  Au tomati on  (Au tomati sati on  d e  processus)  

PCF  Pol ymer C lad  F i bre  (F i bre  à  gai ne  pol ymère)  

PROFIBUS  Process  F ie l d  Bus  (Bus  de  terra in  de  processus)  

RS  Rad io  Sector (Secteu r rad i o)/  Recommended  S tandard  (Norme  recommandée)  
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TIA Tel ecommun icati ons  I n dustry Associati on  (Associati on  d es  i ndustri es  de  té l écommun icati ons)  

 

3.3  Conventions  

3.3.1  Noms  de  type  de  données  et  références  aux types  de  données  

Les  conventions  de  dénomination  et de  référencement des  types  de  données  son t expl iquées  
dans  l ’ I EC  62453-2 ,  Article  A. 1  

3.3.2  Vocabu laire  pour les  exigences  

Les  expressions  su ivan tes  sont u ti l i sées  pour spéci fier des  exigences.  

Uti l i sati on  de  "do i t"  ou  "obl i gato i re"  Aucune  exception  to l érée.  

U ti l i sati on  de  " i l  convi en t  d e"  ou  " recommandé"  Forte  recommandati on .  I l  peu t  être  l ég i time,  dans  des  cas  
parti cu l i ers  exceptionnel s ,  de  s 'écarter du  comportemen t d écri t.   

U ti l i sati on  de  "cond i ti onne l "  La  foncti on  ou  l e  comportement  do i t  être  donné(e),  se lon  des  
cond i ti ons  défi n i es .  

U ti l i sati on  de  "peu t"  ou  " facu l tati f"  La  foncti on  ou  l e  comportement  peu t ê tre  donné(e) ,  se l on  des  
cond i ti ons  d éfi n i es .  

3.3.3  U ti l isation  de  l 'UML 

Les  figures  dans  l e  présent document u ti l i se  l a  notation  UML te l le  que  défin ie  dans  l 'Annexe  A 
de  l ’ I EC  62453-1 .  

4 Catégorie  de  bus  

Les  protocoles  CP  3/1  et CP  3/2  sont i den ti fi és  dans  l 'é lément protocol I d  du  type  de  données  
structuré  ' fd t:BusCategory'  par l es  i den ti ficateurs  un iques  su ivan ts  (Tableau  1 ) :  

Tableau  1  – Identi ficateurs  de  protocole  

Valeur d ' i denti ficateur Nom  de  Protocol Id  Description  

036D1 497-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  'Profibus  DP/V0'  Pri se  en  charge  d u  protocol e  Profi bus  
DP  V0  

036D1 499-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  'Profibus  DP/V1 '  Pri se  en  charge  d u  protocol e  Profi bus  
DP  V1  

Les  protocoles  CP  3/1  et CP  3/2  u ti l i sen t l es  i den ti ficateurs  un iques  su ivan ts  dans  les  
membres  physicalLayer au  sein  du  type  de  données  PhysicalLayer (Tableau  2) :  

Tableau  2  – Identi ficateurs  de  couche physique 

Valeur d ' i denti fi cateur Nom  Description  

036D1 590-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  MBP  I EC  61 1 58-2  (MBP,  Profi bus  PA)  

036D1 591 -387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  RS485  I EC  61 1 58-2 : 201 4 ,  Arti cl e  22  (RS485,  PROFIBUS  
DP)  

036D1 592-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  F i ber 
Opti c  
(F i bres  
opti ques)  

I EC  61 1 58-2 : 201 4 ,  Arti cl e  23  (Câb le  à  fi bres  
opti ques,  PROFIBUS  DP)  

036D1 593-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9   E thernet  (déconsei l l é ,  n e  pas  u ti l i ser)  

 

Le  Tableau  32  défin i t  quel le  DataLinkLayer doi t  être  u ti l i sée  en  combinaison  avec l es  valeurs  
de  BusCategory défin ies  dans  le  Tableau  32 .  
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Tableau  32  – Identi ficateurs  de  couche  DataLink 

Valeur d ' i denti ficateur Nom  Description  

50A21 B35-7EE7-4999-81 74-70396929C0B4  PROFIBUS  FDL  PROFIBUS  FDL  

CDF338DC-E9A3-4D1 3-91 AC-60A43DCB2904  PROFIBUS  FMA1 /2  PROFIBUS  FMA1 /2  

 

5 Accès  aux données  d ' instances  et de  d ispositi fs  

5.1  Objets  "Process  Channel"  fourn is  par le  DTM  

I l  convien t que  l 'ensemble  min imal  de  données  fourn ies  soi t:  l es  valeurs  de  processus  
modél i sées  comme des  objets  channel  (  de  voies),  y compris  l es  p lages  et l es  changements  
d 'échel le .  

5.2  Services  DTM  pour accéder aux données  d ' instances  et  de  d ispositi fs  

Le  services  I nstanceDataI n formation  et DeviceDataI n formation  doiven t donner accès  à  au  
moins  tous  l es  paramètres  du  Physical  B lock et l e  statu t et l a  va leur Ou t des  blocs  
fonctionnels  doiven t être  exposés.  

Conformément à  l ’ I EC  62453-2 ,  au  moins  un  jeu  d ' i n formations  sémantiques  (un  par protocole  
de  bus  de  terrain  pris  en  charge)  doi t  être  fourn i  pour chaque  objet de  données  accessib les,  
en  u ti l i san t l e  type  de  données  général  ‘SemanticI n formation ’ .  Le  type  de  données  
‘appl icationDomain ’  correspondant doi t  avoi r une  valeur défin ie  pour Profibus  et l e  type  de  
données  ‘semanticI d ’  doi t  avoi r une  valeur appropriée,  te l l e  que  spéci fiée  dans  l e  Tableau  9.  

6 Comportement spécifique  à  un  protocole  

6.1  Modèle  de  d ispositi f PROFIBUS 

FDT étend  le  modèle  de  d isposi ti f PROFIBUS  en  u ti l i san t des  Process  Channel  (voies  de  
processus)  pour la  description  des  valeurs  E/S  (voi r F igure  2).  
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Légende  

Ang lai s  Français  

Classical  Vi ew of PROFIBUS  devi ce  Vue  classi que  d ’ u n  d i sposi ti f PROFIBUS  

PROFI bus  PROFI bus  

DP-I n terface  I n terface  DP  

PROFIBUS  notati on  from  a  monol i th i c  DPV1  or PA 
devi ce  DTMs  poi n t  of vi ew 

Notati on  PROFIBUS,  du  poin t  de  vue  des  DTM  
de  d i sposi ti f DPV1  ou  PA monol i th i ques   

DPV1  or PA device  D i sposi ti f DPV1  ou  PA  

I O  S lot  0  Ba i e  0  E /S  

Phys i ca l  b l ock B l oc phys i que  

Modu l e  Modu le  

Remark:  Depend i ng  on  i ts  confi gu rati on  each  
modu l e  can  have  no,  one  or more  process  data  
channel s .  

Remarque :  Se lon  sa  con fi gu rati on ,  chaque  
modu le  peu t  avo i r zéro,  u ne  ou  p l us i eu rs  voies   
d e  données  de  processus.  

Channel  Voi e  

Remark:  S l ot,  Modu l e  and  Functi on  B l ock are  often  
u sed  synon im ica l l y i n  everyday l i ngu i sti c  usage  

Remarque :  S l ot  («baie» ) ,  Modu l e  et   Functi on  
(«B l oc foncti onne l » )  son t  souven t  u ti l i sés  
comme  synonymes  dans  l e  l angage  de  tous  l es  
j ou rs .  

IEC   1 128/09 
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Anglai s  Français  

Example:  Modu l e  confi gu rati on  Exemple :  Con fi gu rati on  de  modu l e  

(Read  On l y)  Tota l i zer Va l ue  (Lectu re  seu l e)  Val eu r de  tota l i seu r 

(Read  On l y)  Tota l i zer Status  (Lectu re  seu l e)  S tatu t  de  tota l i seu r 

 (Wri tab le  Channel )  SETTOT functi onal i ty (Voie  i n scri pti b l e)  Fonctionnal i té  SETTOT 

I O  E /S  (en trée/sorti e)  

Figure  2  – Modèle  de  d ispositi f PROFIBUS FDT 

6.2  Configuration  et  paramétrisation  des  d isposi ti fs  PROFIBUS 

6.2 .1  Général i tés  

Dans  un  ou ti l  de  configuration  GSD,  l 'u ti l i sateur défin i t l a  configuration  et établ i t  l es  
paramètres  appropriés  pour l es  modu les.  L 'ou ti l  de  configuration  crée  la  chaîne  de  
configuration  et  l a  chaîne  de  paramètres  qu i  sont u ti l i sées  pour établ i r correctement l 'esclave.  

Avec FDT,  l a  configuration  et  l a  paramétrisation  des  d isposi ti fs  ne  son t p lus  exécutées  
seu lement par un  composant cen tral ;  e l les  se  son t partie l lement déplacées  dans  les  DTM.  Un  
DTM  est chargé  de  donner des  i n formations  de  configuration  et  de  paramétrisation  pour le  
maître  cycl ique  qu i  met l es  esclaves  PROFIBUS  en  fonctionnement.  

Un  DTM  est u ti l i sé  pour réajuster un  d isposi ti f de  terrain  à  son  appl ication  spéci fique.  Au  sein  
de  PROFIBUS,  i l  y  a  trois  d i fféren ts  aspects  du  réajustement:  

•  paramétrisation :  usr prm  data  (u ti l i sée  dans  l e  service  SET_PRM  de  PROFIBUS  pour 
établ i r l a  commun ication  cycl i que  et  l e  comportement spéci fique  du  d isposi ti f) ;  

•  paramétrisation  d 'appl ication :  paramètres  spéci fi ques  à  une  appl ication  (émis  au  moyen  
des  services  read /wri te  ( lecture/écri tu re)  acycl i ques  de  PROFIBUS);  

•  con figuration :  données  de  configuration  (u ti l i sées  dans  l e  service  CHK_CFG  de  
PROFIBUS  pour la  défin i tion  du  format et de  la  l ongueur des  données  d 'en trée/sortie  qu i  
son t émises  dans  le  cadre  de  la  commun ication  cycl ique).  

La  paramétri sation  d 'appl ication  émise  par l a  commun ication  acycl ique  ne  relève  pas  du  
domaine  d 'appl ication  du  présent document.  Dans  le  présent document,  l e  terme  
"paramétrisation "  représente  la  paramétrisation  des  communications  (SET_PRM).   

6.2.2  DTM  monol i th ique  pour un  d ispositi f PROFIBUS  modulai re  

Un  DTM  monol i th ique  est un  DTM  seu l  qu i  représente  le  d i sposi ti f complet avec son  modu le  
d ' i n terface  de  bus  (B IM  pour «Bus  I n terface  Modu le»)  et  ses  modu les  E/S  (d 'en trée/sortie).  En  
général ,  un  te l  DTM  propose  un  d ia logue  de  configuration  (objet "presentation")  qu i  permet l a  
défin i tion  des  B IM  et modu les  u ti l i sés.  Le  d ialogue  de  configuration  peu t être  d ispon ible  par l e  
b ia is  de  la  fonction  FDT normal isée  “Configure”  (voi r [1 ]  4 . 3  Configuration  de  
fonctionnement).  

Ce  ne  son t pas  tous  l es  d isposi ti fs  PROFIBUS  qu i  exigent un  d ia logue  de  configuration .  C'est 
pourquoi  tous  les  DTM  ne  fourn issen t pas  nécessai rement l a  fonction  “Configure” .  Cela  ne  
vau t que  pour l es  d isposi ti fs  PROFIBUS  non  modu la i res  s i  l es  Usr_Prm-Data  ne  peuvent pas  
être  mod i fiées.  

Le  d ia logue  de  configuration  permet de  changer les  données  seu lement en  mode  hors  l i gne  s i  
l e  j eu  de  données  peu t être  verrou i l l é .  
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6.2.3  DTM  modu laire  pour un  d ispositi f PROFIBUS modu laire  

Des  DTM  d istincts  représenten t l e  BIM  (DTM  de  d isposi ti f)  et  l es  modu les  E/S  parti cu l iers  
(DTM  de  modu les).  L'effort  pour développer un  te l  DTM  modu la i re  est normalement p lus  
grand  que  dans  l e  cas  d 'un  DTM  monol i th ique,  car:  

•  u n  protocole  privé  doi t  être  m is  en  œuvre  en tre  l e  B IM  et l es  modu les  E/S  pour assurer 
que  seu l  un  DTM  de  modu le  peu t être  a jou té  au  DTM  de  BIM .  Cela  nécessi te  un  ID  de  
protocole  propre  et l 'adaptation /création  d 'une  commun ication ;  

•  d ans  certains  cas,  des  in terfaces  privées  complémentai res  son t nécessai res  pour 
échanger des  i n formations  en tre  l e  DTM  de  d isposi ti f pour B IM  et l es  DTM  de  modu les.  

La  m ise  en  œuvre  d 'un  DTM  modu lai re  procure  l es  avan tages  su ivants:  

•  l e  projet représente  l a  structure  des  d isposi ti fs ;  

•  l 'u ti l i sateur est à  même d 'accéder à  des  i n formations  re lati ves  au  modu le,  et  ce,  
d i rectement en  fonction  du  DTM  de  modu le  ;  

•  l a  spéci fication  FDT défin i t  un  mécan isme pour i den ti fier l es  DTM.  Avec ces  mécan ismes,  
i l  est possible  d 'assurer l a  prise  en  charge  pour l e  balayage  des  modu les  en  dessous  du  
B IM  et de  générer au tomatiquement l a  topolog ie;  

•  l a  prise  en  charge  d 'un  nouveau  type  de  BIM  ou  de  modu le  E/S  exige  un  DTM  
supplémentai re  “seu lement”  et n 'affecte  pas  les  composants  existan ts.  Cela  peu t se  
tradu i re  par un  effort d 'essais  rédu i t.  

Les  données  de  configuration  pour établ i r l a  configuration  PROFIBUS doiven t être  fourn ies  
par l e  DTM  de  d isposi ti f (représentan t l e  B IM).  Ces  données  de  configuration  peuvent être  
générées  à  parti r d ' i n formations  de  DTM  enfants  i nstanciés  et en  u ti l i san t un  d ia logue  de  
configuration .  

I l  convien t que  des  DTM  modu la i res  soien t fourn is  pour des  d isposi ti fs  modu lai res  (par 
exemple:  un  opérateur d ' i nstal lation  peu t a jou ter/reti rer des  modu les).  Les  DTM  monol i th iques  
son t u ti l i sés  pour représenter des  d isposi ti fs  qu i  ne  présenten t aucune  modu lari té  ( l es  
d isposi ti fs  PA,  par exemple).  

6.3  Support pour la  configuration  DPV0 

Un  esclave  PROFIBUS est configuré  par un  maître  cycl ique  et  commun ique  par PROFIBUS  
DP.  En  p lus  de  cela,  l 'esclave  peu t prendre  en  charge  l a  commun ication  DPV1 .  

Un  DTM  de  passerel le  pour un  esclave  PROFIBUS  n 'est pas  tenu  de  fourn i r l a  commun ication  
pour le  schéma  de  commun ication  DPV0.  Par exemple,  i l  exi ste  un  système E/S  d istan t avec 
des  modu les  HART.  I l  peu t avoi r un  DTM  de  passerel l e  qu i  nécessi te  le  protocole  DPV1  et 
fourn i t  l e  protocole  HART (défin i  dans  l e  document d ' i n formations  et  dans  le  document de  
paramètres).  Cela  permet aux DTM  de  d isposi ti fs  HART de  commun iquer avec leurs  
d isposi ti fs  par l e  truchement du  DTM  de  passerel le  et  par l e  DTM  de  commun ication  pour 
DPV1 .  Respectan t l a  spéci fication ,  l e  DTM  de  passerel l e  dél i vre  les  documents  de  
paramètres  de  voies  pour l es  protocoles  DPV1  et  HART à  l a  fois .  Le  protocol I d  est un  
membre  du  type  de  données  NetworkManagementI n fo.   

Les  voies  de  processus  (Process  Channels)  doivent fourn i r l es  documents  de  Paramètres  de  
Voies  (ChannelParameter)  pour DPV1 ,  y compris  tou tes  l es  i n formations  permettant 
l ' i n tégration  dans  l e  système  de  commande  (par exemple:  DPAddress  de  la  va leur E/S,  s i  
d ispon ible).   

6.4 Esclaves  PROFIBUS fonctionnant sans  un  maître  PROFIBUS  cycl ique  

Dans  l a  p lupart des  cas,  un  esclave  PROFIBUS est configuré  et  paramétré  par un  d isposi ti f 
maître  PROFIBUS  cycl ique.  Donc,  un  d isposi ti f maître  en  fonctionnement dans  l e  réseau  est 
requ is.  
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Certains  esclaves  sont capables  de  permettre  une  commun ication  acycl ique  sans  un  maître  
cycl i que  en  fonctionnement.  Notamment dans  l e  cas  de  l a  fonctionnal i té  de  passerel le ,  ceci  
consti tue  un  i ns igne  avan tage  car i l s  permettent l a  paramétrisation  de  d isposi ti fs  de  terrain  
qu i  l eur sont connectés  en  u ti l i san t un  maître  bus  acycl i que.  Ainsi ,  l es  spécia l i stes  des  
i nstruments  peuvent également travai l l er avec des  d isposi ti fs  de  terrain  même s i  l e  d isposi ti f 
de  commande  ne  fonctionne  pas  encore.  

S i  un  maître  l ance  la  communication ,  ces  d isposi ti fs  commencent à  détecter l a  vi tesse  et l es  
rég lages  de  bus  pour réag i r de  façon  appropriée.  Cela  peu t prendre  un  certain  temps.  

Ci -après,  i l  est décri t  deux cas  qu 'un  u ti l i sateur peu t garder à  l 'espri t  l orsqu ' i l  travai l l e  avec de  
te ls  d isposi ti fs .  

Cas  d 'u ti l i sation  1 :  

L 'u ti l i sateur accompl i t  un  balayage  de  réseau .  Le  DTM  de  commun ication  ten te  de  l i re  des  
données  de  d iagnostic au  moyen  d 'une  demande  GetDiagnose  mais  ne  reçoi t pas  de  
réponse.  Le  d isposi ti f n 'est pas  détecté  par l e  DTM  de  commun ication .  Cela  se  produ i t  surtout 
l orsque  l e  d i sposi ti f a  une  basse  adresse  PROFIBUS.  La  ra ison  en  est que  l e  d isposi ti f n 'a  
pas  achevé  l a  détection  de  la  vi tesse  du  bus/ des  rég lages  du  bus  comme cela  a  été  
demandé  pour les  données  de  d iagnostic.  La  solu tion  est de  donner à  ces  d isposi ti fs  une  
adresse  PROFIBUS  plus  hau te.  

Cas  d 'u ti l i sation  2 :  

L 'u ti l i sateur ten te  de  connecter un  d isposi ti f de  terrain  re l ié  à  l a  passerel le  qu i  prend  en  
charge  DPV1  sans  un  maître  cycl ique  en  fonctionnement.  Cela  peu t condu i re  à  un  message  
d 'erreur car l e  d isposi ti f passerel l e  n 'a  pas  achevé  l a  détection  de  la  vi tesse  du  bus/des  
rég lages  du  bus  comme cela  a  été  demandé  pour une  connexion .  L 'u ti l i sateur doi t  donc ten ter 
l a  connexion  de  nouveau .  Cela  se  produ i t  seu lement dans  de  très  rares  cas.  

6.5  In formations  relatives  à  PROFIBUS d 'un  DTM  esclave  

6.5.1  Général i tés  

Les  i n formations  u ti l i sées  par un  d isposi ti f maître  cycl ique  pour établ i r correctement un  
réseau  PROFIBUS  et permettre  une  commun ication  cycl i que  en tre  le  système  de  commande  
et l es  d isposi ti fs  esclaves  son t fourn ies  par un  DTM  dans   

•  l a  partie  configuration  principale  de  bus  (BMCP);  

•  l es  i n formations  GSD;  

•  l a  topolog ie  i n terne  ;  

•  l es  voies  de  processus.  

Un  DTM  d 'un  esclave  PROFIBUS  doi t  dé l ivrer ces  parties  d ' in formations  relatives  à  
PROFIBUS pour être  i n tégré  dans  un  système  d ' i ngén ierie  FDT.  Dans  l es  prochains  
paragraphes,  i l  est donné  une  description  p lus  détai l l ée  de  l a  man ière  de  générer et  de  l a  
man ière  de  fourn i r ces  in formations.  Cela  dépend  de  l a  sorte  de  DTM  (voi r 6 . 2  Configuration  
et paramétrisation  des  d isposi ti fs  PROFIBUS).  

6.5.2  Bus  Master Configuration  Part (partie  configuration  principale  de  bus  (BMCP))  

6.5.2 .1  In troduction  à  la  BMCP 

La  BMCP d 'une  seu le  i nstance  de  DTM  prise  séparément décri t  l es  données  réel les  de  
paramètres  et de  configuration  de  l 'esclave  PROFIBUS  correspondant.  Chaque  DTM  
représentant un  d isposi ti f d 'esclave  PROFIBUS doi t  fourn i r une  Bus  Master Configuration  
Part.  La  BMCP est fourn ie  dans  l e  membre  busMasterConfigurationPart du  type  de  données  
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NetworkManagementI nfo.  Ces  i n formations  son t obtenues  en  appelan t l e  service  
NetworkManagementI nfoRead .   

La  BMCP inclu t des  i n formations  relatives  à  l a  configuration  et  aux paramètres  pour l 'esclave.  
La  BMCP est fourn ie  par l e  DTM  et est i nd ispensable  pour générer la  configuration  de  maître.   

La  BMCP con tien t des  données  susceptibles  de  changer duran t l a  configuration  de  maître.  
Cela  s ign i fie  que  l a  BMCP peu t être  mod i fiée  et  retournée  au  DTM  d 'esclave  en  appelant 
NetworkManagementI n foWri te.  Un  DTM  d 'esclave  doi t  accepter les  nouvel les  i n formations  et 
recalcu ler l es  paramètres  de  configuration /in ternes  pour s 'accorder avec l a  nouvel le  BMCP.  

DTM  doi t véri fier s i ,  ou i  ou  non ,  l es  nouvel les  valeurs  sont conformes  aux capaci tés  du  
d isposi ti f.  L 'appel  de  NetworkManagementI n foWri te  sera  refusé  s i  l e  d i sposi ti f ne  peu t pas  
tra i ter l es  nouvel les  valeurs.   

6.5.2 .2  Création  de  la  BMCP 

Le  présent paragraphe  expl ique  dans  l e  détai l  l a  s ign i fication  des  é léments  i nd ividuels  de  la  
BMCP.   

La  BMCP peut être  créée  à  parti r des  i n formations  GSD  d 'un  d isposi ti f PROFIBUS.   

La  BMCP est d i visée  en  quatre  parties  qu i  son t expl iquées  dans  les  paragraphes  su ivan ts.   

Les  expl ications  u ti l i sent l es  mots  clés  de  GSD  et fon t référence  à  l a  spéci fi cation  PROFIBUS.  
Voi r aussi  l e  tableau  avec l a  BMCP complète  en   6 . 5. 2 .2 . 1 .  

6.5.2 .2 . 1  Partie  1 :  De  Slave_Para_Len  à  l 'Octet  1 5  

La  première  partie  consiste  en  un  j eu  fi xe  d 'octets  décri ts  dans  l e  tableau  ci -dessous.  
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Tableau  3  – BMCP Partie  1  – Configuration  générale  

Octet  Nom  Défin i  dans  Remarque  

0  S l ave_Para_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1  Longueur de  l a  BMCP,  y compri s  cette  val eu r 

1  

2  S l _Fl ag  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 2  Les  val eu rs  GSD  su ivan tes  son t  u ti l i sées  [6 ] :  

•  B i t  0 :  réservé,   
•  B i t  1 :  Extra_Alarm_SAP,   
•  B i t  2 :  DPV1 _Data_Types,   
•  B i t  3 :  DPV1 _Supported ,   
•  B i t  4 :  Publ i sher_Enable ,   
•  B i t  5 :  Fa i l _Safe.  

Les  b i ts  su i van ts  ne  son t pas  basés  su r des  val eu rs  GSD:   

•  B i t  6 :  N ew_Prm,   
•  B i t  7 :  Acti ve  

3  S l ave  Type  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 3  La  va leu r est  0  (=  DP-S lave,  c'est-à-d i re  escl ave  DP)  

4  Max_Diag_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 4  La  va leu r GSD  su i van te  est  u ti l i sée  [6 ] :  Max_Diag_Data_Len  

5  Max_Alarm_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 5   

6  Max_Channel_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 6  Ce  champ  défi n i t  l a  q uan ti té  de  données  pouvan t être  
transférées  en tre  escl ave  et  maître.  Dans  ce  cas,  l e  
maximum  de  ces  val eu rs  GSD  [6 ]  doi t  être  ca l cu l é :   

•  Max_Data_Len ,   
•  C1 _Max_Data_Len  p l us  4  octets  (Functi on  N um,  

S l ot_Number,  Leng th )  

7  D i ag_Update_Delay [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 7  La  va leu r GSD  su i van te  est  u ti l i sée  [6 ] : D i ag_Update_Delay 

8  Al arm_Mode  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 8   

9  Add_Sl_Flag  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 9   

1 0  C1 _Timeou t [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 0  La  va leu r GSD  su i van te  est  u ti l i sée  
[6 ] : C1 _Response_Timeou t 

1 1  

1 2  Reserved    

1 3  

1 4  

1 5  

 

6.5.2 .2 .2  Partie  2 :  Données  de  paramètres  

La  Partie  2  de  l a  BMCP est consti tuée  des  données  de  paramètres  d 'esclave.  

Tableau  4  – BMCP Partie  2  – Données  de  paramètres  

Octet Nom  Défin i  dans   Remarque  

1 6  Prm_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 1  Longueur des  Données  de  paramètres,  y  compri s  cette  valeu r 

1 7     

1 8  S tati on  S tatus  [5 ]  6 . 2 . 4 . 1   Les  va leu rs  GSD  su ivan tes  son t  u ti l i sées  [6 ] :  

•  B i t  0  à  2 :  réservés,   
•  B i t  3 :  WD_On ,   
•  B i t  4 :  Freeze_Req ,   
•  B i t  5 :  Freeze_Req ,   
•  B i t  6 ,  7 (Lock/Un l ock Request  c'est-à-d i re  Demande  de  

verrou i l l age/déverrou i l l age):  [5 ]  Tabl eau  402  

1 9  WatchDog1  [5 ]  6 . 2 . 4 . 2    Ces  val eu rs  (WD_Fact_1  et  WD_Fact_2)  dépenden t d u  débi t  en  
bauds.  I l  convien t  q u 'un  maître  é tabl i sse  ces  val eu rs  et  q ue  des  
escl aves  tra i ten t  de  nouvel l es  val eu rs .  

20  WatchDog2  [5 ]  6 . 2 . 4 . 3   

2 1  M i n  Tsd r [5 ]  6 . 2 . 4 . 4   La  va leu r par défau t  est  u n  temps  de  1 1  b i ts  [1 ]  
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Octet Nom  Défin i  dans   Remarque  

22  I d en t_Number [5 ]  6 . 2 . 3 . 5   La  va leu r GSD  su i van te  est  u ti l i sée  [6 ] :  I den t_Number 

23     

24  Group_I den t [5 ]  6 . 2 . 4 . 5   I n d i que  l 'a ffectati on  de  g roupe  de  l 'escl ave  sous  une  forme  codée  au  
n i veau  du  b i t  

25  DPV1 _Status_1  [5 ]  6 . 2 . 4 . 7  Les  va leu rs  GSD  su ivan tes  son t  u ti l i sées  [6 ] :   

•  B i t  0 ,  1 :  réservés,   
•  B i t  2 :  WD_Base_1 ms,   
•  B i t  3  à  5 :  réservés,   
•  B i t  6 :  Fa i l _Safe,   
•  B i t  7 :  DPV1 _Enable ,   

Ces  b i ts  renden t  compte  des  capaci tés  des  escl aves  au  maître  et  
son t  mod i fi és  par l e  maître  MS0  su i van t ses  capaci tés .  

26  DPV1 _Status_2  [5 ]  6 . 2 . 4 . 8  Les  va leu rs  GSD  su ivan tes  son t  u ti l i sées  [6 ] :   

•  B i t  0 :  Check_Cfg_Mode,   
•  B i t  1 :  réservé,   
•  B i t  2 :  Enabl e_Update_Alarm ,   
•  B i t  3 :  Enabl e_Status_Alarm,   
•  B i t  4 :  Enabl e_Manu factu rer_Speci fi c_Alarm,   
•  B i t  5 :  Enabl e_Diagnosti c_Alarm ,   
•  B i t  6 :  Enabl e_Process_Alarm ,   
•  B i t  7 :  Enabl e_Pu l l _Pl ug_Alarm,   

Ces  b i ts  renden t  compte  des  capaci tés  des  escl aves  au  maître  et  
son t mod i fi és  par l e  maître  MS0  su i van t ses  capaci tés .  

27  DPV1 _Status_3  [5 ]  6 . 2 . 4 . 9  •  B i t  0  à  2 :  -  ,  
•  B i t  3 :  Prm  Structu re,   
•  B i t  4 :  I soM_Req ,   
•  B i t  5-6 :  réservés,   
•  B i t  7 :  Prm_Cmd  

28  User_Prm_Data   À parti r de  l 'Octet  28  de  l a  BMCP,  u n  DTM  doi t  i nsérer des  données  
de  paramètres  u ti l i sateu r suppl émen tai res .  Les  i n formati ons  son t 
données  dans  l e  fi ch i er GSD  au  moyen  de  l a  va l eu r de  
User_Prm_Data  

…  

NOTE  1  I l  est  possib l e  qu 'un  modu l e  n 'a i t  pas  de  données  de  paramètres  u ti l i sateu r.  Dans  ce  cas ,  aucune  chaîne  
de  paramètres  n 'est  i nsérée  dans  l a  BMCP  pour ce  modu le .  

NOTE  2  Certa i ns  esclaves  on t  u n  certai n  nombre  de  modu l es  fi xes  en  p l us  de  l a  B IM .  Même  s i  ces  modu les  
n 'apparai ssen t  pas  dans  l e  d i a l ogue  de  confi gu rati on  ou  ne  son t  pas  représen tés  comme  des  DTM  de  modu l es ,  i l s  
do i ven t  être  pri s  en  consi dérati on  d ans  l a  BMCP  s ' i l s  on t  des  paramètres.  

NOTE  3  Les  tro i s  octets  de  statu t  DPV1  son t  défi n i s  par l e  maître  MS0.   

 

6.5.2 .2 .3  Partie  3:  Données  de  configuration  

Les  données  de  configuration  son t fourn ies  comme partie  3 :  

Tableau  5  – BMCP Partie  3  – Données  de  configuration  

Octet  Nom  Source  Remarque  

1 6+Prm_Data_Len  Cfg_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 3  Longueur,  y compri s  cette  valeu r 

1 6+Prm_Data_Len  +  1  

1 6+Prm_Data_Len  +2  Cfg_Data   Données  de  con fi gu rati on  (s i  
d i spon ibl es)  

…  

À parti r de  l a  posi tion  d 'octets  (1 6+Prm_Data_Len  +2),  l es  chaînes  de  configuration  pour l e  
B IM  et  l es  modu les  son t données  dans  l 'ordre  croissan t.  Les  in formations  son t données  dans  
l e  fich ier GSD  par l e  truchement du  modu le  de  valeur.  

NOTE  1  Certa i ns  escl aves  on t  u n  certa i n  nombre  de  modu l es  fi xes  en  p l us  d e  l a  B IM .  Même s i  ces  modu l es  
n 'apparai ssen t  pas  d ans  l e  d i a l ogue  de  con fi gu rati on  ou  ne  son t  pas  représen tés  comme  des  DTM  de  modu l es ,  i l s  
do i ven t  être  pri s  en  consi dérati on  dans  l a  BMCP  s ' i l s  on t d es  paramètres.  
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NOTE  2  Des  ba i es  vi des  doiven t  être  pri ses  en  consi dérati on  dans  l es  données  de  con fi gu rati on .  Se  référer au  
fi ch i er GSD  pour savoi r que l l e  chaîne  de  con fi gu rati on  est  à  u ti l i ser.  

6.5.2 .2 .4 Partie  4:  Table  d 'adresses  et  paramètres  u ti l isateur d 'esclave 

Dans  l a  Partie  4  de  la  BMCP,  i l  est fourn i  l a  section  table  d 'adresses  et paramètres  u ti l i sateur 
d 'esclave.  

Tableau  6  – Partie  4:  Table  d 'adresses  et  paramètres  uti l i sateur d 'esclave  

Octet  Nom  Source  Consei l s  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  Add_Tab_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 5  Longueur,  y  compri s  cette  
val eu r 

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  1  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  

S l ave_User_Data_Len  [6 ]  6 . 2 . 1 2 . 21  Longueu r,  y  compri s  cette  
val eu r 

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  1  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  2  

S l ave_User_Data   Paramètre  u ti l i sateu r 
d 'esclave  (s i  d i spon ibl e)  

…  

Après  Add_Tab_Len ,  l es  données  de  l a  table  d 'adresses  son t i nsérées  dans  la  BMCP.  S i  l e  
maître  ne  prend  pas  en  charge  cette  table,  l e  paramètre  Add_Tab_Len  est m is  à  2  et aucune  
donnée  n 'est i nsérée.  

Après  S lave_UserDataLen ,  l es  données  u ti l i sateur d 'esclave  son t i nsérées  dans  l a  BMCP.  S i  
l e  maître  ne  prend  pas  en  charge  ces  données,  l e  paramètre  S lave_User_Data_Len  est m is  à  
2  et aucune  donnée  n 'est i nsérée.  

Tableau  7  – Partie  4:  Extended  Prm  data  (Données  de  paramètres  étendues)  

Octet Nom  Source  Consei l s  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  S l ave_User_Data_Len  

Ext_Prm_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 23  Longueu r,  y  compri s  cette  
val eu r 

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  S l ave_User_Data_Len  +  1  

Après  Ext_Prm_Data_Len ,  l es  données  de  paramètres  étendues  son t i nsérées  dans  l a  BMCP.  
S i  l e  maître  ne  prend  pas  en  charge  ces  données,  l e  paramètre  Ext_Prm_Data_Len  est m is  à  
2  et aucune  donnée  n 'est i nsérée.  

6.5.2 .2 .5  Jeu  complet  de  paramètres  de  bus  esclave  

Toutes  l es  valeurs  sont fourn ies  à  parti r du  DTM  d 'esclave.  I l  est de  la  responsabi l i té  du  DTM  
d 'esclave  d 'être  compatib le  avec la  GSD  d 'esclave.  Le  DTM  de  maître  pourrai t  changer 
certaines  de  ces  valeurs  i n i tia les  envoyées  par l e  DTM  d 'esclave  s i  e l les  dépendent des  
capaci tés  du  maître.  

Exemple  

Au  sei n  d u  fi ch i er GSD,  i l  est  énoncé  que  l e  d i sposi ti f prend  en  charge  l e  mode  Freeze  ("gel " )  par l e  mot-clé  
“Freeze_Mode_supp” .  Le  maître  étab l i t  l a  va leu r “Freeze_Mode_Req ”  au  se i n  du  j eu  de  paramètres  de  bus  escl ave  
("S l ave  Bus  Parameter Set" ) ,  car seu l  l e  maître  sa i t  s ' i l  prend  en  charge  ce  mode  ou  non .  

Le  tabl eau  su i van t  expl i que  quel  composant  est  l a  sou rce  des  val eu rs  de  paramètres  (“Paramètres  fou rn i s  par”) .  
Certa i nes  de  ces  val eu rs  peuven t  être  mod i fi ées  par l e  système  ou  par i n teracti on  avec l 'u ti l i sateu r.  Pou r ces  
val eu rs ,  i l  est  i n d i qué  quel  composan t est  au tori sé  à  changer l es  va leu rs  ( “Confi gu rati on  par” ) .  S i  possi b l e,  l es  
val eu rs  par d éfau t  pou r l es  paramètres  son t défi n i es  ( “Val eu r par défau t” ) .  
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Tableau  8  – BMCP complète  

Octet  Nom  Note  Paramètre  fourn i  par  Configuration  
par 

Valeur par défau t 

0  S l ave_Para_Len  Longueur de  l a  BMCP,  y compri s  
cette  val eu r 

Ca lcu l é  par l e  DTM  d 'esclave  -  -  

1       

2  S l _Fl ag  B i t  codé.  La  s i gn i fi cati on  des  b i ts :  -   -  -  

B i t  0 :  réservé  -  -  0  

B i t  1 :  Extra_Alarm_SAP  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  Extra_Alarm_SAP_sup
p  au  sei n  de  GSD  

B i t  2 :  DPV1 _Data_Types  Le  DTM  d 'esclave  mon tre  quel s  types  de  données  son t  u ti l i sés  par l e  
DTM  d 'escl ave.   

DTM  de  maître  DPV1 _Data_Types  au  
s i en  de  l a  GSD  
d 'esclave  

B i t  3 :  DPV1 _Supported  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.   

DTM  de  maître   DPV1 _Slave  au  sei n  
de  l a  GSD  

B i t  4 :  Publ i sher_enable  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître   Publ i sher_supp  au  sei n  
de  GSD  

B i t  5 :  Fa i l _Safe  Le  DTM  d 'escl ave  peu t  mon trer par ce  fan ion  que  l 'escl ave  a  besoi n  d e  
sécu ri té  i n tégrée  (Fa i l _Safe  ou  Fa i l _Safe_Requ i red  de  l a  GSD)   

DTM  de  maître   Va leu r au  se i n  de  l a  
GSD  d 'escl ave  

B i t  6 :  New_Prm  S i  l e  DTM  d 'esclave  étab l i t  cette  val eu r,  i l  i n d i q ue  q u ' i l  convien t  q ue  l e  
maître  MS0  établ i sse  l e  paramètre  d 'escl ave  mod i fi é .  (voi r [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 2)  

-  0  

B i t  7 :  Acti ve   S i  l e  DTM  esclave  a  fi n i  l a  con fi gu rati on  de  modu l e ,  l e  mettre  à  1 .  -  0  

3  S l ave  Type  0  =  Escl ave  DP  L 'esclave  de  DTM  mon tre  q u ' i l  s 'ag i t  d 'un  esclave  DP.  -  0   

4  Max_Diag_Data_Len   L 'esclave  DTM  fou rn i t  ces  i n formations  par l e  paramètre  
Max_Diag_Data_Len  dans  l a  GSD  

-  Va leu r au  se i n  de  l a  
GSD  d 'escl ave  

5  Max_Alarm_Len  Longueur de  l a  s tructu re  
d 'a l armes  (voi r [5 ]  Tabl eau  396)  

DTM  d 'escl aves,  cond i ti ons:  Un  des  mots-cl és  de  GSD: -  
D i agnosti c_Alarm_supp  -  Process_Alarm_supp  -  Pu l l _Pl ug_Alarm_supp  
-  S tatus_Alarm_supp  -  U pdata_Alarm_supp  -  
Manu factu rer_Speci fi c¬_Alarm_supp   OR -  Al arm_Type_Mode_supp  

-  Est ca l cu l ée  su r l a  
base  des  d i fféren tes  
va leu rs  GSD.  

6  Max_Channel_Data_
Len  

 DTM  d 'escl ave:  Ce  champ défi n i t  l a  q uan ti té  de  données  pouvan t être  
transférées  en tre  escl ave  et  maître.  Dans  ce  cas ,  l e  maximum  de  ces  
val eu rs  d oi t  ê tre  cal cu l é  et  é tab l i  par l e  DTM  d 'esclave.  Règ le  pou r l e  
ca l cu l :  Max_Data_Len  C1 _Max_Data_Len  p l us  4  octets  (Functi on  Num,  
S l ot_Number,  Leng th )  

-  Va leu r au  se i n  de  l a  
GSD  d 'esclave  

7  D i ag_Update_Delay  DTM  d 'escl ave:  -  GSD  d 'esclave  [6 ]  
D i ag_Update_Delay 
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Octet  Nom  Note  Paramètre  fourn i  par  Configuration  

par 
Valeur par défau t 

8  Al arm_Mode   DTM  d 'escl ave:  -  GSD  d 'escl ave  [6 ]  
Al arm_Sequence_Mod
e_Coun t 

9  Add_Sl_Flag  B i t  codé.  Su ivan t  l a  s i gn i fi cati on  
d es  b i ts :  

   

B i t  0 :  NA_To_Abort  DTM  de  maître  0  

B i t  1 :  I gnore_Acl r  DTM  de  maître  0  

B i t  2  à  B i t  7 :  réservés    0  

1 0  C1 _Timeou t La  va leu r GSD  su i van te  est  
u ti l i sée  [6 ] :  
C1 _Response_Timeou t 

DTM  d 'escl ave:   GSD  d 'escl ave  [6 ]  
C1 _Response_Timeou t 

1 1       

1 2  Réservé     0  

1 3  Réservé     0  

1 4  Réservé     0  

1 5  Réservé     0  

1 6  Prm_Data_Len  Longueur des  Données  de  
paramètres,  y compri s  cette  
val eu r 

Ca lcu l é  (ou  peu t-être  fi xé)  par l e  DTM  d 'esclave    

1 7       

 PRM_DATA     

1 8  Prm_Data  (S tati on  
S tatus)  

B i ts  0  à  2 :  réservés   0   

B i t  3 :  WD_On  Le  maître  MS0  défi n i t  q ue  l e  ch i en  de  garde  (watchdog)  est  u ti l i sé  ou  
non .  S i  l e  ch ien  de  garde  est  acti vé,  l e  maître  doi t  aussi  é tabl i r 
WD_Fact_1  e t  WD_Fact_2  

DTM  de  maître  0  

B i t  4 :  Freeze_Req  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  Freeze_Mode_supp  au  
sei n  de  GSD  

B i t  5 :  Sync_Req  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.   

DTM  de  maître  (Sync_Mode_supp  au  
sei n  de  GSD)  

B i ts  6 ,  7 :  Demande  de  
verrou i l l age/déverrou i l l age  [5 ]  
Tabl eau  402  

DTM  de  maître  0   
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Octet  Nom  Note  Paramètre  fourn i  par  Configuration  

par 
Valeur par défau t 

1 9  Prm_Data  
(WatchDog1 )  
WD_Fact_1  

Ces  val eu rs  dépendent  d u  débi t  
en  bauds.  I l  convi en t q u 'un  maître  
é tabl i sse  ces  va leu rs  et  q ue  des  
escl aves  tra i ten t  de  nouvel l es  
val eu rs .  Prend re  en  consi dérati on  
au  se i n  de  Usr_Prm_Data  
(DPV1 _Status_1 ,  B i t  2  
WD_Base_1 ms)  

 DTM  de  maître  1  

20  Prm_Data  
(WatchDog2)  
WD_Fact_2   

Vo i r Octet  1 9 ,  Watchdog_Time  =  
1 0  ms  *  WD_Fact_1  *  WD_Fact_2  
OR Watchdog_Time  =  1  ms  *  
WD_Fact_1  *  WD_Fact_2  

 DTM  de  maître  1  

21  Prm_Data  (M i n  Tsd r)  La  va leu r par défau t  est  u n  temps  
de  1 1  b i ts  [1 ] .  

 DTM  de  maître  1 1  

22  Prm_Data  
( I den t_Number)  

 S l aveDTM  -   GSD  d 'escl ave  [6 ]  
I den t_Number 

24  Prm_Data  
(Group_I den t)  

Cel a  s i gn i fi e  que  l 'esclave  n 'est  
pas  affecté  à  un  g roupe  pou r 
commande  g l obal e.  I l  est  é tabl i  
par l e  maître  

 DTM  de  maître  0  

25  Prm_Data  
(DPV1 _Status_1 )  

B i ts  0 ,  1 :  réservés    0  

B i t  2 :  WD_Base_1 ms  (Voi r Octets  
1 9  et  20)  

Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître   
Dans  quel ques  
rares  cas ,  i l  est  
nécessai re  de  
mettre  l a  va l eur 
à  1 .  

WD_Base_1 ms_supp  
au  se i n  d e  GSD  

B i ts  3  à  5 :  réservés    0  

B i t  6 :  Fa i l _Safe   Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.   

DTM  de  maître  (Fa i l _safe  au  se i n  de  
GSD)  
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Octet  Nom  Note  Paramètre  fourn i  par  Configuration  

par 
Valeur par défau t 

Bi t  7 :  DPV1  Enab l e   DTM  d 'escl ave:  DTM  de  maître  GSD  d 'escl ave  (S i  l e  
m i n imum  de  GSD  
comprend  l ' u ne  des  
val eu rs  établ i es  
su i van tes:  
C1 _Read_Wri te_supp  
=  1  ou  
D i agnosti c_Alarm_sup
p  =  1  ou   
Process_Alarm_supp  =  
1  ou  
Pu l l _Plug_Alarm_supp  
=  1  ou  
S tatus_Alarm_supp  =  1  
ou  Update_Alarm_supp  
=  1  ou  
Manu factu rer_Speci fi c
_Alarm_supp  =  1 .  
L 'esclave  prend  en  
charge  DPV1  et  i l  
convien t  a l ors  que  
DPV1 _Enable  soi t  1  
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Octet  Nom  Note  Paramètre  fourn i  par  Configuration  

par 
Valeur par défau t 

26  Prm_Data  
(DPV1 _Status_2)  

B i t  0 :  Check_Cfg_Mode     

Le  DTM  d 'escl ave  
mon tre  avec ce  b i t  
q ue  l a  
caractéri s ti que  est  
pri se  en  charge.  

DTM  de  maître  Check_Cfg_Mode  au  sei n  d e  GSD    

B i t  1 :  réservé  -  -  0  

B i t  2 :  Enabl e_Update_Alarm  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  Update_Alarm_supp   
au  se i n  d e  GSD  

B i t  3 :  Enabl e_Status_Alarm  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  S tatus_Alarm_supp  au  
sei n  de  GSD  

B i t  4 :  
Enabl e_Manu factu rer_Spefi c_Alar
m  

Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.   

DTM  de  maître  Manu factu rer_Speci fi c
_Alarm_supp  au  sei n  
de  GSD  

B i t  5 :  Enabl e_Diagnosti c_Alarm  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.   

DTM  de  maître  D i agnosti c_Alarm_sup
p  au  sei n  de  GSD  

B i t  6 :  Enabl e_Process_Alarm  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.   

DTM  de  maître  Process_Alarm_supp  
au  se i n  d e  GSD  

B i t  7 :  Enabl e_Pu l l _Alarm  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  Pu l l _Plug_Alarm_supp  
au  se i n  d e  S l ave  GSD  

27  Prm_Data  
(DPV1 _Status_3)  

B i t  0 -2 :  Al arm_Mode   DTM  d 'escl ave:  DTM  de  maître  Données  au  se i n  de  l a  
GSD  d 'escl ave   

B i t  3 :  Prm_Structu re.  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

 Prm_Block_Structu re_
supp  au  se i n  de  GSD   

B i t  4 :  I soM_Req  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  I sochron_Mode_supp  
au  se i n  d e  GSD  

B i t  5-6 :  réservé  -  -  0  

B i t  7 :  Prm_Cmd  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  PrmCmd_supp  au  se i n  
de  GSD   

28  à  …  Prm_Data(Usr_Prm_
Data)  

 Ca l cu l é  par l e  DTM  d 'esclave  DTM  d 'escl ave:  Données  au  se i n  de  
GSD  

X1  Cfg_Data_Len  Longueur,  y  compri s  cette  valeu r Ca lcu l é  par l e  DTM  d 'esclave  -  Données  au  se i n  de  
GSD  

X1 +1       

X1 +2  à  
. . .  

Cfg_Data  Cfg_Data  DTM  d 'escl ave,  Dépend  de  l a  con fi gu rati on  des  modu l es  DTM  d 'escl ave:  Données  au  se i n  d e  l a  
GSD  d 'escl ave  
(Modu l e ,  EndModu le)  

X2  Add_Tab_Len  Longueur,  y compri s  cette  valeu r Calcu l ée  par l e  DTM  de  commun icati on    
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Octet  Nom  Note  Paramètre  fourn i  par  Configuration  

par 
Valeur par défau t 

X2  +  1       

X2  +  2  
à  . . . .  

Add_Tab_Data  Tab le  d 'affectati on  d 'ad resses  
(seu l emen t pour l es  maîtres  
DPV0)  

Ca lcu l ée  par l e  DTM  de  commun icati on    

X3  S l ave_User_Data_Le
n  

Longueur,  y  compri s  cette  valeu r Ca lcu l ée  par l e  DTM  de  commun icati on    

X3  +  1       

X3  +  2  
à  …  

S l ave_User_Data  S l ave_User_Data  Ca lcu l ée  par l e  DTM  de  commun icati on   Données  au  se i n  de  
GSD  

X4  +  1  Ext_Prm_Data_Len  Longueur,  y compri s  cette  valeu r Calcu l é  par l e  DTM  d 'escl ave   -   

X4  +  2       

X4   Ext_Prm_Data  Données  de  paramètres  étendues  DTM  d 'escl ave:  -  Données  au  se i n  de  
GSD  

NOTE  X1  =  1 6+Prm_Data_Len  

X2  =  1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  =  1 6  +  x1  +  Cfg_Data_Len  

X3  =  1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  Add_Tab_Len  =  X2  +  Add_Tab_Len  

X4  =  1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  Add_Tab_Len  +  S l ave_User_Data_Len  =  X3  +  S l ave_User_Data_Len  
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6.5.2 .3  Modification  de  la  BMCP 

6.5.2 .3. 1  Propagation  des  modifications  

La BMCP inclu t  des  données  de  paramètres  et de  configuration .  Le  DTM  d 'esclave  ou  l a  FDT 
Frame  Appl ication  ("appl ication-cadre  FDT")  peu t mod i fier l a  BMCP.   

Le  système  doi t  assurer que  l e  DTM  de  commun ication  représentan t l e  maître  PROFIBUS est 
conscien t de  ces  mod i fications.  Cela  est accompl i  en  envoyant l 'événement 
I nstanceDataChanged  depu is  l e  DTM  esclave  afi n  de  rapporter l e  changement de  l a  BMCP.  I l  
convien t que  tous  l es  changements  soien t rapportés  dès  que  possible,  mais  pas  avant que  l es  
changements  ne  soien t persistan ts.  La  Frame Appl ication  in forme le  DTM  paren t,  par 
OnCh i ld I nstanceDataChanged ,  que  des  paramètres  d 'un  en fan t on t été  mod i fiés.  Le  DTM  de  
commun ication  peu t a lors  récupérer la  nouvel le  BMCP du  DTM  d 'esclave.   

6.5.2 .3.2  Quand  i l  est autorisé  à  modifier la  BMCP 

Conformément à  l a  spéci fication ,  i l  est au torisé  de  changer l es  paramètres  d 'un  DTM  en  
commençant à  parti r de  l 'état "configuré"  (voi r I EC 62453-2).   

La  BMCP peu t être  mod i fiée  p lusieurs  fois ,  mais  seu lement s i  l e  DTM  est en  mode  hors  l i gne  
et s i  l e  j eu  de  données  peu t être  verrou i l lé .   

S i  un  DTM  d 'esclave  souhai te  mod i fier des  paramètres  en  mode  en  l i gne,  i l  doi t  u ti l i ser l es  
demandes  de  transaction  DPV0  ou  DPV1 .  S ' i l  n 'y a  aucun  moyen  de  changer les  paramètres  
par des  demandes  de  transaction ,  l e  DTM  doi t  désactiver l a  configuration  et  l a  
paramétrisation  dans  l 'état en  l i gne.   

6.5.2 .3.3  Données  de  paramètres  

Si  l 'u ti l i sateur mod i fie  des  paramètres  du  B IM  ou  d 'un  modu le  (Par exemple  par l ' i n terméd iai re  
de  l ' i n terface  u ti l i sateur)  et cela  affecte  la  BMCP,  l e  DTM  doi t  mettre  à  jour l a  BMCP.  En  p lus  
de  cela,  i l  doi t  demander une  sauvegarde  et i n former l 'appl ication-cadre  par l e  b ia is  de  
l ' I nstanceDataChanged .  La  Frame Appl ication  doi t  d i stribuer les  i n formations  à  tous  les  
composants  perti nen ts.  

6.5.2 .3.4 Données  de  configuration  

Les  données  de  configuration  changeron t chaque  fois  que  l 'u ti l i sateur a jou te/reti re  des  
modu les  ou  change  l e  type  de  modu le,  etc.   

Dans  l e  cas  d 'un  DTM  modu la i re,  l e  B IM  sera  i n formé  lorsque  l 'u ti l i sateur a jou te  ou  reti re  des  
modu les  au  moyen  du  service  Ch i ldAdded  et  du  service  Ch i l dRemoved .  Les  changements  des  
paramètres  dans  un  modu le  seron t rapportés  par l e  service  OnChi ld I nstanceDataChanged .  

Le  DTM  monol i th ique  ou  l e  DTM  de  BIM  met à  jour sa  BMCP,  demande  une  sauvegarde  et 
i n forme  la  Frame  Appl ication  par l e  b ia is  de  l ' I nstanceDataChanged .  

NOTE  1  Les  changemen ts  qu i  affecten t  l a  BMCP  prennen t  souven t  effet  su r l a  topol og i e  i n terne  et  l es  vo i es  d e  
processus  (Process  Channel ) .  I l  fau t  q ue  ces  i n formati ons  soi en t  m i ses  à  j ou r par l es  DTM  auss i .   

NOTE  2  La  BMCP  peu t  être  mod i fi ée  par l e  DTM  d 'escl ave  e t  par l e  DTM  de  commun icati on .  I l  n e  fau t  pas  que  l e  
DTM  de  commun icati on  change  l es  données  de  con fi gu rati on  et  l es  paramètres  u ti l i sateu r.  

6.5.2 .4 Cas  particu l iers  relati fs  à  la  BMCP 

6.5.2 .4.1  Prise  en  charge de  DPV1  

Dans  l e  fich ier GSD,  i l  y  a  deux fan ions  concernant DPV1 .  En  premier l i eu ,  l a  va leur 
“DPV1 _Slave” :  Cela  s ign i fie  que  l 'esclave  a  l a  possibi l i té  de  fonctionner comme esclave  
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DPV1 .  S i  l a  valeur existe  et  l a  va leur est “1 ” ,  l e  b i t  respecti f dans  l e  S l_Flag  du  S lave  Bus  
Parameter Set doi t  être  m is.  Pour des  systèmes  p lus  anciens,  i l  convient que  la  possibi l i té  de  
fonctionner comme esclave  DPV0  existe.   

Seu l  l e  DTM  de  communication  sai t  que  son  d isposi ti f maître  est capable  de  fourn i r des  
services  acycl iques.  

Après  avoi r bâti  l e  S lave  Bus  Parameter Set,  l e  DTM  de  commun ication  recevra  la  BMCP 
i n i ti ale  de  l 'esclave.  S i ,  dans  l e  S l_Flag ,  l e  b i t  respecti f est m is,  l e  DTM  de  maître  doi t  mettre  
l e  b i t  de  poids  fort dans  le  premier octet de  Extended  DPV1  Status.  Main tenant,  l 'esclave  
fonctionne  comme esclave  DPV1 .  

6.5.2 .4.2  Extended  DPV1  status  

Tous  l es  b i ts  dans  l es  trois  octets  Extended  DPV1  Status  sont m is  par l e  DTM  de  
commun ication  pour l e  maître.  Un  DTM  esclave  doi t  accepter ces  valeurs  de  rég lage  et 
adapter sa  fonctionnal i té  s i  besoin  est.  

7  Usage spécifique à  un  protocole  des  types  de  données  généraux 

La  table  ci -après  (Tableau  9)  expl ique  comment des  types  de  données,  défin is  dans  
l ’ I EC  62453–2  au  sein  de  l 'espace  de  noms  ‘ fd t’ ,  son t u ti l i sés  avec l es  protocoles  CP  3/1  et 
CP  3/2 .  

Tableau  9  – Usage  spécifique  à  un  protocole  des  types  de  données  généraux 

Type  de  données  Description  à  u ti l i ser dans  l ’ IEC  61 784 CPF  3  

fd t: add ress  Ad resse  de  paramètre  Profi bus:   

L 'attri bu t  ‘ add ress ’  su i t  l es  d i fféren ts  modèl es  de  d i sposi ti fs  q u i  son t  défi n i s  
pou r l es  d i sposi ti fs  PROFIBUS.  FDT prend  actue l l emen t en  charge  l es  
modèl es  su i van ts:  

PROFIBUS  DP  /  DPV1 ,  
PROFIBUS  PA,  
PROFI d rive  (vers ion  supéri eu re  ou  égal e  à  l a  vers i on  de  profi l  3 )  

PROFIBUS  DP  /  DPV1  

Le  modè le  d e  d i sposi ti f est  basé  su r des  d i sposi ti fs  q u i  son t  consti tués  de  
ba i es ,  a ttendu  que  l es  ba i es  ne  représen ten t  pas  des  obj ets  physi ques.  Les  
données  qu i  son t  con tenues  dans  l es  ba ies  son t  ad ressabl es  par d e  i nd i ces.  
Ces  données  peuvent  être  vari abl es  ou  des  b l ocs  composés  de  données.  

L 'attri bu t  d 'ad resses  est  API xxSLOTyyINDEXzz 

xx API  
yy S l ot  
zz  I ndex 

xx,  yy,  zz  son t  basés  su r l e  format décimal  sans  zéro  ("0" )  de  tê te.  

PROFIBUS  PA 

Le  d i sposi ti f est  représen té  par une  s tructu re  de  gesti on  de  d i sposi ti f e t  u n  
nombre  de  b l ocs  qu i  fou rn i ssen t  u ne  foncti onnal i té  d i fféren te  (b loc phys i que,  
b l oc  foncti onnel ,  b l oc  transducteu r) .  Les  b l ocs  son t  m i s  en  correspondance  
avec des  ad resses  de  bai es ,  mais  cette  m ise  en  correspondance  peu t  varier 
en  foncti on  du  type  de  d i spos i ti f.  

L 'attri bu t  d 'ad resses  est  API xxSLOTyyINDEXzz 

xx API  
yy S l ot  
zz  I ndex 

xx,  yy,  zz  son t  basés  su r l e  format d écimal  sans  zéro  ("0" )  de  tête.  

PROFIdrive  

Conformément au  profi l  PROFI d ri ve,  u n  d i spos i ti f (un i té  d 'en traînemen t)  peu t  
être  composé  d 'u n  certa i n  nombre  (1  à  p l us i eu rs)  obj ets  d 'en traînemen t (DO 
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Type  de  données  Description  à  u ti l i ser dans  l ’ IEC  61 784 CPF  3  

pou r "Dri ve  objects" ) .  Les  DO  peuven t  avoi r des  types  d i fféren ts .  Chaque  DO  
est  i den ti fi abl e  de  façon  un i voque  et  gère  ses  propres  paramètres.  Chaque  
paramètre  peu t ê tre  i den ti fi é  de  façon  u n i voque  par son  numéro  (PNU).  
Chaque  DO  a  son  propre  espace  de  numéros.  

Un  paramètre  peu t  con ten i r des  données  s imples  ou  des  données  
composées  (des  matri ces,  par exemple) .  

Les  données  du  d i sposi ti f son t  accessib l es  par u ne  voi e  de  paramètres  
(normalement ba i e  0  i nd i ce  47).  

L 'attri bu t  d 'ad resse  est  API xxSLOTyyINDEXzz.DOdo-i d . pnu   

xx API  
yy S l ot  
zz  I ndex 
do- i d  Dri ve  Object  I D  
pnu  ParameterNumber 

xx,  yy,  zz,  do-i d ,  pnu  son t  basés  su r l e  format d écimal  sans  zéro  ("0" )  de  tête  

fd t: protocol I d  Voi r Arti cl e  4  

fd t: deviceTypeI d  L 'é l émen t " fd t: devi ceTypeI d "  do i t  con ten i r l ' I DENT_NUMBER du  d i spos i ti f 
phys i que  pri s  en  charge.  L ' I DENT_NUMBER do i t  ê tre  sai s i  au  format 
décimal ;  tou tefoi s ,  i l  convien t  q ue  l a  va l eu r so i t  affi chée  sous  forme  
hexadécimale  pou r l ' u ti l i sateur.  

fd t: deviceTypeI n formati on  Un  d i sposi ti f PROFIBUS  doi t  fou rn i r ses  i n formations  de  GSD  sous  l a  forme  
d 'une  chaîne  l i s i b l e  par l ' homme  en  cet  a ttri bu t.  

NOTE   Les  i n formati ons  de  GSD  son t  access i b l es  au  moyen  des  services
  
 N etworkManagementI n foRead  
 GetTypeI n formati on  

fd t: deviceTypeI n formati onPath  Chemin  condu i san t  au  fi ch i er con tenan t l es  i n formati ons  qu i  son t  fou rn ies  
par l ' i n terméd iai re  de  l 'a ttri bu t  ‘ devi ceTypeI n formati on ’ .   

Dans  l e  cas  d e  PROFIBUS,  l 'attri bu t  con ti en t  l e  chemin  complet  d u  fi ch i er 
GSD,  y  compri s  l e  nom  du  fi ch i er.  Le  nom  de  fi ch i er dépend  d u  paramètre  de  
l i eu  actuel  con formément à  l ' u ti l i sati on  du  service  SetLanguage.  

Pou r l es  d i sposi ti fs  PROFIBUS,  i l  est  obl i gatoi re  de  fou rn i r cet  a ttri bu t.  

Exemples    
 Ang l a i s :  ‘C : \MyFol der\ABCD.GSE’    
 Al l emand :  ‘C: \MyFol der\ABCD.GSG’  

fd t:manufactu rerI d  Fabri can t se lon  l a  spéci fi cati on  de  profi l s .  Par exemple,  dans  Profi bus  PA:  
Phys i ca l  B l ock I n dex 1 0 :  DEVICE_MAN_ID  

fd t: seman ti cI d  

fd t: appl i cati onDomain  

Les  Seman ti cID  pou r PROFIBUS  su iven t  l es  d i fféren ts  modèl es  de  d i sposi ti fs  
q u i  son t  défi n i s  pou r l es  d i spos i ti fs  PROFIBUS.  FDT prend  actuel l emen t en  
charge  l es  modèl es  su i van ts :  

PROFIBUS  DP,  

PROFIBUS  PA,  

PROFI d ri ve .  

PROFIBUS  PA 

L'  appl i cati onDomain  est:  FDT_PROFIBUS_PA 

Le  d i sposi ti f est  représen té  par une  s tructu re  d e  gesti on  d e  d i sposi ti f e t  u n  
nombre  de  b l ocs  qu i  fou rn i ssen t  une  foncti onnal i té  d i fféren te  (b l oc phys i que,  
b l oc  foncti onnel ,  b l oc  transducteu r) .  Les  b l ocs  son t  m is  en  correspondance  
avec des  ad resses  de  bai es,  mais  cette  m ise  en  correspondance  peu t  varier 
en  foncti on  d u  type  de  d i spos i ti f.  Le  modèl e  de  d i sposi ti fs  étan t  basé  su r des  
b l ocs,  l es  Seman ti cI ds  son t  éga l emen t basés  su r l e  modèl e  de  b l ocs.  Au  se i n  
de  chaque  b l oc,  l es  d onnées  son t  i den ti fi ab les  par d es  noms  de  paramètres.  

Le  seman ti cI d  pou r l e  paramètre  re l ati f au  profi l  PROFIBUS  respecte  l es  
règ l es  su i van tes:  

•  l e  seman ti cI d  do i t  ê tre  constru i t  su r l a  base  des  noms  défi n i s  d ans  l es  
profi l s ;  

•  l es  paramètres  structu rés  doiven t  ê tre  combinés  avec un  ‘ . ’ ;  
•  l es  espaces  dans  l a  défi n i ti on  du  profi l  d oi ven t  être  remplacés  par un  

tra i t  de  sou l i gnemen t  ("underscore") ;  
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•  l es  b l ocs  doi ven t  ê tre  comptés  conformémen t au  d i cti onnai re  d 'ob j ets  
(Object  D i cti onary) ;  

•  l e  numéro  de  b l oc  doi t  ê tre  parti e  i n tégran te  du  seman ti cI D .  

Le  semanti cI d  est:  
 B l ockType.B lockI ndex.NameOfParameter.Attri bu teOfParameter 

Exemple  
 Anal og I npu tFB. 3 .OUT.Un i t  

PROFIdrive  

L'  appl i cati onDomain  est:  FDT_PROFIBUS_PROFIDRIVE  

Con formément au  profi l  PROFI d ri ve,  u n  d i sposi ti f (un i té  d 'en traînemen t)  peu t  
être  composé  d 'un  certai n  nombre  (1  à  p l us i eu rs)  obj ets  d 'en traînemen t (DO 
pour "Dri ve  objects" ) .  Les  DO  peuven t  avoi r des  types  d i fféren ts.  Chaque  DO  
est  i den ti fi ab le  de  façon  un i voque  e t  gère  ses  propres  paramètres.  Chaque  
paramètre  peu t être  i den ti fi é  de  façon  un i voque  par son  n uméro  (PNU).  
Chaque  DO  a  son  propre  espace  de  numéros.  

Un  paramètre  peu t  con ten i r d es  données  s imples  ou  des  données  
composées  (des  matri ces,  par exemple) .  

Les  données  du  d i sposi ti f son t  access ib l es  par une  voi e  d e  paramètres  
(normalement  ba ie  0  i n d i ce  47).  

Le  semanti cI d  est:  DOdo-i d . PNUpnu  

do-i d  Dri ve  Object  I D  

pnu  ParameterNumber 

do- i d ,  pnu  son t basés  su r l e  format d écimal  sans  zéro  ("0" )  de  tê te .  

Exemple  
 DO3.PNU64  

PROFIBUS  DPV1 ,  

L'  appl i cati onDomain  est:  FDT_PROFIBUS_DPV1  

Le  modèle  de  d i sposi ti f est  basé  su r des  d i sposi ti fs  q u i  son t  consti tués  de  
ba i es ,  a ttendu  que  l es  bai es  ne  représen ten t  pas  d es  ob jets  phys i ques.  Les  
données  qu i  son t  con tenues  dans  l es  ba ies  son t  ad ressabl es  par des  
i n d i ces.  Ces  données  peuven t  être  variabl es  ou  des  b l ocs  composés  de  
données.  

Le  semanticI D  pou r des  d i spos i ti fs  q u i  n 'est pas  basé  su r un  profi l  est  
d i rectemen t  basé  su r l es  i n formations  d 'ad resse  PROFIBUS:  

Le  semanticI d  est:  API xx.SLOTyy. I NDEXzz 

xx API  

yy S l ot  

zz  I ndex 

xx,  yy,  zz  son t  basés  su r l e  format d écimal  sans  zéro  ("0" )  de  tête.  

fd t: subDevi ceType  Valeu r spéci fi que  à  un  fabri can t  

 

8  Types  de  données  communs  spécifiques  à  un  protocole  

Non  appl icable.  

9  Types  de  données  de  gestion  de  réseau  

9.1  Général i tés   

Les  types  de  données  spéci fiés  dans  le  présent paragraphe  son t u ti l i sés  aux services  
su ivan ts:  

•  service  NetworkManagementI n foRead ;  

•  service  NetworkManagementI n foWri te.  
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Le  type  de  données  net:DeviceAddress  (défin i  dans  l ’ I EC  62453–2)  est u ti l i sé  pour défin i r 
l 'adresse  réseau  d 'un  d isposi ti f.  

Les  types  de  données  spéci fiques  à  un  protocole  son t basés  sur des  défin i tions  données  dans  
l es  spéci fications  I EC  61 784  et I EC  61 1 58.  En  ou tre,  cel les-ci  contiennent des  in formations  
complémentai res  concernant l e  d i sposi ti f don t l es  systèmes  on t besoin  pour configurer les  
l i a isons  CPF  3  et établ i r l a  commun ication  en tre  l e  d i sposi ti f maître  CPF  3  et l es  d isposi ti fs  
esclaves  CPF  3 .  

9.1 .1  Configuration  

La configuration  du  d isposi ti f en  soi  est effectuée  avec l 'a ide  de  l ' i n terface  graph ique  
u ti l i sateur (GU I )  du  DTM.  Le  té léchargement de  l a  configuration  vers  le  d isposi ti f esclave  est 
accompl i  par l ' i n terméd iai re  du  d isposi ti f maître  CPF  3 .  Pour ce  fa i re  et  afin  d 'établ i r l a  
commun ication  de  bus,  l e  maître  a  besoin  d ' i n formations  de  l a  part du  DTM  comme e l les  
existen t:  

•  F ich ier GSD   
Les  in formations  de  GSD  sont des  in formations  spéci fiques  à  un  type  et pas  spéci fiques  à  
une  i nstance.  E l les  ne  son t pas  stockées  avec des  i nstances  d 'esclaves  i nd ividuel les  ou  
dans  un  fich ier accessible  au  n iveau  g lobal .  E l les  son t fourn ies  par l e  DTM  au  n iveau  du  
service  GetTypeIn formation .  Sur ce  service,  un  DTM  d 'un  d isposi ti f PROFIBUS  fourn i t  l es  
i n formations  de  GSD  au  sein  de  son  document XML.   
Le  d isposi ti f maître  peu t u ti l i ser l es  i n formations  générales  spéci fiques  à  un  type  i ssues  
des  i n formations  de  GSD  de  l 'esclave  comme les  paramètres  de  temporisations  de  bus,  
l es  débi ts  en  bauds  pris  en  charge,  etc.  

•  CFG-String  (Cfg_Data)   
La  CFG-String  fourn i t des  in formations  spéci fi ques  à  une  instance  relati ves  à  l a  
configuration  couran te  du  d isposi ti f.  E l l e  défin i t  l a  structure  des  trames  de  données  qu i  
seront émises  sur l e  PROFIBUS.  Cette  structure  dépend  des  modu les  qu i  son t réel lement 
configurés.   
Le  DTM  fourn i t  l a  CFG-String  au  sein  de  l 'attribu t busMasterConfigurationPart qu i  est 
partie  i n tégrante  du  document XML d ispon ible  par le  b ia is  du  service  I nstanceDataRead .  
La  structure  de  l 'attribu t busMasterConfigurationPart est défin ie  conformément au  
PROFIBUS-DP-Slave-Bus-Parameter-Set (voi r l ’ I EC  62453-2  et aussi  l a  série  I EC  61 1 58).
  
Le  d isposi ti f maître  u ti l i se  ces  in formations  pour établ i r l a  communication  avec l e  d isposi ti f 
esclave.  

9.1 .2  Process  Channel  (voie  de  processus)  

Dans  le  cas  des  protocoles  CPF  3 ,  une  FDT-Channel  (voie  FDT)  est une  représentation  pour 
une  date  s imple  ou  une  valeur de  processus  qu i  peu t être  attein te  à  parti r de  la  Frame 
Appl ication  par le  b ia is  du  d isposi ti f maître.  Les  i n formations  d ispon ibles  en  des  services  pour 
des  in formations  relati ves  aux en trées-sorties  (E/S)  décriven t comment accéder à  une  voie  
par une  commande  PROFIBUS  DPV1  ou  comment adresser une  voie  avec une  trame 
PROFIBUS  DP pour E/S  cycl iques.  Ou tre  tous  l es  é léments  obl igatoi res  (qu i  i ncluen t i d  et 
dpAddress),  i l  est fortement recommandé  que  des  i n formations  d 'adresse  DPV1  soient 
fourn ies.  Ces  i n formations  (DPV1  S lot)  son t u ti l i sées  par certaines  trames  pour gérer l es  
i n formations  de  modu les  de  d isposi ti fs  PROFIBUS.  

Dans  un  envi ronnement DPV0,  en  fonction  de  l a  s i tuation ,  l e  d i sposi ti f maître  sous-jacent 
peu t avoi r soi t  l a  fonctionnal i té  de  maître  de  classe  1 ,  soi t l a  fonctionnal i té  de  maître  de  
classe  2 .  Un  maître  de  classe  1  peu t écri re  des  données  de  sortie  dans  un  d isposi ti f et 
commander l 'échange  de  données,  l à  où  un  maître  de  classe  2  peu t seu lement l i re  l es  
données  de  sortie .  En  général ,  i l  est présumé  que  l a  paramétrisation  te l l e  que  décri te  i ci  est 
accompl ie  en  tan t que  station  de  maître  de  classe  2 .  
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9.1 .3  Paramétrisation  

I l  existe  deux options  pour écri re  des  paramètres  établ i s  à  parti r de  l a  GU I  du  DTM  dans  l e  
d isposi ti f esclave  CPF  3  sur l e  terrain :  

•  Paramètres  u ti l i sateur  
Les  User Parameters  (paramètres  u ti l i sateur)  son t partie  i n tégran te  du  PROFIBUS-DP-
Slave-Bus-Parameter-Set.  I l s  contiennent certa ines  données  spéci fiques  à  un  fabrican t 
pour caractériser l 'esclave  DP.  Le  DTM  écri t  l es  paramètres  u ti l i sateur dans  la  
busMasterConfigurationPart.  Les  paramètres  u ti l i sateur son t stockés  avec l e  d isposi ti f 
maître  pendant l a  configuration  du  maître  PROFIBUS  et son t au tomatiquement envoyés  à  
l 'esclave  au  cours  de  l 'établ issement de  la  commun ication  de  bus.  (Ceci  est spéci fi que  à  
PROFIBUS;  pour les  détai l s ,  voi r l a  série  I EC  61 1 58. )  Lors  du  changement des  
paramètres  u ti l i sateur pendant l e  temps d 'exécu tion ,  l e  DTM  doi t  u ti l i ser une  connexion  
DP  V0  et  l es  commandes  DP  V0  appropriées  pour l 'échange  de  paramètres  te l  que  décri t  
dans  l es  types  de  données.  

•  Écri tu re  de  paramètres  avec l es  services  DP-V1  (services  MSAC2)  

Le  DTM  peu t u ti l i ser des  services  de  transport DP-V1  pour envoyer ses  paramètres  vers  le  
d isposi ti f esclave.  Pour cela,  i l  doi t  u ti l i ser une  connexion  DP-V1  et  l es  commandes  de  
commun ication  correspondantes.  Au  cours  de  l 'établ issement de  la  communication ,  l es  
services  DP-V1  ne  son t pas  envoyés  au tomatiquement.  La  Frame  Appl ication  ou  un  DTM  doi t 
i nvoquer l e  té léchargement de  paramètres  par l ' i n terméd iai re  de  DP-V1 .  

Pour l es  détai l s  sur l e  comportement d i fféren t des  esclaves  en  fonction  du  type  de  
paramétrisation ,  se  référer à  l ’ I EC  61 1 58.  

Les  connexions  et l es  commandes  de  commun ication  DP-V1  peuvent également être  u ti l i sées  
pour exécuter des  commandes  au  n iveau  de  l 'esclave.  Pour l es  détai l s  su r l 'u ti l i sation  de  DP-
V1 ,  voi r aussi  l a  série  I EC  61 1 58.  

9.2  Jeu  de  paramètres  du  bus  maître   

Le jeu  de  paramètres  su ivants  représente  l e  contenu  du  type  de  données  
busMasterConfigurationPart au  sein  des  données  d ' instances  de  d isposi ti fs  pour le  d isposi ti f 
maître  de  Profibus  (Tableau  1 0).  Cet attribu t doi t  être  m is  pour chaque  d isposi ti f maître  de  
Profibus  conforme à  l a  série  I EC  61 1 58.  Pour p lus  de  détai l s ,  se  référer au  d iagramme de  
séquence  “Configuration  d 'un  maître  F ieldbus”  et  à  l a  série  I EC  61 1 58.  

Tableau  1 0  – Jeu  de  paramètres  de  bus  pour d isposi ti f maître  

Nom  Type  Commentai re  

Bus_Para_Len  U INT Longueu r d u  j eu  de  paramètres  de  bus  i ncl us i ve,  l e  paramètre  de  
l ongueur (p l age  34  à  21 6-1 )  

FDL_Add  USINT Parti e  obl i gatoi re  du  j eu  de  paramètres  de  bus  sel on  l a  Spéci fi cati on  
DP  PROFIBUS;  non  u ti l i sée  dans  l e  présen t  con texte,  car l 'ad resse  
est  transférée  dans  une  vari ab le  d i s ti ncte;  FDL-Add  peu t  d i fférer de  
l 'ad resse  de  stati on  réel l e  u ti l i sée  par EE  et  l es  DTM  

Baud_rate  US INT Numéro  de  code  pou r l e  débi t  en  bauds  

TSL  U INT Durée  d ' i n terval l e  d e  temps  

m i n  TSDR U INT Réponse  de  retard  de  s tati on  m i n imal  

max TSDR U INT Réponse  de  retard  de  s tati on  maximal  

TQU I  US INT Temps  de  cessati on  

TSET USINT Temps  d 'é tabl i ssement 

TTR UDINT Temps  de  rotati on  ci b l e  

G  USINT Facteu r m i se  à  j ou r GAP  

HSA USINT P l us  hau te  ad resse  de  stati on  
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Nom  Type  Commentai re  

max_retry_l im i t  US INT L im i te  maximale  des  répéti t i ons  de  ten tati ve  

Bp_Flag  USINT Fan ions  pou r l ' i n terface  u ti l i sateu r,  par exemple  fan i on  d 'acti on  
erronée  

M i n_Slave_I n terval  U I NT P l us  peti te  du rée  permise  en tre  deux cycl es  d e  sondage  d 'escl aves  

Pol l _Timeou t U INT Tempori sati on  maître-maître  

Data_Control_Time  U INT Durée  garan ti e  en tre  deux m i ses  à  j ou r de  Data_transfer_l i s t  

Octet  1  (réservé)  ARRAY[6]  of 
US INT 

 

…   

Octet  6  (réservé)   

Master_User_Data_Len  U INT Longueu r d e  Master_User_Data,  y  compri s  l e  paramètre  d e  l ongueur 

Master_Class2_Name ARRAY (32)  
of CHAR 

Nom  du  maître  de  cl asse  2  DP  avec l equel  l e  j eu  de  paramètre  a  été  
créé  

Master_User_Data  ARRAY OF  
USINT 

Spéci fi que  à  un  fabri can t 

 

9.3  Jeu  de  paramètres  du  bus  esclave   

Le jeu  de  paramètres  su ivants  représente  l e  contenu  du  type  de  données  
busMasterConfigurationPart au  sein  du  j eu  de  données  d ' i nstances  pour les  d isposi ti fs  
esclaves  de  Profibus  (Tableau  1 1 ) .  Cet attribu t doi t  être  m is  pour chaque  d isposi ti f esclave  de  
Profibus  conforme à  l a  série  I EC  61 1 58.  Pour p lus  de  détai l s ,  se  référer au  d iagramme de  
séquence  “Configuration  d 'un  maître  F ie ldbus”  et  à  l a  série  I EC  61 1 58.  

Tableau  1 1  – Jeu  de  paramètres  de  bus  pour d ispositi f esclave 

Nom  Type  Commentai re  

Slave_Para_Len  U INT Longueu r d u  j eu  de  paramètres  d 'esclave,  y  compri s  l e  paramètre  de  
l ongueur 

S l_Fl ag  USINT Fan ions  spéci fi ques  à  u n  esclave  te l s  q ue  New_Prm,  Acti ve,  
Fa i l _Safe ,  . . . .  

S l ave_Type  USINT Dési gnation  de  type  d 'escl ave  spéci fi que  à  un  fabri can t  (0  par d éfau t  
pou r l es  escl aves  DP)  

Octet  1  (réservé)  ARRAY[1 2 ]  of 
US INT 

 

. . .   

Octet  1 2  ( réservé)   

Prm_Data_Len  U INT Longueu r d e  Prm_Data,  y  compri s  l e  paramètre  de  l ongueu r (p l age  9  
à  246)  

Prm_Data  ARRAY OF  
USINT 

 

Cfg_Data_Len  U INT Longueu r d e  Cfg_Data ,  y  compri s  l e  paramètre  d e  l ongueu r (p l age  3  
à  246)  

Cfg_Data  ARRAY OF  
USINT 

 

Add_Tab_Len  U INT Longueu r d e  Add_Tab,  y  compri s  l e  paramètre  de  l ongueur (p l age  2  
à  2 1 6-31 )  

Add_Tab  ARRAY OF  
USINT 

Tabl e  d 'affectati on  d 'ad resses  

S lave_User_Data_Len  U INT Longueu r d e  S l ave_User_Data,  y  compri s  l e  paramètre  de  l ongueur 
(p l age  2  à  21 6-31 )  

S l ave_User_Data  ARRAY OF  
USINT 

Données  spéci fi ques  à  un  fabri can t  pou r caractéri ser l 'escl ave  DP  
pou r l e  maître.  
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9.4 Données  de  modu le  et  de  voie  

Une  configuration  de  modu le  couran te  d 'un  esclave,  y compris  l es  voies  connexes,  doi t  être  
m ise  à  d isposi tion  par l es  objets  Fd tChannel .  Cela  est i nd ispensable,  car au  sein  de  
l 'envi ronnement,  l es  variables  de  processus  doivent être  affectées  à  des  voies  seu les  et l a  
configuration  d 'esclave  doi t  être  affichée  dans  l a  vue  d 'ensemble  du  système  de  
l 'envi ronnement sans  u ti l i ser l ' i n terface  u ti l i sateur du  DTM.   

L 'ad ressage  de  voies  au  sein  de  l a  trame  de  données  PROFIBUS  est orienté  b i t  et 
i ndépendant du  type  de  données.  Une  posi tion  de  b i ts  et une  l ongueur en  b i ts  déterminent 
chaque  voie.  Le  type  de  données  d 'un  paramètre  détermine  comment converti r l e  champ de  
b i ts .  

•  Voies  au  sein  des  trames  de  données  PROFIBUS  (F igure  3):  

 

Légende  

Ang lai s  Français  

Pos.  byte  Octet  Pos.  

Pos  B i t  B i t  Pos.  

Lengh t Longueur 

Figure  3  – Exemple  pour données  E/S  dans  des  datagrammes 

•  Représentation  dans  la  notation  FDT:  

 b i tPosi tion=”1 6”  b i tPosi tion=”1 9”  b i tPosi tion=”1 6”  

 b i tLength=”32”  b i tLength=”27”  b i tLength=”1 6”  

L 'exemple  su ivant montre  l a  description  de  l a  structure  attendue  d 'un  esclave  modu la i re  dans  
un  j eu  de  paramètres  DTM  u ti l i san t des  paramètres  FDT avec des  types  d 'objets  défin is  dans  
l a  Spéci fication  FDT.   

•  Représentation  de  la  trame de  données  u ti l i san t des  i n formations  de  GSD:  

Beg inSlave; ;  

RIOLB81 01 .GSD;6;  

IEC   1 129/09 
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Beg inModu les; ;  

1 X03  FrequencyCount; 0x51 ;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

2XXX ValveBlock. ; 0x30;  

EndModu les; ;  

EndSlave; ;  

Description  de  l a  posi tion  de  voies  de  s ignal  au  sein  de  l a  trame  de  données  () :  

 



 

 
–
 9
6
 –
 

IE
C
 6
2
4
5
3
-3
0
3
-1
:2
0
0
9
+
A
M
D
1
:2
0
1
6
 C

S
V
 

 
 


 IE

C
 2
0
1
6
 

 
Tableau  1 2  – Voies  de  s ignal  au  sein  de  la  trame de  données  

# Frame  descripti on  Remote  I /O  (Descri pti on  de  trames  -  E /S  d i stan tes)   

Vendeur:  "RIO  manu factu rer"   

Devi cetype:  "LB  
81 01 "  

 Devi ce  i d en t:  0x81 01  #  hex     

Frameiden t:  "B1 t1 "            

Données  d 'en trée  

Voie  Type  
de  

voie  

Données  Données  Données  Bi t  non  
val ide  

Bi t  non  
val ide  

B i t  de  
valeur de  

substi tu tion  

B i t  de  
valeur de  
substi tu t

ion  

B i t  de  
s imu lation  

B i t  de  
s imu lation  

État-
voie  

  Posi tion  
Octet.   

Posi tion  
B i t.   

Longueur Posi tion  
Octet  

Posi tion  
Bi t  

Posi tion  
Octet  

Posi tion  
Bi t  

Posi tion  
Octet  

Posi tion  
bi t  

 

Modu le :  "EP01 "  "Dig i tal  I nput  (Counter)  LB/FB  1 X03  (4  Byte)“  

"Coun t_1 _0"  READ   
I NT 

0  0  32  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  0  

Modu l e :  "EP08“  "Valve  block LB/FB  2XXX /  1  DO  /  2  D I  (1  Byte  I nput and  Output)“   

"D I _8_LFOUT0"  READ  
BOOL 

4  1  1  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  1  

"D I _8_LF1 "  READ  
BOOL 

4  3  1  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  1  

"D I _8_LF2"  READ  
BOOL 

4  5  1  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  1  

Données  de  sortie  

Voie  Type  
de  

voie  

Données  Données  Données  Bi t  non  
val ide  

Bi t  non  
val ide  

B i t  de  
valeur de  

substi tu tion  

B i t  de  
valeur de  

substi tu tion  

B i t  de  
s imu lation  

B i t  de  
s imu lation .  

État-
voie  

  Posi tion  
Octet.  

Posi tion  
B i t.  

Longueur Posi tion  
Octet.  

Posi tion  
Bi t.  

Posi tion  
Octet.  

Pos i tion  
Bi t.  

   

Modu l :  "EP08"  "Valve  b l ock LB/FB  2XXX /  1  DO  /  2  D I  (1  Byte  I npu t  u .  Ou tpu t)”  

"DO_8_0"  WRITE  
BOOL 

0  0  1  4  1  - /-  - /-  - /-  - /-  0  
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9.5  In formations  de  GSD 

9.5.1  Général i tés  

Les  in formations  de  GSD  ne  son t pas  stockées  avec des  instances  d 'esclaves  ind ividuel les  ou  
dans  un  fi ch ier accessib le  au  n iveau  g lobal .  E l les  son t fourn ies  par l e  DTM  au  n iveau  du  
service  GetTypeIn formation .  Un  DTM  d 'un  d isposi ti f PROFIBUS  fourn i t  l es  i n formations  de  
GSD  au  sein  de  l 'argument fd t:DtmDeviceType.  

Le  DCS  existan t u ti l i se  l es  i n formations  de  GSD  pour obten i r des  i n formations  relatives  à  l a  
configuration  et aux paramètres  possib les  d 'un  esclave  DP.  

Ou tre  l es  i n formations  relati ves  aux modu les  et à  ses  paramètres,  un  fich ier GSD  con tien t des  
i n formations  complémentai res  concernant l 'esclave,  te l l es  que  les  débi ts  en  bauds  pris  en  
charge.  

Ces  i n formations  son t u ti l es  pour un  système  DCS  pour configurer un  réseau  tou t en tier selon  
l es  capaci tés  des  d i fféren ts  esclaves.  

9.5.2  GSD  pour d ispositi fs  passerel les  

9.5.2 .1  Types  de  d ispositi fs  passerel les  Profibus  

I l  existe  deux types  de  d isposi ti fs  passerel les.   

Les  d isposi ti fs  passerel les  vis ibles  fonctionnent comme un  esclave  PROFIBUS  (avec une  
adresse  PROFIBUS)  et pour l e  réseau  sous-jacent,  i l s  ag issen t comme un  maître.   

Les  d isposi ti fs  passerel les  i nvis ibles  transforment j uste  l e  réseau  PROFIBUS  en  l e  réseau  
sous-jacent.   

Pour l es  deux types  de  d isposi ti fs ,  i l  exi ste  un  besoin  de  GSD  particu l ières.  

9.5.2 .2  Dispositi fs  passerel les  vis ibles  

Ces  d isposi ti fs  passerel les  vis ibles  son t l i vrés  sans  un  fich ier GSD.  À l a  p lace,  i l s  on t une  
su i te  l og icie l l e  propriétai re  qu i  l e  configure  et l e  paramètre  ou  b ien  i l s  sont l i vrés  avec un  ou ti l  
qu i  crée  une  GSD  pour l og icie l  de  paramétrisation .  L 'ou ti l  de  GSD  crée  une  GSD  pour esclave  
en  fonction  de  l a  configuration  du  réseau  sous-jacent ou  en  fonction  des  valeurs  de  rég lage  
des  bus  ( l es  débi ts  en  bauds,  par exemple).   

Dans  ces  cas,  i l  convient que  le  DTM  fourn isse  l a  fonctionnal i té  de  l 'ou ti l  de  GSD.  S i  l a  GSD  
est dépendante  de  l a  configuration ,  i l  pourrai t  appeler l e  service  
NetworkManagementI n foRead  pour chacun  de  ses  en fan ts,  extrai re  l es  i n formations  de  GSD  
et créer des  i n formations  de  GSD  dépendantes  de  la  configuration  de  l a  même man ière  que  le  
fa i t  l 'ou ti l .  Après  i n i tia l i sation  du  DTM,  i l  convien t qu ' i l  dé l i vre  une  BMCP en  fonction  du  
d isposi ti f de  l ia ison  l u i -même.  Chaque  fois  qu 'un  en fan t est a jou té  ou  reti ré,  ce la  condu i t  à  un  
changement dans  son  propre  document de  paramètres.  

S i  l e  GSD  dépend  des  valeurs  de  rég lage  du  bus,  un  d ia logue  de  configuration  ou  de  
paramétrisation  de  DTM  pourrai t  être  u ti l i sé  pour mod i fier l es  valeurs  de  rég lage  du  bus.  Sur 
l a  base  de  ces  valeurs  de  rég lage,  des  in formations  de  GSD  m ises  à  j our peuvent être  
i nsérées  dans  l e  document d ' i n formations.  I ci  aussi ,  l e  DTM  doi t  demander une  sauvegarde  et 
appeler l e  service  On InstanceDataChanged .  

Noter que  l a  structure  in terne  avec ses  modu les  et ses  voies  doi t  être  m ise  à  j our également.  
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9.5.2 .3  Dispositi fs  passerel les  transparents  

I l  existe  des  d isposi ti fs  de  l ia ison  transparents  sur l e  marché  (PROFIBUS  FMS/DP et 
PROFIBUS  PA)  qu i  accompl issen t une  transformation  de  débi ts  en  bauds.  Cela  exige  un  
trai tement particu l ier des  fich iers  GSD  spéci fiques  à  un  esclave.  I l  existe  des  ou ti l s  
d ispon ibles  qu i  son t capables  d 'adapter des  fich iers  GSD  existants  selon  l e  débi t  en  bauds  
p lus  é levé  ( lesd i ts  " ‘Convertisseurs  de  GSD’ ) .  

Les  in formations  de  GSD  doiven t être  dél i vrées  par le  DTM  pour le  d isposi ti f.  Afin  de  prendre  
en  charge  cette  sorte  de  d isposi ti fs  de  l i a ison ,  un  DTM  d 'esclave  doi t  exposer l e  fi ch ier GSD  
sur l e  d isque  dur en  u ti l i sant l 'attribu t ‘ deviceTypeIn formationPath”  (se  référer à  
DtmDeviceType  défin i  dans  l ’ I EC  62453-2).   

I l  convien t qu 'un  développeur de  DTM  garde  à  l 'espri t  que  fich ier GSD  référencé  pourrai t  être  
converti  afin  de  prendre  en  charge  l 'arch i tecture  de  système  spéci fique.  

Un  DTM  Profibus  dans  l 'attribu t ‘ deviceTypeI nformation ’  est censé  exposer exactement l e  
fi ch ier GSD  qu i  est référencé  par l 'attribu t ‘deviceTypeI n formationPath ’ .  

1 0  Types  de  données  de  communication  

1 0.1  Général i tés  

Les  types  de  données  défin is  i ci  sont u ti l i sés  au :   

•  service  Connect (connexion);  

•  au  service  D isconnect (déconnexion);  

•  au  service  Transaction  (transaction ).  

1 0.2  In formations  d 'erreur fourn ies  par la  voie  de  communication  Communication  
Channel  

Dans  chaque  type  de  données  Response  de  l a  Spéci fication  FDT Profibus,  i l  est fourn i  un  
é lément ‘errorCode’ .  Selon  PROFIBUS,  l e  code  d 'erreur est normal isé  pour être  consti tué  de  
trois  octets,  chaque  octet contenant une  s ign i fication .  

Sachant que  l e  code  d 'erreur est échangé  en tre  des  DTM  d i fféren ts  (par exemple:  DTM  de  
commun ication  et DTM  de  d isposi ti f)  et que  l e  destinatai re  du  code  d 'erreur ten tera  de  
comprendre  l e  code  d 'erreur,  l e  fourn isseur doi t  u ti l i ser l e  format normal isé:  

•  l ongueur normal isée  de  trois  octets;  

•  s i  l e  d isposi ti f fourn i t  des  codes  d 'erreur,  ces  codes  d 'erreur son t fourn is  (et non  des  
codes  d 'erreur l ocaux i ssus  du  maître) .  

S i  aucune  erreur ne  s 'est produ i te,  l 'é lément ‘errorCode’  doi t  être  rempl i  de  zéros  (“000000”) .  

1 0.3  Communication  DPV0 

Les  services  pris  en  charge  dépendent du  type  de  fonctionnal i té  de  maître  PROFIBUS  qu i  est 
fourn ie  par l ' i n frastructure  de  commun ication .  Les  d isposi ti fs  maîtres  de  classe  1  commandent 
typiquement l es  esclaves  et fourn issen t une  commun ication  cycl ique,  l es  d isposi ti fs  maîtres  
de  classe  2  son t typiquement u ti l i sés  pour configurer l es  esclaves  et  fourn i r une  
commun ication  acycl ique.  

Tous  les  services  défin is  ne  son t pas  pris  en  charge  s i  l e  maître  n 'est pas  engagé  dans  un  
échange  cycl i que  de  données  avec l es  esclaves.  Dans  de  te ls  cas,  l e  comportement su ivant 
est attendu :  
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S i  une  voie  de  commun ication  reçoi t une  demande  qu i  ne  peu t pas  être  prise  en  charge,  l e  
service  Transaction  répond  par resu l t=”fa lse” .  

Les  types  de  données  décri ts  dans  l e  présent article  son t défin is  pour l 'espace  de  noms 
su ivan t:   

Espace  de  noms:  dpv0  

Tableau  1 3  – Types  de  données  s imples  de  communication  DPV0 

Type  de  données  Défin i tion  Description  

busAddress  USINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  (voi r aussi  
l ’ I EC  62453-2 ,  a ttri bu t  busAddress)  

commun icati onRefere
nce  

UU ID  I den ti fi cateu r ob l i gatoi re  pou r une  l i a i son  de  commun icati on  à  
un  d i sposi ti f.  Cet  i den ti fi cateu r est a l l oué  par l e  composan t de  
commun icati on  pendan t  l a  créati on  de  l a  connexion .  Les  
i n formati ons  d 'ad resse  doi ven t  être  u ti l i sées  pou r tous  l es  
appel s  de  commun icati on  su i van ts  

connectStatus  enumerati on  (  
masterConnectedOn l y |  
d evi ceAtLi feLi st  |  
d evi ceI nDataExchange  )   

Décri t  l e  s tatu t de  connexion  établ i  par l e  composant  de  
commun icati on .  Le  s tatu t  “masterConnectedOn l y”  s i gn i fi e  que  
l e  composan t  de  commun icati on  a  établ i  u ne  connexion  au  
d i spos i ti f maître  Profibus  et  acceptera  un  accès  en  l i gne  aux 
paramètres  u ti l i sateu r,  i ndépendamment  du  fa i t  q ue  l e  
d i spos i ti f soi t  d i spon ibl e  ou  non .   
Le  statu t  “devi ceAtLi feLi st”  s i gn i fi e  q ue  l e  composan t  d e  
commun icati on  a  établ i  u ne  connexion  au  d i sposi ti f maître  
Profi bus  e t  a  véri fi é  q ue  l e  d i sposi ti f est  dans  l a  l i s te  de  vi e  
de  l a  p i l e  d u  maître .  Dans  cet  é tat,  l e  maître  acceptera  un  
accès  en  l i gne  aux paramètres  u ti l i sateu r et  enverra  l e  
paramètre  u ti l i sateu r au  d i sposi ti f,  i n dépendamment du  fa i t  
q ue  l e  d i sposi ti f soi t  engagé  dans  un  échange  de  données  ou  
non .   
Le  statu t  “devi ceI nDataExchange”  s i gn i fi e  q ue  l e  composan t 
de  commun icati on  a  établ i  u ne  connexion  au  d i spos i ti f maître  
Profi bus  e t  a  véri fi é  q ue  l e  d i sposi ti f est  engagé  dans  un  
échange  de  données.  Dans  cet  é tat,  l e  maître  acceptera  un  
accès  en  l i gne  aux paramètres  u ti l i sateu r et  enverra  l e  
paramètre  u ti l i sateu r au  d i sposi ti f,  afi n  que  l es  nouvel l es  
données  i n fl uencent  d i rectemen t  l e  processus.  

d el ayTime  UDINT Retard  en  [ms]  en tre  deux appe l s  de  commun icati on  

errorCode  ARRAY OF  USINT I n formations  de  s tatu t  se l on  l a  séri e  I EC  61 1 58.  Pou r l a  
descripti on  de  code  d 'erreu r,  voi r:  l a  D I N  1 9245  Parti e  3 ,  
PROFIBUS  (P .  40ff. ,  83ff. ,  39)  

schemaVersi on  I NT Défi n i t  l a  vers ion  du  schéma   

sequenceTime  UDINT Durée  en  [ms]  pou r tou te  l a  séquence  
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Tableau  1 4  – Types  structurés  de  données  de  communication  DPV0   

Type  de  
données  

Défin i tion  Description  C lasse  
de  

maître  Type  de  données  
él émentai re  

Usage  Mu l tipl i ci té  

Abort STRUCT   Décri t  l 'abandon  -  

   
commun icati onReferen
ce  

O  [0 . . 1 ]    

ConnectRe
quest 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  pou r établ i r u ne  
connexion  à  un  d i sposi ti f maître  
Profi bus.   
Se lon  l ' i n frastructu re  de  réseau  
u ti l i sée,  i l  est  poss i b l e  que  ce  
service  ne  so i t  pas  m is  en  
correspondance  avec une  demande  
de  bus  d e  terrai n ,  mai s  so i t  u ti l i sé  
pou r gérer l e  l og i cie l .   
I l  est  égal ement  possi b l e  que  ce  
service  soi t  u ti l i sé  comme  
décl encheur pou r établ i r l 'é tat  d 'u n  
d i spos i ti f.  

-  

   busAddress  M  [1 . . 1 ]    

   fd t: systemTag  O  [0 . . 1 ]    

ConnectRe
sponse  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on  
à  l a  demande  de  connexion  et  
donne  l es  i n formations  su r l a  
man ière  don t  l es  commandes  
Wri teUserParameter su i van tes  
seron t envoyées  vers  l e  d i spos i ti f 
(voi r connectStatus).  
La  connexion  résu l tan te  dépend  d u  
d i sposi ti f d e  commun icati on  u ti l i sé  
et  de  l a  con fi gurati on  du  maître  bus.  
Le  DeviceDTM  doi t  s 'attend re  à  ce  
que  l a  connexion  résu l tan te  ne  
pu isse  pas  être  u ti l i sée  pou r 
accéder à  tous  l es  services.   
ConnectResponse  peu t retou rner 
" true"  même  s ' i l  n 'y a  aucune  
commun icati on  possi b l e  avec l e  
d i sposi ti f.  Par exemple ,  s i  
ConnectRequest  retou rne  " true"  
avec connecti onStatus  =  
“masterConnectedOn l y” ,  ce l a  
s i gn i fi e  qu ' i l  y  a  u ne  connexion  au  
d i sposi ti f maître ,  mais  l e  d i sposi ti f 
n 'est  pas  su r l a  l i s te  de  vi e  et  ne  
peu t  donc pas  être  accessib l e.  En  
foncti on  du  connectStatus,  certa i ns  
services  peuven t  ne  pas  être  
d i spon ibl es  (par exemple:  dans  l e  
é tat  “masterConnectedOn l y” ,  seu l s  
des  servi ces  fou rn i s  par l e  maître  
son t  access ib l es  
(ReadUserParameter,  
Wri teUserParameter,  … )  attendu  
que  l es  services  fou rn i s  par l e  
d i spos i ti f ne  son t  pas  accessi b l es .   

NOTE   Dans  cet  exemple,  l e  DTM  
est  dans  un  é tat  “on l i ne”  (en  l i gne) ,  
mai s  i l  n e  peu t pas  accéder au  
d i spos i ti f.  Les  services  fou rn i s  
dépenden t  égalemen t du  type  d u  
d i spos i ti f maître.   
Pou r une  vue  d 'ensemble  de  l a  
d i spon ibi l i té  des  services  en  
foncti on  du  type  de  connexion ,  voi r 
l es  tab leaux su i van ts .  

-  
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Type  de  
données  

Défin i tion  Description  C lasse  
de  

maître  Type  de  données  
él émentai re  

Usage  Mu l tipl i ci té  

   busAddress  M  [1 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   connectStatus  M  [1 . . 1 ]    

D i sconnect
¬Request  

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  pou r l i bérer une  
connexion  à  un  d i sposi ti f maître  
Profi bus.  

-  

   busAddress  M  [1 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

D i sconnect
¬Response  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on .   -  

   busAddress  M  [1 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

ReadDiagn
osi s¬Data¬
Request 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  conformément  à  l a  
Spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.  
Pou r l a  Cl . 1  de  maître,  se  référer à  
l ’ I EC  61 1 58-5,  8 . 2 . 3 . 3 . 2  “Get s l ave  
d i ag ” .  
Pou r l a  Cl . 2  de  maître,  se  référer à  
l ’ I EC  61 1 58-5,  8 . 2 . 3 . 3 . 3  “Read  s l ave  
d i ag ”  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

ReadDiagn
osi s¬Data¬
Response  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on  
con formémen t à  l a  Spéci fi cati on  
Profi bus  DPV0.  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    
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Type  de  
données  

Défin i tion  Description  C lasse  
de  

maître  Type  de  données  
él émentai re  

Usage  Mu l tipl i ci té  

Read I npu t
Data¬Requ
est 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  conformément  à  l a  
Spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.  Se lon  
que  l a  voi e  FDTChannel  sous-
j acen te  est  de  l a  C l .  1  d e  maître  ou  
de  l a  C l .  2  de  maître ,  ce  service  
sera  l ocal  ou  condu i ra  à  un  accès  en  
l ectu re  au  d i sposi ti f esclave.  I l  est  
poss ib l e  de  spéci fi er q ue l l es  
données  son t  l u es  en  fou rn i ssan t  u n  
fd t:ChannelReference.   
Pou r l a  Cl . 1  de  maître,  se  référer à  
l ’ I EC  61 1 58-5,  8 . 2 . 2 . 3 . 3  “Get I npu t” .  
Pou r l a  Cl . 2  de  maître,  se  référer à  
l ’ I EC  61 1 58-5,  8 . 2 . 2 . 3 . 2  “Read  
I npu t”  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:ChannelReference  

O  [0 . . 1 ]    

Read I npu t
Data¬Resp
onse  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on  
con formémen t à  l a  Spéci fi cati on  
Profi bus  DPV0.  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    

ReadOu tpu
tData¬Req
uest 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  sel on  l a  
Spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.   
Se lon  que  l a  FDTChannel  sous-
j acen te  est  de  l a  C l .  1  d e  maître  ou  
de  l a  C l .  2  de  maître ,  ce  service  
sera  l ocal  ou  condu i ra  à  un  accès  en  
l ectu re  au  d i sposi ti f esclave.  I l  est  
poss ib l e  de  spéci fi er q ue l l es  
données  seron t l u es  en  fou rn i ssan t 
un  fd t:ChannelReference.   
Pou r l a  Cl .  1  de  maître ,  i l  s 'ag i t  d 'u n  
service  propri éta i re  (ou  non  
d i spon ibl e) .   
Pou r l a  Cl .  2  de  maître ,  se  référer à  
[1 ] ,  secti on  8 . 2 . 2 . 3 . 6 .  “Read  Ou tpu t”  
(un  service  facu l tati f)  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:ChannelReference  

O  [0 . . 1 ]    

ReadOu tpu
tData¬Resp
onse  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on  
con formémen t à  l a  Spéci fi cati on  
Profi bus  DPV0.  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    
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Type  de  
données  

Défin i tion  Description  C lasse  
de  

maître  Type  de  données  
él émentai re  

Usage  Mu l tipl i ci té  

ReadUserP
ara¬meter¬
Request 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  conformément  à  l a  
Spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.   
La  demande  récupère  u n i quemen t 
l es  i n formati ons  qu i  son t  d i spon ibl es  
auprès  du  d i sposi ti f maître  (servi ce  
l ocal ) .  E l l es  peuvent  d i fférer des  
données  rée l l es  du  d i sposi ti f.  La  
m ise  en  œuvre  de  l a  man ière  de  
fou rn i r l es  données  est  propriéta i re .  
E l l e  est  basée  su r u n  service  l ocal  
ou  n 'est  pas  d i spon ibl e .  

1  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

ReadUserP
ara¬meter¬
Response  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on ,  
l ue  dans  l e  d i sposi ti f maître  
Profi bus,  conformément à  l a  
spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.  Les  
données  retou rnées  peuvent  ne  
refl éter que  l es  i n formati ons  qu i  son t  
m i ses  à  d i sposi ti on  par l e  d i sposi ti f 
maître.  E l l es  peuven t  d i fférer des  
données  rée l l es  du  d i sposi ti f 

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    

SequenceB
eg i n  

STRUCT   Décri t  l a  séquence  beg i n  -  

   sequenceTime  O  [0 . . 1 ]    

   d e l ayTime  O  [0 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

SequenceE
nd  

STRUCT   Décri t  l a  séquence  end  -  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

SequenceS
tart  

STRUCT   Décri t  l a  séquence  s tart  -  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    
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Type  de  
données  

Défin i tion  Description  C lasse  
de  

maître  Type  de  données  
él émentai re  

Usage  Mu l tipl i ci té  

Wri teOu tpu
tData¬Req
uest 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  conformément  à  l a  
Spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.   
Les  données  de  sorti e  seron t 
envoyées  sel on  l a  connexion  
établ i e .  
I l  est  nécessa i re  de  spéci fi er que l l es  
données  seron t écri tes  par 
fou rn i tu re  d 'u n  
fd t:ChannelReference.   
S i  l a  FDTChannel  sous-j acen te  est  
fou rn i e  comme  Cl .  2  d e  maître ,  
l 'écri tu re  de  données  de  sorti e  
(Ou tpu t  Data)  ne  sera  pas  poss ib l e .   
Se  référer à  l ’ I EC  61 1 58-5 ,  8 . 2 . 2 . 3 . 5  
“Set  Ou tpu t” .   
Cette  foncti onna l i té  d épend  du  type  
de  maître  u ti l i sé .  En  termes  de  PLC  
(au tomate  programmable) ,  cette  
foncti onnal i té  est  appel é  "forcing "  de  
val eu rs .  

1  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:ChannelReference  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

M  [1 . . 1 ]    

Wri teOu tpu
tData¬Resp
onse  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on  
con formémen t à  l a  Spéci fi cati on  
Profi bus  DPV0.  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

Wri teUserP
ara¬meter¬
Request 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  conformément  à  l a  
Spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.  Le  
paramètre  u ti l i sateu r sera  envoyé  
sel on  l a  connexion  établ i e  (voi r 
connectStatus).   
Pou r l a  Cl .  1  d e  maître ,  cel a  est  
basé  su r l e  service  
“DDLM_Set_Prm”.   
Pou r l a  Cl .  2  de  maître ,  cel a  est  
basé  su r l e  service  
“DDLM_Set_Prm”  (u n  service  
facu l tati f) .  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

M  [1 . . 1 ]    

Wri teUserP
ara¬meter¬
Response  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on  
con formémen t à  l a  Spéci fi cati on  
Profi bus  DPV0.  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    
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Selon  le  type  de  maître  bus  et l e  connectStatus  retourné,  l es  services  su ivan ts  son t 
d ispon ibles.  

Tableau  1 5  – D isponibi l i té  des  services  pour la  classe  1  de  maître  (C1 )  

 connectStatus  

Demande  de  services  de  
DTM  d 'esclave  

masterConnectedOn ly DeviceAtLi feList  DeviceInDataExchange  

Connect       

ReadUserParameter O  O  O  

Wri teUserParameter       

ReadOu tpu tData      

Wri teOu tpu tData    O  

Read I npu tData      

ReadDiagnosi sData       

NOTE   :  l e  servi ce  est  d i spon ibl e,    

 O :  l e  service  est  facu l tati f e t  peu t  être  d i spon ib l e ,  se lon  l es  capaci tés  du  d i sposi ti f maître  sous-j acen t.  

 

Pour l a  Class2  de  maître  (C2),  tous  les  états  "connect"  (connexion)  ne  son t pas  
nécessai rement d ispon ibles:  

Tableau  1 6  – Disponibi l i té  des  services  pour la  classe  2  de  maître  (C2)  

 connectStatus  

Action  de  DTM  d 'esclave  DeviceAtLi feList   
(aucune  connexion  DPV1  au  

d i sposi ti f)  

DeviceInDataExchange  
(connexion  DPV1  au  d isposi ti f)  

Connect      

ReadUserParameter   

Wri teUserParameter O  O  

ReadOutpu tData   O  

Wri teOu tpu tData    

Read I npu tData     

ReadDiagnosi sData      

NOTE   :  l e  service  est  d i spon ibl e,   

O :  l e  servi ce  est  facu l tati f e t  peu t  être  d i spon ib l e ,  se lon  l es  capaci tés  du  d i sposi ti f maître  sous-j acen t.  

Si  l e  composant de  commun ication  de  l a  classe  2  de  maître  prend  en  charge  DPV1  et  DPV0  
et a  établ i  une  connexion  DPV1  au  d isposi ti f,  un  appel  au  service  Connect pour DPV0  doi t 
retourner le  statu t “DeviceI nDataExchange”  même si  l e  d i sposi ti f n 'est pas  dans  l e  statu t 
DataExchange.  

S i  aucune  connexion  DPV1  n 'est établ ie ,  l e  composant de  commun ication  de  la  classe  2  de  
maître  doi t  véri fier l a  d ispon ibi l i té  du  d isposi ti f (au  moins  par l e  service  Li feList) .  

1 0.4 Communication  DPV1  

Les  types  de  données  son t défin is  pour prouver l es  i n formations  d 'adresse  et l es  données  de  
commun ication  requ ises  pour la  commun ication  DPV1  (voi r Tableau  1 7  et  Tableau  1 8).  

Les  types  de  données  décri ts  dans  le  présent paragraphe  son t défin is  pour l 'espace  de  noms 
su ivan t:  
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Espace  de  noms:  dpv1  

Tableau  1 7  – Types  de  données  s imples  de  communication  DPV1  

Type  de  données  Défin i tion  Description  

api  US INT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58.  S i  l e  d i sposi ti f a  
besoi n  d e  val eu rs  parti cu l i ères  pou r DPV1 - I n i ti ate,  l e  DeviceDTM  a  l a  
responsabi l i té  de  fou rn i r l es  va leu rs  dans  l a  ConnectRequest.  S i  l es  
val eu rs  ne  son t pas  fou rn ies,  l e  composan t  de  commun icati on  u ti l i ser 
d es  val eu rs  par défau t  (0 )  

busAddress  USINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  (voi r aussi  
DTMParameterSchema,  a ttri bu t  busAddress)   

errorCode  UU ID  I n formations  d e  s tatu t  se l on  l a  séri e  I EC  61 1 58 .  Pou r l a  descri pti on  
d e  code  d 'erreur,  voi r:  PROFIBUS  Nu tzerorgan i sati on  e .V. ,  
PROFIBUS  Gu ide l i ne,  Order-Nr.  2 . 0082 ,  Techn ical  Gu ide l i ne ,  
PROFIBUS  – DP  Extensi ons  to  EN  501 70  (DPV1 ) ,  Vers ion  2 . 0 ,  Apri l  
1 998.  (P . .  1 20-1 21 ) ;  . Pou r l a  descri pti on  des  i n formations  d 'abandon ,  
voi r:  l a  D I N  1 9245  Parti e  3 ,  PROFIBUS,  (P . . 54ff. ,  1 1 )  

i ndex UDINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58.  

commun icati onReference  ARRAY OF  
USINT 

I den ti fi cateu r ob l i gatoi re  pou r une  l i a i son  de  commun icati on  à  un  
d i spos i ti f.  Cet  i den ti fi cateu r est  a l l oué  par l e  composan t d e  
commun ication  pendan t  l a  connexion .  Les  i n formati ons  d 'ad resse  
doiven t  être  u ti l i sées  pou r tous  l es  appel s  de  commun icati on  su i van ts  

de l ayTime  USINT Retard  m i n ima l  en  [ms]  en tre  deux appel s  de  commun icati on  

maxLenDataUn i t  US INT Attri bu t facu l tati f,  pou r d écri re  l a  quan ti té  des  données  qu i  peuvent  
ê tre  transférées  par l a  connexion  é tabl i e .  

S i  cet  a ttri bu t  n 'est  pas  va l i de,  aucune  restri cti on  de  l ongueur 
parti cu l i ère  n 'est  annoncée.   

Chaque  composan t de  commun icati on  au  sei n  d e  l a  chaîne  
d ' i n terfaces  concernan t  l a  commun icati on  imbri quée  pou rra i t  
i n trodu i re  cet  attri bu t.   

I l  convi en t  q ue  chaque  composan t d e  commun icati on  change  l e  
con tenu  de  l 'a ttri bu t en  se  basan t  su r l a  règ le  su i van te:  La  nouvel l e  
val eu r est  l e  m in imum  de  l a  va l eu r cou ran te  et  de  l a  restri cti on  d e  sa  
propre  m ise  en  œuvre.   

S i  u n  composan t  de  commun icati on  n 'a  pas  d e  restri cti on ,  i l  convi en t 
q u ' i l  transfère  l a  va l eu r d onnée.  

S i  u n  composan t  de  commun icati on  est  capab l e  de  réu ti l i ser une  
connexion  établ i e  concernan t  une  nouvel l e  demande  de  connexion ,  i l  
convien t  q u ' i l  prenne  en  compte  l a  l ongueur des  données  déterm inée  
pou r l a  connexion  exi stan te.  

S i  l a  l ongueur de  données  n 'est  pas  appl i cable ,  i l  convi en t q ue  l e  
DTM  envoie  un  message  d 'erreu r au  moyen  d u  servi ce  ErrorMessage  

networkMACAddress  ARRAY OF  
USINT 

Adresse  réseau  ou  ad resse  MAC  te l l e  que  décri te  dans  l a  séri e  
I EC  61 1 58 .  [5 ]  

S ' i l  y  a  u ne  networkMACAddress,  (à  savoi r n etworkMACAddress  <>  
" " ) ,  l e  Profi bus-DPV1 -Master-DTM  doi t  mettre  à  " 1 "  l e  “add ress  type”  
( type  d 'ad resse)  correspondant  d ans  l e  té l ég ramme  de  demande  
I n i ti ate ,  au tremen t à  “0” .  

Exemple  
D i spos i ti f avec l 'ad resse  20  (1 4hex)  ad ressé  par l ' i n terméd iai re  
d 'un  d i spos i ti f d e  l i a i son :  
networkMACAddress=“0000000000001 4”  

scl  I NT Le  n i veau  d 'accès  te l  q ue  décri t  dans  l a  séri e  I EC  61 1 58.  [5 ]  

S i  l e  d i sposi ti f a  besoi n  d e  va leu rs  parti cu l i ères  pou r DPV1 - I n i ti ate ,  l e  
Devi ceDTM  a  l a  responsabi l i té  de  fou rn i r l es  val eu rs  dans  l a  
ConnectRequest.  S i  l es  va leu rs  ne  son t  pas  fou rn i es ,  l e  composan t  
de  commun icati on  u ti l i ser des  val eu rs  par défau t  (0 )  

sequenceTime  USINT Durée  en  [ms]  pou r tou te  l a  séquence  

s l ot  UDINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58.  
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Tableau  1 8  – Types  de  données  structurés  de  communication  DPV1  

Type  de  données  Défin i tion  Description  

Types  de  données  
élémentai res  

U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci té  

Abort STRUCT   Décri t  l ' abandon  

   commun icati onReference  O  [0 . . 1 ]   

ConnectRequest  STRUCT   Décri t  l a  demande  de  commun icati on .  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAddress  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: systemTag  O  [0 . . 1 ]   

   RedundantAdd resses  O  [0 . . 1 ]   

   S rcNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

   DestNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

ConnectResponse  STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on .  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAddress  M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

   maxLenDataUn i t  O  [0 . . 1 ]   

   RedundantAdd resses  O  [0 . . 1 ]   

   S rcNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

   DestNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

DestNetworkAddress  STRUCT   Décri t  l ' ad resse  é tendue  de  l a  desti nati on  
[5 ] .  

   N etworkAddress  M  [1 . . 1 ]   

D i sconnectRequest STRUCT   Décri t  l a  demande  de  commun icati on .  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAddress  M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

D i sconnectResponse  STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on .  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAddress  M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

N etworkAddress  STRUCT   Décri t  l e  format d 'ad resse  é tendue.  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   scl  M  [1 . . 1 ]   

   n etworkMACAddress  M  [1 . . 1 ]   

ReadRequest STRUCT   Décri t  l a  demande  de  commun icati on .  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   
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Type  de  données  Défin i tion  Description  

Types  de  données  
élémentai res  

U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci té  

ReadResponse  STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on .  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

   fd t:Commun icati onData  M  [1 . . 1 ]   

Redundan tAddresses  STRUCT   Décri t  l es  ad resses  redondan tes.  

    fd tparam:Sl aveAddress  M  [1 . . * ]   

SequenceBeg in  STRUCT   Décri t  l a  séquence  beg i n  

   sequenceTime  O  [0 . . 1 ]   

   d e l ayTime  O  [0 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

SequenceEnd  STRUCT   Décri t  l a  séquence  end  

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

SequenceStart  STRUCT   Décri t  l a  séquence  s tart  

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

S rcNetworkAddress  STRUCT   Décri t  l ' ad resse  é tendue  de  l a  sou rce.   

   N etworkAddress  M  [1 . . 1 ]   

Wri teRequest STRUCT   Décri t  l a  demande  de  commun icati on .  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: Commun icati onData  M  [1 . . 1 ]   

Wri teResponse  STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on .  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

Au  sein  d 'une  demande  de  connexion ,  un  DTM  d 'un  esclave  redondant Profibus  peu t fourn i r 
des  ad resses  complémentai res  d 'esclaves  redondants,  établ ies  au  sein  de  son  document de  
paramètres.  L 'attribu t busAddress  doi t  être  u ti l i sé  comme l 'adresse  préféren tiel le ;  i l  convien t 
que  les  adresses  dans  l 'é lément redundantAddresses  soien t u ti l i sées  dans  cet ordre  s i  une  
adresse  de  remplacement est u ti l i sée  pour connecter l 'esclave  redondant.  

1 1  Types  de  données  paramètres  de  voie  (Channel )  

Le  tableau  su ivant (Tableau  1 9)  décri t  l a  m ise  en  correspondance  des  types  de  données  
DPV1  avec l es  types  de  données  FDT.  
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Tableau  1 9  – M ise  en  correspondance des  types  de  données  DPV1  
aux types  de  données  FDT 

Types  de  données  
PROFIBUS  

Type  de  données  FDT 

Boolean  BOOL 

I n teger8  S INT 

I n teger1 6  I NT 

I n teger32  D INT 

Unsi gned8  USINT 

Unsi gned1 6  U INT 

Unsi gned32  UDINT 

F l oati ng  Poi n t  ("Vi rgu l e  
fl ottan te")  

FLOAT 

Vi si b l e  Stri ng  STRING  

Octet  S tri ng  ARRAY OF  USINT 

Date  DATE  

Time  of Day TIME  

Time  D i fference  du rati on  

DS-32  structu red  (structu ré)  

DS-33  structu red  (structu ré)  

DS-34  structu red  (structu ré)  

DS-35  structu red  (structu ré)  

DS-36  structu red  (structu ré)  

…  s tructu red  (structu ré)  

DS-52  structu red  (structu ré)  

. .  s tructu red  (structu ré)  

Le  format de  tous  l es  types  de  données  est défin i  dans  l a  série  I EC  61 1 58.  

S i  seu le  une  partie  des  données  récupérées  est consti tuée  de  données  de  processus  (par 
exemple:  pour DS-33,  l es  données  son t consti tuées  de  la  valeur float et  du  statu t d 'octet) ,  l es  
i n formations  d 'accès  (DPAddress  ou  DPV1 Address)  con tiennent également des  i n formations  
qu i  son t nécessai res  pour récupérer l es  i n formations  i ssues  de  l a  structure  de  données.  

U ti l i sés  au  service  ReadChannel I n formation  et  au  service  Wri teChannel I n formation .  

Les  types  de  données  ChannelParameter paramètres  de  voies  décriven t l e  mode  d 'accès  à  
une  voie  par une  commande  Profibus  DPV1  ou  comment adresser l e  mode  d ’adressage  d ’une  
voie  au  sein  d 'un  cadre  Profibus  DP  pour une  E/S  cycl ique.  Les  tableaux su ivants  (Tableau  20  
et Tableau  21 )  fourn issent une  description  des  types  de  données.  

Les  types  de  données  décri ts  dans  l e  présent article  son t défin is  pour l 'espace  de  noms 
su ivant:   

Espace  de  noms:  profichannel  
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Tableau  20  – Types  simples  de  données  ChannelParameter pour  
l es  paramètres  de  voies   

Type  de  données  Défin i ti on  Description  

api  US INT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  pou r l es  voies  
accessi b l es  par Profi bus  DPV1  

b i tLeng th  UDINT I n formations  complémen ta i res  su r l es  types  de  données,  n otamment 
pou r l es  types  de  données  spéci fi ques  aux bus  de  terrai n  comme  en ti er 
de  1 2  b i ts  

b i tPosi ti on  UDINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  pou r l es  voies  
accessi b l es  par Profi bus  DP  

frameAppl i cati onTag  STRING  Éti q uette  spéci fi q ue  à  l 'appl i cati on -cadre  u ti l i sée  pou r l ' i den ti fi cati on  et  
l a  navi gati on .  I l  convi en t q ue  l e  DTM  affi che  cette  éti quette  aux 
i n terfaces  u ti l i sateu r spéci fi q ues  à  une  voi e.  

g atewayBusCategory UU ID  I d en ti fi cateu r un i que  pou r un  type  de  bus  pri s  en  charge  comme  
Profi bus  ou  HART conformément au  CATID  spéci fi que  à  FDT 

i n dex USINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  pou r l es  voies  
accessi b l es  par Profi bus  DPV1  

i nva l i dB i t  UDINT Posi ti on  de  b i t  de  l a  voi e  d e  statu t  i nval i de  accessi b l e  par l e  b i a i s  de  
Profi bus  DP  

l og i c  UDINT I n formations  d e  types  de  données  supp lémenta i res :   pos i ti ve  0=FALSE  
1 =TRUE  

number BOOL I n formations  d 'ad resse  pou r d i agnosti c  se l on  l a  séri e  I EC  61 1 58  pou r 
l es  voi es  access ib l es  par Profibus  DP  Voi r [5 ] ,  9 . 3 . 1  Read  DP  – S l ave  
D i agnostic  I n formation  

protectedByChannelA
ssi gnmen t 

I NT TRUE  s i  l a  voi e  est m i se  à  l ectu re  seu le  par l a  Frame  Appl i cati on  
(app l i cati on -cadre) .  H abi tue l l emen t  m i s  à  TRUE  s ' i l  exi ste  une  
attri bu ti on  de  voi e .  

schemaVersi on  UDINT Défi n i t  l a  vers ion  d u  schéma.   

s imu l ati onB i t  US INT Posi ti on  de  b i t  de  l a  voi e  d e  statu t  de  s imu l ati on  accessi b l e  par l e  b i a i s  
de  Profi bus  DP  

s l otNumber BOOL I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  pou r l es  voies  
accessi b l es  par Profi bus  DPV1  

s tatusChannel  UDINT TRUE  s i  l a  voi e  est pou r i n formations  de  s tatu t  seu lement.  

substi tu teVal ueB i t  STRING  Posi ti on  de  b i t  d e  l a  voi e  d e  statu t  de  substi tu ti on  accessi b l e  par l e  b i a i s  
de  Profi bus  DP  
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Tableau  21  – Types  structurés  de  données  ChannelParameter pour  
l es  paramètres  de  voies   

Type  de  données  Défin i tion  Description  

Type  de  données  
élémentai re  

U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci té  

DpAdd ress  STRUCT   I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  
I EC  61 1 58  pour l es  voi es  access i b l es  par 
Profi bus  DP  

   b i tPosi ti on  M  [1 . . 1 ]   

   b i tLeng th  M  [1 . . 1 ]   

DpV1 Address  STRUCT   I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  
I EC  61 1 58  pour l es  voi es  access i b l es  par 
Profi bus  DPV1 .  I l  est  fortemen t recommandé  
de  fou rn i r des  i n formati ons  d 'ad resse  pou r 
permettre  l 'affectati on  d 'ad resses  l og i ques  à  un  
modu l e  profi bus.  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   s l otNumber M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   b i tPosi ti on  O  [0 . . 1 ]   

   b i tLeng th  O  [0 . . 1 ]   

FDTChannel  STRUCT   Descripti on  de  l a  voi e  

   fd t: tag  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: i d  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: descriptor O  [0 . . 1 ]   

   protectedByChannel¬  
Ass ignmen t 

M  [1 . . 1 ]   

   n umber M  [1 . . 1 ]   

   fd t: dataType  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: s i gnalType  M  [1 . . 1 ]   

   frameAppl i cati onTag  O  [0 . . 1 ]   

   appI d : appl i cati on I d  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Seman ti cI n formati on  O  [0 . . * ]   

   fd t: B i tEnumeratorEn tri es  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: EnumeratorEn tri es  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Un i t  O  [0 . . 1 ]   

   DpAdd ress  O  [0 . . 1 ]   

   DpV1 Address  O  [0 . . 1 ]   

   S tatusI n formati on  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Al arms  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Ranges  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Deadband  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Substi tu teValue  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Structu redE lements  O  [0 . . 1 ]   

FDTChannelType  STRUCT   Descripti on  du  composan t  de  voi e  dans  l e  cas  
des  voi es  avec foncti onnal i té  de  passerel l e  

   fd t: Version I n formati on  M  [1 . . 1 ]   

   g atewayBusCategory O  [0 . . 1 ]   

   s tatusChanne l  O  [0 . . 1 ]   

S tatus I n formation  STRUCT   Descripti on  d ' i n formati ons  de  statu t  
complémen ta i res  pou r l es  vo ies  accessi b l es  
par Profibus  DP  
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Type  de  données  Défin i tion  Description  

Type  de  données  
élémentai re  

U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci té  

   l og i c  M  [1 . . 1 ]   

   i n va l i dB i t  O  [0 . . 1 ]   

   s imu lati onBi t  O  [0 . . 1 ]   

 

1 2  Identi fication  de  d isposi ti f 

1 2.1  Général i tés  

I l  existe  d i fféren ts  é léments  d ' i den ti fi cation  spéci fiques  à  Profibus.  

Un  Profibus  Scan  (balayage  Profibus)  peu t détecter d i fférents  types  de  d isposi ti fs :  d i sposi ti fs  
I &M ,  d isposi ti fs  Profi le  ou  purs  d isposi ti fs  DP.  

La  règ le  su ivan te  doi t  être  appl iquée  pour des  Profibus  Communication  Channels  (voies  de  
commun ication  Profibus):  

•  S i  I &M  est d i spon ible,  créer l ' i denti fication  I &M ,   

•  au trement véri fier Profi le  PA,  

•  au trement créer i n formation  purement DP  =  IDENT_NUMBER.  

Les  types  de  données  décri ts  dans  l e  présent paragraphe  son t défin is  pour l 'espace  de  noms 
su ivan t:  

Espace  de  noms:  profi ident 

1 2.2  Trai tement,  spéci fique  à  un  protocole,  du  type  de  données  STRING 

Règ les  pour char array (matrices  de  caractères)  Profibus:  

•  d ans  tou tes  l es  chaînes  basées  sur des  p lages  de  caractères  (char)  défin ies  dans  la  
spéci fication  de  protocole  de  bus  de  terrain ,  l es  espaces  de  têtes  sont rognés.  La  matrice  
de  caractères  (char array)  doi t  être  rempl ie  de  caractères  0x20h  (blanc);  

•  d ans  l es  Vis ib leString ,  l es  caractères  i nvis ib les  fourn is  par un  d isposi ti f doiven t être  
remplacés  par '? '  

1 2.3  Types  de  données  d ' identi fication  de  types  de  d ispositi f communs 

Les  types  de  données  décri ts  dans  cet article  son t réu ti l i sés  comme défin i  par 1 2 . 4  et 1 2 . 6  .  

Le  Tableau  22  énumère  l es  données,  source  et format perti nen ts  pour l ' i den ti fication  pour 
Profibus  DP.  
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Tableau  22  – Types  de  données  d ' identi fication  avec mise  en  correspondance  spécifique  à  Profibus  DP 

Profibus  -  Nom  
d 'attribut  (nom  

sémantique)  

É lément 
séman-

tique  

Demande  de  données  dans  l e  d i sposi ti f physique  Nom  spéci fique  à  
un  protocole  

Format de  
données  
Profibus  

Type  de  
données  

FDT (format 
d 'affi chage)  

Référence  de  l a  
spéci fication  

busProtocol  I dBusProt
ocol  

Pou r tous  l es  d i sposi ti fs  DP:  “protocol_DP”  Protocol  -  Enum  -  

s l aveAdd ress  I dAddress  L 'ad resse  de  bus  est fou rn i e  comme  parti e  i n tégran te  d e  l a  l i s te  
de  vi e  par un  maître  PROFIBUS.  Service:  FMA1 /2_LIVE_LIST 

S l ave  Address  Unsi gned8  STRING  
(décimal )  

[5 ]  Parti e  2 ,  Secti on  
4 . 2 . 3 . 6  

i den tNumber I dTypeID  I DENT_NUMBER peu t  être  demandé  par:  DP  Servi ce  
DDLM_SLAVE_DIAG  
Les  val eu rs  perm ises  son t:  I DENT_NUMBER de  profi l :  0x9700  (  
0x9700  à  0x9742)  ou  I DENT_NUMBER spéci fi que  à  un  fabri can t  

I DENT_NUMBER Unsi gned1
6  

ARRAY of 
US INT 
(hexadécima
l )  

[5 ]  Parti e  8 ,  Secti on  
9 . 3 . 1  

manufactu rerSpeci fi cExte
nsi on  

 Peu t  ê tre  u ti l i sé  par DTM  pour des  i n formations  d ' i den ti fi cati on  
d e  d i sposi ti f spéci fi ques  à  un  vendeur,  par exemple  en  
combinan t  un  certa i n  nombre  de  va leu rs  de  paramètres  de  
d i spos i ti f en  u ne  seu le  va leu r stri ng  (chaîne) .  Ce l a  peu t  ê tre  
u ti l i sé  pou r i den ti fi er u ne  varian te  de  d i spos i ti f spéci fi q ue.  

  STRING   
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Le  Tableau  23  montre  la  m ise  en  correspondance  pour les  données  I&M  PROFIBUS.  

Tableau  23  – Types  de  données  d ' identi fication  avec mise en  correspondance  spécifique  à  Profibus  I&M  

Profibus  -  Nom  
d 'attribu t (nom  

sémantique)  

É l ément 
sémantique  

Demande  de  données  dans  l e  d i sposi ti f physique  Nom  spéci fi que  à  
un  protocole  

Format de  
données  
Profibus  

Format FDT 
(format 

d 'affichage)  

Référence  de  l a  
spéci fi cation  

i dentNumber,  manu factu rerSpeci fi cExtensi on  et  s l aveAddress  te l s  q ue  défi n i s  dans  l e  tab leau  DP  (Tableau  22).  

busProtocol  I dBusProtoc
ol  

Pou r tous  l es  d i sposi ti fs  I &M :  “protocol_IM ”  Protocol  -  Enum  -  

manu factu rerI d  I dManufactu
rer 

I &M  0  é l émen t  1  m i s  en  correspondance  avec 
PB .DEVICE_MAN_ID  

MANUFACTURER_I
D  

Unsi gned1
6  

U INT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 2  

orderI d  -  I &M  0  é l émen t  2  m is  en  correspondance  avec PB .DEVICE_ID  ORDER_ID  20  Octets  
Vi s i b l e  
S tri ng   

STRING[20]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 3  

seria lNumber I dSeri a lNum
ber 

I &M  0  é l émen t  3  numéro  de  séri e  un i que  m is  en  correspondance  
avec PB .DEVICE_SER_NUM  

SERIAL_NUMBER 1 6  Octets  
Vi s i b l eStri n
g  

STRING[1 6]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 4  

hardwareRevi s ion  I dHardware
Revi s i on  

I &M  0  é l émen t  4  HARDWARE_REVIS ION  NOTE:  S i  l e  d i sposi ti f 
est  u n  d i sposi ti f PA,  (PROFI LE_ID  est m i s  à  0x9700) ,  
HARDWARE_REVISION  doi t  ê tre  l u  dans  PA_I&M0  [6 ]  

HARDWARE_REVIS
ION  

2  Octets  -  
en tier non  
s igné  de  1 6  
b i ts  
converti  en  
s tri ng  
(chaîne)  
pou r 
couvri r 
éga lement:  
PA_I&M0:  
Vi s i b l eStri n
g  1 6  

STRING  [6 ]  Section  3 . 2 . 5 ,  
Amendement I &M  

softwareRevi s ion  I dSoftwareR
evi si on  

I &M  0  é l émen t  5  SOFTWARE_REVIS ION  NOTE:  S i  l e  d i spos i ti f 
est  u n  d i sposi ti f PA (PROFI LE_ID  est  m i s  à  0x9700),  
SOFTWARE_REVISION  doi t  être  l u  dans  PA_I&M0  Le  format 
S tri ng  est  u ti l i sé  pou r harmon iser l a  gesti on  des  vers ions  pou r 
tous  l es  protocol es  de  bus  de  terra in .  

SOFTWARE_REVISI
ON  

4  Octets  – 
1  char +  3  
u ns i gned  8  
,  par 
exemple:  
V1 . 2 . 3  
PA_I&M0:  
Vi s i b l eStri n
g  1 6  

STRING  [6 ]  Section  3 . 2 . 6 ,  
Amendement I &M  
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Profibus  -  Nom  
d 'attribu t (nom  

sémantique)  

É l ément 
sémantique  

Demande  de  données  dans  l e  d i sposi ti f physique  Nom  spéci fi que  à  
un  protocole  

Format de  
données  
Profibus  

Format FDT 
(format 

d 'affichage)  

Référence  de  l a  
spéci fi cation  

profi l e I D  -  I &M  0   é l émen t 7  PROFI LE_ID  2  Octets  – 
unsi gned  
1 6  

U INT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 8  

profi l eSpeci fi cType  -  I &M  0  é l émen t  8  MSB  =  BLOCK_OBJECT,  LSB  =  
PARENT_CLASS  

PROFI LE_SPECIFIC
_TYPE  

2  Octets  – 
unsi gned  
1 6   

U I NT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 9  

imVersi on  -  I &M  0   é l émen t 9  I M_VERSION  2  Octets  – 
unsi gned  
1 6 ;  MSB  
vers i on  
majeu re  
xxx,  LSB  
vers i on  
m i neure  
yyy 

FLOAT 
xxx. yyy 

[6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 0  

imSupported  -  I &M  0   é l émen t 1 0  I M_SUPPORTED  2  Octets  -  U I NT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 1  

tagFuncti on  I dTag  I &M  1  é l émen t  1  TAG_FUNCTION  TAG_FUNCTION   32  Octets  – 
vi s i b l e  
stri ng  

STRING[32]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 2  

tagLocati on  -  I &M  1  é l émen t  2  TAG_LOCATION  TAG_LOCATION   22  Octets  – 
vi s i b l e  
s tri ng  

STRING[22]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 3  

Generi cSupport  I dDTMSuppo
rtLevel  

Enumeration :   

Generi cDTM  |  
Profi l eDTM ,  |  
B l ockSpeci fi cProfi l eDTM  

N i veau  de  pri se  en  
charge  de  DTM  

-  Enum   
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Le  Tableau  24  énumère  l es  données,  source  et format pertinents  l ' i denti fication  pour Profibus  PA.  

Tableau  24 – Types  de  données  d ' identi fication  avec mise  en  correspondance  spécifique  à  Profibus  PA 

Profibus  -  Nom  
d 'attribu t (nom  

sémantique)  

É lément 
sémantique  

Demande  de  données  dans  l e  d i sposi ti f 
physique  

Nom  spéci fi que  à  un  
protocole  

Format de  données  
Profibus  

Format FDT 
(format 

d 'affichage)  

Référence  de  l a  
spéci fication  

i d en tNumber,  manu factu rerSpeci fi cExtensi on  et  s l aveAddress  te l s  q ue  défi n i s  d ans  l e  tab l eau  DP  (Tableau  22).  

busProtocol  I dBusProtocol  Pou r tous  l es  d i sposi ti fs  PA:  “protocol_PA”  Protocol  -  enum  -  

manu factu rerI d   I dManufactu rer Phys i ca l  B l ock -  I n dex 1 0  (Unsi gned1 6  – 2  
decimal )  

DEVICE_MAN_ID  Unsi gned1 6  U I NT [2 ]  Parti e  1 ,  Secti on  
3 . 1 1  

devi ce_i d  -  Phys i ca l  B l ock -  I n dex 1 1  -  Vi s i b l eStri ng  1 6  DEVICE_ID  Vi s i b leStri ng1 6  STRING[1 6]  [2 ]  Parti e  1 ,  Secti on  
3 . 1 1  

profi l e  -  S tructu re  en  b l ocs  du  b l oc phys i que  –  
é l émen t 7 :  OctetStri ng  -  ( I n dex 1 0  – s i ze  2 )   

Profi l e  OctetStri ng2  U INT  [2 ]0  Parti e  1 ,  Secti on  
3 . 7 . 2  

profi l eRevis ion  I dBusProtocolVer
s ion  

S tructu re  en  b l ocs  de  b l oc physi que  – 
é l émen t 8   U nsi gned  1 6  -  ( I ndex 6)  

Profi l e  Revi s i on  
(révi s i on  de  profi l )  

Unsi gned1 6  U I NT [2 ]  Parti e  1 ,  Secti on  
3 . 7 . 2  

softwareRevi s ion  I dSoftwareRevis io
n  

Phys i ca l  B l ock -  I ndex 8  (Vi s i b l eStri ng  1 6)  SOFTWARE_REVISI
ON  

Vi s i b l eStri ng1 6  STRING[1 6]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

hardwareRevi s ion  I dHardwareRevi s i
on  

Phys i ca l  B l ock -  I ndex 9  (Vi s i b l eStri ng  1 6)  HARDWARE_REVISI
ON  

Vi s i b l eStri ng1 6  STRING[1 6]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

seri a lNumber I dSeri a lNumber Phys i ca l  B l ock -  I ndex 1 2  (Vi s ib l eStri ng  1 6)  DEVICE_SER_NUM  Vis i b l eStri ng1 6  STRING[1 6]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

devi ceTAG  I dTag  BO  of PB  -  OctetStri ng  32  TAG_DESC OctetStri ng32  STRING[1 6]   

profi l eSpeci fi cType  -  Attri bu t FDT m is  en  correspondance  avec 
B l ock Object   PARENT_CLASS   sorte  d e  
prem ier TransducerB lock  

BO  PARENT_CLASS    U nsi gned1 6  U INT [2 ]  Parti e  1 ,  Secti on  
3 . 7 . 2  

Generi cSupport  I dDTMSupportLev
el  

Enumeration :  Generi cDTM ,  Profi l eDTM,  
B l ockSpeci fi cProfi l eDTM  

N i veau  de  pri se  en  
charge  de  DTM  

 enum   
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Le  Tableau  25  et l e  Tableau  26  montrent l es  types  de  données  d ' identi fication  avec une  
sémantique  i ndépendante  vis-à-vis  du  protocole.  

Tableau  25  – Types  de  données  d ' identi fication  s imples  
avec sémantique  indépendante  vis-à-vis  du  protocole  

Type  de  données  Défin i tion  Description  

i dDTMSupportLevel  enumerati on                         (  
g eneri cSupport |  profi l eSupport  |  
b l ockspeci fi cProfi l eSupport  |  
speci fi cSupport |  i d en tSupport )   

enumerati on   

•  g eneri cSupport 
•  p rofi l eSupport   
•  b l ockspeci fi cProfi l eSupport   
•  speci fi cSupport   
•  i d en tSupport   

match  STRING  U ti l i sé  par l e  DTM  de  d i sposi ti f pou r défi n i r u ne  
express ion  généri que  qu i  do i t  concorder avec l es  
i n formati ons  d ' i d en ti fi cati on  de  d éfi n i ti on  phys i que  
ba l ayées  

nomatch  STRING  U ti l i sé  par l e  DTM  de  d i sposi ti f pou r défi n i r une  
express ion  généri que  qu i  ne  do i t  pas  concorder avec 
l es  i n formati ons  d ' i d en ti fi cati on  de  défi n i ti on  
phys i que  ba layées  u ti l i sé  par l e  DTM  de  d i sposi ti f 
pou r i n d i quer s i  l es  i n formati ons  d ' i den ti fi cati on  ne  
peuven t  pas  concorder.  

 

Tableau  26  – Types  de  données  d ' identi fication  structurés  
avec sémantique  indépendante  vis-à-vis  du  protocole  

Type  de  
données  

Défin i tion  Description  

Types  de  données  
é lémentai res  

Usage  Mu l tipl i ci té   

RegExpr STRUCT   I ncl u t  u ne  chaîne  d 'expressi on  généri que  
– soi t  pou r match  (concordance) ,  so i t  pou r 
nomatch  (pas  de  concordance)  

   match  O  [0 . . 1 ]   

   n omatch  O  [0 . . 1 ]   

 

1 2.4 Types  de  données  de  balayage de  topolog ie  

Ces  types  de  données  son t u ti l i sés  à  l a  réponse  de  service  Scan  (Tableau  27  et  Tableau  28).  

Tableau  27  – Types  de  données  simples  de  balayage  de  topologie  

Type  de  données  Défin i tion  Description  

busAddress  USINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  pou r l es  voies  accessi b l es  
par Profi bus  DPV1  

Le type  de  données  ProfibusDevice  décri t  une  en trée  dans  l a  l i ste  de  d isposi ti fs  PROFIBUS 
balayés  (voi r Tableau  28).  
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Tableau  28  – Types  de  données  structurés  de  balayage  de  topologie  

Type  de  données  Défin i tion  Description  

Type  de  données  
él émentai re  

Usage  Mu l tipl i ci té  

Profi busDevice  STRUCT   Spéci fi e  un  d i sposi ti f Profi bus.  

    schemaVersion  O  [0 . . 1 ]   

    busAdd ress  M  [1 . . 1 ]   

    fd t: devi ceTypeI d  M  [1 . . 1 ]   

    fd t: subDevi ceType  O  [0 . . 1 ]   

 

1 2.5  Types  de  données  d ' identi fication  de  balayage  (Scan)  

Ce paragraphe  défin i t  l es  types  de  données  qu i  sont u ti l i sés  pour fourn i r un  balayage  
spéci fique  à  un  protocole  (voi r Tableau  29  et Tableau  30).  

Les  types  de  données  décri ts  dans  l e  présent paragraphe  son t u ti l i sés  dans  l es  services  
su ivants:   

•  Service  "Scan"  

Tableau  29  – Types  de  données  s imples  d ' identi fication  de  balayage 

Type  de  données  Défin i tion  Description  

con fi gu redState  enumerati on  (  
con fi gu redAndPhysi ca l l yAvai l ab l e  |  
con fi gu redAndNotPhys ical l yAvai l abl e  
|  avai l ab l eBu tNotConfi gu red  |  
n otAppl i cabl e  )   

U n  maître  de  commun icati on  doi t  i n d i quer d ans  
cet  a ttri bu t  s i  l a  réponse  de  balayage  est  re l ati ve  
à  u n  d i sposi ti f phys i que  détecté  qu i  est  con fi gu ré  
ou  non  con fi gu ré .  

resu l tState  enumerati on                         (  
p rovi s i onal  |  fi na l  |  error )   

I d en ti fi e  s i  l e  résu l tat  est  ce l u i  des  résu l tats  
provi soi res  ou  l e  résu l tat  fi na l  des  résu l ta ts  de  
ba l ayage  d i vi sés.  

 

Tableau  30  – Types  de  données  structurés  d ' identi fication  de  balayage 

Type  de  données  Défin i tion  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

I dAddress  STRUCT   Tous  l es  types  de  données  
con ti ennen t exactemen t u n  attri bu t 
chacun  i ncl uan t  l a  va leu r d u  
d i spos i ti f phys ique  bal ayé.  Tous  
l es  types  de  données  ayan t  une  
s i gn i fi cati on  séman ti q ue  on t u n  
préfi xe  “ I d ”  pour une  mei l l eu re  
i den ti fi cati on .  

   profi busi den t: s l aveAddress  M  [1 . . 1 ]  

I dBusProtocol  STRUCT   

   profi busi den t: busProtocol  M  [1 . . 1 ]  

I dBusProtocolVersi on     

   

I dHardwareRevi s i on   STRUCT   

   profi busi den t: hardwareRevis ion  M  [1 . . 1 ]  

I dManufactu rer     

   

I dSeri a lNumber  STRUCT   

   profi busi den t: seri a lNumber M  [1 . . 1 ]  
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Type  de  données  Défin i tion  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

I dSoftwareRevis ion  STRUCT   

   profi busi den t: softwareRevi s ion  M  [1 . . 1 ]  

I dTypeID  STRUCT   

   profi busi den t: i d en tNumber M  [1 . . 1 ]  

Manu factu rer_id  STRUCT   Ces  types  de  données  con ti ennen t  
d es  attri bu ts  correspondan ts  
d éfi n i s  d ans  l ’ I EC  62453-2 .  I l s  son t  
transformés  en  pa i res  nom-valeu r 
sans  s i gn i fi cati on  sémanti que  pou r 
Frame  Appl i cati on  

   profi busi den t:manu factu rer_i d  M  [1 . . 1 ]  

Order_i d  STRUCT   

   profi busi den t: order_i d  M  [1 . . 1 ]  

Profi l e ID  STRUCT   

   profi busi den t: profi l e ID  M  [1 . . 1 ]  

Profi l eSpeci fi cType  STRUCT   

   
p rofi busi den t: profi l eSpeci fi cType  

M  [1 . . 1 ]  

I mVersi on  STRUCT   

   profi busi den t: imVers i on  M  [1 . . 1 ]  

TagFuncti on  STRUCT   

   profi busi den t: tagFuncti on  M  [1 . . 1 ]  

TagLocati on  STRUCT   

   profi busi den t: tagLocati on  M  [1 . . 1 ]  

ImSupported  STRUCT   

   profi busi den t: imSupported  M  [1 . . 1 ]  

I dSoftwareRevisionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: software¬Revis ionP
A 

M  [1 . . 1 ]  

I dHardwareRevisionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: hardware¬Revis ion
PA 

M  [1 . . 1 ]  

Profi l eRevis i onPA STRUCT   

   profi busi den t: profi l eRevis i onPA M  [1 . . 1 ]  

Devi ce_man_id  STRUCT   

   profi busi den t: device_man_id  M  [1 . . 1 ]  

Devi ce_i d  STRUCT   

   profi busi den t: device_i d  M  [1 . . 1 ]  

Profi leSpecificTypePA STRUCT   

    
p rofi busi den t: profi l eSpeci fi c¬Type
PA 

M  [1 . . 1 ]  

Manu factu rerSpeci fi c
¬Extension  

   

STRUCT   

   
p rofi busi den t:manu factu rer¬Speci
fi cExtensi on  

M  [1 . . 1 ]  
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Type  de  données  Défin i tion  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

Scan I den ti fi cati on_IM  STRUCT   Ces  é l émen ts  con ti ennent  tous  l es  
é l émen ts  pou r l a  vari an te  de  
protocole  appropri ée     con fi gu redState  O  [0 . . 1 ]  

   fd t: Commun icati onError O  [0 . . 1 ]  

   I dAdd ress  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   Manu factu rer_i d  M  [1 . . 1 ]  

   Order_i d  M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevi si on  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis i on  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l e ID  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eSpeci fi cType  M  [1 . . 1 ]  

   I dSeri a lNumber M  [1 . . 1 ]  

   I mVers ion  M  [1 . . 1 ]  

   TagFuncti on  M  [1 . . 1 ]  

   TagLocation  M  [1 . . 1 ]  

   I mSupported  M  [1 . . 1 ]  

   Manu factu rerSpeci fi cExtension  O  [0 . . 1 ]  

ScanIdentification_PA STRUCT   

   con fi gu redState  O  [0 . . 1 ]  

   fd t: Commun icati onError O  [0 . . 1 ]  

   I dAdd ress  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis i onPA M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevi si onPA M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eRevis ionPA M  [1 . . 1 ]  

   Devi ce_man_id  M  [1 . . 1 ]  

   Devi ce_id  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eSpeci fi cTypePA M  [1 . . 1 ]  

   I dSeri a lNumber M  [1 . . 1 ]  

   I dTag  M  [1 . . 1 ]  

   Manu factu rerSpeci fi cExtension  O  [0 . . 1 ]  

ScanIdentification_DP STRUCT   

   con fi gu redState  O  [0 . . 1 ]  

   fd t: Commun icati onError O  [0 . . 1 ]  

   I dAdd ress  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   Manu factu rerSpeci fi cExtension  O  [0 . . 1 ]  



I EC  62453-303-1 : 2009+AMD1 :201 6  CSV – 1 21  – 
  I EC  201 6  

 

Type  de  données  Défin i tion  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

Scan I den ti fi cati ons  STRUCT   Ensemble  d ’ é l émen ts  
Scan I den ti fi cation   

   fd t: protocol I d  M  [1 . . 1 ]   

   resu l tState  M  [1 . . 1 ]   

   choi ce  of  M  [1 . . * ]   

      Scan I den ti fi cati on_DP  S  [0 . . * ]   

      Scan I den ti fi cati on_IM  S  [0 . . * ]   

      Scan I den ti fi cati on_PA S  [0 . . * ]   

 

1 2.6  Types  de  données  d ' identi fication  de  type  de  d isposi ti f – fourn is  par DTM  

Ce paragraphe  défin i t  l es  types  de  données  qu i  son t u ti l i sés  pour fourn i r des  i n formations  
spéci fiques  à  un  protocole  pour des  types  de  d isposi ti fs  (voi r Tableau  31 ).  

Les  types  de  données  décri ts  dans  l e  présent paragraphe  son t u ti l i sés  dans  l es  services  
su ivants:   

•  service  GetI den ti fication I n formation  

Tableau  31  – Types  de  données  structurés  d ' identi fication  de  d ispositi f 

Type  de  données  Défin i ti on  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

I dBusProtocol  STRUCT   Tous  l es  é l émen ts  con ti ennen t 
exactemen t u n  attri bu t  chacun  i ncl uan t l a  
va l eu r du  d i spos i ti f phys ique  ba l ayé.  Tous  
l es  é l émen ts  ayan t  u ne  s i gn i fi cati on  
séman ti q ue  on t u n  préfi xe  “ I d ”  pou r une  
mei l l eu re  i den ti fi cati on  

   p rofi busi den t: busProtocol  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dBusProtocolVersi on     

I dManufactu rer    

I dTypeID  STRUCT   

   p rofi busi den t: i den tNumber O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dSoftwareRevis ion  STRUCT   

   p rofi busi den t: software¬Revis ion  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dHardwareRevi si on  STRUCT   

   p rofi busi den t: hardwareRevisi on  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Manu factu rer_id  STRUCT   Ces  é l émen ts  con ti ennent  des  a ttri bu ts  
correspondan ts  défi n i s  dans  l ’ I EC  62453-
2 .  I l s  son t  transformés  en  pai res  nom-
val eu r sans  s i gn i fi cati on  séman ti que  pou r 
Frame  Appl i cati on  

   p rofi busi den t:manu factu rer_i d  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  
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Type  de  données  Défin i ti on  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

Order_i d  STRUCT   

   p rofi busi den t: order_i d  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l e ID  STRUCT   

   p rofi busi den t: profi l e ID  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eSpeci fi cType  STRUCT   

   
p rofi busi den t: profi l e¬Speci fi cType  

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I mVersi on  STRUCT   

   p rofi busi den t: imVers i on  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I mSupported  STRUCT   

   p rofi busi den t: imSupported  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dSoftwareRevis ionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: software¬Revis ionPA 

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dHardwareRevisionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: hardware¬Revis ionP
A 

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eRevis i onPA STRUCT   

   p rofi busi den t: profi l e¬Revi s ionPA O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Devi ce_man_id  STRUCT   

   p rofi busi den t: device_man_id  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Devi ce_i d  STRUCT   

   p rofi busi den t: device_i d  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eSpeci fi cTypePA STRUCT   

   
p rofi busi den t: profi l e¬Speci fi cTypeP
A 

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Manu factu rerSpeci fi c
¬Extension  

STRUCT   

   
p rofi busi den t:manu factu rer¬Speci fi
cExtensi on  

M  [1 . . 1 ]  

DeviceIdentification  _IM  STRUCT   Ces  é l émen ts  con ti ennent  tous  l es  
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Type  de  données  Défin i ti on  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

   
p rofi busi den t: i dDTM¬SupportLevel  

M  [1 . . 1 ]  é l émen ts  pou r l a  vari an te  de  protocol e  
appropri ée  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rer_i d  M  [1 . . 1 ]  

   Order_i d  M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevi s i on  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis ion  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l e ID  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eSpeci fi cType  M  [1 . . 1 ]  

   I mVers ion  M  [1 . . 1 ]  

   I mSupported  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi c¬Extens ion  O  [0 . . 1 ]  

DeviceIdentification_PA STRUCT   

   
p rofi busi den t: i dDTM¬SupportLevel  

M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis ionPA M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevi s i onPA M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eRevis ionPA M  [1 . . 1 ]  

   Devi ce_man_id  M  [1 . . 1 ]  

   Devi ce_id  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eSpeci fi cTypePA M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi c¬Extens ion  O  [0 . . 1 ]  

DeviceIdentification  _DP STRUCT   

   
p rofi busi den t: i dDTM¬SupportLevel  

M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi c¬Extens ion  O  [0 . . 1 ]  

Devi ceI den ti fi cati on  s  STRUCT   Ensemble  d 'é l émen ts  Devi ceI den ti fi cati on  

   fd t: protocol I d  M  [1 . . 1 ]  

   choi ce  of  M  [1 . . * ]  

      Device I den ti fi cati on  _DP  S  [0 . . * ]  

      Device I den ti fi cati on  _IM  S  [0 . . * ]  

      Device I den ti fi cati on_PA S  [0 . . * ]  

 

1 2.7  In formations  d ' identi fication  dans  l ' in terface  GU I  

I l  est obl igatoi re  d 'afficher l es  étiquettes  des  paramètres  I&M  dans  l 'objet Presentation  des  
DTM  ou  l ' i n terface  u ti l i sateur de  Frame  Appl ication  à  parti r de  IM -Runtime.xml ,  afin  d 'assurer 
l a  cohérence  et l 'acceptation  pour l 'u ti l i sateur.  
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1 3  ProfiSafe 

1 3.1  Motivation  

Le bu t du  papier ProfiSafe-UseCase  est de  compi ler un  ensemble  d 'exemples  types  existan ts  
d 'au tomation  de  sécuri té  i n tégrée  à  parti r d 'emplacements  de  fabrication  d iscrets  et con tinus  
et de  dériver une  approche  systématique  commune.  I l  est recommandé  que  cette  solu tion  
proposée  soi t  fondée  sur 

•  l es  principes  de  communication  de  Profibus  DPV1  et ProfiSafe;   

•  d e  nouvel l es  possibi l i tés  d 'au tomates  de  sécuri té  i n tégrée  combinés  (programmes 
normal isés  et  à  sécuri té  i n tégrée  au  sein  d 'un  même au tomate  programmable);   

•  e t  l es  activi tés  couran tes  d 'au tres  groupes  de  travai l  Profibus  comme FDT/DTM  et Proxy 
FB.  

Dans  l e  contexte  du  papier ProfiSafe-UseCase,  l a  présente  spéci fication  accessible  au  publ ic  
(PAS)  couvre  l 'aspect partie l  " I n terface  programmeurs  FDT pour véri fication  de  paramètres  de  
d isposi ti fs  i nd ividuels" .  

1 3.2  Trai tement général  des  paramètres  

Afin  de  commun iquer d 'une  man ière  sécurisée,  chaque  d isposi ti f ProfiSafe  (F-Slave)  exige  les  
d i ts  F-Parameters  (paramètres  F)  pour l e  réajustement du  mode  opérationnel  de  son  pi lote  
ProfiSafe.  Ces  paramètres  comprennent l e  temps  de  ch ien  de  garde,  l e  n iveau  d ' i n tégri té  de  
sécuri té,  l a  ta i l l e  de  con teneur,  etc.  Dans  l e  cas  des  F-slaves  (esclaves  F)  s imples,  aucun  
au tre  paramètre  n 'est requ is.  Les  F-Parameters  seron t donc défin is  dans  la  GSD  Révis ion  
4 . 0 .  

En  revanche,  un  F-s lave  (esclave  F)  complexe  requ iert  des  paramètres  pertinents  i nd ividuels  
et  de  sécuri té  supplémentai res  (paramètre  de  d isposi ti f i nd ividuel )  qu i ,  en  ra ison  de  sa  ta i l le  
(>240  octets) ,  ne  peuvent pas  être  transportés  par le  té légramme de  paramétrisation  in i tia l  
(Prm-Telegram).  À ti tre  d 'amendement,  des  l i gnes  d i rectrices  de  ProfiSafe  consei l l en t une  
méthode  supplémentai re  par l e  truchement de  b locs  fonctionnels  proxy dans  un  au tomate  
programmable  (PLC)  de  sécuri té,  fourn issan t a insi  une  fonctionnal i té  supplémentai re  comme 
la  reparamétrisation  commandée  par programme,  etc.   
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Légende  

Ang lai s  Français  

F-Host Hôte  F  

Manu factu ri ng  Process  Processus  de  fabri cati on  

Process  Processus  

i -Con trol  =  DTM  Commande  I  =  DTM  

i -Parameter Paramètre  I  

F-Parameter Paramètre  F  

EDD-i n terpreter I n terpréteu r EDD  

Eng ineeri ng  Tool  Ou ti l  d ’ étude  

Profi bus  Standard  Norme  Profibus  

F-S l ave  wi th  ProfiSafe,  e . g .  Laserscanner Esclave  F  avec ProfiSafe,  par exemple:  scanner 
à  l aser 

ProfiSafe-Driver P i l ote  ProfiSafe  

Technology-Fi rmware  M icrolog i ci e l  («F i rmware» )  Technolog i e  

FDT =  F i e l d  Device  Tool  FDT =  Ou ti l  d e  d i sposi ti f d e  terra i n  

DTM=  Devi ce  Type  Manager DTM  =  Gesti onnai re  d e  type  de  d i sposi ti fs  

DP-ASIC/STACK DP-ASIC/PI LE  

Figure  4  – F-Parameter (paramètre  F)  et  paramètre  de  d ispositi f i nd ividuel  

I l  est  recommandé  que  les  paramètres  de  d isposi ti fs  i nd ividuels,  qu i  son t,  par natu re,  
spéci fiques  à  un  d isposi ti f F ,  soien t tra i tés  par l es  programmes  de  Gestionnai re  de  type  de  
d isposi ti f (DTM)  provenant des  fabrican ts  de  d isposi ti fs  F .  L 'ou ti l  d 'étude  fonctionne  comme 
une  Frame Appl ication  pour un  te l  DTM  d 'un  esclave  F.  I l  achemine  l es  demandes  de  
commun ication  du  DTM  vers  son  d i sposi ti f (MS2)  et procure  une  persistance  de  données.  
Au trement,  i l  couvre  tou tes  les  tâches  trad i tionnel les  comme configuration  de  réseau ,  
paramétrisation ,  m ise  en  service  et d iagnostic.  I l  commun ique  avec l 'au tomate  programmable  
par l ' i n terméd iai re  du  Master-Master-Protocol  (MM,  protocole  maître-maître).  À cet égard ,  un  
au tomate  programmable  sur l e  Profibus  est un  d isposi ti f de  sa  propre  classe  («Master Class  
1 » ,  cl asse  1  de  maître).  L 'ou ti l  d 'étude  l u i -même est défin i  comme étan t un  d isposi ti f  "Master 
Class  2"  (de  classe  2  de  maître).  

IEC   1 130/09 
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1 3.3  Paramètre  de  d ispositi f ind ividuel  ProfiSafe  

La  structure  du  paramètre  de  d isposi ti f i nd ividuel  ProfiSafe  est défin ie  dans  les  l i gnes  
d i rectrices  ProfiSafe.  Cet ensemble  est enveloppé  en  format XML pour le  transport à  travers  
l ' i n terface  FDT.  

source destination address
number of data sets
ident Nr.  of the i-parameter (e.g.  detect.  zone)

i-parameter

2-byte-CRC across data set n

i-Parameter

2-byte-CRC across data set n+1

i-Parameter

2-byte-total-CRC =  CRC3

data set n+1

data set n

data set n+m

max.  8 data sets à 244 bytes,
with  PA à max.  40 bytes recommended

instance data
of device FB

acc.
IEC 1 1 31 -3

 

IEC 61 1 31 -3 

 

Légende  

Ang lai s  Français  

Source  desti nati on  add ress  Ad resse  sou rce  desti nati on  

Number of d ata  sets  Nombre  de  j eux de  données  

I den t.  N r.  Of the  i -parameter (e . g .  detect.  Zone)  Numéro  d ’ i den ti fi cati on  du  paramètre  I  (par 
exemple:  zone  de  détecti on )  

i -parameter paramètre  i  

2  byte-CRC across  data  set  n  CRC de  deux octets  à  travers  l e  j eu  de  d onnées  
n  

2  byte-tota l -CRC=  CRC3  CRC total  deux octets=  CRC3  

Data  set  n  J eu  d e  d onnées  n  

Max.  8  data  sets  à  244  bytes,  wi th  PA à  max.  40  
bytes  recommended  

Max.  8  j eux de  d onnées  à  244  octets,  avec PA à  
max.  40  octets  recommandés  

I nstance  data  of FB  acc.  I EC  61 1 31 -3  Données  d ’ i nstances  de  FB  sel on  l ’ I EC  61 1 31 -3  

Data  set  n +1  J eu  de  d onnées  n +1  

Data  set  n +m  J eu  d e  d onnées  n +m  

Figure  5  – Structure  de  données  des  paramètres  de  d ispositi fs  ind ividuels  ProfiSafe   

Les  structures  de  données  et  l es  formats  de  données  des  paramètres  in ternes  de  d isposi ti fs  
i nd ividuels  son t propriétai res.  L 'ensemble  du  j eu  est d ivisé  en  parties  qu i  s ' inscriven t dans  un  
j eu  de  données  Profibus  prêt pour le  transport.  Chaque  j eu  de  données  comprend  un  CRC de  
deux octets  dans  l e  bu t de  véri fier l a  cohérence  des  données.  Le  polynôme est fi xe  et défin i  
dans  l es  l i gnes  d i rectrices  ProfiSafe.  Le  CRC du  dern ier jeu  véri fie  l e  b loc total .  

IEC   1 1 31 /09 
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I NTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION  
____________ 

 
F IELD DEVICE TOOL (FDT)  INTERFACE SPECIFICATION  –  

 
Part 303-1 :  Communication  profi le  integration  –  

IEC  61 784 CP 3/1  and  CP 3/2  
 
 

FOREWORD 

1 )  The  I n ternational  E l ectrotechn ical  Commissi on  ( I EC)  i s  a  worl dwide  organ izati on  for standard i zati on  compris i ng  
a l l  nati onal  e l ectrotechn ical  commi ttees  ( I EC  Nati onal  Commi ttees).  The  obj ect  of I EC  i s  to  promote  
i n ternati onal  co-operati on  on  a l l  q uesti ons  concern i ng  s tandard i zati on  i n  the  e l ectri cal  and  e l ectron ic  fi e l ds .  To  
th i s  end  and  i n  add i ti on  to  other acti vi ti es ,  I EC  publ i shes  I n ternati onal  S tandards,  Techn ica l  Speci fi cati ons,  
Techn ica l  Reports ,  Publ i cl y Avai l abl e  Speci fi cati ons  (PAS)  and  Gu i des  (hereafter referred  to  as  “ I EC  
Publ i cati on (s)”) .  Thei r preparati on  i s  en trusted  to  techn ical  commi ttees;  any I EC  National  Commi ttee  i n terested  
i n  the  subj ect dea l t  wi th  may parti ci pate  i n  th i s  preparatory work.  I n ternati onal ,  governmen tal  and  non -
governmen tal  organ izati ons  l i a i s i ng  wi th  the  I EC  a l so  parti ci pate  i n  th i s  preparati on .  I EC  col l aborates  cl osel y 
wi th  the  I n ternati onal  Organ izati on  for S tandard izati on  ( I SO)  i n  accordance  wi th  cond i ti ons  d eterm ined  by 
ag reement  between  the  two  organ izati ons.  

2 )  The  formal  d eci s ions  or ag reemen ts  of I EC  on  techn ica l  matters  express,  as  nearl y as  poss ib l e,  an  i n ternati onal  
consensus  of op i n i on  on  the  re l evan t  subjects  s i nce  each  techn ical  commi ttee  has  represen tati on  from  a l l  
i n terested  I EC  Nati onal  Commi ttees.   

3 )  I EC  Publ i cati ons  have  the  form  of recommendati ons  for i n ternati onal  u se  and  are  accepted  by I EC  National  
Commi ttees  i n  that  sense.  Wh i l e  a l l  reasonab le  efforts  are  made  to  ensu re  that  the  techn ica l  con ten t  of I EC  
Pub l i cati ons  i s  accu rate ,  I EC  cannot  be  hel d  responsibl e  for the  way i n  wh i ch  they are  u sed  or for any 
m is i n terpretati on  by any end  u ser.  

4 )  I n  order to  promote  i n ternational  u n i form i ty,  I EC  Nati onal  Commi ttees  undertake  to  appl y I EC  Publ i cati ons  
transparen tl y to  the  maximum  exten t  possi b l e  i n  thei r nati ona l  and  reg i onal  publ i cati ons.  Any d i vergence  
between  any I EC  Publ i cati on  and  the  correspond i ng  nati onal  or reg i onal  pub l i cati on  shal l  be  cl earl y i nd i cated  i n  
the  l a tter.  

5)  I EC  i tsel f d oes  not provide  any attestati on  of con form i ty.  I ndependen t  certi fi cati on  bod ies  provi de  conform i ty 
assessmen t  services  and ,  i n  some  areas,  access  to  I EC  marks  of conform i ty.  I EC  i s  not  responsibl e  for any 
services  carri ed  ou t  by i ndependen t  certi fi cati on  bod i es .  

6 )  Al l  u sers  shou l d  ensu re  that  they have  the  l atest ed i ti on  of th i s  publ i cati on .  

7)  N o  l i ab i l i ty sha l l  a ttach  to  I EC  or i ts  d i rectors,  employees,  servan ts  or agen ts  i ncl ud i ng  i nd i vi dual  experts  and  
members  of i ts  techn i ca l  commi ttees  and  I EC  Nati onal  Commi ttees  for any personal  i n j u ry,  property damage  or 
o ther damage  of any natu re  whatsoever,  whether d i rect  or i nd i rect,  or for costs  ( i ncl ud i ng  l egal  fees)  and  
expenses  ari s i ng  ou t  of the  publ i cati on ,  use  of,  or re l i ance  upon ,  th i s  I EC  Publ i cati on  or any other I EC  
Publ i cati ons.   

8)  Atten ti on  i s  d rawn  to  the  Normati ve  references  ci ted  i n  th i s  publ i cati on .  U se  of the  referenced  publ i cati ons  i s  
i n d i spensabl e  for the  correct appl i cati on  of th i s  publ i cati on .  

9)  Atten ti on  i s  d rawn  to  the  poss ib i l i ty that  some  of the  e l emen ts  of th i s  I EC  Publ i cati on  may be  the  sub j ect  of 
paten t ri gh ts .  I EC  shal l  n ot  be  he l d  responsibl e  for i den ti fyi ng  any or a l l  such  paten t  ri gh ts.  

DISCLAIMER 
Th is  Consol idated  version  is  not an  official  IEC  Standard  and  has  been  prepared  for 
user conven ience.  On ly the  current versions  of the  standard  and  i ts  amendment(s)  
are  to  be  considered  the  official  documents.  

Th is  Consol idated  version  of IEC  62453-303-1  bears  the  ed i tion  number 1 . 1 .  I t  consists  
of the  fi rst ed i tion  (2009-06)  [documents  65E/1 27/FDIS  and  65E/1 40/RVD]  and  i ts  
amendment 1  (201 6-06)  [documents  65E/336/CDV and  65E/395A/RVC] .  The  techn ical  
content is  identical  to  the  base  ed i tion  and  i ts  amendment.  

Th is  F inal  version  does  not show where  the  technical  content is  modi fied  by 
amendment 1 .  A separate  Redl ine  version  with  al l  changes  h igh l ighted  is  avai lable  in  
th is  publ ication .  
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I n ternational  Standard  IEC  62453-303-1  been  prepared  by subcommi ttee  65E:  Devices  and  
i n tegration  i n  en terprise  systems,  of I EC  techn ical  commi ttee  65:  I ndustria l -process  
measurement,  control  and  au tomation .  

Each  part of the  IEC  62453-3xy series  i s  i n tended  to  be  read  in  con junction  wi th  I EC  62453-2 .  

The  French  version  of th is  standard  has  not been  voted  upon .  

Th is  publ ication  has  been  d rafted  i n  accordance  wi th  the  ISO/IEC Di rectives,  Part 2 .  

A l i st  of a l l  parts  of the  I EC  62453  series,  under the  general  ti tl e  Field Device Tool (FDT)  
interface specification,  can  be  found  on  the  I EC  websi te.  

The  commi ttee  has  decided  that the  con ten ts  of the  base  publ ication  and  i ts  amendment wi l l  
remain  unchanged  un ti l  the  stabi l i ty date  ind icated  on  the  I EC web  s i te  under 
"h ttp: //webstore. iec.ch"  i n  the  data  related  to  the  speci fic publ ication .  At th is  date,  the  
publ ication  wi l l  be   

•  reconfi rmed ,  

•  wi thdrawn ,  

•  replaced  by a  revised  ed i ti on ,  or 

•  amended .  

 

IMPORTANT – The  “colour inside”  logo  on  the  cover page  of th is  publ ication  ind icates  
that i t  contains  colours  which  are  considered  to  be  usefu l  for the  correct understanding  
of i ts  contents.  Users  shou ld  therefore  print  th is  publ ication  using  a  colour printer.  
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I NTRODUCTION  

Th is  part of I EC  62453  i s  an  i n terface  speci fication  for developers  of FDT (Field  Device  Tool )  
components  for function  control  and  data  access  wi th in  a  cl ien t/server arch i tecture.  The  
speci fication  i s  a  resu l t  of an  analysis  and  design  process  to  develop  standard  i n terfaces  to  
faci l i tate  the  development of servers  and  cl ien ts  by mu l tip le  vendors  that need  to  i n teroperate  
seamlessly.  

Wi th  the  i n tegration  of fie ldbusses  in to  con trol  systems,  there  are  a  few other tasks  wh ich  
need  to  be  performed .  I n  add i tion  to  fie ldbus-  and  device-speci fic tools,  there  i s  a  need  to  
i n tegrate  these  tools  i n to  h igher-level  system-wide  p lann ing-  or eng ineering  tools.  I n  
particu lar,  for use  i n  extensive  and  heterogeneous  con trol  systems,  typical l y i n  the  area  of the  
process  i ndustry,  the  unambiguous  defin i tion  of eng ineering  i n terfaces  that are  easy to  use  for 
a l l  those  i nvolved  i s  of g reat importance.  

A device-speci fic software  component,  ca l led  DTM  (Device  Type  Manager) ,  i s  suppl ied  by the  
fie ld  device  manufacturer wi th  i ts  device.  The  DTM  is  i n tegrated  i n to  eng ineering  tools  via  the  
FDT i n terfaces  defined  i n  th is  speci fication .  The  approach  to  i n tegration  i s  i n  general  open  for 
a l l  kinds  of fi e ldbusses  and  thus  meets  the  requ i rements  for i n tegrating  d i fferen t kinds  of 
devices  i n to  heterogeneous  control  systems.  

F igure  1  shows  how IEC 62453–303-1  i s  a l igned  i n  the  structure  of the  I EC 62453  series.  

 

Figure  1  – Part  303-1  of the  IEC  62453  series  

 

IEC   1 127/09 
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FIELD DEVICE TOOL (FDT)  INTERFACE SPECIFICATION  –  
 

Part 303-1 :  Communication  profi le  integration  –  
IEC  61 784 CP 3/1  and  CP 3/2  

 
 
 

1  Scope 

Commun ication  Profi l e  3/1  and  Commun ication  Profi l e  3/2  (common ly known  as  
PROFIBUS™ 1 )  defines  commun ication  profi les  based  on  IEC 61 1 58-2  Type  3,  I EC  61 1 58-3-3,  
I EC  61 1 58-4-3,  I EC  61 1 58-5-3,  and  I EC  61 1 58-6-3.  The  basic profi les  CP  3/1  (PROFIBUS 
DP)  and  CP  3/2  (PROFIBUS  PA)  are  defined  i n  I EC  61 784-1 .  

Th is  part of I EC  62453  provides  i n formation  for i n tegrating  the  PROFIBUS  protocol  i n to  the  
FDT in terface  speci fication  ( I EC 62453–2).  

Th is  part of the  I EC  62453  speci fies  commun ication  and  other services.  

Th is  speci fication  nei ther con tains  the  FDT speci fication  nor mod i fies  i t.  

2  Normative references  

The  fol lowing  referenced  documents  are  ind ispensable  for the  appl ication  of th is  speci fi cation .  
For dated  references,  on ly the  ed i tion  ci ted  appl ies.  For undated  references,  the  latest ed i tion  
of the  referenced  document ( i nclud ing  any amendments)  appl ies  

I EC  61 1 31 -3: 2003,  Programmable controllers – Part 3:  Programming languages 

I EC  61 1 58  (a l l  parts),  Industrial communication networks – Fieldbus specifications 

I EC  61 1 58-2: 201 4,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 2:  
Physical layer specification and service definition  

I EC  61 1 58-3-3,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 3-3:  Data-
link layer service definition  – Type 3 elements  

I EC  61 1 58-4-3  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 4-3: Data-
link layer protocol specification – Type 3 elements  

I EC  61 1 58-5-3:  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 5-3: 
Application layer service definition  – Type 3 elements  

I EC  61 1 58-6-3,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 6-3: 
Application layer protocol specification – Type 3 elements  

I EC  61 784-1 ,  Industrial communication networks – Profiles – Part 1 :  Fieldbus profiles  

————————— 
1   PROFIBUS™  i s  a  trade  names  of the  non -profi t  organ izati on  PROFIBUS  Nu tzerorgan i sati on  e .V.  (PNO).  Th i s  

i n formati on  i s  g i ven  for the  conven ience  of u sers  of th i s  I n ternati ona l  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  
endorsemen t by I EC  of the  trade  name  hol der or any of i ts  products .  Compl i ance  to  th i s  s tandard  does  not 
requ i re  use  of the  reg i stered  l ogos  for PROFIBUS™ .  Use  of the  reg i stered  l ogos  for PROFIBUS™  requ i res  
perm iss ion  of PNO.  
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I EC  62453-1 : 2009,  Field Device Tool (FDT)  interface specification – Part 1 :  Overview and 
guidance  

I EC  62453–2: 2009,  Field Device Tool (FDT)  interface specification – Part 2:  Concepts and 
detailed description  

3  Terms,  defin i tions,  symbols,  abbreviated  terms  and  conventions  

3.1  Terms  and  defin i tions  

For the  purposes  of th is  document,  the  terms  and  defin i ti ons  g iven  in  I EC  62453–1  and  
I EC  62453–2  apply.  

3.1 .1   
bus  interface  modu le  
modu le  of a  fi e ld  device  that provides  the  connection  to  the  fie l dbus  

3.1 .2   

CP  3/1  
Commun ication  profi le  of CPF3,  featu ring  asynchronous  transmission ;  RS  485  (ANSI  TIA/EIA 
RS-485-A);  optional  RS  485-IS;  p lastic fiber;  g lass  mu l ti  mode  fiber or g lass  s ing le  mode  
fi ber;  PCF  fiber 

3.1 .3   
CP  3/2  
Commun ication  profi l e  of CPF3,  featuring  synchronous  transmission ;  manchester coded  and  
bus  powered  (MBP);  optional  i n tri nsical l y safe  (MBP-IS)  and  lower power (MBP-LP)  

3.2  Symbols  and  abbreviated  terms 

For the  purposes  of th is  document,  the  symbols  and  abbreviations  g iven  in  I EC  62453–1 ,  
I EC  62453–2  and  the  fol lowing  apply.  

ANSI  Ameri can  Nati onal  S tandards  I nsti tu te  (h ttp : //www.ans i . org )  

B IM  Bus  I n terface  Modu l e  

BMCP  Bus  Master Con fi gu rati on  Part  

CFG  Confi gu rati on  data  used  du ri ng  i n i ti a l i zati on  of PROFIBUS  s l ave  device  

DCS  D i stri bu ted  Con trol  System  

DP  Decentra l i zed  Peri pheral s  

E IA E l ectron ic  I ndustri es  Al l i ance  

FDL  F i e l dbus  Data  L i nk l ayer 

FMA F i e l dbus  Management l ayer 

FMS  F i e l dbus  Message  Speci fi cati on  

GSD  Genera l  S tati on  Descri pti on  

MBP  Manchester coded  Bus  Powered  

I &M  I den ti fi cati on  and  mai n tenance  functi ons  

PA Process  Au tomati on  

PCF  Pol ymer C lad  F i bre  

PROFIBUS  Process  F i e l d  Bus  

RS  Rad io  Sector /  Recommended  S tandard  

TI A Te l ecommun icati ons  I ndustry Associati on  
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3.3  Conventions  

3.3.1  Data  type  names  and  references  to  data  types  

The  conventions  for naming  and  referencing  of data  types  are  expla ined  in  I EC  62453-2,  
Clause  A. 1  

3.3.2  Vocabu lary for requ irements  

The  fol lowing  expressions  are  used  when  speci fying  requ i rements.  

Usage  of “shal l ”  or “mandatory”  No  exceptions  a l l owed .  

Usage  of “shou l d ”  or “ recommended ”  S trong  recommendati on .  I t  may make  sense  i n  specia l  
excepti onal  cases  to  d i ffer from  the  descri bed  behaviou r.   

U sage  of “cond i ti onal ” ’  Functi on  or behaviou r shal l  be  provi ded ,  depend i ng  on  d efi ned  
cond i ti ons .  

U sage  of “can ’  or  “opti ona l ’  Functi on  or behaviou r may be  provi ded ,  d epend i ng  on  defi ned  
cond i ti ons .  

3.3.3  Use  of UML 

Figures  i n  th i s  document are  using  the  UML notation  as  defined  i n  Annex A of I EC  62453–1 .  

4 Bus  category 

CP 3/1  and  CP  3/2  protocols  are  i denti fied  i n  the  protocol I d  e lement of the  structured  data  
type  ' fd t:BusCategory'  by the  fol l owing  un ique  i den ti fiers  (Table  1 ) :  

Table  1  – Protocol  identi fiers  

I denti fi er value  Protocol Id  name  Description  

036D1 497-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  'Profibus  DP/V0'  Support of Profi bus  DP  V0  protocol  

036D1 499-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  'Profibus  DP/V1 '  Support of Profi bus  DP  V1  protocol  

CP 3/1  AND  CP 3/2  protocols  are  using  the  fol lowing  un ique  i denti fiers  i n  physicalLayer 
members  wi th in  PhysicalLayer data  type  (Table  2) :  

Table  2  – Physical  layer identi fiers  

I denti fi er value  Name  Description  

036D1 590-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  MBP  I EC  61 1 58-2  (MBP,  Profi bus  PA)  

036D1 591 -387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  RS485  I EC  61 1 58-2 : 201 4 ,  Cl ause  22  (RS485,  PROFIBUS  
DP)  

036D1 592-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  F i ber 
Opti c  

I EC  61 1 58-2 : 201 4 ,  Cl ause  23  (F i ber Opti c  cabl e ,  
PROFIBUS  DP)  

036D1 593-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9   E thernet  (depreciated ,  do  not u se)  

 

Table  32  defines  wh ich  DataLinkLayer shal l  be  used  i n  combination  wi th  the  BusCategory 
values  defined  i n  Table  32 .  

Table  32  – DataLink Layer Identi fiers  

I denti fi er value  Name  Description  

50A21 B35-7EE7-4999-81 74-70396929C0B4  PROFIBUS  FDL  PROFIBUS  FDL  

CDF338DC-E9A3-4D1 3-91 AC-60A43DCB2904  PROFIBUS  FMA1 /2  PROFIBUS  FMA1 /2  
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5 Access  to  instance and  device data 

5.1  Process  Channel  objects  provided  by DTM  

The  m in imum  set of provided  data  shou ld  be:  Process  values  modeled  as  channel  objects  
i nclud ing  the  ranges  and  scal ing .  

5.2  DTM  services  to  access  instance  and  device  data 

The  services  I nstanceDataI n formation  and  DeviceDataI n formation  shal l  provide  access  to  at 
l east a l l  parameters  of the  Physical  B lock and  the  status  and  Ou t value  of the  Function  B locks  
shal l  be  exposed .  

Accord ing  to  I EC  62453-2 ,  at l east one  set of semantic i n formation  (one  per supported  
fi e ldbus  protocol )  shal l  be  provided  for each  accessib le  data  object,  us ing  the  
‘SemanticI n formation ’  general  data  type.  The  correspond ing  data  type  ‘appl icationDomain ’  
shal l  have  a  value  defined  for Profibus  and  the  data  type  ‘semanticI d ’  shal l  have  an  
appropriate  value,  as  speci fied  in  Table  9 .  

6 Protocol  specific  behavior 

6.1  PROFIBUS device  model  

FDT extends  the  PROFIBUS  device  model  by using  Process  Channels  for description  of I /O  
values  (see  F igure  2).  
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Figure  2  – FDT PROFIBUS device  model  

6.2  Configuration  and  parameterization  of PROFIBUS devices  

6.2 .1  General  

I n  a  GSD-based  configuration  tool  the  user defines  the  configuration  and  sets  the  appropriate  
parameters  for the  modu les.  The  configuration  tool  creates  the  configuration  string  and  the  
parameter string  that are  used  to  set up  the  s lave  properly.  

Wi th  FDT the  configuration  and  parameterization  of the  devices  i s  no  longer execu ted  on ly by 
a  cen tral  component;  i t  moved  partl y i n to  the  DTMs.  A DTM  is  responsible  for provid ing  
configuration  and  parameterization  i n formation  for the  cycl ic  master that pu ts  the  PROFIBUS 
s laves  i n  operation .  

A DTM  i s  used  to  ad just a  fie ld  device  to  i ts  speci fic appl ication .  Wi th in  PROFIBUS,  there  are  
three  d i fferen t aspects  of ad justment:  

•  parameterization :  usr prm  data  (used  i n  the  PROFIBUS  service  SET_PRM  for setting  up  
the  cycl ic  commun ication  and  the  speci fic behavior of the  device);  

IEC   1 128/09 
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•  appl ication  parameterization :  appl ication  speci fic parameters  (transmi tted  via  acycl ic  
read /wri te  PROFIBUS  services);  

•  con figuration :  configuration  data  (used  i n  the  PROFIBUS  service  CHK_CFG  for defin i tion  
of the  format and  l ength  of the  i npu t/ou tpu t data  that are  transmi tted  wi th in  cycl ic  
commun ication).  

The  appl ication  parameterization  transmi tted  via  acycl ic commun ication  i s  not i n  the  scope  of 
th is  document.  Wi th in  th is  document the  term  parameterization  represents  commun ication  
parameterization  (SET_PRM).   

6.2.2  Monol i th ic  DTM  for a  modu lar PROFIBUS device  

A monol i th ic DTM  i s  one  s ing le  DTM  that represents  the  complete  device  wi th  i ts  Bus  
I n terface  Modu le  (B IM)  and  i ts  I /O  modu les.  I n  general ,  such  a  DTM  offers  a  configuration  
d ia log  (presentation  object)  that a l l ows  defin i tion  of the  used  BIM  and  modu les.  The  
configuration  d ia log  must be  avai lable  via  the  FDT standard  function  “Configure”  (see  [1 ]  4 . 3  
Operation  Configuration).  

Not a l l  PROFIBUS  devices  requ i re  a  configuration  d ia log .  That i s  why not a l l  DTMs  provide  
the  “Configure”  function .  Th is  i s  va l id  on ly for non-modu lar PROFIBUS devices  i f the  
Usr_Prm-Data  cannot be  changed .  

The  configuration  d ialog  a l lows  chang ing  the  data  on ly i n  offl i ne  mode  i f the  data  set can  be  
l ocked .  

6.2.3  Modu lar DTM  for a  modu lar PROFIBUS device  

Separate  DTMs  represent the  B IM  (Device  DTM)  and  the  particu lar I /O  modu les  (Modu le  
DTMs).  The  effort developing  such  a  modu lar DTM  i s  normal l y h igher than  in  the  case  of a  
monol i th ic DTM,  because:  

•  a  pri vate  protocol  has  to  be  implemented  between  BIM  and  I /O  modu les  to  ensure  that 
on ly a  Modu le  DTM  can  be  added  to  the  B IM  DTM.  Th is  requ i res  an  own  protocol  ID  and  
the  adaptation  / creation  of commun ication ;  

•  i n  some  cases,  add i tional  private  i n terfaces  are  necessary to  exchange  in formation  
between  Device  DTM  for B IM  and  Modu le  DTMs.  

Implementing  a  Modu lar DTM  resu l ts  i n  the  fol lowing  advantages:  

•  the  project represents  the  device  structure;  

•  the  user i s  able  to  access  modu le-related  in formation  d i rectly as  a  function  of the  Modu le  
DTM;  

•  the  FDT speci fication  defines  a  mechan ism  to  i denti fy DTMs.  Wi th  these  mechan isms  i t  i s  
possible  to  provide  support for scann ing  the  modu les  below the  B IM  and  generate  the  
topology au tomatical l y;  

•  supporti ng  a  new type  of B IM  or I /O  modu le  requ i res  an  add i tional  DTM  “on ly”  and  does  
not affect existing  components.  Th is  may resu l t  i n  reduced  test effort.  

The  configuration  data  to  set up  the  PROFIBUS  configuration  must be  provided  by the  Device  
DTM  (representing  the  B IM).  Th is  configuration  data  may be  generated  from  in formation  of 
the  i nstan tiated  Ch i l d  DTMs  and  by using  a  configuration  d ialog .  

Modu lar DTMs  shou ld  be  provided  for modu lar devices  (e. g .  a  p lan t operator may add /remove 
modu les).  Monol i th ic DTMs  are  used  to  represent devices  that show no  modu lari ty (e. g .  PA 
devices).  
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6.3  Support for DPV0  configuration  

A PROFIBUS  slave  i s  configured  by a  cycl ic  master and  commun icates  via  PROFIBUS  DP.  I n  
add i tion  to  th is  the  s lave  may support DPV1  commun ication .  

A Gateway DTM  for a  PROFIBUS  s lave  does  not have  to  provide  commun ication  for the  DPV0 
commun ication  schema.  For example,  there  i s  a  remote  I /O  system  wi th  HART modu les.  I t  
may have  a  Gateway DTM  that requ i res  the  DPV1  protocol  and  provides  the  HART protocol  
(defined  i n  the  i n formation  document and  i n  the  parameter document).  Th is  enables  HART 
Device  DTMs  to  communicate  wi th  thei r devices  via  the  Gateway DTM  and  via  
Commun ication  DTM  for DPV1 .  Fol lowing  the  speci fication  the  Gateway DTM  del ivers  channel  
parameter documents  for both  protocols  DPV1  and  HART.  The  protocol I d  i s  a  member of 
NetworkManagementI n fo  data  type.   

The  Process  Channels  shal l  provide  Channel  Parameter documents  for DPV1  includ ing  al l  
i n formation  to  a l l ow i n tegration  i n to  the  con trol  system  (e. g .  DPAddress  of the  IO  value  i f 
avai lable).   

6.4 PROFIBUS s laves  operating  without a  cycl ic  PROFIBUS  master 

I n  most cases,  a  PROFIBUS  slave  i s  configured  and  parameterized  by a  cycl ic  PROFIBUS  
master device.  So  a  runn ing  master device  i n  the  network i s  requ i red .  

Some  s laves  are  able  to  a l low acycl ic commun ication  wi thou t a  runn ing  cycl ic  master.  
Especial l y i n  the  case  of gateway functional i ty th is  i s  an  eminen t advantage  because  they 
a l low the  parameterization  of fie ld  devices  connected  to  them  by using  an  acycl ic bus  master.  
So  i nstrument special i sts  are  able  to  work wi th  fie ld  devices  a lso  in  case  the  con trol ler i s  not 
yet working .  

I f a  master starts  communication ,  these  devices  start  to  detect bus  speed  and  settings  to  
react properly.  Th is  may take  some  time.  

I n  the  fol lowing ,  two  cases  are  described  that a  user may keep  i n  m ind  when  working  wi th  
such  devices.  

Use  case  1 :  

The  user performs  a  network scan .  The  Commun ication  DTM  tries  to  read  d iagnostic data  via  
a  GetDiagnose  Request bu t does  not receive  a  response.  The  device  i s  not detected  by the  
Commun ication  DTM.  Th is  occurs  mostly when  the  device  has  a  l ow PROFIBUS  address.  The  
reason  i s  that the  device  has  not completed  bus  speed  / bus  setti ng  detection  as  i t  was  asked  
for thei r d iagnostic data.  The  workaround  i s  to  g i ve  these  devices  a  h igher PROFIBUS 
address.  

Use  Cases  2 :  

The  user tries  to  connect a  fie ld  device  l i nked  to  the  gateway that supports  DPV1  wi thout a  
runn ing  cycl ic  master.  Th is  can  lead  to  an  error message  because  the  gateway device  has  not 
completed  bus  speed  /  bus  setting  detection  as  i t  was  asked  for a  connection .  So  the  user has  
to  try to  connect again .  Th is  happens  on ly i n  very rare  s i tuations.  

6.5  PROFIBUS-related  information  of a  s lave  DTM  

6.5.1  General  

The  in formation  used  by a  cycl ic  master device  to  set up  the  PROFIBUS  network properly and  
a l low cycl ic  commun ication  between  con trol  system  and  s lave  devices  i s  provided  by a  DTM  
in   
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•  Bus  Master Configuration  Part (BMCP);  

•  GSD  in formation ;  

•  i n ternal  topology,  

•  pocess  channels.  

A DTM  of a  PROFIBUS  slave  must del iver these  parts  of PROFIBUS-related  in formation  to  
get i n tegrated  i n to  a  FDT-based  Eng ineering  System.  I n  the  next subclauses,  a  more  detai led  
description  i s  g i ven  on  how to  generate  and  how to  provide  th is  i n formation .  Th is  depends  on  
the  kind  of DTM  (see  6 . 2  Configuration  and  parameterization  of PROFIBUS devices).  

6.5.2  Bus  Master Configuration  Part  (BMCP)  

6.5.2 .1  BMCP introduction  

The  BMCP of one  s ing le  DTM  instance  describes  the  actual  parameter and  configuration  data  
of the  correspond ing  PROFIBUS  s lave.  Each  DTM  representing  a  PROFIBUS  s lave  device  
must provide  a  Bus  Master Configuration  Part.  The  BMCP i s  provided  i n  the  
busMasterConfigurationPart member of NetworkManagementI n fo  data  type.  Th is  i n formation  
i s  obtained  by cal l i ng  service  NetworkManagementI n foRead .   

The  BMCP includes  i n formation  abou t the  configuration  and  the  parameters  for the  s lave.  The  
BMCP i s  provided  by the  DTM  and  i s  requ i red  i n  order to  generate  the  master configuration .   

The  BMCP con tains  data  wh ich  m igh t be  changed  during  master configuration .  That means  
that the  BMCP may be  changed  and  transferred  back to  the  s lave  DTM  by cal l i ng  
NetworkManagementI n foWri te.  A S lave  DTM  must accept the  new in formation  and  recompute  
the  configuration  /  i n ternal  parameters  to  match  the  new BMCP.  

DTM  must check whether the  new values  are  accord ing  to  the  capabi l i ties  of the  device.  The  
NetworkManagementI n foWri te  cal l  wi l l  be  refused  i f the  device  can  not hand le  the  new values.   

6.5.2 .2  Creating  the  BMCP 

Th is  subclause  expla ins  the  mean ing  of the  i nd ividual  e lements  of the  BMCP in  detai l s.   

The  BCMP may be  generated  from  the  GSD  i n formation  of a  PROFIBUS  device.   

The  BMCP is  d i vided  i n to  four parts  that are  expla ined  in  the  fol lowing  subclauses.   

The  explanations  use  the  GSD  keywords  and  reference  the  PROFIBUS speci fication .  See  
a lso  the  table  wi th  complete  BMCP in   6 . 5. 2 . 2 . 1  .  

6.5.2 .2 . 1  Part 1 :  From  Slave_Para_Len  to  Octet 1 5  

The  fi rst part  consists  of a  fi xed  set of bytes  described  in  the  table  below.  
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Table  3  – BMCP Part1  – General  configuration  

Byte  Name  Defined  i n   Notice  

0  S l ave_Para_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1  Leng th  of the  BMCP  i ncl ud ing  th i s  val ue  

1  

2  S l _Fl ag  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 2  The  fol l owing  GSD  val ues  are  u sed  [6 ] :  

•  B i t  0  :  reserved ,   
•  B i t  1 :  Extra_Alarm_SAP,   
•  B i t  2 :  DPV1 _Data_Types,   
•  B i t  3 :  DPV1 _Supported ,   
•  B i t  4 :  Publ i sher_Enable ,   
•  B i t  5  :  Fa i l _Safe,  .  

The  fol l owing  b i ts  are  not  based  on  GSD  val ues:   

•  B i t  6  :  New_Prm,   
•  B i t  7  :  Acti ve  

3  S l ave  Type  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 3  Val ue  i s  0  (=  DP-S lave)  

4  Max_Diag_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 4  The  fol l owing  GSD  val ue  i s  used  [6 ] :  Max_Diag_Data_Len  

5  Max_Alarm_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 5   

6  Max_Channel_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 6  Th i s  fi e l d  defi nes  how much  data  can  be  transferred  between  
s lave  and  master.  I n  th i s  case,  the  maximum  of these  GSD  
val ues  [6 ]  must be  cal cu l ated :   

•  Max_Data_Len ,   
•  C1 _Max_Data_Len  p l us  4  Bytes  (Functi on  Num,  

S l ot_Number,  Leng th )  

7  D i ag_Update_Delay [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 7  The  fol l owing  GSD  va l ue  i s  used  [6 ] : D i ag_Update_Delay 

8  Al arm_Mode  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 8   

9  Add_Sl_Flag  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 9   

1 0  C1 _Timeou t [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 0  The  fol l owing  GSD  va l ue  i s  used  [6 ] : C1 _Response_Timeou t 

1 1  

1 2  Reserved    

1 3  

1 4  

1 5  

 

6.5.2 .2 .2  Part 2:  Parameter data 

Part 2  of the  BMCP are  the  s lave  parameter data.  

Table  4  – BMCP Part2  – Parameter data 

Byte  Name  Defined  i n   Notice  

1 6  Prm_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 1  Leng th  of the  Parameter Data  i ncl ud i ng  th i s  va l ue  

1 7     

1 8  S tati on  S tatus  [5 ]  6 . 2 . 4 . 1   The  fol l owing  GSD  val ues  are  u sed  [6 ] :  

•  B i t  0 -2 :  reserved ,   
•  B i t  3 :  WD_On ,   
•  B i t  4 :  Freeze_Req ,   
•  B i t  5 :  Sync_Req ,   
•  B i t  6 , 7(Lock/Un l ock Request) :  [5 ]  Tabl e  402  

1 9  WatchDog1  [5 ]  6 . 2 . 4 . 2    These  val ues  (WD_Fact_1  and  WD_Fact_2)  d epend  on  the  baud  rate .  
A master shou l d  set  these  va l ues  and  s l aves  shou l d  hand l e  new 
val ues  

20  WatchDog2  [5 ]  6 . 2 . 4 . 3   

21  M i n  Tsd r [5 ]  6 . 2 . 4 . 4   Defau l t  va l ue  i s  1 1  b i t  t imes  [1 ]  

22  I den t_Number [5 ]  6 . 2 . 3 . 5   The  fol l owing  GSD  val ue  i s  used  [6 ] :  I den t_Number 



I EC  62453-303-1 : 2009+AMD1 :201 6  CSV – 1 7  – 
  I EC  201 6  

Byte  Name  Defined  i n   Notice  

23     

24  Group_I den t [5 ]  6 . 2 . 4 . 5   I nd i cates  the  g roup  assi gnment of the  s l ave  i n  a  b i twi se  coded  form  

25  DPV1 _Status_1  [5 ]  6 . 2 . 4 . 7  The  fol l owing  GSD  val ues  are  u sed  [6 ] :   

•  B i t  0 , 1 :  reserved ,   
•  B i t  2 :  WD_Base_1 ms,   
•  B i t  3  – 5 :  reserved ,   
•  B i t  6 :  Fa i l _Safe,   
•  B i t  7  :  DPV1 _Enable ,   

These  b i ts  report  the  s l ave  capabi l i ti es  to  the  master and  are  
changed  by the  MS0  master fo l l owing  i ts  capabi l i t i es  

26  DPV1 _Status_2  [5 ]  6 . 2 . 4 . 8  The  fol l owing  GSD  val ues  are  u sed  [6 ] :   

•  B i t  0 :  Check_Cfg_Mode,   
•  B i t  1 :  reserved ,   
•  B i t  2 :  Enabl e_Update_Alarm ,   
•  B i t  3 :  Enabl e_Status_Alarm,   
•  B i t  4 :  Enabl e_Manu factu rer_Speci fi c_Alarm,   
•  B i t  5 :  Enabl e_Diagnosti c_Alarm ,   
•  B i t  6 :  Enabl e_Process_Alarm ,   
•  B i t  7 :  Enabl e_Pu l l _Plug_Alarm,   

These  b i ts  report  the  s l ave  capabi l i ti es  to  the  master and  are  
changed  by the  MS0  master fo l l owing  i ts  capabi l i ti es  

27  DPV1 _Status_3  [5 ]  6 . 2 . 4 . 9  •  B i t  0 -2 :  -  ,  
•  B i t  3 :  Prm  Structu re,   
•  B i t  4 :  I soM_Req ,   
•  B i t  5 -6 :  reserved ,   
•  B i t  7 :  Prm_Cmd  

28  U ser_Prm_Data   From  Byte  28  of the  BMCP,  a  DTM  has  to  i n sert  add i ti ona l  user 
parameter data.  The  i n formation  i s  g i ven  i n  the  GSD  fi l e  vi a  val ue  of 
U ser_Prm_Data  …  

NOTE  1  I t  i s  poss ib l e  that  a  modu l e  does  not  have  user parameter data.  I n  th i s  case,  no  parameter stri ng  i s  
i nserted  i n to  the  BMCP  for th i s  modu l e .  

NOTE  2  Some  s l aves  have  some  fi xed  modu l es  bes ides  the  B IM .  Even  i f these  modu les  do  not  appear i n  the  
con fi gu rati on  d i a l og  or are  not  represented  as  Modu l e  DTMs,  they have  to  be  consi dered  i n  the  BCMP  i f they have  
parameters .  

NOTE  3  The  th ree  DPV1  status  bytes  are  defi ned  by the  MS0  master.   

 

6.5.2 .2 .3  Part 3:  Configuration  data 

The  configuration  data  are  provided  as  part 3 :  

Table  5  – BMCP Part3  – Configuration  data 

Byte  Name  Source  Noti ce  

1 6+Prm_Data_Len  Cfg_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 3  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  val ue  

1 6+Prm_Data_Len  +  1  

1 6+Prm_Data_Len  +2  Cfg_Data   Con fi gu rati on  data  ( i f avai l ab le)  

…  

From  byte  posi tion  (1 6+Prm_Data_Len  +2),  the  configuration  strings  for the  B IM  and  the  
modu les  are  provided  i n  ascend ing  order.  The  in formation  i s  g i ven  in  the  GSD  fi le  via  value  
modu le.  

NOTE  1  Some  s l aves  have  some  fi xed  modu l es  besi des  the  B IM .  Even  i f these  modu les  do  not  appear i n  the  
con fi gu rati on  d i a l og  or are  not  represented  as  Modu l e  DTMs,  they have  to  be  consi dered  i n  the  BCMP  i f they have  
parameters .  

NOTE  2  Empty s l ots  have  to  be  cons i dered  i n  the  con fi gu rati on  d ata.  Refer to  the  GSD  fi l e  as  to  wh i ch  
con fi gu rati on  stri ng  has  to  be  u sed .  
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6.5.2 .2 .4 Part  4:  Address  table  and  s lave  user parameters  

I n  Part 4  of the  BMCP,  the  address  table  and  the  s lave  user parameter section  i s  provided .  

Table  6  – Part 4:  Address  table  and  s lave  user parameters  

Byte  Name  Source  H in ts  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  Add_Tab_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 5  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  
val ue  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  1  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  

S l ave_User_Data_Len  [6 ]  6 . 2 . 1 2 . 21  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  
val ue  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  1  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  2  

S l ave_User_Data   S l ave  user parameter ( i f 
avai l abl be)  

…  

After Add_Tab_Len  the  address  table  data  i s  i nserted  i n to  the  BMCP.  I f the  master does  not 
support th is  table  the  Add_Tab_Len  i s  set to  2  and  no  data  i s  i nserted .  

After S lave_UserDataLen  the  s lave  user data  i s  i nserted  i n to  the  BMCP.  I f the  master does  
not support th is  data  the  S lave_User_Data_Len  i s  set to  2  and  no  data  i s  i nserted .  

Table  7  – Part 4:  Extended  Prm  data  

Byte  Name  Source  H i n ts  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  S l ave_User_Data_Len  

Ext_Prm_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 23  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  
val ue  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  S l ave_User_Data_Len  +  1  

After Ext_Prm_Data_Len ,  the  extended  prm  data  i s  i nserted  in to  the  BMCP.  I f the  master 
does  not support th is  data  the  Ext_Prm_Data_Len  i s  set to  2  and  no  data  i s  i nserted .  

6.5.2 .2 .5  Complete  s lave  bus  parameter set 

Al l  va lues  are  provided  from  the  Slave  DTM.  I t  i s  responsibi l i ty of the  S lave  DTM  to  be  
compatible  wi th  the  S lave  GSD.  The  Master DTM  cou ld  change  some  of these  in i tia l  values  
sent by S lave  DTM  i f they depend  on  the  capabi l i ti es  of the  master.  

Example  

Wi th i n  the  GSD  fi l e ,  i t  i s  stated  that  the  device  supports  the  Freeze  Mode  by the  keyword  “Freeze_Mode_supp”.  
The  master sets  the  va l ue  “Freeze_Mode_Req ”  wi th i n  the  S lave  Bus  Parameter Set  because  on l y the  master 
knows  whether i t  supports  th i s  mode.  

The  fol l owing  tab l e  exp l a i ns  wh i ch  componen t  i s  the  sou rce  of the  parameter val ues  (“Parameter provided  by”) .  
Some  of the  va l ues  can  be  changed  by the  system  or by u ser i n teracti on .  For those  va l ues  i t  i s  i nd i cated  wh ich  
componen t  i s  a l l owed  to  change  the  va l ues  (“Confi gu rati on  by” . )  I f possi b l e ,  the  defau l t  va l ues  for the  parameters  
are  d efi ned  ( “Defau l t  Va l ue”) .  
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Table  8  – Complete  BMCP 

Byte  Name  Note  Parameter provided  by  Configuration  
by 

Defau l t  Value  

0  S l ave_Para_Len  Leng th  of the  BMCP  i ncl ud ing  th i s  
val ue  

Calcu l ated  by S l ave  DTM  -  -  

1       

2  S l _Fl ag  B i t  coded .  The  mean i ng  of the  
b i ts :  

-   -  -  

B i t  0 :  reserved  -  -  0  

B i t  1 :  Extra_Alarm_SAP S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM  Extra_Alarm_SAP_sup
p  wi th i n  GSD  

B i t  2 :  DPV1 _Data_Types  S l ave  DTM  shows  what  d ata  types  are  used  by the  s l ave  DTM   Master DTM  DPV1 _Data_Types  
wi th i n  S l ave  GSD  

B i t  3 :  DPV1 _Supported  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM   DPV1 _Slave  wi th i n  
GSD  

B i t  4 :  Publ i sher_enable  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM   Publ i sher_supp  wi th i n  
GSD  

B i t  5 :  Fa i l _Safe  S l ave  DTM  can  show by th i s  fl ag  that  the  s l ave  needs  fa i l  safe  
(Fa i l _Safe  or Fa i l _Safe_Requ i red  of the  GSD)   

Master DTM   Va l ue  wi th i n  S l ave  
GSD  

B i t  6 :  New_Prm  I f the  S l ave  DTM  set  th i s  va l ue,  i t  requests  that  the  MS0  master shou l d  
set  the  changed  s l ave  parameter.  (see  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 2 )  

-  0  

B i t  7 :  Acti ve   I f the  S l ave  DTM  has  fi n i shed  the  modu le  con fi gu rati on  set i t  to  1 .  -  0  

3  S l ave  Type  0  =  DP-Slave  S l ave  DTM  shows  that  i t  i s  a  DP-S lave  -  0   

4  Max_Diag_Data_Len   S l ave  DTM  provides  th i s  i n formation  by Max_Diag_Data_Len  i n  the  GSD  -  Va l ue  wi th i n  S l ave  
GSD  

5  Max_Alarm_Len  Leng th  of the  a l arm  structu re  see  
[5 ]  tab le  396  

S l ave  DTM ,  Cond i ti ons :  One  of GSD  keywords: -  D i agnosti c_Alarm_supp  
-  Process_Alarm_supp  -  Pu l l _Pl ug_Alarm_supp  -  S tatus_Alarm_supp  -  
Updata_Alarm_supp  -  Manu factu rer_Speci fi c¬_Alarm_supp   OR -  
Al arm_Type_Mode_supp  

-  I s  ca l cu lated  on  the  
base  of the  d i fferen t  
GSD  val ues.  

6  Max_Channel_Data_
Len  

 S l ave  DTM :  Th i s  fi e l d  d efi nes  how much  data  can  be  transferred  
between  s l ave  and  master.  I n  th i s  case  the  maximum  of these  val ues  
must be  cal cu lated  and  set  by the  s l ave  DTM.  Ru l e  for ca l cu l ati on :  
Max_Data_Len  C1 _Max_Data_Len  p l us  4  Bytes  (Functi on  Num,  
S l ot_Number,  Leng th )  

-  Va l ue  wi th i n  S l ave  
GSD  

7  D i ag_Update_Delay  S l ave  DTM  -  S l ave  GSD  [6 ]  
D i ag_Update_Delay 



 
 

–
 2
0
 –
 

IE
C
 6
2
4
5
3
-3
0
3
-1
:2
0
0
9
+
A
M
D
1
:2
0
1
6
 C

S
V
 

 
 


 IE

C
 2
0
1
6
 

 
Byte  Name  Note  Parameter provided  by  Configuration  

by 
Defau l t  Value  

8  Al arm_Mode   S l ave  DTM  -  S l ave  GSD  [6 ]  
Al arm_Sequence_Mod
e_Coun t 

9  Add_Sl_Flag  B i t  coded .  Fol l owing  the  mean i ng  
of the  b i ts  

   

B i t  0 :  NA_To_Abort  Master DTM  0  

B i t  1 :  I gnore_Acl r  Master DTM  0  

B i t  2  to  B i t  7 :  reserved    0  

1 0  C1 _Timeou t The  fol l owing  GSD  val ue  i s  used  
[6 ] :  C1 _Response_Timeout 

S l ave  DTM   S l ave  GSD  [6]  
C1 _Response_Timeout 

1 1       

1 2  Reserved     0  

1 3  Reserved     0  

1 4  Reserved     0  

1 5  Reserved     0  

1 6  Prm_Data_Len  Leng th  of the  Parameter Data  
i ncl ud ing  th i s  va l ue  

Ca lcu l ated  (or maybe  fi xed )  by S l ave  DTM    

1 7       

 PRM_DATA     

1 8  Prm_Data  (S tati on  
S tatus)  

B i t  0 -2 :  reserved   0   

B i t  3 :  WD_On  MS0  Master defi nes  that watchdog  i s  used  or not.  I f watchdog  i s  enabl e  
the  master has  a l so  to  set  WD_Fact_1  and  WD_Fact_2  

Master DTM  0  

B i t  4 :  Freeze_Req  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM  Freeze_Mode_supp  
wi th i n  GSD  

B i t  5 :  Sync_Req  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM  (Sync_Mode_supp  
wi th i n  GSD)  

B i t  6 , 7 :  Lock/Un lock Request [5 ]  
Tab l e  402  

Master DTM  0   

1 9  Prm_Data  
(WatchDog1 )  
WD_Fact_1  

These  val ues  depend  on  the  baud  
rate .  A master shou l d  set  these  
val ues  and  s l aves  shou l d  hand l e  
new va l ues.  Consi der wi th i n  
U sr_Prm_Data  (DPV1 _Status_1 ,  
B i t  2  WD_Base_1 ms)  

 Master DTM  1  
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Byte  Name  Note  Parameter provided  by  Configuration  

by 
Defau l t  Value  

20  Prm_Data  
(WatchDog2)  
WD_Fact_2   

See  Byte  1 9 ,  Watchdog_Time  =  
1 0  ms  *  WD_Fact_1  *  WD_Fact_2  
OR Watchdog_Time  =  1  ms  *  
WD_Fact_1  *  WD_Fact_2  

 Master DTM  1  

21  Prm_Data  (M i n  Tsd r)  Defau l t  va l ue  i s  1 1  b i t  t imes  [1 ] .   Master DTM  1 1  

22  Prm_Data  
( I den t_Number)  

 S l aveDTM  -   S l ave  GSD  [6]  
I d en t_Number 

24  Prm_Data  
(Group_I den t)  

Th i s  means  the  s l ave  i s  not 
ass i gned  to  a  g roup  for g l obal  
con trol .  I t  i s  set  by the  master 

 Master DTM  0  

25  Prm_Data  
(DPV1 _Status_1 )  

B i t  0 , 1 :  reserved    0  

B i t  2 :  WD_Base_1 ms  (See  Bytes  
1 9  and  20)  

S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM    
I n  some  rare  
case  there  i s  a  
need  to  set  the  
val ue  to  1  

WD_Base_1 ms_supp  
wi th i n  GSD  

B i t  3  – 5 :  reserved    0  

B i t  6 :  Fa i l _Safe   S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM  (Fai l_safe  wi th i n  GSD)  

B i t  7 :  DPV1  Enab l e   S l ave  DTM  Master DTM  S l ave  GSD  ( I f the  GSD  
m in imum  i ncl ude  one  
of these  setti ng  :  
C1 _Read_Wri te_supp  
=  1  or 
D i agnosti c_Alarm_sup
p  =  1  or  
Process_Alarm_supp  =  
1  or 
Pu l l _Plug_Alarm_supp  
=  1  or 
S tatus_Alarm_supp  =  1  
or Update_Alarm_supp  
=  1  or 
Manu factu rer_Speci fi c
_Alarm_supp  =  1  .  The  
s l ave  supports  DPV1  
and  then  the  
DPV1 _Enable  shou l d  
be  1  
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Byte  Name  Note  Parameter provided  by  Configuration  

by 
Defau l t  Value  

26  Prm_Data  
(DPV1 _Status_2)  

B i t  0  :  Check_Cfg_Mode     

S l ave  DTM  shows  
wi th  th i s  b i t  that  the  
featu re  i s  supported .  

Master DTM  Check_Cfg_Mode  wi th i n  GSD    

B i t  1  :  reserved  -  -  0  

B i t  2  :  Enable_Update_Alarm  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM  Update_Alarm_supp   
wi th i n  GSD  

B i t  3  :  Enable_Status_Alarm  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM  Status_Alarm_supp  
wi th i n  GSD  

B i t  4 :  
Enabl e_Manu factu rer_Spefi c_Alar
m  

S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM  Manu factu rer_Speci fi c
_Alarm_supp  wi th i n  
GSD  

B i t  5 :  Enabl e_Diagnosti c_Alarm  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM  D iagnosti c_Alarm_sup
p  wi th i n  GSD  

B i t  6 :  Enabl e_Process_Alarm  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Master DTM  Process_Alarm_supp  
wi th i n  GSD  

B i t  7 :  Enabl e_Pu l l _Alarm  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM  Pu l l _Plug_Alarm_supp  
wi th i n  S l ave  GSD  

27  Prm_Data  
(DPV1 _Status_3)  

B i t  0 -2 :  Al arm_Mode   S l ave  DTM  Master DTM  Data  wi th i n  S l ave  GSD   

B i t  3 :  Prm_Structu re.  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported   Prm_Block_Structu re_
supp  wi th i n  GSD   

B i t  4 :  I soM_Req  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM  I sochron_Mode_supp  
wi th i n  GSD  

B i t  5-6 :  reserved  -  -  0  

B i t  7 :  Prm_Cmd  S l ave  DTM  shows  wi th  th i s  b i t  that  the  featu re  i s  supported  Master DTM  PrmCmd_supp  wi th i n  
GSD   

28  to  
…  

Prm_Data(Usr_Prm_
Data)  

 Ca l cu l ated  by S l ave  DTM  S l ave  DTM  Data  wi th i n  GSD  

X1  Cfg_Data_Len  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  val ue  Ca lcu l ated  by S l ave  DTM  -  Data  wi th i n  GSD  

X1 +1       

X1 +2  
to  . . .  

Cfg_Data  Cfg_Data  S l ave  DTM ,  Depend ing  on  Modu l e  Con fi gu rati on  S l ave  DTM  Data  wi th i n  S l ave  GSD  
(Modu le ,  EndModu l e)  

X2  Add_Tab_Len  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  val ue  Calcu l ated  by the  Commun icati on  DTM    

X2  +  
1  
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Byte  Name  Note  Parameter provided  by  Configuration  

by 
Defau l t  Value  

X2  +  
2  to  
. . . .  

Add_Tab_Data  Address  assi gnmen t Tabl e  (on l y 
for DPV0  Masters)  

Calcu l ated  by the  Commun icati on  DTM    

X3  S l ave_User_Data_Le
n  

Leng th  i ncl ud i ng  th i s  val ue  Ca lcu l ated  by the  Commun icati on  DTM    

X3  +  
1  

     

X3  +  
2  to  
…  

S l ave_User_Data  S l ave_User_Data  Calcu l ated  by the  Commun icati on  DTM   Data  wi th i n  GSD  

X4  +  
1  

Ext_Prm_Data_Len  Leng th  i ncl ud i ng  th i s  val ue  Ca lcu l ated  by S l ave  DTM   -   

X4  +  
2  

     

X4   Ext_Prm_Data  Extended  Parameter Data  S l ave  DTM  -  Data  wi th i n  GSD  

NOTE   X1  =  1 6+Prm_Data_Len  

X2  =  1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  =  1 6  +  x1  +  Cfg_Data_Len  

X3  =  1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  Add_Tab_Len  =  X2  +  Add_Tab_Len  

X4  =  1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  Add_Tab_Len  +  S l ave_User_Data_Len  =  X3  +  S l ave_User_Data_Len  
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6.5.2 .3  Modi fication  of the  BMCP 

6.5.2 .3. 1  Propagation  of changes  

The  BMCP i ncludes  parameter and  configuration  data.  The  s lave  DTM  or the  FDT Frame 
Appl ication  may mod i fy the  BMCP.   

The  system  has  to  ensure  that the  Commun ication  DTM  representing  the  PROFIBUS  master 
i s  aware  of these  changes.  Th is  i s  ach ieved  by send ing  the  even t I nstanceDataChanged  from  
the  S lave  DTM  to  report the  change  of the  BMCP.  Al l  changes  shou ld  be  reported  as  soon  as  
possible,  bu t not before  the  changes  are  persistent.  The  Frame  Appl ication  i n forms  the  Paren t 
DTM  via  OnCh i ld I nstanceDataChanged ,  that parameters  of a  ch i l d  have  been  changed .  Then  
the  Commun ication  DTM  can  get the  new BCMP of the  S lave  DTM.   

6.5.2 .3.2  When  i t  i s  al lowed  to  change  the  BMCP 

Accord ing  to  the  FDT speci fication  i s  a l l owed  to  change  the  parameters  of a  DTM  starting  
from  “configured”  state  (see  IEC  62453-2).   

The  BCMP can  be  changed  mu l tip le  times,  bu t on ly i f the  DTM  is  i n  offl i ne  mode  and  i f the  
data  set can  be  l ocked .   

I f a  S lave  DTM  wants  to  change  parameters  i n  on l i ne  mode  i t  must use  DPV0  or DPV1  
transaction  requests.  I f there  i s  no  way of chang ing  the  parameters  by transaction  requests,  
the  DTM  must d isable  configuration  and  parameterization  i n  the  on l i ne  state.   

6.5.2 .3.3  Parameter data 

I f the  user changes  parameters  of the  B IM  or one  modu le  (for example  via  user i n terface)  and  
th is  affects  the  BMCP;  the  DTM  has  to  update  the  BMCP.  I n  add i tion  to  th is ,  i t  must request a  
save  and  i n form  the  Frame  Appl ication  via  I nstanceDataChanged .  The  Frame Appl ication  
must d istribu te  the  in formation  to  a l l  re levant components.  

6.5.2 .3.4 Configuration  data  

Configuration  data  wi l l  change  every time  i f the  user adds/removes  modu les  or changes  the  
modu le  type,  etc.   

I n  the  case  of the  modu lar DTM,  the  B IM  wi l l  be  i n formed  when  the  user adds  or removes  
modu les  via  the  service  Ch i l dAdded  and  service  Ch i l dRemoved .  Changes  of the  parameters  
i n  modu le  wi l l  be  reported  by service  OnCh i l d I nstanceDataChanged .  

The  monol i th ic DTM  or the  B IM  DTM  update  thei r BMCP,  request a  save  and  i n form  the  
Frame Appl ication  via  I nstanceDataChanged .  

NOTE  1  Changes  that  affect  the  BMCP  often  take  effect  on  the  i n ternal  topo l ogy and  the  Process  Channel s .  Th i s  
i n formati on  must  be  u pdated  by the  DTMs  too.   

NOTE  2  The  BMCP  may be  changed  by the  S l ave  DTM  and  by the  Commun icati on  DTM .  The  Commun icati on  
DTM  must  not  change  the  confi gu rati on  data  and  the  user parameters .  

6.5.2 .4 Special  cases  related  to  the  BMCP 

6.5.2 .4.1  DPV1  support 

I n  the  GSD  fi l e  there  are  two  flags  regard ing  DPV1 .  At fi rst,  the  “DPV1 _Slave”  value:  Th is  
means  that the  s lave  has  the  possibi l i ty to  work as  a  DPV1  s lave.  I f th is  va lue  exists  and  the  
value  i s  “1 ”  then  the  respective  bi t  wi th in  the  S l_Flag  of S lave  Bus  Parameter Set must be  set.  
For o lder systems,  there  shou ld  a lso  be  the  possibi l i ty to  work as  a  DPV0  s lave.   
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On ly the  Commun ication  DTM  knows that i ts  master device  i s  able  to  provide  acycl ic services.  

After bu i ld ing  the  S lave  Bus  Parameter Set,  the  Commun ication  DTM  wi l l  receive  the  s lave’s  
i n i tia l  BMCP.  I f,  wi th in  the  S l_Flag ,  the  respective  b i t  i s  set,  the  Master DTM  must set the  
h ighest b i t  i n  the  fi rst  byte  of Extended  DPV1  Status.  Now the  s lave  works  as  a  DPV1  s lave.  

6.5.2 .4.2  Extended  DPV1  status  

Al l  the  b i ts  i n  the  3  bytes  Extended  DPV1  Status  are  set by the  Commun ication  DTM  for the  
master.  A S lave  DTM  must accept these  settings  and  adapt i ts  functional i ty i f necessary.  

7  Protocol  specific  usage of general  data  types  

The  fol lowing  table  (Table  9)  explains  how data  types,  defined  in  I EC  62453–2  wi th in  the  
namespace  ‘ fd t’ ,  are  used  wi th  CP  3/1  AND  CP  3/2  protocols.  

Table  9  – Protocol  specific  usage  of general  data types  

Data  type  Description  for use  i n  IEC  61 784 CPF  3  

fd t: add ress  Profi bus  Parameter Add ress:   

The  a ttri bu te  ‘ add ress’  fo l l ows  the  d i fferen t device  model s  that  are  defi ned  
for PROFIBUS  devi ces.  FDT cu rren tl y supports  the  fo l l owing  model s :  

PROFIBUS  DP  /  DPV1 ,  
PROFIBUS  PA,  
PROFI d ri ve  (g reater or equal  profi l e  vers i on  3)  

PROFIBUS  DP  /  DPV1  

The  device  mode l  i s  based  on  devices  that  are  composed  of s l ots ,  whereas  
s lots  do  not  have  to  represent  phys i ca l  obj ects .  The  data  that  i s  con ta ined  i n  
the  s l ots ,  are  add ressabl e  vi a  I ndexes.  Th i s  data  may be  variab l es  or 
composed  b l ocks  of data.  

The  add ress  attri bu te  i s  API xxSLOTyyINDEXzz 

xx API  
yy S l ot  
zz  I ndex 

xx,  yy,  zz  are  based  on  decimal  format wi thou t  l ead i ng  ‘ 0 ’  

PROFIBUS  PA 

The  device  i s  represen ted  by a  device  managemen t structu re  and  a  n umber 
of b l ocks  that  provi de  d i fferen t functi onal i ty (phys i cal  b l ock,  functi on  b l ock,  
transducer b l ock) .  The  b l ocks  are  mapped  to  s l ot  add resses,  bu t  th i s  
mappi ng  may vary depend i ng  on  the  device  type.  

The  add ress  attri bu te  i s  API xxSLOTyyINDEXzz 

xx API  
yy S l ot  
zz  I ndex 

xx,  yy,  zz  are  based  on  decimal  format wi thou t  l ead i ng  ‘ 0 ’  

PROFIdrive  

Accord i ng  to  the  PROFI d ri ve  profi l e ,  a  device  (d ri ve  u n i t)  may be  composed  
by a  n umber (1 -many)  of d ri ve  ob jects  (DOs).  The  DOs  may have  d i fferen t  
type.  Each  DO  i s  u n i quel y i den ti fi ab l e  and  manages  i ts  own  parameters.  
Each  parameter can  be  un i quel y i den ti fi ed  by i ts  number (PNU ).  Each  DO  
has  i ts  own  number space.  

A parameter may con ta in  s imple  data  or composed  data  (e . g .  arrays) .  

The  data  of the  device  are  access i b l e  vi a  a  parameter channe l  (normal y s l ot  
0  i ndex 47) .  

The  add ress  attri bu te  i s  API xxSLOTyyINDEXzz.DOdo-i d . pnu   

xx API  
yy S lot  
zz  I ndex 
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Data  type  Description  for use  i n  IEC  61 784 CPF  3  

do- i d  Dri ve  Object  I D  
pnu  ParameterNumber 

xx,  yy,  zz,  do-i d ,  pnu  are  based  on  d ecimal  format wi thou t  l ead i ng  ‘ 0 ’  

fd t: protocol I d  See  Cl ause  4  

fd t: deviceTypeI d  The  e l emen t " fd t: devi ceTypeI d "  sha l l  con ta in  the  I DENT_NUMBER of the  
supported  phys i ca l  device.  The  I DENT_NUMBER shal l  be  en tered  i n  decimal  
format;  however,  the  val ue  shou l d  be  d i spl ayed  as  hex to  the  u ser 

fd t: deviceTypeI n formati on  A PROFIBUS  devi ce  has  to  provi de  i ts  GSD  i n formati on  as  human  readabl e  
s tri ng  at  th i s  attri bu te.  

NOTE   The  GSD  i n formati on  i s  accessi b l e  vi a  the  services   
 N etworkManagementI n foRead  
 GetTypeI n formati on  

fd t: deviceTypeI n formati onPath  Path  to  the  fi l e  con ta in i ng  the  i n formation  wh ich  i s  provi ded  vi a  the  a ttri bu te  
‘ deviceTypeI n formati on ’ .   

I n  case  of PROFIBUS  the  attri bu te  con ta ins  the  fu l l  path  to  the  GSD  fi l e  
i ncl ud i ng  the  fi l e  name.  The  fi l e  name  depends  on  the  cu rren t  l oca l e  
accord i ng  to  the  u sage  of servi ce  SetLanguage.  

For PROFIBUS  devices  i t  i s  mandatory to  provide  th i s  attri bu te.  

Examples    
 Eng l i sh :  ‘C: \MyFol der\ABCD.GSE’    
 German :  ‘C : \MyFol der\ABCD.GSG’  

fd t:manu factu rerI d  Manu factu rer accord ing  to  Profi l e  speci fi cati on .  For example  i n  Profi bus  PA :  
Phys i ca l  B l ock I ndex 1 0  :  DEVICE_MAN_ID  

fd t: seman ti cI d  

fd t: appl i cati onDomain  

The  Seman ti cIDs  for PROFIBUS  fol l ow the  d i fferen t  device  model s  that are  
defi ned  for PROFIBUS  devi ces.  FDT cu rren tl y supports  the  fo l l owing  model s :  

PROFIBUS  DP,  

PROFIBUS  PA,  

PROFI d ri ve .  

PROFIBUS  PA 

The  appl i cati onDomain  i s :  FDT_PROFIBUS_PA 

The  device  i s  represen ted  by a  d evice  management structu re  and  a  n umber 
of b l ocks  that  provi de  d i fferen t functi onal i ty (phys i cal  b l ock,  functi on  b l ock,  
transducer b l ock) .  The  b l ocks  are  mapped  to  s l ot  add resses,  bu t  th i s  
mappi ng  may vary depend i ng  on  the  device  type.  S i nce  the  device  model  i s  
based  on  b l ocks,  the  Semanti cI ds  a l so  are  based  on  the  b l ock model .  Wi th i n  
each  b l ock,  the  data  i s  i den ti fi ab l e  by names  of parameters .  

The  seman ticI d  for PROFIBUS  profi l e  re l ated  parameter fol l ows  the  fol l owing  
ru l es :  

•  the  semanti cI d  shal l  be  bu i l t  based  on  the  names  defi ned  i n  the  profi l es  
•  s tructu red  parameters  shal l  be  combined  wi th  a  ‘ . ’ ;  
•  spaces  wi th i n  the  profi l e  defi n i ti on  sha l l  be  exchanged  wi th  an  

u nderscore;  
•  b l ocks  shal l  be  coun ted  accord i ng  to  the  Object  D i cti onary;  
•  the  b l ock number shal l  be  part  of the  seman ti cI D .  

The  seman ti cI d  i s :  
 B l ockType.B l ockI ndex.NameOfParameter.Attri bu teOfParameter 

Example  
 Analog I npu tFB.3 .OUT.Un i t  

PROFIdrive  

The  appl i cati onDomain  i s :  FDT_PROFIBUS_PROFIDRIVE  

Accord i ng  to  the  PROFI d ri ve  profi l e ,  a  device  (d ri ve  un i t)  may be  composed  
by a  number (1 -many)  of d ri ve  ob jects  (DOs).  The  DOs  may have  d i fferen t  
types.  Each  DO  i s  u n i quel y i den ti fi ab le  and  manages  i ts  own  parameters.  
Each  parameter can  be  un i quel y i d en ti fi ed  by i ts  number (PNU).  Each  DO 
has  i ts  own  number space.  

A parameter may con ta in  s imple  data  or composed  data  (e . g .  arrays) .  

The  data  of the  device  are  access i b l e  vi a  a  parameter channel  (normal l y s l ot  
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0  i ndex 47).  

The  seman ti cI d  i s :  DOdo-i d .PNUpnu  

do- i d  Dri ve  Object  I D  

pnu  ParameterNumber 

do- i d ,  pnu  are  based  on  decimal  format wi thou t  l ead i ng  ‘ 0 ’  

Example  
 DO3.PNU64  

PROFIBUS  DPV1 ,  

The  appl i cati onDomain  i s :  FDT_PROFIBUS_DPV1  

The  device  mode l  i s  based  on  devices  that  are  composed  of s l ots ,  whereas  
s l ots  do  not  have  to  represent physi ca l  obj ects .  The  data  that  i s  con ta ined  i n  
the  s lots  are  add ressabl e  vi a  I n dexes.  Th is  data  may be  variab l es  or 
composed  b l ocks  of data.  

The  seman ti cID  for d evi ces  not  based  on  a  profi l e  i s  d i rectl y  based  on  the  
PROFIBUS  address  i n formati on :  

The  seman ti cI d  i s :  API xx. SLOTyy. I NDEXzz 

xx API  

yy S l ot  

zz  I ndex 

xx,  yy,  zz  are  based  on  decimal  format wi thou t  l ead i ng  ‘ 0 ’  

fd t: subDevi ceType  Manu factu rer speci fi c  va l ue  

 

8  Protocol  specific  common  data  types  

Not appl icable.  

9  Network management data  types  

9.1  General   

The  data  types  speci fied  i n  th is  subclause  are  used  at  fo l lowing  services:  

•  NetworkManagementI n foRead  service;  

•  NetworkManagementI n foWri te  service.  

The  data  type  net:DeviceAddress  (defined  in  I EC  62453–2)  i s  used  for defin ing  the  network 
address  of a  device.  

The  protocol  speci fic data  types  are  based  on  defin i tions  g iven  i n  the  I EC  61 784  and  
I EC  61 1 58  speci fications.  Furthermore,  they con tain  add i tional  i n formation  abou t the  device  
that i s  needed  by systems  to  configure  CPF  3  l i nks  and  to  establ i sh  commun ication  between  
the  CPF  3  master device  and  the  CPF  3  s lave  devices.  

9.1 .1  Configuration  

The  configuration  of the  device  i tsel f i s  done  wi th  the  a id  of the  DTM’s  GU I .  Down load ing  the  
configuration  in to  the  s lave  device  i s  performed  via  the  CPF  3  master device.  To  do  that and  
i n  order to  set up  the  bus  commun ication ,  the  master needs  i n formation  from  the  DTM  as  
there  i s :  

•  GSD  fi l e   
The  GSD  in formation  i s  type-speci fic i n formation  and  not i nstance-speci fic.  I t  i s  not stored  
wi th  s ing le  s lave  instances  or i n  a  g lobal  accessib le  fi l e.  I t  i s  provided  by the  DTM  at the  



 –  28  – I EC  62453-303-1 : 2009+AMD1 :201 6  CSV 
    I EC  201 6  

service  GetTypeIn formation .  On  th is  service,  a  DTM  of a  PROFIBUS  device  provides  the  
GSD  in formation  wi th in  i ts  XML document.   
The  master device  can  use  the  general  type-speci fic i n formation  from  the  s lave’s  GSD  
in formation  l i ke  bus  tim ing  parameters,  supported  baud  rates,  etc.  

•  CFG-String  (Cfg_Data)   
The  CFG-String  provides  the  i nstance-speci fic i n formation  abou t the  curren t configuration  
of the  device.  I t  defines  the  structu re  of the  data  frames  that wi l l  be  transmi tted  on  the  
PROFIBUS.  Th is  structure  depends  on  the  modu les  that are  actual l y configured .   
The  DTM  provides  the  CFG-String  wi th in  the  attribu te  busMasterConfigurationPart that i s  
part  of the  XML document avai lable  via  service  I nstanceDataRead .  The  structure  of the  
busMasterConfigurationPart i s  defined  accord ing  to  the  PROFIBUS-DP-Slave-Bus-
Parameter-  Set (see  I EC  62453-2  and  a lso  I EC  61 1 58  series) .   
The  master device  uses  th is  i n formation  to  set up  commun ication  wi th  the  s lave  device.  

9.1 .2  Process  Channel  

I n  case  of CPF  3  protocols,  an  FDT-Channel  i s  a  representative  for a  s ing le  date  or a  process  
value  that can  be  accessed  from  a  Frame  Appl ication  via  the  master device.  The  i n formation  
avai lable  at services  for IO  related  i n formation  describes  how to  access  a  channel  via  a  
PROFIBUS  DPV1  command  or how to  address  a  channel  wi th in  a  PROFIBUS  DP  frame  for 
cycl ic  I /O.  Besides  a l l  mandatory e lements  (wh ich  i nclude  i d  and  dpAddress)  i t  i s  h igh ly 
recommended  that the  DPV1  address  i n formation  i s  provided .  Th is  i n formation  (DPV1  S lot)  i s  
used  by some  frames  to  manage  the  PROFIBUS  device  modu le  i n formation .  

I n  a  DPV0  envi ronment,  depend ing  on  the  s i tuation ,  the  underlying  master device  may have  
ei ther Master Class  1  functional i ty or Master Class  2  functional i ty.  A Class  1  master can  wri te  
ou tpu t data  to  a  device  and  con trol  data  exchange,  where  a  Class  2  master can  on ly read  the  
ou tpu t data.  General l y,  i t  i s  assumed  that parameterization  as  described  here  i s  performed  as  
a  master Class  2  station .  

9.1 .3  Parameterization  

There  are  two  options  to  wri te  parameters  set from  the  DTM’s  GU I  to  the  CPF 3  s lave  device  
i n  the  fie ld :  

•  U ser Parameters   
User Parameters  are  part of the  PROFIBUS-DP-Slave-Bus-Parameter-Set.  They con tain  
manufacturer-speci fic data  to  characterize  the  DP-Slave.  The  DTM  wri tes  the  User 
Parameters  to  the  busMasterConfigurationPart.  The  User Parameters  are  stored  wi th  the  
master device  during  PROFIBUS  master configuration  and  are  au tomatical l y sen t to  the  
s lave  during  set up  of bus  commun ication .  (Th is  i s  PROFIBUS-speci fic;  for detai l s ,  see  
I EC  61 1 58  series. )  When  chang ing  User Parameters  on  run time,  the  DTM  shal l  use  a  DP 
V0  connection  and  the  appropriate  DP  V0  commands  for parameter exchange  as  
described  i n  the  data  types.  

•  Wri ti ng  Parameters  wi th  DP-V1  services  (MSAC2  services)  

The  DTM  may use  DP-V1  transport services  to  send  i ts  parameters  to  the  slave  device.  For 
that,  i t  has  to  use  a  DP-V1  connection  and  the  correspond ing  commun ication  commands.  
During  setup  of commun ication ,  DP-V1  services  are  not sent au tomatical l y.  The  Frame  
Appl ication  or a  DTM  shal l  i nvoke  a  down load  of parameters  via  DP-V1 .  

For detai l s  on  the  d i fferen t behavior of s laves  depend ing  on  the  kind  of parameterization ,  
refer to  the  I EC  61 1 58  series.  

DP-V1  connections  and  commun ication  commands  can  a lso  be  used  to  execu te  commands  at 
the  s lave.  For detai l s  on  the  use  of DP-V1 ,  see  a lso  the  I EC 61 1 58  series.  



I EC  62453-303-1 : 2009+AMD1 :201 6  CSV – 29  – 
  I EC  201 6  

9.2  Master-bus  parameter set  

The  fol lowing  parameter set represents  the  con ten ts  of the  data  type  
busMasterConfigurationPart wi th in  the  device  i nstance  data  for Profibus  master device  
(Table  1 0).  Th is  attribu te  has  to  be  set for each  Profibus  master device  accord ing  to  the  
I EC  61 1 58  series.  For fu rther detai l s,  p lease  refer to  the  sequence  chart “Configuration  of a  
F iel dbus  Master”  and  the  I EC  61 1 58  series.  

Table  1 0  – Bus  parameter set for master device  

Name  Type  Comment 

Bus_Para_Len  U I NT Leng th  of the  bus  parameter set  i ncl us i ve,  the  l eng th  parameter 
(range  34  to  2 1 6-1 )  

FDL_Add  USINT Mandatory part  of the  Bus  Parameter Set  accord i ng  to  PROFIBUS-
DP  Speci fi cati on ;  not  used  i n  th i s  con text  as  s tati on  add ress  i s  
transferred  i n  a  separate  vari ab l e ;  FDL-Add  may d i ffer from  rea l  
s tati on  add ress  u sed  by EE  and  DTMs  

Baud_rate  US INT Code  number for the  baud  rate  

TSL  U I NT S l ot  time  

m i n  TSDR U I NT M i n imum  stati on  del ay response  

max TSDR U I NT Maximum  stati on  del ay response  

TQU I  US INT Qu i t-time  

TSET USINT Setup-time  

TTR UDINT Target  rotati on  t ime  

G  USINT GAP  update  factor 

HSA USINT H i ghest stati on  add ress  

max_retry_l im i t  US INT Maximum  retry l im i t  

Bp_Flag  USINT F l ags  for the  u ser i n terface,  e . g .  error acti on  fl ag  

M i n_S lave_I n terval  U I NT Smal l est a l l owed  time  period  between  two  s l ave  pol l  cycles  

Pol l _Timeou t U I NT Master-master timeou t  

Data_Contro l_Time  U I NT Guaran teed  time  period  between  two  Data_transfer_l i s t  updates  

Octet  1  ( reserved )  ARRAY[6]  of 
US INT 

 

…   

Octet  6  ( reserved )   

Master_User_Data_Len  U I NT Leng th  of Master_User_Data  i ncl us i ve  l eng th  parameter 

Master_Class2_Name  ARRAY (32)  
of CHAR 

Name  of DP  cl ass  2  master the  parameter set  was  created  wi th  

Master_User_Data  ARRAY of 
US INT 

Manu factu rer speci fi c 

 

9.3  Slave  bus  parameter set  

The  fol l owing  parameter set represents  the  con ten ts  of the  data  type  
busMasterConfigurationPart wi th in  the  instance  data  set for Profibus  s lave  devices  (Table  1 1 ) .  
Th is  attribu te  has  to  be  set for each  Profibus  s lave  device  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  series.  
For fu rther detai l s ,  p l ease  refer to  the  sequence  chart “Configuration  of a  F ieldbus  Master”  
and  the  IEC  61 1 58  series.  
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Table  1 1  – Bus  parameter set for s lave  device 

Name  Type  Comment 

Slave_Para_Len  U I NT Leng th  of the  s l ave  parameter set  i ncl us i ve  the  l eng th  parameter  

S l _Fl ag  USINT S lave  speci fi c  fl ags  l i ke  New_Prm,  Acti ve,  Fai l _Safe,  . . . .  

S l ave_Type  USINT Manu factu rer speci fi c s l ave  type  denotati on  (0  by defau l t  for DP-
S laves)  

Octet  1  ( reserved )  ARRAY[1 2 ]  of 
US INT 

 

. . .   

Octet  1 2  (reserved )   

Prm_Data_Len  U I NT Leng th  of Prm_Data  i ncl us ive  the  l eng th  parameter (range  9  to  246)  

Prm_Data  ARRAY of 
US INT 

 

Cfg_Data_Len  U I NT Leng th  of Cfg_Data  i ncl us i ve  the  l eng th  parameter (range  3  to  246)  

Cfg_Data  ARRAY of 
US INT 

 

Add_Tab_Len  U I NT Leng th  of Add_Tab  i ncl us i ve  the  l eng th  parameter (range  2  to  21 6-
31 )  

Add_Tab  ARRAY of 
US INT 

Address  assi gnmen t tabl e  

S l ave_User_Data_Len  U I NT Leng th  of S l ave_User_Data  i ncl u s ive  the  l eng th  parameter (range  2  
to  21 6-31 )  

S l ave_User_Data  ARRAY of 
US INT 

Manu factu rer speci fi c data  to  characteri ze  the  DP-Slave  for the  
master 

 

9.4 Module  and  channel  data 

A slave’s  curren t modu le  configuration  i nclud ing  the  belong ing  channels  has  to  be  avai lable  
by Fd tChannel  objects.  That i s  requ i red  as  wi th in  the  envi ronment process  variables  have  to  
be  assigned  to  s ing le  channels  and  the  s lave  configuration  has  to  be  d isplayed  in  the  
envi ronment’s  system  overview wi thou t using  the  DTM’s  user i n terface.   

The  addressing  of channels  wi th in  the  PROFIBUS data  frame  i s  b i t  orien ted  and  data  type  
i ndependent.  A bi t  posi ti on  and  a  b i t  l eng th  determine  each  channel .  The  data  type  of a  
parameter determines  how to  convert the  b i t  fi e ld .  

•  Channels  wi th in  PROFIBUS  data  frames  (Figure  3):  
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Figure  3  – Example  for IO  data  with in  datagrams 

•  Representation  in  FDT Notation :  

 b i tPosi tion=”1 6”  b i tPosi tion=”1 9”  b i tPosi tion=”1 6”  

 b i tLength=”32”  b i tLength=”27”  b i tLength=”1 6”  

The  fol l owing  example  shows  the  expected  structure  description  of a  modu lar s lave  i n  a  DTM  
parameter set using  FDT-Parameters  wi th  the  object types  defined  i n  the  FDT-Speci fication .   

•  Representation  of the  data  frame  using  GSD  in formation :  

Beg inSlave; ;  

RIOLB81 01 .GSD;6;  

Beg inModu les; ;  

1 X03  FrequencyCount; 0x51 ;  

Empty ; 0x00;  

Empty ; 0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

2XXX ValveBlock. ; 0x30;  

EndModu les; ;  

EndSlave; ;  

Description  of the  posi tion  of s ignal  channels  wi th in  the  data  frame  () :  
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Table  1 2  – Signal  channels  with in  the  data  frame 

# Frame  descripti on  Remote  I /O   

Vendor:  "RIO  manu factu rer"   

Devi cetype  :  "LB  
81 01 "  

 Devi ce  i d en t:  0x81 01  #  hex     

Frameiden t:  "B1 t1 "            

I nput  data  

Channel  Channel  
type  

Data  Data  Data  I nval id  
B i t  

I nval i d  
B i t  

Subst.  
Value  

Bi t  

Subst.  
Value  

Bi t  

S im .  
B i t  

S im.  
B i t  

State-
Channel  

  Pos .  
byte  

Pos.  
bi t  

Length  Pos.  
byte  

Pos.  bi t  Pos.  
byte  

Pos.  b i t  Pos.  
byte  

Pos.  
b i t  

 

Modu le :  "EP01 "  "Dig i tal  I nput (Counter)  LB/FB  1 X03  (4  Byte)“  

"Coun t_1 _0"  READ   
I NT 

0  0  32  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  0  

Modu l e :  "EP08“  "Valve  block LB/FB  2XXX /  1  DO  /  2  D I  (1  Byte  I nput and  Output)“   

"D I _8_LFOUT0"  READ  
BOOL 

4  1  1  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  1  

"D I _8_LF1 "  READ  
BOOL 

4  3  1  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  1  

"D I _8_LF2"  READ  
BOOL 

4  5  1  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  1  

Output data  

Channel  Channel  
type  

Data  Data  Data  I nval id  
B i t  

I nval i d  
B i t  

Subst.  
Value  

Bi t  

Subst.  
Value  

Bi t  

S im .  
B i t  

S im.  
B i t  

State-
Channel  

  Pos .  
byte  

Pos.  
bi t  

Length  Pos.  
byte  

Pos.  bi t  Pos.  
byte  

Pos.  b i t     

Modu l :  "EP08"  "Va lve  b l ock LB/FB  2XXX / 1  DO  /  2  D I  (1  Byte  I npu t  u .  Ou tpu t)”  

"DO_8_0"  WRITE  
BOOL 

0  0  1  4  1  - /-  - /-  - /-  - /-  0  
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9.5  GSD  information  

9 .5.1  General  

The  GSD  in formation  i s  not stored  wi th  s ing le  s lave  instances  or i n  a  g lobal  accessible  fi l e .  I t  
i s  provided  by the  DTM  via  the  service  GetTypeI nformation .  A DTM  of a  PROFIBUS  device  
provides  the  GSD  in formation  wi th in  the  fd t:DtmDeviceType  argument.  

The  existing  DCS  uses  the  GSD  i n formation  to  obtain  i n formation  abou t the  possible  
configuration  and  parameters  of a  DP  S lave.  

Besides  the  i n formation  abou t modu les  and  i ts  parameters,  a  GSD  fi le  con tains  add i tional  
i n formation  abou t the  s lave,  such  as  the  supported  baud  rates.  

Th is  i n formation  i s  usefu l  for a  DCS system  to  configure  an  en ti re  network accord ing  to  the  
capabi l i ties  of d i fferent s laves.  

9.5.2  GSD  for gateway devices  

9.5.2 .1  Types  of Profibus  gateway devices  

There  are  two  types  of gateway devices.   

The  vis ib le  gateway devices  work as  a  PROFIBUS  s lave  (wi th  a  PROFIBUS  address)  and  to  
the  underlying  network they act as  a  master.   

The  invis ib le  gateway devices  j ust transform  the  PROFIBUS  network to  the  underlying  
network.   

For both  types  of devices  there  i s  a  need  for specia l  GSDs.  

9.5.2 .2  Visible  gateway devices  

These  vis ible  gateway devices  are  sh ipped  wi thou t a  GSD  fi l e .  I nstead  they have  a  
proprietary software  su i te  that configures  and  parameterizes  i t  or they are  sh ipped  wi th  a  tool  
that creates  a  GSD  for parameterization  software.  The  GSD  tool  creates  a  GSD  for the  s lave  
depend ing  on  the  underlying  network configuration  or bus  setti ngs  (for example  baud  rates).   

I n  these  cases  the  DTM  shou ld  provide  the  functional i ty of the  GSD  tool .  I f the  GSD  i s  
configuration -dependent,  i t  cou ld  cal l  service  NetworkManagementI n foRead  for each  of i ts  
ch i l d ren ,  extract the  GSD  i n formation  and  create  configuration -dependent GSD  i n formation  in  
the  same way the  tool  does.  After i n i tia l ization  of the  DTM,  i t  shou ld  del i ver a  BMCP 
accord ing  to  the  l i nking  device  i tsel f.  Every time  a  ch i l d  i s  added  or removed ,  th is  l eads  to  a  
change  i n  i ts  own  parameter document.  

I f the  GSD  depends  on  bus  settings,  a  DTM’s  configuration  or parameterization  d ia log  cou ld  
be  used  to  change  bus  settings.  Based  on  these  settings,  updated  GSD  in formation  can  be  
i nserted  in  the  i n formation  document.  Here  too  the  DTM  has  to  request a  save  and  cal l  
service  On InstanceDataChanged .  

Note  that the  i n ternal  structure  wi th  i ts  modu les  and  channels  has  to  be  updated  as  wel l .  

9.5.2 .3  Transparent gateway devices  

There  are  transparent l i nking  devices  on  the  market (PROFIBUS FMS/DP and  PROFIBUS PA)  
performing  a  baudrate  transformation .  Th is  requ i res  a  specia l  hand l i ng  of the  s lave  speci fic 
GSD  fi l es.  There  are  tools  avai lable  wh ich  are  able  to  adapt existing  GSD  fi l es  accord ing  to  
the  h igher baudrate  (so  cal led  ‘GSD  Converter’ ) .  
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The  GSD  i n formation  must be  del i vered  by the  DTM  for the  device.  I n  order to  support th is  
kind  of l i nking  devices,  a  s lave  DTM  must expose  the  GSD  fi le  on  hard  d rive  using  the  
attribu te  ‘deviceTypeI nformationPath ”  (refer to  DtmDeviceType  defined  i n  I EC  62453-2).   

A DTM  developer shou ld  be  aware,  that the  referenced  GSD  fi l e  m igh t be  converted  i n  order 
to  support speci fic system  arch i tecture.  

I t  i s  expected  that a  Profibus  DTM  i n  the  attribu te  ‘deviceTypeI n formation ’  i s  exposing  exactly 
the  GSD  fi le  wh ich  i s  referenced  by the  attribu te  ‘deviceTypeI nformationPath ’ .  

1 0  Communication  data  types  

1 0.1  General  

The  data  types  defined  here  are  used  at:   

•  Connect service;  

•  D isconnect service;  

•  Transaction  service.  

1 0.2  Error information  provided  by Communication  Channel  

I n  every Response  data  type  of FDT Profibus  speci fication  an  e lement ‘errorCode’  i s  
provided .  Accord ing  to  PROFIBUS,  the  error code  i s  standard ized  to  consist of 3  bytes,  where  
each  byte  carries  a  mean ing .  

S ince  the  error code  i s  exchanged  between  d i fferen t DTMs  (e. g .  Commun ication-DTM  and  
Device-DTM)  and  s ince  the  receiver of the  error code  wi l l  try to  understand  the  error code,  the  
provider shal l  use  the  standard  format:  

•  s tandard  length  3  bytes;  

•  i f the  device  provides  error codes,  these  error codes  are  provided  (and  not l ocal  error 
codes  from  the  Master).  

I f no  error occurred ,  the  e lement ‘errorCode’  shal l  be  fi l l ed  wi th  zeros  (“000000”).  

1 0.3  DPV0  communication  

The  supported  services  depend  on  the  type  of PROFIBUS  master functional i ty that i s  provided  
by the  commun ication  in frastructure.  Master Class  1  devices  typical l y con trol  the  s laves  and  
provide  cycl ic  commun ication ,  Master Class  2  devices  typical l y are  used  to  configure  the  
s laves  and  provide  acycl ic commun ication .  

Not a l l  defined  services  are  supported  i f the  Master i s  not i n  cycl ic data  exchange  wi th  the  
s laves.  I n  such  cases,  the  fol lowing  behavior i s  expected :  

I f a  Commun ication  Channel  receives  a  request that can  not be  supported ,  i t  the  Transaction  
service  responds  wi th  a  resu l t=”fa lse” .  

The  data  types  described  i n  th is  clause  are  defined  for the  fol lowing  namespace:   

Namespace:  dpv0  
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Table  1 3  – Simple  DPV0  communication  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

busAddress  USINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  (see  
a l so  I EC  62453-2 ,  a ttri bu te  busAddress)  

commun icati onRefere
nce  

UU ID  Mandatory i den ti fi er for a  commun icati on  l i nk to  a  device  Th i s  
i den ti fi er i s  a l l ocated  by the  commun icati on  component  du ri ng  
creati on  of the  connecti on .  The  add ress  i n formation  has  to  be  
u sed  for a l l  fo l l owing  commun icati on  cal l s  

connectStatus  enumerati on  (  
masterConnectedOn l y |  
d evi ceAtLi feLi st  |  
d evi ceI nDataExchange  )   

Descri bes  the  connection  s tatus  establ i shed  by the  
commun icati on  component.  The  status  
“masterConnectedOn l y”  means  that  the  commun icati on  
componen t has  establ i shed  a  connecti on  to  the  Profi bus  
master d evi ce  and  wi l l  accept  an  on l i ne  access  to  the  u ser 
parameters ,  i ndependent  of whether the  device  i s  avai l ab le  or 
not.   
The  status  “devi ceAtLi feLi st”  means  that the  commun icati on  
componen t has  establ i shed  a  connecti on  to  the  Profi bus  
master d evi ce  and  has  checked  that  the  device  i s  i n  the  l i fe  
l i s t  of the  master stack.  I n  th i s  s tate ,  the  master wi l l  accept  an  
on l i ne  access  to  the  u ser parameters  and  wi l l  send  the  user 
parameter to  the  device ,  i ndependen t  of whether the  device  i s  
i n  data-exchange  or not.   
The  status  “devi ceI nDataExchange”  means  that  the  
commun icati on  component  has  establ i shed  a  connection  to  
the  Profibus  master d evice  and  has  checked  that  the  device  
i s  i n  d ata-exchange.  I n  th i s  s tate ,  the  master wi l l  accept  an  
on l i ne  access  to  the  u ser parameters  and  wi l l  send  the  user 
parameter to  the  device,  so  that  the  new data  wi l l  d i rectl y 
i n fl uence  the  process  

de l ayTime  UDINT Del ay time  i n  [ms]  between  two  commun ication  ca l l s  

errorCode  ARRAY OF  USINT Status  i n formati on  accord i ng  to  the  I EC  61 1 58  seri es .  For 
descripti on  of error code  see:  D I N  1 9245  Part 3 ,  PROFIBUS  
(P .  40ff. ,  83ff. ,  39)  

schemaVersi on  I NT Defi nes  the  vers ion  of the  schema   

sequenceTime  UDINT Peri od  of time  i n  [ms]  for the  whol e  sequence  

 

Table  1 4  – Structured  DPV0  Communication  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  Master 
C lass  

E lementary data  type  Usage  Mu l tipl i ci ty 

Abort STRUCT   Descri bes  the  abort -  

   
commun icati onReferen
ce  

O  [0 . . 1 ]    

ConnectRe
quest 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  to  establ i sh  a  connecti on  to  
a  Profi bus  master device.   
Depend ing  on  the  used  network 
i n frastructu re  i t  i s  poss ib l e  that  th i s  
service  i s  not  mapped  to  a  fi e l d  bus  
request,  bu t  i s  u sed  to  manage  the  
software.   
I t  i s  a l so  possib l e  that th i s  service  i s  
u sed  as  a  tri gger to  set  the  state  of 
a  device  

-  

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]    

   fd t: systemTag  O  [0 . . 1 ]    
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Data  type  Defin i tion  Description  Master 
C lass  

E lementary data  type  Usage  Mu l tipl i ci ty 

ConnectRe
sponse  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response  to  the  connect  request  and  
provi des  the  i n formati on  how the  
fo l l owing  Wri teUserParameter 
commands  wi l l  be  sen t  to  the  devi ce  
(see  connectStatus).  
The  resu l ti ng  connection  d epends  
on  the  u sed  commun icati on  devi ce  
and  on  the  con fi gu rati on  of the  bus  
master.  The  DeviceDTM  shal l  expect  
that  the  resu l ti ng  connecti on  cannot  
be  used  to  access  a l l  services.   
ConnectResponse  may retu rn  true  
even  i f there  i s  n o  commun icati on  
wi th  the  d evice  possi b l e .  For 
example  i f ConnectRequest  retu rns  
true  wi th  connecti onStatus  =  
“masterConnectedOn l y”  th i s  means  
that  there  i s  a  connecti on  to  the  
master devi ce,  bu t  the  devi ce  i s  not  
a t  the  l i fe  l i s t  and  can  therefore  not  
be  accessed .  Depend i ng  on  the  
connectStatus  some  servi ces  may 
not  be  ava i l able  (e . g .  i n  s tatus  
“masterConnectedOn l y”  on l y 
services  provi ded  by the  master are  
accessi b l e  (ReadUserParameter,  
Wri teUserParameter,  … )  whereas  
services  provi ded  by the  d evi ce  are  
not  accessi b l e .   

NOTE   I n  th i s  example  the  DTM  i s  i n  
s tate  “on l i ne”  bu t  i t  cannot  access  
the  d evi ce.  The  provi ded  services  
a l so  depend  on  the  type  of master 
device .   
For an  overview of avai l abi l i ty of 
services  depend i ng  on  the  type  of 
connecti on ,  see  the  fol l owing  tab les.  

-  

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   connectStatus  M  [1 . . 1 ]    

D i sconnect
¬Request  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  to  re l ease  a  connection  to  a  
Profi bus  master device  

-  

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

D i sconnect
¬Response  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response   

-  

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    
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Data  type  Defin i tion  Description  Master 
C lass  

E lementary data  type  Usage  Mu l tipl i ci ty 

ReadDiagn
osi s¬Data¬
Request 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  accord ing  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on  
For Master Cl . 1  refer to  I EC  61 1 58-
5,  8 . 2 . 3 . 3 . 2  “Get  s l ave  d i ag ”  
For Master Cl . 2  refer to  I EC  61 1 58-
5,  8 . 2 . 3 . 3 . 3  “Read  s l ave  d i ag ”  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

ReadDiagn
osi s¬Data¬
Response  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response  accord i ng  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    

Read I npu t
Data¬Requ
est 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  accord ing  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on .  Depend i ng  on  
whether the  underl yi ng  FDTChannel  
i s  a  Master Cl .  1  or a  Master Cl .  2  
th i s  service  wi l l  be  l oca l  or resu l t  i n  
a  read  access  to  the  s l ave  devi ce.  I t  
i s  possi b l e  to  speci fy wh i ch  d ata  i s  
read  by provi d i ng  an  
fd t:ChannelReference.   
For Master Cl . 1  refer to  I EC  61 1 58-
5,  8 . 2 . 2 . 3 . 3  “Get  I npu t”  For Master 
C l . 2  refer to  I EC  61 1 58-5,  8 . 2 . 2 . 3 . 2  
“Read  I npu t”  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:ChannelReference  

O  [0 . . 1 ]    

Read I npu t
Data¬Resp
onse  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response  accord i ng  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    
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Data  type  Defin i tion  Description  Master 
C lass  

E lementary data  type  Usage  Mu l tipl i ci ty 

ReadOu tpu
tData¬Req
uest 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  accord ing  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on   
Depend i ng  on  whether the  
underl yi ng  FDTChannel  i s  a  Master 
C l .  1  or a  Master C l .  2  th i s  service  
wi l l  be  l ocal  or resu l t  i n  a  read  
access  to  the  s l ave  devi ce .  I t  i s  
poss ib l e  to  speci fy wh i ch  data  wi l l  
be  read  by provid i ng  an  
fd t:ChannelReference.   
For Master Cl .  1  th i s  i s  a  propri etary 
service  (or unavai l ab le) .   
For Master Cl .  2  refer to  [1 ] ,  secti on  
8 . 2 . 2 . 3 . 6 .  “Read  Ou tpu t”  (an  
opti onal  service)  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:ChannelReference  

O  [0 . . 1 ]    

ReadOu tpu
tData¬Resp
onse  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response  accord i ng  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    

ReadUserP
ara¬meter¬
Request 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  accord ing  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on .   
The  request  re tri eves  on l y the  
i n formati on  that  i s  ava i l abl e  from  the  
master devi ce  ( l oca l  service) .  I t  may 
d i ffer from  the  actua l  data  of the  
devi ce.  The  impl emen tati on  on  how 
to  provide  the  data  i s  propri etary.  
Th i s  i s  based  on  a  l oca l  service  or 
not  avai l ab l e  

1  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

ReadUserP
ara¬meter¬
Response  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response,  read  from  the  Profi bus  
master devi ce,  accord i ng  to  the  
Profi bus  DPV0  speci fi cati on .  The  
retu rned  data  may refl ect  on l y the  
i n formati on  that  i s  ava i l abl e  from  the  
master devi ce.  I t  may d i ffer from  the  
actua l  data  of the  d evice  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    



I EC  62453-303-1 : 2009+AMD1 :201 6  CSV – 39  – 
  I EC  201 6  

 

Data  type  Defin i tion  Description  Master 
C lass  

E lementary data  type  Usage  Mu l tipl i ci ty 

SequenceB
eg i n  

STRUCT   Descri bes  the  sequence  beg in  -  

   sequenceTime  O  [0 . . 1 ]    

   d e l ayTime  O  [0 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

SequenceE
nd  

STRUCT   Descri bes  the  sequence  end  -  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

SequenceS
tart  

STRUCT   Descri bes  the  sequence  s tart  -  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

Wri teOu tpu
tData¬Req
uest 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  accord ing  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on .   
The  ou tpu t  data  wi l l  be  sen t  
accord i ng  to  the  establ i shed  
connecti on .  
I t  i s  necessary to  speci fy wh i ch  data  
wi l l  be  wri tten  by provi d i ng  an  
fd t:ChannelReference.   
I f the  underl yi ng  FDTChannel  i s  
provi ded  as  Master C l .  2 ,  wri ti ng  
Ou tpu t  Data  wi l l  be  not possi b le .   
Refer to  I EC  61 1 58-5,  8 . 2 . 2 . 3 . 5  “Set 
Ou tpu t” .   
Th i s  fu ncti onal i ty depends  on  the  
u sed  type  of master.  I n  terms  of PLC 
th i s  functi onal i ty i s  named  “ forci ng ”  
of va l ues  

1  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:ChannelReference  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

M  [1 . . 1 ]    

Wri teOu tpu
tData¬Resp
onse  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response  accord i ng  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    
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Data  type  Defin i tion  Description  Master 
C lass  

E lementary data  type  Usage  Mu l tipl i ci ty 

Wri teUserP
ara¬meter¬
Request 

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
request  accord ing  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on .  The  user 
parameter wi l l  be  sen t  accord ing  to  
the  establ i shed  connection  (see  
connectStatus).   
For Master Cl .  1  th i s  i s  based  on  the  
service  “DDLM_Set_Prm”.   
For Master Cl .  2  th i s  i s  based  on  the  
service  “DDLM_Set_Prm”  (an  
opti onal  service)  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

M  [1 . . 1 ]    

Wri teUserP
ara¬meter¬
Response  

STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  
response  accord i ng  to  the  Profi bus  
DPV0  speci fi cati on  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

Depend ing  on  the  bus  master type  and  on  the  returned  connectStatus  fol lowing  services  are  
avai lable.  

Table  1 5  – Avai labi l i ty of services  for Master Class1  (C1 )  

 connectStatus  

S lave  DTM  Service  
Request  

masterConnectedOn ly DeviceAtLi feList  DeviceInDataExchange  

Connect        

ReadUserParameter O  O  O  

Wri teUserParameter       

ReadOu tpu tData      

Wri teOu tpu tData    O  

Read I npu tData      

ReadDiagnosi sData       

NOTE     :  the  service  i s  avai l ab l e,    
O  :  the  service  i s  opti onal  and  may be  ava i l abl e ,  d epend ing  on  the  capab i l i ti es  of the  underl yi ng  master 
d evi ce.  

 

For Master Class2  (C2),  not a l l  connect states  are  avai l able:  

Table  1 6  – Avai labi l i ty of services  for Master Class2  (C2)  

 connectStatus  

S l ave  DTM  Action  DeviceAtLi feList   
(no  DPV1  connection  to  device)  

DeviceInDataExchange  
(DPV1  connection  to  device)  

Connect      

ReadUserParameter   

Wri teUserParameter O  O  

ReadOutpu tData   O  
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 connectStatus  

S l ave  DTM  Action  DeviceAtLi feList   
(no  DPV1  connection  to  device)  

DeviceInDataExchange  
(DPV1  connection  to  device)  

Wri teOu tpu tData    

Read I npu tData     

ReadD iagnosi sData      

NOTE     :  the  service  i s  avai l ab l e,   

O  :  the  service  i s  opti onal  and  may be  avai l abl e ,  depend i ng  on  the  capabi l i ti es  of the  underl yi ng  master device.  

I f the  Master Class  2  communication  component supports  DPV1  and  DPV0  and  has  
establ ished  a  DPV1  connection  to  the  device,  a  ca l l  to  service  Connect for DPV0  shal l  return  
the  status  “DeviceI nDataExchange”  even  i f the  device  i s  not i n  status  DataExchange.  

I f no  DPV1  connection  i s  establ i shed ,  the  Master Class  2  commun ication  component shal l  
veri fy the  avai labi l i ty of the  device  (at l east by service  Li feList) .  

1 0.4 DPV1  communication  

The  data  types  are  defined  to  provide  the  address  in formation  and  the  commun ication  data  
requ i red  for DPV1  commun ication  (see  Table  1 7  and  Table  1 8).  

The  data  types  described  i n  th is  subclause  are  defined  for the  fol lowing  namespace:  

Namespace:  dpv1  

Table  1 7  – Simple  DPV1  communication  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

api  US INT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es .  I f the  d evice  
needs  specia l  va l ues  for the  DPV1 -I n i ti ate ,  the  DeviceDTM  i s  
responsibl e  for provi d i ng  the  va l ues  i n  the  ConnectRequest.  I f the  
val ues  are  not  provi ded ,  the  commun icati on  componen t wi l l  u se  
d efau l t  va l ues  (0)  

busAdd ress  USINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  (see  a l so  
DTMParameterSchema,  a ttri bu te  busAddress)   

errorCode  UU ID  S tatus  i n formati on  accord i ng  to  the  I EC  61 1 58  series.  For descri pti on  
of error code  see:  PROFIBUS  Nu tzerorgan i sati on  e .V. ,  PROFIBUS  
Gu i del i ne,  Order-N r.  2 . 0082 ,  Techn ica l  Gu i de l i ne,  PROFIBUS  – DP  
Extensi ons  to  EN  501 70  (DPV1 ),  Vers i on  2 . 0 ,  Apri l  1 998.  (P . .  1 20-
1 21 ) ;  . For descri pti on  of abort  i n formati on  see:  D I N  1 9245  Part  3 ,  
PROFIBUS,  (P . . 54ff. ,  1 1 )  

i ndex UDINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  

commun icati onReference  ARRAY OF  
USINT 

Mandatory i den ti fi er for a  commun icati on  l i nk to  a  d evice  Th i s  
i d en ti fi er i s  a l l ocated  by the  commun icati on  component  du ri ng  the  
connect.  The  add ress  i n formati on  has  to  be  u sed  for a l l  fo l l owing  
commun icati on  ca l l s  

de l ayTime  USINT M i n imum  del ay time  i n  [ms]  between  two  commun icati on  ca l l s  
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Data  type  Defin i tion  Description  

maxLenDataUn i t  US INT Opti onal  a ttri bu te,  to  d escri be  the  amoun t of data ,  wh ich  can  be  
transferred  vi a  the  establ i shed  connection .  

I f th i s  attribu te  i s  not  ava i l ab le ,  n o  specia l  l eng th  restri cti on  i s  
announced .   

Each  commun icati on  componen t  wi th i n  the  cha i n  of i n terfaces  
concern i ng  nested  commun icati on  cou l d  i n troduce  th i s  a ttri bu te.   

Each  commun icati on  componen t  shou l d  change  the  con ten ts  of the  
attri bu te  based  on  the  fo l l owing  ru l e:  The  new val ue  i s  the  m in imum  
of the  cu rren t  va l ue  and  the  restri cti on  of i ts  own  implemen tati on .   

I f a  commun icati on  componen t has  no  restriction ,  i t  shou l d  hand  over 
the  g i ven  val ue.  

I f a  commun icati on  componen t i s  abl e  to  reuse  an  estab l i shed  
connecti on  concern i ng  a  new connect request,  i t  shou l d  take  i n to  
accoun t the  d ata  l eng th  determ ined  for the  exi sti ng  connection .  

I f the  data  l eng th  i s  not  appl i cabl e,  the  DTM  shou l d  send  an  error 
message  vi a  service  ErrorMessage  

networkMACAddress  ARRAY OF  
USINT 

Network or MAC  add ress  as  described  i n  the  I EC  61 1 58  series .  [5 ]  

I f there  i s  a  networkMACAddress,  ( i . e .  networkMACAddress  <>  " " ) ,  
the  Profibus-DPV1 -Master-DTM  shal l  set  the  correspond i ng  “add ress  
type”  i n  the  I n i ti ate  request te l eg ram  “1 ” ,  e l se  “0” .  

Example  
Devi ce  wi th  add ress  20  (1 4hex)  add ressed  vi a  a  l i nki ng  devi ce:  
networkMACAddress=“0000000000001 4”  

scl  I NT Access  l evel  as  descri bed  i n  the  I EC  61 1 58  seri es .  [5 ]  

I f the  devi ce  needs  specia l  va l ues  for the  DPV1 -I n i ti a te,  the  
Devi ceDTM  i s  responsibl e  for provi d i ng  the  va l ues  i n  the  
ConnectRequest.  I f the  val ues  are  not  provi ded ,  the  commun icati on  
componen t wi l l  u se  defau l t  va l ues  (0)  

sequenceTime  USINT Peri od  of time  i n  [ms]  for the  whol e  sequence  

s lot  UDINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  

 

Table  1 8  – Structured  DPV1  communication  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci ty 

Abort STRUCT   Descri bes  the  abort 

   commun icati onReference  O  [0 . . 1 ]   

ConnectRequest  STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  request 

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: systemTag  O  [0 . . 1 ]   

   RedundantAdd resses  O  [0 . . 1 ]   

   S rcNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

   DestNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   
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Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci ty 

ConnectResponse  STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  response  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

   maxLenDataUn i t  O  [0 . . 1 ]   

   RedundantAdd resses  O  [0 . . 1 ]   

   S rcNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

   DestNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

DestNetworkAddress  STRUCT   Descri bes  the  extended  add ress  of the  
desti nati on  [5 ]  

   N etworkAddress  M  [1 . . 1 ]   

D i sconnectRequest STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  request  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

D i sconnectResponse  STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  response  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAdd ress  M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

N etworkAddress  STRUCT   Descri bes  the  extended  add ress  format 

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   scl  M  [1 . . 1 ]   

   n etworkMACAddress  M  [1 . . 1 ]   

ReadRequest STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  request  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

ReadResponse  STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  response  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

   fd t:Commun icati onData  M  [1 . . 1 ]   

Redundan tAddresses  STRUCT   Descri bes  the  redundan t  add resses  

    fd tparam:S laveAddress  M  [1 . . * ]   

SequenceBeg in  STRUCT   Descri bes  the  sequence  beg in  

   sequenceTime  O  [0 . . 1 ]   

   d e l ayTime  O  [0 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   
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Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci ty 

SequenceEnd  STRUCT   Descri bes  the  sequence  end  

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

SequenceStart  STRUCT   Descri bes  the  sequence  s tart  

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

S rcNetworkAddress  STRUCT   Descri bes  the  extended  add ress  of the  
sou rce   

   N etworkAddress  M  [1 . . 1 ]   

Wri teRequest STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  request  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   fd t:Commun icati onData  M  [1 . . 1 ]   

Wri teResponse  STRUCT   Descri bes  the  commun icati on  response  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

With in  a  connect request,  a  DTM  of a  Profibus  redundant s lave  can  provide  add i tional  
redundant s lave  addresses,  set wi th in  i ts  parameter document.  The  busAddress  attribu te  i s  to  
be  used  as  the  preferred  address;  the  addresses  i n  the  redundantAddresses  e lement shou ld  
be  used  i n  th is  order i f an  a l ternative  address  i s  used  to  connect to  the  redundant s lave.  

1 1  Channel  parameter data  types  

The  fol lowing  table  (Table  1 9)  describes  the  mapping  of DPV1  Data  types  to  FDT data  types.  

Table  1 9  – Mapping  of DPV1  data  types  to  FDT data  types  

PROFIBUS  data  types  FDT data  type  

Boolean  BOOL  

I n teger8  S INT 

I n teger1 6  I NT 

I n teger32  D INT 

Unsi gned8  USINT 

Unsi gned1 6  U I NT 

Unsi gned32  UDINT 

F l oati ng  Poi n t  FLOAT 

Vi s i b l e  Stri ng  STRING  

Octet  S tri ng  ARRAY of US INT 

Date  DATE  

Time  of Day TIME  

Time  D i fference  du rati on  

DS-32  s tructu red  
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PROFIBUS  data  types  FDT data  type  

DS-33  s tructu red  

DS-34  s tructu red  

DS-35  s tructu red  

DS-36  s tructu red  

…  structu red  

DS-52  s tructu red  

. .  s tructu red  

The  format of a l l  data  types  i s  defined  i n  the  I EC  61 1 58  series.  

I f on ly a  part of the  retrieved  data  i s  process  data  (e. g .  for DS-33  the  data  consist of the  float-
value  and  a  byte  status),  the  access  i n formation  (DPAddress  or DPV1 Address)  a lso  con tains  
i n formation  that i s  necessary to  retrieve  the  i n formation  from  the  data  structure.  

Used  at  ReadChannel I n formation  service  and  Wri teChannel I n formation  service.  

The  Channel  parameter data  types  describe  a  how to  access  a  channel  via  a  Profibus  DPV1  
command  or how to  adress  a  channel  wi th in  a  Profibus  DP  frame for cycl i c  I /O.  The  fol lowing  
tables  (Table  20  and  Table  21 )  provide  a  description  of the  data  types.  

The  data  types  described  in  th is  clause  are  defined  for the  fol l owing  namespace:   

Namespace:  profichannel  

Table  20  – Simple  Channel  Parameter data  types  

Data  type  Defin i ti on  Description  

api  US INT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  for channel s  
accessi b l e  vi a  Profi bus  DPV1  

b i tLength  UDINT Add i ti onal  data  type  i n formati on  especia l l y for fi e l dbus  speci fi c data  
types  l i ke  1 2  b i t  i n teger 

b i tPosi ti on  UDINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  for channel s  
accessi b l e  vi a  Profi bus  DP  

frameAppl i cati onTag  STRING  Frame  Appl i cati on  speci fi c  tag  u sed  for i den ti fi cati on  and  navigati on .  
The  DTM  shou ld  d i spl ay th i s  tag  at  channel  speci fi c  user i n terfaces  

gatewayBusCategory UU ID  Un i que  i den ti fi er for a  supported  bus  type  l i ke  Profi bus  or HART 
accord i ng  to  the  FDT speci fi c  CATID  

i n dex USINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  for channel s  
accessi b l e  vi a  Profi bus  DPV1  

i nva l i dB i t  UDINT B i t  pos i ti on  of the  i nval i d  s tatus  channel  accessi b l e  vi a  Profibus  DP  

l og i c  UDINT Add i ti onal  data  type  i n formati on :   pos i ti ve  0=FALSE  1 =TRUE  

number BOOL Address  i n formati on  for d i agnosi s  accord i ng  to  the  I EC  61 1 58  seri es  for 
channel s  access ib l e  vi a  Profi bus  DP.  See  [5 ] ,  9 . 3 . 1  Read  DP  – S l ave  
D iagnosti c  I n formation  

protectedByChannelA
ssi gnmen t 

I NT TRUE  i f the  channe l  i s  set  to  read  on l y by the  Frame  Appl i cati on .  
U sual l y set  to  TRUE  i f a  channel  ass i gnmen t exi sts  

schemaVersi on  UDINT Defi nes  the  vers ion  of the  schema   

s imu l ati onB i t  US INT B i t  pos i ti on  of the  s imu l ati on  status  channel  accessi b l e  vi a  Profibus  DP  

s l otNumber BOOL Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  for channel s  
accessi b l e  vi a  Profi bus  DPV1  

statusChannel  UDINT TRUE  i f the  channe l  i s  for s tatus  i n formati on  on l y  

substi tu teVal ueB i t  STRING  B i t  pos i ti on  of the  substi tu te  status  channel  accessi b l e  vi a  Profi bus  DP  
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Table  21  – Structured  Channel  Parameter data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  type  U
s
a
g
e  

Mu l ti ¬
pl i ci ty 

DpAdd ress  STRUCT   Add ress  i n formation  accord ing  to  the  
I EC  61 1 58  series  for channel s  accessi b l e  vi a  
Profi bus  DP  

   b i tPosi ti on  M  [1 . . 1 ]   

   b i tLeng th  M  [1 . . 1 ]   

DpV1 Address  STRUCT   Add ress  i n formati on  accord ing  to  the  
I EC  61 1 58  series  for channel s  accessi b l e  vi a  
Profi bus  DPV1 . I t  i s  h i gh l y recommended  to  
provi de  th i s  add ress  i n formation  to  enabl e  
ass i gnment of l og i cal  add resses  to  a  profi bus  
modu l e  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   s l otNumber M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   b i tPosi ti on  O  [0 . . 1 ]   

   b i tLeng th  O  [0 . . 1 ]   

FDTChannel  STRUCT   Descri pti on  of the  channel  

   fd t: tag  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: i d  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: descriptor O  [0 . . 1 ]   

   protectedByChannel¬  
Ass ignment 

M  [1 . . 1 ]   

   n umber M  [1 . . 1 ]   

   fd t: dataType  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: s i gnalType  M  [1 . . 1 ]   

   frameAppl icati onTag  O  [0 . . 1 ]   

   appI d : appl i cati on I d  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Seman ti cI n formati on  O  [0 . . * ]   

   fd t: B i tEnumeratorEn tri es  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: EnumeratorEn tri es  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Un i t  O  [0 . . 1 ]   

   DpAdd ress  O  [0 . . 1 ]   

   DpV1 Address  O  [0 . . 1 ]   

   S tatusI n formati on  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Al arms  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Ranges  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Deadband  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Substi tu teVal ue  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Structu redE lemen ts  O  [0 . . 1 ]   
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Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  type  U
s
a
g
e  

Mu l ti ¬
pl i ci ty 

FDTChannelType  STRUCT   Descri pti on  of the  channel  componen t i n  case  
of channel s  wi th  gateway functi ona l i ty 

   fd t: Versi on I n formati on  M  [1 . . 1 ]   

   g atewayBusCategory O  [0 . . 1 ]   

   s tatusChanne l  O  [0 . . 1 ]   

S tatusI n formation  STRUCT   Descri pti on  of add i ti onal  s tatus  i n formati on  for 
channel s  access ib l e  vi a  Profi bus  DP  

   l og i c  M  [1 . . 1 ]   

   i n va l i dB i t  O  [0 . . 1 ]   

   s imu lati onBi t  O  [0 . . 1 ]   

 

1 2  Device  identi fication  

1 2.1  General  

There  are  d i fferen t Profibus  speci fic i denti fication  e lements.  

A Profibus  Scan  may detect d i fferen t device  types:  I&M  devices,  Profi le  devices  or pure  DP 
devices.  

Fol lowing  ru le  shal l  be  appl ied  for Profibus  Commun ication  Channels:  

•  i f I &M  i s  avai l able,  create  I &M  identi fication ,   

•  otherwise  check Profi le  PA,  

•  o therwise  create  pure  DP  i n fo  =  IDENT_NUMBER.  

The  data  types  described  in  th is  subclause  are  defined  for the  fol lowing  namespace:  

Namespace:  profi i dent 

1 2.2  Protocol  specific  handl ing  of the  data  type  STRING  

Profibus  char array ru les:  

•  i n  a l l  s tri ngs  based  on  char ranges  defined  in  the  fie ld  bus  protocol  speci fication ,  the  
l ead ing  spaces  are  left  trimmed .  The  char array i s  to  be  fi l l ed  wi th  0x20h  (b lank) ;  

•  i n  Vis ibleStrings,  i nvis ible  characters  provided  by a  device  have  to  be  replaced  by '? ' .  

1 2.3  Common  device  type  identi fication  data  types  

The  data  types  described  in  th is  clause  are  reused  as  defined  by 1 2 .4  and  1 2 . 6  .  

Table  22  l i sts  the  i den ti fication  re levant data,  source  and  format for Profibus  DP.  

 



  
–
 4
8
 –
 

IE
C
 6
2
4
5
3
-3
0
3
-1
:2
0
0
9
+
A
M
D
1
:2
0
1
6
 C

S
V
 

 
 


 IE

C
 2
0
1
6
 

Table  22  – Identi fication  data  types  wi th  Profibus  DP  specific  mapping  

Profibus  -  Attribu te  
name  (semantic  name)  

Semantic  
e l ement 

Data  request in  physical  device  Protocol  speci fic  
name  

Profibus  
data  

format 

FDT data  
type  

(d i splay 
format)  

Speci fi cation  
reference  

busProtocol  I dBusProt
ocol  

For a l l  DP  devices  :  “protocol_DP”  Protocol  -  Enum  -  

s l aveAdd ress  I dAddress  Bus  add ress  i s  provi ded  as  part  of l i ve  l i s t  by a  PROFIBUS  
master.  Service:  FMA1 /2_LIVE_LIST 

S l ave  Address  Unsi gned8  STRING  
(dec)  

[5 ]  Part  2 ,  Secti on  
4 . 2 . 3 . 6  

i den tNumber I dTypeID  I DENT_NUMBER  can  be  requested  by:  DP  Service  
DDLM_SLAVE_DIAG  
Al l owed  va l ues  are :  Profi l e  I DENT_NUMBER :  0x9700  (  0x9700  
to  0x9742)  or Manu factu rer speci fi c I DENT_NUMBER 

I DENT_NUMBER Unsi gned1
6  

ARRAY of 
US INT 
(hex)  

[5 ]  Part  8 ,  Secti on  
9 . 3 . 1  

manu factu rerSpeci fi cExte
nsi on  

 Can  be  u sed  by DTM  for a  vendor speci fi c  device  i den ti fi cati on  
i n formati on ,  e . g .  by combin i ng  a  number of devi ce  parameter 
val ues  i n to  one  stri ng  val ue.  Th i s  can  be  u sed  to  i den ti fy a  
speci fi c  device  vari an t  

  STRING   
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Table  23  shows  the  mapping  for PROFIBUS  I&M  data.  

Table  23  – Identi fication  data  types  wi th  Profibus  I&M  specific  mapping  

Profibus-Attribu te  
name  (semantic  

name)  

Semantic  
e lement 

Data  request i n  physical  device  Protocol  speci fic  
name  

Profibus  
data  

format 

FDT format 
(d isplay 
format)  

Speci fication  
reference  

i den tNumber,  manu factu rerSpeci fi cExtensi on  and  s l aveAddress  as  defi ned  i n  DP  tab l e  (Tabl e  22) .  

busProtocol  I dBusProtoc
ol  

For a l l  I &M  devi ces  :  “protocol_IM ”  Protocol  -  Enum  -  

manu factu rerI d  I dManu factu
rer 

I &M  0  E l emen t 1  Mapped  to   PB .DEVICE_MAN_ID  MANUFACTURER_I
D  

Unsigned1
6  

U INT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 2  

orderI d  -  I &M  0  E l emen t 2  Mapped  to  PB .DEVICE_ID  ORDER_ID  20  Octets  
Vi s i b l e  
S tri ng   

STRING[20 ]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 3  

seri a lNumber I dSeri a lNum
ber 

I &M  0  E l emen t 3  u n i que  seri a l  n umber Mapped  to  
PB .DEVICE_SER_NUM  

SERIAL_NUMBER 1 6  Octets  
Vi s i b l eStri n
g  

STRING[1 6 ]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 4  

hardwareRevision  I dHardware
Revi s i on  

I &M  0  E l emen t 4  HARDWARE_REVIS ION  NOTE:  I f the  devi ce  i s  
a  PA device , (PROFI LE_ID  i s  set  to  0x9700) ,  
HARDWARE_REVIS ION  shal l  be  read  from  PA_I&M0  [6 ]  

HARDWARE_REVIS
ION  

2  Octets  -   
u n si gned  
i n t  1 6  
Converted  
to  stri ng  to  
cover a l so:  
PA_I&M0  :  
Vi s i b l eStri n
g  1 6  

STRING  [6 ]  Section  3 . 2 . 5 ,  
Amendment  I &M  

softwareRevis ion  I dSoftwareR
evi s i on  

I &M  0  E l emen t 5   SOFTWARE_REVIS ION  NOTE:  I f the  device  
i s  a  PA device  (PROFI LE_ID  i s  set  to  0x9700) ,  
SOFTWARE_REVIS ION  shal l  be  read  from  PA_I&M0  Stri ng  
format i s  used  i n  FDT to  harmon ize  vers ion  hand l i ng  for a l l  
fi e l dbus  protocol s .  

SOFTWARE_REVIS I
ON  

4  Octets  –  
1  char +  3  
u ns i gned  8  
,  e . g . :  
V1 . 2 . 3  
PA_I&M0  :  
Vi s i b l eStri n
g  1 6  

STRING  [6 ]  Section  3 . 2 . 6 ,  
Amendmen t I &M  

profi l e ID  -  I &M  0   E l emen t 7  PROFI LE_ID  2  Octets  – 
unsi gned  
1 6  

U I NT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 8  
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Profibus-Attribu te  
name  (semantic  

name)  

Semantic  
e lement 

Data  request i n  physical  device  Protocol  speci fic  
name  

Profibus  
data  

format 

FDT format 
(d isplay 
format)  

Speci fication  
reference  

profi l eSpeci fi cType  -  I &M  0  E l emen t 8  MSB  =  BLOCK_OBJECT,  LSB  =  
PARENT_CLASS  

PROFI LE_SPECIFIC
_TYPE  

2  Octets  –  
unsi gned  
1 6   

U I NT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 9  

imVersi on  -  I &M  0  E l emen t 9  IM_VERSION  2  Octets  – 
unsi gned  
1 6 ;  MSB  
major 
vers ion  
xxx,  LSB  
m i nor 
vers ion  yyy 

FLOAT 
xxx. yyy 

[6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 0  

imSupported  -  I &M  0  E l emen t 1 0  IM_SUPPORTED  2  Octets  -  U I NT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 1  

tagFuncti on  I dTag  I &M  1  E l emen t 1  TAG_FUNCTION  TAG_FUNCTION   32  Octets  –  
vi s i b l e  
s tri ng  

STRING[32 ]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 2  

tagLocati on  -  I &M  1  E l emen t 2  TAG_LOCATION  TAG_LOCATION   22  Octets  – 
vi s i b l e  
s tri ng  

STRING[22]  [6 ]  Section  3 . 2 . 1 3  

Generi cSupport  I dDTMSuppo
rtLevel  

Enumeration :   

Generi cDTM  |  
Profi l eDTM ,  |  
B l ockSpeci fi cProfi l eDTM  

DTM  Support  Level  -  Enum   
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Table  24  l i sts  the  i denti fication  relevant data,  source  and  format for Profibus  PA.  

Table  24 – Identi fication  data  types  wi th  Profibus  PA specific  mapping  

Profibus-Attribu te  
name  (semantic  

name)  

Semantic  
e lement 

Data  request in  physical  device  Protocol  speci fic  
name  

Profibus  data  
format 

FDT format 
(d isplay format)  

Speci fication  
reference  

i den tNumber,  manu factu rerSpeci fi cExtension  and  s l aveAddress  as  defi ned  i n  DP  tabl e  (Tabl e  22) .  

busProtocol  I dBusProtocol  For a l l  PA devices  :  “protocol_PA”  Protocol  -  enum  -  

manu factu rerI d   I dManu factu rer Phys i ca l  B l ock -  I ndex 1 0  (Unsi gned1 6  – 2  
decimal )  

DEVICE_MAN_ID  Unsi gned1 6  U I NT [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

devi ce_i d  -  Phys i ca l  B l ock -  I ndex 1 1  -  Vi s i b l eStri ng  1 6  DEVICE_ID  Vi s i b l eStri ng 1 6  STRING[1 6]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

profi l e  -  B l ock s tructu re  of phys ical  b l ock –  e l emen t  7  
:  OctetStri ng  -  ( I ndex 1 0  – s i ze  2 )   

Profi l e  OctetString2  U I NT  [2 ] 0  Part  1 ,  Secti on  
3 . 7 . 2  

profi l eRevis i on  I dBusProtocolVer
s ion  

B l ock s tructu re  of phys ical  b l ock – e l emen t 8   
U nsi gned  1 6  -  ( I ndex 6)  

Profi l e  Revis i on  Unsi gned1 6  U INT [2 ]  Part  1 ,  Secti on  
3 . 7 . 2  

softwareRevision  I dSoftwareRevis io
n  

Phys i ca l  B l ock -  I ndex 8  (Vi s i b l eStri ng  1 6)  SOFTWARE_REVIS I
ON  

Vi s i b l eStri ng1 6  STRING[1 6 ]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

hardwareRevis ion  I dHardwareRevi s i
on  

Phys i ca l  B l ock -  I ndex 9  (Vi s i b l eStri ng  1 6)  HARDWARE_REVIS I
ON  

Vi s i b l eStri ng1 6  STRING[1 6 ]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

seri a lNumber I dSeri a lNumber Phys i ca l  B l ock -  I ndex 1 2  (Vi s ib l eStri ng  1 6)  DEVICE_SER_NUM  Vis i b l eStri ng1 6  STRING[1 6 ]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

devi ceTAG  I dTag  BO  of PB  -  OctetStri ng  32  TAG_DESC OctetStri ng32  STRING[1 6 ]   

profi l eSpeci fi cType  -  FDT attri bu te   mapped  to  B l ock Object   
PARENT_CLASS   sort  of fi rs t  
TransducerB lock  

BO  PARENT_CLASS    U nsigned1 6  U INT [2 ]  Part  1 ,  Secti on  
3 . 7 . 2  

Generi cSupport  I dDTMSupportLev
el  

Enumeration :  Generi cDTM ,  Profi l eDTM,  
B l ockSpeci fi cProfi l eDTM  

DTM  Support  Level   enum   
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Table  25  and  Table  26  show iden ti fication  data  types  wi th  protocol  i ndependent semantics.  

Table  25  – Simple  identi fication  data  types  with  protocol  independent semantics  

Data  type  Defin i tion  Description  

i dDTMSupportLevel  enumerati on  (  generi cSupport |  
p rofi l eSupport  |  
b l ockspeci fi cProfi l eSupport  |  
speci fi cSupport |  i d en tSupport )   

enumerati on   

•  g eneri cSupport 
•  p rofi l eSupport   
•  b l ockspeci fi cProfi l eSupport  
•  speci fi cSupport   
•  i d en tSupport   

match  STRING  Used  by Device  DTM  to  defi ne  a  regu l ar expressi on  
wh i ch  shal l  match  to  scanned  phys i cal  defi ne  
i den ti fi cati on  i n formati on  

nomatch  STRING  Used  by Device  DTM  to  defi ne  a  regu l ar expressi on  
wh i ch  shal l  not  match  to  scanned  physical  defi ne  
i den ti fi cati on  i n formati on .  Used  by Device  DTM  to  
i nd i cate  i f i d en ti fi cati on  i n formati on  may not  match  

 

Table  26  – Structured  identi fication  data  types  with  protocol  independent semantics  

Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  Usage  Mu l tipl i ci ty  

RegExpr STRUCT   I ncl udes  regu l ar express ion  s tri ng  – e i ther 
for match  or for nomatch  

   match  O  [0 . . 1 ]   

   n omatch  O  [0 . . 1 ]   

 

1 2.4 Topology scan  data  types  

These  data  types  are  used  at  Scan  service  response  (Table  27  and  Table  28).  

Table  27  – Simple  topology scan  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

busAddress  USINT Address  i n formati on  accord ing  to  the  I EC  61 1 58  seri es  for channel s  
accessi b l e  vi a  Profi bus  DPV1  

The  data  type  ProfibusDevice  describes  one  en try i n  the  l i st  of scanned  PROFIBUS-Devices  
(see  Table  28).  

Table  28  – Structured  topology scan  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  
type  

Usage  Mu l tipl i ci ty 

Profi busDevice  STRUCT   Speci fi es  a  Profi bus  device  

    schemaVersion  O  [0 . . 1 ]   

    busAddress  M  [1 . . 1 ]   

    fd t: devi ceTypeI d  M  [1 . . 1 ]   

    fd t: subDevi ceType  O  [0 . . 1 ]   

 

1 2.5  Scan  identi fication  data  types  

Th is  subclause  defines  data  types  that are  used  to  provide  protocol  speci fic scann ing  (see  
Table  29  and  Table  30).  
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The  data  types  described  in  th is  subclause  are  used  i n  the  fol l owing  services:   

•  Scan  service  

Table  29  – Simple  scan  identi fication  data  types  

Data  type  Defin i tion  Description  

con fi gu redState  enumerati on  (  
con fi gu redAndPhysi ca l l yAvai l ab l e  |  
con fi gu redAndNotPhys ical l yAvai l ab le  
|  avai l ab leBu tNotConfi gu red  |  
n otAppl i cabl e  )   

A commun icati on  master sha l l  i n d i cate  i n  th i s  
a ttri bu te  i f the  scan  response  i s  re l ated  to  a  
detected  phys ical  devi ce  wh i ch  i s  con fi gu red  or 
unconfi gu red  

resu l tState  enumerati on  (  provi s i ona l  |  fi na l  |  
e rror )   

I d en ti fi es  i f the  resu l t  i s  one  of the  provi s i ona l  
resu l ts  or the  fi na l  resu l t  of the  spl i t  scan  resu l ts  

 

Table  30  – Structured  scan  identi fication  data types  

Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci ty 

I dAddress  STRUCT   Al l  d ata  types  con tai n  exactl y one  
a ttri bu te  each  i ncl ud i ng  the  val ue  
of the  scanned  physi ca l  device.  Al l  
d ata  types  wi th  seman ti c  mean i ng  
have  a  prefi x  “ I d ”  for better 
i den ti fi cati on  

   p rofi busi den t: s l aveAddress  M  [1 . . 1 ]  

I dBusProtocol  STRUCT   

   p rofi busi den t: busProtocol  M  [1 . . 1 ]  

I dBusProtocolVersi on     

   

I dHardwareRevi si on   STRUCT   

   p rofi busi den t: hardwareRevi si on  M  [1 . . 1 ]  

I dManufactu rer     

   

I dSeria lNumber  STRUCT   

   p rofi busi den t: seri a lNumber M  [1 . . 1 ]  

I dSoftwareRevis ion  STRUCT   

   p rofi busi den t: softwareRevi s ion  M  [1 . . 1 ]  

I dTypeID  STRUCT   

   p rofi busi den t: i den tNumber M  [1 . . 1 ]  

Manu factu rer_id  STRUCT   These  data  types  con ta in  
correspond i ng  attri bu tes  defi ned  i n  
I EC  62453-2 .  They are  transformed  
to  name  va l ue  pa i rs  wi thou t  
semanti c  mean i ng  for Frame  
Appl i cati on  

   p rofi busi den t:manu factu rer_i d  M  [1 . . 1 ]  

Order_i d  STRUCT   

   p rofi busi den t: order_i d  M  [1 . . 1 ]  

Profi l eI D  STRUCT   

   p rofi busi den t: profi l e ID  M  [1 . . 1 ]  

Profi l eSpeci fi cType  STRUCT   

   
p rofi busi den t: profi l eSpeci fi cType  

M  [1 . . 1 ]  

I mVers ion  STRUCT   

   p rofi busi den t: imVersi on  M  [1 . . 1 ]  

TagFuncti on  STRUCT   
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Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci ty 

   p rofi busi den t: tagFuncti on  M  [1 . . 1 ]  

TagLocation  STRUCT   

   p rofi busi den t: tagLocati on  M  [1 . . 1 ]  

ImSupported  STRUCT   

   p rofi busi den t: imSupported  M  [1 . . 1 ]  

I dSoftwareRevisionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: software¬RevisionP
A 

M  [1 . . 1 ]  

I dHardwareRevisionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: hardware¬Revi s ion
PA 

M  [1 . . 1 ]  

Profi l eRevis ionPA STRUCT   

   p rofi busi den t: profi l eRevis i onPA M  [1 . . 1 ]  

Devi ce_man_id  STRUCT   

   p rofi busi den t: device_man_id  M  [1 . . 1 ]  

Devi ce_id  STRUCT   

   p rofi busi den t: device_i d  M  [1 . . 1 ]  

Profi leSpecificTypePA STRUCT   

    
p rofi busi den t: profi l eSpeci fi c¬Type
PA 

M  [1 . . 1 ]  

Manu factu rerSpeci fi c
¬Extension  

   

STRUCT   

   
p rofi busi den t:manu factu rer¬Speci
fi cExtensi on  

M  [1 . . 1 ]  

Scan I den ti fi cati on_IM  STRUCT   These  e l emen ts  con tai n  a l l  
e l emen ts  for the  appropri ate  
protocol  vari an t     con fi gu redState  O  [0 . . 1 ]  

   fd t: Commun icati onError O  [0 . . 1 ]  

   I dAdd ress  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rer_i d  M  [1 . . 1 ]  

   Order_i d  M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevis i on  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis i on  M  [1 . . 1 ]  

   P rofi l e ID  M  [1 . . 1 ]  

   P rofi l eSpeci fi cType  M  [1 . . 1 ]  

   I dSeri a lNumber M  [1 . . 1 ]  

   I mVers ion  M  [1 . . 1 ]  

   TagFuncti on  M  [1 . . 1 ]  

   TagLocation  M  [1 . . 1 ]  
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Data  type  Defin i tion  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci ty 

   I mSupported  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi cExtension  O  [0 . . 1 ]  

ScanIdentification_PA STRUCT   

   con fi gu redState  O  [0 . . 1 ]  

   fd t: Commun icati onError O  [0 . . 1 ]  

   I dAdd ress  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis i onPA M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevis i onPA M  [1 . . 1 ]  

   P rofi l eRevis ionPA M  [1 . . 1 ]  

   Device_man_id  M  [1 . . 1 ]  

   Device_i d  M  [1 . . 1 ]  

   P rofi l eSpeci fi cTypePA M  [1 . . 1 ]  

   I dSeri a lNumber M  [1 . . 1 ]  

   I dTag  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi cExtension  O  [0 . . 1 ]  

ScanIdentification_DP STRUCT   

   con fi gu redState  O  [0 . . 1 ]  

   fd t: Commun icati onError O  [0 . . 1 ]  

   I dAdd ress  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi cExtension  O  [0 . . 1 ]  

Scan I den ti fi cati ons  STRUCT   Col l ecti on  of Scan I den ti fi cati on  
e l emen ts  

   fd t: protocol I d  M  [1 . . 1 ]   

   resu l tState  M  [1 . . 1 ]   

   choice  of  M  [1 . . * ]   

      Scan I den ti fi cati on_DP  S  [0 . . * ]   

      Scan I den ti fi cati on_IM  S  [0 . . * ]   

      Scan I den ti fi cati on_PA S  [0 . . * ]   

 

1 2.6  Device  type  identi fication  data  types  – provided  by DTM  

Th is  subclause  defines  data  types  that are  used  to  provide  protocol  speci fic i n formation  for 
device  types  (see  Table  31 ).  

The  data  types  described  i n  th is  clause  are  used  i n  the  fol l owing  services:   

•  GetI den ti fication I n formation  service  
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Table  31  – Structured  device  identi fication  data  types  

Data  type  Defin i ti on  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci ty 

I dBusProtocol  STRUCT   Al l  e l emen ts  con ta in  exactl y one  attri bu te  
each  i ncl ud i ng  the  val ue  of the  scanned  
phys i ca l  device.  Al l  e l ements  wi th  
semanti c  mean i ng  have  a  prefi x  “ I d ”  for 
better i den ti fi cati on  

   p rofi busi den t: busProtocol  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dBusProtocolVersion     

I dManufactu rer    

I dTypeID  STRUCT   

   p rofi busi den t: i den tNumber O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dSoftwareRevis ion  STRUCT   

   p rofi busi den t: software¬Revis ion  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dHardwareRevi si on  STRUCT   

   p rofi busi den t: hardwareRevi si on  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Manu factu rer_id  STRUCT   These  e l emen ts  con tai n  correspond i ng  
attri bu tes  defi ned  i n  I EC  62453-2 .  They 
are  transformed  to  name  val ue  pai rs  
wi thou t  seman ti c  mean i ng  for Frame  
Appl i cati on  

   p rofi busi den t:manu factu rer_i d  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Order_i d  STRUCT   

   p rofi busi den t: order_i d  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eID  STRUCT   

   p rofi busi den t: profi l e ID  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eSpeci fi cType  STRUCT   

   
p rofi busi den t: profi l e¬Speci fi cType  

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I mVersion  STRUCT   

   p rofi busi den t: imVersi on  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I mSupported  STRUCT   

   p rofi busi den t: imSupported  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dSoftwareRevis ionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: software¬Revis ionPA 

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dHardwareRevisionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: hardware¬Revi s ionP
A 

O  [0 . . 1 ]  
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Data  type  Defin i ti on  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci ty 

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eRevis ionPA STRUCT   

   p rofi busi den t: profi l e¬Revis i onPA O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Devi ce_man_id  STRUCT   

   p rofi busi den t: device_man_id  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Devi ce_id  STRUCT   

   p rofi busi den t: device_i d  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eSpeci fi cTypePA STRUCT   

   
p rofi busi den t: profi l e¬Speci fi cTypeP
A 

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Manu factu rerSpeci fi c
¬Extension  

STRUCT   

   
p rofi busi den t:manu factu rer¬Speci fi
cExtensi on  

M  [1 . . 1 ]  

DeviceIdentification  _IM  STRUCT   These  e l emen ts  con tai n  a l l  e l emen ts  for 
the  appropria te  protocol  varian t  

   
p rofi busi den t: i dDTM¬SupportLevel  

M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rer_i d  M  [1 . . 1 ]  

   Order_i d  M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevis i on  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis i on  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l e ID  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eSpeci fi cType  M  [1 . . 1 ]  

   I mVers ion  M  [1 . . 1 ]  

   I mSupported  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi c¬Extens ion  O  [0 . . 1 ]  

DeviceIdentification_PA STRUCT   

   
p rofi busi den t: i dDTM¬SupportLevel  

M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis ionPA M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevis i onPA M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eRevis ionPA M  [1 . . 1 ]  

   Device_man_id  M  [1 . . 1 ]  

   Device_i d  M  [1 . . 1 ]  
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Data  type  Defin i ti on  Description  

E lementary data  types  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci ty 

   Profi l eSpeci fi cTypePA M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi c¬Extens ion  O  [0 . . 1 ]  

DeviceIdentification  _DP STRUCT   

   
p rofi busi den t: i dDTM¬SupportLevel  

M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi c¬Extens ion  O  [0 . . 1 ]  

Devi ceI den ti fi cati on  s  STRUCT   Col l ecti on  of  Devi ceI den ti fi cati on  
e l emen ts  

   fd t: protocol I d  M  [1 . . 1 ]  

   choice  of  M  [1 . . * ]  

      DeviceI den ti fi cati on_DP  S  [0 . . * ]  

      DeviceI den ti fi cati on_IM  S  [0 . . * ]  

      DeviceI den ti fi cati on_PA S  [0 . . * ]  

 

1 2.7  Identi fication  information  in  GU I  

I t  i s  mandatory to  d isplay I&M  parameter l abels  i n  DTMs Presentation  Object or Frame 
Appl ication  user i n terface  from  IM -Runtime.xml ,  i n  order to  ach ieve  consistency and  
acceptance  for the  user.  

1 3  ProfiSafe 

1 3.1  Motivation  

The  purpose  of the  ProfiSafe-UseCase  paper i s  to  compi le  a  col l ection  of typical  existing  
fa i l safe  au tomation  examples  from  the  d iscrete  and  con tinuous  manufacturing  areas  and  to  
derive  a  common  systematic approach .  Th is  proposed  solu tion  ough t to  be  based  on  

•  Profibus  DPV1  and  ProfiSafe  commun ication  princip les;   

•  new possibi l i ti es  of combined  fai l safe  con trol lers  (standard  and  fa i l safe  programs  wi th in  
one  PLC);   

•  and  cu rren t acti vi ties  of other Profibus  working  g roups  l i ke  FDT/DTM  and  Proxy FB.  

Wi th in  the  con text of the  ProfiSafe-UseCase  paper th is  PAS  covers  the  partia l  aspect "FDT 
programmers  in terface  for i nd ividual  device  parameter veri fication" .  

1 3.2  General  parameter handl ing  

I n  order to  commun icate  i n  a  safe  way,  each  ProfiSafe  device  (F-Slave)  requ i res  so-cal led  F-
Parameters  for the  ad justment of the  operational  mode  of i ts  ProfiSafe  d river.  Those  
parameters  comprise  watch  dog  time,  safety i n tegri ty l evel ,  container s ize,  etc.  I n  case  of 
s imple  F-slaves  no  fu rther parameters  are  requ i red .  F-Parameters  wi l l  therefore  be  defined  
wi th in  GSD  Revis ion  4 . 0.  

I n  con trast,  a  complex F-slave  requ i res  add i tional  i nd ividual  and  safety relevant parameters  
( i nd ividual  device  parameter)  that,  due  to  i ts  s ize  (>240  Bytes),  often  cannot be  transported  
by the  i n i tia l  parameterization  te legram  (Prm-Telegram).  As  an  amendment,  ProfiSafe  
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gu idel i nes  are  suggesting  an  add i tional  method  via  proxy function  b locks  in  a  safety PLC,  thus  
provid ing  add i tional  functional i ty l i ke  program-control led  reparameterization ,  etc.   

 

Figure  4  – F-Parameter and  ind ividual  device  parameter 

I nd ividual  device  parameters,  being  F-device  speci fic by nature,  ough t to  be  hand led  by 
Device-Type-Manager programs  (DTM)  coming  from  the  F-device  manufacturers.  The  
eng ineering  tool  operates  as  a  Frame  Appl ication  for such  a  DTM  of a  F-s lave.  I t  i s  rou ting  the  
commun ication  requests  of a  DTM  to  i ts  device  (MS2)  and  provides  data  persistence.  
Otherwise,  i t  i s  covering  a l l  trad i tional  tasks  l i ke  network configuration ,  parameterization ,  
commission ing  and  d iagnosis.  I t  i s  commun icating  wi th  the  PLC  via  the  Master-Master-
Protocol  (MM).  I n  th is  respect,  a  PLC on  the  Profibus  i s  a  device  of i ts  own  class  (Master 
Class  1 ) .  The  eng ineering  tool  i tsel f i s  defined  to  be“a  "Master Class  2"  device.  

1 3.3  ProfiSafe  ind ividual  device  parameter 

The  structure  of the  ProfiSafe  ind ividual  device  parameter set i s  defined  wi th in  the  ProfiSafe  
gu idel ines.  Th is  set i s  wrapped  up  i n  XML-format for transportation  across  the  FDT i n terface.  

IEC   1 130/09 
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source destination address
number of data sets
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i-Parameter
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i-Parameter

2-byte-total-CRC =  CRC3

data set n+1

data set n

data set n+m

max.  8 data sets à 244 bytes,
with  PA à max.  40 bytes recommended

instance data
of device FB

acc.
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Figure  5  – Data  structure  of ProfiSafe  ind ividual  device  parameters  

The  data  structures  and  the  data  formats  of the  i nner i nd ividual  device  parameters  are  
proprietary.  The  whole  set i s  d ivided  i n to  parts  that fi t  i n to  a  Profibus  data  set ready for 
transportation .  Each  data  set comprises  a  2-bytes  CRC for data  consistency check.  The  
polynomial  i s  fi xed  and  defined  wi th in  the  ProfiSafe  gu idel i nes.  The  CRC of the  l ast set 
checks  the  total  b lock.  
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AVANT-PROPOS 

1 )  La  Commissi on  E l ectrotechn i que  I n ternational e  ( I EC)  est  u ne  organ i sati on  mond ia le  de  normal i sati on  
composée  de  l 'ensemble  des  com i tés  é l ectrotechn i ques  nati onaux (Comi tés  nati onaux de  l ’ I EC).  L ’ I EC  a  pour 
ob j et  de  favori ser l a  coopérati on  i n ternationa l e  pou r tou tes  l es  questi ons  de  normal i sati on  d ans  l es  domaines  
de  l 'é l ectri ci té  et  de  l 'é l ectron i que.  A cet  effet,  l ’ I EC  – en tre  au tres  activi tés  –  publ i e  des  Normes  
i n ternati onal es ,  des  Spéci fi cati ons  techn i ques,  d es  Rapports  techn i ques,  des  Spéci fi cati ons  accessib l es  au  
publ i c  (PAS)  et  des  Gu ides  (ci -après  dénommés  "Publ i cati on (s)  de  l ’ I EC").  Leu r é l aborati on  est  confiée  à  des  
comi tés  d 'études,  aux travaux desquel s  tou t  Com i té  nati onal  i n téressé  par l e  su j et  tra i té  peu t  parti ci per.  Les  
organ i sati ons  i n ternati ona l es,  gouvernementa l es  et  non  gouvernemen tal es ,  en  l i a i son  avec l ’ I EC,  parti ci pen t 
éga l emen t aux travaux.  L ’ I EC col l abore  étroi temen t avec l 'Organ i sati on  I n ternati onal e  de  Normal i sati on  ( I SO),  
se l on  des  cond i ti ons  fi xées  par accord  en tre  l es  deux organ i sati ons.  

2 )  Les  d éci s ions  ou  accords  offi ci e l s  de  l ’ I EC  concernan t  l es  q uesti ons  techn i ques  représen ten t,  dans  l a  mesure  
du  possi b l e ,  un  accord  i n ternational  su r l es  su jets  étud i és ,  é tan t  donné  que  l es  Comi tés  nati onaux de  l ’ I EC  
i n téressés  son t représen tés  dans  chaque  com i té  d ’ études.  

3 )  Les  Publ i cati ons  de  l ’ I EC  se  présen ten t  sous  l a  forme  de  recommandations  i n ternati onal es  et  son t  ag réées  
comme  te l l es  par l es  Comi tés  nati onaux de  l ’ I EC.  Tous  l es  efforts  ra i sonnabl es  son t  en trepri s  afi n  q ue  l ’ I EC  
s 'assu re  de  l 'exacti tude  d u  con tenu  techn i que  de  ses  publ i cati ons;  l ’ I EC  ne  peu t  pas  être  tenue  responsabl e  de  
l 'éven tuel l e  mauvai se  u ti l i sati on  ou  i n terprétati on  qu i  en  est  fa i te  par un  que l conque  u ti l i sateu r fi na l .  

4 )  Dans  l e  bu t  d 'encourager l 'u n i form i té  i n ternati onal e ,  l es  Com i tés  nati onaux de  l ’ I EC  s 'engagen t,  d ans  tou te  l a  
mesure  poss ib l e ,  à  appl i q uer de  façon  transparen te  l es  Publ i cati ons  de  l ’ I EC  dans  l eu rs  pub l i cati ons  nati onales  
et  rég ional es.  Tou tes  d i vergences  en tre  tou tes  Publ i cati ons  de  l ’ I EC  et  tou tes  publ i cati ons  nati ona l es  ou  
rég i ona l es  correspondan tes  do iven t ê tre  i nd i quées  en  termes  cl a i rs  dans  ces  dern ières.  

5)  L ’ I EC  e l l e-même  ne  fou rn i t  aucune  attestati on  de  con form i té.  Des  organ i smes  de  certi fi cati on  i ndépendan ts  
fou rn i ssen t  des  services  d 'éval uati on  de  con formi té  et,  d ans  certai ns  secteu rs ,  accèden t  aux marques  de  
con form i té  d e  l ’ I EC.  L ’ I EC  n 'est  responsable  d 'aucun  des  services  effectués  par l es  organ i smes  de  certi fi cati on  
i ndépendants.  

6)  Tous  l es  u ti l i sateu rs  doi ven t  s 'assu rer qu ' i l s  son t  en  possession  d e  l a  dern ière  éd i ti on  de  cette  publ i cati on .  

7)  Aucune  responsabi l i té  ne  doi t  ê tre  impu tée  à  l ’ I EC,  à  ses  adm in i strateu rs,  employés,  auxi l i a i res  ou  
mandatai res ,  y  compri s  ses  experts  parti cu l i ers  et  l es  membres  de  ses  com i tés  d 'é tudes  et  des  Com i tés  
nati onaux de  l ’ I EC,  pou r tou t pré j ud ice  causé  en  cas  d e  dommages  corporel s  et  matérie l s ,  ou  de  tou t  au tre  
d ommage  de  quel que  natu re  que  ce  soi t,  d i recte  ou  i nd i recte ,  ou  pou r supporter l es  coû ts  (y compri s  l es  fra i s  
d e  j usti ce)  et  l es  dépenses  décou l an t  de  l a  pub l i cati on  ou  de  l ' u ti l i sati on  d e  cette  Publ i cati on  d e  l ’ I EC  ou  d e  
tou te  au tre  Publ i cati on  de  l ’ I EC,  ou  au  créd i t  q u i  l u i  est  accordé.  

8)  L 'a tten ti on  est  a tti rée  su r l es  références  normati ves  ci tées  dans  cette  publ i cati on .  L 'u ti l i sati on  de  publ i cati ons  
référencées  est  ob l i gatoi re  pour une  appl i cati on  correcte  de  l a  présen te  publ i cati on .   

9)  L ’ a tten ti on  est  a tti rée  su r l e  fa i t  q ue  certa i ns  des  é l émen ts  d e  l a  présente  Publ i cati on  de  l ’ I EC  peuven t  fa i re  
l ’ obj et  de  d ro i ts  de  brevet.  L ’ I EC  ne  sau rai t  ê tre  tenue  pou r responsabl e  de  ne  pas  avoi r i den ti fi é  de  te l s  d ro i ts  
de  brevets  et  de  ne  pas  avoi r s i gnal é  l eu r exi stence.  

DÉGAGEMENT DE  RESPONSABILITÉ   
Cette  version  consol idée  n ’est pas  une  Norme IEC  officiel le,  el le  a  été  préparée  par 
commodi té  pour l ’u ti l isateur.  Seules  les  versions  courantes  de  cette  norme et de  
son(ses)  amendement(s)  doivent être  considérées  comme les  documents  officiels.  

Cette  version  consol idée  de  l ’ IEC  62453-303-1  porte  le  numéro d 'édi tion  1 . 1 .  E l le  
comprend  la  première  éd i tion  (2009-06)  [documents  65E/1 27/FDIS  et 65E/1 40/RVD]  et 
son  amendement 1  (201 6-06)  [documents  65E/336/CDV et 65E/395A/RVC] .  Le  contenu  
techn ique  est  identique à  celu i  de  l 'éd i tion  de  base  et  à  son  amendement.  
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Cette  version  Finale  ne  montre  pas  les  modifications  apportées  au  contenu  techn ique  
par l ’amendement 1 .  Une  version  Redl ine  montrant toutes  les  modifications  est 
d isponible  dans  cette  publ ication .  

La  Norme  in ternationale  I EC   62453-303-1  a  été  établ ie  par l e  sous-comi té  65E:  Les  
d isposi ti fs  et  l eur i n tégration  dans  l es  systèmes  de  l 'en treprise,  du  comi té  d 'études  65  de  
l ’ I EC:  Mesure,  commande  et  au tomation  dans  l es  processus  industriels .  

Chaque  partie  de  la  série  I EC  62453-3xy est destinée  à  être  l ue  con join tement à   
l ’ I EC  62453-2 .  

La  version  française  de  cette  norme n ’a  pas  été  soumise  au  vote.  

Cette  publ ication  a  été  réd igée  selon  l es  D i rectives  I SO/IEC,  Partie  2 .  

Une  l i ste  de  tou tes  les  parties  de  la  série  I EC  62453,  sous  l e  ti tre  général  Spécification des 
interfaces des outils des dispositifs de terrain  (FDT) ,  peu t être  consu l tée  sur l e  s i te  web  de  
l ’ I EC.  

Le  comi té  a  décidé  que  le  con tenu  de  l a  publ ication  de  base  et de  son  amendement ne  sera  
pas  mod i fié  avan t l a  date  de  stabi l i té  i nd iquée  sur l e  s i te  web  de  l ’ I EC  sous  
"h ttp: //webstore. iec. ch"  dans  l es  données  re latives  à  l a  publ ication  recherchée.  A cette  date,  
l a  publ ication  sera   

•  recondu i te,  

•  supprimée,  

•  remplacée  par une  éd i tion  révisée,  ou  

•  amendée.  

 

IMPORTANT – Le  logo "colour inside" qui  se  trouve  sur la  page  de  couverture  de  cette  
publ ication  ind ique  qu 'el le  contient des  cou leurs  qu i  sont considérées  comme uti les  à  
une  bonne  compréhension  de  son  contenu.  Les  uti l isateurs  devraient,  par conséquent,  
imprimer cette  publ ication  en  u ti l isant une  imprimante  couleur.  
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I NTRODUCTION  

La  présente  partie  de  l ’ I EC  62453  est une  spéci fication  d ' i n terface  à  l 'atten tion  des  
développeurs  de  composants  FDT (Fie ld  Device  Tool )  pour le  con trôle  de  fonctions  et  l 'accès  
aux données  au  sein  d 'une  arch i tecture  cl ien t/serveur.  La  spéci fication  résu l te  d 'un  processus  
d 'analyse  et de  conception  pour développer des  i n terfaces  normal isées  et faci l i ter l e  
développement de  serveurs  et de  cl i en ts  par p lusieurs  fourn isseurs  qu i  on t besoin  
d ' i n terfonctionner sans  cou ture.  

Avec l ' i n tégration  des  bus  de  terrain  dans  des  systèmes  de  commande,  i l  existe  quelques  
au tres  tâches  qu ' i l  est nécessai re  d 'accompl i r.  Ou tre  l es  ou ti l s  spéci fiques  à  un  bus  de  terrain  
et à  un  d isposi ti f,  i l  existe  l a  nécessi té  d ' in tégrer ces  ou ti l s  dans  des  ou ti l s  d 'études  ou  de  
p lan i fication  de  p lus  hau t n i veau  à  l 'échel le  d 'un  système.  En  particu l ier,  pour l 'u ti l i sation  dans  
des  systèmes  de  commande  étendus  et  hétérogènes,  généralement dans  l e  secteur de  
l ’ i ndustrie  de  transformation ,  l a  défin i tion  sans  ambigu ïté  d ' i n terfaces  d 'étude  qu i  soien t 
faci les  à  u ti l i ser pour tous  ceux qu i  son t impl i qués  a  une  grande  importance.  

Un  composant l og icie l  spéci fi que  à  un  d isposi ti f,  appelé  DTM  (Device  Type  Manager,  
«gestionnai re  de  type  de  d isposi ti f» ),  est l i vré  par l e  fabrican t de  d isposi ti f de  terrain  avec son  
d isposi ti f.  Le  DTM  est i n tégré  dans  des  ou ti l s  d 'études  par l ' i n terméd iai re  des  i n terfaces  FDT 
défin ies  dans  l a  présente  spéci fication .  L 'approche  à  l ' i n tégration  est en  général  ouverte  pour 
tou tes  les  sortes  de  bus  de  terrain  et,  donc,  satisfai t  aux exigences  pour i n tégrer des  types  
d i fférents  de  d isposi ti fs  dans  des  systèmes  de  commande  hétérogènes.  
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La  F igure  1  montre  comment l ’ I EC  62453-303-1  est a l i gnée  dans  l a  structure  de  l a  série  
I EC  62453.  

 

Légende  

Ang lai s  Français  

Part  303-1  Commun icati on  profi l e  i n tegrati on  –  I EC  
61 784  CP  3/1  and  CP  3/2  

Part  303-1  I n tégrati on  des  profi l s  de  
commun icati on  – I EC   61 784  CP  3 /1  e t  CP  3/2  

Presen tati on  Présen tati on  

Technology i n dependent  arch i tectu re  Arch i tectu re  i ndépendan te  vi s-à-vi s  de  tou te  
technolog ie  

Technology speci fi c implementati on  M ise  en  œuvre  spéci fi que  à  une  technol og ie  

Frame  appl i cati on  App l i cati on  cadre  

Cl i en t  appl i cati on  App l i cati on  Cl i en t   

Commun icati on  channel  Voi e  de  commun icati on  

FDT Service  Services  de  FDT  

FDT I n terfaces  I n terfaces  des  FDT 

F i e l dbus  i n terface  I n terface  F i e l dbus   

Figure  1  – Partie  303-1  de  la  série  IEC  62453  
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SPÉCIFICATION  DES INTERFACES  
DES OUTILS DES DISPOSITIFS  DE  TERRAIN  (FDT)  –  

 
Partie  303-1 :  Intégration  des  profi ls  de communication  –  

IEC  61 784 CP 3/1  et CP  3/2  
 
 
 

1  Domaine d 'appl ication  

Le Profi l  de  communication  3/1  et  l e  Profi l  de  commun ication  3/2  (communément appelés  
PROFIBUS™ 1 )  défin issen t des  profi l s  de  commun ication  basés  sur l ’ I EC  61 1 58-2  Type  3 ,  
l ’ I EC  61 1 58-3-3,  l ’ I EC  61 1 58-4-3,  l ’ I EC  61 1 58-5-3  et l ’ I EC  61 1 58-6-3.  Les  profi l s  de  base  CP  
3/1  (PROFIBUS DP)  et  CP  3/2  (PROFIBUS  PA)  son t défin is  dans  l ’ I EC  61 784-1 .  

La  présente  partie  de  l a   I EC  62453  donne  des  in formations  pour i n tégrer l e  protocole  
PROFIBUS   dans  la  spéci fication  d ' i n terface  FDT ( IEC 62453-2).  

La  présente  partie  de  l ’ I EC  62453  spéci fie  l es  services  de  commun ication  et au tres  services.  

La  présente  spéci fication  n i  ne  con tien t l a  spéci fication  FDT n i  ne  l a  mod i fie .  

2  Références  normatives  

Les  documents  de  référence  su ivants  son t i nd ispensables  pour l 'appl ication  du  présent 
document.  Pour les  références  datées,  seu le  l 'éd i tion  ci tée  s 'appl ique.  Pour les  références  
non  datées,  l a  dern ière  éd i tion  du  document de  référence  s'appl ique  (y compris  l es  éventuels  
amendements).  

I EC  61 1 31 -3: 2003,  Automates programmables – Partie  3:  Langages de programmation 

I EC  61 1 58  (tou tes  l es  parties) ,  Réseaux de communications industriels – Spécifications des 
bus de terrain   

I EC  61 1 58-2  : 201 4,  Réseaux de communications industriels – Spécifications des bus de 
terrain  – Partie  2:  Spécification et définition  des services de couche physique  

I EC  61 1 58-3-3,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 3-3:  Data-
link layer service definition  – Type 3 elements  

I EC  61 1 58-4-3  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 4-3: Data-
link layer protocol specification – Type 3 elements  

I EC  61 1 58-5-3:  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 5-3: 
Application layer service definition  – Type 3 elements  

I EC  61 1 58-6-3,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 6-3: 
Application layer protocol specification – Type 3 elements  

————————— 
1   PROFIBUS™  est  un  nom  commercia l  de  l 'organ i sati on  sans  bu t  l ucrati f PROFIBUS  Nu tzerorgan i sati on  e .V.  

(PNO).  Cette  i n formati on  est donnée  à  l ' i n ten ti on  des  u ti l i sateu rs  de  l a  présen te  Norme  i n ternationa le  et  ne  
s i gn i fi e  n u l l emen t que  l ’ I EC  approuve  ou  recommande  l 'emploi  excl us i f d u  produ i t  a i ns i  dési gné.  La  con form i té  
à  l a  présen te  norme  n 'exige  pas  l 'u ti l i sati on  des  l ogos  en reg i strés  pou r PROFIBUS™ .  L 'u ti l i sati on  des  l ogos  
en reg i strés  pour PROFIBUS™  exi ge  l a  perm iss ion  de  PNO.  
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I EC  61 784-1 ,  Industrial communication networks – Profiles – Part 1 :  Fieldbus profiles  

I EC  62453-1 : 2009,  Field Device Tool (FDT)  interface specification – Part 1 :  Overview and 
guidance  

I EC  62453–2:2009,  Field Device Tool (FDT)  interface specification – Part 2:  Concepts and 
detailed description  

3  Termes,  défin i tions,  symboles,  abréviations  et conventions  

3.1  Termes  et  défin i tions  

Pour les  besoins  du  présent document,  l es  termes  et  défin i tions  donnés  dans  l ’ I EC  62453-1  et 
l ’ I EC  62453-2  s 'appl iquen t.  

3.1 .1   
modu le  d ' interface  de  bus  
modu le  d 'un  d isposi ti f de  terrain  qu i  fourn i t  l a  connexion  au  bus  de  terrain  

3.1 .2   

CP  3/1  
profi l  de  commun ication  de  CPF3,  caractérisé  par une  émission  asynchrone;  RS  485  (ANSI  
TIA/EIA RS-485-A);  RS  485-IS  en  option ;  fi bre  plastique;  fibre  de  verre  mu l timode  ou  fibre  de  
verre  monomode;  fibre  PCF  

3.1 .3   
CP  3/2  
profi l  de  commun ication  de  CPF3,  caractérisé  par une  émission  synchrone;  codage  
Manchester et a l imentation  par bus  (manchester coded  and  bus  powered  (MBP));  sécuri té  
i n trinsèque  (MBP-IS)  et  fa ib le  pu issance  (MBP-LP)  en  option  

3.2  Symboles  et  abréviations  

Pour l es  besoins  du  présent document,  l es  symboles  et  abréviations  donnés  dans  
l ’ I EC  62453-1  et l ’ I EC  62453-2  ainsi  que  les  su ivan ts  s 'appl i quen t.  

ANSI  Ameri can  National  S tandards  I nsti tu te  ( I n sti tu t  nati onal  américa in  des  normes  (h ttp : //www.ansi . org ))  

B IM  Bus  I n terface  Modu l e  (Modu le  d ' i n terface  de  bus)  

BMCP Bus  Master Con fi gu rati on  Part  (Parti e  confi gurati on  pri ncipa le  de  bus)  

CFG  Données  de  con fi gu rati on  u ti l i sées  au  cou rs  de  l ' i n i ti a l i sation  de  l 'équ i pemen t  escl ave  PROFIBUS  

DCS  D i stri bu ted  Contro l  System  (Système  de  commande  d i s tri bué)  

DP  Decen tra l i zed  Peri phera l s  (Péri phéri ques  décen tra l i sés)  

E IA E l ectron ic  I n dustri es  Al l i ance  (Al l i ance  des  i ndustri es  é l ectron i ques)  

FDL  F i e l dbus  Data  L i nk l ayer (Couche  l i a i son  de  données  des  bus  de  terrai n )  

FMA F i e l dbus  Management l ayer (Couche  gesti on  des  bus  de  terra i n )  

FMS  F i e l dbus  Message  Speci fi cati on  (Spéci fi cati on  de  message  des  bus  d e  terra i n )  

GSD  Genera l  S tati on  Descri pti on  (Descripti on  de  s tati on  générale)  

MBP  Manchester coded  Bus  Powered  (Al imen té  par bus  e t  à  codage  Manchester)  

I &M  I den ti fi cati on  and  mai n tenance  functi ons  (Foncti ons  d ' i d en ti fi cati on  e t  ma in tenance)  

PA Process  Au tomati on  (Au tomati sati on  d e  processus)  

PCF  Pol ymer Clad  F i bre  (F i bre  à  ga i ne  pol ymère)  

PROFIBUS  Process  F i e l d  Bus  (Bus  de  terra i n  de  processus)  

RS  Rad io  Sector (Secteu r rad i o)/  Recommended  S tandard  (Norme  recommandée)  
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TIA Tel ecommun icati ons  I n dustry Associati on  (Associati on  d es  i ndustri es  de  té l écommun icati ons)  

 

3.3  Conventions  

3.3.1  Noms  de  type  de  données  et  références  aux types  de  données  

Les  conventions  de  dénomination  et de  référencement des  types  de  données  son t expl iquées  
dans  l ’ I EC  62453-2 ,  Article  A. 1  

3.3.2  Vocabu laire  pour les  exigences  

Les  expressions  su ivan tes  sont u ti l i sées  pour spéci fier des  exigences.  

Uti l i sati on  de  "do i t"  ou  "obl i gato i re"  Aucune  exception  to l érée.  

U ti l i sati on  de  " i l  convi en t  d e"  ou  " recommandé"  Forte  recommandati on .  I l  peu t  être  l ég i time,  dans  des  cas  
parti cu l i ers  exceptionnels ,  de  s 'écarter du  comportemen t décri t.   

U ti l i sati on  de  "cond i ti onne l "  La  foncti on  ou  l e  comportemen t d oi t  être  donné(e) ,  se lon  des  
cond i ti ons  défi n i es .  

U ti l i sati on  de  "peu t"  ou  " facu l tati f"  La  foncti on  ou  l e  comportemen t peu t être  d onné(e) ,  se l on  d es  
cond i ti ons  d éfi n i es .  

3.3.3  U ti l isation  de  l 'UML 

Les  figures  dans  l e  présent document u ti l i se  l a  notation  UML te l le  que  défin ie  dans  l 'Annexe  A 
de  l ’ I EC  62453-1 .  

4 Catégorie  de  bus  

Les  protocoles  CP  3/1  et CP  3/2  sont i den ti fi és  dans  l 'é lément protocol I d  du  type  de  données  
structuré  ' fd t:BusCategory'  par l es  i den ti ficateurs  un iques  su ivan ts  (Tableau  1 ) :  

Tableau  1  – Identi ficateurs  de  protocole  

Valeur d ' i denti ficateur Nom  de  Protocol Id  Description  

036D1 497-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  'Profibus  DP/V0'  Pri se  en  charge  d u  protocol e  Profi bus  
DP  V0  

036D1 499-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  'Profibus  DP/V1 '  Pri se  en  charge  d u  protocol e  Profi bus  
DP  V1  

Les  protocoles  CP  3/1  et CP 3/2  u ti l i sent l es  i denti ficateurs  un iques  su ivan ts  dans  l es  
membres  physicalLayer au  sein  du  type  de  données  PhysicalLayer (Tableau  2) :  

Tableau  2  – Identi ficateurs  de  couche  physique 

Valeur d ' i denti fi cateur Nom  Description  

036D1 590-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  MBP  I EC  61 1 58-2  (MBP,  Profi bus  PA)  

036D1 591 -387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  RS485  I EC  61 1 58-2 : 201 4 ,  Arti cl e  22  (RS485,  PROFIBUS  
DP)  

036D1 592-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9  F i ber 
Opti c 
(F ibres  
opti ques)  

I EC  61 1 58-2 : 201 4 ,  Arti cl e  23  (Câbl e  à  fi bres  
opti q ues,  PROFIBUS  DP)  

036D1 593-387B-1 1 D4-86E1 -00E0987270B9   E thernet  (déconsei l l é ,  ne  pas  u ti l i ser)  

 

Le  Tableau  32  défin i t  quel le  DataLinkLayer doi t  être  u ti l i sée  en  combinaison  avec l es  valeurs  
de  BusCategory défin ies  dans  le  Tableau  32 .  
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Tableau  32  – Identi ficateurs  de  couche  DataLink 

Valeur d ' i denti ficateur Nom  Description  

50A21 B35-7EE7-4999-81 74-70396929C0B4  PROFIBUS  FDL  PROFIBUS  FDL  

CDF338DC-E9A3-4D1 3-91 AC-60A43DCB2904  PROFIBUS  FMA1 /2  PROFIBUS  FMA1 /2  

 

5 Accès  aux données  d ' instances  et de  d ispositi fs  

5.1  Objets  "Process  Channel"  fourn is  par le  DTM  

I l  convien t que  l 'ensemble  m in imal  de  données  fourn ies  soi t:  l es  valeurs  de  processus  
modél i sées  comme des  objets  de  voies,  y  compris  l es  p lages  et  l es  changements  d 'échel le.  

5.2  Services  DTM  pour accéder aux données  d ' instances  et  de  d ispositi fs  

Le  services  I nstanceDataI n formation  et DeviceDataI n formation  doiven t donner accès  à  au  
moins  tous  l es  paramètres  du  Physical  B lock et  l e  statu t et l a  valeur Ou t des  b locs  
fonctionnels  doiven t être  exposés.  

Conformément à  l ’ I EC  62453-2 ,  au  moins  un  jeu  d ' i n formations  sémantiques  (un  par protocole  
de  bus  de  terrain  pris  en  charge)  doi t  être  fourn i  pour chaque  objet de  données  accessibles,  
en  u ti l i san t l e  type  de  données  général  ‘SemanticI n formation ’ .  Le  type  de  données  
‘appl icationDomain ’  correspondant doi t  avoi r une  valeur défin ie  pour Profibus  et l e  type  de  
données  ‘semanticI d ’  doi t  avoi r une  valeur appropriée,  te l le  que  spéci fiée  dans  l e  Tableau  9 .  

6 Comportement spécifique  à  un  protocole  

6.1  Modèle  de  d ispositi f PROFIBUS 

FDT étend  le  modèle  de  d isposi ti f PROFIBUS  en  u ti l i san t des  Process  Channel  (voies  de  
processus)  pour la  description  des  valeurs  E/S  (voi r F igure  2).  
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Légende  

Ang lai s  Français  

Classical  Vi ew of PROFIBUS  devi ce  Vue  classi que  d ’ u n  d i sposi ti f PROFIBUS  

PROFI bus  PROFI bus  

DP-I n terface  I n terface  DP  

PROFIBUS  notati on  from  a  monol i th i c  DPV1  or PA 
devi ce  DTMs  poi n t  of vi ew 

Notati on  PROFIBUS,  du  poin t  de  vue  des  DTM  
de  d i sposi ti f DPV1  ou  PA monol i th i ques   

DPV1  or PA device  D i sposi ti f DPV1  ou  PA  

I O  S lot  0  Ba i e  0  E /S  

Phys i ca l  b l ock B l oc phys i que  

Modu l e  Modu le  

Remark:  Depend i ng  on  i ts  confi gu rati on  each  
modu l e  can  have  no,  one  or more  process  data  
channel s .  

Remarque :  Se lon  sa  con fi gu rati on ,  chaque  
modu le  peu t  avo i r zéro,  u ne  ou  p l us i eu rs  voies   
d e  données  de  processus.  

Channel  Voi e  

Remark:  S l ot,  Modu l e  and  Functi on  B l ock are  often  
u sed  synon im ica l l y i n  everyday l i ngu i sti c  usage  

Remarque :  S l ot  («baie» ) ,  Modu l e  et   Functi on  
(«B l oc foncti onne l » )  son t  souven t  u ti l i sés  
comme  synonymes  dans  l e  l angage  de  tous  l es  
j ou rs .  

IEC   1 128/09 
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Anglai s  Français  

Example:  Modu l e  confi gu rati on  Exemple :  Con fi gu rati on  de  modu l e  

(Read  On l y)  Tota l i zer Va l ue  (Lectu re  seu l e)  Val eu r de  tota l i seu r 

(Read  On l y)  Tota l i zer Status  (Lectu re  seu l e)  S tatu t  de  tota l i seu r 

 (Wri tab le  Channel )  SETTOT functi onal i ty (Voie  i n scri pti b l e)  Fonctionnal i té  SETTOT 

I O  E /S  (en trée/sorti e)  

Figure  2  – Modèle  de  d ispositi f PROFIBUS FDT 

6.2  Configuration  et  paramétrisation  des  d isposi ti fs  PROFIBUS 

6.2 .1  Général i tés  

Dans  un  ou ti l  de  configuration  GSD,  l 'u ti l i sateur défin i t l a  configuration  et établ i t  l es  
paramètres  appropriés  pour l es  modu les.  L 'ou ti l  de  configuration  crée  la  chaîne  de  
configuration  et  l a  chaîne  de  paramètres  qu i  sont u ti l i sées  pour établ i r correctement l 'esclave.  

Avec FDT,  l a  configuration  et  l a  paramétrisation  des  d isposi ti fs  ne  son t p lus  exécutées  
seu lement par un  composant cen tral ;  e l les  se  son t partie l lement déplacées  dans  les  DTM.  Un  
DTM  est chargé  de  donner des  i n formations  de  configuration  et  de  paramétrisation  pour le  
maître  cycl ique  qu i  met l es  esclaves  PROFIBUS  en  fonctionnement.  

Un  DTM  est u ti l i sé  pour réajuster un  d isposi ti f de  terrain  à  son  appl ication  spéci fique.  Au  sein  
de  PROFIBUS,  i l  y  a  trois  d i fféren ts  aspects  du  réajustement:  

•  paramétrisation :  usr prm  data  (u ti l i sée  dans  l e  service  SET_PRM  de  PROFIBUS  pour 
établ i r l a  commun ication  cycl i que  et  l e  comportement spéci fique  du  d isposi ti f) ;  

•  paramétrisation  d 'appl ication :  paramètres  spéci fi ques  à  une  appl ication  (émis  au  moyen  
des  services  read /wri te  ( lecture/écri tu re)  acycl i ques  de  PROFIBUS);  

•  con figuration :  données  de  configuration  (u ti l i sées  dans  l e  service  CHK_CFG  de  
PROFIBUS  pour la  défin i tion  du  format et de  la  l ongueur des  données  d 'en trée/sortie  qu i  
son t émises  dans  le  cadre  de  la  commun ication  cycl i que).  

La  paramétri sation  d 'appl ication  émise  par l a  commun ication  acycl ique  ne  relève  pas  du  
domaine  d 'appl ication  du  présent document.  Dans  le  présent document,  l e  terme  
"paramétrisation "  représente  la  paramétrisation  des  commun ications  (SET_PRM).   

6.2.2  DTM  monol i th ique  pour un  d ispositi f PROFIBUS  modulai re  

Un  DTM  monol i th ique  est un  DTM  seu l  qu i  représente  l e  d isposi ti f complet avec son  modu le  
d ' i n terface  de  bus  (B IM  pour «Bus  I n terface  Modu le»)  et  ses  modu les  E/S  (d 'en trée/sortie) .  En  
général ,  un  te l  DTM  propose  un  d ia logue  de  configuration  (objet "presentation")  qu i  permet l a  
défin i tion  des  B IM  et modu les  u ti l i sés.  Le  d ialogue  de  configuration  peu t être  d ispon ible  par l e  
b ia is  de  la  fonction  FDT normal isée  “Configure”  (voi r [1 ]  4 . 3  Configuration  de  
fonctionnement).  

Ce  ne  son t pas  tous  l es  d isposi ti fs  PROFIBUS  qu i  exigent un  d ia logue  de  configuration .  C'est 
pourquoi  tous  les  DTM  ne  fourn issen t pas  nécessai rement l a  fonction  “Configure” .  Cela  ne  
vau t que  pour l es  d isposi ti fs  PROFIBUS  non  modu lai res  s i  l es  Usr_Prm-Data  ne  peuvent pas  
être  mod i fiées.  

Le  d ia logue  de  configuration  permet de  changer l es  données  seu lement en  mode  hors  l i gne  s i  
l e  j eu  de  données  peu t être  verrou i l lé .  
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6.2.3  DTM  modu laire  pour un  d ispositi f PROFIBUS modu laire  

Des  DTM  d istincts  représenten t l e  BIM  (DTM  de  d isposi ti f)  et  l es  modu les  E/S  parti cu l iers  
(DTM  de  modu les).  L'effort  pour développer un  te l  DTM  modu la i re  est normalement p lus  
grand  que  dans  l e  cas  d 'un  DTM  monol i th ique,  car:  

•  u n  protocole  privé  doi t  être  m is  en  œuvre  en tre  l e  B IM  et l es  modu les  E/S  pour assurer 
que  seu l  un  DTM  de  modu le  peu t être  a jou té  au  DTM  de  BIM .  Cela  nécessi te  un  ID  de  
protocole  propre  et l 'adaptation /création  d 'une  commun ication ;  

•  d ans  certains  cas,  des  i n terfaces  privées  complémentai res  son t nécessai res  pour 
échanger des  in formations  en tre  l e  DTM  de  d isposi ti f pour B IM  et l es  DTM  de  modu les.  

La  m ise  en  œuvre  d 'un  DTM  modu lai re  procure  l es  avantages  su ivan ts:  

•  l e  projet représente  l a  structure  des  d isposi ti fs ;  

•  l 'u ti l i sateur est à  même d 'accéder à  des  in formations  relati ves  au  modu le,  et  ce,  
d i rectement en  fonction  du  DTM  de  modu le  ;  

•  l a  spéci fication  FDT défin i t  un  mécan isme pour i den ti fi er l es  DTM.  Avec ces  mécan ismes,  
i l  est possible  d 'assurer l a  prise  en  charge  pour l e  balayage  des  modu les  en  dessous  du  
B IM  et de  générer au tomatiquement l a  topolog ie;  

•  l a  prise  en  charge  d 'un  nouveau  type  de  B IM  ou  de  modu le  E/S  exige  un  DTM  
supplémentai re  “seu lement”  et n 'affecte  pas  les  composants  existan ts.  Cela  peu t se  
tradu i re  par un  effort d 'essais  rédu i t.  

Les  données  de  configuration  pour établ i r l a  configuration  PROFIBUS  doiven t être  fourn ies  
par l e  DTM  de  d isposi ti f (représentan t l e  B IM).  Ces  données  de  configuration  peuvent être  
générées  à  parti r d ' i n formations  de  DTM  enfan ts  i nstanciés  et en  u ti l i san t un  d ia logue  de  
configuration .  

I l  convien t que  des  DTM  modu la i res  soien t fourn is  pour des  d isposi ti fs  modu lai res  (par 
exemple:  un  opérateur d ' i nstal lation  peu t a jou ter/reti rer des  modu les).  Les  DTM  monol i th iques  
sont u ti l i sés  pour représenter des  d isposi ti fs  qu i  ne  présenten t aucune  modu lari té  ( l es  
d isposi ti fs  PA,  par exemple).  

6.3  Support pour la  configuration  DPV0 

Un  esclave  PROFIBUS  est configuré  par un  maître  cycl ique  et  commun ique  par PROFIBUS  
DP.  En  p lus  de  cela,  l 'esclave  peu t prendre  en  charge  la  commun ication  DPV1 .  

Un  DTM  de  passerel le  pour un  esclave  PROFIBUS  n 'est pas  tenu  de  fourn i r l a  communication  
pour le  schéma de  commun ication  DPV0.  Par exemple,  i l  exi ste  un  système  E/S  d istant avec 
des  modu les  HART.  I l  peu t avoi r un  DTM  de  passerel l e  qu i  nécessi te  le  protocole  DPV1  et 
fourn i t  l e  protocole  HART (défin i  dans  l e  document d ' i n formations  et  dans  le  document de  
paramètres).  Cela  permet aux DTM  de  d isposi ti fs  HART de  commun iquer avec l eurs  
d isposi ti fs  par l e  truchement du  DTM  de  passerel le  et par l e  DTM  de  commun ication  pour 
DPV1 .  Respectan t l a  spéci fication ,  l e  DTM  de  passerel l e  dél ivre  les  documents  de  
paramètres  de  voies  pour l es  protocoles  DPV1  et  HART à  la  fois .  Le  protocol I d  est un  
membre  du  type  de  données  NetworkManagementI n fo.   

Les  voies  de  processus  (Process  Channels)  doiven t fourn i r l es  documents  de  Paramètres  de  
Voies  (ChannelParameter)  pour DPV1 ,  y compris  tou tes  les  i n formations  permettant 
l ' i n tégration  dans  l e  système  de  commande  (par exemple:  DPAddress  de  la  va leur E/S,  s i  
d i spon ible).   

6.4 Esclaves  PROFIBUS fonctionnant sans  un  maître  PROFIBUS cycl ique  

Dans  l a  p lupart des  cas,  un  esclave  PROFIBUS est configuré  et  paramétré  par un  d isposi ti f 
maître  PROFIBUS  cycl ique.  Donc,  un  d isposi ti f maître  en  fonctionnement dans  le  réseau  est 
requ is.  
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Certains  esclaves  sont capables  de  permettre  une  commun ication  acycl ique  sans  un  maître  
cycl i que  en  fonctionnement.  Notamment dans  l e  cas  de  l a  fonctionnal i té  de  passerel le ,  ceci  
consti tue  un  i ns igne  avan tage  car i l s  permettent l a  paramétrisation  de  d isposi ti fs  de  terrain  
qu i  l eur sont connectés  en  u ti l i san t un  maître  bus  acycl i que.  Ainsi ,  l es  spécia l i stes  des  
i nstruments  peuvent également travai l l er avec des  d isposi ti fs  de  terrain  même s i  l e  d i sposi ti f 
de  commande  ne  fonctionne  pas  encore.  

S i  un  maître  l ance  la  commun ication ,  ces  d isposi ti fs  commencent à  détecter l a  vi tesse  et l es  
rég lages  de  bus  pour réag i r de  façon  appropriée.  Cela  peu t prendre  un  certain  temps.  

Ci -après,  i l  est décri t  deux cas  qu 'un  u ti l i sateur peu t garder à  l 'espri t  l orsqu ' i l  travai l l e  avec de  
te ls  d isposi ti fs .  

Cas  d 'u ti l i sation  1 :  

L 'u ti l i sateur accompl i t  un  balayage  de  réseau .  Le  DTM  de  commun ication  ten te  de  l i re  des  
données  de  d iagnostic au  moyen  d 'une  demande  GetDiagnose  mais  ne  reçoi t pas  de  
réponse.  Le  d isposi ti f n 'est pas  détecté  par l e  DTM  de  commun ication .  Cela  se  produ i t  surtout 
l orsque  le  d i sposi ti f a  une  basse  adresse  PROFIBUS.  La  ra ison  en  est que  l e  d i sposi ti f n 'a  
pas  achevé  l a  détection  de  la  vi tesse  du  bus/ des  rég lages  du  bus  comme cela  a  été  
demandé  pour les  données  de  d iagnostic.  La  solu tion  est de  donner à  ces  d isposi ti fs  une  
adresse  PROFIBUS  plus  hau te.  

Cas  d 'u ti l i sation  2 :  

L 'u ti l i sateur ten te  de  connecter un  d isposi ti f de  terrain  re l ié  à  l a  passerel le  qu i  prend  en  
charge  DPV1  sans  un  maître  cycl ique  en  fonctionnement.  Cela  peu t condu i re  à  un  message 
d 'erreur car l e  d isposi ti f passerel l e  n 'a  pas  achevé  l a  détection  de  la  vi tesse  du  bus/des  
rég lages  du  bus  comme cela  a  été  demandé  pour une  connexion .  L 'u ti l i sateur doi t  donc ten ter 
l a  connexion  de  nouveau .  Cela  se  produ i t  seu lement dans  de  très  rares  cas.  

6.5  In formations  relatives  à  PROFIBUS d 'un  DTM  esclave  

6.5.1  Général i tés  

Les  i n formations  u ti l i sées  par un  d isposi ti f maître  cycl ique  pour établ i r correctement un  
réseau  PROFIBUS  et permettre  une  commun ication  cycl ique  en tre  le  système  de  commande 
et l es  d isposi ti fs  esclaves  sont fourn ies  par un  DTM  dans   

•  l a  partie  configuration  principale  de  bus  (BMCP);  

•  l es  i n formations  GSD;  

•  l a  topolog ie  i n terne  ;  

•  l es  voies  de  processus.  

Un  DTM  d 'un  esclave  PROFIBUS  doi t  dé l ivrer ces  parties  d ' i n formations  relati ves  à  
PROFIBUS  pour être  i n tégré  dans  un  système  d ' ingén ierie  FDT.  Dans  l es  prochains  
paragraphes,  i l  est  donné  une  description  p lus  détai l l ée  de  l a  man ière  de  générer et  de  la  
man ière  de  fourn i r ces  i n formations.  Cela  dépend  de  l a  sorte  de  DTM  (voi r 6 . 2  Configuration  
et paramétrisation  des  d isposi ti fs  PROFIBUS).  

6.5.2  Bus  Master Configuration  Part  (partie  configuration  principale  de  bus  (BMCP))  

6.5.2 .1  In troduction  à  la  BMCP 

La  BMCP d 'une  seu le  i nstance  de  DTM  prise  séparément décri t  l es  données  réel les  de  
paramètres  et  de  configuration  de  l 'esclave  PROFIBUS  correspondant.  Chaque  DTM  
représentan t un  d isposi ti f d 'esclave  PROFIBUS doi t  fourn i r une  Bus  Master Configuration  
Part.  La  BMCP est fourn ie  dans  l e  membre  busMasterConfigurationPart du  type  de  données  
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NetworkManagementI nfo.  Ces  i n formations  son t obtenues  en  appelan t l e  service  
NetworkManagementI nfoRead .   

La  BMCP inclu t des  i n formations  relatives  à  l a  configuration  et  aux paramètres  pour l 'esclave.  
La  BMCP est fourn ie  par l e  DTM  et est i nd ispensable  pour générer l a  configuration  de  maître.   

La  BMCP con tien t des  données  susceptibles  de  changer duran t l a  configuration  de  maître.  
Cela  s ign i fie  que  l a  BMCP peu t être  mod i fiée  et  retournée  au  DTM  d 'esclave  en  appelant 
NetworkManagementI n foWri te.  Un  DTM  d 'esclave  doi t  accepter les  nouvel les  i n formations  et 
recalcu ler l es  paramètres  de  configuration /in ternes  pour s 'accorder avec l a  nouvel le  BMCP.  

DTM  doi t véri fier s i ,  ou i  ou  non ,  l es  nouvel les  valeurs  sont conformes  aux capaci tés  du  
d isposi ti f.  L 'appel  de  NetworkManagementI n foWri te  sera  refusé  s i  l e  d isposi ti f ne  peu t pas  
tra i ter l es  nouvel les  valeurs.   

6.5.2 .2  Création  de  la  BMCP 

Le  présent paragraphe  expl ique  dans  l e  détai l  l a  s ign i fication  des  é léments  i nd ividuels  de  la  
BMCP.   

La  BMCP peut être  créée  à  parti r des  i n formations  GSD  d 'un  d isposi ti f PROFIBUS.   

La  BMCP est d i visée  en  quatre  parties  qu i  son t expl iquées  dans  les  paragraphes  su ivants.   

Les  expl ications  u ti l i sent l es  mots  clés  de  GSD  et fon t référence  à  l a  spéci fi cation  PROFIBUS.  
Voi r aussi  l e  tableau  avec l a  BMCP complète  en   6 . 5. 2 .2 . 1 .  

6.5.2 .2 . 1  Partie  1 :  De  Slave_Para_Len  à  l 'Octet 1 5  

La  première  partie  consiste  en  un  j eu  fi xe  d 'octets  décri ts  dans  l e  tableau  ci -dessous.  
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Tableau  3  – BMCP Partie  1  – Configuration  générale  

Octet  Nom  Défin i  dans  Remarque  

0  S l ave_Para_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1  Longueur de  l a  BMCP,  y compri s  cette  val eu r 

1  

2  S l _Fl ag  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 2  Les  val eu rs  GSD  su ivan tes  son t  u ti l i sées  [6 ] :  

•  B i t  0 :  réservé,   
•  B i t  1 :  Extra_Alarm_SAP,   
•  B i t  2 :  DPV1 _Data_Types,   
•  B i t  3 :  DPV1 _Supported ,   
•  B i t  4 :  Publ i sher_Enable ,   
•  B i t  5 :  Fa i l _Safe.  

Les  b i ts  su i van ts  ne  son t pas  basés  su r des  val eu rs  GSD:   

•  B i t  6 :  N ew_Prm,   
•  B i t  7 :  Acti ve  

3  S l ave  Type  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 3  La  va leu r est  0  (=  DP-S lave,  c'est-à-d i re  escl ave  DP)  

4  Max_Diag_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 4  La  va leu r GSD  su i van te  est  u ti l i sée  [6 ] :  Max_Diag_Data_Len  

5  Max_Alarm_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 5   

6  Max_Channel_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 6  Ce  champ  défi n i t  l a  q uan ti té  de  données  pouvan t être  
transférées  en tre  escl ave  et  maître.  Dans  ce  cas,  l e  
maximum  de  ces  val eu rs  GSD  [6 ]  doi t  être  ca l cu l é :   

•  Max_Data_Len ,   
•  C1 _Max_Data_Len  p l us  4  octets  (Functi on  N um,  

S l ot_Number,  Leng th )  

7  D i ag_Update_Delay [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 7  La  va leu r GSD  su i van te  est  u ti l i sée  [6 ] : D i ag_Update_Delay 

8  Al arm_Mode  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 8   

9  Add_Sl_Flag  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 9   

1 0  C1 _Timeou t [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 0  La  va leu r GSD  su i van te  est  u ti l i sée  
[6 ] : C1 _Response_Timeou t 

1 1  

1 2  Reserved    

1 3  

1 4  

1 5  

 

6.5.2 .2 .2  Partie  2 :  Données  de  paramètres  

La  Partie  2  de  l a  BMCP est consti tuée  des  données  de  paramètres  d 'esclave.  

Tableau  4  – BMCP Partie  2  – Données  de  paramètres  

Octet Nom  Défin i  dans   Remarque  

1 6  Prm_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 1  Longueur des  Données  de  paramètres,  y  compri s  cette  valeu r 

1 7     

1 8  S tati on  S tatus  [5 ]  6 . 2 . 4 . 1   Les  va leu rs  GSD  su ivan tes  son t  u ti l i sées  [6 ] :  

•  B i t  0  à  2 :  réservés,   
•  B i t  3 :  WD_On ,   
•  B i t  4 :  Freeze_Req ,   
•  B i t  5 :  Freeze_Req ,   
•  B i t  6 ,  7 (Lock/Un l ock Request  c'est-à-d i re  Demande  de  

verrou i l l age/déverrou i l l age):  [5 ]  Tabl eau  402  

1 9  WatchDog1  [5 ]  6 . 2 . 4 . 2    Ces  val eu rs  (WD_Fact_1  et  WD_Fact_2)  dépenden t d u  débi t  en  
bauds.  I l  convien t  q u 'un  maître  é tabl i sse  ces  val eu rs  et  q ue  des  
escl aves  tra i ten t  de  nouvel l es  val eu rs .  

20  WatchDog2  [5 ]  6 . 2 . 4 . 3   

2 1  M i n  Tsd r [5 ]  6 . 2 . 4 . 4   La  va leu r par défau t  est  u n  temps  de  1 1  b i ts  [1 ]  
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Octet Nom  Défin i  dans   Remarque  

22  I d en t_Number [5 ]  6 . 2 . 3 . 5   La  va leu r GSD  su i van te  est  u ti l i sée  [6 ] :  I den t_Number 

23     

24  Group_I den t [5 ]  6 . 2 . 4 . 5   I n d i que  l 'a ffectati on  de  g roupe  de  l 'escl ave  sous  une  forme  codée  au  
n i veau  du  b i t  

25  DPV1 _Status_1  [5 ]  6 . 2 . 4 . 7  Les  va leu rs  GSD  su ivan tes  son t  u ti l i sées  [6 ] :   

•  B i t  0 ,  1 :  réservés,   
•  B i t  2 :  WD_Base_1 ms,   
•  B i t  3  à  5 :  réservés,   
•  B i t  6 :  Fa i l _Safe,   
•  B i t  7 :  DPV1 _Enable ,   

Ces  b i ts  renden t  compte  des  capaci tés  des  escl aves  au  maître  et  
son t  mod i fi és  par l e  maître  MS0  su i van t ses  capaci tés .  

26  DPV1 _Status_2  [5 ]  6 . 2 . 4 . 8  Les  va leu rs  GSD  su ivan tes  son t  u ti l i sées  [6 ] :   

•  B i t  0 :  Check_Cfg_Mode,   
•  B i t  1 :  réservé,   
•  B i t  2 :  Enabl e_Update_Alarm ,   
•  B i t  3 :  Enabl e_Status_Alarm,   
•  B i t  4 :  Enabl e_Manu factu rer_Speci fi c_Alarm,   
•  B i t  5 :  Enabl e_Diagnosti c_Alarm ,   
•  B i t  6 :  Enabl e_Process_Alarm ,   
•  B i t  7 :  Enabl e_Pu l l _Pl ug_Alarm,   

Ces  b i ts  renden t  compte  des  capaci tés  des  escl aves  au  maître  et  
son t mod i fi és  par l e  maître  MS0  su i van t ses  capaci tés .  

27  DPV1 _Status_3  [5 ]  6 . 2 . 4 . 9  •  B i t  0  à  2 :  -  ,  
•  B i t  3 :  Prm  Structu re,   
•  B i t  4 :  I soM_Req ,   
•  B i t  5-6 :  réservés,   
•  B i t  7 :  Prm_Cmd  

28  User_Prm_Data   À parti r de  l 'Octet  28  de  l a  BMCP,  u n  DTM  doi t  i nsérer des  données  
de  paramètres  u ti l i sateu r suppl émen tai res .  Les  i n formati ons  son t 
données  dans  l e  fi ch i er GSD  au  moyen  de  l a  va l eu r de  
User_Prm_Data  

…  

NOTE  1  I l  est  possib l e  qu 'un  modu l e  n 'a i t  pas  de  données  de  paramètres  u ti l i sateu r.  Dans  ce  cas ,  aucune  chaîne  
de  paramètres  n 'est  i nsérée  dans  l a  BMCP  pour ce  modu le .  

NOTE  2  Certa i ns  esclaves  on t  u n  certai n  nombre  de  modu l es  fi xes  en  p l us  de  l a  B IM .  Même  s i  ces  modu les  
n 'apparai ssen t  pas  dans  l e  d i a l ogue  de  confi gu rati on  ou  ne  son t  pas  représen tés  comme  des  DTM  de  modu l es ,  i l s  
do i ven t  être  pri s  en  consi dérati on  d ans  l a  BMCP  s ' i l s  on t  des  paramètres.  

NOTE  3  Les  tro i s  octets  de  statu t  DPV1  son t  défi n i s  par l e  maître  MS0.   

 

6.5.2 .2 .3  Partie  3:  Données  de  configuration  

Les  données  de  configuration  son t fourn ies  comme partie  3 :  

Tableau  5  – BMCP Partie  3  – Données  de  configuration  

Octet  Nom  Source  Remarque  

1 6+Prm_Data_Len  Cfg_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 3  Longueur,  y compri s  cette  valeu r 

1 6+Prm_Data_Len  +  1  

1 6+Prm_Data_Len  +2  Cfg_Data   Données  de  con fi gu rati on  (s i  
d i spon ibl es)  

…  

À parti r de  l a  posi tion  d 'octets  (1 6+Prm_Data_Len  +2),  l es  chaînes  de  configuration  pour l e  
B IM  et  l es  modu les  son t données  dans  l 'ordre  croissan t.  Les  in formations  son t données  dans  
l e  fich ier GSD  par l e  truchement du  modu le  de  valeur.  

NOTE  1  Certa i ns  escl aves  on t  u n  certa i n  nombre  de  modu l es  fi xes  en  p l us  d e  l a  B IM .  Même s i  ces  modu l es  
n 'apparai ssen t  pas  d ans  l e  d i a l ogue  de  con fi gu rati on  ou  ne  son t  pas  représen tés  comme  des  DTM  de  modu l es ,  i l s  
do i ven t  être  pri s  en  consi dérati on  dans  l a  BMCP  s ' i l s  on t d es  paramètres.  
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NOTE  2  Des  ba i es  vi des  doiven t  être  pri ses  en  consi dérati on  dans  l es  données  de  con fi gu rati on .  Se  référer au  
fi ch i er GSD  pour savoi r que l l e  chaîne  de  con fi gu rati on  est  à  u ti l i ser.  

6.5.2 .2 .4 Partie  4:  Table  d 'adresses  et  paramètres  u ti l isateur d 'esclave 

Dans  l a  Partie  4  de  la  BMCP,  i l  est fourn i  l a  section  table  d 'adresses  et paramètres  u ti l i sateur 
d 'esclave.  

Tableau  6  – Partie  4:  Table  d 'adresses  et  paramètres  uti l i sateur d 'esclave  

Octet  Nom  Source  Consei l s  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  Add_Tab_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 1 5  Longueur,  y  compri s  cette  
val eu r 

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  1  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  

S l ave_User_Data_Len  [6 ]  6 . 2 . 1 2 . 21  Longueu r,  y  compri s  cette  
val eu r 

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  1  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  2  

S l ave_User_Data   Paramètre  u ti l i sateu r 
d 'esclave  (s i  d i spon ibl e)  

…  

Après  Add_Tab_Len ,  l es  données  de  l a  table  d 'adresses  son t i nsérées  dans  la  BMCP.  S i  l e  
maître  ne  prend  pas  en  charge  cette  table,  l e  paramètre  Add_Tab_Len  est m is  à  2  et aucune  
donnée  n 'est i nsérée.  

Après  S lave_UserDataLen ,  l es  données  u ti l i sateur d 'esclave  son t i nsérées  dans  l a  BMCP.  S i  
l e  maître  ne  prend  pas  en  charge  ces  données,  l e  paramètre  S lave_User_Data_Len  est m is  à  
2  et aucune  donnée  n 'est i nsérée.  

Tableau  7  – Partie  4:  Extended  Prm  data  (Données  de  paramètres  étendues)  

Octet Nom  Source  Consei l s  

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  S l ave_User_Data_Len  

Ext_Prm_Data_Len  [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 23  Longueu r,  y  compri s  cette  
val eu r 

1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  
Add_Tab_Len  +  S l ave_User_Data_Len  +  1  

Après  Ext_Prm_Data_Len ,  l es  données  de  paramètres  étendues  son t i nsérées  dans  l a  BMCP.  
S i  l e  maître  ne  prend  pas  en  charge  ces  données,  l e  paramètre  Ext_Prm_Data_Len  est m is  à  
2  et aucune  donnée  n 'est i nsérée.  

6.5.2 .2 .5  Jeu  complet  de  paramètres  de  bus  esclave  

Toutes  l es  valeurs  sont fourn ies  à  parti r du  DTM  d 'esclave.  I l  est de  la  responsabi l i té  du  DTM  
d 'esclave  d 'être  compatib le  avec la  GSD  d 'esclave.  Le  DTM  de  maître  pourrai t  changer 
certaines  de  ces  valeurs  i n i tia les  envoyées  par l e  DTM  d 'esclave  s i  e l les  dépendent des  
capaci tés  du  maître.  

Exemple  

Au  sei n  d u  fi ch i er GSD,  i l  est  énoncé  que  l e  d i sposi ti f prend  en  charge  l e  mode  Freeze  ("gel " )  par l e  mot-clé  
“Freeze_Mode_supp” .  Le  maître  étab l i t  l a  va leu r “Freeze_Mode_Req ”  au  se i n  du  j eu  de  paramètres  de  bus  escl ave  
("S l ave  Bus  Parameter Set" ) ,  car seu l  l e  maître  sa i t  s ' i l  prend  en  charge  ce  mode  ou  non .  

Le  tabl eau  su i van t  expl i que  quel  composant  est  l a  sou rce  des  val eu rs  de  paramètres  (“Paramètres  fou rn i s  par”) .  
Certa i nes  de  ces  val eu rs  peuven t  être  mod i fi ées  par l e  système  ou  par i n teracti on  avec l 'u ti l i sateu r.  Pou r ces  
val eu rs ,  i l  est  i n d i qué  quel  composan t est  au tori sé  à  changer l es  va leu rs  ( “Confi gu rati on  par” ) .  S i  possi b l e,  l es  
val eu rs  par d éfau t  pou r l es  paramètres  son t défi n i es  ( “Val eu r par défau t” ) .  
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Tableau  8  – BMCP complète  

Octet  Nom  Note  Paramètre  fourn i  par  Configuration  
par 

Valeur par défau t 

0  S l ave_Para_Len  Longueur de  l a  BMCP,  y compri s  
cette  val eu r 

Ca lcu l é  par l e  DTM  d 'esclave  -  -  

1       

2  S l _Fl ag  B i t  codé.  La  s i gn i fi cati on  des  b i ts :  -   -  -  

B i t  0 :  réservé  -  -  0  

B i t  1 :  Extra_Alarm_SAP  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  Extra_Alarm_SAP_sup
p  au  sei n  de  GSD  

B i t  2 :  DPV1 _Data_Types  Le  DTM  d 'esclave  mon tre  quel s  types  de  données  son t  u ti l i sés  par l e  
DTM  d 'escl ave.   

DTM  de  maître  DPV1 _Data_Types  au  
s i en  de  l a  GSD  
d 'esclave  

B i t  3 :  DPV1 _Supported  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.   

DTM  de  maître   DPV1 _Slave  au  sei n  
de  l a  GSD  

B i t  4 :  Publ i sher_enable  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître   Publ i sher_supp  au  sei n  
de  GSD  

B i t  5 :  Fa i l _Safe  Le  DTM  d 'escl ave  peu t  mon trer par ce  fan ion  que  l 'escl ave  a  besoi n  d e  
sécu ri té  i n tégrée  (Fa i l _Safe  ou  Fa i l _Safe_Requ i red  de  l a  GSD)   

DTM  de  maître   Va leu r au  se i n  de  l a  
GSD  d 'escl ave  

B i t  6 :  New_Prm  S i  l e  DTM  d 'esclave  étab l i t  cette  val eu r,  i l  i n d i q ue  q u ' i l  convien t  q ue  l e  
maître  MS0  établ i sse  l e  paramètre  d 'escl ave  mod i fi é .  (voi r [5 ]  6 . 2 . 1 2 . 2)  

-  0  

B i t  7 :  Acti ve   S i  l e  DTM  esclave  a  fi n i  l a  con fi gu rati on  de  modu l e ,  l e  mettre  à  1 .  -  0  

3  S l ave  Type  0  =  Escl ave  DP  L 'esclave  de  DTM  mon tre  q u ' i l  s 'ag i t  d 'un  esclave  DP.  -  0   

4  Max_Diag_Data_Len   L 'esclave  DTM  fou rn i t  ces  i n formations  par l e  paramètre  
Max_Diag_Data_Len  dans  l a  GSD  

-  Va leu r au  se i n  de  l a  
GSD  d 'escl ave  

5  Max_Alarm_Len  Longueur de  l a  s tructu re  
d 'a l armes  (voi r [5 ]  Tabl eau  396)  

DTM  d 'escl aves,  cond i ti ons:  Un  des  mots-cl és  de  GSD: -  
D i agnosti c_Alarm_supp  -  Process_Alarm_supp  -  Pu l l _Pl ug_Alarm_supp  
-  S tatus_Alarm_supp  -  U pdata_Alarm_supp  -  
Manu factu rer_Speci fi c¬_Alarm_supp   OR -  Al arm_Type_Mode_supp  

-  Est ca l cu l ée  su r l a  
base  des  d i fféren tes  
va leu rs  GSD.  

6  Max_Channel_Data_
Len  

 DTM  d 'escl ave:  Ce  champ défi n i t  l a  q uan ti té  de  données  pouvan t être  
transférées  en tre  escl ave  et  maître.  Dans  ce  cas ,  l e  maximum  de  ces  
val eu rs  d oi t  ê tre  cal cu l é  et  é tab l i  par l e  DTM  d 'esclave.  Règ le  pou r l e  
ca l cu l :  Max_Data_Len  C1 _Max_Data_Len  p l us  4  octets  (Functi on  Num,  
S l ot_Number,  Leng th )  

-  Va leu r au  se i n  de  l a  
GSD  d 'esclave  

7  D i ag_Update_Delay  DTM  d 'escl ave:  -  GSD  d 'esclave  [6 ]  
D i ag_Update_Delay 
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Octet  Nom  Note  Paramètre  fourn i  par  Configuration  

par 
Valeur par défau t 

8  Al arm_Mode   DTM  d 'escl ave:  -  GSD  d 'escl ave  [6 ]  
Al arm_Sequence_Mod
e_Coun t 

9  Add_Sl_Flag  B i t  codé.  Su ivan t  l a  s i gn i fi cati on  
d es  b i ts :  

   

B i t  0 :  NA_To_Abort  DTM  de  maître  0  

B i t  1 :  I gnore_Acl r  DTM  de  maître  0  

B i t  2  à  B i t  7 :  réservés    0  

1 0  C1 _Timeou t La  va leu r GSD  su i van te  est  
u ti l i sée  [6 ] :  
C1 _Response_Timeou t 

DTM  d 'escl ave:   GSD  d 'escl ave  [6 ]  
C1 _Response_Timeou t 

1 1       

1 2  Réservé     0  

1 3  Réservé     0  

1 4  Réservé     0  

1 5  Réservé     0  

1 6  Prm_Data_Len  Longueur des  Données  de  
paramètres,  y compri s  cette  
val eu r 

Ca lcu l é  (ou  peu t-être  fi xé)  par l e  DTM  d 'esclave    

1 7       

 PRM_DATA     

1 8  Prm_Data  (S tati on  
S tatus)  

B i ts  0  à  2 :  réservés   0   

B i t  3 :  WD_On  Le  maître  MS0  défi n i t  q ue  l e  ch i en  de  garde  (watchdog)  est  u ti l i sé  ou  
non .  S i  l e  ch ien  de  garde  est  acti vé,  l e  maître  doi t  aussi  é tabl i r 
WD_Fact_1  e t  WD_Fact_2  

DTM  de  maître  0  

B i t  4 :  Freeze_Req  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  Freeze_Mode_supp  au  
sei n  de  GSD  

B i t  5 :  Sync_Req  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.   

DTM  de  maître  (Sync_Mode_supp  au  
sei n  de  GSD)  

B i ts  6 ,  7 :  Demande  de  
verrou i l l age/déverrou i l l age  [5 ]  
Tabl eau  402  

DTM  de  maître  0   
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Octet  Nom  Note  Paramètre  fourn i  par  Configuration  

par 
Valeur par défau t 

1 9  Prm_Data  
(WatchDog1 )  
WD_Fact_1  

Ces  val eu rs  dépendent  d u  débi t  
en  bauds.  I l  convi en t q u 'un  maître  
é tabl i sse  ces  va leu rs  et  q ue  des  
escl aves  tra i ten t  de  nouvel l es  
val eu rs .  Prend re  en  consi dérati on  
au  se i n  de  Usr_Prm_Data  
(DPV1 _Status_1 ,  B i t  2  
WD_Base_1 ms)  

 DTM  de  maître  1  

20  Prm_Data  
(WatchDog2)  
WD_Fact_2   

Vo i r Octet  1 9 ,  Watchdog_Time  =  
1 0  ms  *  WD_Fact_1  *  WD_Fact_2  
OR Watchdog_Time  =  1  ms  *  
WD_Fact_1  *  WD_Fact_2  

 DTM  de  maître  1  

21  Prm_Data  (M i n  Tsd r)  La  va leu r par défau t  est  u n  temps  
de  1 1  b i ts  [1 ] .  

 DTM  de  maître  1 1  

22  Prm_Data  
( I den t_Number)  

 S l aveDTM  -   GSD  d 'escl ave  [6 ]  
I den t_Number 

24  Prm_Data  
(Group_I den t)  

Cel a  s i gn i fi e  que  l 'esclave  n 'est  
pas  affecté  à  un  g roupe  pou r 
commande  g l obal e.  I l  est  é tabl i  
par l e  maître  

 DTM  de  maître  0  

25  Prm_Data  
(DPV1 _Status_1 )  

B i ts  0 ,  1 :  réservés    0  

B i t  2 :  WD_Base_1 ms  (Voi r Octets  
1 9  et  20)  

Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître   
Dans  quel ques  
rares  cas ,  i l  est  
nécessai re  de  
mettre  l a  va l eur 
à  1 .  

WD_Base_1 ms_supp  
au  se i n  d e  GSD  

B i ts  3  à  5 :  réservés    0  

B i t  6 :  Fa i l _Safe   Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.   

DTM  de  maître  (Fa i l _safe  au  se i n  de  
GSD)  
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Octet  Nom  Note  Paramètre  fourn i  par  Configuration  

par 
Valeur par défau t 

Bi t  7 :  DPV1  Enab l e   DTM  d 'escl ave:  DTM  de  maître  GSD  d 'escl ave  (S i  l e  
m i n imum  de  GSD  
comprend  l ' u ne  des  
val eu rs  établ i es  
su i van tes:  
C1 _Read_Wri te_supp  
=  1  ou  
D i agnosti c_Alarm_sup
p  =  1  ou   
Process_Alarm_supp  =  
1  ou  
Pu l l _Plug_Alarm_supp  
=  1  ou  
S tatus_Alarm_supp  =  1  
ou  Update_Alarm_supp  
=  1  ou  
Manu factu rer_Speci fi c
_Alarm_supp  =  1 .  
L 'esclave  prend  en  
charge  DPV1  et  i l  
convien t  a l ors  que  
DPV1 _Enable  soi t  1  
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Octet  Nom  Note  Paramètre  fourn i  par  Configuration  

par 
Valeur par défau t 

26  Prm_Data  
(DPV1 _Status_2)  

B i t  0 :  Check_Cfg_Mode     

Le  DTM  d 'escl ave  
mon tre  avec ce  b i t  
q ue  l a  
caractéri s ti que  est  
pri se  en  charge.  

DTM  de  maître  Check_Cfg_Mode  au  sei n  d e  GSD    

B i t  1 :  réservé  -  -  0  

B i t  2 :  Enabl e_Update_Alarm  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  Update_Alarm_supp   
au  se i n  d e  GSD  

B i t  3 :  Enabl e_Status_Alarm  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  S tatus_Alarm_supp  au  
sei n  de  GSD  

B i t  4 :  
Enabl e_Manu factu rer_Spefi c_Alar
m  

Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.   

DTM  de  maître  Manu factu rer_Speci fi c
_Alarm_supp  au  sei n  
de  GSD  

B i t  5 :  Enabl e_Diagnosti c_Alarm  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.   

DTM  de  maître  D i agnosti c_Alarm_sup
p  au  sei n  de  GSD  

B i t  6 :  Enabl e_Process_Alarm  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.   

DTM  de  maître  Process_Alarm_supp  
au  se i n  d e  GSD  

B i t  7 :  Enabl e_Pu l l _Alarm  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  Pu l l _Plug_Alarm_supp  
au  se i n  d e  S l ave  GSD  

27  Prm_Data  
(DPV1 _Status_3)  

B i t  0 -2 :  Al arm_Mode   DTM  d 'escl ave:  DTM  de  maître  Données  au  se i n  de  l a  
GSD  d 'escl ave   

B i t  3 :  Prm_Structu re.  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

 Prm_Block_Structu re_
supp  au  se i n  de  GSD   

B i t  4 :  I soM_Req  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  I sochron_Mode_supp  
au  se i n  d e  GSD  

B i t  5-6 :  réservé  -  -  0  

B i t  7 :  Prm_Cmd  Le  DTM  d 'escl ave  mon tre  avec ce  b i t  q ue  l a  caractéri sti que  est  pri se  en  
charge.  

DTM  de  maître  PrmCmd_supp  au  se i n  
de  GSD   

28  à  …  Prm_Data(Usr_Prm_
Data)  

 Ca l cu l é  par l e  DTM  d 'esclave  DTM  d 'escl ave:  Données  au  se i n  de  
GSD  

X1  Cfg_Data_Len  Longueur,  y  compri s  cette  valeu r Ca lcu l é  par l e  DTM  d 'esclave  -  Données  au  se i n  de  
GSD  

X1 +1       

X1 +2  à  
. . .  

Cfg_Data  Cfg_Data  DTM  d 'escl ave,  Dépend  de  l a  con fi gu rati on  des  modu l es  DTM  d 'escl ave:  Données  au  se i n  d e  l a  
GSD  d 'escl ave  
(Modu l e ,  EndModu le)  

X2  Add_Tab_Len  Longueur,  y compri s  cette  valeu r Calcu l ée  par l e  DTM  de  commun icati on    
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Octet  Nom  Note  Paramètre  fourn i  par  Configuration  

par 
Valeur par défau t 

X2  +  1       

X2  +  2  
à  . . . .  

Add_Tab_Data  Tab le  d 'affectati on  d 'ad resses  
(seu l emen t pour l es  maîtres  
DPV0)  

Ca lcu l ée  par l e  DTM  de  commun icati on    

X3  S l ave_User_Data_Le
n  

Longueur,  y  compri s  cette  valeu r Ca lcu l ée  par l e  DTM  de  commun icati on    

X3  +  1       

X3  +  2  
à  …  

S l ave_User_Data  S l ave_User_Data  Ca lcu l ée  par l e  DTM  de  commun icati on   Données  au  se i n  de  
GSD  

X4  +  1  Ext_Prm_Data_Len  Longueur,  y compri s  cette  valeu r Calcu l é  par l e  DTM  d 'escl ave   -   

X4  +  2       

X4   Ext_Prm_Data  Données  de  paramètres  étendues  DTM  d 'escl ave:  -  Données  au  se i n  de  
GSD  

NOTE  X1  =  1 6+Prm_Data_Len  

X2  =  1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  =  1 6  +  x1  +  Cfg_Data_Len  

X3  =  1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  Add_Tab_Len  =  X2  +  Add_Tab_Len  

X4  =  1 6  +  Prm_Data_Len  +  Cfg_Data_Len  +  Add_Tab_Len  +  S l ave_User_Data_Len  =  X3  +  S l ave_User_Data_Len  
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6.5.2 .3  Modification  de  la  BMCP 

6.5.2 .3. 1  Propagation  des  modifications  

La BMCP inclu t  des  données  de  paramètres  et de  configuration .  Le  DTM  d 'esclave  ou  l a  FDT 
Frame  Appl ication  ("appl ication-cadre  FDT")  peu t mod i fier l a  BMCP.   

Le  système  doi t  assurer que  l e  DTM  de  commun ication  représentan t l e  maître  PROFIBUS est 
conscien t de  ces  mod i fications.  Cela  est accompl i  en  envoyant l 'événement 
I nstanceDataChanged  depu is  l e  DTM  esclave  afi n  de  rapporter l e  changement de  l a  BMCP.  I l  
convien t que  tous  l es  changements  soien t rapportés  dès  que  possible,  mais  pas  avant que  l es  
changements  ne  soien t persistan ts.  La  Frame Appl ication  in forme le  DTM  paren t,  par 
OnCh i ld I nstanceDataChanged ,  que  des  paramètres  d 'un  en fan t on t été  mod i fiés.  Le  DTM  de  
commun ication  peu t a lors  récupérer la  nouvel le  BMCP du  DTM  d 'esclave.   

6.5.2 .3.2  Quand  i l  est autorisé  à  modifier la  BMCP 

Conformément à  l a  spéci fication ,  i l  est au torisé  de  changer l es  paramètres  d 'un  DTM  en  
commençant à  parti r de  l 'état "configuré"  (voi r I EC 62453-2).   

La  BMCP peu t être  mod i fiée  p lusieurs  fois ,  mais  seu lement s i  l e  DTM  est en  mode  hors  l i gne  
et s i  l e  j eu  de  données  peu t être  verrou i l lé .   

S i  un  DTM  d 'esclave  souhai te  mod i fier des  paramètres  en  mode  en  l i gne,  i l  doi t  u ti l i ser l es  
demandes  de  transaction  DPV0  ou  DPV1 .  S ' i l  n 'y a  aucun  moyen  de  changer les  paramètres  
par des  demandes  de  transaction ,  l e  DTM  doi t  désactiver l a  configuration  et  l a  
paramétrisation  dans  l 'état en  l i gne.   

6.5.2 .3.3  Données  de  paramètres  

Si  l 'u ti l i sateur mod i fie  des  paramètres  du  B IM  ou  d 'un  modu le  (Par exemple  par l ' i n terméd iai re  
de  l ' i n terface  u ti l i sateur)  et cela  affecte  la  BMCP,  l e  DTM  doi t  mettre  à  jour l a  BMCP.  En  p lus  
de  cela,  i l  doi t  demander une  sauvegarde  et i n former l 'appl ication-cadre  par l e  b ia is  de  
l ' I nstanceDataChanged .  La  Frame Appl ication  doi t  d i stribuer les  i n formations  à  tous  les  
composants  perti nen ts.  

6.5.2 .3.4 Données  de  configuration  

Les  données  de  configuration  changeron t chaque  fois  que  l 'u ti l i sateur a jou te/reti re  des  
modu les  ou  change  l e  type  de  modu le,  etc.   

Dans  l e  cas  d 'un  DTM  modu la i re,  l e  B IM  sera  i n formé  lorsque  l 'u ti l i sateur a jou te  ou  reti re  des  
modu les  au  moyen  du  service  Ch i ldAdded  et  du  service  Ch i l dRemoved .  Les  changements  des  
paramètres  dans  un  modu le  seron t rapportés  par l e  service  OnChi ld I nstanceDataChanged .  

Le  DTM  monol i th ique  ou  l e  DTM  de  BIM  met à  jour sa  BMCP,  demande  une  sauvegarde  et 
i n forme  la  Frame  Appl ication  par l e  b ia is  de  l ' I nstanceDataChanged .  

NOTE  1  Les  changemen ts  qu i  affecten t  l a  BMCP  prennen t  souven t  effet  su r l a  topol og i e  i n terne  et  l es  vo i es  d e  
processus  (Process  Channel ) .  I l  fau t  q ue  ces  i n formati ons  soi en t  m i ses  à  j ou r par l es  DTM  auss i .   

NOTE  2  La  BMCP  peu t  être  mod i fi ée  par l e  DTM  d 'escl ave  e t  par l e  DTM  de  commun icati on .  I l  n e  fau t  pas  que  l e  
DTM  de  commun icati on  change  l es  données  de  con fi gu rati on  et  l es  paramètres  u ti l i sateu r.  

6.5.2 .4 Cas  particu l iers  relati fs  à  la  BMCP 

6.5.2 .4.1  Prise  en  charge de  DPV1  

Dans  l e  fich ier GSD,  i l  y  a  deux fan ions  concernant DPV1 .  En  premier l i eu ,  l a  va leur 
“DPV1 _Slave” :  Cela  s ign i fie  que  l 'esclave  a  l a  possibi l i té  de  fonctionner comme esclave  
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DPV1 .  S i  l a  valeur existe  et  l a  va leur est “1 ” ,  l e  b i t  respecti f dans  l e  S l_Flag  du  S lave  Bus  
Parameter Set doi t  être  m is.  Pour des  systèmes  p lus  anciens,  i l  convient que  la  possibi l i té  de  
fonctionner comme esclave  DPV0  existe.   

Seu l  l e  DTM  de  communication  sai t  que  son  d isposi ti f maître  est capable  de  fourn i r des  
services  acycl iques.  

Après  avoi r bâti  l e  S lave  Bus  Parameter Set,  l e  DTM  de  commun ication  recevra  la  BMCP 
i n i ti ale  de  l 'esclave.  S i ,  dans  l e  S l_Flag ,  l e  b i t  respecti f est m is,  l e  DTM  de  maître  doi t  mettre  
l e  b i t  de  poids  fort dans  le  premier octet de  Extended  DPV1  Status.  Main tenant,  l 'esclave  
fonctionne  comme esclave  DPV1 .  

6.5.2 .4.2  Extended  DPV1  status  

Tous  l es  b i ts  dans  l es  trois  octets  Extended  DPV1  Status  sont m is  par l e  DTM  de  
commun ication  pour l e  maître.  Un  DTM  esclave  doi t  accepter ces  valeurs  de  rég lage  et 
adapter sa  fonctionnal i té  s i  besoin  est.  

7  Usage spécifique à  un  protocole  des  types  de  données  généraux 

La  table  ci -après  (Tableau  9)  expl ique  comment des  types  de  données,  défin is  dans  
l ’ I EC  62453–2  au  sein  de  l 'espace  de  noms  ‘ fd t’ ,  son t u ti l i sés  avec l es  protocoles  CP  3/1  et 
CP  3/2 .  

Tableau  9  – Usage  spécifique  à  un  protocole  des  types  de  données  généraux 

Type  de  données  Description  à  u ti l i ser dans  l ’ IEC  61 784 CPF  3  

fd t: add ress  Ad resse  de  paramètre  Profi bus:   

L 'attri bu t  ‘ add ress ’  su i t  l es  d i fféren ts  modèl es  de  d i sposi ti fs  q u i  son t  défi n i s  
pou r l es  d i sposi ti fs  PROFIBUS.  FDT prend  actue l l emen t en  charge  l es  
modèl es  su i van ts:  

PROFIBUS  DP  /  DPV1 ,  
PROFIBUS  PA,  
PROFI d rive  (vers ion  supéri eu re  ou  égal e  à  l a  vers i on  de  profi l  3 )  

PROFIBUS  DP  /  DPV1  

Le  modè le  d e  d i sposi ti f est  basé  su r des  d i sposi ti fs  q u i  son t  consti tués  de  
ba i es ,  a ttendu  que  l es  ba i es  ne  représen ten t  pas  des  obj ets  physi ques.  Les  
données  qu i  son t  con tenues  dans  l es  ba ies  son t  ad ressabl es  par d e  i nd i ces.  
Ces  données  peuvent  être  vari abl es  ou  des  b l ocs  composés  de  données.  

L 'attri bu t  d 'ad resses  est  API xxSLOTyyINDEXzz 

xx API  
yy S l ot  
zz  I ndex 

xx,  yy,  zz  son t  basés  su r l e  format décimal  sans  zéro  ("0" )  de  tê te.  

PROFIBUS  PA 

Le  d i sposi ti f est  représen té  par une  s tructu re  de  gesti on  de  d i sposi ti f e t  u n  
nombre  de  b l ocs  qu i  fou rn i ssen t  u ne  foncti onnal i té  d i fféren te  (b loc phys i que,  
b l oc  foncti onnel ,  b l oc  transducteu r) .  Les  b l ocs  son t  m i s  en  correspondance  
avec des  ad resses  de  bai es ,  mais  cette  m ise  en  correspondance  peu t  varier 
en  foncti on  du  type  de  d i spos i ti f.  

L 'attri bu t  d 'ad resses  est  API xxSLOTyyINDEXzz 

xx API  
yy S l ot  
zz  I ndex 

xx,  yy,  zz  son t  basés  su r l e  format d écimal  sans  zéro  ("0" )  de  tête.  

PROFIdrive  

Conformément au  profi l  PROFI d ri ve,  u n  d i spos i ti f (un i té  d 'en traînemen t)  peu t  
être  composé  d 'u n  certa i n  nombre  (1  à  p l us i eu rs)  obj ets  d 'en traînemen t (DO 
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pou r "Dri ve  objects" ) .  Les  DO  peuven t  avoi r des  types  d i fféren ts .  Chaque  DO  
est  i den ti fi abl e  de  façon  un i voque  et  gère  ses  propres  paramètres.  Chaque  
paramètre  peu t ê tre  i den ti fi é  de  façon  u n i voque  par son  numéro  (PNU).  
Chaque  DO  a  son  propre  espace  de  numéros.  

Un  paramètre  peu t  con ten i r des  données  s imples  ou  des  données  
composées  (des  matri ces,  par exemple) .  

Les  données  du  d i sposi ti f son t  accessib l es  par u ne  voi e  de  paramètres  
(normalement ba i e  0  i nd i ce  47).  

L 'attri bu t  d 'ad resse  est  API xxSLOTyyINDEXzz.DOdo-i d . pnu   

xx API  
yy S l ot  
zz  I ndex 
do- i d  Dri ve  Object  I D  
pnu  ParameterNumber 

xx,  yy,  zz,  do-i d ,  pnu  son t  basés  su r l e  format d écimal  sans  zéro  ("0" )  de  tête  

fd t: protocol I d  Voi r Arti cl e  4  

fd t: deviceTypeI d  L 'é l émen t " fd t: devi ceTypeI d "  do i t  con ten i r l ' I DENT_NUMBER du  d i spos i ti f 
phys i que  pri s  en  charge.  L ' I DENT_NUMBER do i t  ê tre  sai s i  au  format 
décimal ;  tou tefoi s ,  i l  convien t  q ue  l a  va l eu r so i t  affi chée  sous  forme  
hexadécimale  pou r l ' u ti l i sateur.  

fd t: deviceTypeI n formati on  Un  d i sposi ti f PROFIBUS  doi t  fou rn i r ses  i n formations  de  GSD  sous  l a  forme  
d 'une  chaîne  l i s i b l e  par l ' homme  en  cet  a ttri bu t.  

NOTE   Les  i n formati ons  de  GSD  son t  access i b l es  au  moyen  des  services
  
 N etworkManagementI n foRead  
 GetTypeI n formati on  

fd t: deviceTypeI n formati onPath  Chemin  condu i san t  au  fi ch i er con tenan t l es  i n formati ons  qu i  son t  fou rn ies  
par l ' i n terméd iai re  de  l 'a ttri bu t  ‘ devi ceTypeI n formati on ’ .   

Dans  l e  cas  d e  PROFIBUS,  l 'attri bu t  con ti en t  l e  chemin  complet  d u  fi ch i er 
GSD,  y  compri s  l e  nom  du  fi ch i er.  Le  nom  de  fi ch i er dépend  d u  paramètre  de  
l i eu  actuel  con formément à  l ' u ti l i sati on  du  service  SetLanguage.  

Pou r l es  d i sposi ti fs  PROFIBUS,  i l  est  obl i gatoi re  de  fou rn i r cet  a ttri bu t.  

Exemples    
 Ang l a i s :  ‘C : \MyFol der\ABCD.GSE’    
 Al l emand :  ‘C: \MyFol der\ABCD.GSG’  

fd t:manufactu rerI d  Fabri can t se lon  l a  spéci fi cati on  de  profi l s .  Par exemple,  dans  Profi bus  PA:  
Phys i ca l  B l ock I n dex 1 0 :  DEVICE_MAN_ID  

fd t: seman ti cI d  

fd t: appl i cati onDomain  

Les  Seman ti cID  pou r PROFIBUS  su iven t  l es  d i fféren ts  modèl es  de  d i sposi ti fs  
q u i  son t  défi n i s  pou r l es  d i spos i ti fs  PROFIBUS.  FDT prend  actuel l emen t en  
charge  l es  modèl es  su i van ts :  

PROFIBUS  DP,  

PROFIBUS  PA,  

PROFI d ri ve .  

PROFIBUS  PA 

L'  appl i cati onDomain  est:  FDT_PROFIBUS_PA 

Le  d i sposi ti f est  représen té  par une  s tructu re  d e  gesti on  d e  d i sposi ti f e t  u n  
nombre  de  b l ocs  qu i  fou rn i ssen t  une  foncti onnal i té  d i fféren te  (b l oc phys i que,  
b l oc  foncti onnel ,  b l oc  transducteu r) .  Les  b l ocs  son t  m is  en  correspondance  
avec des  ad resses  de  bai es,  mais  cette  m ise  en  correspondance  peu t  varier 
en  foncti on  d u  type  de  d i spos i ti f.  Le  modèl e  de  d i sposi ti fs  étan t  basé  su r des  
b l ocs,  l es  Seman ti cI ds  son t  éga l emen t basés  su r l e  modèl e  de  b l ocs.  Au  se i n  
de  chaque  b l oc,  l es  d onnées  son t  i den ti fi ab les  par d es  noms  de  paramètres.  

Le  seman ti cI d  pou r l e  paramètre  re l ati f au  profi l  PROFIBUS  respecte  l es  
règ l es  su i van tes:  

•  l e  seman ti cI d  do i t  ê tre  constru i t  su r l a  base  des  noms  défi n i s  d ans  l es  
profi l s ;  

•  l es  paramètres  structu rés  doiven t  ê tre  combinés  avec un  ‘ . ’ ;  
•  l es  espaces  dans  l a  défi n i ti on  du  profi l  d oi ven t  être  remplacés  par un  

tra i t  de  sou l i gnemen t  ("underscore") ;  
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•  l es  b l ocs  doi ven t  ê tre  comptés  conformémen t au  d i cti onnai re  d 'ob j ets  
(Object  D i cti onary) ;  

•  l e  numéro  de  b l oc  doi t  ê tre  parti e  i n tégran te  du  seman ti cI D .  

Le  semanti cI d  est:  
 B l ockType.B lockI ndex.NameOfParameter.Attri bu teOfParameter 

Exemple  
 Anal og I npu tFB. 3 .OUT.Un i t  

PROFIdrive  

L'  appl i cati onDomain  est:  FDT_PROFIBUS_PROFIDRIVE  

Con formément au  profi l  PROFI d ri ve,  u n  d i sposi ti f (un i té  d 'en traînemen t)  peu t  
être  composé  d 'un  certai n  nombre  (1  à  p l us i eu rs)  obj ets  d 'en traînemen t (DO 
pour "Dri ve  objects" ) .  Les  DO  peuven t  avoi r des  types  d i fféren ts.  Chaque  DO  
est  i den ti fi ab le  de  façon  un i voque  e t  gère  ses  propres  paramètres.  Chaque  
paramètre  peu t être  i den ti fi é  de  façon  un i voque  par son  n uméro  (PNU).  
Chaque  DO  a  son  propre  espace  de  numéros.  

Un  paramètre  peu t  con ten i r d es  données  s imples  ou  des  données  
composées  (des  matri ces,  par exemple) .  

Les  données  du  d i sposi ti f son t  access ib l es  par une  voi e  d e  paramètres  
(normalement  ba ie  0  i n d i ce  47).  

Le  semanti cI d  est:  DOdo-i d . PNUpnu  

do-i d  Dri ve  Object  I D  

pnu  ParameterNumber 

do- i d ,  pnu  son t basés  su r l e  format d écimal  sans  zéro  ("0" )  de  tê te .  

Exemple  
 DO3.PNU64  

PROFIBUS  DPV1 ,  

L'  appl i cati onDomain  est:  FDT_PROFIBUS_DPV1  

Le  modèle  de  d i sposi ti f est  basé  su r des  d i sposi ti fs  q u i  son t  consti tués  de  
ba i es ,  a ttendu  que  l es  bai es  ne  représen ten t  pas  d es  ob jets  phys i ques.  Les  
données  qu i  son t  con tenues  dans  l es  ba ies  son t  ad ressabl es  par des  
i n d i ces.  Ces  données  peuven t  être  variabl es  ou  des  b l ocs  composés  de  
données.  

Le  semanticI D  pou r des  d i spos i ti fs  q u i  n 'est pas  basé  su r un  profi l  est  
d i rectemen t  basé  su r l es  i n formations  d 'ad resse  PROFIBUS:  

Le  semanticI d  est:  API xx.SLOTyy. I NDEXzz 

xx API  

yy S l ot  

zz  I ndex 

xx,  yy,  zz  son t  basés  su r l e  format d écimal  sans  zéro  ("0" )  de  tête.  

fd t: subDevi ceType  Valeu r spéci fi que  à  un  fabri can t  

 

8  Types  de  données  communs  spécifiques  à  un  protocole  

Non  appl icable.  

9  Types  de  données  de  gestion  de  réseau  

9.1  Général i tés   

Les  types  de  données  spéci fiés  dans  le  présent paragraphe  son t u ti l i sés  aux services  
su ivan ts:  

•  service  NetworkManagementI n foRead ;  

•  service  NetworkManagementI n foWri te.  
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Le  type  de  données  net:DeviceAddress  (défin i  dans  l ’ I EC  62453–2)  est u ti l i sé  pour défin i r 
l 'adresse  réseau  d 'un  d isposi ti f.  

Les  types  de  données  spéci fiques  à  un  protocole  son t basés  sur des  défin i tions  données  dans  
l es  spéci fications  I EC  61 784  et I EC  61 1 58.  En  ou tre,  cel les-ci  contiennent des  in formations  
complémentai res  concernant l e  d i sposi ti f don t l es  systèmes  on t besoin  pour configurer les  
l i a isons  CPF  3  et établ i r l a  commun ication  en tre  l e  d i sposi ti f maître  CPF  3  et l es  d isposi ti fs  
esclaves  CPF  3 .  

9.1 .1  Configuration  

La configuration  du  d isposi ti f en  soi  est effectuée  avec l 'a ide  de  l ' i n terface  graph ique  
u ti l i sateur (GU I )  du  DTM.  Le  té léchargement de  l a  configuration  vers  le  d isposi ti f esclave  est 
accompl i  par l ' i n terméd iai re  du  d isposi ti f maître  CPF  3 .  Pour ce  fa i re  et  afin  d 'établ i r l a  
commun ication  de  bus,  l e  maître  a  besoin  d ' i n formations  de  l a  part du  DTM  comme e l les  
existen t:  

•  F ich ier GSD   
Les  in formations  de  GSD  sont des  in formations  spéci fiques  à  un  type  et pas  spéci fiques  à  
une  i nstance.  E l les  ne  son t pas  stockées  avec des  i nstances  d 'esclaves  i nd ividuel les  ou  
dans  un  fich ier accessible  au  n iveau  g lobal .  E l les  son t fourn ies  par l e  DTM  au  n iveau  du  
service  GetTypeIn formation .  Sur ce  service,  un  DTM  d 'un  d isposi ti f PROFIBUS  fourn i t  l es  
i n formations  de  GSD  au  sein  de  son  document XML.   
Le  d isposi ti f maître  peu t u ti l i ser l es  i n formations  générales  spéci fiques  à  un  type  i ssues  
des  i n formations  de  GSD  de  l 'esclave  comme les  paramètres  de  temporisations  de  bus,  
l es  débi ts  en  bauds  pris  en  charge,  etc.  

•  CFG-String  (Cfg_Data)   
La  CFG-String  fourn i t des  in formations  spéci fi ques  à  une  instance  relati ves  à  l a  
configuration  couran te  du  d isposi ti f.  E l l e  défin i t  l a  structure  des  trames  de  données  qu i  
seront émises  sur l e  PROFIBUS.  Cette  structure  dépend  des  modu les  qu i  son t réel lement 
configurés.   
Le  DTM  fourn i t  l a  CFG-String  au  sein  de  l 'attribu t busMasterConfigurationPart qu i  est 
partie  i n tégrante  du  document XML d ispon ible  par le  b ia is  du  service  I nstanceDataRead .  
La  structure  de  l 'attribu t busMasterConfigurationPart est défin ie  conformément au  
PROFIBUS-DP-Slave-Bus-Parameter-Set (voi r l ’ I EC  62453-2  et aussi  l a  série  I EC  61 1 58).
  
Le  d isposi ti f maître  u ti l i se  ces  in formations  pour établ i r l a  communication  avec l e  d isposi ti f 
esclave.  

9.1 .2  Process  Channel  (voie  de  processus)  

Dans  le  cas  des  protocoles  CPF  3 ,  une  FDT-Channel  (voie  FDT)  est une  représentation  pour 
une  date  s imple  ou  une  valeur de  processus  qu i  peu t être  attein te  à  parti r de  la  Frame 
Appl ication  par le  b ia is  du  d isposi ti f maître.  Les  i n formations  d ispon ibles  en  des  services  pour 
des  in formations  relati ves  aux en trées-sorties  (E/S)  décriven t comment accéder à  une  voie  
par une  commande  PROFIBUS  DPV1  ou  comment adresser une  voie  avec une  trame 
PROFIBUS  DP pour E/S  cycl iques.  Ou tre  tous  l es  é léments  obl igatoi res  (qu i  i ncluen t i d  et 
dpAddress),  i l  est fortement recommandé  que  des  i n formations  d 'adresse  DPV1  soient 
fourn ies.  Ces  i n formations  (DPV1  S lot)  son t u ti l i sées  par certaines  trames  pour gérer l es  
i n formations  de  modu les  de  d isposi ti fs  PROFIBUS.  

Dans  un  envi ronnement DPV0,  en  fonction  de  l a  s i tuation ,  l e  d i sposi ti f maître  sous-jacent 
peu t avoi r soi t  l a  fonctionnal i té  de  maître  de  classe  1 ,  soi t l a  fonctionnal i té  de  maître  de  
classe  2 .  Un  maître  de  classe  1  peu t écri re  des  données  de  sortie  dans  un  d isposi ti f et 
commander l 'échange  de  données,  l à  où  un  maître  de  classe  2  peu t seu lement l i re  l es  
données  de  sortie .  En  général ,  i l  est présumé  que  l a  paramétrisation  te l l e  que  décri te  i ci  est 
accompl ie  en  tan t que  station  de  maître  de  classe  2 .  
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9.1 .3  Paramétrisation  

I l  existe  deux options  pour écri re  des  paramètres  établ i s  à  parti r de  l a  GU I  du  DTM  dans  l e  
d isposi ti f esclave  CPF  3  sur l e  terrain :  

•  Paramètres  u ti l i sateur  
Les  User Parameters  (paramètres  u ti l i sateur)  son t partie  i n tégran te  du  PROFIBUS-DP-
Slave-Bus-Parameter-Set.  I l s  contiennent certa ines  données  spéci fiques  à  un  fabrican t 
pour caractériser l 'esclave  DP.  Le  DTM  écri t  l es  paramètres  u ti l i sateur dans  la  
busMasterConfigurationPart.  Les  paramètres  u ti l i sateur son t stockés  avec l e  d isposi ti f 
maître  pendant l a  configuration  du  maître  PROFIBUS  et son t au tomatiquement envoyés  à  
l 'esclave  au  cours  de  l 'établ issement de  la  commun ication  de  bus.  (Ceci  est spéci fi que  à  
PROFIBUS;  pour les  détai l s ,  voi r l a  série  I EC  61 1 58. )  Lors  du  changement des  
paramètres  u ti l i sateur pendant l e  temps d 'exécu tion ,  l e  DTM  doi t  u ti l i ser une  connexion  
DP  V0  et  l es  commandes  DP  V0  appropriées  pour l 'échange  de  paramètres  te l  que  décri t  
dans  l es  types  de  données.  

•  Écri tu re  de  paramètres  avec l es  services  DP-V1  (services  MSAC2)  

Le  DTM  peu t u ti l i ser des  services  de  transport DP-V1  pour envoyer ses  paramètres  vers  le  
d isposi ti f esclave.  Pour cela,  i l  doi t  u ti l i ser une  connexion  DP-V1  et  l es  commandes  de  
commun ication  correspondantes.  Au  cours  de  l 'établ issement de  la  communication ,  l es  
services  DP-V1  ne  son t pas  envoyés  au tomatiquement.  La  Frame  Appl ication  ou  un  DTM  doi t 
i nvoquer l e  té léchargement de  paramètres  par l ' i n terméd iai re  de  DP-V1 .  

Pour l es  détai l s  sur l e  comportement d i fféren t des  esclaves  en  fonction  du  type  de  
paramétrisation ,  se  référer à  l ’ I EC  61 1 58.  

Les  connexions  et l es  commandes  de  commun ication  DP-V1  peuvent également être  u ti l i sées  
pour exécuter des  commandes  au  n iveau  de  l 'esclave.  Pour l es  détai l s  su r l 'u ti l i sation  de  DP-
V1 ,  voi r aussi  l a  série  I EC  61 1 58.  

9.2  Jeu  de  paramètres  du  bus  maître   

Le jeu  de  paramètres  su ivants  représente  l e  contenu  du  type  de  données  
busMasterConfigurationPart au  sein  des  données  d ' instances  de  d isposi ti fs  pour le  d isposi ti f 
maître  de  Profibus  (Tableau  1 0).  Cet attribu t doi t  être  m is  pour chaque  d isposi ti f maître  de  
Profibus  conforme à  l a  série  I EC  61 1 58.  Pour p lus  de  détai l s ,  se  référer au  d iagramme de  
séquence  “Configuration  d 'un  maître  F ieldbus”  et  à  l a  série  I EC  61 1 58.  

Tableau  1 0  – Jeu  de  paramètres  de  bus  pour d isposi ti f maître  

Nom  Type  Commentai re  

Bus_Para_Len  U INT Longueu r d u  j eu  de  paramètres  de  bus  i ncl us i ve,  l e  paramètre  de  
l ongueur (p l age  34  à  21 6-1 )  

FDL_Add  USINT Parti e  obl i gatoi re  du  j eu  de  paramètres  de  bus  sel on  l a  Spéci fi cati on  
DP  PROFIBUS;  non  u ti l i sée  dans  l e  présen t  con texte,  car l 'ad resse  
est  transférée  dans  une  vari ab le  d i s ti ncte;  FDL-Add  peu t  d i fférer de  
l 'ad resse  de  stati on  réel l e  u ti l i sée  par EE  et  l es  DTM  

Baud_rate  US INT Numéro  de  code  pou r l e  débi t  en  bauds  

TSL  U INT Durée  d ' i n terval l e  d e  temps  

m i n  TSDR U INT Réponse  de  retard  de  s tati on  m i n imal  

max TSDR U INT Réponse  de  retard  de  s tati on  maximal  

TQU I  US INT Temps  de  cessati on  

TSET USINT Temps  d 'é tabl i ssement 

TTR UDINT Temps  de  rotati on  ci b l e  

G  USINT Facteu r m i se  à  j ou r GAP  

HSA USINT P l us  hau te  ad resse  de  stati on  
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Nom  Type  Commentai re  

max_retry_l im i t  US INT L im i te  maximale  des  répéti t i ons  de  ten tati ve  

Bp_Flag  USINT Fan ions  pou r l ' i n terface  u ti l i sateu r,  par exemple  fan i on  d 'acti on  
erronée  

M i n_Slave_I n terval  U I NT P l us  peti te  du rée  permise  en tre  deux cycl es  d e  sondage  d 'escl aves  

Pol l _Timeou t U INT Tempori sati on  maître-maître  

Data_Control_Time  U INT Durée  garan ti e  en tre  deux m i ses  à  j ou r de  Data_transfer_l i s t  

Octet  1  (réservé)  ARRAY[6]  of 
US INT 

 

…   

Octet  6  (réservé)   

Master_User_Data_Len  U INT Longueu r d e  Master_User_Data,  y  compri s  l e  paramètre  d e  l ongueur 

Master_Class2_Name ARRAY (32)  
of CHAR 

Nom  du  maître  de  cl asse  2  DP  avec l equel  l e  j eu  de  paramètre  a  été  
créé  

Master_User_Data  ARRAY OF  
USINT 

Spéci fi que  à  un  fabri can t 

 

9.3  Jeu  de  paramètres  du  bus  esclave   

Le jeu  de  paramètres  su ivants  représente  l e  contenu  du  type  de  données  
busMasterConfigurationPart au  sein  du  j eu  de  données  d ' i nstances  pour les  d isposi ti fs  
esclaves  de  Profibus  (Tableau  1 1 ) .  Cet attribu t doi t  être  m is  pour chaque  d isposi ti f esclave  de  
Profibus  conforme à  l a  série  I EC  61 1 58.  Pour p lus  de  détai l s ,  se  référer au  d iagramme de  
séquence  “Configuration  d 'un  maître  F ie ldbus”  et  à  l a  série  I EC  61 1 58.  

Tableau  1 1  – Jeu  de  paramètres  de  bus  pour d ispositi f esclave 

Nom  Type  Commentai re  

Slave_Para_Len  U INT Longueu r d u  j eu  de  paramètres  d 'esclave,  y  compri s  l e  paramètre  de  
l ongueur 

S l_Fl ag  USINT Fan ions  spéci fi ques  à  u n  esclave  te l s  q ue  New_Prm,  Acti ve,  
Fa i l _Safe ,  . . . .  

S l ave_Type  USINT Dési gnation  de  type  d 'escl ave  spéci fi que  à  un  fabri can t  (0  par d éfau t  
pou r l es  escl aves  DP)  

Octet  1  (réservé)  ARRAY[1 2 ]  of 
US INT 

 

. . .   

Octet  1 2  ( réservé)   

Prm_Data_Len  U INT Longueu r d e  Prm_Data,  y  compri s  l e  paramètre  de  l ongueu r (p l age  9  
à  246)  

Prm_Data  ARRAY OF  
USINT 

 

Cfg_Data_Len  U INT Longueu r d e  Cfg_Data ,  y  compri s  l e  paramètre  d e  l ongueu r (p l age  3  
à  246)  

Cfg_Data  ARRAY OF  
USINT 

 

Add_Tab_Len  U INT Longueu r d e  Add_Tab,  y  compri s  l e  paramètre  de  l ongueur (p l age  2  
à  2 1 6-31 )  

Add_Tab  ARRAY OF  
USINT 

Tabl e  d 'affectati on  d 'ad resses  

S lave_User_Data_Len  U INT Longueu r d e  S l ave_User_Data,  y  compri s  l e  paramètre  de  l ongueur 
(p l age  2  à  21 6-31 )  

S l ave_User_Data  ARRAY OF  
USINT 

Données  spéci fi ques  à  un  fabri can t  pou r caractéri ser l 'escl ave  DP  
pou r l e  maître.  
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9.4 Données  de  modu le  et  de  voie  

Une  configuration  de  modu le  couran te  d 'un  esclave,  y compris  l es  voies  connexes,  doi t  être  
m ise  à  d isposi tion  par l es  objets  Fd tChannel .  Cela  est i nd ispensable,  car au  sein  de  
l 'envi ronnement,  l es  variables  de  processus  doivent être  affectées  à  des  voies  seu les  et l a  
configuration  d 'esclave  doi t  être  affichée  dans  l a  vue  d 'ensemble  du  système  de  
l 'envi ronnement sans  u ti l i ser l ' i n terface  u ti l i sateur du  DTM.   

L 'ad ressage  de  voies  au  sein  de  l a  trame  de  données  PROFIBUS  est orienté  b i t  et 
i ndépendant du  type  de  données.  Une  posi tion  de  b i ts  et une  l ongueur en  b i ts  déterminent 
chaque  voie.  Le  type  de  données  d 'un  paramètre  détermine  comment converti r l e  champ de  
b i ts .  

•  Voies  au  sein  des  trames  de  données  PROFIBUS  (F igure  3):  

 

Légende  

Ang lai s  Français  

Pos.  byte  Octet  Pos.  

Pos  B i t  B i t  Pos.  

Lengh t Longueur 

Figure  3  – Exemple  pour données  E/S  dans  des  datagrammes 

•  Représentation  dans  la  notation  FDT:  

 b i tPosi tion=”1 6”  b i tPosi tion=”1 9”  b i tPosi tion=”1 6”  

 b i tLength=”32”  b i tLength=”27”  b i tLength=”1 6”  

L 'exemple  su ivant montre  l a  description  de  l a  structure  attendue  d 'un  esclave  modu la i re  dans  
un  j eu  de  paramètres  DTM  u ti l i san t des  paramètres  FDT avec des  types  d 'objets  défin is  dans  
l a  Spéci fication  FDT.   

•  Représentation  de  la  trame de  données  u ti l i san t des  i n formations  de  GSD:  

Beg inSlave; ;  

RIOLB81 01 .GSD;6;  

IEC   1 129/09 
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Beg inModu les; ;  

1 X03  FrequencyCount; 0x51 ;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

Empty;0x00;  

2XXX ValveBlock. ; 0x30;  

EndModu les; ;  

EndSlave; ;  

Description  de  l a  posi tion  de  voies  de  s ignal  au  sein  de  l a  trame  de  données  () :  
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Tableau  1 2  – Voies  de  s ignal  au  sein  de  la  trame de  données  

# Frame  descripti on  Remote  I /O  (Descri pti on  de  trames  -  E /S  d i stan tes)   

Vendeur:  "RIO  manu factu rer"   

Devi cetype:  "LB  
81 01 "  

 Devi ce  i d en t:  0x81 01  #  hex     

Frameiden t:  "B1 t1 "            

Données  d 'en trée  

Voie  Type  
de  

voie  

Données  Données  Données  Bi t  non  
val ide  

Bi t  non  
val ide  

B i t  de  
valeur de  

substi tu tion  

B i t  de  
valeur de  
substi tu t

ion  

B i t  de  
s imu lation  

B i t  de  
s imu lation  

État-
voie  

  Posi tion  
Octet.   

Posi tion  
B i t.   

Longueur Posi tion  
Octet  

Posi tion  
Bi t  

Posi tion  
Octet  

Posi tion  
Bi t  

Posi tion  
Octet  

Posi tion  
bi t  

 

Modu le :  "EP01 "  "Dig i tal  I nput  (Counter)  LB/FB  1 X03  (4  Byte)“  

"Coun t_1 _0"  READ   
I NT 

0  0  32  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  0  

Modu l e :  "EP08“  "Valve  block LB/FB  2XXX /  1  DO  /  2  D I  (1  Byte  I nput and  Output)“   

"D I _8_LFOUT0"  READ  
BOOL 

4  1  1  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  1  

"D I _8_LF1 "  READ  
BOOL 

4  3  1  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  1  

"D I _8_LF2"  READ  
BOOL 

4  5  1  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  - /-  1  

Données  de  sortie  

Voie  Type  
de  

voie  

Données  Données  Données  Bi t  non  
val ide  

Bi t  non  
val ide  

B i t  de  
valeur de  

substi tu tion  

B i t  de  
valeur de  

substi tu tion  

B i t  de  
s imu lation  

B i t  de  
s imu lation .  

État-
voie  

  Posi tion  
Octet.  

Posi tion  
B i t.  

Longueur Posi tion  
Octet.  

Posi tion  
Bi t.  

Posi tion  
Octet.  

Pos i tion  
Bi t.  

   

Modu l :  "EP08"  "Valve  b l ock LB/FB  2XXX /  1  DO  /  2  D I  (1  Byte  I npu t  u .  Ou tpu t)”  

"DO_8_0"  WRITE  
BOOL 

0  0  1  4  1  - /-  - /-  - /-  - /-  0  
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9.5  In formations  de  GSD 

9.5.1  Général i tés  

Les  in formations  de  GSD  ne  son t pas  stockées  avec des  instances  d 'esclaves  ind ividuel les  ou  
dans  un  fi ch ier accessib le  au  n iveau  g lobal .  E l les  son t fourn ies  par l e  DTM  au  n iveau  du  
service  GetTypeIn formation .  Un  DTM  d 'un  d isposi ti f PROFIBUS  fourn i t  l es  i n formations  de  
GSD  au  sein  de  l 'argument fd t:DtmDeviceType.  

Le  DCS  existan t u ti l i se  l es  i n formations  de  GSD  pour obten i r des  i n formations  relatives  à  l a  
configuration  et aux paramètres  possib les  d 'un  esclave  DP.  

Ou tre  l es  i n formations  relati ves  aux modu les  et à  ses  paramètres,  un  fich ier GSD  con tien t des  
i n formations  complémentai res  concernant l 'esclave,  te l l es  que  les  débi ts  en  bauds  pris  en  
charge.  

Ces  i n formations  son t u ti l es  pour un  système  DCS  pour configurer un  réseau  tou t en tier selon  
l es  capaci tés  des  d i fféren ts  esclaves.  

9.5.2  GSD  pour d ispositi fs  passerel les  

9.5.2 .1  Types  de  d ispositi fs  passerel les  Profibus  

I l  existe  deux types  de  d isposi ti fs  passerel les.   

Les  d isposi ti fs  passerel les  vis ibles  fonctionnent comme un  esclave  PROFIBUS  (avec une  
adresse  PROFIBUS)  et pour l e  réseau  sous-jacent,  i l s  ag issen t comme un  maître.   

Les  d isposi ti fs  passerel les  i nvis ibles  transforment j uste  l e  réseau  PROFIBUS  en  l e  réseau  
sous-jacent.   

Pour l es  deux types  de  d isposi ti fs ,  i l  exi ste  un  besoin  de  GSD  particu l ières.  

9.5.2 .2  Dispositi fs  passerel les  vis ibles  

Ces  d isposi ti fs  passerel les  vis ibles  son t l i vrés  sans  un  fich ier GSD.  À l a  p lace,  i l s  on t une  
su i te  l og icie l l e  propriétai re  qu i  l e  configure  et l e  paramètre  ou  b ien  i l s  sont l i vrés  avec un  ou ti l  
qu i  crée  une  GSD  pour l og icie l  de  paramétrisation .  L 'ou ti l  de  GSD  crée  une  GSD  pour esclave  
en  fonction  de  l a  configuration  du  réseau  sous-jacent ou  en  fonction  des  valeurs  de  rég lage  
des  bus  ( l es  débi ts  en  bauds,  par exemple).   

Dans  ces  cas,  i l  convient que  le  DTM  fourn isse  l a  fonctionnal i té  de  l 'ou ti l  de  GSD.  S i  l a  GSD  
est dépendante  de  l a  configuration ,  i l  pourrai t  appeler l e  service  
NetworkManagementI n foRead  pour chacun  de  ses  en fan ts,  extrai re  l es  i n formations  de  GSD  
et créer des  i n formations  de  GSD  dépendantes  de  la  configuration  de  l a  même man ière  que  le  
fa i t  l 'ou ti l .  Après  i n i tia l i sation  du  DTM,  i l  convien t qu ' i l  dé l i vre  une  BMCP en  fonction  du  
d isposi ti f de  l ia ison  l u i -même.  Chaque  fois  qu 'un  en fan t est a jou té  ou  reti ré,  ce la  condu i t  à  un  
changement dans  son  propre  document de  paramètres.  

S i  l e  GSD  dépend  des  valeurs  de  rég lage  du  bus,  un  d ia logue  de  configuration  ou  de  
paramétrisation  de  DTM  pourrai t  être  u ti l i sé  pour mod i fier l es  valeurs  de  rég lage  du  bus.  Sur 
l a  base  de  ces  valeurs  de  rég lage,  des  in formations  de  GSD  m ises  à  j our peuvent être  
i nsérées  dans  l e  document d ' i n formations.  I ci  aussi ,  l e  DTM  doi t  demander une  sauvegarde  et 
appeler l e  service  On InstanceDataChanged .  

Noter que  l a  structure  in terne  avec ses  modu les  et ses  voies  doi t  être  m ise  à  j our également.  
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9.5.2 .3  Dispositi fs  passerel les  transparents  

I l  existe  des  d isposi ti fs  de  l ia ison  transparents  sur l e  marché  (PROFIBUS  FMS/DP et 
PROFIBUS  PA)  qu i  accompl issen t une  transformation  de  débi ts  en  bauds.  Cela  exige  un  
trai tement particu l ier des  fich iers  GSD  spéci fiques  à  un  esclave.  I l  existe  des  ou ti l s  
d ispon ibles  qu i  son t capables  d 'adapter des  fich iers  GSD  existants  selon  l e  débi t  en  bauds  
p lus  é levé  ( lesd i ts  " ‘Convertisseurs  de  GSD’ ) .  

Les  in formations  de  GSD  doiven t être  dél i vrées  par le  DTM  pour le  d isposi ti f.  Afin  de  prendre  
en  charge  cette  sorte  de  d isposi ti fs  de  l i a ison ,  un  DTM  d 'esclave  doi t  exposer l e  fi ch ier GSD  
sur l e  d isque  dur en  u ti l i sant l 'attribu t ‘ deviceTypeIn formationPath”  (se  référer à  
DtmDeviceType  défin i  dans  l ’ I EC  62453-2).   

I l  convien t qu 'un  développeur de  DTM  garde  à  l 'espri t  que  fich ier GSD  référencé  pourrai t  être  
converti  afin  de  prendre  en  charge  l 'arch i tecture  de  système  spéci fique.  

Un  DTM  Profibus  dans  l 'attribu t ‘ deviceTypeI nformation ’  est censé  exposer exactement l e  
fi ch ier GSD  qu i  est référencé  par l 'attribu t ‘deviceTypeI n formationPath ’ .  

1 0  Types  de  données  de  communication  

1 0.1  Général i tés  

Les  types  de  données  défin is  i ci  sont u ti l i sés  au :   

•  service  Connect (connexion);  

•  au  service  D isconnect (déconnexion);  

•  au  service  Transaction  (transaction ).  

1 0.2  In formations  d 'erreur fourn ies  par la  voie  de  communication  Communication  
Channel  

Dans  chaque  type  de  données  Response  de  l a  Spéci fication  FDT Profibus,  i l  est fourn i  un  
é lément ‘errorCode’ .  Selon  PROFIBUS,  l e  code  d 'erreur est normal isé  pour être  consti tué  de  
trois  octets,  chaque  octet contenant une  s ign i fication .  

Sachant que  l e  code  d 'erreur est échangé  en tre  des  DTM  d i fféren ts  (par exemple:  DTM  de  
commun ication  et DTM  de  d isposi ti f)  et que  l e  destinatai re  du  code  d 'erreur ten tera  de  
comprendre  l e  code  d 'erreur,  l e  fourn isseur doi t  u ti l i ser l e  format normal isé:  

•  l ongueur normal isée  de  trois  octets;  

•  s i  l e  d isposi ti f fourn i t  des  codes  d 'erreur,  ces  codes  d 'erreur son t fourn is  (et non  des  
codes  d 'erreur l ocaux i ssus  du  maître) .  

S i  aucune  erreur ne  s 'est produ i te,  l 'é lément ‘errorCode’  doi t  être  rempl i  de  zéros  (“000000”) .  

1 0.3  Communication  DPV0 

Les  services  pris  en  charge  dépendent du  type  de  fonctionnal i té  de  maître  PROFIBUS  qu i  est 
fourn ie  par l ' i n frastructure  de  commun ication .  Les  d isposi ti fs  maîtres  de  classe  1  commandent 
typiquement l es  esclaves  et fourn issen t une  commun ication  cycl ique,  l es  d isposi ti fs  maîtres  
de  classe  2  son t typiquement u ti l i sés  pour configurer l es  esclaves  et  fourn i r une  
commun ication  acycl ique.  

Tous  les  services  défin is  ne  son t pas  pris  en  charge  s i  l e  maître  n 'est pas  engagé  dans  un  
échange  cycl i que  de  données  avec l es  esclaves.  Dans  de  te ls  cas,  l e  comportement su ivant 
est attendu :  
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S i  une  voie  de  commun ication  reçoi t une  demande  qu i  ne  peu t pas  être  prise  en  charge,  l e  
service  Transaction  répond  par resu l t=”fa lse” .  

Les  types  de  données  décri ts  dans  l e  présent article  son t défin is  pour l 'espace  de  noms 
su ivan t:   

Espace  de  noms:  dpv0  

Tableau  1 3  – Types  de  données  s imples  de  communication  DPV0 

Type  de  données  Défin i tion  Description  

busAddress  USINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  (voi r aussi  
l ’ I EC  62453-2 ,  a ttri bu t  busAddress)  

commun icati onRefere
nce  

UU ID  I den ti fi cateu r ob l i gatoi re  pou r une  l i a i son  de  commun icati on  à  
un  d i sposi ti f.  Cet  i den ti fi cateu r est a l l oué  par l e  composan t de  
commun icati on  pendan t  l a  créati on  de  l a  connexion .  Les  
i n formati ons  d 'ad resse  doi ven t  être  u ti l i sées  pou r tous  l es  
appel s  de  commun icati on  su i van ts  

connectStatus  enumerati on  (  
masterConnectedOn l y |  
d evi ceAtLi feLi st  |  
d evi ceI nDataExchange  )   

Décri t  l e  s tatu t de  connexion  établ i  par l e  composant  de  
commun icati on .  Le  s tatu t  “masterConnectedOn l y”  s i gn i fi e  que  
l e  composan t  de  commun icati on  a  établ i  u ne  connexion  au  
d i spos i ti f maître  Profibus  et  acceptera  un  accès  en  l i gne  aux 
paramètres  u ti l i sateu r,  i ndépendamment  du  fa i t  q ue  l e  
d i spos i ti f soi t  d i spon ibl e  ou  non .   
Le  statu t  “devi ceAtLi feLi st”  s i gn i fi e  q ue  l e  composan t  d e  
commun icati on  a  établ i  u ne  connexion  au  d i sposi ti f maître  
Profi bus  e t  a  véri fi é  q ue  l e  d i sposi ti f est  dans  l a  l i s te  de  vi e  
de  l a  p i l e  d u  maître .  Dans  cet  é tat,  l e  maître  acceptera  un  
accès  en  l i gne  aux paramètres  u ti l i sateu r et  enverra  l e  
paramètre  u ti l i sateu r au  d i sposi ti f,  i n dépendamment du  fa i t  
q ue  l e  d i sposi ti f soi t  engagé  dans  un  échange  de  données  ou  
non .   
Le  statu t  “devi ceI nDataExchange”  s i gn i fi e  q ue  l e  composan t 
de  commun icati on  a  établ i  u ne  connexion  au  d i spos i ti f maître  
Profi bus  e t  a  véri fi é  q ue  l e  d i sposi ti f est  engagé  dans  un  
échange  de  données.  Dans  cet  é tat,  l e  maître  acceptera  un  
accès  en  l i gne  aux paramètres  u ti l i sateu r et  enverra  l e  
paramètre  u ti l i sateu r au  d i sposi ti f,  afi n  que  l es  nouvel l es  
données  i n fl uencent  d i rectemen t  l e  processus.  

d el ayTime  UDINT Retard  en  [ms]  en tre  deux appe l s  de  commun icati on  

errorCode  ARRAY OF  USINT I n formations  de  s tatu t  se l on  l a  séri e  I EC  61 1 58.  Pou r l a  
descripti on  de  code  d 'erreu r,  voi r:  l a  D I N  1 9245  Parti e  3 ,  
PROFIBUS  (P .  40ff. ,  83ff. ,  39)  

schemaVersi on  I NT Défi n i t  l a  vers ion  du  schéma   

sequenceTime  UDINT Durée  en  [ms]  pou r tou te  l a  séquence  
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Tableau  1 4  – Types  structurés  de  données  de  communication  DPV0   

Type  de  
données  

Défin i tion  Description  C lasse  
de  

maître  Type  de  données  
él émentai re  

Usage  Mu l tipl i ci té  

Abort STRUCT   Décri t  l 'abandon  -  

   
commun icati onReferen
ce  

O  [0 . . 1 ]    

ConnectRe
quest 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  pou r établ i r u ne  
connexion  à  un  d i sposi ti f maître  
Profi bus.   
Se lon  l ' i n frastructu re  de  réseau  
u ti l i sée,  i l  est  poss i b l e  que  ce  
service  ne  so i t  pas  m is  en  
correspondance  avec une  demande  
de  bus  d e  terrai n ,  mai s  so i t  u ti l i sé  
pou r gérer l e  l og i cie l .   
I l  est  égal ement  possi b l e  que  ce  
service  soi t  u ti l i sé  comme  
décl encheur pou r établ i r l 'é tat  d 'u n  
d i spos i ti f.  

-  

   busAddress  M  [1 . . 1 ]    

   fd t: systemTag  O  [0 . . 1 ]    

ConnectRe
sponse  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on  
à  l a  demande  de  connexion  et  
donne  l es  i n formations  su r l a  
man ière  don t  l es  commandes  
Wri teUserParameter su i van tes  
seron t envoyées  vers  l e  d i spos i ti f 
(voi r connectStatus).  
La  connexion  résu l tan te  dépend  d u  
d i sposi ti f d e  commun icati on  u ti l i sé  
et  de  l a  con fi gurati on  du  maître  bus.  
Le  DeviceDTM  doi t  s 'attend re  à  ce  
que  l a  connexion  résu l tan te  ne  
pu isse  pas  être  u ti l i sée  pou r 
accéder à  tous  l es  services.   
ConnectResponse  peu t retou rner 
" true"  même  s ' i l  n 'y a  aucune  
commun icati on  possi b l e  avec l e  
d i sposi ti f.  Par exemple ,  s i  
ConnectRequest  retou rne  " true"  
avec connecti onStatus  =  
“masterConnectedOn l y” ,  ce l a  
s i gn i fi e  qu ' i l  y  a  u ne  connexion  au  
d i sposi ti f maître ,  mais  l e  d i sposi ti f 
n 'est  pas  su r l a  l i s te  de  vi e  et  ne  
peu t  donc pas  être  accessib l e.  En  
foncti on  du  connectStatus,  certa i ns  
services  peuven t  ne  pas  être  
d i spon ibl es  (par exemple:  dans  l e  
é tat  “masterConnectedOn l y” ,  seu l s  
des  servi ces  fou rn i s  par l e  maître  
son t  access ib l es  
(ReadUserParameter,  
Wri teUserParameter,  … )  attendu  
que  l es  services  fou rn i s  par l e  
d i spos i ti f ne  son t  pas  accessi b l es .   

NOTE   Dans  cet  exemple,  l e  DTM  
est  dans  un  é tat  “on l i ne”  (en  l i gne) ,  
mai s  i l  n e  peu t pas  accéder au  
d i spos i ti f.  Les  services  fou rn i s  
dépenden t  égalemen t du  type  d u  
d i spos i ti f maître.   
Pou r une  vue  d 'ensemble  de  l a  
d i spon ibi l i té  des  services  en  
foncti on  du  type  de  connexion ,  voi r 
l es  tab leaux su i van ts .  

-  
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Type  de  
données  

Défin i tion  Description  C lasse  
de  

maître  Type  de  données  
él émentai re  

Usage  Mu l tipl i ci té  

   busAddress  M  [1 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   connectStatus  M  [1 . . 1 ]    

D i sconnect
¬Request  

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  pou r l i bérer une  
connexion  à  un  d i sposi ti f maître  
Profi bus.  

-  

   busAddress  M  [1 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

D i sconnect
¬Response  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on .   -  

   busAddress  M  [1 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

ReadDiagn
osi s¬Data¬
Request 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  conformément  à  l a  
Spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.  
Pou r l a  Cl . 1  de  maître,  se  référer à  
l ’ I EC  61 1 58-5,  8 . 2 . 3 . 3 . 2  “Get s l ave  
d i ag ” .  
Pou r l a  Cl . 2  de  maître,  se  référer à  
l ’ I EC  61 1 58-5,  8 . 2 . 3 . 3 . 3  “Read  s l ave  
d i ag ”  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

ReadDiagn
osi s¬Data¬
Response  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on  
con formémen t à  l a  Spéci fi cati on  
Profi bus  DPV0.  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    
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Type  de  
données  

Défin i tion  Description  C lasse  
de  

maître  Type  de  données  
él émentai re  

Usage  Mu l tipl i ci té  

Read I npu t
Data¬Requ
est 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  conformément  à  l a  
Spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.  Se lon  
que  l a  voi e  FDTChannel  sous-
j acen te  est  de  l a  C l .  1  d e  maître  ou  
de  l a  C l .  2  de  maître ,  ce  service  
sera  l ocal  ou  condu i ra  à  un  accès  en  
l ectu re  au  d i sposi ti f esclave.  I l  est  
poss ib l e  de  spéci fi er q ue l l es  
données  son t  l u es  en  fou rn i ssan t  u n  
fd t:ChannelReference.   
Pou r l a  Cl . 1  de  maître,  se  référer à  
l ’ I EC  61 1 58-5,  8 . 2 . 2 . 3 . 3  “Get I npu t” .  
Pou r l a  Cl . 2  de  maître,  se  référer à  
l ’ I EC  61 1 58-5,  8 . 2 . 2 . 3 . 2  “Read  
I npu t”  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:ChannelReference  

O  [0 . . 1 ]    

Read I npu t
Data¬Resp
onse  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on  
con formémen t à  l a  Spéci fi cati on  
Profi bus  DPV0.  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    

ReadOu tpu
tData¬Req
uest 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  sel on  l a  
Spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.   
Se lon  que  l a  FDTChannel  sous-
j acen te  est  de  l a  C l .  1  d e  maître  ou  
de  l a  C l .  2  de  maître ,  ce  service  
sera  l ocal  ou  condu i ra  à  un  accès  en  
l ectu re  au  d i sposi ti f esclave.  I l  est  
poss ib l e  de  spéci fi er q ue l l es  
données  seron t l u es  en  fou rn i ssan t 
un  fd t:ChannelReference.   
Pou r l a  Cl .  1  de  maître ,  i l  s 'ag i t  d 'u n  
service  propri éta i re  (ou  non  
d i spon ibl e) .   
Pou r l a  Cl .  2  de  maître ,  se  référer à  
[1 ] ,  secti on  8 . 2 . 2 . 3 . 6 .  “Read  Ou tpu t”  
(un  service  facu l tati f)  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:ChannelReference  

O  [0 . . 1 ]    

ReadOu tpu
tData¬Resp
onse  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on  
con formémen t à  l a  Spéci fi cati on  
Profi bus  DPV0.  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    
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Type  de  
données  

Défin i tion  Description  C lasse  
de  

maître  Type  de  données  
él émentai re  

Usage  Mu l tipl i ci té  

ReadUserP
ara¬meter¬
Request 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  conformément  à  l a  
Spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.   
La  demande  récupère  u n i quemen t 
l es  i n formati ons  qu i  son t  d i spon ibl es  
auprès  du  d i sposi ti f maître  (servi ce  
l ocal ) .  E l l es  peuvent  d i fférer des  
données  rée l l es  du  d i sposi ti f.  La  
m ise  en  œuvre  de  l a  man ière  de  
fou rn i r l es  données  est  propriéta i re .  
E l l e  est  basée  su r u n  service  l ocal  
ou  n 'est  pas  d i spon ibl e .  

1  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

ReadUserP
ara¬meter¬
Response  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on ,  
l ue  dans  l e  d i sposi ti f maître  
Profi bus,  conformément à  l a  
spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.  Les  
données  retou rnées  peuvent  ne  
refl éter que  l es  i n formati ons  qu i  son t  
m i ses  à  d i sposi ti on  par l e  d i sposi ti f 
maître.  E l l es  peuven t  d i fférer des  
données  rée l l es  du  d i sposi ti f 

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

O  [0 . . 1 ]    

SequenceB
eg i n  

STRUCT   Décri t  l a  séquence  beg i n  -  

   sequenceTime  O  [0 . . 1 ]    

   d e l ayTime  O  [0 . . 1 ]    

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

SequenceE
nd  

STRUCT   Décri t  l a  séquence  end  -  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

SequenceS
tart  

STRUCT   Décri t  l a  séquence  s tart  -  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    
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Type  de  
données  

Défin i tion  Description  C lasse  
de  

maître  Type  de  données  
él émentai re  

Usage  Mu l tipl i ci té  

Wri teOu tpu
tData¬Req
uest 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  conformément  à  l a  
Spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.   
Les  données  de  sorti e  seron t 
envoyées  sel on  l a  connexion  
établ i e .  
I l  est  nécessa i re  de  spéci fi er que l l es  
données  seron t écri tes  par 
fou rn i tu re  d 'u n  
fd t:ChannelReference.   
S i  l a  FDTChannel  sous-j acen te  est  
fou rn i e  comme  Cl .  2  d e  maître ,  
l 'écri tu re  de  données  de  sorti e  
(Ou tpu t  Data)  ne  sera  pas  poss ib l e .   
Se  référer à  l ’ I EC  61 1 58-5 ,  8 . 2 . 2 . 3 . 5  
“Set  Ou tpu t” .   
Cette  foncti onna l i té  d épend  du  type  
de  maître  u ti l i sé .  En  termes  de  PLC  
(au tomate  programmable) ,  cette  
foncti onnal i té  est  appel é  "forcing "  de  
val eu rs .  

1  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:ChannelReference  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

M  [1 . . 1 ]    

Wri teOu tpu
tData¬Resp
onse  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on  
con formémen t à  l a  Spéci fi cati on  
Profi bus  DPV0.  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    

Wri teUserP
ara¬meter¬
Request 

STRUCT   Décri t  l a  demande  de  
commun icati on  conformément  à  l a  
Spéci fi cati on  Profi bus  DPV0.  Le  
paramètre  u ti l i sateu r sera  envoyé  
sel on  l a  connexion  établ i e  (voi r 
connectStatus).   
Pou r l a  Cl .  1  d e  maître ,  cel a  est  
basé  su r l e  service  
“DDLM_Set_Prm”.   
Pou r l a  Cl .  2  de  maître ,  cel a  est  
basé  su r l e  service  
“DDLM_Set_Prm”  (u n  service  
facu l tati f) .  

1 ,  2  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   
fd t:Commun icati onData  

M  [1 . . 1 ]    

Wri teUserP
ara¬meter¬
Response  

STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on  
con formémen t à  l a  Spéci fi cati on  
Profi bus  DPV0.  

-  

   
commun icati onReferen
ce  

M  [1 . . 1 ]    

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]    
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Selon  le  type  de  maître  bus  et l e  connectStatus  retourné,  l es  services  su ivan ts  son t 
d ispon ibles.  

Tableau  1 5  – D isponibi l i té  des  services  pour la  classe  1  de  maître  (C1 )  

 connectStatus  

Demande  de  services  de  
DTM  d 'esclave  

masterConnectedOn ly DeviceAtLi feList  DeviceInDataExchange  

Connect       

ReadUserParameter O  O  O  

Wri teUserParameter       

ReadOu tpu tData      

Wri teOu tpu tData    O  

Read I npu tData      

ReadDiagnosi sData       

NOTE   :  l e  servi ce  est  d i spon ibl e,    

 O :  l e  service  est  facu l tati f e t  peu t  être  d i spon ib l e ,  se lon  l es  capaci tés  du  d i sposi ti f maître  sous-j acen t.  

 

Pour l a  Class2  de  maître  (C2),  tous  les  états  "connect"  (connexion)  ne  son t pas  
nécessai rement d ispon ibles:  

Tableau  1 6  – Disponibi l i té  des  services  pour la  classe  2  de  maître  (C2)  

 connectStatus  

Action  de  DTM  d 'esclave  DeviceAtLi feList   
(aucune  connexion  DPV1  au  

d i sposi ti f)  

DeviceInDataExchange  
(connexion  DPV1  au  d isposi ti f)  

Connect      

ReadUserParameter   

Wri teUserParameter O  O  

ReadOutpu tData   O  

Wri teOu tpu tData    

Read I npu tData     

ReadDiagnosi sData      

NOTE   :  l e  service  est  d i spon ibl e,   

O :  l e  servi ce  est  facu l tati f e t  peu t  être  d i spon ib l e ,  se lon  l es  capaci tés  du  d i sposi ti f maître  sous-j acen t.  

Si  l e  composant de  commun ication  de  l a  classe  2  de  maître  prend  en  charge  DPV1  et  DPV0  
et a  établ i  une  connexion  DPV1  au  d isposi ti f,  un  appel  au  service  Connect pour DPV0  doi t 
retourner le  statu t “DeviceI nDataExchange”  même si  l e  d i sposi ti f n 'est pas  dans  l e  statu t 
DataExchange.  

S i  aucune  connexion  DPV1  n 'est établ ie ,  l e  composant de  commun ication  de  la  classe  2  de  
maître  doi t  véri fier l a  d ispon ibi l i té  du  d isposi ti f (au  moins  par l e  service  Li feList) .  

1 0.4 Communication  DPV1  

Les  types  de  données  son t défin is  pour prouver l es  i n formations  d 'adresse  et l es  données  de  
commun ication  requ ises  pour la  commun ication  DPV1  (voi r Tableau  1 7  et  Tableau  1 8).  

Les  types  de  données  décri ts  dans  le  présent paragraphe  son t défin is  pour l 'espace  de  noms 
su ivan t:  
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Espace  de  noms:  dpv1  

Tableau  1 7  – Types  de  données  s imples  de  communication  DPV1  

Type  de  données  Défin i tion  Description  

api  US INT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58.  S i  l e  d i sposi ti f a  
besoi n  d e  val eu rs  parti cu l i ères  pou r DPV1 - I n i ti ate,  l e  DeviceDTM  a  l a  
responsabi l i té  de  fou rn i r l es  va leu rs  dans  l a  ConnectRequest.  S i  l es  
val eu rs  ne  son t pas  fou rn ies,  l e  composan t  de  commun icati on  u ti l i ser 
d es  val eu rs  par défau t  (0 )  

busAddress  USINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  (voi r aussi  
DTMParameterSchema,  a ttri bu t  busAddress)   

errorCode  UU ID  I n formations  d e  s tatu t  se l on  l a  séri e  I EC  61 1 58 .  Pou r l a  descri pti on  
d e  code  d 'erreur,  voi r:  PROFIBUS  Nu tzerorgan i sati on  e .V. ,  
PROFIBUS  Gu ide l i ne,  Order-Nr.  2 . 0082 ,  Techn ical  Gu ide l i ne ,  
PROFIBUS  – DP  Extensi ons  to  EN  501 70  (DPV1 ) ,  Vers ion  2 . 0 ,  Apri l  
1 998.  (P . .  1 20-1 21 ) ;  . Pou r l a  descri pti on  des  i n formations  d 'abandon ,  
voi r:  l a  D I N  1 9245  Parti e  3 ,  PROFIBUS,  (P . . 54ff. ,  1 1 )  

i ndex UDINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58.  

commun icati onReference  ARRAY OF  
USINT 

I den ti fi cateu r ob l i gatoi re  pou r une  l i a i son  de  commun icati on  à  un  
d i spos i ti f.  Cet  i den ti fi cateu r est  a l l oué  par l e  composan t d e  
commun ication  pendan t  l a  connexion .  Les  i n formati ons  d 'ad resse  
doiven t  être  u ti l i sées  pou r tous  l es  appel s  de  commun icati on  su i van ts  

de l ayTime  USINT Retard  m i n ima l  en  [ms]  en tre  deux appel s  de  commun icati on  

maxLenDataUn i t  US INT Attri bu t facu l tati f,  pou r d écri re  l a  quan ti té  des  données  qu i  peuvent  
ê tre  transférées  par l a  connexion  é tabl i e .  

S i  cet  a ttri bu t  n 'est  pas  va l i de,  aucune  restri cti on  de  l ongueur 
parti cu l i ère  n 'est  annoncée.   

Chaque  composan t de  commun icati on  au  sei n  d e  l a  chaîne  
d ' i n terfaces  concernan t  l a  commun icati on  imbri quée  pou rra i t  
i n trodu i re  cet  attri bu t.   

I l  convi en t  q ue  chaque  composan t d e  commun icati on  change  l e  
con tenu  de  l 'a ttri bu t en  se  basan t  su r l a  règ le  su i van te:  La  nouvel l e  
val eu r est  l e  m in imum  de  l a  va l eu r cou ran te  et  de  l a  restri cti on  d e  sa  
propre  m ise  en  œuvre.   

S i  u n  composan t  de  commun icati on  n 'a  pas  d e  restri cti on ,  i l  convi en t 
q u ' i l  transfère  l a  va l eu r d onnée.  

S i  u n  composan t  de  commun icati on  est  capab l e  de  réu ti l i ser une  
connexion  établ i e  concernan t  une  nouvel l e  demande  de  connexion ,  i l  
convien t  q u ' i l  prenne  en  compte  l a  l ongueur des  données  déterm inée  
pou r l a  connexion  exi stan te.  

S i  l a  l ongueur de  données  n 'est  pas  appl i cable ,  i l  convi en t q ue  l e  
DTM  envoie  un  message  d 'erreu r au  moyen  d u  servi ce  ErrorMessage  

networkMACAddress  ARRAY OF  
USINT 

Adresse  réseau  ou  ad resse  MAC  te l l e  que  décri te  dans  l a  séri e  
I EC  61 1 58 .  [5 ]  

S ' i l  y  a  u ne  networkMACAddress,  (à  savoi r n etworkMACAddress  <>  
" " ) ,  l e  Profi bus-DPV1 -Master-DTM  doi t  mettre  à  " 1 "  l e  “add ress  type”  
( type  d 'ad resse)  correspondant  d ans  l e  té l ég ramme  de  demande  
I n i ti ate ,  au tremen t à  “0” .  

Exemple  
D i spos i ti f avec l 'ad resse  20  (1 4hex)  ad ressé  par l ' i n terméd iai re  
d 'un  d i spos i ti f d e  l i a i son :  
networkMACAddress=“0000000000001 4”  

scl  I NT Le  n i veau  d 'accès  te l  q ue  décri t  dans  l a  séri e  I EC  61 1 58.  [5 ]  

S i  l e  d i sposi ti f a  besoi n  d e  va leu rs  parti cu l i ères  pou r DPV1 - I n i ti ate ,  l e  
Devi ceDTM  a  l a  responsabi l i té  de  fou rn i r l es  val eu rs  dans  l a  
ConnectRequest.  S i  l es  va leu rs  ne  son t  pas  fou rn i es ,  l e  composan t  
de  commun icati on  u ti l i ser des  val eu rs  par défau t  (0 )  

sequenceTime  USINT Durée  en  [ms]  pou r tou te  l a  séquence  

s l ot  UDINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58.  
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Tableau  1 8  – Types  de  données  structurés  de  communication  DPV1  

Type  de  données  Défin i tion  Description  

Types  de  données  
élémentai res  

U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci té  

Abort STRUCT   Décri t  l ' abandon  

   commun icati onReference  O  [0 . . 1 ]   

ConnectRequest  STRUCT   Décri t  l a  demande  de  commun icati on .  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAddress  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: systemTag  O  [0 . . 1 ]   

   RedundantAdd resses  O  [0 . . 1 ]   

   S rcNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

   DestNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

ConnectResponse  STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on .  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAddress  M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

   maxLenDataUn i t  O  [0 . . 1 ]   

   RedundantAdd resses  O  [0 . . 1 ]   

   S rcNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

   DestNetworkAddress  O  [0 . . 1 ]   

DestNetworkAddress  STRUCT   Décri t  l ' ad resse  é tendue  de  l a  desti nati on  
[5 ] .  

   N etworkAddress  M  [1 . . 1 ]   

D i sconnectRequest STRUCT   Décri t  l a  demande  de  commun icati on .  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAddress  M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

D i sconnectResponse  STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on .  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   busAddress  M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

N etworkAddress  STRUCT   Décri t  l e  format d 'ad resse  é tendue.  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   scl  M  [1 . . 1 ]   

   n etworkMACAddress  M  [1 . . 1 ]   

ReadRequest STRUCT   Décri t  l a  demande  de  commun icati on .  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   
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Type  de  données  Défin i tion  Description  

Types  de  données  
élémentai res  

U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci té  

ReadResponse  STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on .  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

   fd t:Commun icati onData  M  [1 . . 1 ]   

Redundan tAddresses  STRUCT   Décri t  l es  ad resses  redondan tes.  

    fd tparam:Sl aveAddress  M  [1 . . * ]   

SequenceBeg in  STRUCT   Décri t  l a  séquence  beg i n  

   sequenceTime  O  [0 . . 1 ]   

   d e l ayTime  O  [0 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

SequenceEnd  STRUCT   Décri t  l a  séquence  end  

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

SequenceStart  STRUCT   Décri t  l a  séquence  s tart  

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

S rcNetworkAddress  STRUCT   Décri t  l ' ad resse  é tendue  de  l a  sou rce.   

   N etworkAddress  M  [1 . . 1 ]   

Wri teRequest STRUCT   Décri t  l a  demande  de  commun icati on .  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: Commun icati onData  M  [1 . . 1 ]   

Wri teResponse  STRUCT   Décri t  l a  réponse  de  commun icati on .  

   s l ot  M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   commun icati onReference  M  [1 . . 1 ]   

   e rrorCode  M  [1 . . 1 ]   

Au  sein  d 'une  demande  de  connexion ,  un  DTM  d 'un  esclave  redondant Profibus  peu t fourn i r 
des  ad resses  complémentai res  d 'esclaves  redondants,  établ ies  au  sein  de  son  document de  
paramètres.  L 'attribu t busAddress  doi t  être  u ti l i sé  comme l 'adresse  préféren tiel le ;  i l  convien t 
que  les  adresses  dans  l 'é lément redundantAddresses  soien t u ti l i sées  dans  cet ordre  s i  une  
adresse  de  remplacement est u ti l i sée  pour connecter l 'esclave  redondant.  

1 1  Types  de  données  paramètres  de  voie  (Channel )  

Le  tableau  su ivant (Tableau  1 9)  décri t  l a  m ise  en  correspondance  des  types  de  données  
DPV1  avec l es  types  de  données  FDT.  
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Tableau  1 9  – M ise  en  correspondance des  types  de  données  DPV1  
aux types  de  données  FDT 

Types  de  données  
PROFIBUS  

Type  de  données  FDT 

Boolean  BOOL 

I n teger8  S INT 

I n teger1 6  I NT 

I n teger32  D INT 

Unsi gned8  USINT 

Unsi gned1 6  U INT 

Unsi gned32  UDINT 

F l oati ng  Poi n t  ("Vi rgu l e  
fl ottan te")  

FLOAT 

Vi si b l e  Stri ng  STRING  

Octet  S tri ng  ARRAY OF  USINT 

Date  DATE  

Time  of Day TIME  

Time  D i fference  du rati on  

DS-32  structu red  (structu ré)  

DS-33  structu red  (structu ré)  

DS-34  structu red  (structu ré)  

DS-35  structu red  (structu ré)  

DS-36  structu red  (structu ré)  

…  s tructu red  (structu ré)  

DS-52  structu red  (structu ré)  

. .  s tructu red  (structu ré)  

Le  format de  tous  l es  types  de  données  est défin i  dans  l a  série  I EC  61 1 58.  

S i  seu le  une  partie  des  données  récupérées  est consti tuée  de  données  de  processus  (par 
exemple:  pour DS-33,  l es  données  son t consti tuées  de  la  valeur float et  du  statu t d 'octet) ,  l es  
i n formations  d 'accès  (DPAddress  ou  DPV1 Address)  con tiennent également des  i n formations  
qu i  son t nécessai res  pour récupérer l es  i n formations  i ssues  de  l a  structure  de  données.  

U ti l i sés  au  service  ReadChannel I n formation  et  au  service  Wri teChannel I n formation .  

Les  types  de  données  paramètres  de  voies  décriven t l e  mode  d 'accès  à  une  voie  par une  
commande  Profibus  DPV1  ou  le  mode  d ’adressage  d ’une  voie  au  sein  d 'un  cadre  Profibus  DP 
pour une  E/S  cycl ique.  Les  tableaux su ivan ts  (Tableau  20  et Tableau  21 )  fourn issen t une  
description  des  types  de  données.  

Les  types  de  données  décri ts  dans  l e  présent article  sont défin is  pour l 'espace  de  noms 
su ivant:   

Espace  de  noms:  profichannel  
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Tableau  20  – Types  s imples  de  données  pour  
l es  paramètres  de  voies   

Type  de  données  Défin i ti on  Description  

api  US INT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  pou r l es  voies  
accessi b l es  par Profi bus  DPV1  

b i tLeng th  UDINT I n formations  complémen ta i res  su r l es  types  de  données,  notamment 
pou r l es  types  de  données  spéci fi ques  aux bus  de  terrai n  comme  en ti er 
de  1 2  b i ts  

b i tPosi ti on  UDINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  pou r l es  voies  
accessi b l es  par Profi bus  DP  

frameAppl i cati onTag  STRING  Éti q uette  spéci fi q ue  à  l 'appl i cati on -cadre  u ti l i sée  pou r l ' i den ti fi cati on  et  
l a  navi gati on .  I l  convi en t q ue  l e  DTM  affi che  cette  éti quette  aux 
i n terfaces  u ti l i sateu r spéci fi ques  à  une  voi e.  

g atewayBusCategory UU ID  I d en ti fi cateu r un i que  pou r un  type  de  bus  pri s  en  charge  comme  
Profi bus  ou  HART conformément au  CATID  spéci fi que  à  FDT 

i n dex USINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  pou r l es  voies  
accessi b l es  par Profi bus  DPV1  

i nva l i dB i t  UDINT Posi ti on  de  b i t  de  l a  voi e  d e  statu t  i nval i de  accessi b l e  par l e  b i a i s  de  
Profi bus  DP  

l og i c  UDINT I n formations  d e  types  de  données  supp lémenta i res :   pos i ti ve  0=FALSE  
1 =TRUE  

number BOOL I n formations  d 'ad resse  pou r d i agnosti c  se l on  l a  séri e  I EC  61 1 58  pou r 
l es  voi es  access ib l es  par Profibus  DP  Voi r [5 ] ,  9 . 3 . 1  Read  DP  – S l ave  
D i agnostic  I n formation  

protectedByChannelA
ssi gnmen t 

I NT TRUE  s i  l a  voi e  est m i se  à  l ectu re  seu le  par l a  Frame  Appl i cati on  
(app l i cati on -cadre) .  H abi tue l l emen t  m i s  à  TRUE  s ' i l  exi ste  une  
attri bu ti on  de  voi e .  

schemaVersi on  UDINT Défi n i t  l a  vers ion  d u  schéma.   

s imu l ati onB i t  US INT Posi ti on  de  b i t  d e  l a  voi e  d e  statu t  de  s imu l ati on  accessib l e  par l e  b i a i s  
de  Profi bus  DP  

s l otNumber BOOL I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  pou r l es  voies  
accessi b l es  par Profi bus  DPV1  

s tatusChannel  UDINT TRUE  s i  l a  voi e  est pou r i n formations  de  s tatu t  seu l ement.  

substi tu teVal ueB i t  STRING  Posi ti on  de  b i t  d e  l a  voi e  d e  statu t  de  substi tu ti on  accessi b l e  par l e  b i a i s  
de  Profi bus  DP  
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Tableau  21  – Types  structurés  de  données  pour  
l es  paramètres  de  voies   

Type  de  données  Défin i tion  Description  

Type  de  données  
élémentai re  

U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci té  

DpAdd ress  STRUCT   I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  
I EC  61 1 58  pour l es  voi es  access i b l es  par 
Profi bus  DP  

   b i tPosi ti on  M  [1 . . 1 ]   

   b i tLeng th  M  [1 . . 1 ]   

DpV1 Address  STRUCT   I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  
I EC  61 1 58  pour l es  voi es  access i b l es  par 
Profi bus  DPV1 .  I l  est  fortemen t recommandé  
de  fou rn i r des  i n formati ons  d 'ad resse  pou r 
permettre  l 'affectati on  d 'ad resses  l og i ques  à  un  
modu l e  profi bus.  

   ap i  M  [1 . . 1 ]   

   s l otNumber M  [1 . . 1 ]   

   i n dex M  [1 . . 1 ]   

   b i tPosi ti on  O  [0 . . 1 ]   

   b i tLeng th  O  [0 . . 1 ]   

FDTChannel  STRUCT   Descripti on  de  l a  voi e  

   fd t: tag  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: i d  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: descriptor O  [0 . . 1 ]   

   protectedByChannel¬  
Ass ignmen t 

M  [1 . . 1 ]   

   n umber M  [1 . . 1 ]   

   fd t: dataType  M  [1 . . 1 ]   

   fd t: s i gnalType  M  [1 . . 1 ]   

   frameAppl i cati onTag  O  [0 . . 1 ]   

   appI d : appl i cati on I d  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Seman ti cI n formati on  O  [0 . . * ]   

   fd t: B i tEnumeratorEn tri es  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: EnumeratorEn tri es  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Un i t  O  [0 . . 1 ]   

   DpAdd ress  O  [0 . . 1 ]   

   DpV1 Address  O  [0 . . 1 ]   

   S tatusI n formati on  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Al arms  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Ranges  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Deadband  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Substi tu teValue  O  [0 . . 1 ]   

   fd t: Structu redE lements  O  [0 . . 1 ]   

FDTChannelType  STRUCT   Descripti on  du  composan t  de  voi e  dans  l e  cas  
des  voi es  avec foncti onnal i té  de  passerel l e  

   fd t: Version I n formati on  M  [1 . . 1 ]   

   g atewayBusCategory O  [0 . . 1 ]   

   s tatusChanne l  O  [0 . . 1 ]   

S tatus I n formation  STRUCT   Descripti on  d ' i n formati ons  de  statu t  
complémen ta i res  pou r l es  vo ies  accessi b l es  
par Profibus  DP  
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Type  de  données  Défin i tion  Description  

Type  de  données  
élémentai re  

U
s
a
g
e  

Mu l ti -
pl i ci té  

   l og i c  M  [1 . . 1 ]   

   i n va l i dB i t  O  [0 . . 1 ]   

   s imu lati onBi t  O  [0 . . 1 ]   

 

1 2  Identi fication  de  d isposi ti f 

1 2.1  Général i tés  

I l  existe  d i fféren ts  é léments  d ' i den ti fi cation  spéci fiques  à  Profibus.  

Un  Profibus  Scan  (balayage  Profibus)  peu t détecter d i fférents  types  de  d isposi ti fs :  d i sposi ti fs  
I &M,  d isposi ti fs  Profi le  ou  purs  d isposi ti fs  DP.  

La  règ le  su ivan te  doi t  être  appl iquée  pour des  Profibus  Communication  Channels  (voies  de  
commun ication  Profibus):  

•  S i  I &M  est d i spon ible,  créer l ' i denti fication  I &M ,   

•  au trement véri fier Profi le  PA,  

•  au trement créer i n formation  purement DP  =  IDENT_NUMBER.  

Les  types  de  données  décri ts  dans  l e  présent paragraphe  son t défin is  pour l 'espace  de  noms 
su ivan t:  

Espace  de  noms:  profi ident 

1 2.2  Trai tement,  spéci fique  à  un  protocole,  du  type  de  données  STRING 

Règ les  pour char array (matrices  de  caractères)  Profibus:  

•  d ans  tou tes  l es  chaînes  basées  sur des  p lages  de  caractères  (char)  défin ies  dans  l a  
spéci fication  de  protocole  de  bus  de  terrain ,  l es  espaces  de  têtes  sont rognés.  La  matrice  
de  caractères  (char array)  doi t  être  rempl ie  de  caractères  0x20h  (blanc);  

•  d ans  l es  Vis ib leString ,  l es  caractères  i nvis ib les  fourn is  par un  d isposi ti f doiven t être  
remplacés  par '? '  

1 2.3  Types  de  données  d ' identi fication  de  types  de  d ispositi f communs 

Les  types  de  données  décri ts  dans  cet article  son t réu ti l i sés  comme défin i  par 1 2 . 4  et 1 2 . 6  .  

Le  Tableau  22  énumère  l es  données,  source  et format perti nen ts  pour l ' i den ti fication  pour 
Profibus  DP.  
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Tableau  22  – Types  de  données  d ' identi fication  avec mise  en  correspondance spécifique  à  Profibus  DP 

Profibus  -  Nom  
d 'attribut  (nom  

sémantique)  

É lément 
séman-

tique  

Demande  de  données  dans  l e  d i sposi ti f physique  Nom  spéci fique  à  
un  protocole  

Format de  
données  
Profibus  

Type  de  
données  

FDT (format 
d 'affi chage)  

Référence  de  l a  
spéci fication  

busProtocol  I dBusProt
ocol  

Pou r tous  l es  d i sposi ti fs  DP:  “protocol_DP”  Protocol  -  Enum  -  

s l aveAdd ress  I dAddress  L 'ad resse  de  bus  est fou rn i e  comme  parti e  i n tégran te  d e  l a  l i s te  
de  vi e  par un  maître  PROFIBUS.  Service:  FMA1 /2_LIVE_LIST 

S l ave  Address  Unsi gned8  STRING  
(décimal )  

[5 ]  Parti e  2 ,  Secti on  
4 . 2 . 3 . 6  

i den tNumber I dTypeID  I DENT_NUMBER peu t  être  demandé  par:  DP  Servi ce  
DDLM_SLAVE_DIAG  
Les  val eu rs  perm ises  son t:  I DENT_NUMBER de  profi l :  0x9700  (  
0x9700  à  0x9742)  ou  I DENT_NUMBER spéci fi que  à  un  fabri can t  

I DENT_NUMBER Unsi gned1
6  

ARRAY of 
US INT 
(hexadécima
l )  

[5 ]  Parti e  8 ,  Secti on  
9 . 3 . 1  

manufactu rerSpeci fi cExte
nsi on  

 Peu t  ê tre  u ti l i sé  par DTM  pour des  i n formations  d ' i den ti fi cati on  
d e  d i sposi ti f spéci fi ques  à  un  vendeur,  par exemple  en  
combinan t  un  certa i n  nombre  de  va leu rs  de  paramètres  de  
d i spos i ti f en  u ne  seu le  va leu r stri ng  (chaîne) .  Ce l a  peu t  ê tre  
u ti l i sé  pou r i den ti fi er u ne  varian te  de  d i spos i ti f spéci fi q ue.  

  STRING   
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Le  Tableau  23  montre  la  m ise  en  correspondance  pour les  données  I&M  PROFIBUS.  

Tableau  23  – Types  de  données  d ' identi fication  avec mise en  correspondance  spécifique  à  Profibus  I&M  

Profibus  -  Nom  
d 'attribu t (nom  

sémantique)  

É l ément 
sémantique  

Demande  de  données  dans  l e  d i sposi ti f physique  Nom  spéci fi que  à  
un  protocole  

Format de  
données  
Profibus  

Format FDT 
(format 

d 'affichage)  

Référence  de  l a  
spéci fi cation  

i dentNumber,  manu factu rerSpeci fi cExtensi on  et  s l aveAddress  te l s  q ue  défi n i s  dans  l e  tab l eau  DP  (Tableau  22).  

busProtocol  I dBusProtoc
ol  

Pou r tous  l es  d i sposi ti fs  I &M :  “protocol_IM ”  Protocol  -  Enum  -  

manu factu rerI d  I dManufactu
rer 

I &M  0  é l émen t  1  m i s  en  correspondance  avec 
PB .DEVICE_MAN_ID  

MANUFACTURER_I
D  

Unsi gned1
6  

U INT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 2  

orderI d  -  I &M  0  é l émen t  2  m is  en  correspondance  avec PB .DEVICE_ID  ORDER_ID  20  Octets  
Vi s i b l e  
S tri ng   

STRING[20]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 3  

seria lNumber I dSeri a lNum
ber 

I &M  0  é l émen t  3  numéro  de  séri e  un i que  m is  en  correspondance  
avec PB .DEVICE_SER_NUM  

SERIAL_NUMBER 1 6  Octets  
Vi s i b l eStri n
g  

STRING[1 6]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 4  

hardwareRevi s ion  I dHardware
Revi s i on  

I &M  0  é l émen t  4  HARDWARE_REVIS ION  NOTE:  S i  l e  d i sposi ti f 
est  u n  d i sposi ti f PA,  (PROFI LE_ID  est m i s  à  0x9700) ,  
HARDWARE_REVISION  doi t  ê tre  l u  dans  PA_I&M0  [6 ]  

HARDWARE_REVIS
ION  

2  Octets  -  
en tier non  
s igné  de  1 6  
b i ts  
converti  en  
s tri ng  
(chaîne)  
pou r 
couvri r 
éga lement:  
PA_I&M0:  
Vi s i b l eStri n
g  1 6  

STRING  [6 ]  Section  3 . 2 . 5 ,  
Amendement I &M  

softwareRevi s ion  I dSoftwareR
evi si on  

I &M  0  é l émen t  5  SOFTWARE_REVIS ION  NOTE:  S i  l e  d i spos i ti f 
est  u n  d i sposi ti f PA (PROFI LE_ID  est  m i s  à  0x9700),  
SOFTWARE_REVISION  doi t  être  l u  dans  PA_I&M0  Le  format 
S tri ng  est  u ti l i sé  pou r harmon iser l a  gesti on  des  vers ions  pou r 
tous  l es  protocol es  de  bus  de  terra in .  

SOFTWARE_REVISI
ON  

4  Octets  – 
1  char +  3  
u ns i gned  8  
,  par 
exemple:  
V1 . 2 . 3  
PA_I&M0:  
Vi s i b l eStri n
g  1 6  

STRING  [6 ]  Section  3 . 2 . 6 ,  
Amendement I &M  
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Profibus  -  Nom  
d 'attribu t (nom  

sémantique)  

É l ément 
sémantique  

Demande  de  données  dans  l e  d i sposi ti f physique  Nom  spéci fi que  à  
un  protocole  

Format de  
données  
Profibus  

Format FDT 
(format 

d 'affichage)  

Référence  de  l a  
spéci fi cation  

profi l e I D  -  I &M  0   é l émen t 7  PROFI LE_ID  2  Octets  – 
unsi gned  
1 6  

U INT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 8  

profi l eSpeci fi cType  -  I &M  0  é l émen t  8  MSB  =  BLOCK_OBJECT,  LSB  =  
PARENT_CLASS  

PROFI LE_SPECIFIC
_TYPE  

2  Octets  – 
unsi gned  
1 6   

U I NT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 9  

imVersi on  -  I &M  0   é l émen t 9  I M_VERSION  2  Octets  – 
unsi gned  
1 6 ;  MSB  
vers i on  
majeu re  
xxx,  LSB  
vers i on  
m i neure  
yyy 

FLOAT 
xxx. yyy 

[6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 0  

imSupported  -  I &M  0   é l émen t 1 0  I M_SUPPORTED  2  Octets  -  U I NT [6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 1  

tagFuncti on  I dTag  I &M  1  é l émen t  1  TAG_FUNCTION  TAG_FUNCTION   32  Octets  – 
vi s i b l e  
stri ng  

STRING[32]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 2  

tagLocati on  -  I &M  1  é l émen t  2  TAG_LOCATION  TAG_LOCATION   22  Octets  – 
vi s i b l e  
s tri ng  

STRING[22]  [6 ]  Secti on  3 . 2 . 1 3  

Generi cSupport  I dDTMSuppo
rtLevel  

Enumeration :   

Generi cDTM  |  
Profi l eDTM ,  |  
B l ockSpeci fi cProfi l eDTM  

N i veau  de  pri se  en  
charge  de  DTM  

-  Enum   

 



  
–
 1
1
6
 –
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3
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Le  Tableau  24  énumère  l es  données,  source  et format pertinents  l ' i denti fication  pour Profibus  PA.  

Tableau  24 – Types  de  données  d ' identi fication  avec mise en  correspondance  spécifique  à  Profibus  PA 

Profibus  -  Nom  
d 'attribu t (nom  

sémantique)  

É lément 
sémantique  

Demande  de  données  dans  l e  d i sposi ti f 
physique  

Nom  spéci fi que  à  un  
protocole  

Format de  données  
Profibus  

Format FDT 
(format 

d 'affichage)  

Référence  de  l a  
spéci fication  

i d en tNumber,  manu factu rerSpeci fi cExtensi on  et  s l aveAddress  te l s  q ue  défi n i s  d ans  l e  tab l eau  DP  (Tableau  22).  

busProtocol  I dBusProtocol  Pou r tous  l es  d i sposi ti fs  PA:  “protocol_PA”  Protocol  -  enum  -  

manu factu rerI d   I dManufactu rer Phys i ca l  B l ock -  I n dex 1 0  (Unsi gned1 6  – 2  
decimal )  

DEVICE_MAN_ID  Unsi gned1 6  U I NT [2 ]  Parti e  1 ,  Secti on  
3 . 1 1  

devi ce_i d  -  Phys i ca l  B l ock -  I n dex 1 1  -  Vi s i b l eStri ng  1 6  DEVICE_ID  Vi s i b leStri ng1 6  STRING[1 6]  [2 ]  Parti e  1 ,  Secti on  
3 . 1 1  

profi l e  -  S tructu re  en  b l ocs  du  b l oc phys i que  –  
é l émen t 7 :  OctetStri ng  -  ( I n dex 1 0  – s i ze  2 )   

Profi l e  OctetStri ng2  U INT  [2 ]0  Parti e  1 ,  Secti on  
3 . 7 . 2  

profi l eRevis ion  I dBusProtocolVer
s ion  

S tructu re  en  b l ocs  de  b l oc physi que  – 
é l émen t 8   U nsi gned  1 6  -  ( I ndex 6)  

Profi l e  Revi s i on  
(révi s i on  de  profi l )  

Unsi gned1 6  U I NT [2 ]  Parti e  1 ,  Secti on  
3 . 7 . 2  

softwareRevi s ion  I dSoftwareRevis io
n  

Phys i ca l  B l ock -  I ndex 8  (Vi s i b l eStri ng  1 6)  SOFTWARE_REVISI
ON  

Vi s i b l eStri ng1 6  STRING[1 6]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

hardwareRevi s ion  I dHardwareRevi s i
on  

Phys i ca l  B l ock -  I ndex 9  (Vi s i b l eStri ng  1 6)  HARDWARE_REVISI
ON  

Vi s i b l eStri ng1 6  STRING[1 6]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

seri a lNumber I dSeri a lNumber Phys i ca l  B l ock -  I ndex 1 2  (Vi s ib l eStri ng  1 6)  DEVICE_SER_NUM  Vis i b l eStri ng1 6  STRING[1 6]  [2 ]  Part  1 ,  Secti on  3 . 1 1  

devi ceTAG  I dTag  BO  of PB  -  OctetStri ng  32  TAG_DESC OctetStri ng32  STRING[1 6]   

profi l eSpeci fi cType  -  Attri bu t FDT m is  en  correspondance  avec 
B l ock Object   PARENT_CLASS   sorte  d e  
prem ier TransducerB lock  

BO  PARENT_CLASS    U nsi gned1 6  U I NT [2 ]  Parti e  1 ,  Secti on  
3 . 7 . 2  

Generi cSupport  I dDTMSupportLev
el  

Enumeration :  Generi cDTM ,  Profi l eDTM,  
B l ockSpeci fi cProfi l eDTM  

N i veau  de  pri se  en  
charge  de  DTM  

 enum   
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Le  Tableau  25  et l e  Tableau  26  montren t l es  types  de  données  d ' iden ti fication  avec une  
sémantique  i ndépendante  vis-à-vis  du  protocole.  

Tableau  25  – Types  de  données  d ' identi fication  simples  
avec sémantique  indépendante  vis-à-vis  du  protocole  

Type  de  données  Défin i tion  Description  

i dDTMSupportLevel  enumerati on                         (  
g eneri cSupport |  profi l eSupport  |  
b l ockspeci fi cProfi l eSupport  |  
speci fi cSupport |  i d en tSupport )   

enumerati on   

•  g eneri cSupport 
•  p rofi l eSupport   
•  b l ockspeci fi cProfi l eSupport   
•  speci fi cSupport   
•  i d en tSupport   

match  STRING  U ti l i sé  par l e  DTM  de  d i sposi ti f pou r défi n i r une  
express ion  généri que  qu i  do i t  concorder avec l es  
i n formati ons  d ' i d en ti fi cati on  de  d éfi n i ti on  phys i que  
ba l ayées  

nomatch  STRING  U ti l i sé  par l e  DTM  de  d i sposi ti f pou r défi n i r u ne  
express ion  généri que  qu i  ne  do i t  pas  concorder avec 
l es  i n formati ons  d ' i den ti fi cati on  de  défi n i ti on  
phys i que  ba layées  u ti l i sé  par l e  DTM  de  d i sposi ti f 
pou r i n d i quer s i  l es  i n formati ons  d ' i den ti fi cati on  ne  
peuven t  pas  concorder.  

 

Tableau  26  – Types  de  données  d ' identi fication  structurés  
avec sémantique  indépendante  vis-à-vis  du  protocole  

Type  de  
données  

Défin i tion  Description  

Types  de  données  
é lémentai res  

Usage  Mu l tipl i ci té   

RegExpr STRUCT   I ncl u t  u ne  chaîne  d 'expressi on  généri que  
– soi t  pou r match  (concordance) ,  so i t  pou r 
nomatch  (pas  de  concordance)  

   match  O  [0 . . 1 ]   

   n omatch  O  [0 . . 1 ]   

 

1 2.4 Types  de  données  de  balayage de  topolog ie  

Ces  types  de  données  son t u ti l i sés  à  l a  réponse  de  service  Scan  (Tableau  27  et  Tableau  28).  

Tableau  27  – Types  de  données  simples  de  balayage  de  topologie  

Type  de  données  Défin i tion  Description  

busAddress  USINT I n formations  d 'ad resse  sel on  l a  séri e  I EC  61 1 58  pou r l es  voies  accessi b l es  
par Profi bus  DPV1  

Le type  de  données  ProfibusDevice  décri t  une  en trée  dans  l a  l i ste  de  d isposi ti fs  PROFIBUS  
balayés  (voi r Tableau  28).  
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Tableau  28  – Types  de  données  structurés  de  balayage  de  topolog ie  

Type  de  données  Défin i tion  Description  

Type  de  données  
él émentai re  

Usage  Mu l tipl i ci té  

Profi busDevice  STRUCT   Spéci fi e  un  d i sposi ti f Profi bus.  

    schemaVersion  O  [0 . . 1 ]   

    busAdd ress  M  [1 . . 1 ]   

    fd t: devi ceTypeI d  M  [1 . . 1 ]   

    fd t: subDevi ceType  O  [0 . . 1 ]   

 

1 2.5  Types  de  données  d ' identi fication  de  balayage (Scan)  

Ce paragraphe  défin i t  l es  types  de  données  qu i  son t u ti l i sés  pour fourn i r un  balayage  
spéci fique  à  un  protocole  (voi r Tableau  29  et Tableau  30).  

Les  types  de  données  décri ts  dans  l e  présent paragraphe  son t u ti l i sés  dans  l es  services  
su ivan ts:   

•  Service  "Scan"  

Tableau  29  – Types  de  données  simples  d ' identi fication  de  balayage 

Type  de  données  Défin i tion  Description  

con fi gu redState  enumerati on  (  
con fi gu redAndPhysi ca l l yAvai l ab l e  |  
con fi gu redAndNotPhys ical l yAvai l abl e  
|  avai l ab l eBu tNotConfi gu red  |  
n otAppl i cabl e  )   

U n  maître  de  commun icati on  doi t  i n d i quer d ans  
cet  a ttri bu t  s i  l a  réponse  de  balayage  est  re l ati ve  
à  u n  d i sposi ti f phys i que  détecté  qu i  est  con fi gu ré  
ou  non  con fi gu ré .  

resu l tState  enumerati on                         (  
p rovi s i onal  |  fi na l  |  error )   

I d en ti fi e  s i  l e  résu l tat  est  ce l u i  des  résu l tats  
provi soi res  ou  l e  résu l tat  fi na l  des  résu l ta ts  de  
ba l ayage  d i vi sés.  

 

Tableau  30  – Types  de  données  structurés  d ' identi fication  de  balayage 

Type  de  données  Défin i tion  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

I dAddress  STRUCT   Tous  l es  types  de  données  
con ti ennen t exactemen t u n  attri bu t 
chacun  i ncl uan t  l a  va leu r d u  
d i spos i ti f phys ique  bal ayé.  Tous  
l es  types  de  données  ayan t  une  
s i gn i fi cati on  séman ti q ue  on t u n  
préfi xe  “ I d ”  pour une  mei l l eu re  
i den ti fi cati on .  

   profi busi den t: s l aveAddress  M  [1 . . 1 ]  

I dBusProtocol  STRUCT   

   profi busi den t: busProtocol  M  [1 . . 1 ]  

I dBusProtocolVersi on     

   

I dHardwareRevi s i on   STRUCT   

   profi busi den t: hardwareRevis ion  M  [1 . . 1 ]  

I dManufactu rer     

   

I dSeri a lNumber  STRUCT   

   profi busi den t: seri a lNumber M  [1 . . 1 ]  



I EC  62453-303-1 : 2009+AMD1 :201 6  CSV – 1 1 9  – 
  I EC  201 6  

 

Type  de  données  Défin i tion  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

I dSoftwareRevis ion  STRUCT   

   profi busi den t: softwareRevi s ion  M  [1 . . 1 ]  

I dTypeID  STRUCT   

   profi busi den t: i d en tNumber M  [1 . . 1 ]  

Manu factu rer_id  STRUCT   Ces  types  de  données  con ti ennen t  
d es  attri bu ts  correspondan ts  
d éfi n i s  d ans  l ’ I EC  62453-2 .  I l s  son t  
transformés  en  pa i res  nom-valeu r 
sans  s i gn i fi cati on  sémanti que  pou r 
Frame  Appl i cati on  

   profi busi den t:manu factu rer_i d  M  [1 . . 1 ]  

Order_i d  STRUCT   

   profi busi den t: order_i d  M  [1 . . 1 ]  

Profi l e ID  STRUCT   

   profi busi den t: profi l e ID  M  [1 . . 1 ]  

Profi l eSpeci fi cType  STRUCT   

   
p rofi busi den t: profi l eSpeci fi cType  

M  [1 . . 1 ]  

I mVersi on  STRUCT   

   profi busi den t: imVers i on  M  [1 . . 1 ]  

TagFuncti on  STRUCT   

   profi busi den t: tagFuncti on  M  [1 . . 1 ]  

TagLocati on  STRUCT   

   profi busi den t: tagLocati on  M  [1 . . 1 ]  

ImSupported  STRUCT   

   profi busi den t: imSupported  M  [1 . . 1 ]  

I dSoftwareRevisionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: software¬Revis ionP
A 

M  [1 . . 1 ]  

I dHardwareRevisionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: hardware¬Revis ion
PA 

M  [1 . . 1 ]  

Profi l eRevis i onPA STRUCT   

   profi busi den t: profi l eRevis i onPA M  [1 . . 1 ]  

Devi ce_man_id  STRUCT   

   profi busi den t: device_man_id  M  [1 . . 1 ]  

Devi ce_i d  STRUCT   

   profi busi den t: device_i d  M  [1 . . 1 ]  

Profi leSpecificTypePA STRUCT   

    
p rofi busi den t: profi l eSpeci fi c¬Type
PA 

M  [1 . . 1 ]  

Manu factu rerSpeci fi c
¬Extension  

   

STRUCT   

   
p rofi busi den t:manu factu rer¬Speci
fi cExtensi on  

M  [1 . . 1 ]  
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Type  de  données  Défin i tion  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

Scan I den ti fi cati on_IM  STRUCT   Ces  é l émen ts  con ti ennent  tous  l es  
é l émen ts  pou r l a  vari an te  de  
protocole  appropri ée     con fi gu redState  O  [0 . . 1 ]  

   fd t: Commun icati onError O  [0 . . 1 ]  

   I dAdd ress  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   Manu factu rer_i d  M  [1 . . 1 ]  

   Order_i d  M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevi si on  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis i on  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l e ID  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eSpeci fi cType  M  [1 . . 1 ]  

   I dSeri a lNumber M  [1 . . 1 ]  

   I mVers ion  M  [1 . . 1 ]  

   TagFuncti on  M  [1 . . 1 ]  

   TagLocation  M  [1 . . 1 ]  

   I mSupported  M  [1 . . 1 ]  

   Manu factu rerSpeci fi cExtension  O  [0 . . 1 ]  

ScanIdentification_PA STRUCT   

   con fi gu redState  O  [0 . . 1 ]  

   fd t: Commun icati onError O  [0 . . 1 ]  

   I dAdd ress  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis i onPA M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevi si onPA M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eRevis ionPA M  [1 . . 1 ]  

   Devi ce_man_id  M  [1 . . 1 ]  

   Devi ce_id  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eSpeci fi cTypePA M  [1 . . 1 ]  

   I dSeri a lNumber M  [1 . . 1 ]  

   I dTag  M  [1 . . 1 ]  

   Manu factu rerSpeci fi cExtension  O  [0 . . 1 ]  

ScanIdentification_DP STRUCT   

   con fi gu redState  O  [0 . . 1 ]  

   fd t: Commun icati onError O  [0 . . 1 ]  

   I dAdd ress  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeID  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   Manu factu rerSpeci fi cExtension  O  [0 . . 1 ]  
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Type  de  données  Défin i tion  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

Scan I den ti fi cati ons  STRUCT   Ensemble  d ’ é l émen ts  
Scan I den ti fi cation   

   fd t: protocol I d  M  [1 . . 1 ]   

   resu l tState  M  [1 . . 1 ]   

   choi ce  of  M  [1 . . * ]   

      Scan I den ti fi cati on_DP  S  [0 . . * ]   

      Scan I den ti fi cati on_IM  S  [0 . . * ]   

      Scan I den ti fi cati on_PA S  [0 . . * ]   

 

1 2.6  Types  de  données  d ' identi fication  de  type  de  d isposi ti f – fourn is  par DTM  

Ce paragraphe  défin i t  l es  types  de  données  qu i  son t u ti l i sés  pour fourn i r des  i n formations  
spéci fiques  à  un  protocole  pour des  types  de  d isposi ti fs  (voi r Tableau  31 ).  

Les  types  de  données  décri ts  dans  l e  présent paragraphe  son t u ti l i sés  dans  l es  services  
su ivants:   

•  service  GetI den ti fication I n formation  

Tableau  31  – Types  de  données  structurés  d ' identi fication  de  d ispositi f 

Type  de  données  Défin i ti on  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

I dBusProtocol  STRUCT   Tous  l es  é l émen ts  con ti ennen t 
exactemen t u n  attri bu t  chacun  i ncl uan t l a  
va l eu r du  d i spos i ti f phys ique  ba l ayé.  Tous  
l es  é l émen ts  ayan t  u ne  s i gn i fi cati on  
séman ti q ue  on t u n  préfi xe  “ I d ”  pou r une  
mei l l eu re  i den ti fi cati on  

   p rofi busi den t: busProtocol  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dBusProtocolVersi on     

I dManufactu rer    

I dTypeID  STRUCT   

   p rofi busi den t: i den tNumber O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dSoftwareRevis ion  STRUCT   

   p rofi busi den t: software¬Revis ion  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dHardwareRevi si on  STRUCT   

   p rofi busi den t: hardwareRevisi on  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Manu factu rer_id  STRUCT   Ces  é l émen ts  con ti ennent  des  a ttri bu ts  
correspondan ts  défi n i s  dans  l ’ I EC  62453-
2 .  I l s  son t  transformés  en  pai res  nom-
val eu r sans  s i gn i fi cati on  séman ti que  pou r 
Frame  Appl i cati on  

   p rofi busi den t:manu factu rer_i d  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  
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Type  de  données  Défin i ti on  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

Order_i d  STRUCT   

   p rofi busi den t: order_i d  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l e ID  STRUCT   

   p rofi busi den t: profi l e ID  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eSpeci fi cType  STRUCT   

   
p rofi busi den t: profi l e¬Speci fi cType  

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I mVersi on  STRUCT   

   p rofi busi den t: imVers i on  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I mSupported  STRUCT   

   p rofi busi den t: imSupported  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dSoftwareRevis ionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: software¬Revis ionPA 

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

I dHardwareRevisionPA STRUCT   

   
p rofi busi den t: hardware¬Revis ionP
A 

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eRevis i onPA STRUCT   

   p rofi busi den t: profi l e¬Revi s i onPA O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Devi ce_man_id  STRUCT   

   p rofi busi den t: device_man_id  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Devi ce_i d  STRUCT   

   p rofi busi den t: device_i d  O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Profi l eSpeci fi cTypePA STRUCT   

   
p rofi busi den t: profi l e¬Speci fi cTypeP
A 

O  [0 . . 1 ]  

   p rofi busi den t:RegExpr O  [0 . . * ]  

Manu factu rerSpeci fi c
¬Extension  

STRUCT   

   
p rofi busi den t:manu factu rer¬Speci fi
cExtensi on  

M  [1 . . 1 ]  

DeviceIdentification  _IM  STRUCT   Ces  é l émen ts  con ti ennent  tous  l es  
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Type  de  données  Défin i ti on  Description  

Types  de  données  él émentai res  U
s
a
g
e  

Mu l tipl i ci té  

   
p rofi busi den t: i dDTM ¬SupportLevel  

M  [1 . . 1 ]  é l émen ts  pou r l a  vari an te  de  protocol e  
appropri ée  

   I dTypeI D  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rer_i d  M  [1 . . 1 ]  

   Order_i d  M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevi s i on  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis ion  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l e I D  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eSpeci fi cType  M  [1 . . 1 ]  

   I mVers ion  M  [1 . . 1 ]  

   I mSupported  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi c¬Extens ion  O  [0 . . 1 ]  

DeviceIdentification_PA STRU CT   

   
p rofi busi den t: i dDTM ¬SupportLevel  

M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeI D  M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   I dSoftwareRevis ionPA M  [1 . . 1 ]  

   I dHardwareRevi s i onPA M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eRevis ionPA M  [1 . . 1 ]  

   Devi ce_man_id  M  [1 . . 1 ]  

   Devi ce_id  M  [1 . . 1 ]  

   Profi l eSpeci fi cTypePA M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi c¬Extens ion  O  [0 . . 1 ]  

DeviceIdentification  _DP STRU CT   

   
p rofi busi den t: i dDTM ¬SupportLevel  

M  [1 . . 1 ]  

   I dBusProtocol  M  [1 . . 1 ]  

   I dTypeI D  M  [1 . . 1 ]  

   M anu factu rerSpeci fi c¬Extens ion  O  [0 . . 1 ]  

Devi ceI den ti fi cati on  s  STRU CT   Ensemble  d 'é l émen ts  Devi ceI den ti fi cati on  

   fd t: protocol I d  M  [1 . . 1 ]  

   choi ce  of  M  [1 . . * ]  

      Device I den ti fi cati on  _DP  S  [0 . . * ]  

      Device I den ti fi cati on  _I M  S  [0 . . * ]  

      Device I den ti fi cati on_PA S  [0 . . * ]  

 

1 2.7  In formations  d ' identi fication  dans  l ' in terface  GU I  

I l  est obl igatoi re  d 'afficher l es  étiquettes  des  paramètres  I&M  dans  l 'objet Presentation  des  
DTM  ou  l ' i n terface  u ti l i sateur de  Frame  Appl ication  à  parti r de  IM -Runtime.xml ,  afin  d 'assurer 
l a  cohérence  et l 'acceptation  pour l 'u ti l i sateur.  
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1 3  ProfiSafe 

1 3.1  Motivation  

Le bu t du  papier ProfiSafe-UseCase  est de  compi ler un  ensemble  d 'exemples  types  existan ts  
d 'au tomation  de  sécuri té  i n tégrée  à  parti r d 'emplacements  de  fabrication  d iscrets  et con tinus  
et de  dériver une  approche  systématique  commune.  I l  est recommandé  que  cette  solu tion  
proposée  soi t  fondée  sur 

•  l es  principes  de  communication  de  Profibus  DPV1  et ProfiSafe;   

•  d e  nouvel l es  possibi l i tés  d 'au tomates  de  sécuri té  i n tégrée  combinés  (programmes 
normal isés  et  à  sécuri té  i n tégrée  au  sein  d 'un  même au tomate  programmable);   

•  e t  l es  activi tés  couran tes  d 'au tres  groupes  de  travai l  Profibus  comme FDT/DTM  et Proxy 
FB.  

Dans  l e  contexte  du  papier ProfiSafe-UseCase,  l a  présente  spéci fication  accessible  au  publ ic  
(PAS)  couvre  l 'aspect partie l  " I n terface  programmeurs  FDT pour véri fication  de  paramètres  de  
d isposi ti fs  i nd ividuels" .  

1 3.2  Trai tement général  des  paramètres  

Afin  de  commun iquer d 'une  man ière  sécurisée,  chaque  d isposi ti f ProfiSafe  (F-Slave)  exige  les  
d i ts  F-Parameters  (paramètres  F)  pour l e  réajustement du  mode  opérationnel  de  son  pi lote  
ProfiSafe.  Ces  paramètres  comprennent l e  temps  de  ch ien  de  garde,  l e  n iveau  d ' in tégri té  de  
sécuri té,  l a  ta i l l e  de  conteneur,  etc.  Dans  l e  cas  des  F-slaves  (esclaves  F)  s imples,  aucun  
au tre  paramètre  n 'est requ is.  Les  F-Parameters  seront donc défin is  dans  l a  GSD  Révis ion  
4 . 0 .  

En  revanche,  un  F-s lave  (esclave  F)  complexe  requ iert des  paramètres  pertinen ts  i nd ividuels  
et  de  sécuri té  supplémentai res  (paramètre  de  d i sposi ti f i nd ividuel )  qu i ,  en  ra ison  de  sa  ta i l le  
(>240  octets) ,  ne  peuvent pas  être  transportés  par le  té légramme de  paramétrisation  i n i ti a l  
(Prm-Telegram).  À ti tre  d 'amendement,  des  l i gnes  d i rectrices  de  ProfiSafe  consei l l en t une  
méthode  supplémentai re  par l e  truchement de  b locs  fonctionnels  proxy dans  un  au tomate  
programmable  (PLC)  de  sécuri té,  fourn issan t a insi  une  fonctionnal i té  supplémentai re  comme 
la  reparamétrisation  commandée  par programme,  etc.   
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Légende  

Ang lai s  Français  

F-Host Hôte  F  

Manu factu ri ng  Process  Processus  de  fabri cati on  

Process  Processus  

i -Con trol  =  DTM  Commande  I  =  DTM  

i -Parameter Paramètre  I  

F-Parameter Paramètre  F  

EDD-i n terpreter I n terpréteu r EDD  

Eng ineeri ng  Tool  Ou ti l  d ’ étude  

Profi bus  Standard  Norme  Profibus  

F-S l ave  wi th  ProfiSafe,  e . g .  Laserscanner Esclave  F  avec ProfiSafe,  par exemple:  scanner 
à  l aser 

ProfiSafe-Driver P i l ote  ProfiSafe  

Technology-Fi rmware  M icrolog i ci e l  («F i rmware» )  Technolog i e  

FDT =  F i e l d  Device  Tool  FDT =  Ou ti l  d e  d i sposi ti f d e  terra i n  

DTM =  Devi ce  Type  Manager DTM  =  Gesti onnai re  d e  type  de  d i sposi ti fs  

DP-ASIC/STACK DP-ASI C/PI LE  

Figure  4  – F-Parameter (paramètre  F)  et  paramètre  de  d ispositi f ind ividuel  

I l  est  recommandé  que  les  paramètres  de  d isposi ti fs  i nd ividuels,  qu i  son t,  par natu re,  
spéci fiques  à  un  d isposi ti f F ,  soien t trai tés  par les  programmes  de  Gestionnai re  de  type  de  
d isposi ti f (DTM)  provenant des  fabrican ts  de  d isposi ti fs  F .  L 'ou ti l  d 'étude  fonctionne  comme 
une  Frame Appl ication  pour un  te l  DTM  d 'un  esclave  F.  I l  achemine  l es  demandes  de  
commun ication  du  DTM  vers  son  d i sposi ti f (MS2)  et procure  une  persistance  de  données.  
Au trement,  i l  couvre  tou tes  les  tâches  trad i tionnel les  comme configuration  de  réseau ,  
paramétrisation ,  m ise  en  service  et d iagnostic.  I l  commun ique  avec l 'au tomate  programmable  
par l ' i n terméd iai re  du  Master-Master-Protocol  (MM,  protocole  maître-maître).  À cet égard ,  un  
au tomate  programmable  sur l e  Profibus  est un  d isposi ti f de  sa  propre  classe  («Master Class  
1 » ,  classe  1  de  maître).  L 'ou ti l  d 'étude  l u i -même est défin i  comme étan t un  d isposi ti f  "Master 
Class  2"  (de  classe  2  de  maître) .  

IEC   1 130/09 
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1 3.3  Paramètre  de  d ispositi f ind ividuel  ProfiSafe  

La  structure  du  paramètre  de  d isposi ti f i nd ividuel  ProfiSafe  est défin ie  dans  les  l i gnes  
d i rectrices  ProfiSafe.  Cet ensemble  est enveloppé  en  format XML pour le  transport à  travers  
l ' i n terface  FDT.  

source destination address
number of data sets
ident Nr.  of the i-parameter (e.g.  detect.  zone)

i-parameter

2-byte-CRC across data set n

i-Parameter

2-byte-CRC across data set n+1

i-Parameter

2-byte-total-CRC =  CRC3

data set n+1

data set n

data set n+m

max.  8 data sets à 244 bytes,
with  PA à max.  40 bytes recommended

instance data
of device FB

acc.
IEC 1 1 31 -3

 

IEC 61 1 31 -3 

 

Légende  

Ang lai s  Français  

Source  desti nati on  add ress  Ad resse  sou rce  desti nati on  

Number of d ata  sets  Nombre  de  j eux de  données  

I den t.  N r.  Of the  i -parameter (e . g .  detect.  Zone)  Numéro  d ’ i den ti fi cati on  du  paramètre  I  (par 
exemple:  zone  de  détecti on )  

i -parameter paramètre  i  

2  byte-CRC across  data  set  n  CRC de  deux octets  à  travers  l e  j eu  de  d onnées  
n  

2  byte-tota l -CRC=  CRC3  CRC total  deux octets=  CRC3  

Data  set  n  J eu  d e  d onnées  n  

Max.  8  data  sets  à  244  bytes,  wi th  PA à  max.  40  
bytes  recommended  

Max.  8  j eux de  d onnées  à  244  octets,  avec PA à  
max.  40  octets  recommandés  

I nstance  data  of FB  acc.  I EC  61 1 31 -3  Données  d ’ i nstances  de  FB  sel on  l ’ I EC  61 1 31 -3  

Data  set  n +1  J eu  de  d onnées  n +1  

Data  set  n +m  J eu  d e  d onnées  n +m  

Figure  5  – Structure  de  données  des  paramètres  de  d ispositi fs  ind ividuels  ProfiSafe   

Les  structures  de  données  et  l es  formats  de  données  des  paramètres  in ternes  de  d isposi ti fs  
i nd ividuels  son t propriétai res.  L 'ensemble  du  jeu  est d i visé  en  parties  qu i  s ' i nscriven t dans  un  
j eu  de  données  Profibus  prêt pour le  transport.  Chaque  j eu  de  données  comprend  un  CRC de  
deux octets  dans  l e  bu t de  véri fier l a  cohérence  des  données.  Le  polynôme est fi xe  et défin i  
dans  l es  l i gnes  d i rectrices  ProfiSafe.  Le  CRC du  dern ier jeu  véri fie  l e  b loc total .  

IEC   1 1 31 /09 
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