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FOREWORD 

1 )  The  I n ternati onal  E lectrotechn i cal  Commiss ion  ( I EC)  i s  a  worl dwide  organ ization  for standard ization  compris i ng  
a l l  n ational  e l ectrotechn ical  commi ttees  ( I EC National  Comm i ttees).  The  object  of I EC i s  to  promote  
i n ternati ona l  co-operation  on  a l l  q uestions  concern i ng  standard i zati on  i n  the  e l ectri cal  and  e l ectron ic fi e l ds.  To  
th i s  end  and  i n  add i ti on  to  other acti vi ti es,  I EC  publ i shes  I n ternational  Standards,  Techn ical  Speci fi cati ons,  
Techn ical  Reports ,  Publ i cl y Avai l abl e  Speci fi cati ons  (PAS)  and  Gu ides  (hereafter referred  to  as  “ I EC  
Publ i cation (s )” ) .  Thei r preparation  i s  en trusted  to  techn ical  commi ttees;  any I EC  Nati onal  Commi ttee  i n terested  
i n  the  subj ect  deal t  wi th  may parti ci pate  i n  th i s  preparatory work.  I n ternational ,  governmental  and  non -
governmental  organ izations  l i a i s i ng  wi th  the  I EC a l so  parti ci pate  i n  th i s  preparation .  I EC col l aborates  cl osel y 
wi th  the  I n ternational  Organ i zation  for Standard ization  ( I SO)  i n  accordance  wi th  cond i t i ons  determ ined  by 
agreement between  the  two  organ i zati ons.  

2)  The  formal  decis ions  or ag reements  of I EC on  techn ical  matters  express,  as  nearl y  as  poss ible,  an  i n ternati ona l  
consensus  of opi n ion  on  the  rel evant  sub jects  s i nce  each  techn ical  commi ttee  has  representati on  from  a l l  
i n terested  I EC National  Committees.   

3)  I EC Publ i cations  have  the  form  of recommendations  for i n ternational  use  and  are  accepted  by  I EC National  
Commi ttees  i n  that  sense.  Whi l e  a l l  reasonable  efforts  are  made  to  ensure  that  the  techn ical  content  of I EC  
Publ i cations  i s  accu rate,  I EC  cannot  be  hel d  responsi ble  for the  way i n  wh ich  they are  used  or for any 
m i s i n terpretation  by any end  u ser.  

4)  I n  order to  promote  i n ternational  u n i form i ty,  I EC National  Comm i ttees  undertake  to  app ly I EC Pub l i cations  
transparentl y to  the  maximum  extent  poss ible  i n  the i r national  and  reg i onal  publ i cati ons.  Any d i vergence  
between  any I EC Pub l i cation  and  the  correspond i ng  national  or reg i onal  publ i cati on  shal l  be  cl earl y i n d icated  i n  
the  l atter.  

5)  I EC i tsel f d oes  not  provi de  any attestation  of conform i ty.  I n dependent  certi fi cati on  bod ies  provi de  conform i ty 
assessment  services  and ,  i n  some  areas,  access  to  I EC marks  of conform i ty.  I EC i s  not  responsi ble  for any 
services  carri ed  ou t  by i ndependent certi fi cation  bod i es .  

6)  Al l  u sers  shou ld  ensure  that  they have  the  l atest  ed i ti on  of th i s  publ i cati on .  

7)  No  l i abi l i ty shal l  attach  to  I EC  or i ts  d i rectors,  employees,  servants  or agents  i ncl ud ing  i n d ivi dual  experts  and  
members  of i ts  techn ical  commi ttees  and  I EC  Nati onal  Commi ttees  for any personal  i n j u ry,  property damage  or 
other damage  of any nature  whatsoever,  whether d i rect  or i nd i rect,  or for costs  ( i ncl ud i ng  l egal  fees)  and  
expenses  ari s i ng  ou t  of the  publ i cation ,  use  of,  or re l i ance  upon ,  th i s  I EC Publ i cati on  or any other I EC  
Publ i cations.   

8)  Atten tion  i s  d rawn  to  the  Normative  references  ci ted  i n  th i s  publ i cation .  Use  of the  referenced  publ i cations  i s  
i nd i spensable  for the  correct appl i cati on  of th i s  publ i cation .  

9)  Atten tion  i s  d rawn  to  the  poss ib i l i ty that  some  of the  e l ements  of th i s  I EC Publ i cation  may be  the  subject  of 
patent  ri gh ts.  I EC shal l  not  be  hel d  responsibl e  for i den ti fyi ng  any or a l l  such  paten t ri gh ts.  

I n ternational  Standard  I EC  62386-303  has  been  prepared  by subcommittee  34C:  Auxi l i aries  
for l amps,  of I EC  techn ical  comm ittee  34 :  Lamps  and  re lated  equ ipment.  

The  text of th is  s tandard  i s  based  on  the  fol lowing  documents:  

FDIS  Report  on  voti ng  

34C/1 31 3/FDIS  34C/1 333/RVD  

 
Fu l l  i n formation  on  the  voting  for the  approval  of th is  I n ternational  Standard  can  be  found  in  
the  report  on  voti ng  i nd icated  i n  the  above  table.  

Th is  document has  been  d rafted  i n  accordance  wi th  the  I SO/IEC  D irecti ves,  Part 2 .  

Th is  Part  303  of I EC  62386  i s  i n tended  to  be  used  i n  con junction  wi th :  
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•  Part  1 01 ,  wh ich  con tains  general  requ irements  for system  components;  

•  Part  1 03,  wh ich  con tains  general  requ irements  for con trol  devices.  

A l i st  of a l l  parts  i n  the  I EC 62386  series,  publ ished  under the  general  ti t le :  Digital 
addressable lighting interface ,  can  be  found  on  the  I EC  websi te.  

The  committee  has  decided  that the  con ten ts  of th is  document wi l l  remain  unchanged  un ti l  the  
stabi l i ty date  i nd icated  on  the  I EC  websi te  under "h ttp: //webstore. iec. ch "  i n  the  data  re lated  to  
the  speci fic document.  At  th is  date,  the  document wi l l  be   

•  reconfi rmed ,  

•  wi thdrawn ,  

•  rep laced  by a  revised  ed i tion ,  or 

•  amended .  

 

IMPORTANT – The 'colour inside'  l ogo on  the  cover page of th is  publ ication  i nd icates  
that i t  contains  colours  which  are  considered  to  be  usefu l  for the  correct  
understand ing  of i ts  contents.  Users  shou ld  therefore print  th is  document  using  a  
colour printer.  
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INTRODUCTION  

I EC 62386  con tains  several  parts ,  referred  to  as  series.  The  1 xx series  i ncludes  the  basic  
speci fications.  Part 1 01  con tains  general  requ irements  for system  components,  Part 1 02  
extends  th is  i n formation  wi th  general  requ i rements  for control  gear and  Part 1 03  extends  i t  
fu rther wi th  general  requ i rements  for control  devices.  

The  2xx parts  extend  the  general  requ i rements  for control  gear wi th  lamp speci fic extensions  
(main l y for backward  compatib i l i ty wi th  Ed i ti on  1  of I EC  62386)  and  wi th  con trol  gear speci fic 
features.  

The  3xx parts  extend  the  general  requ irements  for control  devices  wi th  i npu t device  speci fic  
extensions  describ ing  the  i nstance  types  as  wel l  as  some common  features  that can  be  
combined  wi th  mu l tip le  i nstance  types.  

Th is  fi rst ed i ti on  of I EC  62386-303  is  to  be  used  i n  con j unction  wi th  I EC  62386-1 01 : 201 4,  
IEC 62386-1 01 : 201 4/AMD1 :—,  I EC  62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :— The  
d i vis ion  of I EC 62386  i n to  separatel y publ ished  parts  provides  for ease  of fu ture  amendments  
and  revis ions.  Add i ti onal  requ irements  wi l l  be  added  as  and  when  a  need  for them  is  
recogn ized .  

The  setup  of the  s tandards  is  graph ical l y represented  i n  F igu re  1  below.  

 

Figure 1  – IEC  62386  graph ical  overview 

This  document,  and  the  other parts  that make up  the  I EC  62386-300  series ,  i n  referri ng  to  any 
of the  clauses  of I EC  62386-1 XX,  speci fi es  the  extent to  wh ich  such  a  clause  is  appl icable;  
the  parts  a lso  i nclude  add i ti onal  requ i rements,  as  necessary.  

Where  the  requ i rements  of any of the  clauses  of I EC 62386-1 XX are  referred  to  i n  th is  
document by the  sentence “The  requ i rements  of I EC 62386-1 XX,  C lause  “n ”  appl y” ,  th is  
sen tence i s  to  be  i n terpreted  as  mean ing  that a l l  requ irements  of the  clause  in  question  of 
Part  1 XX apply,  except any wh ich  are  clearl y i nappl icable.  

The  standard ization  of the  control  i n terface  for control  devices  is  i n tended  to  ach ieve  
compatib le  co-existence  and  mu l ti -master operation  between  e lectron ic control  gear and  
l i gh ti ng  con trol  devices,  below the  l evel  of bu i l d ing  management systems.  Th is  document 
describes  a  method  of implementing  occupancy sensors .  

Al l  numbers  used  in  th is  document are  decimal  numbers  un less  otherwise  noted .  Hexadecimal  
numbers  are  g i ven  in  the  format 0xVV,  where  VV is  the  value.  B inary numbers  are  g iven  i n  

IEC 

1 01  General  requ i rements  -  
System  componen ts  

1 03  General  requ i rements  -  
Control  devices  

1 02  General  requ irements  -  
Control  gear 

2xx 2xx 2xx 2xx 2xx 3xx 3xx 3xx 3xx 3xx 
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the  format XXXXXXXXb or i n  the  format XXXX XXXX,  where  X i s  0  or 1 ;  “x”  in  b i nary numbers  
means  “don 't  care” .  

The  fo l l owing  typograph ic expressions  are  used :  

Variables :  “variableName”  or “variableName[3:0]”,  g i ving  on l y b i ts  3  to  0  of “variableName”.  

Range  of va lues:  [ lowest,  h i ghest]  

Command :  “COMMAND NAME”  
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Part 303:  Particular requirements  – Input devices  –  
Occupancy sensor 

 
 
 

1  Scope 

This  part of I EC  62386  speci fies  a  bus  system  for con trol  by d i g i ta l  s ignals  of e l ectron ic 
l igh ti ng  equ ipment wh ich  i s  i n  l ine  wi th  the  requ i rements  of I EC  61 347,  wi th  the  add i tion  of DC 
suppl ies.  

Th is  document i s  on l y appl icable  to  I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :— 
input devices  that del i ver occupancy i n formation  to  the  l i gh ti ng  con trol  system  through  
movement or presence sens ing .  

NOTE  Requ i rements  for testi ng  i n d ivi dual  products  du ri ng  production  are  not  i ncl uded .  

2  Normative references  

The fol l owing  documents  are  referred  to  i n  the  text in  such  a  way that some or a l l  of thei r 
con ten t consti tu tes  requ irements  of th is  document.  For dated  references,  on l y the  ed i ti on  
ci ted  appl i es.  For undated  references,  the  l atest ed i tion  of the  referenced  document ( i nclud ing  
any amendments)  appl i es.  

I EC 62386-1 01 : 201 4 ,  Digital addressable  lighting interface – Part 101 : General requirements 
– System components 

I EC 62386-1 01 : 201 4/AMD1 :— 1  

I EC  62386-1 03: 201 4,  Digital addressable lighting interface – Part 103: General requirements 
– Control devices 

I EC 62386-1 03: 201 4/AMD1 :—2  

I EC  62386-333:—3,  Digital addressable lighting interface – Part 333: Particular requirements 
for control devices – Manual configuration  (feature type 33)  

3 Terms and  defin i tions  

For the  purposes  of th is  document,  the  terms  and  defin i tions  g i ven  i n  I EC  62386-1 01  and  
I EC 62386-1 03  and  the  fol lowing  appl y.  

I SO  and  I EC main ta in  term inolog ica l  databases  for use  i n  standard ization  at the  fol l owing  
addresses:  

•  I EC  E lectroped ia:  avai lable  at  h ttp: //www.electroped ia. org /  

•  I SO  On l ine  browsing  p latform :  avai l able  at h ttp: //www. iso.org/obp  

_____________ 

1  Under preparati on .  S tage  at  the  time  of publ i cati on :  I EC ACDV 62386-1 01 /AMD1 : 201 7.  

2 Under preparati on .  S tage  at  the  t ime  of publ i cati on :  I EC ACDV 62386-1 03/AMD1 : 201 7.  

3 Under preparati on .  S tage  at  the  t ime  of publ i cati on :  I EC CCDV 62386-333: 201 7.  



I EC 62386-303: 201 7  © I EC  201 7  – 9  – 

3. 1   
instance  
movement or presence i npu t s i gnal  process ing  un i t of an  i npu t device  

[SOURCE:  I EC 62386-1 01 : 201 4,  3 . 29,  mod i fied  – "movement or presence  i npu t"  added ]  

3.2   
movement sensor 
i nstance  based  on  movement detection  on l y where  occupancy is  impl ied  by movement and  
vacancy i s  concluded  from  the  absence of movement during  a  speci fi ed  amount of t ime 

Note  1  to  en try:  Movement sensing  i s  typical l y done  us i ng  a  passive  i n fra-red  detector combined  wi th  Fresnel  
opti cs.  

3.3   
presence sensor 
i nstance  based  on  means  other than  on l y movement detection  where  occupancy and  vacancy 
can  be  concluded  immed iatel y and  where,  i n  some cases,  movement can  al so  be  detected  

Note  1  to  en try:  Presence  sens ing  may be  implemented  us i ng  for example  camera  based  systems.  

4 General  

4.1  General  

The requ i rements  of I EC  62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  Clause  4  appl y,  
wi th  the  restrictions,  changes  and  add i tions  i den ti fied  below.  

4.2  Version  number 

I n  4 . 2  of I EC  62386-1 03: 201 4  and  I EC 62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  “1 03”  shal l  be  replaced  by 
“303” ,  “version  number”  shal l  be  replaced  by “extended  vers ion  number”  and  “versionNumber”  
shal l  be  replaced  by "extendedVersionNumber" .  

4.3  Insu lation  

Accord ing  to  I EC 61 347-1  i t  m ight be  requ i red  that the  i npu t device  has  at l east 
supplementary i nsu lation .  Th is  depends  on  the  connected  components .  I n  th is  case  specia l  
atten tion  shou ld  be  paid  wi th  respect to  the  sensor(s)  being  used .  

NOTE  I EC-62386-1 03: 201 4  and  I EC 62386-1 03: 201 4/AMD1 :— requ i res  system  components  to  have  at  l east  basic  
i nsu lati on .  

5 Electrical  speci fication  

The requ i rements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  Clause  5  appl y.  

6 Interface power supply 

The requ i rements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  Clause  6  appl y.  

7 Transmission  protocol  structure  

The requ i rements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  Clause  7  appl y.  

NOTE  Subclause  9 . 4  provi des  detai l ed  event  i n formation  appl i cabl e  to  i nstances.  
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8 Timing  

The requ i rements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  Clause  8  appl y.  

9  Method  of operation  

9. 1  General  

The requ i rements  of I EC  62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  Clause  9  appl y,  
wi th  the  fol l owing  restrictions  and  add i tions.  

9.2  Instance type  

The i nstance  type  (“instanceType”)  shal l  be  equal  to  3.  

9.3  Input  s ignal  and  value  

9.3. 1  General  

The  i nput  “resolution”  shal l  be  equal  to  2 .  

NOTE  1  A “resolution”  of 2  impl i es  that  “inputValue”  i s  a  s ing le  byte  variab le  wi th  possibl e  val ues  l im i ted  to  0x00,  
0x55,  0xAA and  0xFF.  

NOTE  2  S ince  “inputValue”  i s  a  s i ng le  byte  vari abl e,  the  i nstance  wi l l  answer NO to  “QUERY I NPUT VALUE  
LATCH”.  

“inputValue”  sha l l  refl ect the  occupancy state  i n  the  area  covered  by the  sensor,  as  shown  i n  
Table  1 .  

Table  1  – Meaning  of “inputValue”  

“ inputValue”  Area  state  Movement 

0x00  Vacant  No  

0x55  Vacant  Yes  

0xAA Occupied  No  

0xFF  Occupied  Yes  

 

9.3.2  Input  s ignal  mapping  for movement sensors  

For movement sensors,  the  i npu t s i gnal  sha l l  d i rectl y map  on to  movement (on l y) .  The  
i nstance  shal l  change “inputValue”  to  0xFF  immed iatel y i f movement i s  detected ,  thus  
reporting  an  occupied  area  state  as  wel l .  See  F igure  2 .  

A movement sensor shal l  support a  ho ld  timer,  wi th  timeout value  Thold ,  wh ich  shal l  be  
(re)started  each  time  movement is  detected .  A trans i tion  of “inputValue”  to  0x00  shal l  on l y 
take  p lace  at the  moment the  hold  timer expires  or i s  cancel led .  I n  such  a  case  the  ‘vacant’  
tri gger shal l  be  generated .  

Whi le  the  area  is  occupied ,  the  “inputValue”  shal l  change  between  0xFF  and  0xAA depend ing  
on  momentary movement detection  on l y.  
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Figure 2  – State  d iagram  for movement based  sensor 

NOTE  1  An  i npu t  val ue  of 0x55  i s  not  appl i cab le,  s i nce  movement impl i es  occupancy.  

NOTE  2  Vacancy and  occupancy can  be  concluded  from  “inputValue”  on l y.  
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0x00:  Vacant and no movement 
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'Movement' and  'Occupied'  trigger 
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'Vacant'  trigger 
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timer  
expired  / 
'Repeat'  
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0xFF:  Occupied  and movement  

entry / (Re-)trigger report timer,  
(Re-)trigger hold  timer 

No movement detected / 
'No movement'  trigger 

Movement detected / 
'Movement' trigger 

Report  
timer  
expired  / 
'Repeat'  
trigger 

0xAA:  Occupied  and no movement  

entry / (Re-)trigger report timer 
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9.3.3  Input  s ignal  mapping  for presence sensors  

Presence  sensors  shal l  report the  movement s tate  and  area  s tate  as  qu ickly as  poss ible .  I f a  
presence sensor is  not ab le  to  detect motion ,  i t  sha l l  report no  movement.  See  F igure  3 .  

NOTE  Th is  means  that  the  ho l d  timer i n  a  presence  sensor wi l l  never be  started .  

 

Figure 3  – State  d iagram  for presence  sensor 

9.4  Events  

9.4. 1  Priori ty use  

9.4. 1 . 1  General  

The defau l t “eventPriority” shal l  be  priori ty 4 .  S ince  the  appl ication  control l er needs  a  timeslot  
to  respond ,  “eventPriority”  shou ld  not  be  set to  2 .  

9.4. 1 .2  Period ic events  

The period ic “ I NPUT NOTIFICATION”  message  to  report the  occupancy confi rmation  even t 
(sti l l  vacant or sti l l  occupied)  shal l  a lways  be  sent wi th  priori ty 5.  

NOTE  Th is  makes  “eventPriority”  i nappl i cab le  for th i s  even t on l y.  

9.4.2  Bus  usage  

9.4.2 . 1  Instance level  

Mul tip le  even ts  from  an  i nstance  shal l  not be  sent in  a  transaction .  There  is  a  configurable  
delay Tdead time  that shal l  be  taken  in to  account.  See  9. 5. 3  for more  in formation .  
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'Movement'  trigger  

Movement detected  /  

'Movement'  trigger  

No movement detected /  

'No movement'  trigger 

No movement detected  /  

'No movement'  trigger 

Occupancy detected  / 
'Occupied'  trigger 

Occupancy detected  / 
'Occupied' trigger 

Vacancy detected  / 
'Vacant' trigger 

Vacancy detected / 
'Vacant'  trigger  



I EC 62386-303: 201 7  © I EC  201 7  – 1 3  – 

9.4.2 .2  Device level  

On  device  level ,  events  from  d i fferent i nstances  may be  sen t i n  a  transaction .  

9.4.3  Encod ing  

Occupancy and  vacancy even ts  shal l  be  encoded  as  shown  i n  Table  2 .  

Table  2  – Occupancy and  vacancy events  

Event name  Event i n formation  Description  

No movement  00  0000  ---0b  No  movement  detected .  Correspond ing  tri gger i s  the  ‘No  movement’  
tri gger.  

Movement  00  0000  -- -1 b  Movement  d etected .  Correspond ing  tri gger i s  the  ‘Movement’  tri gger.  

Vacant  00  0000   -00-b  The  area  has  become vacant.  Correspond ing  tri gger i s  the  ‘Vacant’  tri gger.  

S ti l l  vacant 00  0000  -1 0-b  The  area  i s  s ti l l  vacant.  The  event  occurs  at  regu lar i n terval s  as  l ong  as  
the  vacant  cond i ti on  hol ds .  Correspond i ng  tri gger i s  the  ‘Repeat’  tri gger.  

Occupied  00  0000  -01 -b  The  area  has  become occupied .  Correspond ing  tri gger i s  the  ‘Occupied ’  
tri gger.  

S ti l l  occupied  00  0000  -1 1 -b  The  area  i s  s ti l l  occupied .  The  event  occurs  at  regu lar i n terval s  as  l ong  as  
the  occupi ed  cond i ti on  ho l ds.  Correspond ing  tri gger i s  the  ‘Repeat’  tri gger.  

Presence  sensor 00  0000  0---b  The  curren t even t i s  tri ggered  by a  presence  based  sensor.  

Movement  sensor 00  0000  1 ---b  The  curren t even t i s  tri ggered  by a  movement  based  sensor.  

 1 x xxxx xxxxb  Reserved .  

 01  xxxx xxxxb  

 00  1 xxx xxxxb  

 00  01 xx xxxxb  

 00  001 x xxxxb  

 00  0001  xxxxb  

 

NOTE  1  I n  order to  save  bus  bandwid th ,  the  appl i cation  con trol l er has  the  poss ibi l i ty  to  i n h ibi t  even t  noti fi cations  
that  i t  does  not  need ,  as  i s  described  i n  9 . 4 . 4 .  

The event  shal l  be  reported  in  one  “ I NPUT NOTIFICATION”  by b i twise  OR-ing  the  even t  
i n formation  va lues.  I n  order to  perform  the  OR-ing ,  every b i t  that i s  marked  wi th  “-“  for the  
l i sted  even t names  shal l  be  assumed  0.  

The  in formation  conta ined  in  b i t  3  can  be  used  by the  appl ication  con trol ler to  determ ine  
whether the  sensor a l ready appl ied  a  hold  timer or not  (movement based  sensor) .  

NOTE  2  Every enabl ed  event  l eads  to  a  complete  event,  reporti ng  both  the  movement and  occupancy i n formati on .  

9.4.4  Event configuration  

The appl ication  control l er may not need  a l l  the  even t  tri ggers  mentioned  i n  9. 4 . 3 .  The  
i nstance  shal l  a l l ow the  appl ication  control l er to  set the  “eventFilter”  (see  I EC  62386-
1 03: 201 4  and  I EC 62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  9. 7. 4)  to  i nh ib i t those  event tri ggers  that the  
appl ication  control l er does  not need .  For th is  document,  “eventFilter” shal l  be  reduced  to  one  
byte.  

NOTE  I nh ib i ti ng  event  tri ggers  i ncreases  the  effecti ve  bus  bandwid th  avai l abi l i ty.  

The “eventFilter”  shal l  have  the  defin i ti on  as  g iven  i n  Table  3:  
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Table  3  – Event fi l ter 

Bi t  Description  Value  Defau l t  

0  Occupied  even t enab led?  "1 "  =  "Yes"  1  

1  Vacant  event  enabled?  " 1 "  =  "Yes"  1  

2  Repeat event  enabl ed?  "1 "  =  "Yes"  0  

3  Movement  event  enabl ed?  "1 "  =  "Yes"  0  

4  No  movement event  enabled?  "1 "  =  "Yes"  0  

5  Reserved  0  0  

6  Reserved  0  0  

7  Reserved  0  0  

 

The fi l ter can  be  set via  “SET EVENT FILTER (DTR0)”  and  be  queried  us ing  
“QUERY EVENT FI LTER 0-7” ,  see  I EC  62386-1 03: 201 4  and  IEC 62386-1 03:201 4/AMD1 :— 
for deta i l s .  

I f the  ‘ repeat’  event i s  enabled ,  on  expiration  of the  report timer the  ‘s ti l l  vacant’  even t sha l l  be  
sen t i f the  ‘vacant’  event i s  enabled ,  and  the  ‘ v sti l l  occupied ’  event sha l l  be  sen t i f the  
‘occupied ’  even t i s  enabled .  

9.4.5  Event generation  

An  even t sha l l  be  generated  on  every change  of “ inputValue”  or when  the  report t imer expires.  

I n  case  a  new event occurs  before  the  curren t event i s  being  sent,  the  new event shal l  rep lace  
the  curren t even t.  Th is  cou ld  be  caused  for example  by bus  unavai labi l i ty or the  deadtime 
timer.  

9.4.6  Movement trigger and  catch ing  

The even t fi l ter can  be  ad j usted  to  enable  or d i sable  the  ‘movement’  even t.  Care  shou ld  be  
taken  when  enabl ing  the  ‘movement’  event,  as  i t  i s  l i ke l y to  fl ood  the  bus.  

I f the  movement even t i s  d isabled  the  appl ication  con trol ler can  expl ici tl y ask for the  event to  
be  sen t once  (setting  “catching”) ,  us ing  the  command  “CATCH  MOVEMENT”.  Each  “ I NPUT 
NOTIFICATION”  shal l  cl ear “catching” ,  wh ich  impl ies  that “CATCH  MOVEMENT”  i s  a  s ing le-
noti fication  request.  The  i nstruction  shal l  not change  the  even t fi l ter.  

I f the  movement even t i s  enabled  the  “CATCH  MOVEMENT”  instruction  shal l  be  i gnored .  

NOTE  Another “CATCH  MOVEMENT”  has  no  effect  i f a  command  has  not  (yet)  l ed  to  a  noti fi cation .  

The query “QUERY CATCH ING”  can  be  used  to  veri fy that no  movement noti fication  has  been  
sen t yet  (“catching”  has  been  set).  

9.5  Configuring  the  input  device  

9.5. 1  Using  the hold  timer 

The hold  timer is  on l y implemented  for movement based  sensors.  The  model  i n  F i gure  2  
shows  how the  hold  timer i s  used  to  derive  occupancy.  

The  hold  timer can  be  cancel led  us ing  “CANCEL HOLD TIMER”.  Th is  forces  a  transi ti on  to  the  
vacant s tate.  
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Both  cancel l ation  of the  hold  timer and  expi ration  of the  hold  timer shal l  generate  a  ’ vacant’  
tri gger.  

9.5.2  Using  the report timer 

I f the  report t imer is  set,  i t  shal l  generate  a  ‘ repeat’  tri gger every Treport  even  i f the  “ inputValue”  
has  not changed .  The  report timer shal l  be  restarted  every time an  event i s  sent.  

I f mu l tip le  devices  have  the  report  timer enabled ,  they m igh t send  ou t confl icti ng  data  
con trol l i ng  the  same con trol  gear.  Depend ing  on  the  appl ication ,  care  needs  to  be  taken  when  
enabl ing  the  report  timer.  

9.5.3  Using  the  deadtime timer 

I f the  dead time t imer i s  set,  the  i nstance  shal l  not  send  ou t an  event unti l  the  deadtime  timer 
has  expired .  The  dead time timer shal l  be  restarted  every time an  event  i s  sen t.  

NOTE  The  pu rpose  of the  dead time  timer i s  to  i ncrease  the  effecti ve  bus  bandwid th  avai l abi l i ty.  I t  i s  not  i n tended  
to  be  used  as  a  hol d  t imer.  

9.5.4  Setting  the  timers  

Even t timers  shal l  be  programmable  as  i s  i nd icated  i n  Table  4.  The  time  can  be  calcu lated  as  
fol lows:  

Time =  Ti ncr  *  multiplier  

On l y on  (re-)starting  a  t imer the  actual  time shal l  be  ca lcu lated  based  on  the  correspond ing  
variable.  Th is  impl ies  that the  times  on l y change after any runn ing  timer has  been  retriggered ,  
cancel led  or expi red .  The  to lerance  on  the  time shal l  be  ±5  % .  

Table  4 – Event timer setting  

Time  Mu l tipl i er Defau l t  value  Ti ncr  Tdefau l t  Tmin  Tmax  

Tdead ti me  “tDeadtime” 2  50  ms  1 00  ms  0  s  1 2 , 75  s  

Thol d
a  “tHold” 90  1 0  s  1 5  m in  1  s  42, 3  m in  

Treport  “tReport” 20  1  s  20  s  1  s  4  m in  1 5  s  

a  On ly appl i cabl e  for movement  based  sensors .  

 

The input device  shal l  expose  the  fol l owing  operations  to  set and  observe  the  timer 
mu l tip l i ers:  

•  “SET HOLD  TIMER (DTR0)” ,  “QUERY HOLD TIMER”  to  set or query “ tHold” ;  

•  “SET REPORT TIMER (DTR0)” ,  “QUERY REPORT TIMER”  to  set or query “ tReport” ;  

•  “SET DEADTIME TIMER (DTR0)” ,  “QUERY DEADTIME  TIMER”  to  set or query “ tDeadtime” .  

“QUERY HOLD  TIMER”  shal l  answer MASK i f the  hold  timer is  not implemented ,  “ tHold”  i f i t  i s  
implemented .  

I f the  hold  timer is  implemented ,  “SET HOLD TIMER (DTR0)”  shal l  set “tHold”  to  “DTR0” 
un less  “DTR0” equals  MASK i n  wh ich  case  the  command  shal l  be  i gnored .  The  m in imum  time 
in  case  “tHold”  equals  0  shal l  be  1  s .  

“SET REPORT TIMER (DTR0)”  sha l l  set “tReport”  depend ing  on  “DTR0“ .  I f “tReport”  i s  set to  0 ,  
the  report  t imer shal l  be  d isabled .  
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“SET DEADTIME TIMER (DTR0)”  shal l  set “tDeadtime”  depend ing  on  “DTR0” .  I f “tDeadtime”  i s  
set  to  0 ,  the  dead time  timer shal l  be  d isabled .  

I f Treport  <  Tdeadtime ,  Treport  shal l  be  Tdead time  ( i ndependent of the  value  of “ tReport” ) .  

9.5.5  Manual  configuration  

I f I EC 62386-333  is  implemented ,  the  i nstance  l evel  variables  accord ing  to  Table  5  may be  
manual l y configured .  QUERY MANUAL CONFIGURATION  CAPABILITY 3xx (see  
IEC 62386-333)  shal l  return  the  byte  as  defined  i n  Table  5:  

Table  5  – “manualCapabilityInstance3xx”  values  

Bi t  Description  Value  

0  Manual  confi gurati on  of “tReport”  supported  “1 ”  =  “Yes”  

1  Manual  confi gurati on  of  “tHold”  supported  “1 ”  =  “Yes”  

2  Manual  confi gurati on  of “tDeadtime”  supported  “1 ”  =  “Yes”  

3  Reserved  “0”  

4  Reserved  “0”  

5  Reserved  “0”  

6  Reserved  “0”  

7  Reserved  “0”  

 

9.6  Exception  hand l ing  

9.6. 1  Physical  sensor fai lu re  

I f a  phys ical  sensor fa i lu re  is  detected ,  the  i nstance  shal l  set “instanceError”  to  TRUE,  from  
the  moment the  fa i lu re  i s  detected  unti l  the  fa i lu re  i s  resolved .  Whi le  the  error i s  detected ,  no  
fu rther events  shal l  be  sent.  

9.6.2  Manufacturer specific  errors  

I f a  manufacturer speci fi c error other than  phys ica l  sensor fa i l u re  i s  detected ,  the  i nstance  
shal l  set “instanceError”  to  TRUE,  from  the  moment the  error occurs  un ti l  the  error i s  gone.  

9.6.3  Error value  

“instanceError”  can  be  observed  via  “QUERY I NSTANCE  STATUS” .  

Whi le  “instanceError”  i s  set,  “QUERY INSTANCE ERROR”  shal l  return  “instanceErrorByte”  
accord ing  to  Table  6.  



I EC 62386-303: 201 7  © I EC  201 7  – 1 7  – 

Table  6  – “ instanceErrorByte” values  

Bi t  Description  Value  

0  Physical  sensor fai l u re?  "1 "  =  "Yes"  

1  Reserved  “0”  

2  Reserved  “0”  

3  Reserved  “0”  

4  Manufactu rer speci fi c  error 1 ?  "1 "  =  "Yes"  

5  Manufactu rer speci fi c  error 2?  "1 "  =  "Yes"  

6  Manufactu rer speci fi c  error 3?  "1 "  =  "Yes"  

7  Manufactu rer speci fi c  error 4?  “1 ”  =  “Yes”  

 

I f used ,  the  mean ing  of bi ts  [7: 4]  of “ instanceErrorByte”  shal l  be  documented  in  the  
manual /documentation .  The  impact on  event generation  shal l  a lso  be  documented .  

1 0  Declaration  of variables  

The requ irements  of I EC  62386-1 03: 201 4  and  IEC 62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  Clause  1 0  
appl y,  wi th  the  fol l owing  considerations.  

Table  7  shows  add i tions  to  the  device  variables.  

Table  7  – Declaration  of device variables  

Variable  Defau l t  value  
(factory)  

Reset value  Power on  value  Range  of 
val id i ty 

Memory type  

“extendedVersion

Number”  

2. 0  no  change  no  change  00001 000b  ROM  

 

Table  8  shows  restrictions  to  the  i nstance  variables.  

Table  8  – Restrictions  to  instance variables  defined  
in  IEC  62386-1 03: 201 4 and  IEC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :— 

Variable  Defau l t  value  
(factory)  

Reset value  Power on  value  Range of val id i ty Memory type  

“instanceType”  3  no  change  no  change  3  ROM  

“resolution”  2  no  change  no  change  2  ROM  

“inputValue”  
a  no  change  no  changeb  0x00,  0x55,  

0xAA, 0xFF  
RAM  

“eventFilter”  0000  001 1 b  0000  001 1 b  no  change  000x xxxxb  NVM  

“eventPriority”  4  4  no  change  [2 , 5]  NVM  

a  Not  appl i cable.  

b  The  val ue  shou ld  refl ect  the  actual  s i tuati on  as  soon  as  possi ble.  

 

Table  9  shows  add i tions  to  the  i nstance  variables .  
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Table  9  – Declaration  of instance  variables  

Variable  Defau l t  value  
(factory)  

Reset value  Power on  value  Range of val id i ty Memory type  

“instanceErrorByte
” 

a  no  change  0  b  xxxx 000xb  RAM  

“tDeadtime”  2  2  no  change  [0 , 255]  NVM  

“tHold”  c  90  90  no  change  [0 , 254]  NVM  

“tReport” 20  20  no  change  [0 , 255]  NVM  

“catching” 
a  

FALSE  FALSE  [TRUE,FALSE]  RAM  

a  Not  appl i cable.  

b  The  val ue  shou ld  refl ect  the  actual  s i tuati on  as  soon  as  possi ble.  

c  On ly appl i cabl e  for a  movemen t based  sensor,  otherwise  “tHold”  i s  MASK.  

 

1 1  Defin i tion  of commands  

1 1 . 1  General  

Unused  opcodes  shal l  be  reserved  for fu ture  needs.  

1 1 .2  Overview sheets  

1 1 .2. 1  General  

The requ irements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  1 1 . 2  appl y,  wi th  
the  fol lowing  add i ti ons.  

1 1 .2.2  Standard  commands  

Table  1 0  g ives  an  overview of the  add i tional  commands  and  queries .  

Table  1 0  – Standard  commands  

Command  name  Address  
byte  

Instance  
byte  

Opcode  
byte  

D
T
R
0
 

D
T
R
1
 

D
T
R
2
 

A
n
s
w
e
r 

S
e
n
d
 

tw
ic
e
 See  

subclause  
Command  
subclause  

CATCH  MOVEMENT Device  Instance  0x20       9 . 4 . 6  1 1 . 7. 2  

SET HOLD  TIMER (DTR0)  Device  Instance  0x21         9 . 5. 1  1 1 . 8. 3  

SET REPORT TIMER (DTR0)  Device  Instance  0x22         9 . 5. 2  1 1 . 8. 4  

SET DEADTIME  TIMER (DTR0)  Device  Instance  0x23         9 . 5. 3  1 1 . 8 . 5  

CANCEL HOLD  TIMER Device  Instance  0x24       9 . 5. 1  1 1 . 7. 3  

           

QUERY DEADTIME  TIMER Device Instance  0x2C        9 . 5. 3  1 1 . 9. 3  

QUERY HOLD  TIMER Device  Instance  0x2D        9 . 5. 1  1 1 . 9. 4  

QUERY REPORT TIMER Device  Instance  0x2E        9 . 5. 2  1 1 . 9 . 5  

QUERY CATCHING  Device  Instance  0x2F        9 . 4 . 6  1 1 . 9 . 6  
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1 1 .3  Event messages  

1 1 .3. 1  INPUT NOTIFICATION  (device/instance,  event)  

The requ irements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC 62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  1 1 . 3. 1  appl y,  
wi th  the  fol l owing  add i tions:  

“catching” shal l  be  set to  FALSE  i f the  tri gger for the  i nput noti fication  i s  ‘movement’ .  

Refer to  9 . 4 . 3  for an  overview of event  va lues.  

1 1 .3.2  POWER NOTIFICATION  (device)  

The requ irements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  1 1 . 3 . 2  appl y.  

1 1 .4  Device  control  instructions  

The requ irements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  1 1 . 4  appl y.  

1 1 .5  Device configuration  instructions  

The requ irements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  1 1 . 5  apply.  

1 1 .6  Device queries  

The  requ i rements  of I EC  62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  1 1 . 6  appl y.  

1 1 .7  Instance control  instructions  

1 1 .7. 1  General  

The requ irements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  1 1 . 7  appl y,  wi th  
the  fol l owing  add i tions:  

1 1 .7.2  CATCH  MOVEMENT 

I f the  movement even t i s  enabled  the”  CATCH  MOVEMENT”  instruction  shal l  be  i gnored .  

I f the  movement even t i s  d isabled  “catching”  shal l  be  set to  TRUE.  Once a  movement 
detected  event  has  been  sen t,  "catching"  shal l  be  reset to  FALSE.  

The  even t fi l ter shal l  not  be  mod i fied  by th is  instruction .  

Refer to  9 . 4 . 6  for more  i n formation .  

1 1 .7.3  CANCEL HOLD  TIMER 

This  i nstruction  shal l  be  i gnored  i f the  hold  timer i s  not implemented .  

I f the  hold  timer is  implemented  and  the  timer i s  runn ing ,  th is  i nstruction  shal l  cl ear the  timer 
and  generate  a  "vacant"  tri gger.  

Refer to  9 . 5 . 1  for more  i n formation .  
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1 1 .8  Instance configuration  i nstructions  

1 1 .8. 1  General  

The requ irements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  1 1 . 8  appl y,  wi th  
the  fol lowing  add i ti ons  and  replacements :  

1 1 .8.2  SET EVENT FILTER (DTR0)  

“eventFilter”  shal l  be  set to  DTR0 i f the  value  i s  wi th in  the  val i d  range.  Otherwise,  the  
command  shal l  be  i gnored .  

1 1 .8.3  SET HOLD TIMER (DTR0)  

I f the  hold  timer is  implemented ,  “SET HOLD  TIMER (DTR0)”  shal l  set “tHold”  to  “DTR0” 
un less  “DTR0” equals  MASK in  wh ich  case  the  command  shal l  be  i gnored .  

Refer to  9 . 5. 1  for more  i n formation .  

1 1 .8.4  SET REPORT TIMER (DTR0)  

“tReport”  shal l  be  set to  “DTR0”.  

Refer to  9 . 5 . 2  for more  i n formation .  

1 1 .8.5  SET DEADTIME TIMER (DTR0)  

“tDeadtime”  shal l  be  set to  “DTR0”.  

Refer to  9 . 5. 3  for more  i n formation .  

1 1 .9  Instance queries  

1 1 . 9. 1  General  

The  requ irements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  1 1 . 9  appl y,  wi th  
the  fol l owing  add i tions:  

1 1 .9.2  QUERY INSTANCE ERROR 

The detai l ed  error i n formation  shal l  be  “ instanceErrorByte” .  

Refer to  9 . 6 . 3  for more  i n formation .  

1 1 .9.3  QUERY DEADTIME TIMER 

The answer shal l  be  “tDeadtime”.  

Refer to  9 . 5. 3  for more  i n formation .  

1 1 .9.4  QUERY HOLD TIMER 

The answer shal l  be  MASK i f the  hold  timer is  not implemented ,  “ tHold”  i f i t  i s  implemented .  

Refer to  9 . 5. 1  for more  i n formation .  

1 1 .9.5  QUERY REPORT TIMER 

The answer shal l  be  “tReport”.  
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Refer to  9 . 5 . 2  for more  i n formation .  

1 1 .9.6  QUERY CATCHING  

The answer shal l  be  YES  i f “catching”  equals  TRUE,  and  NO  otherwise.  

Refer to  9 . 4 . 6  for more  i n formation .  

1 1 . 1 0  Special  commands  

The requ irements  of I EC 62386-1 03: 201 4  and  I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  1 1 . 1 0  appl y.  
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COMMISSION  ÉLECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE  

____________ 

 
INTERFACE D'ÉCLAIRAGE ADRESSABLE NUMÉRIQUE –  

 
Partie  303:  Exigences  particul ières  – Disposi ti fs  d 'entrée –  

Capteur de  présence 
 

AVANT-PROPOS 

1 )  La  Commission  É lectrotechn i que  I n ternational e  ( I EC)  est  une  organ isation  mond ia l e  de  normal i sation  
composée  de  l ' ensemble  des  com i tés  é l ectrotechn i ques  nati onaux (Com i tés  nationaux de  l ’ I EC).  L ’ I EC a  pou r 
objet  de  favori ser l a  coopérati on  i n ternati ona le  pou r tou tes  l es  questions  de  normal i sati on  dans  l es  domaines  
de  l 'é l ectri ci té  et  d e  l 'é l ectron ique.  À cet  effet,  l ’ I EC – en tre  au tres  acti vi tés  – publ i e  des  Normes  
i n ternati ona les ,  des  Spéci fi cations  techn iques,  d es  Rapports  techn iques,  d es  Spéci fi cati ons  accessib les  au  
publ i c  (PAS)  et  des  Gu ides  (ci -après  dénommés  "Publ i cation (s)  de  l ’ I EC").  Leu r é l aborati on  est  confiée  à  des  
com i tés  d 'études,  aux travaux desque ls  tou t  Com i té  nationa l  i n téressé  par l e  su jet  tra i té  peu t parti ciper.  Les  
organ isati ons  i n ternational es ,  gouvernementales  et  non  gouvernementa les,  en  l i a i son  avec l ’ I EC,  parti cipen t 
égal ement  aux travaux.  L’ I EC col l abore  étroi tement  avec l 'Organ isati on  I n ternationale  de  Normal i sation  ( I SO),  
selon  des  cond i ti ons  fi xées  par accord  en tre  l es  deux organ isations.  

2)  Les  décis ions  ou  accords  offi c iel s  d e  l ’ I EC  concernant  l es  q uestions  techn i ques  représenten t,  d ans  l a  mesure  
du  possibl e,  u n  accord  i n ternational  su r l es  su j ets  étud iés,  étan t  d onné  que  l es  Com i tés  nati onaux de  l ’ I EC 
i n téressés  son t représentés  dans  chaque  com i té  d ’études.  

3)  Les  Publ i cati ons  de  l ’ I EC se  présentent  sous  l a  forme  de  recommandations  i n ternati ona l es  et  son t  agréées  
comme te l l es  par l es  Com i tés  nationaux de  l ’ I EC.  Tous  l es  efforts  rai sonnabl es  son t en trepri s  afi n  que  l ’ I EC  
s 'assure  de  l 'exacti tude  d u  con tenu  techn ique  de  ses  publ i cations;  l ’ I EC ne  peu t pas  être  tenue  responsabl e  de  
l 'éventuel l e  mauvaise  u ti l i sation  ou  i n terprétation  qu i  en  est  fa i te  par u n  quelconque  u ti l i sateur fi nal .  

4)  Dans  l e  bu t  d 'encourager l ' un i form i té  i n ternati onale,  l es  Com i tés  nationaux de  l ’ I EC s 'engagent,  dans  tou te  l a  
mesure  possib l e,  à  appl i quer de  façon  transparen te  l es  Publ i cations  de  l ’ I EC  dans  l eurs  publ i cations  nati onales  
et  rég ional es.  Tou tes  d i vergences  en tre  tou tes  Pub l i cations  de  l ’ I EC et  tou tes  publ i cati ons  nati onales  ou  
rég ionales  correspondantes  do iven t être  i nd iquées  en  termes  cl a i rs  dans  ces  dern ières.  

5)  L ’ I EC e l l e-même ne  fourn i t  aucune  attestati on  de  conform i té.  Des  organ ismes  de  certi fi cati on  i ndépendants  
fourn i ssen t des  services  d 'évaluati on  de  conform i té  et,  d ans  certai ns  secteu rs,  accèdent  aux marques  de  
conform i té  de  l ’ I EC.  L ’ I EC n 'est  responsabl e  d 'aucun  des  services  effectués  par l es  organ ismes  de  certi fi cation  
i ndépendants.  

6)  Tous  l es  u ti l i sateurs  doi ven t s ' assurer qu ' i l s  son t  en  possess ion  de  l a  d ern ière  éd i ti on  de  cette  pub l i cation .  

7)  Aucune  responsabi l i té  ne  doi t  être  imputée  à  l ’ I EC,  à  ses  adm in i strateurs,  employés,  auxi l i a i res  ou  
mandatai res,  y compris  ses  experts  parti cu l i ers  et  l es  membres  de  ses  com i tés  d 'études  et  des  Com i tés  
nationaux de  l ’ I EC,  pour tou t  pré jud ice  causé  en  cas  de  dommages  corporel s  et  matériel s ,  ou  de  tou t  au tre  
dommage de  quel que  natu re  q ue  ce  soi t,  d i recte  ou  i nd i recte ,  ou  pou r supporter l es  coû ts  (y compris  l es  frai s  
de  j usti ce)  et  l es  dépenses  décou lan t  de  l a  publ i cati on  ou  de  l 'u ti l i sati on  de  cette  Publ i cation  de  l ’ I EC ou  de  
tou te  au tre  Publ i cati on  de  l ’ I EC,  ou  au  créd i t  q u i  l u i  est  accordé.  

8)  L 'attenti on  est  atti rée  su r l es  références  normati ves  ci tées  dans  cette  publ i cation .  L ' u ti l i sation  de  publ i cations  
référencées  est  obl i gatoi re  pou r une  appl i cati on  correcte  de  l a  présente  publ i cati on .  

9)  L’ attention  est  atti rée  su r l e  fa i t  q ue  certa ins  des  é l éments  de  l a  présente  Publ i cati on  de  l ’ I EC peuvent fai re  
l ’ obj et  de  d roi ts  de  brevet.  L ’ I EC ne  sau rai t  être  tenue  pou r responsable  de  ne  pas  avoi r i d en ti fi é  d e  tel s  d roi ts  
de  brevets  et  de  ne  pas  avoi r s i gna lé  l eu r exi stence.  

La  Norme i n ternationale  I EC  62386-303  a  été  établ i e  par l e  sous-com ité  34C:  Apparei ls  
auxi l i ai res  pour l ampes,  du  com i té  d ’études  34  de  l ' I EC:  Lampes  et équ ipements  associés.  

Le  texte  de  cette  norme est i ssu  des  documents  su ivants :  

FDIS  Rapport  de  vote  

34C/1 31 3/FDIS  34C/1 333/RVD  

 
Le  rapport de  vote  i nd iqué  dans  le  tableau  ci -dessus  donne  tou te  i n formation  sur l e  vote  ayant  
abouti  à  l ’ approbation  de  cette  norme.  

Cette  publ ication  a  été  réd igée  selon  l es  D irectives  I SO/I EC,  Partie  2 .  
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La  présente  Partie  303  de  l ' I EC 62386  est destinée  à  être  u ti l i sée  con j oin tement avec l es  
parties  su ivantes:  

•  Partie  1 01 ,  q u i  con tient des  exigences  générales  pour l es  composants  de  système;  

•  Partie  1 03,  q u i  con tient des  exigences  générales  pour l es  d isposi ti fs  de  commande.  

Une  l i s te  de  tou tes  l es  parties  de  l a  série  I EC  62386,  publ i ées  sous  l e  ti tre  général :  Interface 
d'éclairage adressable numérique ,  est  d ispon ible  sur l e  s i te  web de  l ' I EC.  

Le  com ité  a  décidé  que  l e  con tenu  de  cette  publ i cation  ne  sera  pas  mod i fié  avant la  date  de  
stabi l i té  i nd iquée  sur l e  s i te  web de  l ’ I EC sous  "h ttp: //webstore. iec.ch"  dans  les  données  
re lati ves  à  l a  publ ication  recherchée.  À cette  date,  l a  publ ication  sera  

•  recondu i te,  

•  supprimée,  

•  remplacée  par une  éd i tion  révisée,  ou  

•  amendée.  

 

IMPORTANT – Le  logo  "colour inside" qu i  se  trouve sur l a  page de  couverture de  
cette  publ ication   ind ique qu 'el le  contient des  cou leurs  qu i  sont considérées  comme 
uti les  à  une bonne compréhension  de  son  contenu .  Les  u ti l isateurs  devraient,  par 
conséquent,  imprimer cette  publ ication  en  u ti l i sant une  imprimante  cou leur.  
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INTRODUCTION  

L' I EC 62386  est composée  de  p lus ieurs  parties  désignées  en  référence en  série .  Les  parties  
de  la  série  1 xx consti tuent l es  spéci fications  de  base.  La  Partie  1 01  con tient l es  exigences  
générales  re latives  aux composan ts  de  système,  la  Partie  1 02  étend  ces  in formations  avec  
l es  exigences  générales  re lati ves  aux apparei l l ages  de  commande et l a  Partie  1 03  étend  ces  
i n formations  avec l es  exigences  générales  relati ves  aux d ispos i ti fs  de  commande.  

Les  parties  de  la  série  2xx étendent l es  exigences  générales  relati ves  aux apparei l l ages  de  
commande aux extensions  spéci fi ques  aux lampes  (principalement pour l a  rétrocompatib i l i té  
avec l ’Éd i tion  1  de  l ’ I EC 62386)  et aux caractéristi ques  spéci fiques  aux apparei l lages  de  
commande.  

Les  parties  de  l a  série  3xx étenden t les  exigences  générales  relatives  aux d ispos i ti fs  de  
commande  aux extens ions  spéci fiques  aux d isposi ti fs  d ’en trée  décrivant l es  types  d ’ i nstances  
a ins i  que  certaines  caractéristiques  communes  qu i  peuvent être  combinées  à  p lus ieurs  types  
d ’ i nstances.  

Cette  prem ière  éd i tion  de  l ' I EC  62386-303  est desti née  à  être  u ti l i sée  con jo in tement avec 
l ' I EC  62386-1 01 : 201 4 ,  l ' I EC 62386-1 01 : 201 4/AMD1 :—,  l ' I EC 62386-1 03: 201 4  et 
l ' I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—.  La  présentation  de  l ' I EC 62386  en  parties  publ iées  
séparément faci l i tera  l es  fu turs  amendements  et  révis ions.  Des  exigences  supplémenta ires  
seron t ajoutées  en  fonction  des  besoins  i denti fi és .  

La  structure  des  normes  est représentée  sous  forme de  graph ique  dans  la  F igure  1  ci -
dessous.  

 

Figure 1  – Présentation  graphique  générale  de  l ' IEC  62386  

Le présent document,  e t  l es  au tres  parties  qu i  composent l a  série  I EC  62386-300,  tou t en  
faisan t référence  à  un  article  quelconque  de  l ' I EC  62386-1 XX,  spéci fient l a  mesure  dans  
l aquel le  un  article  s ’appl ique;  l es  parties  contiennent également des  exigences  
supplémentai res,  s ’ i l  y a  l i eu .  

Lorsque  l es  exigences  d 'un  article  quelconque de  l ' I EC  62386-1 XX son t mentionnées  dans  l e  
présent document  au  moyen  de  l a  phrase  «Les  exigences  de  l 'Article  «n»  de  l ' I EC 62386-1 XX 
s'appl i quent» ,  cel le-ci  doi t  ê tre  in terprétée  en  ce  sens  que  toutes  l es  exigences  de  l 'article  en  
question  de  la  Partie  1 XX s 'appl iquent,  à  l 'exception  de  cel les  qu i  son t cl a i rement 
i nappl icables.  

IEC 

1 01  Exigences  générales  -  
Composants  de  système 

1 03  Exigences  générales  -  
D ispos i ti fs  de  commande  

1 02  Exigences  générales  -  
Apparei l l ages  de  commande  

2xx 2xx 2xx 2xx 2xx 3xx 3xx 3xx 3xx 3xx 
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L 'objet de  l a  normal isation  de  l ' i n terface  de  commande  des  d ispos i ti fs  de  commande est de  
parven ir à  une  coexistence  et à  un  fonctionnement à  p lus ieurs  maîtres  compatib les  entre  
l 'apparei l l age  é lectron ique  et l es  d isposi ti fs  de  commande d ’écla i rage,  en  dessous  du  n i veau  
des  systèmes  de  gestion  d ’ immeubles.  Le  présen t document décri t  une  méthode de  m ise  en  
œuvre  des  capteurs  de  présence.  

Tous  l es  nombres  u ti l i sés  dans  l e  présent document son t des  nombres  décimaux,  sauf 
i nd ication  con tra ire.  Les  nombres  hexadécimaux son t donnés  dans  l e  format 0xVV,  où  VV est 
l a  va leur.  Les  nombres  b ina ires  son t donnés  dans  l e  format XXXXXXXXb ou  dans  l e  format 
XXXX XXXX,  où  X est  0  ou  1 ;  "x"  dans  les  nombres  binai res  s ign i fi e  que  " l a  va leur n ’a  pas  
d ’ i n fl uence".  

Les  express ions  typograph iques  su ivantes  sont u ti l i sées:  

Variables :  “variableName”  ou  “variableName[3:0]”,  qu i  donne  un iquement l es  b i ts  3  à  0  de  
“variableName”.  

Plage  de  va leurs :  [ l owest,  h ighest]  

Commande:  “COMMAND  NAME”  
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INTERFACE D'ÉCLAIRAGE ADRESSABLE NUMÉRIQUE –  
 

Partie  303:  Exigences  particul ières  – Disposi ti fs  d 'entrée –  
Capteur de  présence 

 
 
 

1  Domaine d 'appl ication  

La présente  Partie  de  l ' I EC  62386  spéci fie  un  système à  bus  pour l a  commande  par s ignaux 
numériques  des  apparei l s  d ’écla i rage  é lectron iques  conformes  aux exigences  de  l ' I EC 61 347,  
en  ajou tant  l es  a l imentations  en  courant conti nu .  

Le  présent document s 'appl i que  un iquement aux d ispos i ti fs  d 'en trée  couverts  par l ' I EC  62386-
1 03:201 4  et l ' I EC 62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  qu i  fourn issen t des  in formations  de  présence au  
système de  commande de  l 'écla i rage  par l e  b ia is  de  la  détection  de  mouvement ou  de  
présence.  

NOTE  Les  exigences  relati ves  aux essai s  d e  produ i ts  i nd i vi duel s  en  cou rs  de  producti on  ne  son t pas  i ncl uses.  

2  Références  normatives  

Les  documents  su ivants  ci tés  dans  l e  texte  consti tuen t,  pour tou t ou  partie  de  l eur contenu ,  
des  exigences  du  présent document.  Pour l es  références  datées,  seu le  l ’éd i ti on  ci tée  
s ’appl ique.  Pour l es  références  non  datées,  l a  dern ière  éd i ti on  du  document de  référence  
s 'appl i que  (y compris  l es  éven tuels  amendements) .  

I EC 62386-1 01 : 201 4 ,  Interface d'éclairage adressable numérique  – Partie 101 : Exigences 
générales – Composants de système 

IEC 62386-1 01 : 201 4/AMD1 :— 1  

I EC 62386-1 03: 201 4,  Interface d'éclairage adressable numérique  – Partie 103: Exigences 
générales – Dispositifs de commande 

I EC 62386-1 03: 201 4/AMD1 —2  

I EC 62386-333:—3,  Digital addressable lighting interface – Part 333: Particular requirements 
for control devices – Manual configuration (feature type 33)  (d ispon ib le  en  ang la is  seu lement)  

3 Termes et défin i tions  

Pour l es  besoins  du  présen t document,  les  termes  et défi n i ti ons  de  l ' I EC 62386-1 01  et de  
l ' I EC  62386-1 03  a ins i  que  l es  su ivan ts  s 'appl iquent.  

L' I SO  et l ' I EC tiennent à  j our des  bases  de  données  term inolog iques  desti nées  à  être  u ti l i sées  
en  normal isation ,  consu l tables  aux adresses  su ivantes:  

•  I EC  E lectroped ia:  d ispon ible  à  l 'adresse  h ttp: //www.electroped ia. org/  

•  I SO  On l ine  browsing  p latform :  d ispon ib le  à  l ' adresse  h ttp: //www. iso. org /obp  

_____________ 

1  En  cours  d 'élaboration .  Stade  au  moment de  l a  publ i cation :  I EC ACDV 62386-1 01 /AMD1 : 201 7.  

2 En  cours  d 'élaboration .  Stade  au  moment de  l a  publ i cation :  I EC ACDV 62386-1 03/AMD1 : 201 7.  

3 En  cours  d 'élaboration .  Stade  au  moment de  l a  publ i cation :  I EC CCDV 62386-333: 201 7.  
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3. 1   
instance  
un i té  de  tra i tement des  s i gnaux d 'entrée  de  mouvement ou  de  présence  d 'un  d ispos i ti f 
d 'en trée  

[SOURCE:  I EC  62386-1 01 : 201 4,  3. 29,  mod i fiée  – aj ou t de  "d 'en trée  de  mouvement ou  de  
présence"]  

3.2   
capteur de  mouvement  
i nstance  basée  un iquement sur l a  détection  de  mouvement,  où  l a  présence  est  déterm inée  
par l es  mouvements  et l ' absence est dédu i te  de  l 'absence de  mouvement au  cours  d 'une  
période  de  temps  spéci fiée  

Note  1  à  l 'arti cl e:  Le  mouvement  est  généralement  détecté  à  l 'a i de  d ' un  détecteu r à  i n frarouge  passi f associé  à  
l 'opti que  de  Fresnel .  

3.3   
capteur de  présence  
i nstance  basée  su r des  moyens  au tres  que  la  s imple  détection  de  mouvement,  où  l a  présence 
et l 'absence peuven t être  imméd iatement dédu i tes  et où ,  dans  certa ins  cas,  l es  mouvements  
peuvent également être  détectés  

Note  1  à  l 'arti cl e:  La  détecti on  de  présence  peut  être  m ise  en  œuvre  à  l ' a i de  de  systèmes  de  caméras,  par 
exemple.  

4 Général i tés  

4.1  Général i tés  

Les  exigences  de  l ' I EC 62386-1 03: 201 4  et  de  l ' I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  Article  4  
s 'appl iquent,  avec l es  restrictions,  mod i fications  et  a j ou ts  i nd iqués  ci -dessous.  

4.2  Numéro de  version  

En  4 . 2  de  l ' I EC  62386-1 03:201 4  et de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  “ 1 03”  doi t  être  
remplacé  par “303”,  “numéro de  vers ion”  doi t  être  remplacé  par “numéro de  vers ion  étendu e”  
et  “versionNumber”  doi t  être  remplacé  par “extendedVersionNumber” .  

4.3  Isolation  

Conformément à  l ' I EC  61 347-1 ,  i l  peu t être  exigé  que  le  d ispos i ti f d 'en trée  comporte  au  moins  
une  isolation  supplémenta ire.  Ceci  dépend  des  composants  raccordés.  Dans  l e  cas  présent,  i l  
convient  de  porter une  attention  particu l i ère  au (x)  capteur(s)  u ti l i sé(s).  

NOTE  L' I EC 62386-1 03: 201 4  et  l ' I EC 62386-1 03: 201 4/AMD1 :— exige  q ue  l es  composants  de  système  
comporten t au  moins  une  i sol ation  pri ncipale.  

5 Spécification  électrique  

Les  exigences  de  l ' I EC 62386-1 03: 201 4  et de  l ' I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  Article  5  
s 'appl i quent.  

6 Al imentation  électrique de  l ' interface  

Les  exigences  de  l ' I EC 62386-1 03: 201 4  et de  l ' I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  Article  6  
s 'appl i quent.  
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7 Structure du  protocole  de transmission  

Les  exigences  de  l ' I EC 62386-1 03: 201 4  et de  l ' I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  Article  7  
s 'appl i quent.  

NOTE  Le  Paragraphe  9 . 4  fou rn i t  d es  i n formations  d 'événement  détai l l ées  appl i cab les  aux i nstances.  

8 Cadencement 

Les  exigences  de  l ' I EC 62386-1 03: 201 4  et de  l ' I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  Article  8  
s 'appl i quent.  

9  Méthode de  fonctionnement 

9. 1  Général i tés  

Les  exigences  de  l ' I EC 62386-1 03: 201 4  et de  l ' I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  Article  9  
s 'appl i quent,  avec l es  restrictions  et a jou ts  su ivan ts.  

9.2  Type d ' instance  

Le  type  d ' i nstance  (“instanceType”)  doi t être  égal  à  3 .  

9.3  Signal  d 'entrée  et  valeur d 'entrée  

9.3. 1  Général i tés  

La  “resolution”  d 'en trée  doi t être  égale  à  2 .  

NOTE  1  Une  “resolution”  d e  2  impl i que  que  “inputValue”  est  une  variab l e  à  un  octet  avec d 'éventuel l es  val eu rs  
l im i tées  à  0x00,  0x55,  0xAA et  0xFF.  

NOTE  2  Étan t  d onné  que  “inputValue”  est  une  variable  à  u n  octet,  l ' i nstance  répond  NO  à  l a  requête  “QUERY 
I NPUT VALUE  LATCH”.  

“inputValue”  d oi t  représenter l 'état d 'occupation  de  l a  zone  couverte  par l e  capteur,  comme 
présenté  au  Tableau  1 .  

Tableau  1  – Sign i fication  de  “inputValue”  

“ inputValue”  État de  l a  zone  Mouvement 

0x00  Vacant (Vide)  No  (Non)  

0x55  Vacant (Vide)  Yes  (Ou i )  

0xAA Occupied  
(Occupée)  

No  (Non)  

0xFF  Occupied  
(Occupée)  

Yes  (Ou i )  

 

9.3.2  M ise  en  correspondance du  signal  d 'entrée pour l es  capteurs  de  mouvement  

Pour l es  capteurs  de  mouvement,  le  s ignal  d 'en trée  doi t d i rectement être  m is  en  
correspondance avec un  mouvement (un iquement).  L' i nstance  doi t  imméd iatement fa i re  
passer “inputValue”  en  0xFF  en  cas  de  détection  de  mouvement.  De  cette  man ière,  l ' i nstance  
cons igne  également un  état de  zone  occupée.  Voi r F igure  2 .  

Un  capteur de  mouvement doi t prendre  en  charge  une  m inu terie  de  suspension ,  a ins i  q ue  l a  
va leur de  temporisation  Thold ,  q u i  doi t ê tre  (re)démarrée  à  chaque détection  de  mouvement.  
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Une  trans i ti on  de  “inputValue”  en  0x00  doi t un iquement avoir l i eu  au  moment de  l 'expiration  
ou  de  l 'annu lation  de  l a  m inuterie  de  suspension .  Dans  ce  cas,  l e  déclenchement ‘vacant’  
(vi de)  doi t être  généré.  

Lorsque  la  zone  est occupée,  “inputValue”  d oi t  passer de  0xFF  à  0xAA en  fonction  de  l a  
détection  momentanée de  mouvement un iquement.  

 

Figure 2  – Diagramme d 'états  du  capteur de  mouvement 

IEC 

Vide  

Capteur de mouvement 

0x55:  Vide et mouvement  

État jamais atteint 

Minuterie de 
consignation  
expirée / 
déclenchement 
'Repeat'  

0x00:  Vide et pas de mouvement 

Minuterie de consignation expirée / 
déclenchement 'Repeat'  

Mouvement détecté / 
déclenchement 'Movement'  et 

'Occupied' 

Minuterie de consignation expirée ou  
annulée / déclenchement 'Vacant'  

Occupé  

Minuterie de 
consignation  
expirée / 
déclenchement 
'Repeat'  

0xFF:  Occupé et mouvement 

entrée/ (Re-)déclenchement de la 
minuterie de consignation,  

(Re-)déclenchement de la minuterie 
de suspension  

Aucun mouvement détecté / 
déclenchement 'No movement' 

Mouvement détecté / 
déclenchement 'Movement' 

Minuterie de 
consignation  
expirée / 
Déclenchement 
'Repeat'  

0xAA:  Occupé et pas de mouvement  

entrée/ (Re-)déclenchement de la 
minuterie de consignation  
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NOTE  1  Une  valeur d 'en trée  de  0x55  n 'est  pas  appl i cable  étan t  donné  que  l es  mouvements  déterm inen t une  
présence.  

NOTE  2  L 'absence  et  l a  présence  peuvent être  dédu i tes  u n i quement  à  parti r de  “inputValue”.  

9.3.3  M ise  en  correspondance de  s ignaux d 'entrée  pour l es  capteurs  de  présence  

Les  capteurs  de  présence doiven t cons igner l 'état d u  mouvement et  l 'état de  la  zone  auss i  
rapidement que  poss ib le.  Lorsqu 'un  capteur de  présence n 'est pas  capable  de  détecter une  
activi té,  i l  doi t  cons igner "aucun  mouvement" .  Voir F igure  3.  

NOTE  Ceci  s i gn i fi e  q ue  l a  m i nu terie  d e  suspension  d 'u n  capteur de  présence  ne  démarrera  j amais.  

 

Figure 3  – Diagramme d 'états  du  capteur de  présence  

9.4  Événements  

9.4. 1  U ti l i sation  priori tai re  

9.4. 1 . 1  Général i tés  

La valeur “eventPriority” par défaut doi t  avoir une  priori té  4 .  É tan t donné  que  le  contrôleur 
d 'appl ication  nécess i te  un  certa in  i n terval le  de  temps  pour répondre,  i l  convient de  ne  pas  
rég ler “eventPriority”  sur 2 .  

9.4. 1 .2  Événements  périod iques  

Le  message périod ique  “ INPUT NOTIFICATION”  de  consignation  de  l 'événement de  
confi rmation  de  présence ( tou j ours  vide  ou  tou jours  occupé)  doi t  tou j ours  être  envoyé  avec 
une  priori té  5 .  

NOTE  Ce  message  rend  “eventPriority”  i napp l i cabl e  pour cet  événement un i quement.  

IEC 

Capteur de présence  

Minuterie de 
consignation 
expirée / 
déclenchement 
'Repeat'  

Minuterie de 
consignation 
expirée / 
déclenchement 
'Repeat'  

Minuterie de 
consignation  
expirée / 
déclenchement 
'Repeat'  

Minuterie de 
consignation 
expirée / 
déclenchement 
'Repeat'  

0x55:  Vide et mouvement  

entrée/ (Re-)déclenchement de 
la minuterie de consignation  

entrée/ (Re-)déclenchement de 
la minuterie de consignation  

entrée/ (Re-)déclenchement de 
la minuterie de consignation  

entrée/ (Re-)déclenchement de 
la minuterie de consignation  

0xFF:  Occupé et mouvement  

0x00:  Vide et pas de mouvement 0xAA:  Occupé et pas de mouvement 

Mouvement détecté / 
déclenchement 
'Movement'  

Mouvement détecté / 
déclenchement 
'Movement'  

Aucun  mouvement détecté / 
déclenchement 'No movement  

Aucun  mouvement détecté 
/ déclenchement 'No 

movement'  

Présence détectée / 
déclenchement 'Occupied '  

Présence détectée / 
déclenchement 'Occupied'  

Absence détectée / 
déclenchement 'Vacant'  

Absence détectée / 
déclenchement 'Vacant'  
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9.4.2  U ti l i sation  du  bus  

9.4.2 .1  N iveau  d ' instance  

Les  événements  mu l tip les  d 'une  i nstance  ne  doivent pas  être  envoyés  dans  une  transaction .  I l  
existe  un  dé la i  configurable  Tdead time  q u i  doi t ê tre  pris  en  compte.  Voir 9. 5. 3  pour de  p l us  
amples  i n formations.  

9.4.2 .2  N iveau  du  d ispositi f 

Au  n iveau  du  d ispos i ti f,  des  événements  de  d i fféren tes  i nstances  peuvent  être  envoyés  dans  
une  transaction .  

9.4.3  Codage  

Les  événements  de  présence  et d 'absence doiven t être  codés  comme présenté  au  Tableau  2 .  

Tableau  2  – Événements  de  présence  et  d 'absence  

Nom  de  
l 'événement  

I n formations  
d 'événement 

Description  

No movement  (pas  
de  mouvement)  

00  0000  ---0b  Aucun  mouvement d étecté.  Le  déclenchement correspondant  
est  l e  déclenchement ‘No  movement’ .  

Movement  
(mouvement)  

00  0000  ---1 b  Mouvement détecté.  Le  décl enchement correspondant est  l e  
déclenchement  ‘Movement’ .  

Vacant (Vide)  00  0000   -00-b  La  zone  s 'est  vi dée.  Le  déclenchement  correspondant est  l e  
déclenchement  ‘Vacant' .  

S ti l l  vacant 
(Tou jou rs  vi de)  

00  0000  -1 0-b  La  zone  est  tou jours  vi de.  Cet  événement  se  produ i t  à  
i n terva l l es  régu l i ers  tan t  que  l a  cond i ti on  de  vi de  est  main tenue.  
Le  déclenchement  correspondant  est  l e  d éclenchement  
‘Repeat’ .  

Occupied  (Occupé)  00  0000  -01 -b  La  zone  devien t  occupée.  Le  déclenchement  correspondant est  
l e  déclenchement  ‘Occupi ed ’ .  

S ti l l  occupied  
(Tou jou rs  occupé)  

00  0000  -1 1 -b  La  zone  est  tou j ours  occupée.  Cet événement se  produ i t  à  
i n terva l l es  régu l i ers  tan t  que  l a  cond i ti on  occupée  est  
main tenue.  Le  déclenchement correspondant est  l e  
déclenchement  ‘Repeat’ .  

Presence  sensor 
(Capteur de  
présence)  

00  0000  0---b  L'événement actuel  est  d éclenché  par un  capteu r de  présence.  

Movement  sensor 
(Capteur de  
mouvement)  

00  0000  1 ---b  L'événement actuel  est  d éclenché  par un  capteu r de  
mouvement.  

 1 x xxxx xxxxb  Réservé.  

 01  xxxx xxxxb  

 00  1 xxx xxxxb  

 00  01 xx xxxxb  

 00  001 x xxxxb  

 00  0001  xxxxb  

 

NOTE  1  Afi n  d 'économ iser l a  bande  passante  du  bus,  l e  contrôleur d 'appl i cati on  a  l a  possib i l i té  d 'empêcher l es  
noti fi cations  d 'événement don t i l  n 'a  pas  besoi n ,  te l  q ue  décri t  en  9 . 4 . 4 .  

L'événement doi t  être  cons igné  dans  une  “ I NPUT NOTIFICATION”  par une  opération  OR au  
n i veau  du  bi t  des  valeurs  d ' in formations  d 'événement.  Afin  d 'effectuer l 'opération  OR,  chaque  
b i t  comportan t l e  symbole  “ -“  dans  l a  l i ste  des  noms d 'événements,  do i t  par h ypothèse  être  
pris  égal  à  0 .  
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L' in formation  con tenue  dans  le  b i t  3  peut être  u ti l i sée  par l e  con trôleur d 'appl ication  pour 
déterm iner s i  l e  capteur a  déjà  appl iqué  une  m inu terie  de  suspension  (capteur de  
mouvement) .  

NOTE  2  Chaque  événement acti vé  se  tradu i t  par u n  événement  complet  consignant  à  l a  foi s  l ' i n formation  de  
mouvement  et  l ' i n formation  de  présence.  

9.4.4  Configuration  des  événements  

Le  contrôleur d 'appl ication  peut ne  pas  avoir besoin  de  tous  les  déclenchements  d 'événement  
mentionnés  en  9. 4. 3.  L ' i nstance  doi t  au toriser l e  con trôleur d 'appl ication  à  défin i r “eventFilter”  
(vo i r l ' I EC  62386-1 03: 201 4  et l ' I EC 62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  9. 7. 4)  de  façon  à  empêcher l es  
déclenchements  d 'événement dont l e  contrôleur d 'appl ication  n 'a  pas  besoin .  Pour l e  présent  
document,  “eventFilter” doi t  être  rédu i t  à  un  octet.  

NOTE  L'empêchement de  déclenchements  d 'événement  augmente  l a  d i spon i bi l i té  d e  l a  bande  passante  effecti ve  
du  bus.  

Le  fi l tre  “eventFilter”  do i t  ê tre  te l  que  défin i  au  Tableau  3:  

Tableau  3  – F i l tre  d 'événement  

Bi t  Description  Valeur Par défaut  

0  Événement  'Occupied '  acti vé?  "1 "  =  "Yes"  1  

1  Événement  'Vacant'  acti vé?  "1 "  =  "Yes"  1  

2  Événement  'Repeat'  acti vé?  " 1 "  =  "Yes"  0  

3  Événement  'movement'  acti vé?  " 1 "  =  "Yes"  0  

4  Événement  ' no  movement'  acti vé?  "1 "  =  "Yes"  0  

5  Réservé  0  0  

6  Réservé  0  0  

7  Réservé  0  0  

 

Le fi l tre  peu t être  défin i  par “SET EVENT F I LTER (DTR0)”  e t peu t être  i n terrogé  à  l 'a ide  de  
“QUERY EVENT FI LTER 0-7” .  Voi r l ' I EC 62386-1 03: 201 4  et  l ' I EC 62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  
pour de  p l us  amples  i n formations.  

Lorsque  l 'événement ‘ repeat’  est activé,  à  l 'expi ration  de  la  m inu terie  de  cons ignation ,  
l 'événement 'sti l l  vacant'  do i t  être  envoyé l orsque  l 'événement ‘vacant’  est activé  et  
l 'événement 's ti l l  occupied '  doi t  être  envoyé  l orsque  l 'événement ‘occupied ’  est  activé.  

9.4.5  Génération  d 'événement 

Un  événement doi t  être  généré  à  chaque  mod ification  de  “ inputValue”  ou  à  l 'expi ration  de  l a  
m inuterie  de  cons ignation .  

Lorsqu 'un  nouvel  événement se  produ i t  avan t l 'envoi  de  l 'événement en  cours,  l e  nouvel  
événement doi t  remplacer l 'événement en  cours .  Ceci  peu t être  dû  à  un  bus  i nd ispon ible  ou  à  
l a  m inu terie  de  temps  mort,  par exemple.  

9.4.6  Déclenchement  et  capture des  mouvements  

Le  fi l tre  d 'événement peut être  aj usté  afi n  d 'acti ver ou  de  désactiver l 'événement ‘movement’ .  
I l  convient de  porter une  attention  particu l ière  l ors  de  l 'acti vation  de  l 'événement ‘movement’ ,  
car celu i -ci  est susceptib le  de  saturer l e  bus.  
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Lorsque  l 'événement 'movement'  est désactivé,  l e  contrôleu r d 'appl ication  peut fa i re  une  
demande expl ici te  d 'un  envoi  un ique  de  l 'événement correspondant (en  défin issant 
“catching”) ,  au  moyen  de  l a  commande  “CATCH  MOVEMENT”.  Chaque “ I NPUT 
NOTIFICATION”  doi t  effacer “catching” ,  ce  qu i  impl i que  que  “CATCH  MOVEMENT”  
correspond  à  une  demande  à  noti fication  un ique.  Les  i nstructions  ne  doivent pas  mod i fier l e  
fi l tre  d 'événement.  

Lorsque  l 'événement 'movement'  est acti vé,  l ' i nstruction  “CATCH  MOVEMENT”  doi t ê tre  
i gnorée.  

NOTE  Une  au tre  i nstruction  “CATCH  MOVEMENT”  n 'a  pas  d 'effet  s i  l a  commande  n 'a  pas  (encore)  donné  l i eu  à  
une  noti fi cation .  

La requête  “QUERY CATCHING”  peu t être  u ti l i sée  pour véri fier qu 'aucune noti fication  de  
mouvement n 'a  encore  été  envoyée  (“catching”  a  été  défin i ) .  

9.5  Configuration  du  d ispositi f d 'entrée  

9.5. 1  U ti l i sation  de  l a  m inu terie  de  suspension  

La  m inu terie  de  suspension  est  un iquement m ise  en  œuvre  pour l es  capteurs  de  mouvement.  
Le  modèle  de  la  F igure  2  représente  la  façon  don t  l a  m inuterie  de  suspension  est u ti l i sée  pour 
dédu i re  une  présence.  

La  m inu terie  de  suspension  peu t être  annu lée  à  l 'a ide  de  l a  commande  
“CANCEL HOLD TIMER” .  Ceci  force  l a  trans i tion  vers  l 'état "vacan t"  (vide) .  

L'annu lation  et l 'expiration  de  l a  m inu terie  de  suspension  doiven t tou tes  l es  deux générer un  
déclenchement ’ vacant’ .  

9.5.2  U ti l i sation  de  l a  m inuterie  de  consignation  

Lorsque  l a  m inu terie  de  cons ignation  est défi n ie,  e l l e  doi t  générer un  déclenchement ‘ repeat’  
à  chaque période  Treport,  même lorsque  “inputValue”  n 'a  pas  changé.  La  m inu terie  de  
consignation  doi t  ê tre  redémarrée  à  chaque envoi  d 'événement.  

Lorsque  l a  m inu terie  de  consignation  est acti vée  sur p lus ieurs  d isposi ti fs,  ces  d ispos i ti fs  
peuven t envoyer des  données  contrad ictoi res  qu i  commandent l e  même apparei l l age.  Se lon  
l 'appl ication ,  i l  est nécessaire  de  porter une  atten tion  particu l i ère  l ors  de  l 'acti vation  de  l a  
m inuterie  de  cons ignation .  

9.5.3  U ti l i sation  de  l a  m inu terie  de  temps mort  

Lorsque  la  m inu terie  de  temps  mort est  défin ie ,  l ' i nstance  ne  doi t pas  envoyer d 'événement 
tant  que  la  m inu terie  de  temps  mort n 'a  pas  expiré.  La  m inuterie  de  temps  mort doi t ê tre  
redémarrée  à  chaque  envoi  d 'événement.  

NOTE  Le  bu t  d e  l a  m inu terie  de  temps  mort  est  d 'augmenter l a  d i spon i bi l i té  de  l a  bande  passante  effecti ve  du  
bus.  E l l e  n 'est  pas  desti née  à  être  u ti l i sée  en  tan t  que  m inu terie  d e  suspens ion .  

9.5.4  Rég lage des  minuteries  

Les  m inuteries  d 'événements  doiven t être  programmables,  comme ind iqué  au  Tableau  4.  La  
période  peut  être  ca lcu lée  comme su i t:  

Période  =  Ti ncr  *  multiplicateur  

La  période  réel l e  ne  doi t être  calcu lée,  d 'après  l a  variable  correspondante,  qu 'au  
(re)démarrage  d 'une  m inu terie .  Ceci  impl ique  que  l es  périodes  son t un iquement mod i fiées  
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après  le  redéclenchement,  l 'annu lation  ou  l 'expiration  de  toute  exécu tion  d 'une  m inu terie.  La  
to lérance sur l a  période  doi t  être  de  ±5  % .  

Tableau  4  – Réglage de  la  m inuterie  d 'événement 

Période  Mu l tipl i cateur Valeur par défaut  Ti ncr  Tdefau l t  Tmin  Tmax  

Tdead ti me  “tDeadtime” 2  50  ms  1 00  ms  0  s  1 2 , 75  s  

Thol d
a  “tHold” 90  1 0  s  1 5  m in  1  s  42, 3  m in  

Treport  “tReport” 20  1  s  20  s  1  s  4  m in  1 5  s  

a  Un iquement  appl i cable  aux capteu rs  de  mouvement.  

 

Le  d ispos i ti f d 'en trée  doi t afficher l es  opérations  su ivan tes  pour défin i r e t observer les  
mu l tip l icateurs  de  m inuterie:  

•  “SET HOLD  TIMER (DTR0)” ,  “QUERY HOLD TIMER”  pour défin i r ou  i n terroger “ tHold” ;  

•  “SET REPORT TIMER (DTR0)” ,  “QUERY REPORT TIMER”  pour défin i r ou  i n terroger 
“tReport” ;  

•  “SET DEADTIME TIMER (DTR0)” ,  “QUERY DEADTIME  TIMER”  pour défin i r ou  i n terroger 
“tDeadtime” .  

“QUERY HOLD  TIMER”  doi t répondre  MASK lorsque  l a  m inu terie  de  suspension  n 'est pas  
m ise  en  œuvre  et “ tHold”  l orsqu 'e l le  est m ise  en  œuvre.  

Lorsque  l a  m inu terie  de  suspension  est m ise  en  œuvre,  “SET HOLD  TIMER (DTR0)”  doi t 
rég ler “tHold”  sur “DTR0” sauf s i  “DTR0” est égal  à  MASK.  Dans  ce  cas,  l a  commande doi t  
être  i gnorée.  La  période  m in imale  de  temps  l orsque  “ tHold”  est  égale  à  0  doi t  être  de  1  s .  

“SET REPORT TIMER (DTR0)”  doi t  défi n i r “tReport”  en  fonction  de  “DTR0“ .  Lorsque  “tReport”  
est  rég lé  sur 0 ,  l a  m inu terie  de  cons ignation  doi t  être  désactivée.  

“SET DEADTIME TIMER (DTR0)”  doi t défin i r “ tDeadtime”  en  fonction  de  “DTR0” .  Lorsque  
“tDeadtime”  est rég lé  sur 0 ,  l a  m inuterie  de  temps  mort doi t  être  désactivée.  

S i  Treport  <  Tdead time ,  Treport  d o i t  ê tre  Tdead time  ( i ndépendamment de  la  valeur de  “ tReport”) .  

9.5.5  Configuration  manuel le  

Lorsque  l ' I EC  62386-333  est m ise  en  œuvre,  l es  variables  du  n i veau  d ' instance  du  Tableau  5  
peuven t être  configurées  manuel l ement.  QUERY MANUAL CONFIGURATION  CAPABILITY 
3xx (voir l ' I EC  62386-333)  doi t  renvoyer l 'octet,  comme défin i  au  Tableau  5:  

Tableau  5  – Valeurs  de  “manualCapabilityInstance3xx”  

Bi t  Description  Valeur 

0  Confi gu ration  manuel l e  d e  “tReport”  pri se  en  charge  “1 ”  =  “Yes”  

1  Confi gu ration  manuel l e  d e  “tHold”  pri se  en  charge  “1 ”  =  “Yes”  

2  Confi gu ration  manuel l e  d e  “tDeadtime”  pri se  en  
charge  

“1 ”  =  “Yes”  

3  Réservé  “0”  

4  Réservé  “0”  

5  Réservé  “0”  

6  Réservé  “0”  

7  Réservé  “0”  
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9.6  Trai tement des  exceptions  

9.6. 1  Défai l l ance physique du  capteur 

Lorsqu 'une  défai l l ance  physique  du  capteur est détectée,  l ' i nstance  doi t rég ler “instanceError”  
sur TRUE en tre  l e  moment de  l a  détection  de  l a  défa i l l ance  et l a  résolu tion  de  l a  défa i l lance.  
Pendan t l a  détection  de  l 'erreur,  aucun  autre  événement ne  doi t  ê tre  envoyé.  

9.6.2  Erreurs  spécifiques  au  fabricant  

Lorsqu 'une  erreur spéci fique  au  fabricant,  au tre  qu 'une  défai l l ance  physique  du  capteur,  est  
détectée,  l ' instance  doi t rég ler “instanceError”  sur TRUE entre  le  moment où  l 'erreur survient 
et  la  d ispari ti on  de  l 'erreur.  

9.6.3  Valeur d 'erreur 

“instanceError”  peut  être  observée par le  bia is  de  “QUERY I NSTANCE STATUS”.  

Pendan t l e  rég lage  de  “instanceError”,  “QUERY INSTANCE ERROR”  doi t renvoyer 
“instanceErrorByte”,  conformément au  Tableau  6.  

Tableau  6  – Valeurs  de  “ instanceErrorByte” 

Bi t  Description  Valeur 

0  Défai l l ance  physique  du  capteur?  "1 "  =  "Yes"  

1  Réservé  “0”  

2  Réservé  “0”  

3  Réservé  “0”  

4  Erreur 1  spéci fi que  au  fabrican t?  "1 "  =  "Yes"  

5  Erreur 2  spéci fi que  au  fabrican t?  "1 "  =  "Yes"  

6  Erreur 3  spéci fi que  au  fabrican t?  "1 "  =  "Yes"  

7  Erreur 4  spéci fi que  au  fabrican t?  “1 ”  =  “Yes”  

 

Lorsque  “ instanceErrorByte”  est u ti l i sé ,  l a  s i gn i fication  des  b i ts  [7 : 4 ]  de  “ instanceErrorByte”  d o i t  
être  documentée  dans  l a  notice/documentation .  L' impact sur la  génération  d 'événements  doi t 
également être  documenté.  

1 0  Déclaration  des  variables  

Les  exigences  de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4  et de  l ' I EC 62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  Article  1 0  
s 'appl iquent,  a ins i  que  l es  cons idérations  su ivantes.  

Le  Tableau  7  présente  l es  aj ou ts  aux variables  de  d ispos i ti f.  

Tableau  7  – Déclaration  des  variables  de  d ispositi f 

Variable  Valeur par 
défau t  

(val eur de  
rodage en  
usine)  

Valeur 
réin i ti al i sée  

Valeur de  
m ise  sous  
tension  

P lage  de  
val id i té  

Type de  
mémoire  

“extendedVersionNumber”  2. 0  pas  de  
mod i fi cation  

pas  de  
mod i fi cation  

00001 000b  ROM  
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Le  Tableau  8  présente  l es  restrictions  des  variables  d ' i nstance.  

Tableau  8  – Restrictions  des  variables  d ' instance  défin ies  
dans  l ' IEC  62386-1 03: 201 4  et l ' IEC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :— 

Variable  Valeur par 
défau t  

(val eur de  
rodage en  
usine)  

Valeur 
réin i ti al i sée  

Valeur de  
m ise  sous  
tension  

Plage  de  val id i té  Type de  
mémoire  

“instanceType”  3  pas  de  
mod i fi cation  

pas  de  
mod i fi cation  

3  ROM  

“resolution” 2  pas  de  
mod i fi cation  

pas  de  
mod i fi cation  

2  ROM  

“inputValue” 
a  

pas  de  
mod i fi cation  

pas  de  
mod i fi cationb  

0x00,  0x55,  
0xAA, 0xFF  

RAM  

“eventFilter”  0000  001 1 b  0000  001 1 b  pas  de  
mod i fi cation  

000x xxxxb  NVM  

“eventPriority” 4  4  pas  de  
mod i fi cation  

[2 , 5]  NVM  

a  Non  app l i cabl e.  

b  I l  convi en t  q ue  l a  val eu r représente  l a  s i tuation  réel l e  dès  q ue  poss ible.  

 

Le  Tableau  9  présente  l es  aj ou ts  aux variables  d ' i nstance.  

Tableau  9  – Déclaration  des  variables  d ' instance  

Variable  Valeur par 
défau t  

(val eur de  
rodage  en  
usine)  

Valeur 
réin i tial i sée  

Valeur de  
m ise  sous  
tension  

Plage  de  val id i té  Type de  
mémoire  

“instanceErrorByte” 
a  pas  de  

mod i fi cation  
0  b  xxxx 000xb  RAM  

“tDeadtime”  2  2  pas  de  
mod i fi cation  

[0 , 255]  NVM  

“tHold”  c  90  90  pas  de  
mod i fi cation  

[0  254]  NVM  

“tReport” 20  20  pas  de  
mod i fi cation  

[0 , 255]  NVM  

“catching” 
a  

FALSE  FALSE  [TRUE,FALSE]  RAM  

a  Non  app l i cabl e.  

b  I l  convi en t  q ue  l a  val eu r représente  l a  s i tuation  réel l e  dès  q ue  poss ible.  

c  Appl i cable  u n iquement  pour l es  capteurs  de  mouvement.  S i non ,  “tHold”  est  MASK.  

 

1 1  Défin i tion  des  commandes  

1 1 . 1  Général i tés  

Les  codes  de  fonctionnement non  u ti l i sés  doiven t être  réservés  pour des  besoins  fu turs.  

1 1 .2  Fiches  de  vue d 'ensemble  

1 1 .2. 1  Général i tés  

Les  exigences  de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4  et  de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  1 1 . 2  
s 'appl i quent,  avec l es  ajouts  su ivants .  
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1 1 .2.2  Commandes  normal isées  

Le  Tableau  1 0  donne  une  vue  d 'ensemble  des  commandes  et requêtes  supplémentai res.  

Tableau  1 0  – Commandes  normal isées  

Nom  de  l a  commande  Octet 
d 'adres

-se  

Octet 
d ' i nstan

-ce  

Octet 
de  code  

de  
fonc-
tionne-
ment  

D
T
R
0
 

D
T
R
1
 

D
T
R
2
 

R
é
p
o
n
s
e
 

E
n
v
o
y
e
r 
d
e
u
x
 

fo
is
 

Voi r 
paragra-

phe  

Paragra-
phe  

relati f à  
l a  

comman
-de  

CATCH  MOVEMENT Device  Instance  0x20       9 . 4. 6  1 1 . 7 . 2  

SET HOLD  TIMER (DTR0)  Device  Instance  0x21         9 . 5. 1  1 1 . 8 . 3  

SET REPORT TIMER (DTR0)  Device  Instance  0x22         9 . 5. 2  1 1 . 8 . 4  

SET DEADTIME  TIMER (DT

R0)  
Device  Instance  0x23         9 . 5. 3  1 1 . 8 . 5  

CANCEL HOLD  TIMER Device  Instance  0x24       9 . 5. 1  1 1 . 7 . 3  

           

QUERY DEADTIME  TIMER Device  Instance  0x2C        9 . 5. 3  1 1 . 9. 3  

QUERY HOLD  TIMER Device  Instance  0x2D        9 . 5. 1  1 1 . 9 . 4  

QUERY REPORT TIMER Device  Instance  0x2E        9 . 5. 2  1 1 . 9 . 5  

QUERY CATCHING  Device  Instance  0x2F        9 . 4 . 6  1 1 . 9 . 6  

 

1 1 .3  Messages  d 'événement  

1 1 .3. 1  INPUT NOTIFICATION  (device/instance,  event)  

Les  exigences  de  l ' I EC 62386-1 03: 201 4  et de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  1 1 . 3 . 1  
s 'appl iquent,  avec l es  ajouts  su ivants:  

“catching” doi t être  rég lé  sur FALSE l orsque  l e  déclenchement re lati f à  l a  noti fication  d 'en trée  
est  ‘movement’ .  

Se  référer à  9 . 4 . 3  pour avoi r une  vue  d 'ensemble  des  valeurs  event.  

1 1 .3.2  POWER NOTIFICATION  (device)  

Les  exigences  de  l ' I EC 62386-1 03: 201 4  et de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  1 1 . 3 . 2  
s 'appl i quent.  

1 1 .4  Instructions  relatives  au  d ispositi f de  commande  

Les  exigences  de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4  et  de  l ' I EC 62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  1 1 . 4  
s 'appl i quent.  

1 1 .5  Instructions  relatives  à  la  configuration  du  d ispositi f 

Les  exigences  de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4  et  de  l ' I EC 62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  1 1 . 5  
s 'appl iquent.  

1 1 .6  Requêtes  propres  au  d ispositi f 

Les  exigences  de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4  et  de  l ' I EC  62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  1 1 . 6  
s 'appl i quent.  
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1 1 .7  Instructions  relatives  à  la  commande d ' instance  

1 1 .7. 1  Général i tés  

Les  exigences  de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4  et  de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  1 1 . 7  
s 'appl i quent,  avec l es  ajou ts  su ivants .  

1 1 .7.2  CATCH  MOVEMENT 

Lorsque  l 'événement 'movement'  est acti vé,  l ' i nstruction  ”CATCH  MOVEMENT”  doi t être  
i gnorée.  

Lorsque  l 'événement 'movement'  est  désactivé,  “catching”  d oi t  être  rég lé  sur TRUE.  Dès  
qu 'un  événement de  mouvement détecté  a  été  envoyé,  "catching"  doi t être  rétabl i  sur FALSE.  

Cette  i nstruction  ne  doi t  pas  mod i fier l e  fi l tre  d 'événement.  

Se  référer à  9 . 4 . 6  pour de  p lus  amples  i n formations.  

1 1 .7.3  CANCEL HOLD  TIMER 

Cette  i nstruction  doi t  être  i gnorée  l orsque  la  m inu terie  de  suspension  n ' est pas  m ise  en  
œuvre.  

Lorsque  la  m inuterie  de  suspension  est m ise  en  œuvre  et q ue  l a  m inuterie  est en  cours  
d 'exécution ,  cette  i nstruction  doi t annu ler l a  m inu terie  et générer un  déclenchement "vacan t" .  

Se  référer à  9 . 5. 1  pour de  p lus  amples  i n formations.  

1 1 .8  Instructions  relatives  à  la  configuration  d ' instance  

1 1 .8. 1  Général i tés  

Les  exigences  de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4  et  de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  1 1 . 8  
s 'appl i quent,  avec l es  ajouts  et remplacements  su ivan ts:  

1 1 .8.2  SET EVENT FILTER (DTR0)  

“eventFilter”  do i t  être  rég lé  sur DTR0 l orsque  la  va leur se  s i tue  dans  l a  p lage  val ide.  Dans  l e  
cas  contra ire,  l a  commande  doi t être  i gnorée.  

1 1 .8.3  SET HOLD TIMER (DTR0)  

Lorsque  l a  m inu terie  de  suspension  est m ise  en  œuvre,  “SET HOLD  TIMER (DTR0)”  doi t 
rég ler “tHold”  sur “  DTR0”  sauf s i  “DTR0” est égal  à  MASK.  Dans  ce  cas,  l a  commande  doi t  
être  i gnorée.   

Se  référer à  9 . 5 . 1  pour de  p lus  amples  i n formations.  

1 1 .8.4  SET REPORT TIMER (DTR0)  

“tReport”  doi t être  rég lé  sur “DTR0”.  

Se  référer à  9 . 5. 2  pour de  p lus  amples  i n formations.  

1 1 .8.5  SET DEADTIME TIMER (DTR0)  

“tDeadtime”  do i t  être  rég lé  sur “DTR0”.  
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Se  référer à  9 . 5. 3  pour de  p lus  amples  i n formations.  

1 1 .9  Requêtes  d ' instance  

1 1 .9. 1  Général i tés  

Les  exigences  de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4  et  de  l ' I EC 62386-1 03:201 4/AMD1 :—,  1 1 . 9  
s 'appl iquent,  avec l es  a jouts  su ivants :  

1 1 .9.2  QUERY INSTANCE ERROR 

L' information  déta i l l ée  de  l 'erreur doi t  être  “ instanceErrorByte” .  

Se  référer à  9 . 6 . 3  pour de  p lus  amples  i n formations.  

1 1 .9.3  QUERY DEADTIME TIMER 

La  réponse  doi t être  “tDeadtime”.  

Se  référer à  9 . 5. 3  pour de  p lus  amples  i n formations.  

1 1 .9.4  QUERY HOLD TIMER 

La réponse  doi t  être  MASK lorsque  la  m inu terie  de  suspension  n 'est pas  m ise  en  œuvre  et 
“tHold”  l orsqu 'e l le  est  m ise  en  œuvre.  

Se  référer à  9 . 5 . 1  pour de  p lus  amples  i n formations.  

1 1 .9.5  QUERY REPORT TIMER 

La  réponse  doi t être  “tReport”.  

Se  référer à  9 . 5. 2  pour de  p lus  amples  i n formations.  

1 1 .9.6  QUERY CATCHING  

La  réponse  doi t être  YES  l orsque  “catching”  est  égal  à  TRUE  et NO  s i  ce  n 'est pas  le  cas.  

Se  référer à  9 . 4 . 6  pour de  p lus  amples  i n formations.  

1 1 . 1 0  Commandes  spéciales  

Les  exigences  de  l ' I EC  62386-1 03: 201 4  et  de  l ' I EC 62386-1 03: 201 4/AMD1 :—,  1 1 . 1 0  
s 'appl i quent.  
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