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I N TERN ATI ON AL ELECTROTECH N I CAL COM M I SSI ON  

____________ 

 
ADJUSTABLE SPEED ELECTRICAL POWER DRIVE SYSTEMS – 

 
Part 7-301 :  Generic interface and  use of profi les  for power  

drive  systems – Mapping  of profi le  type 1  to  network technologies  
 

FOREWORD 

1 )  Th e  I n te rn ati on al  E l ectrotech n i cal  Com m i ss i on  ( I E C)  i s  a  worl d wi d e  org a n i zati on  for stan d a rd i zati on  com pri s i n g  
a l l  n ati on al  e l ectrotech n i cal  com m i ttees  ( I E C N ati on al  Com m i ttees).  Th e  obj ect  of I E C i s  to  prom ote  
i n tern ati on a l  co-op erati on  on  a l l  q u esti on s  con ce rn i n g  sta n d a rd i zati on  i n  th e  e l ectri cal  an d  e l ectron i c fi e l d s.  To  
th i s  en d  an d  i n  a d d i ti on  to  oth er acti vi ti es,  I E C  pu bl i sh es  I n tern ati on al  S tan d a rd s,  Tech n i cal  S peci fi cati on s,  
Tech n i cal  Re ports ,  Pu bl i cl y Avai l abl e  S peci fi cati on s  (PAS )  an d  G u i d es  (h ereafter referre d  to  as  “ I E C  
P u bl i cati on (s )” ) .  Th ei r p re pa rati on  i s  e n tru ste d  to  tech n i cal  com m i ttees;  an y I E C  N ati on al  Com m i ttee  i n terested  
i n  th e  su bj ect  d e al t  wi th  m ay p arti ci pate  i n  th i s  p rep aratory work.  I n tern ati on al ,  g ove rn m en tal  an d  n on -
g overn m en tal  org an i zati on s  l i a i s i n g  wi th  th e  I E C a l so  pa rti ci pate  i n  th i s  prep arati on .  I E C col l a borates  cl osel y 
wi th  th e  I n te rn ati on al  O rg a n i zati on  for S tan d ard i zati on  ( I S O)  i n  accord a n ce  wi th  con d i t i on s  d ete rm i n ed  b y 
ag reem en t betwe en  th e  two  org an i zati on s.  

2)  Th e  form al  d eci s i on s  or ag re em en ts  of I E C on  tech n i cal  m atters  e xp res s,  as  n ea rl y  as  p ossi b l e,  an  i n tern ati on al  
con sen su s  of opi n i on  on  th e  rel evan t  su b j ects  s i n ce  e ach  tech n i cal  com m i ttee  h as  re pres en tati on  from  al l  
i n teres ted  I E C N ati on al  Com m i ttees .   

3)  I E C Pu bl i cati on s  h a ve  th e  form  of recom m en d ati on s  for i n tern ati on al  u se  an d  a re  accepted  by  I E C N ati on al  
Com m i ttees  i n  th at  sen se.  W hi l e  a l l  reas on a bl e  efforts  are  m ad e  to  en su re  th at  th e  tech n i cal  con te n t  of I E C  
P u bl i cati on s  i s  accu rate,  I E C  can n ot  b e  h el d  res p on si b l e  for th e  wa y i n  wh i ch  th ey a re  u se d  or for an y 
m i s i n terpretati on  by an y en d  u ser.  

4)  I n  ord er to  prom ote  i n te rn ati on al  u n i form i ty,  I E C N ati on al  Com m i ttees  u n d ertake  to  ap p l y I E C Pu b l i cati on s  
tran s p aren tl y to  th e  m a xi m u m  exte n t  p oss i bl e  i n  th e i r n a ti on al  an d  reg i on al  p u bl i cati on s.  An y d i verg en ce  
between  an y I E C Pu b l i cati on  a n d  th e  corres pon d i n g  n ati on al  or reg i on al  p u bl i cati on  sh al l  b e  cl earl y i n d i cate d  i n  
th e  l atte r.  

5)  I E C i tsel f d oes  n ot  p rovi d e  an y attestati on  of con form i ty.  I n d ep en d en t  certi fi cati on  bod i es  provi d e  con form i ty 
assessm en t  servi ces  an d ,  i n  s om e  areas,  access  to  I E C m arks  of con form i ty.  I E C i s  n ot  respon si bl e  for an y 
servi ces  carri ed  ou t  by i n d ep e n d e n t  certi fi cati on  b od i es.  

6)  Al l  u sers  s h ou l d  en su re  th at  th ey h ave  th e  l ates t  ed i ti on  of th i s  pu bl i cati on .  

7)  N o  l i a bi l i ty sh al l  attach  to  I E C  or i ts  d i rectors,  em pl oyees,  servan ts  or ag en ts  i n cl u d i n g  i n d i vi d u al  e xpe rts  an d  
m em bers  of i ts  tech n i cal  com m i ttees  an d  I E C  N ati on al  Com m i ttees  for a n y pe rson al  i n j u ry,  prope rty  d am ag e  or 
oth e r d am ag e  of a n y n atu re  wh atsoever,  wh eth er d i rect  or i n d i rect,  or for cos ts  ( i n cl u d i n g  l eg al  fees )  an d  
e xpen ses  ari s i n g  ou t  of th e  pu bl i cati on ,  u se  of,  or re l i a n ce  u pon ,  th i s  I E C P u bl i cati on  or a n y oth e r I E C  
P u bl i cati on s.   

8)  Atten ti on  i s  d ra wn  to  th e  N orm ati ve  referen ces  ci ted  i n  th i s  pu bl i cati on .  U se  of th e  referen ced  p u bl i cati on s  i s  
i n d i s pen sa bl e  for th e  correct  appl i cati on  of th i s  p u bl i cati on .  

9)  Atten ti on  i s  d rawn  to  th e  poss i bi l i ty th at  s om e  of th e  e l em en ts  of th i s  I E C P u bl i cati on  m ay be  th e  su bj ect  of 
pate n t  ri g h ts.  I E C s h al l  n ot  be  h el d  res p on si bl e  for i d e n ti fyi n g  an y or a l l  su ch  paten t  ri g h ts.  

I n tern ati on al  S tan d ard  I E C  6 1 80 0-7-3 01  h as  been  prepared  b y su bcom m i ttee  S C 2 2G :  
Ad j u stabl e  speed  e l ectri c  d ri ve  s ystem s i n corporati n g  sem i con d u ctor power con verters ,  of I E C 
tech n i ca l  com m i ttee  TC  2 2:  Power e l ectron i c  s ystem s  an d  eq u i pm en t.  

Th i s  secon d  ed i ti on  can cel s  an d  repl aces  th e  fi rst ed i ti on  pu bl i sh ed  i n  20 07.  Th i s  ed i ti on  
con sti tu tes  a  tech n i ca l  revi s i on .  

Th i s  ed i ti on  i n cl u d es  th e  fol l owi n g  s i g n i fi can t tech n i ca l  ch an g es  wi th  respect to  th e  previ ou s  
ed i ti on :  

•  Ad d i ti on al  m appi n g s  to  com m u n i cati on  s ystem s are  i n cl u d ed  (see  Cl au se  6  an d  Cl au se  7).  
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Th e  text of th i s  s tan d ard  i s  based  on  th e  fo l l owi n g  d ocu m en ts:  

FDI S  Rep ort  on  voti n g  

2 2G /3 1 1 /F DI S  22 G /3 26/RVD  

 
Fu l l  i n form ati on  on  th e  voti n g  for th e  approval  of th i s  s tan d ard  can  be  fou n d  i n  th e  report on  
voti n g  i n d i cated  i n  th e  above  tabl e.  

Th i s  pu bl i cati on  h as  been  d rafted  i n  accord an ce wi th  th e  I SO/I EC  D i recti ves,  Part 2 .  

A l i st of a l l  parts  of th e  I EC  61 800  seri es,  u n d er th e  g en eral  t i t l e  Adjustable speed electrical 
power drive systems,  can  be  fou n d  on  th e  I EC  websi te.  

Th e  com m i ttee  h as  d eci d ed  th at th e  con ten ts  of th i s  pu bl i cati on  wi l l  rem ai n  u n ch an g ed  u n ti l  
th e  stabi l i ty d ate  i n d i cated  on  th e  I E C websi te  u n d er "h ttp: //webstore. i ec. ch "  i n  th e  d ata  
re l ated  to  th e  speci fi c  pu bl i cati on .  At  th i s  d ate,  th e  pu bl i cati on  wi l l  be   

•  recon fi rm ed ,  

•  wi th d rawn ,  

•  rep l aced  b y a  revi sed  ed i ti on ,  or 

•  am en d ed .  

 

IMPORTANT – The 'colour inside'  l ogo  on  the  cover page  of th is  publ ication  ind icates  
that i t  contains  colours  which  are  considered  to  be  usefu l  for the  correct 
understand ing  of i ts  contents.  Users  shou ld  therefore print th is  document using  a  
colour printer.  
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I N TRODU CTI ON  

Th e I EC 61 800  seri es  i s  i n ten d ed  to  provi d e  a  com m on  set of speci fi cati on s  for ad j u stabl e  
speed  e l ectri cal  power d ri ve  s ystem s.  

I E C 61 800-7  speci fi es  profi l es  for p ower d ri ve  s ystem s  (PD S)  an d  th e i r m appi n g  to  exi sti n g  
com m u n i cati on  s ystem s b y u se  of a  g en eri c i n terface  m od el .  

I E C 61 800-7  d escri bes  a  g en eri c i n terface  between  con trol  s ystem s  an d  power d ri ve  s ystem s.  
Th i s  i n terface  can  be  em bed d ed  i n  th e  con trol  s ystem .  Th e  con trol  s ystem  i tsel f can  al so  be  
l ocated  i n  th e  d ri ve  (som eti m es  kn own  as  "sm art  d ri ve"  or " i n tel l i g en t d ri ve").  

A vari ety of ph ys i ca l  i n terfaces  i s  avai l ab l e  (an al og u e  an d  d i g i ta l  i n pu ts  an d  ou tpu ts,  seri a l  
an d  para l l el  i n terfaces,  fi e l d bu ses  an d  n etworks).  Profi l es  based  on  speci fi c ph ys i cal  
i n terfaces  are  a l read y d efi n ed  for som e appl i cati on  areas  (e. g .  m oti on  con trol )  an d  som e 
d evi ce  cl asses  (e. g .  s tan d ard  d ri ves,  posi ti on er).  Th e  i m pl em en tati on s  of th e  associ ated  
d ri vers  an d  appl i cati on  prog ram m i n g  i n terface  are  propri etary an d  vary wi d el y.  

I E C 61 800-7  d efi n es  a  set of com m on  d ri ve  con trol  fu n cti on s,  param eters,  an d  s tate  m ach i n es  
or d escri pti on  of seq u en ces  of operati on  to  be  m apped  to  th e  d ri ve  profi l es .  

I E C 61 800-7  provi d es  a  wa y to  access  fu n cti on s  an d  d ata  of a  d ri ve  th at i s  i n d epen d en t of th e  
u sed  d ri ve  profi l e  an d  com m u n i cati on  i n terface.  Th e  obj ecti ve  i s  a  com m on  d ri ve  m od el  wi th  
gen eri c fu n cti on s  an d  ob j ects  su i tabl e  to  be  m apped  on  d i fferen t com m un i ca ti on  i n terfaces.  
Th i s  m akes  i t  possi b l e  to  provi d e  com m on  i m pl em en tati on s  of m oti on  con trol  (or vel oci ty 
con trol  or d ri ve  con trol  appl i cati on s)  i n  con trol l ers  wi th ou t an y speci fi c kn owl ed g e of th e  d ri ve  
i m pl em en tati on .  

Th ere  are  several  reason s  to  d efi n e  a  g en eri c i n terface:  

For a  drive  device  manufacturer 

– l ess  effort to  su pport  s ystem  i n teg rators ;  

– l ess  effort to  d escri be  d ri ve  fu n cti on s  becau se  of com m on  term i n ol og y;  

– th e  se l ecti on  of d ri ves  d oes  n ot  d epen d  on  avai l abi l i ty of speci fi c su pport;  

For a  control  device  manufacturer  

– n o  i n fl u en ce  of bu s  tech n ol og y;  

– eas y d evi ce  i n teg rati on ;  

– i n d epen d en t of a  d ri ve  su ppl i er;  

For a  system  integrator  

– l ess  i n teg rati on  effort  for d evi ces;   

– on l y on e  u n d erstan d abl e  wa y of m od el i n g ;  

– i n d epen d en t  of bu s  tech n ol og y.  

M u ch  effort i s  n eed ed  to  d es i g n  a  m oti on  con trol  appl i cati on  wi th  several  d i fferen t d ri ves  an d  
a  speci fi c con trol  s ystem .  Th e  tasks  to  i m pl em en t th e  s ystem  software  an d  to  u n d erstan d  th e  
fu n cti on al  d escri pti on  of th e  i n d i vi d u al  com pon en ts  m ay exh au st th e  proj ect resou rces.  I n  
som e cases,  th e  d ri ves  d o  n ot sh are  th e  sam e ph ysi ca l  i n terface.  S om e con trol  d evi ces  j u st  
su pport a  s i n g l e  i n terface,  wh i ch  wi l l  n ot be  su pported  b y a  speci fi c d ri ve.  On  th e  oth er h an d ,  
th e  fu n cti on s  an d  d ata  stru ctu res  are  often  speci fi ed  wi th  i n com pati b i l i t i es.  Th i s  req u i res  th e  
system  i n teg rator to  wri te  speci a l  i n terfaces  for th e  appl i cati on  software  an d  th i s  sh ou l d  n ot be  
h i s  respon si bi l i ty.  
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S om e appl i cati on s  n eed  d evi ce  exch an g eabi l i ty or i n teg rati on  of n ew d evi ces  i n  an  exi s ti n g  
con fi g u rati on .  Th e y are  faced  wi th  d i fferen t i n com pati b l e  sol u ti on s.  Th e  efforts  to  ad apt a  
sol u ti on  to  a  d ri ve  profi l e  an d  to  m an u factu rer-speci fi c exten s i on s  m a y be  u n acceptabl e.  Th i s  
wi l l  red u ce  th e  d eg ree  of freed om  to  sel ect a  d evi ce  best su i ted  for th i s  appl i cati on  to  th e  
sel ecti on  of th e  u n i t,  wh i ch  wi l l  be  avai l abl e  for a  speci fi c ph ysi ca l  i n terface  an d  su pported  b y 
th e  con trol l er.  

I E C 61 800-7-1  i s  d i vi d ed  i n to  a  g en eri c part an d  several  an n exes  as  sh own  i n  F i g u re  1 .  Th e  
d ri ve  profi l e  types  for Ci A® 402 1 ,  CI P  M oti on TM 2,  PROFI d ri ve 3  an d  S ERCO S ® 4  are  m apped  
to  th e  g en eri c i n terface  i n  th e  correspon d i n g  an n ex.  Th e  an n exes  h ave  been  su bm i tted  b y 
open  i n tern ati on al  n etwork or fi el d bu s  org an i zati on s,  wh i ch  are  respon si bl e  for th e  con ten t of 
th e  re l ated  an n ex an d  u se  of th e  re l ated  trad e  m arks.  

Th e  d i fferen t profi l e  types  1 ,  2 ,  3 ,  4  are  speci fi ed  i n  I E C 61 800-7-2 01 ,  I E C 61 800-7-2 02,  
I E C 61 800-7-2 03  an d  I E C 61 800-7-2 04.  

Th i s  part of I E C 6 1 80 0-7  speci fi es  h ow th e  profi l e  type  1  (Ci A® 40 2)  i s  m apped  to  th e  n etwork 
tech n ol og i es  CAN open ® 5,  CC-Li n k I E® F i e l d  N etwork 6,  E PA

TM 7,  E th erCAT® 8  an d  E th ern et  

Powerl i n kTM 9.  

  

————————— 
1   Ci A® 40 2  i s  a  reg i s te re d  tra d e  m ark of CAN  i n  Au tom ati on  e. V.  (C i A)  Th i s  i n form ati on  i s  g i ve n  for th e  

con ven i en ce  of u s ers  of th i s  I n tern ati on al  S tan d ard  an d  d oes  n ot  con sti tu te  an  e n d orsem en t by I E C of th e  tra d e  
m ark h ol d er or an y of i ts  p rod u cts .  Com pl i an ce  to  th i s  p rofi l e  d oes  n ot  re q u i re  u se  of th e  reg i stere d  tra d e  m ark   
Ci A®  40 2.  U se  of th e  re g i stere d  trad e  m ark Ci A®  40 2  req u i re s  perm i s si on  of CAN  i n  Au tom ati on  e. V.  (C i A).  

2  CI P  M oti on ™  i s  a  tra d e  m ark  of O DVA,  I n c.  Th i s  i n form ati on  i s  g i ven  for th e  con ven i en ce  of u sers  of th i s  
I n tern ati on al  S tan d ard  a n d  d oes  n ot  con sti tu te  an  en d orsem en t b y I E C  of th e  trad e  m ark h ol d er or a n y of i ts  
prod u cts.  Com pl i an ce  to  th i s  p rofi l e  d oes  n ot  req u i re  u se  of th e  tra d e  m ark CI P  M oti on ™ .  U se  of th e  tra d e  m ark 
CI P  M oti on ™  req u i res  pe rm i ssi on  of ODVA,  I n c.  

3  P ROFI d ri ve  i s  a  trad e  n am e  of P ROFI B U S  &  P ROFI N E T I n tern ati on al .  Th i s  i n form ati on  i s  g i ven  for th e  
con ven i en ce  of u s ers  of th i s  I n tern ati on al  S tan d ard  an d  d oes  n ot  con sti tu te  an  e n d orsem en t by I E C of th e  tra d e  
n am e  h ol d e r or an y of i ts  p rod u cts.  Com pl i an ce  to  th i s  profi l e  d oes  n ot  req u i re  u se  of th e  trad e  n am e  
P ROFI d ri ve.  U se  of th e  tra d e  n am e  P ROFI d ri ve  req u i res  pe rm i ss i on  of PROF I B U S  & PROF I N E T I n tern ati on al .  

4  S E RCOS® i s  a  reg i ste red  trad e  m ark of S E RCOS  I n te rn ati on al  e . V.  Th i s  i n form ati on  i s  g i ven  for th e  

con ven i en ce  of u sers  of th i s  I n tern ati on al  S tan d ard  an d  d oes  n ot  con s ti tu te  an  e n d orsem en t by I E C of th e  tra d e  
m ark h ol d er or an y of i ts  p rod u cts .  Com pl i an ce  to  th i s  p rofi l e  d oes  n ot  re q u i re  u se  of th e  re g i stere d  tra d e  m ark  
S E RCOS®.  U se  of th e  re g i s te red  tra d e  m ark S E RCOS®  req u i res  pe rm i ss i on  of th e  tra d e  m ark h ol d er.  

5  CAN open® i s  a  reg i s te red  trad e  m ark of CAN  i n  Au tom ati on  e. V.  (C i A).  Th i s  i n form ati on  i s  g i ve n  for th e  

con ven i en ce  of u sers  of th i s  I n tern ati on al  S tan d ard  an d  d oes  n ot  con s ti tu te  an  e n d orsem en t by I E C of th e  tra d e  
m ark h ol d er or an y of i ts  p rod u cts .  Com pl i an ce  to  th i s  p rofi l e  d oes  n ot  re q u i re  u se  of th e  re g i stere d  tra d e  m ark 
CAN open®.  CAN ope n®  i s  a n  a cron ym  for Con trol l e r Area  Network open  a n d  i s  u s ed  to  refe r to  E N  50 32 5-4.  U se  

of th e  reg i ste red  tra d e  m ark CAN op en®  req u i res  pe rm i ss i on  of CAN  i n  Au tom ati on  e . V.  (C i A).   

6 CC-Li n k I E® F i e l d  N etwork i s  a  re g i s te red  tra d e  m ark of M i tsu bi sh i  E l ectri c  Corporati on .  Th i s  i n form ati on  i s  

g i ven  for th e  con ve n i e n ce  of u sers  of th i s  I n tern ati on al  S ta n d a rd  an d  d oes  n ot  con s ti tu te  an  e n d orsem en t b y  
I E C of th e  trad e  m ark h ol d er or an y of i ts  prod u cts.  Com pl i an ce  to  th i s  profi l e  d oes  n ot  req u i re  u se  of th e  
reg i s tere d  tra d e  m ark CC-Li n k I E® F i e l d  N etwork.  U s e  of th e  reg i s te re d  tra d e  m ark CC-Li n k I E® F i e l d  N etwork  

req u i res  pe rm i s si on  of M i tsu b i sh i  E l ectri c  Corp orati on .  

7  E PA™  i s  a  trad e  m ark of S U P CON  G rou p  Co.  Ltd .  Th i s  i n form ati on  i s  g i ve n  for th e  con ven i en ce  of u sers  of th i s  
I n tern ati on al  S tan d ard  a n d  d oes  n ot  con s ti tu te  an  en d orsem en t b y I E C  of th e  trad e  m ark h ol d er or a n y of i ts  
prod u cts.  Com pl i an ce  to  th i s  profi l e  d oes  n ot  req u i re  u se  of th e  tra d e  m ark E P A™ .  U se  of th e  tra d e  m ark 
E P A™  req u i res  perm i s si on  of th e  tra d e  m ark h ol d e r.  

8  E th erCAT® i s  a  reg i s te re d  trad e  m ark of B eckh off,  Verl .  Th i s  i n form ati on  i s  g i ven  for th e  con ve n i e n ce  of u s ers  

of th i s  I n te rn ati on al  S tan d ard  a n d  d oes  n ot  con sti tu te  an  en d ors em en t  by I E C of th e  trad e  m ark h ol d er or a n y of 
i ts  prod u cts.  C om pl i an ce  to  th i s  profi l e  d oes  n ot  req u i re  u se  of th e  reg i s te red  trad e  m ark E th erCAT®.  U se  of th e  

reg i stere d  tra d e  m ark re q u i res  perm i s si on  of th e  trad e  m ark h ol d e r.  

9  E th ern et  P owerl i n k™  i s  a  tra d e  m ark of B ern ecke r &  Rai n er I n d u stri eel ektron i k G es. m . b. H . ,  con trol  of trad e  
m ark i s  g i ven  to  th e  n on  p rofi t  org an i zati on  E PS G .  Th i s  i n form ati on  i s  g i ven  for th e  con ven i en ce  of u s e rs  of th i s  
I n tern ati on al  S tan d ard  a n d  d oes  n ot  con sti tu te  an  en d ors em en t  b y I E C  of th e  trad e  m ark h ol d er or a n y of i ts  
prod u cts .  Com pl i an ce  to  th i s  profi l e  d oes  n ot  re q u i re  u s e  of th e  tra d e  m ark E th ern et  P owerl i n k™ .  U s e  of th e  
trad e  m ark req u i res  pe rm i ssi on  of th e  trad e  m ark h ol d e r.  
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I E C  6 1 80 0-7-3 02,  I E C 61 800-7-3 03  an d  I EC  6 1 800-7-3 04  speci fy h ow th e  profi l e  types  2 ,  3  
an d  4  are  m apped  to  d i fferen t n etwork tech n ol og i es  (su ch  as  Eth erCAT®,  D evi ceN etTM 1 0,  
Con trol N etTM 1 1 ,  Eth erN et/I PTM 1 2,  PROFI B U S 1 3,  PROFI N ET 1 4  an d  S ERCO S ®.  

————————— 
1 0  De vi ceN et™  i s  a  trad e  m ark of ODVA,  I n c.  Th i s  i n form ati on  i s  g i ve n  for th e  con ve n i e n ce  of u sers  of th i s  

I n tern ati on al  S tan d ard  a n d  d oes  n ot  con sti tu te  an  en d orsem en t  b y I E C  of th e  trad e  m ark h ol d er or a n y of i ts  
prod u cts.  Com pl i an ce  to  th i s  p rofi l e  d oes  n ot  req u i re  u s e  of th e  trad e  m ark D evi ceN et™ .  U se  of th e  trad e  m ark  
De vi ceN et™  re q u i res  p erm i ssi on  of ODVA,  I n c,  

1 1   Con trol N et™  i s  a  trad e  m ark of ODVA,  I n c.  Th i s  i n form ati on  i s  g i ve n  for th e  con ven i en ce  of u sers  of th i s  
I n tern ati on al  S tan d ard  an d  d oes  n ot  con s ti tu te  an  en d orsem en t by I E C  of th e  trad e  m ark h ol d er or a n y of i ts  
prod u cts.  Com pl i an ce  to  th i s  p rofi l e  d oes  n ot  re q u i re  u se  of th e  trad e  m ark Con tro l N et™ .  U se  of th e  tra d e  m ark  
Con trol N et™  req u i res  perm i s si on  of ODVA,  I n c.  

1 2 E th erN et/I P™  i s  a  tra d e  m ark of O DVA,  I n c.  Th i s  i n form ati on  i s  g i ven  for th e  con ven i en ce  of u sers  of th i s  
I n tern ati on al  S tan d ard  an d  d oes  n ot  con s ti tu te  an  en d orsem en t by I E C  of th e  trad e  m ark h ol d er or a n y of i ts  
prod u cts.  Com pl i a n ce  to  th i s  profi l e  d oes  n ot  re q u i re  u se  of th e  trad e  m ark E th e rN et/I P ™ .  U se  of th e  tra d e  
m ark E th erN et/I P™  re q u i res  p erm i s si on  of ODVA,  I n c.  

1 3  PROF I B U S  i s  a  trad e  n am e  of P ROFI B U S  &  P ROFI N E T I n tern ati on al .  Th i s  i n form ati on  i s  g i ve n  for th e  
con ven i en ce  of u sers  of th i s  I n tern ati on al  S tan d ard  an d  d oes  n ot  con sti tu te  an  e n d ors em en t  by I E C of th e  tra d e  
n am e h ol d er or an y of i ts  p rod u cts .  Com pl i an ce  to  th i s  profi l e  d oes  n ot  req u i re  u s e  of th e  trad e  n am e 
PROFI B U S .  U se  of th e  trad e  n am e P ROFI B U S  req u i res  pe rm i ss i on  of PROF I B U S  &  P ROFI N E T I n tern ati on al .  

1 4  P ROFI N E T i s  a  trad e  n am e  of P ROFI B U S  &  P ROFI N E T I n tern ati on al .  Th i s  i n form ati on  i s  g i ven  for th e  
con ven i en ce  of u s ers  of th i s  I n tern ati on al  S tan d ard  an d  d oes  n ot  con s ti tu te  an  e n d orsem en t by I E C of th e  tra d e  
n am e  h ol d e r or an y of i ts  p rod u cts.  Com pl i an ce  to  th i s  profi l e  d oes  n ot  req u i re  u se  of th e  trad e  n am e  
P ROFI N E T.  U s e  of th e  tra d e  n am e  P ROFI N E T re q u i res  pe rm i ssi on  of P ROFI B U S  &  PROFI N E T I n tern ati on al .  
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Figure 1  – Structure  of IEC  61 800-7  
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ADJUSTABLE SPEED ELECTRICAL POWER DRIVE SYSTEMS – 
 

Part 7-301 :  Generic interface and  use of profi les  for power  
drive  systems – Mapping  of profi le  type 1  to  network technologies  

 
 
 

1  Scope 

Th i s  part of I EC  61 800  speci fi es  th e  m appi n g  of th e  profi l e  type  1  (Ci A 402)  speci fi ed  i n  
I E C 61 800-7-2 01  on to  d i fferen t  n etwork tech n ol og i es.  

Th e  fu n cti on s  speci fi ed  i n  th i s  part of I E C  61 800-7  are  n ot i n ten d ed  to  en su re  fu n cti on al  
safety.  Th i s  req u i res  ad d i ti on al  m easu res  accord i n g  to  th e  re l evan t stan d ard s,  ag reem en ts  
an d  l aws.  

– CAN open ,  see  Cl au se  5;  

– CC-Li n k I E  F i e l d ,  see  Cl au se  6;  

– E PA,  see  Cl au se  7 ;  

– Eth erCAT,  see  Cl au se  8;  

– ETH ERN ET Powerl i n k,  see  Cl au se  9 ;  

2  Normative references  

Th e fol l owi n g  d ocu m en ts,  i n  wh ol e  or i n  part,  are  n orm ati vel y referen ced  i n  th i s  d ocu m en t an d  
are  i n d i spen sabl e  for i ts  appl i cati on .  F or d ated  referen ces,  on l y th e  ed i ti on  ci ted  appl i es .  F or 
u n d ated  referen ces,  th e  l atest ed i ti on  of th e  referen ced  d ocu m en t ( i n cl u d i n g  an y 
am en d m en ts)  appl i es .  

I E C 61 1 58-4-1 4,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 4-14: 
Data-link layer protocol specificationn – Type 14 elements  

I E C  6 1 1 58-5-1 2 ,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 5-12: 
Application layer service definition – Type 12 elements 

I E C 61 1 58-5-1 3 ,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 5-13:  
Application layer service definition – Type 13 elements 

I E C 61 1 58-5-1 4,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 5-14:  
Application layer service definition – Type 14 elements 

I E C 61 1 58-5-2 3,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 5-23: 
Application layer service definition – Type 23 elements 

I E C 61 1 58-6-1 2 ,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 6-12: 
Application layer protocol specification – Type 12 elements  

I E C  6 1 1 58-6-1 3,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 6-13: 
Application layer protocol specification – Type 13 elements 

I E C 6 1 1 58-6-1 4 ,  Industrial communication networks – Fieldbus specification – Part 6-14: 
Application layer protocol specification – Type 14 elements  
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I E C 61 1 58-6-2 3,  Industrial communication networks – Fieldbus specification – Part 6-23: 
Application layer protocol specification – Type 23 elements  

I E C 61 800-7-2 01 ,  Adjustable speed electrical power drive systems – Part 7-201 : Generic 
interface and use of profiles for power drive systems – Profile type 1  specification 

EN  50 325-4 ,  Industrial communications subsystem based on ISO 11898 (CAN)  for controller-
device interfaces – Part 4:  CANopen 

3 Terms,  defin i tions  and  abbreviated  terms  

3.1  Terms and  defin i tions  

For th e  pu rposes  of th i s  d ocu m en t,  th e  fo l l owi n g  term s an d  d efi n i ti on s  appl y.  

3.1 . 1   
actual  value  
val u e  of a  vari abl e  q u an ti ty at  a  g i ven  i n stan t  

N ote  1  to  e n try:  Actu al  val u e  i s  u sed  i n  th i s  d ocu m en t as  i n pu t  d ata  of th e  appl i cati on  con trol  p rog ram  to  m on i tor 
va ri a bl es  of th e  P DS  (e. g .  fe ed back va ri a bl es ).  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 3. 1 . 1 ]  

3.1 .2   
appl ication  
software  fu n cti on al  e l em en t speci fi c  to  th e  sol u ti on  of a  probl em  i n  i n d u stri a l -process  
m easu rem en t an d  con trol  

N ote  1  to  e n try:  An  ap pl i ca ti on  m ay be  d i s tri bu te d  am on g  res ou rces,  an d  m ay com m u n i cate  wi th  oth e r 
appl i cati on s.  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 2]  

3.1 .3   
attribute  

property or ch aracteri sti c  of an  en ti ty 

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 3]  

3. 1 .4   
class  
d escri pti on  of a  set of obj ects  th at sh are  th e  sam e attri bu tes,  operati on s,  m eth od s,  
re l ati on sh i ps,  an d  sem an ti cs  

[S OU RCE :  I E C 61 80 0-7-1 : 2 01 5,  3. 2 . 5]  

3. 1 .5   
commands  
set of com m an d s  from  th e  appl i cati on  con trol  prog ram  to  th e  PD S to  con trol  th e  beh avi or of 
th e  PD S or fu n cti on al  e l em en ts  of th e  PDS  

N ote  1  to  en try:  Th e  b eh avi or i s  refl ected  by states  or operati n g  m od es.  

N ote  2  to  en try:  Th e  d i fferen t  com m an d s  m ay be  rep res e n ted  by on e  b i t  each .   

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 3. 1 . 3 ]  
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3. 1 .6   
communication  macrocycle  
set of bas i c cycl es  n eed ed  for a  con fi g u red  com m u n i cati on  acti vi ty i n  a  m acro n etwork 
seg m en t 

3. 1 .7   
configuration  data  

d ata  for se l ecti n g  fu n cti on al  u n i ts ,  ass i g n i n g  th e i r l ocati on  an d  d efi n i n g  th e i r i n tercon n ecti on s  

3. 1 .8   
control  

pu rposefu l  acti on  on  or i n  a  process  to  m ee t speci fi ed  obj ecti ves  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 6]  

3.1 .9   
control  device  
ph ysi ca l  u n i t  th at  con tai n s  – i n  a  m od u l e/su bassem bl y or d evi ce  – an  appl i cati on  prog ram  to  
con trol  th e  PD S  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 7]  

3.1 . 1 0   
data type  

set  of va l u es  tog eth er wi th  a  set of perm i tted  operati on s  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 8]  

3. 1 . 1 1   
device  
fi e l d  d evi ce  

<fu n cti on  b l ocks>  n etworked  i n d epen d en t ph ys i cal  en ti ty of an  i n d u stri a l  au tom ati on  s ystem  
capabl e  of perform i n g  speci fi ed  fu n cti on s  i n  a  parti cu l ar con text an d  d el i m i ted  b y i ts  i n terfaces  

[SOU RCE :  I E C 61 80 0-7-1 : 2 01 5,  3. 2 . 9]  

3. 1 . 1 2   
device  profi l e  
represen tati on  of a  d evi ce  i n  term s  of i ts  param eters,  param eter assem bl i es  an d  beh avi ou r 
accord i n g  to  a  d evi ce  m od el  th at d escri bes  th e  d ata  an d  beh avi ou r of th e  d evi ce  as  vi ewed  
th rou g h  a  n etwork,  i n d epen d en t from  an y n etwork tech n ol og y 

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 1 1 ]  

3.1 . 1 3   
enti ty 

parti cu l ar th i n g ,  su ch  as  a  person ,  pl ace,  process,  obj ect,  con cept,  associ ati on ,  or even t  

3.1 . 1 4   
feedback variable  
vari abl e  q u an ti ty,  wh i ch  represen ts  th e  con trol l ed  vari ab l e  an d  i s  retu rn ed  to  th e  com pari n g  
e l em en t 

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 1 2]  
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3.1 . 1 5   
functional  element  
en ti ty of software  or software  com bi n ed  wi th  h ard ware,  capabl e  of accom pl i sh i n g  a  speci fi ed  
fu n cti on  of a  d evi ce  

N ote  1  to  en try:  A fu n cti on al  e l em en t  h as  a n  i n te rface,  ass oci ati on s  to  oth er fu n cti on al  e l e m en ts  an d  fu n cti on s.  

N ote  2  to  en try:  A fu n cti on al  e l em en t  can  be  m ad e  ou t  of fu n cti on  b l ock(s),  obj ect(s )  or p ara m eter l i s t(s).  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 1 3]  

3.1 . 1 6   
input  data  

d ata  tran sferred  from  an  extern al  sou rce  i n to  a  d evi ce,  resou rce  or fu n cti on al  e l em en t  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 1 4]  

3.1 . 1 7   
in terface  
sh ared  bou n d ary between  two en ti ti es  d efi n ed  b y fu n cti on al  ch aracteri sti cs ,  s i g n al  
ch aracteri sti cs,  or oth er ch aracteri sti cs  as  appropri ate  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 1 5]  

3.1 . 1 8   
mapping  

set  of va l u es  h avi n g  d efi n ed  correspon d en ce wi th  th e  q u an ti ti es  or val u es  of an oth er set  

3.1 . 1 9   
message  
ord ered  seri es  of octets  i n ten d ed  to  con ve y i n form ati on  

3.1 .20   
model   
m ath em ati cal  or ph ys i cal  represen tati on  of a  system  or a  process,  based  wi th  su ffi ci en t  
preci s i on  u pon  kn own  l aws,  i d en ti fi cati on  or speci fi ed  su pposi ti on s  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 1 7]  

3.1 .21   
operating  mode  
ch aracteri zati on  of th e  wa y an d  th e  exten t to  wh i ch  th e  h u m an  operator i n terven es  i n  th e  
con trol  eq u i pm en t 

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 1 8]  

3.1 .22   
offset  

n u m ber of octets  from  a  speci a l l y d esi g n ed  pos i ti on  

3.1 .23   
output  data  
d ata  ori g i n ati n g  i n  a  d evi ce,  resou rce  or fu n cti on al  e l em en t an d  tran sferred  from  th em  to  
extern al  s ystem s  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 1 9]  
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3. 1 .24  
parameter 
d ata  e l em en t th at represen ts  d evi ce  i n form ati on  th at can  be  read  from  or wri tten  to  a  d evi ce,  
for exam pl e  th rou g h  th e  n etwork or a  l ocal  H M I  

N ote  1  to  en try:  A p aram eter i s  typi cal l y ch a racteri zed  b y a  param eter n am e,  d ata  type  an d  access  d i recti on .  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 2 0]  

3.1 .25   
profi le  
represen tati on  of a  PD S i n terface  i n  term s  of i ts  param eters ,  param eter assem bl i es  an d  
beh avi or accord i n g  to  a  com m u n i cati on  profi l e  an d  a  d evi ce  profi l e  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 2 1 ,  m od i fi ed  — N ote  1  to  en try i s  d el eted ]  

3.1 .26   
set-point  

val u e  or vari abl e  u sed  as  ou tpu t  d ata  of th e  appl i cati on  con trol  prog ram  to  con trol  th e  PD S  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 3. 1 . 5]  

3.1 .27   
status  
set of i n form ati on  from  th e  PD S to  th e  appl i cati on  con trol  prog ram  refl ecti n g  th e  state  or m od e 
of th e  PD S  or a  fu n cti on al  e l em en t of th e  PD S  

N ote  1  to  en try:  Th e  d i fferen t  statu s  i n form ati on  m ay b e  cod ed  wi th  on e  b i t  e ach .   

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 3. 1 . 6]  

3.1 .28   
type  
h ard ware  or software  el em en t wh i ch  speci fi es  th e  com m on  attri bu tes  sh ared  b y a l l  i n stan ces  
of th e  type  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 2 3]  

3.1 .29   
variable  

software  en ti ty th at m ay take  d i fferen t val u es,  on e  at  a  ti m e  

N ote  1  to  en try:  Th e  val u es  of a  va ri a bl e  as  wel l  as  of a  pa ra m eter are  u su al l y restri cted  to  a  certa i n  d ata  typ e.  

[S OU RCE :  I E C 61 800-7-1 : 2 01 5,  3. 2. 2 5]  

3.2  Abbreviated  terms  

APD U  appl i cati on  protocol  d ata  u n i t  

ARE P appl i cati on  re l ati on sh i p  en d  poi n t  

AS E  appl i cati on  servi ce  e l em en t  

c con stan t  

CAN  con trol l er area  n etwork 

Ci A CAN  i n  Au tom ati on  

CO B  com m u n i cati on  obj ect  

ECS M E  Type 1 4  com m u n i cati on  sch ed u l i n g  m an ag em en t en ti ty 
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E M CY em erg en cy m essag e  

E PA Eth ern et for P l an t Au tom ati on  

FAL  fi e l d bu s  appl i cati on  l a yer 

FCS  fram e ch eck seq u en ce  

FRT fast real -ti m e 

E M  (as  a  prefi x)  Type  1 4  m an ag em en t 

FS A fi n i te  state  au tom aton  

I D  i d en ti fi er 

I P  i n tern et protocol  

M O B  m an ag em en t obj ect base  

N M T n etwork m an ag em en t  

PD O  process  d ata  obj ect  

PD S  power d ri ve  s ystem  

PD U  protocol  d ata  u n i t  

ro  read -on l y 

RPDO  recei ve  process  d ata  obj ect  

rw read -wri te  

SD O  servi ce  d ata  obj ect  

S YN C syn ch ron i zati on  m essag e  

TI M E  ti m e m essag e  

TPDO  tran sm i t  process  d ata  obj ect  

wd c watch  d og  cou n ter 

4 General  

Th e fol l owi n g  cl au ses  speci fy th e  m appi n g  of th e  Ci A 402  d ri ve  profi l e  on to  d i fferen t 
com m u n i cati on  tech n ol og i es:  

– CAN open ,  see  Cl au se  5  

– CC-Li n k I E ,  see  Cl au se  6  

– E PA,  see  Cl au se  7  

– Eth erCAT,  see  Cl au se  8  

– ETH ERN ET Powerl i n k,  see  Cl au se  9  

5 Mapping  to  CANopen  

5.1  Overview 

Th i s  cl au se  speci fi es  th e  m appi n g  of th e  Ci A 402  d ri ve  profi l e  on to  CAN open  n etwork.  I n  
parti cu l ar,  th e  process  d ata  obj ect (PD O)  com m u n i cati on  an d  m appi n g  param eters  are  
d efi n ed .  I n  ad d i ti on ,  th i s  part of th e  I E C 6 1 80 0-7  seri es  d efi n es  th e  PDO m appi n g  attri bu te  for 
a l l  obj ects  d efi n ed  i n  th e  Ci A 4 02  d ri ve  profi l e  (see  I EC  61 800-7-2 01 ) .  

5.2  Mapping  of communication  objects  

CO Bs for rea l -ti m e d ata  tran sm i ssi on  sh al l  be  m apped  to  process  d ata  obj ect m essag es  
(PDOs).  CO Bs for con fi g u rati on  d ata  tran sm i ssi on  sh al l  be  m apped  to  servi ce  d ata  obj ect 
m essag e(s)  (S DO).  CO Bs  for em erg en cy i n form ati on  tran sm i ssi on  sh al l  be  m apped  to  
em erg en cy m essag es  (E M CY).  CO Bs  for n etwork m an ag em en t com m an d s  sh al l  be  m apped  to  
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N M T m essag es.  CO B for n etwork m an ag em en t state  i n form ati on  m ay be  m apped  to  h eartbeat  
m essag e  or n od e  g u ard i n g  m essag e.  CO B for syn ch ron i zati on  m a y be  m apped  to  s yn c 
m essag e  (S YN C).  CO B for s ystem  ti m e d i stri bu ti on  m a y be  m apped  to  ti m e  m essag e  (TI M E).  

5.3  Communication  parameter objects  

5.3. 1  General  

Th e d ri ve  d evi ce  sh al l  i m pl em en t th e  m an d atory com m u n i cati on  param eter obj ects  as  d efi n ed  
i n  EN  5032 5-4.  Th e  d ri ve  d evi ce  m a y i m pl em en t th e  opti on al  com m u n i cati on  param eter 
obj ects  as  d efi n ed  i n  E N  503 25-4.  

Th e  categ ory an d  en try categ ory attri bu tes  of an  obj ect i n d i cate  i f th e  obj ect sh al l  be  
i m pl em en ted  (m an d atory)  or m ay be  i m pl em en ted  (opti on al ) .  

Th e  obj ect cod e  an d  d ata  type  attri bu tes  are  d efi n ed  i n  d eta i l  i n  E N  503 2 5-4.  Th e  d ata  types  
u sed  i n  Cl au se  5  are  l i s ted  i n  Tabl e  1 .  Th e  d ata  types  u sed  i n  th e  Ci A 4 02  profi l e  are  d efi n ed  
i n  EN  50325-4 .  Th erefore,  n o  m appi n g  i s  d efi n ed .  

Table  1  – List of used  data  types  

Data  type  Reference  

U n si g n ed 8  E N  503 25 -4  

U n si g n ed 1 6  E N  503 25 -4  

U n si g n ed 32  E N  503 25 -4  

I n teg e r8  E N  503 25 -4  

I n teg e r1 6  E N  503 25 -4  

I n teg e r3 2  E N  503 25 -4  

P DO com m par E N  503 25 -4  

PDO m appi n g  E N  503 25 -4  

 

I n  th e  en try d escri pti on ,  th e  access  attri bu te  i n d i cati n g  i f an  appl i cati on  obj ect  i s  read  on l y 
(ro),  read /wri te  (rw),  or con stan t (c)  i s  d efi n ed .  Read  on l y i n d i cates  th at  th i s  sh a l l  n ot  be  
wri tten  vi a  th e  bu s;  read /wri te  al l ows  to  read  an d  to  wri te  th i s  obj ect;  an d  con stan t m ean s  th at 
th i s  obj ect i s  n ot ch an g ed .  

Th e  d efau l t va l u e  attri bu te  d efi n es  th e  factory setti n g  val u e  of an  obj ect wi th  access  attri bu te  
of th e  val u e  ‘ rw’  or ‘c’ .  

5.3.2  Object  1 000h :  Device  type  

Th i s  obj ect i s  d efi n ed  i n  I E C 6 1 80 0-7-2 0 1  an d  E N  5032 5-4.  Dri ve  d evi ces  sh al l  su pport e i th er 
th e  g en eri c PDO m appi n g  or th e  type-speci fi c PD O m appi n g .  F or d evi ces  su pporti n g  th e  
g en eri c PDO m appi n g  (b i t  2 2  i n  th e  ad d i ti on al  i n form ati on  fi e l d  sh al l  be  0),  th e  d efi n i ti on s  
g i ven  i n  Tabl e  2  sh al l  appl y.  For d evi ces  su pporti n g  th e  type-speci fi c PDO  m appi n g  (b i t  2 2  i n  
th e  ad d i ti on al  i n form ati on  fi e l d  sh a l l  be  1 )  th e  d efi n i ti on s  g i ven  i n  Tabl e  3  sh a l l  appl y.   
I n  Tabl e  2  an d  Tabl e  3  th e  s ym bol  “*”  m ean s  m an u factu rer-speci fi c.  
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Table  2  – Add i tional  information  field  for generic  PDO mapping  

Device  Addi tional  i n formation  

Mode bi ts  Type  

31  30  29  28  27  26  25  24  23  22  21  20  1 9  1 8  1 7  1 6  

Freq u e n cy 
con verte r 

*  *  *  *  *  *  *  *  0  0  0  0  0  0  0  1  

S ervo  d ri ve  *  *  *  *  *  *  *  *  0  0  0  0  0  0  1  0  

S teppe r m otor *  *  *  *  *  *  *  *  0  0  0  0  0  1  0  0  

M u l ti p l e  d e vi ce  
m od u l e  

1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  

 

Table  3  – Add itional  information  field  for type-specific  PDO mapping  

Device  Addi tional  i n formation  

Mode  bi ts  Type  

31  30  29  28  27  26  25  24  23  22  21  20  1 9  1 8  1 7  1 6  

Freq u e n cy 
con verte r 

*  *  *  *  *  *  *  *  0  1  0  0  0  0  0  1  

S ervo  d ri ve  *  *  *  *  *  *  *  *  0  1  0  0  0  0  1  0  

S teppe r m otor *  *  *  *  *  *  *  *  0  1  0  0  0  1  0  0  

M u l ti p l e  d e vi ce  
m od u l e  

1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  

 

5.3.3  Object  1 029h :  Error behavior 

Th i s  obj ect speci fi es  to  wh i ch  N M T state  th e  d evi ce  sh al l  be  set (see  E N  50 325-4) ,  wh en  a  
com m u n i cati on  error or a  d evi ce- i n tern al  error i s  d etected .  Th e  d evi ce- i n tern al  error sh al l  be  
val i d  wh en  th e  PD S  F SA i s  i n  fau l t reacti on  acti ve  state  (see  I E C  61 800-7-2 01 ) .  

Tabl e  4  speci fi es  th e  val u e  d efi n i ti on ,  Tabl e  5  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on ,  an d  Tabl e  6  
speci fi es  th e  en try d escri pti on .  

Table  4  – Value  defin i tion  

Value  Defin i tion  

00
h

 E n ter N M T pre-ope rati on a l  s tate  (on l y i f cu rren t  N M T state  i s  ope rati on a l )  

01
h

 N o  N M T s tate  ch an g e  

02
h

 E n ter N M T stop pe d  state  

 

Table  5  – Object  description  

Attribute  Value  

I n d e x 1 02 9
h

 

N am e  E rror beh a vi or 

Obj ect  cod e  Arra y 

Data  type  U n s i g n ed 8  

Cate g ory Opti on al  
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Table  6  – Entry description  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Descri pti on  H i g h est  su b-i n d e x s u pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  01
h

 to  0 2
h

 

Defa u l t  va l u e  M a n u factu re r-s p eci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Descri pti on  Com m u n i cati on  error 

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  Tab l e  4  

Defa u l t  val u e  00
h

 

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Descri pti on  I n tern al  d evi ce  error 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  Tab l e  4  

Defa u l t  val u e  01
h

 

 

5.3.4  Object  67FFh :  S ing le  device  type  

Th e obj ect  at i n d ex 67F F h  an d  m u l ti p l es  wi th  an  offset of 800 h  sh al l  d efi n e  th e  type  of each  
d evi ce  wi th i n  on e  d ri ve  u n i t an d  i ts  fu n cti on al i ty.  Th e  obj ect stru ctu re  sh al l  be  th e  sam e as  
d efi n ed  i n  obj ect 1 00 0h  ( for d etai l s ,  see  E N -50325-4).  

5.4 Emergency message  

When  th e  d ri ve  d evi ce  d etects  i n tern al l y a  fa i l u re,  i t  m a y tran sm i t an  em erg en cy m essag e as  
d efi n ed  i n  E N  5032 5-4.  Th e  em erg en cy m essag e m ay u se  th e  error cod es  as  d efi n ed  i n  
EN  503 25-4  or i n  I E C 61 800-7-201 .  

5.5  Communication  fau l t  events  

Th ese  even ts  are  coverd  b y I EC  6 1 80 0-7-201  obj ect 60 07 h .  

5.6  Sets  of pre-defined  PDOs  

5.6. 1  General  

A d ri ve  d evi ce  su pporti n g  m ore  th an  on e  m od e of operati on  m a y req u i re  m ore  th an  on e  pre-
d efi n ed  PDO .  Th erefore  several  PDOs  are  pre- d efi n ed  i n  respect to  th e  d i fferen t poss i b l e  
m od es  of operati on  for d ri ve  d evi ces.  

Th e  PD O assi g n m en ts  d efi n ed  h ereafter sh al l  be  u sed  for every axi s  of a  m u l ti -d evi ce  m od u l e  
wi th  an  offset of 64.  F or exam pl e,  th e  fi rst PDO of th e  secon d  axi s  g ets  th e  n u m ber 65.  I n  th i s  
wa y,  a  d ri ve  d evi ce  i s  abl e  to  su pport  a  m axi m u m  of 8  axes.  
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N OTE  Al l  P DOs  of th e  s econ d  an d  fol l owi n g  a xes  a re  d i s abl ed  b y d efau l t.  

Th ere  are  several  sets  of pre-d efi n ed  PDOs.  Th e  PDO set for g en eri c d ri ve  d evi ce  i s  
i n d epen d en t from  th e  d ri ve  type.  Th e  PD O sets  for speci fi c d ri ve  d evi ces  are  d i fferen t for 
freq u en cy con verter,  servo con trol l er,  an d  stepper m otor.  

Al l  pre-d efi n ed  RPDOs wi th  tran sm i ssi on  type  of 2 55  sh al l  i m m ed i atel y en ter a l l  m apped  
obj ects  i n to  th e  obj ect d i cti on ary.  

Al l  pre-d efi n ed  TPDOs wi th  tran sm i ss i on  type  of 255  sh al l  be  tran sm i tted  wh en  en teri n g  th e  
N M T operati on al  state.  

Th e  PDO com m par an d  th e  PD O m appi n g  record  d efi n i ti on s,  an d  th e  va l u e  d efi n i ti on s  of th e  
PD O com m u n i cati on  an d  m appi n g  param eters  are  d efi n ed  i n  E N  5032 5-4.  

I n  g en eral  a l l  PDO com m u n i cati on  obj ects  d efi n ed  i n  EN  50 32 5-4  can  be  u sed .  Th e  fol l owi n g  
secti on s  d escri be  on l y th e  d efau l t  va l u es  of th e  PDO obj ects.  

5.6.2  PDO set for generic  d rive  device  

5.6.2 . 1  Overview and  in troduction  

Th e PDO  set for g en eri c d ri ve  d evi ce  pre-d efi n es  ei g h t  RPD Os (see  Tabl e  7)  an d  seven  
TPDOs (see  Tabl e  8) .  Th e  TPD Os wi th  tran sm i ssi on  type  of 2 55  sh al l  be  tri g g ered  wh en  an y 
m apped  obj ect i s  ch an g i n g .  Th e  RPD Os wi th  tran sm i ssi on  type  2 55  sh al l  i m m ed i atel y u pd ate  
a l l  m apped  obj ects.  

Table  7  – Overview on  RPDO 

PDO Support  Description  

1  M a n d atory Con trol s  PDS  FS A 

2  Opti on al  Con trol s  PDS  FS A an d  m od es  of operati on  

3  Opti on al  Con trol s  PDS  FS A an d  targ et posi ti on  (pp )  

4  Opti on al  Con trol s  PDS  FS A an d  targ et vel oci ty (p v)  

5  Opti on al  Con trol s  PDS  FS A an d  targ et torq u e  (tq )  

6  Opti on al  Con trol s  PDS  FS A an d  n om i n a l  speed  (vl )  

7  Opti on al  Con trol s  PDS  FS A an d  d i g i ta l  ou tp u ts  

8  Opti on al  Con trol s  PDS  FS A an d  m od e  of operati on  ( broad cas t PDO )  

9  to  1 6  Rese rved   

1 7  to  6 4  Opti on al  M a n u factu re r-s p eci fi c  

 

Table  8  – Overview on  TPDO 

PDO Support  Description  

1  M a n d atory S peci fi es  PDS  FS A statu s  

2  Opti on al  S peci fi es  PDS  FS A statu s  an d  cu rren t  m od e  of ope rati on  

3  Opti on al  S peci fi es  PDS  FS A statu s  an d  cu rren t  p os i ti on  (pp )  

4  Opti on al  S peci fi es  PDS  FS A statu s  an d  cu rren t  vel oci ty (pv)  

5  Opti on al  S peci fi es  PDS  FS A statu s  an d  cu rren t  torq u e  (tq )  

6  Opti on al  S peci fi es  PDS  FS A statu s  an d  cu rren t  spe ed  (vl )  

7  Opti on al  S peci fi es  PDS  FS A statu s  an d  d i g i ta l  i n p u ts  

8  to  1 6  Rese rved   

1 7  to  6 4  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  
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5.6.2 .2  RPDO 1  

Tabl e  9  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 0  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  9  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 0
h

 

N am e Recei ve  P D O1  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory M a n d atory 

 

Table  1 0  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  000 0  02 00
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  1 1  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 2  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  1 1  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 0
h

 

N am e Recei ve  P D O1  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory M a n d atory 

 

Table  1 2  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  01
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.2 .3  RPDO 2  

Tabl e  1 3  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 4  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  
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Table  1 3  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 1
h

 

N am e Recei ve  P D O2  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  1 4  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  (00 00  0 30 0
h

 o r 80 00  0 30 0
h

)  +  n od e-I D  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  1 5  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 6  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  1 5  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 1
h

 

N am e Recei ve  P D O2  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 01
h

 i s  i m pl em en ted  

 

Table  1 6  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  606 0  00 08
h

 

 

S u b-i n d ex 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.2 .4  RPDO 3  

Tabl e  1 7  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 8  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  
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Table  1 7  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 2
h

 

N am e Recei ve  P D O3  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  1 8  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  (00 00  0 40 0
h

 o r 80 00  0 40 0
h

)  +  n od e-I D  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  1 9  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  2 0  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  1 9  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 2
h

 

N am e Recei ve  P D O3  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 02
h

 i s  i m pl em en ted  

 

Table  20  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  607A 0 02 0
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.2 .5  RPDO 4  

Tabl e  2 1  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  2 2  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  21  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 3
h

 

N am e Recei ve  P D O4  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  22  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  (00 00  0 50 0
h

 o r 80 00  0 50 0
h

)  +  n od e-I D  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )   

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  2 3  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  2 4  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  23  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 3
h

 

N am e Recei ve  P D O4  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 03
h

 i s  i m pl em en ted  

 

Table  24  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  60FF  0 02 0
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.2 .6  RPDO 5  

Tabl e  2 5  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  2 6  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  25  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 4
h

 

N am e Recei ve  P D O5 p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  26  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  800 0  00 00
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

Tabl e  2 7  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  2 8  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  27  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 4
h

 

N am e Recei ve  P D O5 m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 04
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  28  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  607 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.2 .7  RPDO 6  

Tabl e  2 9  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  30  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  29  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 5
h

 

N am e Recei ve  P D O6  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  30  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  800 0  00 00
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

Tabl e  3 1  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  3 2  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  31  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 5
h

 

N am e Recei ve  P D O6  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 05
h

 i s  i m pl em en ted  

 

Table  32  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 2  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.2 .8  RPDO 7  

Tabl e  33  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  34  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  33  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 6
h

 

N am e Recei ve  P D O7  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  34  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  800 0  00 00
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  3 5  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  3 6  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  35  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 6
h

 

N am e Recei ve  P D O7  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 06
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  36  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  60FE  01 2 0
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.2 .9  RPDO 8  

Tabl e  37  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  38  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  37  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 7
h

 

N am e Recei ve  P D O8  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  38  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  800 0  00 00
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  3 9  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  4 0  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  39  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 7
h

 

N am e Recei ve  P D O8  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 07
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  40  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pported )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  606 0  00 08
h

 

 

S u b-i n d ex 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.2 . 1 0  TPDO 1  

Tabl e  4 1  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  4 2  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  
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Table  41  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 0
h

 

N am e Tran sm i t  P DO1  pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory M a n d atory 

 

Table  42  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  400 0  01 80
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )   

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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Tabl e  4 3  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  4 4  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  43  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A00
h

 

N am e Tran sm i t  P DO1  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory M a n d atory 

 

Table  44  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  01
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.2 .1 1  TPDO 2  

Tabl e  45  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  46  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  45  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 1
h

 

N am e Tran sm i t  P DO2  pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  46  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  (40 00  0 2 8 0
h

 o r C0 00  0 28 0
h

)  +  n od e-I D  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )   

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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Tabl e  4 7  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  4 8  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  47  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A01
h

 

N am e Tran sm i t  P DO2  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 801
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  48  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  606 1  00 08
h

 

 

S u b-i n d ex 03
h

 

Des cri pti on  3rd  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.2 .1 2  TPDO 3  

Tabl e  49  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  50  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  49  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 2
h

 

N am e Tran sm i t  P DO3 pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  50  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  (40 00  0 38 0
h

 o r C0 00  0 38 0
h

)  +  n od e-I D  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )   

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  1
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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Tabl e  51  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  52  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  51  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A02
h

 

N am e Tran sm i t  P DO3 m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 802
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  52  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  606 4  00 2 0
h

 

 

S u b-i n d ex 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.2 .1 3  TPDO 4  

Tabl e  53  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  54  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  53  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 3
h

 

N am e Tran sm i t  P DO4  pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  54  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  (40 00  0 48 0
h

 o r C0 00  0 48 0
h

)  +  n od e-I D  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  1
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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Tabl e  55  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  56  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  55  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A03
h

 

N am e Tran sm i t  P DO4  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 803
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  56  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  606 C 00 2 0
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.2 .1 4  TPDO 5  

Tabl e  57  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  58  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  57  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 4
h

 

N am e Tran sm i t  P DO5 pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  58  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  C00 0  00 00
h

 

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  1
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  59  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  6 0  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  59  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A04
h

 

N am e Tran sm i t  P DO5 m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 804
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  60  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  607 7  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.2 .1 5  TPDO 6  

Tabl e  61  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  62  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  61  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 5
h

 

N am e Tran sm i t  P DO6 pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  62  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  C00 0  00 00
h

 

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  1
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  6 3  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  6 4  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  63  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A05
h

 

N am e Tran sm i t  P DO6 m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 805
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  64 – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 4  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 03
h

 

Des cri pti on  3rd  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.2 .1 6  TPDO 7  

Tabl e  65  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  66  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  65  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 6
h

 

N am e Tran sm i t  P DO7 pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  66  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  C00 0  00 00
h

 

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800 -7-301 : 2 01 5  © I E C 2 01 5  – 55  –  

Tabl e  6 7  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  6 8  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  67  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A06
h

 

N am e Tran sm i t  P DO7 m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 806
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  68  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  60FD  002 0
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.3  PDO set for frequency converter 

5.6.3.1  Overview and  in troduction  

Th e  PDO  set for freq u en cy con verter pre-d efi n es  th ree  RPDOs (see  Tabl e  69)  an d  th ree  
TPDOs (see  Tabl e  70).  Th e  TPDOs wi th  tran sm i ss i on  type  of 255  sh al l  on l y be  tri g g ered  wh en  
th e  m apped  statu sword  i s  ch an g i n g ,  oth er m apped  obj ects  sh al l  n ot cau se  a  PDO  
tran sm i ssi on .  Th e  RPDO s wi th  tran sm i ssi on  type  2 55  sh al l  i m m ed i ate l y u pd ate  a l l  m apped  
obj ects .  

Table  69  – Overview on  RPDO 

PDO Support  Description  

1  M a n d atory Con trol s  P DS  FS A an d  vl  ta rg e t  vel oci ty  

2  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

3  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

4  to  1 6  Rese rved   

1 7  to  6 4  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

 

Table  70  – Overview on  TPDO 

PDO Support  Description  

1  M a n d atory S peci fi es  P DS  FS A statu s  an d  vl  ve l oci ty actu al  va l u e  

2  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

3  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

4  to  1 6  Rese rved   

1 7  to  6 4  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

 

5.6.3.2  RPDO 1  

Tabl e  7 1  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  7 2  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  71  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 0
h

 

N am e Recei ve  P D O1  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory M a n d atory 
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Table  72  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  000 0  02 00
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )   

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  7 3  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  7 4  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  73  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 0
h

 

N am e Recei ve  P D O1  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory M a n d atory 

 

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 58  – I E C 61 800 -7-301 : 2 01 5  © I E C 2 01 5  

Table  74  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 2  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.3.3  RPDO 2  

Tabl e  7 5  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  7 6  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  
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Table  75  – Object  description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 1
h

 

N am e Recei ve  P D O2  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  76  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  000 0  03 00
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  7 7  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  7 8  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  77  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 1
h

 

N am e Recei ve  P D O2  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 01
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  78  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.3.4  RPDO 3  

Tabl e  7 9  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  80  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  
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Table  79  – Object  description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 2
h

 

N am e Recei ve  P D O3  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  80  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  000 0  04 00
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  81  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  82  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  81  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 2
h

 

N am e Recei ve  P D O3  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 02
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  82  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.3.5  TPDO 1  

Tabl e  83  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  84  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  
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Table  83  – Object  description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 0
h

 

N am e Tran sm i t  P DO1  pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory M a n d atory 

 

Table  84  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO l i n ki n g  i s  s u p ported )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  400 0  01 80
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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Tabl e  85  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  86  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  85  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A00
h

 

N am e Tran sm i t  P DO1  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory M a n d atory  

 

Table  86  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 4  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.3.6  TPDO 2  

Tabl e  87  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  88  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  87  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 1
h

 

N am e Tran sm i t  P DO2  pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  88  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  400 0  02 80
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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Tabl e  89  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  90  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  89  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A01
h

 

N am e Tran sm i t  P DO2  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 801
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  90  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.3.7  TPDO 3  

Tabl e  91  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  92  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  91  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 2
h

 

N am e Tran sm i t  P DO3 pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  92  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  400 0  03 80
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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Tabl e  93  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  94  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  93  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A02
h

 

N am e Tran sm i t  P DO3 m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 802
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  94  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  N o  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800 -7-301 : 2 01 5  © I E C 2 01 5  – 69  –  

5.6.4  PDO set for servo drive  

5.6.4. 1  Overview and  in troduction  

Th e PDO set for servo  d ri ve  pre-d efi n es  fou r RPD Os (see  Tabl e  95)  an d  fou r TPD Os (see  
Tabl e  96) .  Th e  TPDOs wi th  tran sm i ssi on  type  of 2 55  sh al l  on l y be  tri g g ered  wh en  th e  m apped  
statu sword  i s  ch an g i n g ,  oth er m apped  obj ects  sh al l  n ot cau se  a  PDO  tran sm i ssi on .  Th e  
RPDOs  wi th  tran sm i ssi on  type  255  sh al l  i m m ed i atel y u pd ate  a l l  m apped  ob j ects.  

Table  95  – Overview on  RPDO 

PDO Support  Description  

1  M a n d atory Con trol s  PDS  FS A 

2  Opti on al  Con trol s  PDS  FS A,  targ et  posi t i on  (pp )  

3  Opti on al  Con trol s  PDS  FS A an d  targ et vel oci ty (p v)  

4  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

5  to  1 6  Rese rved   

1 7  to  6 4  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

 

Table  96  – Overview on  TPDO 

PDO Support  Description  

1  M a n d atory S peci fi es  P DS  FS A statu s  

2  Opti on al  S peci fi es  P DS  FS A statu s  an d  cu rren t  p osi ti on  (pp )  

3  Opti on al  S peci fi es  P DS  FS A statu s  an d  cu rren t  vel oci ty (p v)  

4  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

5  to  1 6  Rese rved   

1 7  to  6 4  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

 

5.6.4.2  RPDO 1  

Tabl e  97  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  98  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  97  – Object  description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 0
h

 

N am e Recei ve  P D O1  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory M a n d atory 
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Table  98  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  000 0  02 00
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  99  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 0 0  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  99  – Object  description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 0
h

 

N am e Recei ve  P D O1  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory M a n d atory 
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Table  1 00  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  01
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.4.3  RPDO 2  

Tabl e  1 0 1  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 02  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  1 01  – Object description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 1
h

 

N am e Recei ve  P D O2  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  
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Table  1 02  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  000 0  03 00
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  1 03  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 04  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  1 03  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 1
h

 

N am e Recei ve  P D O2  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 01
h

 i s  i m pl em en te d  
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Table  1 04 – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M an d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  607A 0 02 0
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.4.4  RPDO 3  

Tabl e  1 0 5  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 06  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 74  – I E C 61 800 -7-301 : 2 01 5  © I E C 2 01 5  

Table  1 05 – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 2
h

 

N am e Recei ve  P D O3  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  1 06 – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  000 0  04 00
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  1 07  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 08  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  1 07  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 2
h

 

N am e Recei ve  P D O3  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 02
h

 i s  i m pl em en ted  

 

Table  1 08  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  60FF  0 02 0
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.4.5  RPDO 4  

Tabl e  1 09  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 1 0  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  1 09  – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 3
h

 

N am e Recei ve  P D O4  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  1 1 0  – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  000 0  05 00
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  1 1 1  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 1 2  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  1 1 1  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 3
h

 

N am e Recei ve  P D O4  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 03
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  1 1 2  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.4.6  TPDO 1  

Tabl e  1 1 3  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 1 4  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  
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Table  1 1 3  – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 0
h

 

N am e Tran sm i t  P DO1  pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory M a n d atory 

 

Table  1 1 4 – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  400 0  01 80
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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Tabl e  1 1 5  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 1 6  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  1 1 5 – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A00
h

 

N am e Tran sm i t  P DO1  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory M a n d atory 

 

Table  1 1 6  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  01
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.4.7  TPDO 2  

Tabl e  1 1 7  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 1 8  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  1 1 7  – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 1
h

 

N am e Tran sm i t  P DO2  pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  1 1 8  – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  400 0  02 80
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  1 00
d
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Tabl e  1 1 9  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 2 0  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  1 1 9  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A01
h

 

N am e Tran sm i t  P DO2  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 801
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  1 20  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  606 4  00 2 0
h

 

 

S u b-i n d ex 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.4.8  TPDO 3  

Tabl e  1 2 1  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 2 2  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  1 21  – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 2
h

 

N am e Tran sm i t  P DO3 pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  1 22  – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  400 0  03 80
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  1 00
d

 

 

Tabl e  1 2 3  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 2 4  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  1 23  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A02
h

 

N am e Tran sm i t  P DO3 m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 802
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  1 24 – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  606 C 00 2 0
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.4.9  TPDO 4  

Tabl e  1 2 5  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 2 6  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  1 25 – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 3
h

 

N am e Tran sm i t  P DO4  pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  1 26 – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  400 0  04 80
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  1 2 7  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 2 8  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  1 27  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A03
h

 

N am e Tran sm i t  P DO4  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 803
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  1 28  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  N o  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.5  PDO set for stepper motor 

5.6.5. 1  Overview and  in troduction  

Th e PDO set for stepper m otor pre-d efi n es  fou r RPD Os (see  Tabl e  1 29)  an d  fou r TPDOs (see  
Tabl e  1 30).  Th e  TPD Os  wi th  tran sm i ssi on  type  of 255  sh al l  on l y be  tri g g ered  wh en  th e  
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m apped  statu sword  i s  ch an g i n g ,  oth er m apped  obj ects  sh al l  n ot cau se  a  PDO  tran sm i ssi on .  
Th e  RPDOs  wi th  tran sm i ssi on  type  255  sh al l  u pd ate  i m m ed i atel y a l l  m apped  obj ects.  

Table  1 29  – Overview on  RPDO 

PDO Support  Description  

1  M a n d atory Con trol s  PDS  FS A 

2  Opti on al  Con trol s  PDS  FS A,  targ et  posi t i on  (pp )  

3  Opti on al  Con trol s  PDS  FS A an d  targ et vel oci ty (p v)  

4  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

5  to  1 6  Rese rved   

1 7  to  6 4  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

 

Table  1 30  – Overview on  TPDO 

PDO Support  Description  

1  M a n d atory S peci fi es  P DS  FS A statu s  

2  Opti on al  S peci fi es  P DS  FS A statu s  an d  cu rren t  p osi ti on  (pp )  

3  Opti on al  S peci fi es  P DS  FS A statu s  an d  cu rren t  vel oci ty (p v)  

4  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

5  to  1 6  Rese rved   

1 7  to  6 4  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

 

5.6.5.2  RPDO 1  

Tabl e  1 3 1  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 32  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  1 31  – Object description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 0
h

 

N am e Recei ve  P D O1  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory M a n d atory 
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Table  1 32  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  000 0  02 00
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  1 33  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 34  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  1 33  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 0
h

 

N am e Recei ve  P D O1  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory M a n d atory 
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Table  1 34 – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  01
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.5.3  RPDO 2  

Tabl e  1 3 5  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 36  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  1 35 – Object description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 1
h

 

N am e Recei ve  P D O2  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  
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Table  1 36 – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  000 0  03 00
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

Tabl e  1 37  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 38  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  1 37  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 1
h

 

N am e Recei ve  P D O2  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 401
h

 i s  i m pl em en te d  
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Table  1 38  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  607A 0 02 0
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.5.4  RPDO 3  

Tabl e  1 3 9  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 40  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  
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Table  1 39  – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 2
h

 

N am e Recei ve  P D O3  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  1 40  – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  000 0  04 00
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  1 41  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 42  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  1 41  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 2
h

 

N am e Recei ve  P D O3  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 02
h

 i s  i m pl em en ted  

 

Table  1 42  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  60FF  0 02 0
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.5.5  RPDO 4  

Tabl e  1 4 3  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 44  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  1 43  – Object description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 3
h

 

N am e Recei ve  P D O4  p aram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  1 44 – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  000 0  05 00
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  B 

 

Tabl e  1 45  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 46  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  1 45 – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 3
h

 

N am e Recei ve  P D O4  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ton al ,  i f 1 4 03
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  1 46  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  N o  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.5.6  TPDO 1  

Tabl e  1 4 7  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 48  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  
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Table  1 47  – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 0
h

 

N am e Tran sm i t  P DO1  pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory M a n d atory 

 

Table  1 48  – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f COB -I D  i s  ch an g e abl e)  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  E N  50 32 5-4  

Defau l t  va l u e  400 0  01 80
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  Manufacturer-specific 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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Tabl e  1 49  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 50  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  1 49  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A00
h

 

N am e Tran sm i t  P DO1  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory M a n d atory 

 

Table  1 50  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  01
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.5.7  TPDO 2  

Tabl e  1 51  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 52  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  1 51  – Object description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 1
h

 

N am e Tran sm i t  P DO2  param eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  1 52  – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  400 0  02 80
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  255
d

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  1 00
d

 

 

Tabl e  1 53  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 54  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  1 53  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A01
h

 

N am e Tran sm i t  P DO2  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 801
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  1 54 – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  606 4  00 2 0
h

 

 

S u b-i n d ex 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.6.5.8  TPDO 3  

Tabl e  1 55  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 56  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  
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Table  1 55 – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 2
h

 

N am e Tran sm i t  P DO3 pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  1 56 – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  400 0  03 80
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  1 00
d
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Tabl e  1 57  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 58  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  1 57  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A02
h

 

N am e Tran sm i t  P DO3 m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 802
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  1 58  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  606 C 00 2 0
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  
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5.6.5.9  TPDO 4  

Tabl e  1 59  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 60  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  1 59  – Object description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 3
h

 

N am e Tran sm i t  P DO4  pa ram eter 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO com m par 

Cate g ory Opti on al  

 

Table  1 60  – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  c  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  COB -I D  u sed  b y P DO  

E n try cate g ory M a n d atory  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  400 0  04 80
h

 +  n od e-I D  

 

S u b-i n d ex 02
h

 

Des cri pti on  Tran sm i s si on  typ e  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f P DO type  ch an g e  i s  su pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  I n h i b i t  t i m e  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  E ven t  t i m er 

E n try cate g ory Opti on al  

Access  rw 

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Tabl e  1 61  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 62  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  1 61  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A03
h

 

N am e Tran sm i t  P DO4  m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO m appi n g  

Cate g ory Con d i ti on al ,  i f 1 803
h

 i s  i m pl em en te d  

 

Table  1 62  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  1 s t  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  2n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Des cri pti on  64th  a ppl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  c  or rw ( i f vari abl e  m appi n g  i s  s u pporte d )  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee E N  50 32 5-4  

Defa u l t  val u e  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

5.7  PDO mapping  attributes  

Th e obj ects  d efi n ed  i n  th e  Ci A 402  d ri ve  profi l e  (see  I EC  6 1 80 0-7-20 1 )  sh al l  u se  th e  PDO  
m appi n g  attri bu tes  as  g i ven  i n  Tabl e  1 63.  
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Table  1 63  – PDO mapping  attributes  of CiA 402  objects  

Index/sub-index Object name  PDO 
mapping  

600 7  00
h

 Abort  con n ecti on  opti on  cod e  N o  

603F  00
h

 E rror cod e  TPDO  

604 0  00
h

 Con trol word  RP DO  

604 1  00
h

 S tatu s word  TPDO  

604 2  00
h

 vl  targ et  vel oci ty  RP DO  

604 3  00
h

 vl  vel oci ty d em an d  TPDO  

604 4  00
h

 vl  vel oci ty actu al  val u e  TPDO  

604 6  00
h

 vl  vel oci ty m i n  m ax am ou n t – h i g h est  s u b -i n d e x su pported  N o  

604 6  01
h

 vl  vel oci ty m i n  m ax am ou n t – vl  ve l oci ty m i n  am ou n t  RP DO  

604 6  02
h

 vl  vel oci ty m i n  m ax am ou n t – vl  ve l oci ty m a x am ou n t  RP DO  

604 8  00
h

 vl  vel oci ty accel e rati on   – h i g h es t  su b-i n d e x su p ported  N o  

604 8  01
h

 vl  vel oci ty accel e rati on   – d el ta  speed  RP DO  

604 8  02
h

 vl  vel oci ty accel e rati on   – d el ta  ti m e RP DO  

604 9  00
h

 vl  vel oci ty d ece l e rati on   – h i g h est  su b-i n d e x su p ported  N o  

604 9  01
h

 vl  vel oci ty d ece l e rati on   – d el ta  s peed  RP DO  

604 9  02
h

 vl  vel oci ty d ece l e rati on   – d el ta  t i m e RP DO  

604A 0 0
h

 vl  vel oci ty q u i ck stop   – h i g h est  su b-i n d e x su p ported  N o  

604A 0 1
h

 vl  vel oci ty q u i ck stop   – d el ta  s peed  RP DO  

604A 0 2
h

 vl  vel oci ty q u i ck stop   – d el ta  ti m e RP DO  

604B  0 0
h

 vl  s et-poi n t  factor – h i g h est  su b-i n d ex su p ported  N o  

604B  0 1
h

 vl  s et-poi n t  factor – vl  set-poi n t  factor n u m erator RP DO  

604B  0 2
h

 vl  s et-poi n t  factor – vl  set-poi n t  factor d e n om i n ator RP DO  

604 C 00
h

 vl  d i m en si on  factor – h i g h es t  s u b- i n d ex s u pp orte d  N o  

604 C 01
h

 vl  d i m en si on  factor – vl  d i m en s i on  factor n u m erator RP DO  

604 C 02
h

 vl  d i m en si on  factor – vl  d i m en s i on  factor d e n om i n ator RP DO  

605A 0 0
h

 Qu i ck stop  opti on  cod e  N o  

605B  0 0
h

 S h u td own  opti on  cod e  N o  

605C 00
h

 D i sabl e  op erati on  opti on  cod e  N o  

605 D  00
h

 H al t  opti on  cod e  N o  

605E  0 0
h

 Fau l t  reacti on  opti on  cod e  N o  

606 0  00
h

 M od es  of ope rati on  RP DO  

606 1  00
h

 M od es  of ope rati on  d i spl ay TPDO  

606 2  00
h

 Posi ti on  d em an d  val u e  TPDO  

606 3  00
h

 Posi ti on  actu a l  i n te rn al  val u e  TPDO  

606 4  00
h

 Posi ti on  actu a l  val u e  TPDO  

606 5  00
h

 Fol l owi n g  error wi n d ow RP DO  

606 6  00
h

 Fol l owi n g  error t i m e  ou t  RP DO  

606 7  00
h

 Posi ti on  wi n d ow RP DO  

606 8  00
h

 Posi ti on  wi n d ow ti m e  RP DO  

606 9  00
h

 Vel oci ty sen s or actu al  va l u e  TPDO  

606A 0 0
h

 S en s or s el ecti on  cod e  RP DO  

606B  0 0
h

 Vel oci ty d em an d  val u e  TPDO  

606 C 00
h

 Vel oci ty actu al  va l u e  TPDO  

606 D  00
h

 Vel oci ty wi n d ow RP DO  

606E  0 0
h

 Vel oci ty wi n d ow ti m e  RP DO  

606F  00
h

 Vel oci ty th res h ol d  RP DO  

607 0  00
h

 Vel octi y th res h ol d  t i m e  RP DO  

607 1  00
h

 Targ et torq u e  RP DO  

607 2  00
h

 M a x torq u e  RP DO  

607 3  00
h

 M a x cu rre n t  RP DO  

607 4  00
h

 Torq u e  d em an d  TPDO  

607 5  00
h

 M otor rate d  cu rren t  N o  

607 6  00
h

 M otor rate d  torq u e  N o  

607 7  00
h

 Torq u e  actu al  va l u e  TPDO  

607 8  00
h

 Cu rre n t  actu al  va l u e  TPDO  

607 9  00
h

 DC l i n k ci rcu i t  vo l tag e  RP DO  

607A 0 0
h

 Targ et posi ti on  RP DO  
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Index/sub-index Object name  PDO 
mapping  

607B  0 0
h

 Posi ti on  ran g e  l i m i t  – h i g h es t  su b- i n d e x su pp orte d  N o  

607B  0 1
h

 Posi ti on  ran g e  l i m i t  – m i n  pos i ti on  ran g e  l i m i t  RP DO  

607B  0 2
h

 Posi ti on  ran g e  l i m i t  – m ax posi ti on  ran g e  l i m i t  RP DO  

607 C 00
h

 H om e  offset  RP DO  

607 D  00
h

 S oftware  pos i ti on  l i m i t  – h i g h e st  su b-i n d e x su pp orte d  N o  

607 D  01
h

 S oftware  pos i ti on  l i m i t  – m i n  posi ti on  l i m i t  RP DO  

607 D  02
h

 S oftware  pos i ti on  l i m i t  – m ax posi ti on  l i m i t  RP DO  

607E  0 0h  Pol ari ty  RP DO  

607F  00
h

 M a x p rofi l e  vel oci ty  RP DO  

608 0  00
h

 M a x m otor spe ed  RP DO  

608 1  00
h

 Profi l e  vel oci ty  RP DO  

608 2  00
h

 E n d  vel oci ty  RP DO  

608 3  00
h

 Profi l e  accel erati on  RP DO  

608 4  00
h

 Profi l e  d ecel erati on  RP DO  

608 5  00
h

 Qu i ck stop  d ecel erati on  RP DO  

608 6  00
h

 M oti on  p rofi l e  type  RP DO  

608 7  00
h

 Torq u e  s l ope  RP DO  

608 8  00
h

 Torq u e  profi l e  type  RP DO  

608F  00
h

 Posi ti on  e n cod e r resol u ti on  – h i g h est  su b -i n d e x su p ported  N o  

608F  01
h

 Posi ti on  e n cod e r resol u ti on  – e n cod e r i n crem en ts  RP DO  

608F  02
h

 Posi ti on  e n cod e r resol u ti on  – m otor re vol u ti on s  RP DO  

609 0  00
h

 Vel oci ty e n cod er resol u ti on  – h i g h es t  su b -i n d e x su p ported  N o  

609 0  01
h

 Vel oci ty e n cod er resol u ti on  – e n cod er i n crem en ts  per secon d  RP DO  

609 0  02
h

 Vel oci ty e n cod er resol u ti on  – m otor re vol u ti on s  p er secon d  RP DO  

609 1  00
h

 G ea r rati o  – h i g h est  s u b-i n d e x su pporte d  N o  

609 1  01
h

 G ea r rati o  – m otor revol u ti on s  RP DO  

609 1  02
h

 G ea r rati o  – sh aft  re vol u ti on s  RP DO  

609 2  00
h

 Feed  con stan t  – h i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  N o  

609 2  01
h

 Feed  con stan t  – fe ed  RP DO  

609 2  02
h

 Feed  con stan t  – sh aft  re vol u ti on s  RP DO  

609 8  00
h

 H om i n g  m eth od  RP DO  

609 9  00
h

 H om i n g  spee d s  – h i g h es t  su b -i n d e x su p ported  N o  

609 9  01
h

 H om i n g  spee d s  – spe ed  d u ri n g  search  for s wi tch  RP DO  

609 9  02
h

 H om i n g  spee d s  – speed  d u ri n g  search  for zero  RP DO  

609A 0 0
h

 H om i n g  accel e rati on  RP DO  

60A3  0 0
h

 Profi l e  j erk u se  N o  

60A4  0 0
h

 Profi l e  j erk – h i g h est  su b-i n d e x s u pported  N o  

60A4  0 1
h

 to  0 6
h

 P rofi l e  j erk – p rofi l e  j e rk 1  to  p rofi l e  j e rk 6  N o  

60B 0  0 0
h

 Posi ti on  offset  RP DO  

60B 1  0 0
h

 Vel oci ty offs et  RP DO  

60B 2  0 0
h

 Torq u e  offs et  RP DO  

60B 8  0 0
h

 Tou ch  p robe  m od e  RP DO  

60B 9  0 0
h

 Tou ch  p robe  s tatu s  TPDO  

60B A 00
h

 Tou ch  p robe  1  posi ti ve  e d g e  TPDO  

60B B  00
h

 Tou ch  p robe  1  n eg ati ve  e d g e  TPDO  

60B C 0 0
h

 Tou ch  p robe  2  posi ti ve  e d g e  TPDO  

60B D  0 0
h

 Tou ch  p robe  2  n eg ati ve  e d g e  TPDO  

60C0  00
h

 I n terpol ati on  su b  m od e  s el ect  RP DO  

60C1  00
h

 I n terpol ati on  d ata  record  – h i g h est  su b-i n d e x su pporte d  N o  

60C 1  01
h

 to  FE
h

 I n terp ol ati on  d ata  record  – 2
n d

 s et-poi n t  to  2 54
th

 s et-p oi n t  RPDO  

60C2  00
h

 I n terpol ati on  ti m e  pe ri od  – h i g h est  s u b-i n d e x s u p ported  N o  

60C2  01
h

 I n terpol ati on  ti m e  pe ri od  – i n terpol ati on  ti m e  peri od  val u e  RP DO  

60C2  02
h

 I n terpol ati on  ti m e  pe ri od  – i n terpol ati on  ti m e  i n d e x RP DO  

60C4  00
h

 I n terpol ati on  d ata  con fi g u rati on  – h i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  N o  

60C4  01
h

 I n terpol ati on  d ata  con fi g u rati on  – m axi m u m  bu ffer s i ze  N o  

60C4  02
h

 I n terpol ati on  d ata  con fi g u rati on  – actu al  b u ffer s i ze  RP DO  

60C4  03
h

 I n terpol ati on  d ata  con fi g u rati on  – bu ffe r org a n i sati on  RP DO  

60C4  04
h

 I n terpol ati on  d ata  con fi g u rati on  – bu ffe r pos i ti on  RP DO  

60C4  05
h

 I n terpol ati on  d ata  con fi g u rati on  – s i ze  of d ata  record  RP DO  
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Index/sub-index Object name  PDO 
mapping  

60C 4  06
h

 I n terpol ati on  d ata  con fi g u rati on  – bu ffe r cl ea r RP DO  

60C5 00
h

 M a x accel erati on  RP DO  

60C6  00
h

 M a x d ecel e rati on  RP DO  

60D 0  00
h

 Tou ch  p robe  s ou rce  N o  

60D 1  00
h

 Tou ch  p robe  ti m e  stam p 1  posi ti ve  val u e  TPDO  

60D 2  00
h

 Tou ch  p robe  ti m e  stam p 1  n eg ati ve  va l u e  TPDO  

60D 3  00
h

 Tou ch  p robe  ti m e  stam p 2  posi ti ve  val u e  TPDO  

60D 4  00
h

 Tou ch  p robe  ti m e  stam p 2  n eg ati ve  va l u e  TPDO  

60D 5 00
h

 Tou ch  p robe  1  posi ti ve  e d g e  cou n ter TPDO  

60D 6  00
h

 Tou ch  p robe  1  n eg ati ve  e d g e  cou n ter TPDO  

60D 7  00
h

 Tou ch  p robe  2  posi ti ve  e d g e  cou n ter TPDO  

60D 8  00
h

 Tou ch  p robe  2  n eg ati ve  e d g e  cou n ter TPDO  

60E 0  0 0
h

 Posi ti ve  torq u e  l i m i t  va l u e  RP DO  

60E 1  0 0
h

 N eg ati ve  torq u e  l i m i t  va l u e  RP DO  

60E 3  0 0
h

 S u pporte d  h om i n g  m eth od s  N o  

60E 4  0 0
h

 Ad d i ti on al  p osi ti on  actu al  val u e ,  h i g h est  su b-i n d e x s u p ported  N o  

60E 4  0 1
h

 to  FE
h

 1 st  to  2 54th  ad d i ti on al  p os i ti on  actu al  va l u e  TP DO  

60E 5  0 0
h

 Ad d i ti on al  vel oci ty actu al  val u e ,  h i g h est  su b-i n d e x su p ported  N o  

60E 5 0 1
h

 to  FE
h

 1 st  to  2 54th  ad d i ti on al  vel oci ty actu al  val u e  TP DO  

60E 6  0 0
h

 
Ad d i ti on al  p osi ti on  en cod er res ol u ti on  – e n cod er i n crem en ts ,  h i g h es t  s u b-
i n d e x s u p ported  

N o  

60E 6  0 1
h

 to  FE
h

 1 st  to  2 54th  ad d i ti on al  p os i ti on  en cod er res ol u ti on  – en cod e r i n crem en ts  RPDO  

60E 7  0 0
h

 
Ad d i ti on al  vel oci ty en cod er res ol u ti on  – e n cod er i n crem en ts  p er s econ d ,  
h i g h es t  su b-i n d e x su pporte d  

N o  

60E 7  0 1
h

 to  FE
h

 
1 st  to  2 54th  ad d i ti on al  vel oci ty en cod er res ol u ti on  – en cod e r i n crem en ts  
per s econ d  

RPDO  

60E 8  0 0
h

 
Ad d i ti on al  g ea r rati o  – m otor s h aft  re vol u ti on s ,  h i g h es t  s u b- i n d e x 
su pporte d  

N o  

60E 8  0 1
h

 to  FE
h

 1 st  to  2 54th  ad d i ti on al  g ea r rat i o  – m otor sh aft  revol u ti on s  RPDO  

60E 9  0 0
h

 Ad d i ti on al  fe ed  con stan t  – fee d ,  h i g h est  su b-i n d e x su p ported  N o  

60E 9  0 1
h

 to  FE
h

 1 st  to  2 54th  ad d i ti on al  fe ed  con stan t  – fee d  RPDO  

60E A 00
h

 Com m u tati on  an g l e  RP DO  

60E B  00
h

 
Ad d i ti on al  posi ti on  en cod er res ol u ti on  – m otor revol u ti on s,  h i g h est  s u b-
i n d e x s u p ported  

N o  

60E B  01
h

 to  FE
h

 1 st  to  254th  ad d i ti on al  p os i ti on  en cod er res ol u ti on  – m otor re vol u ti on s  RPDO  

60E C 0 0
h

 
Ad d i ti on al  vel oci ty e n cod er res ol u ti on  – m otor revol u ti on s  p er s econ d ,  
h i g h es t  su b-i n d e x su pporte d  

N o  

60E C 0 1
h

 to  FE
h

 
1 st  to  254th  ad d i ti on al  vel oci ty en cod er resol u ti on  – m otor revol u ti on s  pe r 
s econ d  

RPDO  

60E D  0 0
h

 
Ad d i ti on al  g ea r rati o  – d ri vi n g  sh aft  re vol u ti on s,  h i g h es t  su b-i n d e x 
su pporte d  

N o  

60E D  0 1
h

 to  FE
h

 1 st  to  254th  ad d i ti on al  g ea r rat i o  – d ri vi n g  sh aft  revol u ti on s  RPDO  

60E E  00
h

 
 Ad d i ti on al  fe ed  con s ta n t  – d ri vi n g  s h aft  re vol u ti on s,  h i g h est  s u b- i n d e x 
su pporte d  

N o  

60E E  01
h

 to  FE
h

 1 st  to  254th  ad d i ti on al  fe ed  con stan t  – d ri vi n g  sh aft  re vol u ti on s  RP DO  

60F2  00
h

 Posi ti on i n g  opti on  cod e  RP DO  

60F3  00
h

 M a x s l i p pag e  (freq u e n cy)  RP DO  

60F4  00
h

 Fol l owi n g  error actu al  va l u e  TPDO  

60F8  00
h

 M a x s l i p pag e  (vel oci ty)  RP DO  

60FA 00
h

 Con trol  effort  TPDO  

60FC 00
h

 Posi ti on  d em an d  i n te rn al  val u e  TPDO  

60FD  00
h

 D i g i ta l  i n p u ts  TPDO  

60FE  00
h

 D i g i ta l  ou tpu t  – h i g h es t  s u b-i n d ex s u p ported  N o  

60FE  01
h

 D i g i ta l  ou tpu t  – p h ysi cal  ou tp u ts  RP DO  

60FE  02
h

 D i g i ta l  ou tpu t  – b i t  m as k RP DO  

60FF  0 0
h

 Targ et vel oci ty  RP DO  

640 2  00
h

 M otor type  N o  

640 3  00
h

 M otor catal og u e  n u m ber N o  

640 4  00
h

 M otor m an u factu rer N o  

640 5  00
h

 h ttp  m otor catal og u e  ad d ress  N o  

640 6  00
h

 M otor cal i brati on  d ate  N o  
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640 7  00
h

 M otor s e rvi ce  peri od  N o  

650 2  00
h

 S u pporte d  d ri ve  m od es  TPDO  

650 3  00
h

 Dri ve  cata l og u e  n u m ber N o  

650 5  00
h

 h ttp  d ri ve  catal og u e  ad d res s  N o  

67FE  00
h

 Vers i on  n u m ber N o  

67FF  0 0
h

 S i n g l e  d e vi ce  type  N o  

 

6 Mapping  to  CC-Link IE  Field  Network 

6.1  Overview 

Th i s  cl au se  speci fi es  th e  m appi n g  of th e  Ci A 402  d ri ve  profi l e  on to  CC -Li n k I E  F i e l d  N etwork.  
I n  parti cu l ar,  th e  process  d ata  obj ect (PD O)  com m u n i cati on  an d  m appi n g  param eter are  
d efi n ed .  

6.2  Device model  

On  CC-Li n k I E  F i el d  N etwork,  each  d evi ce  h as  th e  obj ect d i cti on ary (OD)  as  an  i n tern al  
d atabase.  Th e  O D  stru ctu re  i s  speci fi ed  i n  Tabl e  1 64 .  Al l  obj ects  sh al l  be  accessi b l e  b y th e  

24-bi t  CAN open  ad d ress  (1 6 -bi t i n d ex +  8-b i t  su b- i n d ex).  

Table  1 64 – Object d ictionary structure  

Index Object  Reference  

000 0
h

 to  0FFF
h

 Data  type  I E C 61 1 58 -5 -2 3  

1 00 0
h

 to  1 FFF
h
 Com m u n i cati on  pa ram eter I E C 61 1 58 -5 -23  

200 0
h

 to  5FFF
h
 M a n u factu re r-sp eci fi c  – 

600 0
h

 to  9FFF
h
 P rofi l e -s peci fi c  I E C 61 8 00 -7 -2 0 1  

 

N OTE  CC-Li n k I E  F i e l d  d evi ces  can  a l so  i m pl em en t m u l ti  a xes.  

6.3  Mapping  of communication  objects  

6.3. 1  General  

CO Bs for rea l -ti m e d ata  tran sm i ssi on  sh al l  be  m apped  to  process  d ata  obj ect m essag es  
(PDOs)  u s i n g  th e  cycl i c d ata  tran sm i ss i on  servi ces.  CO B s for con fi g u rati on  d ata  tran sm i ssi on  
sh al l  be  m apped  to  servi ce  d ata  obj ect m essag e(s)  (SDOs)  u si n g  th e  acycl i c  d ata  
tran sm i ssi on  servi ces.  COBs  for s yn ch ron i zati on  m ay be  m apped  to  s yn ch ron i zati on  servi ces.  

6.3.2  The detai led  mapping  of communication  objects  

Th e PDO sh al l  be  i m pl em en ted  as  Wri te  servi ce  i n  C ycl i c D ata  AS E (s ee  I E C 61 1 58-5-2 3).  
RPDO sh al l  be  p l aced  to  cycData  fi e l d  i n  cycl i cDataRW w-PDU .  TPDO sh al l  be  p l aced  to  
cycData  fi e l d  i n  cycl i cD ataRWr-PDU .  C ycl i cD ataRW w-PD U  an d  cycl i cD ataWRr-PDU  sh al l  
h ave  th e  sam e stru ctu re  as  F-C ycl i cD ata-PDU  (see  I EC  61 1 58-6-23) .  

SD O sh al l  be  i m pl em en ted  as  AC D ata  servi ce  i n  Acycl i c Data  AS E  (see  I E C 61 1 58-5-2 3).  
Th e  s tru ctu re  of d ata  for AC  D ata  i s  d escri bed  as  bel ow:  

– Read  O bj ect  

– Wri te  Obj ect  

Read  Obj ect i s  provi d ed  to  d own l oad  S DO based  on  i n d ex,  su b- i n d ex,  an d  d ata.  Wri te  Obj ect  
i s  provi d ed  to  u pl oad  SD O based  on  i n d ex,  su b- i n d ex,  an d  d ata.  I n  d eta i l ,  i n d ex,  su b- i n d ex,  
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an d  d ata  are  p l aced  i n  th e  fi e l d  of obj ectI n d ex,  obj ectS u bI n d ex,  an d  d ata  fi e l d  respecti ve l y i n  
F i e l d M oti on S peci fi cTran s i en t (see  6. 3. 3 . 1 ) .  

6.3.3  FAL syntax description  

6.3.3. 1  FALPDU  type  F  abstract syntax 

I n  g en eral ,  th e  d efi n i ti on s  of F ALPDU  type  F  abstract s yn tax are  d efi n ed  i n  I E C 61 1 58-6-2 3.  
I n  th i s  cl au se  th e  exten d ed  d efi n i ti on s  of FALPD U  type  F  reg ard i n g  th e  m appi n g  of Ci A 402  
are  d escri bed .  

Fi el d M oti on S p eci fi cTra n si en t: : =  S E QU E N CE  {  

 com m an d  TraC om m an d ,  

 s u bCom m an d  TraS u bC om m an d ,  

 fM S TraData  CH OI CE  {  

 s etCycl eTi m e  [72 1 ]  TraS ys S etCycl eTi m e,  

 read Ob j ect  [72 3]  TraS ys Rea d Obj ect,  

 wri te Obj ect  [72 4]  TraS ysW ri teObj ect,  

 …   

 }   

}    

 

TraS ysS etCycl eTi m e: : =  CH OI CE  {  

 setCycl eTi m eReq u es t [0 ]  

 S E QU E N CE  {   

 ctCycl e  U n si g n ed 8,  

 syCycl e  U n si g n ed 8,  

 rese rved  OCTE T S TRI N G  (S I ZE  (8 ))  

 } ,   

 setCycl eTi m eRespon s e  [1 ]  

 S E QU E N CE  {   

 ctCycl e  U n si g n ed 8,  

 s yCycl e  U n si g n ed 8,  

 resu l t  U n si g n ed 8,  

 wd cS u p port  U n s i g n ed 8,  

 res erved 1  OCTE T S TRI N G  (S I ZE  (2 )),  

 wd cDl I n d e x U n s i g n ed 1 6,  

 wd cDl S u bI n d e x U n s i g n ed 8,  

 res erved 2  OCTE T S TRI N G  (S I ZE  (1 )),  

 wd cU l I n d e x U n s i g n ed 1 6,  

 wd cU l S u bI n d e x U n s i g n ed 8,  

 res erved 3  OCTE T S TRI N G  (S I ZE  (1 )),  

 wd cDl Offset  U n s i g n ed 1 6,  

 wd cU l Offset  U n si g n ed 1 6  

 }   

}    
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TraS ys Rea d Ob j ect: : =  CH OI CE  {  

 rea d Ob j ectRe q u est  [0]  S E QU E N CE  {  

 ob j ectI n d e x U n si g n ed 1 6,  

 ob j ectS u bI n d e x U n si g n ed 8,  

 rese rved 1  OCTE T S TRI N G  (S I ZE  (1 )) ,  

 rese rved 2  OCTE T S TRI N G  (S I ZE  (6 ))  

 } ,   

 rea d Ob j ectResp on se  [1 ]  S E QU E N CE  {  

 obj ectI n d e x U n si g n ed 1 6,  

 obj ectS u bI n d e x U n si g n ed 8,  

 obj ectD ataType  U n s i g n ed 8,  

 obj ectD ataS i ze  U n s i g n ed 1 6,  

 sd oAbortCod e  U n s i g n ed 32 ,  

 d ata  OCTE T S TRI N G  (S I ZE  (0  to  
1 45 4))  

 }   

}    

 

TraS ysW ri teObj ect: : =  CH OI CE  {  

 rea d Ob j ectRe q u es t [0]  S E QU E N CE  {  

 obj ectI n d e x U n s i g n ed 1 6,  

 obj ectS u bI n d e x U n s i g n ed 8,  

 obj ectD ataTyp e  U n si g n ed 8,  

 ob j ectD ataS i ze  U n si g n ed 1 6,  

 d ata  OCTE T S TRI N G  (S I ZE  (4  to  
1 45 8))  

 } ,   

 rea d Ob j ectRes p on se  [1 ]  S E QU E N CE  {  

 ob j ectI n d e x U n si g n ed 1 6,  

 ob j ectS u bI n d e x U n si g n ed 8,  

 rese rved 1  OCTE T S TRI N G  (S I ZE  (1 )) ,  

 rese rved 2  OCTE T S TRI N G  (S I ZE  (2 )) ,  

 sd oAbortCod e  U n si g n ed 32  

 }   

}    

 

6.3.3.2  Data type  assignments  for type  F  

See  I E C 61 1 58-6-2 3.  

6.3.4  FAL transfer syntax 

6.3.4. 1  FALPDU  type  F  elements  encod ing  

I n  g en eral ,  th e  d efi n i ti on s  of F ALPDU  type  F  e l em en ts  en cod i n g  are  d efi n ed  i n  
I E C 61 1 58-6-2 3.  I n  th i s  cl au se  th e  exten d ed  d efi n i ti on s  of FALPD U  type  F  reg ard i n g  th e  
m appi n g  of C i A 402  are  d escri bed .  

6.3.4.2  FieldMotionSpecificTransient  

Th i s  fi e l d  i s  con ta i n ed  i n  th e  tran s i en t d ata  fi e l d  i n  Tran s i en t1 -PDU  (see  I E C 61 1 58-5-2 3).  Th e  
stru ctu re  of th e  F i e l d M oti on S peci fi cTran si en t i s  sh own  i n  Tabl e  1 65.  
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Table  1 65 – F ieldMotionSpecificTransient  

Field  Description  

com m an d  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  type  of fi e l d -m oti on -s p eci fi c  com m an d .  Th e  val u e  for each  
d ataTyp e  an d  d ataS u bTyp e  a re  i n  accord a n ce  wi th  Tabl e  1 6 6 .  

su bCom m an d  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  su b -com m an d  type.  Th e  val u es  for e a ch  com m an d  are  i n  
accord an ce  wi th  Ta bl e  1 67.  

fM S TraData  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  fi e l d -m oti on -s p eci fi c  d ata.  Th e  s tru ctu re  of th i s  fi e l d  d i ffers  
accord i n g  to  th e  com m an d  an d  su bCom m an d .  For th e  com m an d ,  refer to   
Tabl e  1 6 6.  For th e  s u b Com m an d ,  refer to  Tabl e  1 6 7.  

Th e  s tru ctu re  of th e  Read  O bj e ct  Req u est i s  sh own  i n  Tabl e  1 73.  Th e  s tru ctu re  of 
th e  Re ad  O bj ect  Respon s e  i s  sh own  i n  Ta bl e  1 7 4.  Th e  stru ctu re  of th e  W ri te  Obj ect  
Req u est  i s  s h own  i n  Ta bl e  1 75 .  Th e  stru ctu re  of th e  Wri te  Obj ect  Respon se  i s  
sh own  i n  Ta bl e  1 76.  

 

Table  1 66  – command  (dataType:  08
h
,  dataSubType:  0002

h
)  

Value  Description  

00
h

 N ot  appl i ca bl e  

01
h

 S etCycl eTi m e 

02
h

 Rea d  Obj ect  

03
h

 Wri te  Obj ect  

04
h

 to  F F
h

 Rese rved  for fu tu re  u se  

 

Table  1 67  – subCommand  type for each  command  type  

Value  of command  Value  Description  

01
h

 00
h

 Req u est  

02
h

 00
h

 Req u est  

80
h

 Respon se  

03
h

 00
h

 Req u est  

80
h

 Respon se  

 

Th e stru ctu re  of s etC ycl eTi m eReq u est  i s  sh own  i n  Tabl e  1 68.  

Table  1 68  – Structure  of setCycleTimeRequest  

Field  Description  

ctCycl e  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  com m u n i cati on  cycl e  ti m e.  Th e  val u e  i s  i n  accord a n ce  wi th  
Tabl e  1 6 9.  

syCycl e  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  syn ch ron i zati on  cycl e  ti m e.  Th e  val u e  i s  i n  accord a n ce  wi th  
Tabl e  1 7 0.  

res e rved  Rese rved  for fu tu re  u se.  Th e  val u e  of each  octet  i s  00
h

.  

 

Th e ctC ycl e  i s  sh own  i n  Tabl e  1 6 9.  
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Table  1 69  – ctCycle  

Value  Description  

00
h

 to  0 1
h

 Res e rved  for fu tu re  u s e  

02
h

 27  µs  

03
h

 55  µs  

04
h

 1 1 1  µs  

05
h

 22 2  µs  

06
h

 444  µs  

07
h

 888  µs  

08
h

 1  77 7  µs  

09
h

 3  55 5  µs  

0A
h

 to  1 1
h

 Rese rved  for fu tu re  u s e  

1 2
h

 31 , 2  µs  

1 3
h

 62 , 5  µs  

1 4
h

 1 2 5  µs  

1 5
h

 250  µs  

1 6
h

 500  µs  

1 7
h

 1  00 0  µs  

1 8
h

 2  00 0  µs  

1 9
h

 4  00 0  µs  

1 A
h

 to  FF
h

 Rese rved  for fu tu re  u se  

 

Th e s yC ycl e  i s  sh own  i n  Tabl e  1 7 0.  

Table  1 70  – syCycle  

Value  Description  

00
h

 Asyn ch ron ou s  

01
h

 Rese rved  for fu tu re  u se  

02
h

 27  µs  

03
h

 55  µs  

04
h

 1 1 1  µs  

05
h

 22 2  µs  

06
h

 444  µs  

07
h

 888  µs  

08
h

 1  77 7  µs  

09
h

 3  55 5  µs  

0A
h

 to  1 1
h

 Rese rved  for fu tu re  u s e  

1 2
h

 31 , 2  µs  

1 3
h

 62 , 5  µs  

1 4
h

 1 2 5  µs  

1 5
h

 250  µs  

1 6
h

 500  µs  

1 7
h

 1  00 0  µs  

1 8
h

 2  00 0  µs  

1 9
h

 4  00 0  µs  

1 A
h

 to  FF
h

 Rese rved  for fu tu re  u se  
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Th e  stru ctu re  of th e  setCycl eTi m eRespon se i s  sh own  i n  Tabl e  1 71 .  

Table  1 71  – Structure  of setCycleTimeResponse  

Field  Description  

ctCycl e  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  com m u n i cati on  cycl e  ti m e.  Th e  val u e  i s  i n  accord a n ce  wi th  
Tabl e  1 6 9.  

syCycl e  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  syn ch ron i zati on  cycl e  ti m e.  Th e  val u e  i s  i n  accord a n ce  
Tabl e  1 7 0.  

res u l t  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  resu l t  of setCycl eTi m eRe q u est.  Th e  val u e  i s  i n  accord an ce  
wi th  Ta bl e  1 72.  

wd cS u p port  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  watch  d og  cou n ter (wd c)  fu n cti on  su p port.  00
h

 i n d i cates  
d i s abl ed ,  0 1

h
 i n d i cates  en abl e d .  

rese rved 1  Rese rved  for fu tu re  u se.  Th e  val u e  of each  octet  i s  00
h

.  

wd cDl I n d e x Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  i n d ex of wd c u s ed  i n  com m u n i cati on  from  th e  con trol l er to  
th e  d ri ve.  

wd cDl S u bI n d e x Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  su b -i n d e x of wd c u sed  i n  com m u n i cati on  from  th e  con trol l er 
to  th e  d ri ve.  

rese rved 2  Res e rved  for fu tu re  u s e.  Th e  val u e  of each  octet  i s  00
h

.  

wd cU l I n d e x Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  i n d ex of wd c u s ed  i n  com m u n i cati on  from  th e  d ri ve  to  th e  
con trol l e r.  

wd cU l S u bI n d e x Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  su b -i n d e x of wd c u sed  i n  com m u n i cati on  from  th e  d ri ve  to  
th e  con trol l er.  

rese rved 3  Res e rved  for fu tu re  u s e.  Th e  val u e  of each  octet  i s  00
h

.  

wd cDl Offs et  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  sh a re d  m em ory offset  of wd c u sed  i n  com m u n i cati on  from  
th e  con trol l er to  th e  d ri ve.  

wd cU l Offs et  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  sh a re d  m em ory offset  of wd c u sed  i n  com m u n i cati on  from  
th e  d ri ve  to  th e  con trol l e r.  

 

Table  1 72  – Resu lt  

Value  Description  

00
h

 Accept ctCycl e  an d  syCycl e   

01
h

 Accept ctCycl e  an d  re j ect  syCycl e  

02
h

 to  0F
h

 Res e rved  for fu tu re  u s e.  

1 0
h

 Rej ect  ctC ycl e  an d  accept syCycl e  

1 1
h

 Rej ect  ctC ycl e  an d  s yCycl e  

1 2
h

 to  FF
h

 Rese rved  for fu tu re  u s e.  

 

Table  1 73  – Structure  of readObjectRequest  

Field  Description  

obj ectI n d ex Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  i n d e x i n  th e  obj ect  d i cti on ary.  

obj ectS u bI n d e x Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  su b -i n d ex i n  th e  obj ect  en try d escri pti on .  

res e rved 1  Rese rved  for fu tu re  u se.  Th e  val u e  of each  octet  i s  00
h

.  

rese rved 2  Res e rved  for fu tu re  u s e.  Th e  val u e  of each  octet  i s  00
h

.  
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Table  1 74 – Structure  of readObjectResponse  

Field  Description  

obj ectI n d ex Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  i n d e x i n  th e  obj ect  d i cti on ary.  

obj ectS u bI n d e x Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  su b -i n d ex i n  th e  obj ect  en try d escri pti on .  

obj ectD ataTyp e  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  d ata  typ e  of targ et  obj ect.  

obj ectD ataS i ze  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  n u m ber of octets  i f d ata  typ e  i s  vi s i b l e  stri n g .  

sd oAbortCod e  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  S DO a b ort  cod e.  

d ata  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  obj ect  val u e.  

 

Table  1 75 – Structure  of wri teObjectRequest  

Field  Description  

obj ectI n d ex Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  i n d e x i n  th e  obj ect  d i cti on ary.  

obj ectS u bI n d e x Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  su b -i n d ex i n  th e  obj ect  en try d escri pti on .  

obj ectD ataTyp e  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  d ata  typ e  of targ et  obj ect.  

obj ectD ataS i ze  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  n u m ber of octets  i f d ata  typ e  i s  vi s i b l e  stri n g .  

d ata  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  obj ect  val u e.  

 

Table  1 76 – Structure  of wri teObjectResponse  

Field  Description  

obj ectI n d ex Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  i n d e x i n  th e  obj ect  d i cti on ary.  

obj ectS u bI n d e x Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  su b -i n d ex i n  th e  obj ect  en try d escri pti on .  

res e rved 1  Rese rved  for fu tu re  u se.  Th e  val u e  of each  octet  i s  00
h

.  

rese rved 2  Res e rved  for fu tu re  u s e.  Th e  val u e  of each  octet  i s  00
h

.  

sd oAbortCod e  Th i s  fi e l d  speci fi es  th e  S DO a b ort  cod e.  

 

6.4  Commun ication  parameter objects  

6.4. 1  General  

Th e d ri ve  d evi ce  sh al l  i m pl em en t th e  m an d atory com m u n i cati on  param eter as  d efi n ed  i n  
I E C 61 1 58-5-2 3.  Th e  d ri ve  d evi ce  m ay i m pl em en t th e  opti on al  com m u n i cati on  param eter as  
d efi n ed  i n  I EC  61 1 58-5-2 3.  

Th e  categ ory an d  en try categ ory attri bu tes  of an  obj ect i n d i cate  i f th e  obj ect sh al l  be  
i m pl em en ted  (m an d atory)  or m ay be  i m pl em en ted  (opti on al ) .  

Th e  d ata  type  attri bu tes  are  d efi n ed  i n  d etai l  i n  I EC  61 1 58-5-2 3.  Th e  d ata  types  u sed  i n  th i s  
profi l e  are  l i s ted  i n  Tabl e  1 7 7.  
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Table  1 77  – List  of used  data  types  

Data type  Reference  

U N S I G N E D8  I E C 61 1 58 -5 -23  

U N S I G N E D1 6  I E C 61 1 58 -5 -23  

U N S I G N E D32  I E C 61 1 58 -5 -23  

I N TE G ER8  I E C 61 1 58 -5 -2 3  

I N TE G ER1 6  I E C 61 1 58 -5 -2 3  

I N TE G ER32  I E C 61 1 58 -5 -2 3  

Vi s i bl e  stri n g  I E C 61 1 58 -5 -2 3  

 

I n  th e  en try d escri pti on ,  th e  access  attri bu te  i s  d efi n ed ,  i n d i cati n g  i f an  appl i cati on  obj ect i s  
read  on l y (ro),  read /wri te  (rw)  or wri te  on l y (wo).  Read  on l y i n d i cates  th at th i s  sh al l  n ot be  
wri tten  vi a  th e  bu s;  read /wri te  a l l ows  to  read  an d  to  wri te  th i s  obj ect;  an d  wri te  on l y m ean s  
th at  th i s  appl i cati on  obj ect sh al l  be  n ot read  vi a  th e  bu s.  

Th e  d efau l t va l u e  attri bu te  d efi n es  th e  val u e  of an  obj ect wi th  access  attri bu te  of th e  val u e  ‘ rw’  
after power-on  or appl i cati on  reset.  

6.4.2  Object  1 000
h
:  Device  type  

S ee  5. 3. 2.  

6.5  Sets  of pre-defined  PDOs  

6.5. 1  General  

On l y th e  PDO  set for g en eri c d ri ve  d evi ces  i s  su pported .  Th e  com m u n i cati on  param eter 
obj ects  (obj ect 1 40 0

h
 to  1 407

h
 an d  obj ect 1 800

h
 to  1 807

h
)  are  n ot u sed .  

6.5.2  PDO set for generic  d rive  device  

6.5.2 . 1  Overview and  in troduction  

Th e PDO set for a  g en eri c d ri ve  d evi ce  pre-d efi n es  on e obj ect i n  th e  RPDO (see  Tabl e  1 7 8)  
an d  on e  obj ect i n  th e  TPDO (see  Tabl e  1 79).  

Table  1 78  – Overview on  object  in  RPDO 

Object  Support  Description  

1  M a n d atory Con trol s  PDS  FS A 

 

Table  1 79  – Overview on  object  in  TPDO 

Object  Support  Description  

1  M a n d atory S peci fi es  P DS  F S A statu s  

 

6.5.2 .2  RPDO 

Tabl e  1 80  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 81  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  
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Table  1 80  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 0
h

 

N am e  Recei ve  P D O m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  P DO m appi n g  

Categ ory M an d atory 

 

Table  1 81  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d ex 00
h

 

Descri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

Defau l t  va l u e  00
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Descri pti on  1 st  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

Defau l t  va l u e  604 0  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Descri pti on  2 n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M an d atory 

Access  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

Defau l t  va l u e  606 0  00 08
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Descri pti on  3rd  app l i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

Defau l t  va l u e  M a n u factu re r-s p eci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Descri pti on  64th  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

Defau l t  va l u e  M a n u factu re r-s p eci fi c  
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6.5.2 .3  TPDO 

Tabl e  1 82  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  1 83  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  1 82  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A00
h

 

N am e  Tran sm i t  P DO m appi n g  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  P DO m appi n g  

Cate g ory M a n d atory 

 

Table  1 83  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Descri pti on  H i g h est  su b-i n d e x su pp orte d  

E n try cate g ory M an d atory 

Access  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

Defau l t  va l u e  00
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Descri pti on  1 st  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M an d atory 

Access  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

Defau l t  va l u e  604 1  00 1 0
h

 

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Descri pti on  2 n d  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory M an d atory 

Access  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

Defau l t  va l u e  M an u factu re r-s p eci fi c  

 

to  

 

S u b-i n d e x 40
h

 

Descri pti on  64th  appl i cati on  obj ect  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

PDO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  I E C 61 1 5 8-6 -2 3  

Defau l t  va l u e  M an u factu re r-s p eci fi c  
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6.6  PDO mapping  attributes  

S am e as  i n  5 . 7.  

7 Mapping  to  EPA 

7. 1  Overview 

Th i s  cl au se  speci fi es  th e  m appi n g  of th e  Ci A 4 02  d ri ve  profi l e  on to  E PA.  Th e  d ata  types  u sed  
i n  th i s  profi l e  are  l i sted  i n  Tabl e  1 84.  

Table  1 84 – List  of used  data  types  

Data  type  Reference  

B ool ean  I E C 61 1 58 -5 -1 4  

U n si g n ed 8  I E C 61 1 58 -5 -1 4  

U n si g n ed 1 6  I E C 61 1 58 -5 -1 4  

U n si g n ed 32  I E C 61 1 58 -5 -1 4  

U n si g n ed 64  I E C 61 1 58 -5 -1 4  

I n t8  I E C 61 1 58 -5 -1 4  

I n t1 6  I E C 61 1 58 -5 -1 4  

I n t32  I E C 61 1 58 -5 -1 4  

I n t64  I E C 61 1 58 -5 -1 4  

Real  I E C 61 1 58 -5 -1 4  

Vi s u al S tri n g  I E C 61 1 58-5 -1 4  

OctetS tri n g  I E C 61 1 58-5 -1 4  

Preci s i on Ti m eDi ffe ren ce  I E C 61 1 58 -5 -1 4  

E rrorType  I E C 61 1 58-5 -1 4  

 

7.2  Device  modu le  

7.2. 1  Overview 

Th e E PA d ri ve  s ystem  con si sts  of a  con trol l er an d  a  n u m ber of d ri ve  d evi ces,  a l so  th e  m otors  
are  i n cl u d ed .  Th e  system  can  su pport 1  to  254  d ri ve  d evi ces  an d  i ts  stru ctu re  i s  sh own  i n  
F i g u re  2 .  

 

Figure 2  – Structure  of EPA drive  system  
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I P  ad d ress  i s  u sed  as  l og i cal  ad d ress  to  m ark d i fferen t  d ri ve  d evi ces,  bu t i t  h as  n ot  th e  sam e  
m ean i n g  as  I P  ad d ress  i n  I E E E  802 . 3.   

Th e  PDO set for a  g en eri c d ri ve  d evi ce  pre- d efi n es  seven  RPDOs (see  Tabl e  1 85)  an d  seven  
TPDOs (see  Tabl e  1 86) .  

Table  1 85 – Overview on  RPDO 

PDO Support  Description  

1  M a n d atory Con trol s  PDS  FS A 

2  Opti on al  M od e  of ope rati on  

3  Opti on al  Targ et posi ti on  

4  Opti on al  Targ et vel oci ty  

5  Opti on al  Targ et torq u e  

6  Opti on al  N om i n al  spe ed  

7  Opti on al  D i g i ta l  ou tpu ts  

8  to  1 6  Rese rved   

1 7  to  6 4  Opti on al  M a n u factu re r-s peci fi c  

 

Table  1 86 – Overview on  TPDO 

PDO Support  Description  

1  M an d atory S peci fi es  P DS  F S A s tatu s   

2  Opti on al  Cu rre n t  m od e  of op erati on  

4  Opti on al  Cu rre n t  vel oci ty  

5  Opti on al  Cu rre n t  torq u e  

6  Opti on al  Cu rre n t  spee d  

7  Opti on al  D i g i ta l  i n p u ts  

8  to1 6  Res erved   

1 7  to  6 4  Opti on al  M a n u factu re r-sp eci fi c  

 

7.2.2  Addi tional  defin i tion  for mapping  to  CiA 402  

EPA com m u n i cati on  s ystem  h as  d efi n ed  i ts  own  m an ag em en t obj ect base  (M O B)  to  org an i ze  
a l l  th e  m an ag em en t obj ects  (see  I E C 6 1 1 58-5-1 4)  u sed  i n  F AL m an ag em en t en ti ty.  Th e  M O B 
i s  a  two-d i m en si on  tabl e,  as  sh own  i n  Tabl e  1 87.  E ach  obj ect h as  a  u n i q u e  i d en ti fi er O bj ectI D .  

For m appi n g  profi l e  type  1  to  E PA,  obj ects  su ch  as  Ci A 402  m appi n g  obj ect  h ead er,  C i A 40 2  
m appi n g  obj ect an d  Ci A 40 2  m appi n g  param eter obj ect,  E ven t obj ect H ead er,  E ven t obj ect 
an d  F RT l i n k obj ect are  ad d i ti on al l y d efi n ed ,  as  sh own  i n  th e  g ra y-h i g h l i g h ted  part of  
Tabl e  1 87.  
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Table  1 87  – Management object  base  

Object  ObjectID  I l l ustration  

M OB  h ead er 1  De vi ce  m an ag em en t  obj ect  b as e  h ea d e r obj ect  

De vi ce  d escri ptor 2  De vi ce  d escri ptor ob j ect  

Ti m e  syn ch ron i zati on  3  Ti m e  syn ch ron i zati on  obj ect  

M a x respon s e  ti m e  4  Con fi rm ed  servi ce  M a x respon s e  ti m e 

Com m u n i cati on  sch ed u l e  m an ag em en t  5  Com m u n i cati on  sch ed u l e  m an ag em en t  ob j ect  

De vi ce  ap pl i cati on  i n form ati on  6  De vi ce  ap pl i cati on  i n form ati on  obj ect  

F B  appl i cati on  i n form ati on  h e a d er 7  Fu n cti on  b l ock ap pl i cati on  i n form ati on  h ea d e r 

L i n k obj ect  h ea d er 8  Li n k obj ect  h ea d e r 

Dom ai n  ap pl i cati on  obj ect  h e a d er 9  Dom ai n  ap pl i cati on  obj ect  h e a d er 

F RT l i n k obj ect  h e ad er 1 0  FRT l i n k obj ect  h ead er 

Ci A 40 2  m appi n g  obj ect  h ea d e r 1 1  Ci A 40 2  m appi n g  obj ect  h ea d e r 

E ven t obj ect  h ead er 1 2  E ven t  obj ect  h ead er 

 1 3  to  9 99  Rese rved  

Ci A 40 2  m appi n g  obj ect  1  1 00 0  Ci A 40 2  m appi n g  obj ect  1  

Ci A 40 2  m appi n g  obj ect  2  1 00 1  Ci A 40 2  m appi n g  obj ect  2  

 
I n creas e d  
n u m ber i n  
tu rn  

 

E ven t obj ect  1  1 30 0  E ven t  obj ect  1  

E ven t obj ect  2  1 30 1  E ven t  obj ect  2  

 
1 30 2  to  
1 59 9  

Rese rved  

Ci A 40 2  m appi n g  pa ram eter  

obj ect  1  

1 60 0  Ci A 40 2  m appi n g  pa ram eter  

ob j ect  1  

Ci A 40 2  m appi n g  pa ram eter  

obj ect  2  

1 60 1  Ci A 40 2  m appi n g  pa ram eter  

ob j ect  2  

 
I n creas e d  
n u m ber i n  
tu rn  

 

F B  appl i cati on  i n form ati on  1  2 00 0  Fu n cti on  b l ock ap pl i cati on  i n form ati on  1  

F B  appl i cati on  i n form ati on  2  2 00 1  Fu n cti on  b l ock ap pl i cati on  i n form ati on  2  

 
I n creas e d  
n u m ber i n  
tu rn  

 

Dom ai n  ap pl i cati on  obj ect  1  400 0  Dom ai n  ap pl i cati on  obj ect  1  

Dom ai n  ap pl i cati on  obj ect  2  400 1  Dom ai n  ap pl i cati on  obj ect  2  

 
I n creas e d  
n u m ber i n  
tu rn  

 

L i n k obj ect  1  500 0  Li n k obj ect  1  

L i n k obj ect  2  500 1  Li n k obj ect  2  

 
I n creas e d  
n u m ber i n  
tu rn  

 

F RT l i n k obj ect  1  700 0  FRT l i n k obj ect  1  

F RT l i n k obj ect  2  700 1  FRT l i n k obj ect  2  

 
I n creas e d  
n u m ber i n  
tu rn  
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7.2.3  CiA 402  mapping  module  

U si n g  th e  ad d i ti on al  d efi n ed  Ci A 4 02  m appi n g  obj ect h ead er,  C i A 402  m appi n g  obj ect,  
Ci A 4 02  m appi n g  param eter obj ect,  an d  FRT l i n k obj ect (see  I E C 61 1 58-5-1 4) ,  C i A 402  can  
be  m apped  on to  E PA.  Th e  re l ati on sh i p  between  th e  obj ects  i s  sh own  i n  F i g u re  3.  

After con fi g u rati on ,  th e  com m u n i cati on  re l ati on sh i ps  between  d i fferen t d ri ve  d evi ces  are  
d eterm i n ed .  U s i n g  Ci A 40 2  m appi n g  obj ect h ead er,  wh ere  th e  key attri bu te  i s  O bj ect,  th e  
l ocati on  an d  offset of th e  m appi n g  obj ects  i n  th e  m em ory can  be  d eterm i n ed .  Th e n  u s i n g  Ci A 
m appi n g  obj ect an d  FRT l i n k obj ect,  wh ere  th e  ke y attri bu te  are  O bj ectI D  an d  Local O bj ectI D,  
th e  l ocati on  an d  offset  of th e  m appi n g  param eter obj ects  an d  th e  S ervi ceRol e  an d  
S ervi ceO perati on  can  be  fu rth er d eterm i n ed .  After th at,  u s i n g  Ci A 4 02  m appi n g  param eter 
obj ect,  wh ere  th e  ke y attri bu te  i s  O bj ectI D ,  th e  m appi n g  param eter can  be  d eterm i n ed .   

 

Figure  3  – CiA 402  mapping  structure  
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7.2.4  FAL management object for CiA 402  mapping  

7.2.4. 1  CiA 402  mapping  object  header class  

7.2.4. 1 . 1  Formal  model  

ASE:    FAL MANAGEMENT ASE 
CLASS:   C iA 402  MAPPING  OBJECT HEADER 
CLASS  ID:   Not used  
PARENT CLASS:  TOP 
ATTRIBUTES:  
1 .   (m )  Ke y attri bu te:  Obj ectI D  
2 .    (m )  Attri bu te:  N u m ber of C i A 402  m appi n g  obj ect  
3.   (m )  Attri bu te:  F i rst n u m ber of C i A 4 02  m appi n g  obj ect 
4 .   (m )  Attri bu te:  N u m ber of con fi g u red  Ci A 402  m appi n g  obj ect  
5.   (m )  Attri bu te:  N u m ber of u n con fi g u red  Ci A 40 2  m appi n g  obj ect  
SERVICES:  

1 .   (o)  OpsServi ce:  FRTRead  

7.2.4. 1 .2  Attributes  

ObjectID  
Th i s  attri bu te  i d en ti fi es  th e  Ci A 40 2  m appi n g  obj ect h ead er i n  M O B.  I ts  va l u e  i s  1 1 .  

Number of CiA 402  mapping  object  

Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  n u m ber of C i A 40 2  m appi n g  obj ects  i n  M O B.  

First  number of C iA 402  mapping  object  
Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  fi rst  n u m ber of th e  Ci A 402  m appi n g  obj ect i n  M OB .  

Number of configured  CiA 402  mapping  object  
Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  n u m ber of C i A 40 2  m appi n g  obj ects  con fi g u red  b y u sers.  

Number of unconfigured  C iA 402  mapping  object  

Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  n u m ber of u n con fi g u red  Ci A 402  m appi n g  obj ects.  

7.2.4. 1 .3  Services  

FRTRead  
Th e opti on al  servi ce  a l l ows  th e  u ser to  read  th e  attri bu tes  of C i A 402  m appi n g  obj ect h ead er 
cl ass.   

7.2.4.2  CiA 402  mapping  object  class  

7.2.4.2 .1  Formal  model  

ASE:    FAL MANAGEMENT  ASE  
CLASS:   CiA 402  MAPPING  OBJECT 
CLASS  ID:   Not used  
PARENT CLASS:  TOP 
ATTRIBUTES:  
1 .   (m )   Ke y attri bu te:  Obj ectI D  
2 .   (m )  Attri bu te:  N u m ber of su pported  m appi n g  param eter obj ect 
3.   (m )  Attri bu te:  F i rst n u m ber of con fi g u red  m appi n g  param eter obj ect  
4 .   (m )  Attri bu te:  N u m ber of con fi g u red  m appi n g  param eter obj ect  
5.   (m )  Attri bu te:  N u m ber of u n con fi g u red  m appi n g  param eter obj ect 
SERVICES:  

1 .   (o)  OpsServi ce:  FRTRead  
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7.2.4.2 .2  Attributes  

ObjectID  

Th i s  attri bu te  i d en ti fi es  th e  Ci A 40 2  m appi n g  obj ect i n  M O B.    

Number of supported  mapping  parameter object 
Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  n u m ber of su pported  m appi n g  param eter obj ects.  

First  number of configured  mapping  parameter object  
Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  fi rst  n u m ber of th e  m appi n g  param eter obj ect con fi g u red  b y u sers.  

Number of configured  mapping  parameter object  

Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  n u m ber of m appi n g  param eter obj ects  con fi g u red  b y u sers.  

Number of unconfigured  mapping  parameter object  
Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  n u m ber of u n con fi g u red  m appi n g  param eter obj ects .  

7.2.4.2 .3  Services  

FRTRead  
Th e opti on al  servi ce  a l l ows  th e  u ser to  read  th e  attri bu tes  of C i A 4 02  m appi n g  obj ect cl ass.   

7.2.4.3  CiA 402  mapping  parameter object  class  

7.2.4.3. 1  Formal  model  

ASE:    FAL MANAGEMENT ASE  
CLASS:   C iA 402  MAPPING  PARAMETER OBJECT 
CLASS  ID:   Not used  
PARENT CLASS:  TOP 
ATTRIBUTES:  
1 .   (m )    Key attri bu te:   Obj ectI D  
2.   (m )   Attri bu te:   Descri pti on  
3.   (m )   Attri bu te:   Data  type  
4.   (m )   Attri bu te:   Data  l en g th  
5.   (m )   Attri bu te:   Val u e  ran g e  
6.   (m )   Attri bu te:   Defau l t  val u e  
SERVICES :  
1 .   (o)   OpsServi ce:   FRTRead  
2.   (o)   OpsServi ce:   FRTWri te  

7 . 2.4.3.2  Attributes  

ObjectID  

Th i s  attri bu te  i d en ti fi es  Ci A 402  m appi n g  param eter obj ect i n  M O B .  

Description  
Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  d escri pti on  of th e  param eter.  

Data type  
Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  d ata  type  of th e  param eter.  

Data l ength  

Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  d ata  l en g th  of th e  param eter.  

Value range  
Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  val u e  ran g e  of th e  param eter.  
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Defau lt value  

Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  d efau l t  va l u e  of th e  param eter.  

7.2.4.3.3  Services  

FRTRead  
Th e opti on al  servi ce  a l l ows  th e  u ser to  read  th e  attri bu tes  of C i A 402  m appi n g  param eter 
obj ect  cl ass.   

FRTWrite  
Th e opti on al  servi ce  a l l ows  th e  u ser to  con fi g u re  th e  attri bu tes  of Ci A 40 2  m appi n g  param eter 
obj ect cl ass.   

7.2.4.4  FRT l ink object  class  

7.2.4.4.1  Formal  model  

ASE:    FAL MANAGEMENT ASE 
CLASS:   FRT LINK OBJECT 
CLASS  ID:   Not used  
PARENT CLASS:  TOP 
ATTRIBUTES:  
1 .   (m )  Ke y attri bu te:   Obj ectI D  
2 .   (m )  Attri bu te:   Local O bj ectI D  
3.   (m )  Attri bu te:   Rem oteO bj ectI D  
4.   (m )  Attri bu te:   S ervi ceO perati on  
5.   (m )  Attri bu te:   S ervi ceRol e  
6.   (m )  Attri bu te:   Rem oteM ACAd d ress  
7.   (m )  Attri bu te:   S en d Ti m eOffset  
8.   (m )  Attri bu te:   Val i d B i tOffset  
9.   (m )  Attri bu te:   Val i d B i tN u m ber  
SERVICES:  
1 .   (o)  OpsServi ce:   FRTRead  
2.   (o)  OpsServi ce:   FRTWri te  

7 . 2.4.4.2  Attributes  

ObjectID  
Th i s  attri bu te  i d en ti fi es  th e  F RT l i n k obj ect i n  M O B .  Th e  O bj ectI D  n u m ber of th e  F RT l i n k 
obj ect  sh ou l d  be  appoi n ted  i n  seri es .  

LocalObjectID  
Th i s  attri bu te  i d en ti fi es  th e  l ocal  vari an t  obj ect.  

RemoteObjectID  

Th i s  attri bu te  i d en ti fi es  th e  rem ote  vari an t obj ect.  

ServiceOperation  
Th i s  attri bu te  speci fi es  th e  appl i cati on  servi ce  to  be  u sed  i n  th e  re l evan t com m u n i cati on  
re l ati on sh i p.  

0 :     l ocal  l i n k,  n o  appl i cati on  servi ce  i s  u sed  

1  th rou g h  1 7:  th e  S ervi ceI D  of th e  Typ e 1 4  appl i cati on  servi ces  i s  u sed  

Oth ers:    i n val i d  servi ce  

ServiceRole  
Th i s  attri bu te  d efi n es  th e  ARE P rol e  of th e  l ocal  d evi ce  i n  th e  com m u n i cati on  process.  

0 :  sen d er,  i n d i cati n g  th at th e  AREP rol e  of th e  l ocal  d evi ce  i s  cl i en t  or pu bl i sh er 

1 :  recei ver,  i n d i cati n g  th at th e  ARE P rol e  of th e  l ocal  d evi ce  i s  server or su bscri ber 
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Oth ers:  l i n k obj ect i s  i n val i d ,  an d  FF
h
 i n d i cates  th at th e  l i n k obj ect i s  n ot con fi g u red  or 

th e  l i n k obj ect h as  been  d el eted  

RemoteMACAddress  

Th i s  attri bu te  i d en ti fi es  th e  M AC ad d ress  of th e  rem ote  d evi ce.   

SendTimeOffset  
Th i s  attri bu te  d efi n es  th e  ti m e  offset wh en  th e  rel evan t m essag e sh ou l d  be  sen t from  th e  s tart  
ti m e of a  com m u n i cati on  m acrocycl e.  Th is  attri bu te  i s  va l i d  wh en  th e  S ervi ceI D  i s  1 2

h
 

(FRTVari abl eD i stri bu te)  an d  th e  Servi ceRol e  i s  0 .  

Val idBitOffset  
Th i s  attri bu te  d efi n es  th e  b i t  offset wh en  th e  re l evan t m essag e sh ou l d  be  sen t or recei ved  
from  th e  start t i m e of fi e l d  of D ata  i n  FRTVari abl eD i stri bu te  servi ce.  Th i s  attri bu te  i s  va l i d  
wh en  S ervi ceI D  i s  1 2

h
 (F RTVari abl eD i stri bu te).  

Val idBitNumber  
Th i s  attri bu te  d efi n es  th e  b i t  n u m ber wh en  th e  re l evan t m essag e  sh ou l d  be  sen t or recei ved  
from  th e  start ti m e of fi e l d  of D ata  i n  FRTVari abl eD i stri bu te  servi ce.  Th i s  attri bu te  i s  va l i d  
wh en  S ervi ceI D  i s  1 2

h
 (F RTVari abl eD i stri bu te).  

7.2.4.4.3  Service  

FRTRead  
Th i s  opti on al  servi ce  perm i ts  u sers  to  read  th e  attri bu tes  of th e  F RT l i n k obj ect.  

FRTWrite  

Th i s  opti on al  servi ce  perm i ts  u sers  to  con fi g u re  th e  attri bu tes  of th e  F RT l i n k obj ect.  

7.2.4.5  Event object class  

7.2.4.5.1  Formal  model  

ASE:    FAL MANAGEMENT ASE  
CLASS:   Event object  
CLASS  ID:   Not used  
PARENT CLASS:  TOP 
ATTRIBUTES:  
1 .   (m )  Ke y attri bu te:   Obj ectI D  
2 .    (m )  Attri bu te:   Error cod e  
SERVICES:  
1 .   (o)  OpsServi ce:   E ven tReport servi ce  
2 .   (o)  OpsServi ce:   Ackn owl ed g eE ven tReport servi ce  

7 . 2 .4.5.2  Attributes  

ObjectID   
Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  i d en ti fi er of th e  E ven t obj ect i n  M O B .  

Error code  
Th i s  attri bu te  sh al l  provi d e  th e  error cod e  of th e  l ast error wh i ch  occu rred  i n  th e  d ri ve  d evi ce.  
Th e  error cod e  i s  d efi n ed  i n  I EC  61 800-7-2 01 .  

7.2.4.5.3  Services  

EventReport  

Th i s  opti on al  servi ce  a l l ows  th e  server to  n oti fy on e  or m ore  even t.   

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 1 24  – I E C 61 800 -7-301 : 2 01 5  © I E C 2 01 5  

AcknowledgeEventReport  

Th i s  opti on al  servi ce  en abl es  a  cl i en t  to  ackn owl ed g e  several  even t occu rren ces.  

7.2.4.6  Event header object  class  

7.2.4.6.1  Formal  model  

ASE:    FAL MANAGEMENT  ASE  
CLASS:   Event header object  
CLASS  ID:   Not used  
PARENT CLASS:  TOP 
ATTRIBUTES:  
1 .   (m )    Ke y attri bu te:   Obj ectI D  
2 .    (m )   Attri bu te:   Local E ven tO bj ectI D  
3.    (m )   Attri bu te:   N u m ber of con fi g u red  E ven t obj ects  
4.    (m )   Attri bu te:   N u m ber of u n con fi g u red  E ven t obj ects  
SERVICES:  
1 .   (o)   OpsServi ce:   E ven tReport servi ce  
2 .   (o)   OpsServi ce:   Ackn owl ed g eE ven tReport servi ce  

7 . 2.4.6.2  Attributes  

ObjectID   

Th i s  attri bu te  i n d i cates  th e  i d en ti fi er of th e  E ven t h ead er obj ect i n  M O B .  

LocalEventObjectID  
Th i s  attri bu te  i d en ti fi es  th e  E ven t obj ect th at i s  ass i g n ed  to  th e  l ocal  d ri ve  d evi ce.  

Number of configured  Event objects  

Th i s  attri bu te  provi d es  th e  n u m ber of con fi g u red  E ven t obj ects.  

Number of unconfigured  Event  objects  

Th i s  attri bu te  provi d es  th e  n u m ber of u n con fi g u red  E ven t obj ects.  

7.2.4.6.3  Services  

EventReport  
Th i s  opti on al  servi ce  a l l ows  th e  server to  n oti fy on e  or m ore  even t.   

AcknowledgeEventReport  
Th i s  opti on al  servi ce  en abl es  a  cl i en t  to  ackn owl ed g e  several  even t occu rren ces.  

7.3  PDOs  mapping  on  cycl ic PDU  transmission  

7.3. 1  Overview 

Ci A 40 2  PDOs as  d efi n ed  i n  I EC  61 800-7-201  can  be  tran sm i tted  u s i n g  th e  cycl i c PD U  servi ce  
FRTVari abl eD i stri bu te  (see  I E C  61 1 58-6-1 4).  

F i g u re  4  d escri bes  th e  m appi n g  of Ci A 40 2  PD Os to  th e  PD U  of th e  F RTVari abl eD i stri bu te  
servi ce.   

I n  F i g u re  4 ,  th e  form at of th e  E CS M E tag  i s  d efi n ed  i n  I EC 61 1 58-4-1 4  an d  th e  form at of th e  
APD U  h ead er i s  d efi n ed  i n  I E C 61 1 58-6-1 4.  Th e  d ata  area  of th e  F RTVari abl eD i stri bu te  
servi ce  i s  m ad e u p  of PDO-D ata  sets .  D i fferen t PD O-D ata  sets  are  d ed i cated  for d i fferen t  
d evi ces.  A PDO-Data  set  i s  com posed  of D ata  0  to  D ata  n .  D ata  0  to  D ata  n  are  d efi n ed  i n  th e  
Type 1 4 Ci A 402  m appi n g  obj ect.  
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Figure  4 – Format of Type 1 4 PDU  for FRT appl ication  

7.3.2  Configuration  

7.3.2 .1  General  

Tabl e  1 88  d escri bes  th e  l i n k re l ati on sh i p  between  th e  sen d i n g  d evi ces  an d  recei vi n g  d evi ces.  
Th e  sen d i n g  d ata  can  be  packeted  accord i n g  to  th e  F RT l i n k obj ect.  Th e  recei vi n g  d ata  sh al l  
be  an al yzed  accord i n g  to  th e  F RT l i n k  obj ect.  

Table  1 88  – Defin i tion  of Type  1 4  FRT l ink object  

No  Parameter name  Read/wri te  
property 

Data  type  Octet 
offset  

Octet 
l ength  

Description  

1  Obj ectI D  Rea d  on l y U n si g n ed 1 6  0  2  Th e  i n d e x of Type  1 4  l i n k obj e ct   
i n  th e  M OB  

2  Local O bj ectI D  Read /wri te  U n si g n ed 1 6  2  2  Th e  i n d e x for l ocal  m appi n g  
param eters  

3  Rem oteObj ectI D  Rea d /wri te  U n si g n ed 1 6  4  2  I D  of th e  rem ote  e l em en t ob j ect  

4  S ervi ceOp erati on  Rea d /wri te  U n si g n ed 8  6  1  Typ e  1 4  S e rvi ceI D  u se d  b y th e  
l i n k obj ect  

5  S ervi ceRol e  Rea d /wri te  U n si g n ed 8  7  1  Rol e  of th e  l ocal  ob j ect  i n  th e  
com m u n i cati on  p rocess  

6  Rem oteM ACAd d ress  Rea d /wri te  U n si g n ed 32  8  4  M AC a d d ress  of th e  rem ote  
d evi ce;  i f l ocal  a n d  d esti n ati on  FB  
i n s tan ce  obj ects  are  i n  th e  s am e 
Typ e  1 4  d e vi ce,  th e n  th i s  prop erty 
can  be  i g n ore d ;  i f th e  Type  1 4  
servi ce  u s es  th e  b road cas t or th e  
m u l ti cast  m eth od ,  th en  th i s  
prope rty sh ou l d  be  th e  b roa d ca st 
or th e  m u l ti cast  g rou p  ad d res s.  

7  S en d Ti m eOffset Read /wri te  Preci s i on Ti m e
Di fferen ce  

1 2  8  Ti m e  offset  wh en  sen d i n g  pe ri od i c  
packet  from  th e  start  ti m e  of a  
com m u n i cati on  m acrocycl e.  I ts  
d ata  type  i s  4  octets  of th e  
Ti m eDi ffere n ce.  Th e  u n i t  i s  
n an osecon d s.  

8  Val i d B i tOffset  Rea d /wri te  U n si g n ed 1 6  20  4  Th e  bi t  offset  wh e n  th e  re l evan t 
m essag e  s h ou l d  b e  sen t  or 
recei ve d  from  th e  start  ti m e  of th e  
fi e l d  of D ata  i n  
FRTVari abl eD i stri b u te  servi ce  

9  Val i d B i tN u m ber Rea d /wri te  U n si g n ed 1 6  24  4  Th e  bi t  n u m ber wh e n  th e  rel evan t 
m essag e  s h ou l d  b e  sen t  or 
recei ve d  from  th e  start  ti m e  of th e  
fi e l d  of D ata  i n  
FRTVari abl eD i stri b u te  servi ce  

 

Typ e  E CS M E  Tag  AP DU  
 

S ou rceO bj ectI D  Data  F CS  

PDO 0-Data  PDO 1 -Data  PDO 2 -Data  PDO 3-Data  PDO 25 3-Data  … …  

Data  0  Data  3  Data  2  Data  n  … …  Data  1  
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7.3.2 .2  Description  of configuration  for sending  

7.3.2 .2 . 1  Peer-to-peer send ing  

Local O bj ectI D  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  O bj ectI D  of Type 1 4 Ci A 402  m appi n g  obj ect of th e  
l ocal  d evi ce.  

Rem oteO bj ectI D  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  O bj ectI D  of Type 1 4 Ci A 4 02  m appi n g  obj ect of th e  
recei ver.  

S ervi ceO perati on  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  FRTVari abl eD i stri bu te  servi ce.  

S ervi ceRol e  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  sen d er.  

Rem oteM ACAd d ress  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  M AC ad d ress  of th e  recei ver.  

S en d Ti m eOffset sh al l  be  con fi g u red  as  th e  ti m e  of sen d i n g  d ata.  

Val i d B i tOffset sh a l l  be  con fi g u red  as  th e  offset of th e  PD U  d ata.  

Val i d B i tN u m ber sh al l  be  con fi g u red  as  th e  tota l  l en g th  of th e  sen t d ata.  

7.3.2 .2 .2  Mu l ticast  sending  

Local O bj ectI D  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  O bj ectI D  of Type 1 4 Ci A 402  m appi n g  obj ect of th e  
l ocal  d evi ce.  

Rem oteO bj ectI D  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  O bj ectI D  of Type 1 4 Ci A 4 02  m appi n g  obj ect of th e  
recei ver.  

S ervi ceO perati on  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  FRTVari abl eD i stri bu te  servi ce.  

S ervi ceRol e  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  sen d er.  

Rem oteM ACAd d ress  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  M u l ti cast  M AC ad d ress  of th e  recei ver.  

S en d Ti m eOffset sh al l  be  con fi g u red  as  th e  ti m e  of sen d i n g  d ata.  

Val i d B i tOffset sh a l l  be  con fi g u red  as  th e  offset of th e  PD U  d ata.  

Val i d B i tN u m ber sh al l  be  con fi g u red  as  th e  tota l  l en g th  of th e  sen t d ata.  

7.3.2 .3  Description  of configuration  for receiving   

Local O bj ectI D  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  O bj ectI D  of Type 1 4 Ci A 402  m appi n g  obj ect of th e  
l ocal  d evi ce.  

Rem oteO bj ectI Dsh al l  be  con fi g u red  as  th e  Obj ectI D  of Type 1 4 Ci A 402  m appi n g  obj ect of th e  
sen d er.  

S ervi ceO perati on  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  FRTVari abl eD i stri bu te  servi ce.  

S ervi ceRol e  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  recei ver.  

Rem oteM ACAd d ress  sh al l  be  con fi g u red  as  th e  M AC ad d ress  of th e  sen d er.  

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800 -7-301 : 2 01 5  © I E C 2 01 5  – 1 27  –  

S en d Ti m eOffset i s  u n u sed .  

Val i d B i tOffset sh al l  be  con fi g u red  as  th e  offset of th e  PD U  d ata.  

Val i d B i tN u m ber sh al l  be  con fi g u red  as  th e  l en g th  of th e  recei vi n g  d ata.  

7.3.3  Procedure  of send ing  PDOs  

Th e proced u re  of sen d i n g  PDU s  of th e  FRT appl i cati on  i s  as  fol l ows.  

Step  1 ： Search ing  out the  sender in  the  FRT l i nk object  

S earch  for th e  sen d er beg i n n i n g  from  th e  F i rst  n u m ber of FRT l i n k obj ect  i n  th e  FRT l i n k 
obj ect  h ead er b y ch ecki n g  th e  Servi ceRol e .  

Step  2 ： Getting  Type  1 4 CiA 402  mapping  object location  

Th e  Type 1 4 Ci A 40 2  m appi n g  obj ect  wou l d  be  l ocated  th rou g h  th e  Local O bj ectI D  of th e  FRT 
l i n k obj ect  fou n d  i n  s tep  1 .   

Step  3 ： Getting  Type  1 4 CiA 402  mapping  parameter object  

Th e fi rst n u m ber of th e  Ci A 402  m appi n g  param eter obj ect sh al l  be  l ocated  th rou g h  th e  F i rst 
n u m ber of C i A40 2  m appi n g  param eter obj ect an d  N u m ber of con fi g u red  m appi n g  param eter 
obj ect i n  th e  Type 1 4 Ci A 40 2  m appi n g  obj ect.  

Step  4： Packeting  FRT PDU  data   

PD U  d ata  for F RT appl i cati on  i s  fi l l ed  wi th  th e  d ata  val u es  of th e  Type 1 4 Ci A 4 02  m appi n g  
param eter obj ect i n  s tep  3.  Th e  Sou rceO bj ectI D  for th e  PD U  of th e  FRT appl i cati on  i s  fi l l ed  
wi th  th e  Local O bj ectI D  i n  step  1 .  

7 . 3.4  Procedure  of receiving  PDOs  

Th e proced u re  of recei vi n g  PD U s  of th e  FRT appl i cati on  i s  as  fo l l ows.  

Step 1 ： Getting  parameters  from  the  FRT appl ication  PDU  

S ou rceO bj ectI D  an d  S ou rceM ACAd d ress  sh al l  be  extracted  from  th e  F RT appl i cati on  PD U .  

Step  2 ： Getting  ServiceRole  from  the  FRT l ink object  

Con fi g u red  FRT l i n k obj ects  sh ou l d  be  scan n ed  beg i n n i n g  from  th e  F i rst n u m ber of F RT l i n k 
obj ect  i n  th e  M O B .  Th en  ch eck wh eth er th e  S ervi ceRol e  i n  th e  F RT l i n k obj ect  i s  th e  recei ver 
or n ot.  I f th e  Servi ceRol e  i s  recei ver,  g o  to  step  3 ,  oth erwi se  con ti n u e  to  search .  I f a l l  
con fi g u red  F RT l i n k obj ects  are  ch ecked  an d  th ere  i s  sti l l  n o  Servi ceRol e  con fi g u red  as  
recei ver,  s top  an al yzi n g .  

Step 3 ： Comparing  RemoteObjectID   

I f th e  Rem oteObj ectI D  of th e  F RT l i n k obj ect i n  s tep  2  eq u al s  to  th e  S ou rceO bj ectI D  i n  s tep  1 ,  
ski p  to  step  4,  oth erwi se  retu rn  to  step  2 .  

Step 4： Comparing  RemoteMACAddress  

I f th e  Rem oteM ACAd d ress  of th e  FRT l i n k obj ect  m atch es  wi th  th e  S ou rceM ACAd d ress,  g o  to  
step  5,  oth erwi se  retu rn  to  step  2 .  

Step  5 ： Getting  Val idBi tOffset and  Val idBi tNumber of the  FRT l i nk object  

Th e  PDO d ata  sh al l  be  extracted  from  th e  FRT appl i cati on  PDU  th rou g h  th e  Val i d B i tOffset 
an d  th e  Val i d B i tN u m ber i n  th e  FRT l i n k obj ect.  
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Step 6 ： Getting  LocalObjectID  of the  FRT l ink object  

Local O bj ectI D  of th e  F RT l i n k obj ect i s  obtai n ed  i n  step  6.  Th en  Type 1 4 Ci A 402  m appi n g  
obj ect i s  l ocated  th rou g h  th e  Local O bj ectI D .  

Step 7:  Encoding  Type  1 4  C iA 402  mapping  object  
Th e  fi rst n u m ber of th e  Ci A 402  m appi n g  param eter obj ect sh a l l  be  l ocated  th rou g h  th e  F i rst 
n u m ber of Ci A40 2  m appi n g  param eter obj ect an d  th e  N u m ber of con fi g u red  m appi n g  
param eter obj ect i n  th e  Type 1 4 Ci A 4 02  m appi n g  obj ect.  

Step 8:  Getting  data value  of Type  1 4 CiA 402  mapping  parameter object  
Th e  d ata  val u e  of th e  Type 1 4 Ci A 40 2  m appi n g  param eter obj ect  i s  fi l l ed  wi th  th e  PD O d ata  i n  
step  5.  

7.4  PDOs  mapping  on  acycl ic  PDU  transmission  

7.4. 1  General  

Ci A 40 2  PD Os as  d efi n ed  i n  I EC  61 7 00-7-2 01  can  a l so  be  tran sm i tted  u si n g  acycl i c PD U  
servi ces,  wh i ch  i s  e i th er th e  FRTWri te  servi ce  or th e  FRTRead  servi ce  (see  I EC  61 1 58-6-1 4)  
for peer-to-peer access.  

For u se  of th ese  two servi ces,  th e  F RT l i n k obj ect(s)  an d  th e  Ci A 402  m appi n g  param eter 
obj ects  sh al l  be  con fi g u red  (see  7 . 2 . 3)  an d  d own l oad ed  to  each  re l ated  d evi ce  properl y.  

7.4.2  FRTRead  service  

7.4.2 .1  Request  

Th e F RTRead  req u est param eters  are  cod ed  as  sh own  i n  Tabl e  1 89.  

Table  1 89  – Encoding  of FRTRead  request parameters  

No.  Parameter name  Data  type  Octet offset  Octet l ength  Description  

1  Des ti n ati on O bj ectI D  U n s i g n ed 1 6  0  2  Obj ect  I D  of th e  
d es ti n ati on  d evi ce  

2  S u bI n d ex U n s i g n ed 1 6  2  2  S u bI n d e x of th e  
access ed  obj ect  

 

7.4.2 .2  Posi tive  response  

Th e F RTRead  posi ti ve  respon se param eters  are  cod ed  as  sh own  i n  Tabl e  1 90.  

Table  1 90  – Encoding  of FRTRead  posi tive  response  parameters  

No.  Parameter name  Data  type  Octet offset  Octet l ength  Description  

1  Rese rved  OctetS tri n g  0  2  Rese rved  

2  Data  OctetS tri n g  2  N  Retu rn ed  d ata  

 

7.4.2 .3  Negative  response  

Th e F RTRead  n eg ati ve  respon se  param eters  are  cod ed  as  sh own  i n  Tabl e  1 91 .  
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Table  1 91  – Encoding  of FRTRead  negative  response  parameters  

No.  Parameter name  Data  type  Octet offset  Octet l ength  Description  

1  Rese rved  OctetS tri n g  0  2  Rese rved  

2  E rrorType  E rrorType   2  N  S ee  E rrorTyp e  

 

7.4.3  FRTWrite  service  

7.4.3. 1  Request  

Th e F RTWri te  req u est param eters  are  cod ed  as  sh own  i n  Tabl e  1 92.  

Table  1 92  – Encoding  of FRTWrite  request parameters  

No.  Parameter name  Data  type  Octet offset  Octet l ength  Description  

1  Desti n ati on O bj ectI D  U n si g n ed 1 6  0  2  Obj ect  I D  of th e  
d esti n ati on  d evi ce  

2  S u bI n d e x U n si g n ed 1 6  2  2  S u bI n d e x of th e  
wri tte n  ob j ect  

3  Rese rved  OctetS tri n g  4  2  Rese rved  

4  d ata  OctetS s tri n g  6  N  Data  wri tte n  

 

7.4.3.2  Posi tive  response  

Th e F RTWri te  pos i ti ve  respon se param eters  are  cod ed  as  sh own  i n  Tabl e  1 93 .  

Table  1 93  – Encoding  of FRTWrite  positive  response  parameters  

No.  Parameter name  Data  type  Octet offset  Octet l ength  Description  

1  Desti n ati on O j bectI D  U n si g n ed 1 6  0  2  Obj ect  I D  of th e  
d esti n ati on  d evi ce  

 

7.4.3.3  Negative  response  

Th e F RTWri te  n eg ati ve  respon se  param eters  are  cod ed  as  sh own  i n  Tabl e  1 94.  

Table  1 94 – Encoding  of FRTWrite  negative  response  parameters  

No.  Parameter name  Data  type  Octet offset  Octet l ength  Description  

1  E rrorType  E rrorType   0  N  S ee  E rrorTyp e  

 

7.4.4  FRTRead  service  process  

7.4.4. 1  Send ing  FRTRead  request  

Th e F RTRead  req u est fram e sh al l  be  packeted  wi th  th e  O bj ectI D  an d  th e  Su bI n d ex of th e  
obj ect,  wh ose  attri bu tes  sh al l  be  read .  

7.4.4.2  Receiving  FRTRead  response  

Step 1 :  Accord i n g  to  th e  Servi ceI D,  th e  type  of th e  F RTRead  servi ce  sh al l  be  d i sti n g u i sh ed .  

Th en  tu rn  to  step  2 .  

Step 2:  Th e  Desti n ati on Obj ectI D  an d  th e  S u bI n d ex from  th e  fram e sh al l  be  com pared  wi th  th e  
Obj ectI D  an d  th e  Su bI n d ex i n  th e  M O B.  I f th e  eq u al  obj ectI D  an d  Su bI n d ex were  fou n d ,  tu rn  
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to  s tep  3 ,  oth erwi se  th e  F RTRead  n eg ati ve  respon se fram e sh al l  be  packeted  wi th  th e  
ErrorType.  

Step 3:  Accord i n g  to  th e  O bj ectI D  an d  th e  S u bI n d ex,  th e  attri bu te  d ata  to  be  read  sh al l  be  
fetch ed  from  th e  ri g h t posi ti on .  Th en  tu rn  to  s tep  4.  

Step 4:  Th e  F RTRead  posi ti ve  respon se fram e sh al l  be  packeted  wi th  th e  fetch ed  d ata.  

7.4.5  FRTWrite  service  process  

7.4.5. 1  Send ing  FRTWrite  request 

Th e F RTWri te  req u est fram e sh al l  be  packeted  wi th  th e  O bj ectI D  an d  th e  Su bI n d ex of th e  
obj ect,  wh ose  attri bu tes  sh al l  be  wri tten .  

7.4.5.2  Send ing  FRTWrite  response  

Step 1 :  Accord i n g  to  th e  Servi ceI D,  th e  type  of th e  F RTWri te  servi ce  sh al l  be  d i sti n g u i sh ed .  

Th en  tu rn  to  step  2 .  

Step 2:  Th e  Desti n ati on Obj ectI D  an d  th e  S u bI n d ex from  th e  fram e sh al l  be  com pared  wi th  th e  
Obj ectI D  an d  th e  Su bi I n d ex i n  th e  M O B.  I f th e  eq u al  O bj ectI D  an d  S u b I n d ex were  fou n d ,  tu rn  
to  step  3 ,  oth erwi se  th e  F RTWri te  n eg ati ve  respon se fram e sh al l  be  packeted  wi th  th e  
ErrorType.  

Step 3:  Accord i n g  to  th e  Obj ectI D  an d  th e  S u bI n d ex,  th e  attri bu te  d ata  from  th e  fram e sh al l  

be  wri tten  i n  to  th e  ri g h t pos i ti on .  Th en  tu rn  to  step  4.  

Step 4:  Th e  FRTWri te  pos i ti ve  respon se fram e sh al l  be  packeted  wi th  th e  eq u al  O bj ectI D  as  
th e  D esti n ati on Oj bectI D.  

7.5  Alarm  mechan ism  

7.5. 1  Overview 

Th e  a l arm  m ech an i sm  i s  u sed  to  tran sm i t error m essag es  from  on e  d evi ce  to  oth er d evi ce (s).  
Th e  u ser d efi n es  th e  con d i ti on s  wh i ch  tri g g er th e  error.  Th e  a l arm  process  i s  i n voked  to  n oti fy 
th e  error m essag es  wh en  th e  con d i ti on s  are  m et.  Th e  al arm  obj ect sh al l  be  tran sm i tted  u si n g  
th e  E ven tReport  servi ce  perform ed  b y th e  a l arm  prod u cer.  As  l on g  as  n o  n ew errors  occu r on  
a  d evi ce  n o  fu rth er a l arm  obj ect sh al l  be  tran sm i tted .  Th e  a l arm  obj ect  m ay be  recei ved  b y 
on e  or m ore  al arm  con su m ers.  Th e  con su m ers  of th e  even t n oti fi cati on  m ay ackn owl ed g e th e  
even t b y u s i n g  th e  Ackn owl eg eE ven tReport  servi ce.   

7.5.2  EventReport  service  

Th i s  servi ce  i s  u sed  to  tran sm i t  even t n oti fi cati on .  I t  i s  u s i n g  m u l ti cast or broad cast m od e.  I n  
th i s  stan d ard ,  th e  a l arm  m essag es  sh al l  be  tran sm i tted  b y cal l i n g  th i s  servi ce.   

Th e  E ven tReport servi ce  param eters  are  cod ed  as  sh own  i n  Tabl e  1 95.  
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Table  1 95 – Encoding  of EventReport parameters  

No.  Parameter name  Data  type  Octet offset  Octet l eng th  Description  

1  S ou rceO bj ectI D  U n si g n ed 1 6  0  2  
Appl i cati on  I D  of 
th e  sou rce  d evi ce  

2  E ven tN u m ber U n si g n ed 1 6  2  2  
N u m ber of th e  
even t  

3  E ven tData  OctetS tri n g  4  N  
S peci fi c  eve n t  
d ata  

 

Th e te l eg ram  of th e  E ven tReport servi ce  for th e  a l arm  m essag e tran sm i ssi on  i s  sh own  i n  
Tabl e  1 96.  Th e  S ou rceObj ectI D  sh al l  be  fi l l ed  wi th  th e  E ven tObj ectI D  of th e  d evi ce.  Th e  
Even tD ata  sh al l  be  fi l l ed  wi th  th e  error cod e.  

Table  1 96 – Format of EventReport  service  for alarm  

Type  ECSME  Tag  
APDU  
header 

SourceObje
ctID  

Event 
Number 

EventData  Padding  FCS  

2 B  1 2 B  8B  2B  2 B  N  B  22 -N  4B  

 

7.5.3  EventReportAcknowledge service  

Th e servi ce  a l l ows  th e  u ser to  ackn owl ed g e  th e  e ven t n oti fi cati on .  I t  i s  a  con fi rm ed  servi ce.  
After th e  even t n oti fi cati on  i s  recei ved ,  th e  u ser i n vokes  th i s  servi ce  to  ackn owl ed g e th e  
even t.  

Th e  E ven tReportAckn owl ed g e  servi ce  param eters  are  cod ed  as  sh own  i n  Tabl e  1 97.  

Table  1 97  – Encoding  of EventReportAcknowledge  parameters  

No.  Parameter name  Data  type  Octet offset  Octet l ength  Description  

1  Desti n ati on O bj ectI D  U n si g n ed 1 6  0  2  Obj ect  I D  of th e  
d esti n ati on  d evi ce  

2  E ven tN u m ber U n si g n ed 1 6  2  2  E ven t  n u m ber 

 

Th e te l eg ram  of E ven tReportAckn owl ed g e  servi ce  for a l arm  m essag e tran sm i ssi on  i s  sh own  
i n  Tabl e  1 98.  Th e  Desti n ati on O bj ectI D  sh al l  be  fi l l ed  wi th  th e  E ven tO bj ectI D  of th e  error 
d evi ce.  

Table  1 98  – Format of EventReportAcknowledge sevice  for alarm  

Type  ECSME Tag  
APDU  
header 

Destination   
ObjectID  

Event 
Number 

Padding  FCS  

2B  1 2 B  8B  2B  2 B  22 B  4B  

 

7.5.4  Event object  

Th e E ven t obj ect sh al l  provi d e  th e  error cod e  wh i ch  occu rred  i n  th e  d ri ve  d evi ce.  E very d evi ce  
h as  an  E ven t obj ect.  Th e  E ven t obj ect s tru ctu re  i s  d efi n ed  i n  7 . 2 . 4. 5.  D i fferen t d evi ces  h ave  
d i fferen t E ven t obj ects .  Th e  E ven t obj ects  are  assi g n ed  accord i n g  to  th e  l ocal  ph ys i cal  
ad d resses.  Th ei r re l ati on sh i p  i s  sh own  i n  Tabl e  1 99.  
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Table  1 99  – Event  object assignment  

Device  number Local  physi cal  address  Event object  

1  xx- xx-xx-xx-xx-01
h

 1 40 0  

2  xx- xx-xx-xx-xx-02
h

 1 40 1  

… …  … …  … …  

254  xx- xx-xx-xx-xx-fe
h

 1 65 3  

 

7.5.5  Alarm  process  

When  th e  d ri ve  d evi ce  d etects  a  i n tern al  fai l u re,  i t  m a y tran sm i t an  a l arm  m essag e  to  n oti fy 
th e  error.  Th e  fo l l owi n g  s teps  d escri be  th e  al arm  process.  

Step 1 :  I f th e  d evi ce  d etects  a  fa i l u re  i n tern al l y,  th e  d evi ce  sh al l  scan  th e  E ven t obj ect 
h ead er,  an d  fi n d  ou t th e  l ocal  E ven t obj ect.  Th e  d evi ce  fi l l s  th e  E ven t obj ect wi th  th e  error 
cod e.  Th e  exam pl es  are  sh own  i n  Tabl e  2 0 0  an d  Tabl e  2 01 .  

Table  200  – Example  of Event object header 

Event Header Object  SubIndex0  SubIndex1  SubIndex2  

1 2  1 40 0  1  2 53  

 

Table  201  – Example  of Event object  

Event object  SubIndex0  

1 40 0  2 1 1 0
h

 

 

Step 2 :  An  E ven tReport  servi ce  te l eg ram  i s  packeted  wi th  th e  E ven t o bj ect an d  th e  error 
cod e.  Th e  form at of th e  te l eg ram  i s  sh own  i n  Tabl e  1 96.   

Step 3 :  Th e  E ven tReport  servi ce  te l eg ram  sh al l  be  tran sferred  at  acycl i c com m u n i cati on  ti m e,  

wh i ch  i s  d efi n ed  i n  I E C 6 1 1 58-5-1 4.  

Step 4:  After th e  l ocal  d evi ce  sen d i n g  th e  E ven tReport servi ce  te l eg ram ,  th e  d evi ce  sh al l  s ta y 

i n  th e  fau l t s tate  u n ti l  th e  d evi ce  g ets  ri d  of th e  fau l t or th e  power i s  restarted .  

Step 5 :  Oth er d evi ces  recei ve  th e  E ven tReport servi ce  te l eg ram  an d  d eal  wi th  th e  error.  Th e  
recei ver sh al l  sen d  an  E ven tReportAckn owl ed g e servi ce  te l eg ram  to  ackn owl ed g e th e  fau l t 
d evi ce  th at th e  E ven tReport  h as  been  recei ved .  Th e  te l eg ram  form at i s  sh own  i n  Tabl e  1 98.  

7.5.6  Error code  

Error cod es  are  d efi n ed  i n  E N  50 32 5-4  an d  I EC  6 1 80 0-7-2 0 1 .  

8 Mapping  to  EtherCAT 

8. 1  Overview 

Th i s  cl au se  speci fi es  th e  m appi n g  of th e  Ci A 4 02  d ri ve  profi l e  on to  Eth erCAT.  I n  parti cu l ar,  
th e  process  d ata  obj ect  (PD O)  com m u n i cati on  an d  m appi n g  param eters  are  d efi n ed .  
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8.2  Mapping  of commun ication  objects  

CO Bs for real -ti m e d ata  tran sm i ssi on  sh al l  be  m apped  to  process  d ata  obj ect m essag es  
(PDOs)  u si n g  th e  process  d ata  servi ces.  CO Bs for con fi g u rati on  d ata  tran sm i ss i on  sh al l  be  
m apped  to  servi ce  d ata  obj ect m essag e(s)  (S D O s)  u s i n g  th e  m ai l box servi ces.  CO Bs  for 
em erg en cy i n form ati on  tran sm i ss i on  sh al l  be  m apped  to  em erg en cy m essag es  (EM CY).  CO B  
for s yn ch ron i zati on  m a y be  m apped  to  d i s tri bu ted  cl ock servi ces  or to  S yn c M an ag er E ven ts.  

8.3  Communication  parameter objects  

8.3. 1  General  

Th e  d ri ve  d evi ce  sh al l  i m pl em en t th e  m an d atory com m u n i cati on  param eter obj ects  as  d efi n ed  
i n  I E C 61 1 58-5-1 2 .  Th e  d ri ve  d evi ce  m ay i m pl em en t th e  opti on al  com m u n i cati on  param eter 
obj ects  as  d efi n ed  i n  I EC  6 1 1 58-5-1 2 .  

Th e  categ ory an d  en try categ ory attri bu tes  of an  obj ect i n d i cate  i f th e  obj ect sh al l  be  
i m pl em en ted  (m an d atory)  or m ay be  i m pl em en ted  (opti on al ) .  

Th e  obj ect cod e  an d  d ata  type attri bu tes  are  d efi n ed  i n  d eta i l  i n  I E C 61 1 58-5-1 2.  Th e  d ata  
types  u sed  i n  th i s  profi l e  are  l i sted  i n  Tabl e  2 02.  

Table  202  – List  of used  data  types  

Data  type  Reference  

Vi s i bl e  s tri n g  I E C 61 1 58-5 -1 2  

U n si g n ed 8  I E C 61 1 58 -5 -1 2  

U n si g n ed 1 6  I E C 61 1 58 -5 -1 2  

U n si g n ed 32  I E C 61 1 58 -5 -1 2  

I n teg e r8  I E C 61 1 58 -5 -1 2  

I n teg e r1 6  I E C 61 1 58 -5 -1 2  

I n teg e r3 2  I E C 61 1 58 -5 -1 2  

 

I n  th e  en try d escri pti on ,  th e  access  attri bu te  i s  d efi n ed ,  i n d i cati n g  i f an  appl i cati on  obj ect i s  
read  on l y (ro),  read /wri te  (rw)  or wri te  on l y (wo).  Read  on l y i n d i cates  th at th i s  sh al l  n ot be  
wri tten  vi a  th e  bu s;  read /wri te  a l l ows  to  read  an d  to  wri te  th i s  obj ect;  an d  wri te  on l y m ean s  
th at  th i s  appl i cati on  obj ect sh al l  be  n ot  read  vi a  th e  bu s.  

Th e  d efau l t va l u e  attri bu te  d efi n es  th e  val u e  of an  obj ect wi th  access  attri bu te  of th e  va l u e  ‘ rw’  
after power-on  or appl i cati on  reset.  

8.3.2  Object  1 000h :  Device  type  

Th i s  obj ect i s  d efi n ed  i n  I EC  61 800-7-2 01  an d  I EC  61 1 58-6-1 2.  Dri ve  d evi ces  sh al l  su pport 
th e  g en eri c PDO m appi n g  (b i t  2 2  i n  th e  ad d i ti on al  i n form ati on  fi el d  i s  0)  as  d efi n ed  i n  5 . 6 . 2.  
Th e  d efi n i ti on s  g i ven  i n  Tabl e  2 03  appl y.   
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Table  203  – Additional  i nformation  field  for generic PDO mapping  

Device  Addi tional  i n formation  

Mode  bi ts  Type  

31  30  29  28  27  26  25  24  23  22  21  20  1 9  1 8  1 7  1 6  

Freq u e n cy 
con verte r 

*  *  *  *  *  *  *  *  0  0  0  0  0  0  0  1  

S ervo  d ri ve  *  *  *  *  *  *  *  *  0  0  0  0  0  0  1  0  

S teppe r m otor *  *  *  *  *  *  *  *  0  0  0  0  0  1  0  0  

M u l ti p l e  d e vi ce  
m od u l e  

1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  

 

8.4  Sets  of pre-defined  PDOs  

On l y th e  PDO  set for g en eri c d ri ve  d evi ces  i s  su pported  (see  5. 6. 2) .  

8.5  PDO mapping  attributes  

Th e obj ects  d efi n ed  i n  th e  Ci A 402  d ri ve  profi l e  (see  I E C 61 800-7-2 01 )  sh a l l  u se  th e  PDO  
m appi n g  attri bu tes  as  d efi n ed  for CAN open  (see  Tabl e  1 63 ).  

9  Mapping  to  ETHERNET Powerl ink 

9. 1  Overview 

Th i s  cl au se  speci fi es  th e  m appi n g  of th e  Ci A 402  d ri ve  profi l e  on to  ETH E RN ET Powerl i n k 
n etwork.  I n  parti cu l ar,  th e  process  d ata  obj ect (PDO)  com m u n i cati on  an d  m appi n g  param eters  
are  d efi n ed .  I n  ad d i ti on ,  th i s  part of th e  I EC  61 800 -7  seri es  d efi n es  th e  PD O m appi n g  attri bu te  
for a l l  obj ects  d efi n ed  i n  th e  Ci A 4 02  d ri ve  profi l e  (see  I E C  61 800-7-2 01 ).  

9.2  Mapping  of communication  objects  

CO Bs for real - ti m e  d ata  tran sm i ssi on  sh al l  be  m apped  to  process  d ata  obj ect m essag es  
(PDOs).  CO Bs for con fi g u rati on  d ata  tran sm i ssi on  sh al l  be  m apped  to  servi ce  d ata  obj ect 
m essag e(s)  (S DOs).  CO Bs  for n etwork m an ag em en t com m an d s  sh al l  be  m apped  to  N M T 
m essag es.  S ystem  ti m e d i stri bu ti on  an d  s yn ch ron i zati on  i s  h an d l ed  i m pl i ci tl y b y th e  
ETH ERN ET Powerl i n k protocol  wi th ou t  th e  n eed  for expl i ci t  m essag es.  

9.3  Communication  parameter objects  

9.3. 1  General  

Th e  d ri ve  d evi ce  sh al l  i m pl em en t th e  m an d atory com m u n i cati on  param eter obj ects  as  d efi n ed  
i n  I E C 61 1 58-6-1 3 .  Th e  d ri ve  d evi ce  m ay i m pl em en t th e  opti on al  com m u n i cati on  param eter 
obj ects  as  d efi n ed  i n  I EC  61 1 58-6-1 3.  

Th e  categ ory an d  en try categ ory attri bu tes  of an  obj ect i n d i cate  i f th e  obj ect sh al l  be  
im pl em en ted  (m an d atory)  or m ay be  i m pl em en ted  (opti on al ) .  

Th e  obj ect  cod e  an d  d ata  type  attri bu tes  are  d efi n ed  i n  d eta i l  i n  I E C  61 1 58-5-1 3.  Th e  d ata  
types  u sed  i n  th i s  profi l e  are  l i sted  i n  Tabl e  2 04.  
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Table  204 – List  of used  data  types  

Data  type  Reference  

U n si g n ed 8  E N  503 2 5 -4  

U n si g n ed 1 6  E N  503 2 5 -4  

U n si g n ed 32  E N  503 2 5 -4  

I n teg e r8  E N  503 2 5 -4  

I n teg e r1 6  E N  503 2 5 -4  

I n teg e r3 2  E N  503 2 5 -4  

P DO_Com m P aram Record _TYP E  I E C 61 1 58 -5 -1 3  

P DO_M a ppPa ram Array_TYPE  I E C 61 1 58 -5 -1 3  

 

Th e d efau l t  va l u e  attri bu te  d efi n es  th e  val u e  of an  obj ect wi th  an  access  attri bu te  of th e  val u e  
‘ rw’  after power-on  or appl i cati on  reset.  

9.3.2  Object  1 000h :  Device  type  

S ee  5. 3. 2 .  

9.3.3  Object  67FFh :  S ing le  device  type  

S ee  5 . 3. 4.  

9.4  Emergency i nformation  

I f th e  PD S d etects  a  fa i l u re  i n tern al l y,  i t  sh a l l  en ter th e  respecti ve  error cod e  i n  th e  error 
h i story as  d efi n ed  i n  I E C 61 1 58-6-1 3.  Th e  error cod es  are  d efi n ed  i n  EN  5 03 2 5-4  or i n  
I E C 61 800-7-2 01 .  

9.5  Sets  of pre-defined  PDOs  

9.5. 1  General  

Th e  RPDO an d  TPD O are  pre-d efi n ed  for s i n g l e  axi s  d evi ces.  PDOs  for m u l ti -d evi ce  m od u l es  
n eed  to  be  m apped  m an u al l y.  

Th ere  are  several  sets  of pre-d efi n ed  PDOs.  Th e  PDO set for g en eri c d ri ve  d evi ce  i s  
i n d epen d en t  from  th e  d ri ve  type.  Th e  PD O sets  for speci fi c d ri ve  d evi ces  are  d i fferen t for 
freq u en cy con verter,  servo con trol l er,  an d  stepper m otor.  

Th e  PDO _Com m Param Record _TYPE an d  th e  PDO _M appParam Arra y_TYPE record  
d efi n i ti on s,  an d  th e  val u e  d efi n i ti on s  of th e  PDO  com m u n i cati on  an d  m appi n g  param eters  are  
d efi n ed  i n  I EC  6 1 1 58-6-1 3.  

9.5.2  PDO set for generic  d rive  device  

9.5.2 .1  Overview and  in troduction  

Th e  PDO set for a  g en eri c d ri ve  d evi ce  pre -d efi n es  seven  obj ects  i n  th e  RPDO   
(see  Tabl e  2 05)  an d  seven  obj ects  i n  th e  TPDO (see  Tabl e  2 0 6).   
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Table  205 – Overview on  objects  in  RPDO 

Object  Support  Description  

1  M a n d atory Con trol s  P DS  FS A 

2  Opti on al  M od e  of ope rati on  

3  Opti on al  Targ et posi ti on  (pp )  

4  Opti on al  Targ et vel oci ty (p v)  

5  Opti on al  Targ et torq u e  (tq )  

6  Opti on al  N om i n al  spe ed  (vl )  

7  Opti on al  D i g i ta l  ou tpu ts  

 

Table  206 – Overview on  objects  in  TPDO 

Object  Support  Description  

1  M an d atory S peci fi es  P DS  FS A s tatu s  

2  Opti on al  Cu rre n t  m od e  of op erati on  

3  Opti on al  Cu rre n t  posi ti on  ( pp )  

4  Opti on al  Cu rre n t  vel oci ty (pv)  

5  Opti on al  Cu rre n t  torq u e  (tq )  

6  Opti on al  Cu rre n t  spee d  (vl )  

7  Opti on al  D i g i ta l  i n p u ts  

 

9.5.2 .2  RPDO 

Tabl e  2 0 7  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  208  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  207  – Object description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 0
h

 

N am e PDO_RxCom m Param _00h _RE C 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO_Com m Param Record _TYPE  

Cate g ory M a n d atory 

 

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800 -7-301 : 2 01 5  © I E C 2 01 5  – 1 37  –  

Table  208  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  N u m ber of E n tri es  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  N od eI D_U 8  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  00
h

 

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  M a ppi n g Ve rsi on _U 8  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  00
h

 

 

 

Tabl e  2 09  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  21 0  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  209  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 60 0
h

 

N am e PDO_RxM a pP aram _00h _AU 64  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO_M a ppPa ram Arra y_TYPE  

Cate g ory M a n d atory 
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Table  21 0  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  N u m ber of m app ed  obj ects  

E n try cate g ory M an d atory 

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  07
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[1 ]  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  604 0
h

 – 0 0
h

 –  0 0
h

 – 000 0
h

 –  0 01 0
h

 

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[2 ]  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee  I E C 61 1 58 -6 -1 3  

Defa u l t  val u e  606 0
h

 – 0 0
h

 –  0 0
h

 – 001 0
h

 –  0 008
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[3]  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  607A
h

 – 00
h

 –  00
h

 – 00 1 8
h

 – 0 02 0
h

 

 

S u b-i n d e x 04
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[4]  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  60FF
h

 – 00
h

 –  00
h

 – 00 38
h

 –  0 02 0
h

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[5]  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  607 1
h

 – 0 0
h

 –  0 0
h

 – 005 8
h

 –  0 01 0
h
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S u b-i n d e x 06
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[6]  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  604 2
h

 – 0 0
h

 –  0 0
h

 – 006 8
h

 –  0 01 0
h

 

 

S u b-i n d e x 07
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[7]  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  60FE
h

 –  0 0
h

 – 0 0
h

 –  007 8
h

 – 0 02 0
h

 

 

9.5.2 .3  TPDO 

Tabl e  2 1 1  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  21 2  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  21 1  – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 80 0
h

 

N am e PDO_TxC om m P aram _00h _RE C 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO_Com m Param Record _TYPE  

Cate g ory M a n d atory 
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Table  21 2  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  N u m ber of E n tri es  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  02
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  N od eI D_U 8  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  00
h  

 

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  M a ppi n g Ve rsi on _U 8  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  00
h

 

 

 

Tabl e  2 1 3  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  21 4  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O m appi n g  param eters.  

Table  21 3  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 A00
h

 

N am e PDO_TxM apP aram _0 0h _AU 6 4  

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO_M a ppP aram Arra y_TYP E  

Cate g ory M a n d atory 
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Table  21 4 – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

S u b-i n d e x 00
h

 

Des cri pti on  N u m ber of m app ed  obj ects  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  07
h

 

 

S u b-i n d e x 01
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[1 ]  

E n try cate g ory M a n d atory 

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  604 1
h

 – 0 0
h

 –  0 0
h

 – 000 0
h

 –  0 01 0
h

 

 

S u b-i n d e x 02
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[2 ]  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  606 1
h

 – 0 0
h

 –  0 0
h

 – 001 0
h

 –  0 008
h

 

 

S u b-i n d e x 03
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[3]  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  606 4
h

 – 0 0
h

 –  0 0
h

 – 001 8
h

 –  0 020
h

 

 

S u b-i n d e x 04
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[4]  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  606 C
h

 –  0 0
h

 – 0 0
h

 –  003 8
h

 – 0 020
h

 

 

S u b-i n d e x 05
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[5]  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  607 7
h

 – 0 0
h

 –  0 0
h

 – 005 8
h

 –  0 01 0
h
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S u b-i n d e x 06
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[6]  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  604 4
h

 – 0 0
h

 –  0 0
h

 – 006 8
h

 –  0 01 0
h

 

 

S u b-i n d e x 07
h

 

Des cri pti on  Obj ectM appi n g _U 64[7]  

E n try cate g ory Opti on al  

Access  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

P DO m appi n g  N o  

Val u e  ran g e  S ee I E C 61 1 5 8-6 -1 3  

Defa u l t  val u e  60FD
h

 – 00
h

 –  0 0
h

 – 0 078
h

 –  0 020
h

 

 

9.5.3  PDO set for frequency converter 

9.5.3. 1  Overview and  in troduction  

Th e PDO  set for freq u en cy con verter pre-d efi n es  two obj ects  i n  th e  RPDO (see  Tabl e  21 5)  
an d  two  obj ects  i n  th e  TPDO (see  Tabl e  2 1 6).  

Table  21 5  – Overview on  objects  in  RPDO 

Object  Support  Description  

1  M a n d atory Con trol s  P DS  FS A 

2  Opti on al  N om i n al  spe ed  (vl )  

3  Opti on al  Targ et torq u e  (tq )  

 

Table  21 6  – Overview on  objects  in  TPDO 

Object  Support  Description  

1  M an d atory S peci fi es  P DS  FS A statu s  

2  Opti on al  Cu rre n t  spee d  (vl )  

3  Opti on al  Cu rre n t  torq u e  (tq )  

 

9.5.3.2  RPDO 

Tabl e  2 1 7  speci fi es  th e  obj ect d escri pti on  an d  Tabl e  21 8  speci fi es  th e  en try d escri pti on  of th e  
PD O com m u n i cati on  param eters.  

Table  21 7  – Object description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I n d e x 1 40 0
h

 

N am e PDO_RxCom m Param _00h _RE C 

Obj ect  cod e  Record  

Data  type  PDO_Com m Param Record _TYPE  

Cate g ory M a n d atory 
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Table  21 8  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

Sub-i ndex 00
h
 

Descripti on  Number of En tries  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  02
h
 

 

Sub-i ndex 01
h
 

Descripti on  NodeID_U8  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  00
h
 

 

Sub-i ndex 02
h
 

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  00
h
 

 

Table  21 9  speci fies  the  object description  and  Table  220  speci fies  the  en try description  of the  
PDO mapping  parameters.  

Table  21 9  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I ndex 1 600
h
 

Name PDO_RxMapParam_00h_AU64  

Object  code  Record  

Data  type  PDO_MappParamArray_TYPE  

Category Mandatory 
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Table  220  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

Sub-i ndex 00
h
 

Descripti on  Number of mapped  objects  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  02
h
 

 

Sub-i ndex 01
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

En try category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  6040
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 0000

h
 –  001 0

h
 

 

Sub-i ndex 02
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

En try category Optional  

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  6042
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 001 0

h
 –  001 0

h
 

 

Sub-i ndex 03
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

En try category Optional  

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  6071
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 0028

h
 –  001 0

h
 

 

9.5.3.3  TPDO 

Table  221  speci fies  the  object description  and  Table  222  speci fies  the  en try description  of the  
PDO communication  parameters.  

Table  221  – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I ndex 1 800
h
 

Name PDO_TxCommParam_00h_REC 

Object  code  Record  

Data  type  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Category Mandatory 
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Table  222  – Entry description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

Sub-i ndex 00
h
 

Descripti on  Number of En tries  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  02
h
 

 

Sub-i ndex 01
h
 

Descripti on  NodeID_U8  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  00
h  
 

 

Sub-i ndex 02
h
 

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  00
h
 

 

Table  223  speci fies  the  object description  and  Table  224  speci fies  the  en try description  of the  
PDO mapping  parameters.  

Table  223  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I ndex 1 A00
h
 

Name PDO_TxMapParam_00h_AU64  

Object  code  Record  

Data  type  PDO_MappParamArray_TYPE  

Category Mandatory 
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Table  224 – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

Sub-i ndex 00
h
 

Descripti on  Number of mapped  objects  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  02
h
 

 

Sub-i ndex 01
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

En try category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  6041
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 0000

h
 –  001 0

h
 

 

Sub-i ndex 02
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

En try category Optional  

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  6044
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 001 0

h
 –  001 0

h
 

 

Sub-i ndex 03
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

En try category Optional  

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  6077
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 0020

h
 –  001 0

h
 

 

9.5.4  PDO set for servo drive  

9.5.4. 1  Overview and  in troduction  

The PDO set  for servo drive  pre-defines  th ree  obj ects  i n  the  RPDO (see  Table  225)  and  th ree  
obj ects  in  the  TPDO  (see  Table  226) .  

Table  225 – Overview on  objects  in  RPDO 

Object  Support  Description  

1  Mandatory Control s  PDS  FSA 

2  Optional  Target posi ti on  (pp)  

3  Optional  Target veloci ty (pv)  
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Table  226 – Overview on  objects  in  TPDO 

Object  Support  Description  

1  Mandatory Speci fi es  PDS  FSA status  

2  Optional  Curren t  posi ti on  (pp)  

3  Optional  Curren t  veloci ty (pv)  

 

9.5.4.2  RPDO 

Table  227  speci fies  the  object description  and  Table  228  speci fies  the  en try description  of the  
PDO commun ication  parameters.  

Table  227  – Object description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I ndex 1 400
h
 

Name PDO_RxCommParam_00h_REC 

Object  code  Record  

Data  type  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Category Mandatory 

 

Table  228  – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

Sub-i ndex 00
h
 

Descripti on  Number of En tries  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  02
h
 

 

Sub-i ndex 01
h
 

Descripti on  NodeID_U8  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  00
h
 

 

Sub-i ndex 02
h
 

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  00
h
 

 

Table  229  speci fies  the  object description  and  Table  230  speci fies  the  en try description  of the  
PDO mapping  parameters.  
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Table  229  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I ndex 1 600
h
 

Name PDO_RxMapParam_00h_AU64  

Object  code  Record  

Data  type  PDO_MappParamArray_TYPE  

Category Mandatory 

 

Table  230  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

Sub-i ndex 00
h
 

Descripti on  Number of mapped  objects  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  03
h
 

 

Sub-i ndex 01
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

En try category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  6040
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 0000

h
 –  001 0

h
 

 

Sub-i ndex 02
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

En try category Optional  

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  607A
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 001 0

h
 – 0020

h
 

 

Sub-i ndex 03
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

En try category Optional  

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  60FF
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 0030

h
 –  0020

h
 

 

9.5.4.3  TPDO 

Table  231  speci fies  the  object description  and  Table  232  speci fies  the  en try description  of the  
PDO communication  parameters.  
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Table  231  – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I ndex 1 800
h
 

Name PDO_TxCommParam_00h_REC 

Object  code  Record  

Data  type  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Category Mandatory 

 

Table  232  – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

Sub-i ndex 00
h
 

Descripti on  Number of En tries  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  02
h
 

 

Sub-i ndex 01
h
 

Descripti on  NodeID_U8  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  00
h  
 

 

Sub-i ndex 02
h
 

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  00
h
 

 

Table  233  speci fies  the  object description  and  Table  234  speci fies  the  en try description  of the  
PDO mapping  parameters.  

Table  233  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I ndex 1 A00
h
 

Name PDO_TxMapParam_00h_AU64  

Object  code  Record  

Data  type  PDO_MappParamArray_TYPE  

Category Mandatory 
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Table  234 – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

Sub-i ndex 00
h
 

Descripti on  Number of mapped  objects  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  03
h
 

 

Sub-i ndex 01
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

En try category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  6041
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 0000

h
 –  001 0

h
 

 

Sub-i ndex 02
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

En try category Optional  

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  6064
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 001 0

h
 –  0020

h
 

 

Sub-i ndex 03
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

En try category Optional  

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  606C
h
 –  00

h
 – 00

h
 –  0030

h
 – 0020

h
 

 

9.5.5  PDO set for stepper motor 

9.5.5. 1  Overview and  in troduction  

The PDO set for stepper motor pre-defines  th ree  objects  i n  the  RPDO (see  Table  235)  and  
three  obj ects  i n  the  TPDO (see  Table  236) .   

Table  235 – Overview on  objects  in  RPDO 

Object  Support  Description  

1  Mandatory Control s  PDS  FSA 

2  Optional  Target posi ti on  (pp)  

3  Optional  Target veloci ty (pv)  
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Table  236 – Overview on  objects  in  TPDO 

Object  Support  Description  

1  Mandatory Speci fi es  PDS  FSA status  

2  Optional  Curren t  posi ti on  (pp)  

3  Optional  Curren t  veloci ty (pv)  

 

9.5.5.2  RPDO 

Table  237  speci fies  the  object description  and  Table  238  speci fies  the  en try description  of the  
PDO commun ication  parameters.  

Table  237  – Object description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

I ndex 1 400
h
 

Name PDO_RxCommParam_00h_REC 

Object  code  Record  

Data  type  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Category Mandatory 

 

Table  238  – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

Sub-i ndex 00
h
 

Descripti on  Number of En tries  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  02
h
 

 

Sub-i ndex 01
h
 

Descripti on  NodeID_U8  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  00
h
 

 

Sub-i ndex 02
h
 

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  00
h
 

 

Table  239  speci fies  the  object description  and  Table  240  speci fies  the  en try description  of the  
PDO mapping  parameters.  
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Table  239  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I ndex 1 600
h
 

Name PDO_RxMapParam_00h_AU64  

Object  code  Record  

Data  type  PDO_MappParamArray_TYPE  

Category Mandatory 

 

Table  240  – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

Sub-i ndex 00
h
 

Descripti on  Number of mapped  objects  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  03
h
 

 

Sub-i ndex 01
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

En try category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  6040
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 0000

h
 –  001 0

h
 

 

Sub-i ndex 02
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

En try category Optional  

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  607A
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 001 0

h
 – 0020

h
 

 

Sub-i ndex 03
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

En try category Optional  

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  60FF
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 0030

h
 –  0020

h
 

 

9.5.5.3  TPDO 

Table  241  speci fies  the  object description  and  Table  242  speci fies  the  en try description  of the  
PDO communication  parameters.  
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Table  241  – Object description  of communication  parameters  

Attribute  Value  

I ndex 1 800
h
 

Name PDO_TxCommParam_00h_REC 

Object  code  Record  

Data  type  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Category Mandatory 

 

Table  242  – Entry description  of commun ication  parameters  

Attribute  Value  

Sub-i ndex 00
h
 

Descripti on  Number of En tries  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  02
h
 

 

Sub-i ndex 01
h
 

Descripti on  NodeID_U8  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  00
h  
 

 

Sub-i ndex 02
h
 

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  00
h
 

 

 

Table  243  speci fies  the  object description  and  Table  244  speci fies  the  en try description  of the  
PDO mapping  parameters.  

Table  243  – Object description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

I ndex 1 A00
h
 

Name PDO_TxMapParam_00h_AU64  

Object  code  Record  

Data  type  PDO_MappParamArray_TYPE  

Category Mandatory 
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Table  244 – Entry description  of mapping  parameters  

Attribute  Value  

Sub-i ndex 00
h
 

Descripti on  Number of mapped  objects  

Entry category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  03
h
 

 

Sub-i ndex 01
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

En try category Mandatory 

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  6041
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 0000

h
 –  001 0

h
 

 

Sub-i ndex 02
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

En try category Optional  

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  6064
h
 – 00

h
 –  00

h
 – 001 0

h
 –  0020

h
 

 

Sub-i ndex 03
h
 

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

En try category Optional  

Access  See I EC 61 1 58-6-1 3  

PDO mapping  No  

Value  range  See I EC 61 1 58-6-1 3  

Defau l t  val ue  606C
h
 –  00

h
 – 00

h
 –  0030

h
 – 0020

h
 

 

9.6  PDO mapping  attributes  

Same as  i n  5 . 7.  
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ENTRAÎNEMENTS ÉLECTRIQUES  

DE  PUISSANCE À VITESSE VARIABLE –  
 

Partie  7-301 :  Interface générique et u ti l i sation  de  profi ls  
pour les  entraînements  électriques  de  puissance –  

M ise  en  correspondance du  profi l  de  type 1   
avec les  technologies  de  réseaux 

 
AVANT-PROPOS 

1 )  La  Commission  E lectrotechn i que  I n ternational e  ( I EC)  est  une  organ isation  mond ia l e  de  normal i sation  
composée  de  l ' ensemble  des  com i tés  é l ectrotechn i ques  nati onaux (Com i tés  nationaux de  l ’ I EC).  L’ I EC a  pou r 
objet  de  favori ser l a  coopérati on  i n ternati ona le  pou r tou tes  l es  questions  de  normal i sati on  dans  l es  domaines  
de  l 'é l ectri ci té  et  d e  l 'é l ectron ique.  A cet  effet,  l ’ I EC – en tre  au tres  acti vi tés  – publ i e  des  Normes  
i n ternati ona les ,  des  Spéci fi cations  techn iques,  d es  Rapports  techn iques,  d es  Spéci fi cati ons  accessib les  au  
publ i c  (PAS)  et  des  Gu ides  (ci -après  dénommés  "Publ i cation (s)  de  l ’ I EC").  Leu r é l aborati on  est  confiée  à  des  
com i tés  d 'études,  aux travaux desque ls  tou t  Com i té  nationa l  i n téressé  par l e  su jet  tra i té  peu t  parti ciper.  Les  
organ isati ons  i n ternational es ,  gouvernementales  et  non  gouvernementa les,  en  l i a i son  avec l ’ I EC,  parti cipen t  
égal ement  aux travaux.  L’ I EC col l abore  étroi tement  avec l 'Organ isati on  I n ternationale  d e  Normal i sation  ( I SO),  
selon  des  cond i ti ons  fi xées  par accord  en tre  l es  deux organ isations.  

2)  Les  décis ions  ou  accords  offi c iel s  d e  l ’ I EC  concernant  l es  q uestions  techn i ques  représenten t,  d ans  l a  mesure  
du  possibl e,  u n  accord  i n ternational  su r l es  su j ets  étud iés,  étan t  d onné  que  l es  Com i tés  nati onaux de  l ’ I EC 
i n téressés  son t  représentés  dans  chaque  com i té  d ’études.  

3)  Les  Publ i cati ons  de  l ’ I EC se  présentent  sous  l a  forme  de  recommandations  i n ternati ona l es  et  son t  agréées  
comme te l l es  par l es  Com i tés  nationaux de  l ’ I EC.  Tous  l es  efforts  rai sonnabl es  son t  en trepri s  afi n  que  l ’ I EC  
s 'assure  de  l 'exacti tude  d u  con tenu  techn ique  de  ses  publ i cations;  l ’ I EC ne  peu t  pas  être  tenue  responsabl e  de  
l 'éventuel l e  mauvaise  u ti l i sation  ou  i n terprétation  qu i  en  est  fa i te  par u n  quelconque  u ti l i sateur fi nal .  

4)  Dans  l e  bu t  d 'encourager l ' un i form i té  i n ternati onale,  l es  Com i tés  nationaux de  l ’ I EC s 'engagent,  dans  tou te  l a  
mesure  possib l e,  à  appl i quer d e  façon  transparen te  l es  Publ i cations  de  l ’ I EC  dans  l eurs  publ i cati ons  nati onales  
et  rég ional es.  Tou tes  d i vergences  en tre  tou tes  Pub l i cations  de  l ’ I EC et  tou tes  publ i cati ons  nati onales  ou  
rég ionales  correspondantes  do iven t  être  i nd iquées  en  termes  cl a i rs  dans  ces  dern ières.  

5)  L ’ I EC e l l e-même ne  fourn i t  aucune  attestati on  de  conform i té.  Des  organ ismes  de  certi fi cation  i ndépendants  
fourn i ssen t d es  services  d 'évaluati on  de  conform i té  et,  d ans  certai ns  secteu rs ,  accèdent aux marques  de  
conform i té  de  l ’ I EC.  L ’ I EC n 'est  responsabl e  d 'aucun  des  services  effectués  par l es  organ ismes  de  certi fi cation  
i ndépendants .  

6)  Tous  l es  u ti l i sateurs  doi vent  s 'assurer qu ' i l s  son t  en  possess ion  de  l a  d ern ière  éd i ti on  de  cette  pub l i cation .  

7)  Aucune  responsabi l i té  ne  doi t  être  imputée  à  l ’ I EC,  à  ses  adm in i strateurs,  employés,  auxi l i a i res  ou  
mandatai res,  y compris  ses  experts  parti cu l i ers  et  l es  membres  de  ses  com i tés  d 'études  et  des  Com i tés  
nati onaux de  l ’ I EC,  pour tou t  pré jud ice  causé  en  cas  de  dommages  corporel s  et  matérie l s ,  ou  de  tou t  au tre  
dommage de  quel que  natu re  q ue  ce  soi t,  d i recte  ou  i nd i recte ,  ou  pou r supporter l es  coû ts  (y compris  l es  frai s  
de  j usti ce)  et  l es  dépenses  décou lant  de  l a  publ i cati on  ou  de  l ' u ti l i sati on  de  cette  Publ i cation  de  l ’ I EC ou  de  
tou te  au tre  Publ i cati on  de  l ’ I EC,  ou  au  créd i t  q u i  l u i  est  accordé.  

8)  L 'attenti on  est  atti rée  su r l es  références  normatives  ci tées  dans  cette  publ i cation .  L ' u ti l i sation  de  publ i cations  
référencées  est  obl i gatoi re  pou r une  appl i cati on  correcte  de  l a  présente  publ i cati on .   

9)  L’attention  est  atti rée  su r l e  fa i t  q ue  certa ins  des  é l éments  de  l a  présente  Publ i cati on  de  l ’ I EC peuvent  fa i re  
l ’ obj et  de  d roi ts  de  brevet.  L ’ I EC ne  sau rai t  être  tenue  pou r responsable  de  ne  pas  avoi r i d en ti fi é  d e  tel s  d roi ts  
de  brevets  et  de  ne  pas  avoi r s i gna lé  l eur exi stence.  

La  Norme i n ternationale  I EC  61 800-7-301  a  été  établ i e  par l e  sous-com ité  22G :  Systèmes  
d 'en traînement é lectri que  à  vi tesse  variable  comprenant des  convertisseurs  à  sem i -
conducteurs,  du  com ité  d 'études  22  de  l ’ I EC:  Systèmes  et équ ipements  é lectron iques  de 
pu issance.  

Cette  deuxième éd i tion  annu le  et remplace  l a  prem ière  éd i ti on  parue  en  2007.  Cette  éd i ti on  
consti tue  une  révis ion  techn ique.  

Cette  éd i tion  i nclu t l es  mod i fications  techn iques  majeures  su ivantes  par rapport à  l 'éd i tion  
précédente:  
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•  I nclus ion  de  m ises  en  correspondance supplémentai res  avec les  systèmes  de  
communication  (voi r Article  6  et  Article  7).  

Le  texte  de  cette  norme est  i ssu  des  documents  su ivants :  

FDIS  Rapport  de  vote  

22G/31 1 /FDIS  22G/326/RVD  

 
Le  rapport de  vote  i nd iqué  dans  le  tableau  ci -dessus  donne  tou te  i n formation  sur l e  vote  ayant  
abouti  à  l 'approbation  de  cette  norme.  

Cette  publ ication  a  été  réd igée  selon  l es  D irecti ves  I SO/IEC,  Partie  2 .  

Une  l i ste  de  toutes  les  parties  de  l a  série  I EC  61 800,  publ iées  sous  le  ti tre  général  
Entraînements électriques de puissance à  vitesse variable ,  peu t être  consu l tée  sur l e  s i te  web  
de  l ’ I EC.  

Le  com ité  a  décidé  que  l e  con tenu  de  cette  publ i cation  ne  sera  pas  mod i fié  avant l a  date  de  
stabi l i té  i nd iquée  sur l e  s i te  web de  l ’ I EC sous  "h ttp: //webstore. iec.ch"  dans  les  données  
re lati ves  à  l a  publ ication  recherchée.  A cette  date,  l a  publ ication  sera   

•  recondu i te,  

•  supprimée,  

•  remplacée  par une  éd i tion  révisée,  ou  

•  amendée.  

 

IMPORTANT – Le  logo "colour inside" qu i  se  trouve sur l a  page de  couverture  de  cette  
publ ication   i nd ique qu 'el le  contient des  cou leurs  qu i  sont considérées  comme uti l es  à  
une  bonne compréhension  de  son  contenu.  Les  u ti l i sateurs  devraient,  par conséquent,  
imprimer cette  publ ication  en  u ti l i sant une imprimante  cou leur.  

 

  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 1 68  – I EC 61 800-7-301 : 201 5  © I EC 201 5  

INTRODUCTION  

La  série  I EC  61 800  est desti née  à  fourn i r un  ensemble  commun  de  spéci fications  déd iées  aux 
en traînements  é lectri ques  de  pu issance à  vi tesse  variable.  

L ’ I EC  61 800-7  spéci fie  l es  profi l s  déd iés  aux en traînements  é lectriques  de  pu issance (PDS)  
et l eur m ise  en  correspondance  avec l es  systèmes  de  commun ication  existants  grâce  à  un  
modèle  d ' in terface  générique.  

L ’ I EC  61 800-7  décri t  une  i n terface  générique  en tre  l es  systèmes  de  commande et les  
en traînements  é lectriques  de  pu issance.  Cette  i n terface  peu t être  i n tégrée  au  système de  
commande.  Le  système de  commande proprement d i t  peut égalemen t être  s i tué  dans  le  
d ispos i ti f d 'en traînement (parfois  appelé  "d isposi ti f d 'entraînement i n te l l i gen t") .  

I l  existe  un  g rand  nombre  d ' in terfaces  physiques  d ispon ib les  (en trées  et sorties  analog iques  
et numériques,  i n terfaces  séries  et  paral lè les,  bus  de  terrain  et réseaux).  Les  profi l s  établ is  
sur des  i n terfaces  phys iques  spéci fi ques  sont  déjà  défin is  pour certa ins  domaines  
d 'appl ication  (par exemple,  commande de  mouvement)  et certa ines  classes  de  d isposi ti fs  (par 
exemple,  d isposi ti fs  d 'en traînement cl ass iques,  pos i tionneur) .  Les  implémentations  
correspondantes  des  i n terfaces  de  programmes  de  commande  et  de  programmeurs  
d 'appl ication  associées  son t de  nature  propriétai re  et varien t de  man ière  importan te.  

L ’ I EC  61 800-7  défin i t  un  ensemble  de  fonctions,  paramètres  et d iagrammes d 'états  communs 
pour l a  commande d 'entraînement ou  une  description  de  séquences  d 'opérations  à  mettre  en  
correspondance  avec les  profi ls  d 'en traînement.  

L ’ I EC  61 800-7  fourn i t  une  procédure  d 'accès  aux fonctions  et données  d 'un  d ispos i ti f 
d 'en traînement,  i ndépendan te  du  profi l  d 'entraînement et de  l ' i n terface  de  commun ication  
employés.  I l  s ’ ag i t  de  défin i r un  modèle  commun  d 'en traînement comportant des  fonctions  
génériques  et des  objets  pouvant être  m is  en  correspondance avec des  i n terfaces  de  
communication  d i fférentes.  Ceci  permet de  prévoi r des  implémentations  communes  de  
commande de  mouvement (ou  appl ications  de  commande de  vi tesse  ou  de  commande  
d 'en traînement)  dans  l es  contrôleurs  sans  aucune  connaissance  spéci fique  de  l a  m ise  en  
œuvre  du  d isposi ti f d 'en traînement.  

I l  y a  p l us ieurs  ra isons  de  défin i r une  i n terface  générique:  

Pour un  constructeur de  d ispositi f d 'entraînement  

– ass istance  p lus  a isée  des  i n tégrateurs  de  systèmes;  

– description  p lus  aisée  des  fonctions  d 'entraînement du  fa i t  d 'une  term inolog ie  commune;  

– l e  choix des  d ispos i ti fs  d 'en traînement ne  dépend  pas  de  la  d ispon ibi l i té  d 'une  assistance  
spéci fique;  

Pour un  constructeur de  d isposi ti f de  commande  

– aucune  in fluence de  la  technolog ie  de  bus;  

– i n tégration  a isée  des  d ispos i ti fs ;  

– i ndépendance par rapport à  un  fourn isseur de  d ispos i ti fs  d 'en traînement;  

Pour un  in tégrateur de  systèmes  

– effort moindre  d ' i n tégration  des  d isposi ti fs;  

– méthode i n te l l i g ible  un ique  de  modél isation ;  

– i ndépendance par rapport à  l a  technolog ie  de  bus.  

Concevoir une  appl ication  de  commande de  mouvement avec p l us ieurs  d ispos i ti fs  
d 'en traînement d i fféren ts  et un  système de  commande spéci fique  nécess i te  un  effort certa in .  
Les  tâches  de  m ise  en  œuvre  des  log icie ls  systèmes  et de  compréhension  de  la  description  
fonctionnel le  des  composants  i nd ividuels  peuvent condu ire  à  l 'épu isement des  ressources  
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d 'un  proj et.  Dans  certains  cas,  l es  d ispos i ti fs  d 'en traînement ne  partagen t pas  l a  même 
i n terface  phys ique.  Certains  d ispos i ti fs  de  commande  ne  prennent en  charge  qu ’une  i n terface  
un ique  qu i  n 'est pas  prise  en  charge  par un  d isposi ti f d 'entraînement spéci fique.  D 'autre  part,  
l es  fonctions  et l es  structures  de  données  sont souvent spéci fi ées  avec des  i ncompatib i l i tés.  
Cela  exige  de  l ' i n tégrateur de  systèmes  d 'établ i r des  i n terfaces  spécia les  pour le  log icie l  
d 'appl ication  a lors  que  cette  opération  ne  re lève  pas  vraiment  de  sa  responsabi l i té.  

Certaines  appl ications  nécessi ten t de  pouvoir échanger des  d isposi ti fs,  vo i re  i n tégrer de  
nouveaux d isposi ti fs  dans  une  configuration  existante.  E l l es  sont a lors  confrontées  à  
d i fférentes  solu tions  incompatib les.  Les  efforts  nécessaires  pour adapter une  solu tion  re lati ve  
à  un  profi l  d 'entraînement et  aux extens ions  spéci fiques  au  constructeur peuven t se  révéler 
i nacceptables.  Ceci  rédu i t  l e  degré  de  l iberté  concernant l e  choix d 'un  d ispos i ti f l e  m ieux 
adapté  à  cette  appl ication  à  l a  s imple  sélection  du  d isposi ti f d ispon ib le  pou r une  i n terface  
phys ique  spéci fi que  et pris  en  charge  par l e  contrôleur.  

L ’ I EC  61 800-7-1  est  d i visée  en  une  partie  générique  et en  pl us ieurs  annexes  comme 
représenté  à  l a  F igure  1 .  Les  types  de  profi l s  d 'entraînement pour C iA® 402 1 ,  CI P  Motion  TM 2,  
PROFI drive 3  et  SERCOS®4  son t m is  en  correspondance avec l ' i n terface  générique  dans  
l 'annexe correspondante.  Les  annexes  ont été  soum ises  par des  organ ismes  in ternationaux 
i ndépendants  spécia l isés  dans  les  réseaux ou  l es  bus  de  terra in ,  et  responsables  du  con tenu  
de  l 'annexe  qu i  y est  associée,  a ins i  q ue  de  l ' u ti l i sation  des  marques  connexes.  

Les  d i fféren ts  types  de  profi ls  1 ,  2 ,  3  et 4  sont  spéci fi és  dans  l ’ I EC  61 800-7-201 ,  l ’ I EC  61 800-
7-202,  l ’ I EC  61 800-7-203  et l ’ I EC 61 800-7-204.  

  

————————— 
1   CiA® 402  est  une  marque  déposée  de  CAN  i n  Au tomation ,  e .V.  (CiA)  Cette  i n formation  est  fou rn i e  pou r l a  

commod i té  des  u ti l i sateurs  de  l a  présente  norme i n ternati ona le  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement  
par l ’ I EC d u  détenteur de  l a  marque  ou  de  l ’ un  quel conques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  
n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  marque  déposée  CiA® 402.  L’ u ti l i sation  de  l a  marque  déposée  CiA® 402  
nécess i te  l ’ au tori sation  de  CAN  i n  Au tomation  e .V.  (CiA).  

2  CI P  Moti on™  est  u ne  marque  de  ODVA,  I nc.  Cette  i n formation  est  fourn ie  pou r l a  commod i té  des  u ti l i sateu rs  de  
l a  présente  norme i n ternati onale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement par l ’ I EC  du  déten teur de  l a  
marque  ou  de  l ’ u n  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  
marque  CIP  Moti on™ .  L 'u ti l i sation  de  l a  marque  CI P  Moti on™  nécessi te  l ’ au tori sation  de  ODVA,  I nc.  

3  PROFI dri ve  est  une  marque  de  PROFIBUS  &  PROFINET I n ternational .  Cette  i n formation  est  fourn i e  pour l a  
commod i té  des  u ti l i sateurs  de  l a  présente  norme  i n ternati ona le  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement  
par l ’ I EC d u  détenteur de  l a  marque  ou  de  l ’ un  q uelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  
n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sati on  de  l a  marque  PROFI dri ve.  L ’ u ti l i sation  de  l a  marque  PROFI dri ve  nécess i te  
l ’ au tori sati on  de  PROFIBUS  &  PROFINET I n ternati onal .  

4  SERCOS®  es t  une  marque  déposée  par SERCOS  I n ternationa l  e . V.  Cette  i n formation  est  fourn ie  pou r l a  
commod i té  des  u ti l i sateu rs  de  l a  présente  Norme  i n ternati onale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement 
par l ’ I EC d u  détenteur de  l a  marque  ou  de  l ’ un  q uelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  
n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  marque  déposée  SERCOS®.  L ’ u ti l i sati on  de  l a  marque  déposée  SERCOS®  
nécessi te  l ’ au tori sation  de  son  déten teu r.  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 1 70  – I EC 61 800-7-301 : 201 5  © I EC 201 5  

La  présente  partie  de  l ’ I EC  61 800-7  spéci fi e  l a  ou  les  méthodes  de  m ise  en  correspondance  
du  profi l  de  type  1  (CiA® 402)  avec l es  technolog ies  de  réseaux tel l es  que  CANopen®5,  CC-
Link I E® Fie l d  Network6,  EPATM 7,  EtherCAT®8  et  Ethernet  Powerl inkTM 9.  

Les  I EC 61 800-7-302,  I EC 61 800-7-303  et I EC  61 800-7-304  spéci fien t l a  ou  l es  méthodes  de  
m ise  en  correspondance  des  profi l s  de  types  2 ,  3  et 4  avec les  d i fférentes  technolog ies  de  
réseaux ( tel l es  que  EtherCAT®,  DeviceNetTM 1 0,  ControlNetTM 1 1 ,  E therNet/I PTM 1 2,  
PROFIBUS 1 3,  PROFINET 1 4  et  SERCOS ®).  

————————— 
5  CANopen®  est  une  marque  déposée  de  CAN  i n  Au tomation ,  e .V.  (CiA).  Cette  i n formation  est  fourn ie  pou r l a  

commod i té  des  u ti l i sateurs  de  l a  présente  norme  i n ternati ona le  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement 
par l ’ I EC d u  déten teur de  l a  marque  ou  de  l ’ un  q uelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  
n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sati on  de  l a  marque  déposée  CANopen®.  CANopen®  es t  l ' acronyme de  "Control l er Area  
Network open (Gestionnaire de réseau de communication ouvert)  e t  fa i t  référence  à  l 'EN  50325-4.  L ’ u ti l i sation  
de  l a  marque  déposée  CANopen®  n écessi te  l ’ au tori sation  de  CAN  i n  Au tomation  e.V.  (CiA).  

6 CC-Link I E® F i e l d  Network est  une  marque  déposée  de  M i tsubish i  E l ectri c  Corporati on .  Cette  i n formation  est  
fourn ie  pou r l a  commod i té  des  u ti l i sateu rs  de  l a  présente  norme  i n ternati onale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  
en téri nement  par l ’ I EC d u  détenteu r d e  l a  marque  ou  de  l ’ un  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  
profi l  n ’ impl i q ue  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  marque  déposée  CC-Link I E®  F i e l d  Network.  L’ u ti l i sation  de  l a  marque  
déposée  CC-Link I E® F i e l d  Network nécess i te  l ’ au tori sation  de  M i tsubish i  E lectri c  Corporati on .  

7  EPA™  est  une  marque  de  SUPCON  Group  Co.  Ltd .  Cette  i n formation  est  fourn ie  pou r l a  commod i té  des  
u ti l i sateu rs  de  l a  présente  norme i n ternationale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement par l ’ I EC d u  
déten teu r d e  l a  marque  ou  de  l ’ u n  q uelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i q ue  pas  
l ’ u ti l i sation  de  l a  marque  EPA™ .  L’ u ti l i sati on  de  l a  marque  EPA™  nécessi te  l ’ au tori sation  du  déten teur de  l a  
marque.  

8  E therCAT® est  u ne  marque  déposée  de  Beckhoff,  Verl .  Cette  i n formation  est  fourn ie  pou r l a  commod i té  des  
u ti l i sateu rs  de  l a  présente  norme i n ternationale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement  par l ’ I EC d u  
déten teu r d e  l a  marque  ou  de  l ’ u n  q uelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i q ue  pas  
l ’ u ti l i sati on  de  l a  marque  déposée  EtherCAT®.  L ’ u ti l i sation  de  l a  marque  déposée  E therCAT®  nécessi te  
l ’ au tori sati on  d u  détenteur de  l a  marque.  

9  E thernet Powerl i nk™est une  marque  de  Bernecker &  Rainer I ndustrieelektron ik Ges.m . b.H . ,  l e  con trôl e  de  son  
u ti l i sation  est  confié  à  l ' organ isme  à  bu t  non  l ucrati f EPSG.  Cette  i n formation  est  fourn ie  pour l a  commod i té  des  
u ti l i sateu rs  de  l a  présente  norme  i n ternationale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement  par l ’ I EC d u  
détenteu r d e  l a  marque  ou  de  l ’ u n  q uelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i q ue  pas  
l ’ u ti l i sation  de  l a  marque  Ethernet Powerl i nk™ .  L ’ u ti l i sati on  de  l a  marque  nécessi te  l ’ au tori sation  du  d éten teu r 
de  l a  marque.  

1 0  DeviceNet™  est  une  marque  de  ODVA,  I nc.  Cette  i n formation  est  fourn ie  pour l a  commod i té  des  u ti l i sateurs  de  
l a  présente  Norme i n ternati onale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement par l ’ I EC  du  détenteur de  l a  
marque  ou  de  l ’ u n  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  
marque  DeviceNet™ .  L 'u ti l i sati on  de  l a  marque  DeviceNet™  nécessi te  l ’ au tori sation  de  ODVA,  I nc.  

1 1   ControlNet™  est  une  marque  de  ODVA,  I nc.  Cette  i n formation  est  fourn ie  pou r l a  commod i té  des  u ti l i sateurs  de  
l a  présente  Norme  i n ternati onale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement par l ’ I EC  du  déten teur de  l a  
marque  ou  de  l ’ u n  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  
marque  ControlNet™ .  L ’ u ti l i sation  de  l a  marque  ControlNet™  nécessi te  l ’ au tori sation  de  ODVA,  I nc.  

1 2  E therNet/I P™  est  une  marque  de  ODVA,  I nc.  Cette  i n formation  est  fourn ie  pour l a  commod i té  des  u ti l i sateurs  
de  l a  présente  norme  i n ternati onal e  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement  par l ’ I EC  du  détenteu r d e  l a  
marque  ou  de  l ’ u n  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  
marque  E therNet/I P™ .  L 'u ti l i sation  de  l a  marque  E therNet/I P™  nécess i te  l ’ au tori sation  de  ODVA,  I nc.  

1 3  PROFIBUS  est  une  marque  de  PROFIBUS  &  PROFINET  I n ternational .  Cette  i n formation  est  fourn ie  pou r l a  
commod i té  des  u ti l i sateurs  de  l a  présente  norme i n ternati ona le  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement  
par l ’ I EC d u  détenteur de  l a  marque  ou  de  l ’ un  q uelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  
n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  marque  PROFIBUS.  L ’ u ti l i sation  de  l a  marque  PROFIBUS  nécess i te  
l ’ au tori sati on  de  PROFIBUS  &  PROFINET I n ternati onal .  

1 4  PROFINET est  u ne  marque  de  PROFIBUS  &  PROFINET I n ternati onal .  Cette  i n formation  est  fourn ie  pour l a  
commod i té  des  u ti l i sateurs  de  l a  présente  norme i n ternati ona le  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement  
par l ’ I EC d u  détenteur de  l a  marque  ou  de  l ’ un  q uelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  
n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sati on  de  l a  marque  PROFINET.  L’ u ti l i sation  de  l a  marque  PROFINET nécessi te  
l ’ au tori sati on  de  PROFIBUS  &  PROFINET I n ternati onal .  
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Anglais  Français  

I EC 61 800  series  Ad justable  speed  electri cal  
power d ri ve  systems  

Série  I EC 61 800  En traînements  é l ectri q ues  de  
pu i ssance  à  vi tesse  variable  

I EC TR 62390  Device  profi l e  g u ide l i ne   I EC  TR 62390  Device  profi l e  g u ide l i ne  (d i spon i ble  en  
ang l a i s  seu l ement)  

I EC 61 800-7  Generic  i n terface  and  use  of 
profi l es  for power dri ve  systems   

I EC 61 800-7  I n terface  généri que  et  u ti l i sation  de  
profi l s  pou r l es  en traînements  é l ectri ques  de  
pu i ssance  

I EC 61 800-7-1  I n terface  defi n i t i on   I EC  61 800-7-1  Défi n i ti on  de  l ’ i n terface  

Generic  PDS  i n terface  speci fi cation  Spéci fi cation  d ’ i n terface  PDS  générique  

Annex A,  Mappi ng  of Profi l e  type  1  (CiA 402)  Annexe  A,  M ise  en  correspondance  d u  profi l  d e  type  
1  (CiA 402)  

Annex B ,  Mappi ng  of Profi l e  type  2  (CIP  
Moti on )  

Annexe  B ,  M ise  en  correspondance  d u  profi l  d e  type  
2  (CIP  Motion )  

Annex C,  Mapping  of Profi l e  type  3  
(PROFI d ri ve)  

Annexe  C,  M ise  en  correspondance  d u  profi l  d e  type  
3  (PROFI dri ve)  

Annex D,  Mapping  of Profi l e  type  4  
(SERCOS)  

Annexe  D,  M ise  en  correspondance  d u  profi l  d e  type  
4  (SERCOS)  

I EC 61 800-7-200  – Profi l e  speci fi cations   I EC  61 800-7-200  –Spéci fi cations  des  profi l s  

I EC 61 800-7-201  
Profi l e  type  1  (CiA 402)  

I EC 61 800-7-201  
Profi l  d e  type  1  (CiA 402)  

Annex A 
Mapping  of 
Profi l e  type  1  
(CiA 402)  

Annex B  
Mapping  of 
Profi l e  type  2  
(CIP  Moti on)  

Annex C  
Mapping  of 
Profi l e  type  3  
(PROFI dri ve)  

Annex D  
Mapping  of 
Profi l e  type  4  
(SERCOS)  

IEC  61 800-7-201  
 

Profi l e  type  1  
(CiA 402)  

IEC  61 800-7-202  
 

Profi l e  type  2  
(CIP  Moti on)  

IEC  61 800-7-203  
 

Profi l e  type  3  
(PROFI dri ve)  

IEC  61 800-7-204 
 

Profi l e  type  4  
(SERCOS)  

IEC  61 800-7-301  
 

Mapping  of profi l e  
type  1  to:  
• CANopen  
• CC-Link I E  
• EPA 
• EtherCAT 
• ETHERNET 

Powerl i nk  

IEC  61 800-7-302  
 

Mapping  of profi l e  
type  2  to:  
• DeviceNet  
• ControlNet  
• EtherNet/I P  

IEC  61 800-7-303  
 

Mapping  of profi l e  
type  3  to:  
• PROFIBUS  
• PROFINET 

IEC  61 800-7-304 
 

Mapping  of profi l e  
type  4  to:  
• SERCOS I  +  I I  
• SERCOS I I I  
• EtherCAT 

IEC  61 800-7-200  – Profi le  specifications  

IEC  61 800-7-300  – Mapping  of profi les  to  network technolog ies  

IEC  61 800-7-1  – In terface  defin i tion  

Generic  PDS i n terface  speci fication  

IEC 61 800-7  Generic in terface and  use  of profi l es  for power drive  systems  

I EC 61 800  series  
Ad justabl e  speed  e l ectri cal  power  

d ri ve  systems  

I EC TR 62390  
Device  profi l e  gu i del i ne  
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Anglais  Français  

I EC 61 800-7-202  
Profi l e  type  2  (CIP  Moti on )  

I EC 61 800-7-202  
Profi l  d e  type  2  (CI PMotion )  

I EC 61 800-7-203  
Profi l e  type  3  (PROFI d ri ve)  

I EC 61 800-7-203  
Profi l  d e  type  3  (PROFI d ri ve)  

I EC 61 800-7-204  
Profi l e  type  4  (PROFI d ri ve)  

I EC 61 800-7-204  
Profi l  d e  type  4  (SERCOS)  

I EC 61 800-7-300  – Mappi ng  of profi l es  to  
network technolog ies   

I EC  61 800-7-300  – M ise  en  correspondance  des  
profi l s  avec l es  technol og i es  de  réseaux  

I EC 61 800-7-301  
Mappi ng  of profi l e  type  1  to  
CANopen  

CC-Link I E  

EPA 

EtherCAT 

ETHERNET 

Powerl i nk  

I EC 61 800-7-301  
M ise  en  correspondance  du  profi l  de  type  1  avec  
CANopen  

CC Li nk I E  

EPA 

EtherCAT 

ETHERNET 

Powerl i nk  

I EC 61 800-7-302  
Mappi ng  of profi l e  type  2  to  
DeviceNet  

ControlNet  

E therNet/I P  

I EC 61 800-7-302  
M ise  en  correspondance  du  profi l  de  type  2  avec  
DeviceNet  

ControlNet  

E therNet/I P  

I EC 61 800-7-303  
Mappi ng  of profi l e  type  3  to  
PROFIBUS  

PROFINET 

I EC 61 800-7-303  
M ise  en  correspondance  du  profi l  de  type  3  avec  
PROFIBUS  

PROFINET 

I EC 61 800-7-304  
Mappi ng  of profi l e  type  4  to  
SERCOS  I  +  I I  

SERCOS  I I I  

E therCAT  

I EC 61 800-7-304  
M ise  en  correspondance  du  profi l  de  type  4  avec  
SERCOS  I  +  I I  

SERCOS  I I I  

E therCAT 

Figure 1  – Structure  de  l ’ IEC  61 800-7  
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ENTRAÎNEMENTS ÉLECTRIQUES  
DE  PUISSANCE À VITESSE VARIABLE –  

 
Partie  7-301 :  Interface générique et u ti l i sation  de  profi ls  
pour les  entraînements  électriques  de  puissance –  

M ise  en  correspondance du  profi l  de  type 1   
avec les  technologies  de  réseaux 

 
 
 

1  Domaine d 'appl ication  

La présente  partie  de  l ’ I EC  61 800  spéci fie  l a  m ise  en  correspondance du  type  de  profi l  1  
(CiA 402),  décri t  dans  l ’ I EC  61 800-7-201 ,  avec l es  d i fféren tes  technolog ies  de  réseau .  

Les  fonctions  spéci fiées  dans  la  présente  partie  de  l ’ I EC 61 800-7  ne  sont  pas  desti nées  à  
assurer l a  sécuri té  fonctionnel le .  Ceci  exige  l 'appl ication  de  mesures  supplémentai res  
conformes  aux normes,  conventions  et  l o is  perti nentes.  

– CANopen,  voi r l ’Article  5;  

– CC-Link I E  F ie l d ,  voi r l ’Article  6 ;  

– EPA,  voir l ’Article  7;  

– EtherCAT,  voi r l ’Article  8 ;  

– ETHERNET Powerl i nk,  voi r l ’Article  9 ;  

2  Références  normatives  

Les  documents  su ivan ts  sont ci tés  en  référence  de  man ière  normative,  en  i n tégral i té  ou  en  
partie ,  dans  le  présent document et  son t i nd i spensables  pour son  appl ication .  Pour l es  
références  datées,  seu le  l ’ éd i ti on  ci tée  s ’appl i que.  Pour l es  références  non  datées,  la  
dern ière  éd i ti on  du  document de  référence  s ’appl i que  (y compris  l es  éventuels  
amendements).  

I EC 61 1 58-4-1 4 ,  Réseaux de communication industriels – Spécifications des bus de terrain – 
Partie 4-14: Spécification du protocole de la  couche liaison de données – Eléments  
de type 14  

I EC 61 1 58-5-1 2 ,  Réseaux de communication industriels – Spécifications des bus de terrain – 
Partie 5-12: Définition  des services de la  couche application – Éléments de type 12  

I EC  61 1 58-5-1 3,  Réseaux de communication industriels – Spécifications des bus de terrain – 
Partie 5-13: Définition  des services de la  couche application – Éléments de  type 13  

I EC  61 1 58-5-1 4 ,  Réseaux de communication industriels – Spécifications des bus de terrain – 
Partie 5-14: Définition des services de la  couche application – Éléments de type 14  

I EC 61 1 58-5-23,  Réseaux de communication industriels – Spécifications des bus de terrain – 
Partie 5-23: Définition  des services de la  couche application – Éléments de  type 23  

I EC  61 1 58-6-1 2 ,  Réseaux de communication industriels – Spécifications des bus de terrain – 
Partie 6-12: Spécification du protocole de la  couche application  – Éléments de type 12  

I EC 61 1 58-6-1 3,  Réseaux de communication industriels – Spécifications des bus de terrain – 
Partie 6-13: Spécification du protocole de  la  couche application  – Éléments de type 13  
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I EC  61 1 58-6-1 4,  Réseaux de communication industriels – Spécifications des bus de terrain – 
Partie 6-1 4 :  Spécification du protocole de la  couche application  – Éléments de type 1 4  

I EC 61 1 58-6-23,  Réseaux de communication industriels – Spécifications des bus de terrain – 
Partie  6-23:  Spécification du protocole de la  couche application – Éléments de type 23   

I EC 61 800-7-201 ,  Entraînements électriques de puissance à  vitesse variable  – Partie  7-201 : 
Interface générique et utilisation de profils pour les entraînements électriques de puissance – 
Spécification de profil de type 1  

EN  50325-4,  Sous-système de communications industriel basé sur l'ISO  11898 (CAN)  pour 
les interfaces des dispositifs de commande – Partie  4 :  CANopen 

3 Termes,  défin i tions  et  abréviations  

3.1  Termes  et défin i tions  

Pour les  besoins  du  présent document,  l es  termes  et défin i tions  su ivan ts  s 'appl iquen t.  

3.1 . 1   
valeur instantanée  
valeur d 'une  grandeur variable  à  un  i nstant déterm iné  

Note  1  à  l 'arti cl e:  La  val eu r i nstantanée  est  u ti l i sée  dans  l e  présent document  comme donnée  d 'en trée  du  
programme de  commande  d 'appl i cation  pour superviser l es  variables  du  PDS  (par exemple,  vari ables  de  réaction).   

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 3. 1 . 1 ]  

3.1 .2   
appl ication  
élément fonctionnel  l og iciel  spéci fique  à  la  résolu tion  d 'un  problème en  termes  de  mesure  et  
de  commande de  procédés  i ndustrie ls  

Note  1  à  l ' arti cl e:  Une  appl i cation  peut  être  réparti e  en tre  l es  ressources,  et  peu t  commun iquer avec d 'au tres  
appl i cations.  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 2]  

3.1 .3   
attribut  
propriété  ou  caractéristi que  d 'une  enti té  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 3]  

3. 1 .4   
classe  
description  d 'un  ensemble  d 'objets  qu i  partagent l es  mêmes  attributs ,  opérations,  méthodes,  
re lations  et sémantique  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2 . 5]  

3. 1 .5   
commandes  
consignes  
ensemble  de  commandes  entre  le  programme de  commande  d ’appl i cation  et l e  PDS 
permettan t de  con trôler l e  comportement du  PDS ou  les  éléments  fonctionnels  de  ce lu i -ci  

Note  1  à  l 'arti cl e:  Les  états  ou  l es  modes  de  fonctionnement refl èten t  l e  comportement.  

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-301 : 201 5  © I EC 201 5  – 1 75  –  

Note  2  à  l 'arti cl e:  Les  d i fféren tes  commandes  peuvent être  représentées  par u n  b i t  chacune.  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 3. 1 . 3 ]  

3.1 .6   
macrocycle  de  commun ication  
ensemble  de  cycles  de  base  requ is  pour une  acti vi té  de  commun ication  configurée  dans  un  
segment de  macroréseau  

3.1 .7   
données  de  configuration  
données  destinées  à  l a  sé lection  des  un i tés  fonctionnel l es,  à  l ’ a ttribu tion  de  l eur 
emplacement et à  l a  défi n i ti on  de  l eurs  i n terconnexions  

3.1 .8   
commande  
régu lation  
action  dél ibérée  sur (ou  dans)  un  processus,  en  vue  d 'atte indre  des  objecti fs  défin is  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 6]  

3.1 .9   
d ispositi f de  commande/régu lation  
un i té  physique  contenant  −  d ans  un  modu le/sous-ensemble  ou  d isposi ti f −  un  programme 
d 'appl ication  de  commande  du  PDS  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2. 7]  

3.1 . 1 0   
type  de  données  
ensemble  de  valeurs  associé  à  un  ensemble  d 'opérations  au torisées  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 8]  

3.1 . 1 1   
d ispositi f 
d isposi ti f de  terrain  
<blocs  de  fonction>  en ti té  phys ique  i ndépendan te  en  réseau  dans  un  système 
d 'au tomatisation  i ndustrie l ,  capable  d 'accompl i r des  fonctions  spéci fiées  dans  un  contexte  
particu l ier et dé l im i tée  par ses  in terfaces  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2 . 9]  

3. 1 . 1 2   
profi l  de  d ispositi f 
représentation  d 'un  d isposi ti f en  termes  de  ses  paramètres,  ensembles  de  paramètres  et  
comportement se lon  un  modèle  de  d ispos i ti f qu i  décri t  l es  données  et l e  comportement du  
d ispos i ti f te l  que  perçus  par l ’ i n terméd iai re  d 'un  réseau ,  i ndépendamment de  tou te  
technolog ie  de  réseau  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2. 1 1 ]  

3.1 . 1 3   
enti té  
élément particu l i er,  te l  qu ’une  personne,  un  l i eu ,  u n  processus,  un  obj et,  un  concept,  une  
association  ou  un  événement 
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3. 1 . 1 4   
variable  de  réaction  
grandeur variable  qu i  représente  l a  variable  commandée et  qu i  est  ré in trodu i te  dans  le  
comparateur 

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2 . 1 2]  

3. 1 . 1 5   
él ément  fonctionnel  
enti té  de  l og icie l  ou  log iciel  combiné  au  matérie l ,  capable  d 'accompl i r une  fonction  spéci fi ée  
d 'un  d isposi ti f 

Note  1  à  l ' arti cl e:  Un  é l ément  fonctionne l  comporte  une  i n terface  et  des  associations  à  d 'au tres  é l éments  
fonctionnels  et  foncti ons.  

Note  2  à  l ' arti cl e:  Un  é l ément fonctionnel  peu t  être  consti tué  de  b loc(s)  de  fonctions,  d 'ob jet(s)  ou  de  l i s te(s )  de  
paramètres.  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 1 3]  

3.1 . 1 6   
données  d ’entrée  
données  transférées  d 'une  source  externe  dans  un  d ispos i ti f,  une  ressource  ou  un  é lément 
fonctionnel  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 1 4]  

3. 1 . 1 7   
in terface  
frontière  partagée entre  deux en ti tés,  défin ie  par des  caractéristi ques  fonctionnel les,  des  
caractéristiques  de  s ignal  ou  d 'au tres  caractéristi ques  appropriées  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2 . 1 5]  

3. 1 . 1 8   
mise  en  correspondance  
ensemble  de  valeurs  ayan t une  correspondance  défin ie  avec l es  g randeurs  ou  valeurs  d ’ un  
au tre  ensemble  

3. 1 . 1 9   
message  
série  ordonnée d ’octets  desti nés  à  transmettre  de  l ’ in formation  

3. 1 .20   
modèle   
représentation  mathématique  ou  phys ique  d 'un  système ou  d 'un  processus,  basée,  avec une  
précis ion  suffisan te,  sur des  l o is  connues,  sur une  i den ti fication  ou  sur des  hypothèses  
spéci fiées  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 1 7]  

3.1 .21   
mode de  fonctionnement 
caractérisation  de  l a  man ière  et du  degré  avec l equel  l 'opérateur humain  i n tervien t sur 
l 'équ ipement de  commande  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2. 1 8]  
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3.1 .22   
décalage  
nombre  d ’octets  à  parti r d ’une  pos i tion  spécia lement désignée  

3.1 .23   
données  de  sortie  
données  provenant  d 'un  d ispos i ti f,  d 'une  ressource  ou  d 'un  é lément fonctionnel  et  transférées  
de  ces  dern iers  vers  des  systèmes  externes  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 1 9]  

3.1 .24   
paramètre  
élément de  donnée  qu i  représente  l es  i n formations  d 'un  d isposi ti f qu i  peuvent être  l ues  ou  
saisies  dans  un  d ispos i ti f,  par exemple,  par l e  b ia i s  du  réseau  ou  d 'une  I HM  locale  

Note  1  à  l ' arti cl e:  Un  paramètre  est  caractéri sé  généralement par son  nom ,  l e  type  de  données  et  l a  d i rection  
d 'accès.  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 20]  

3.1 .25   
profi l  
représentation  d 'une  in terface  PDS en  termes  de  ses  paramètres,  ensembles  de  paramètres  
et  comportement selon  un  profi l  d e  commun ication  et  un  profi l  d e  d isposi ti f 

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 21 ,  mod i fiée  — La  Note  1  à  l 'article  est supprimée]  

3. 1 .26   
point  de  consigne  
valeur ou  variab le  u ti l i sée  comme donnée de  sortie  du  programme de  commande 
d ’appl ication  afin  de  commander l e  PDS  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 3. 1 . 5]  

3. 1 .27   
état  
statut  
ensemble  d ' i n formations  en tre  l e  PDS et le  programme de  commande  d ’appl ication ,  qu i  reflète  
l 'état  ou  le  mode du  PDS  ou  un  é lément fonctionnel  de  ce  dern ier 

Note  1  à  l 'arti cl e:  Les  d i fféren tes  i n formations  d 'état  peuvent  être  codées  avec un  b i t  chacune.  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 3. 1 . 6 ]  

3.1 .28   
type  
élément matériel  ou  log icie l  qu i  spéci fie  les  attributs  communs  partagés  par tou tes  les  
i nstances  du  type  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 23]  

3.1 .29   
variable  
enti té  l og icie l le  qu i  peut  prendre  d i fférentes  valeurs,  mais  une  seu le  valeur à  la  fo is  

Note  1  à  l ' arti cl e:  Les  val eu rs  d 'une  vari abl e,  a i ns i  que  d ' un  paramètre,  se  l im i tent  habi tuel l ement à  un  certain  
type  de  données.  
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[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 25]  

3.2  Abréviations  

APDU  appl ication  protocol  data  un i t (un i té  de  données  du  protocole  d 'appl ication)  

AREP appl ication  re lationsh ip  end  poin t  (poin t  d ’extrém ité  de  re lation  entre  appl ications)   

ASE  appl ication  service  e lement (é lémen t de  service  d 'appl ication )  

c  constan t  

CAN  con trol ler area  network (gestionnaire  de  réseau  de  commun ication)  

CiA CAN  i n  Au tomation  (CAN  en  mode  automatisation)  

COB  communication  object (objet de  communication)  

ECSME  Type  1 4  communication  schedu l ing  management enti ty (enti té  de  gestion  du  
programme de  communication  de  type  1 4)  

EMCY emergency message  (message  d ’urgence)  

EPA Ethernet for P lan t Au tomation  (ethernet  pour l ’ au tomatisation  des  i nstal lations)  

FAL  fie l dbus  appl ication  l ayer (couche  appl ication  du  bus  de  terrain)  

FCS  frame check sequence  (séquence  de  contrôle  de  trame)  

FRT temps  réel  (fast real -time)  

EM  (comme un  préfixe)  gestion  de  Type  1 4   

FSA fin i te  state  au tomaton  (automatisation  d ’états  fi n i s)  

ID  i denti ficateur 

I P  I n ternet  protocol  (protocole  I n ternet)  

MOB  management object base  (base  de  l ’obj et  de  gestion)  

NMT network management (gestion  de  réseau)  

PDO  process  data  obj ect  (obj et de  données  de  processus)  

PDS  power d rive  system  (entraînement é lectri que  de  pu issance)  

PDU  protocol  data  un i t  (un i té  de  données  de  protocole)  

ro  read-on l y ( l ecture  seu le)  

RPDO receive  process  data  obj ect  (réception  d ’objet de  données  de  processus)  

rw read-wri te  ( l ecture-écri ture)  

SDO  service  data  obj ect (obj et  de  données  de  service)  

SYNC synchron isation  message  (message  de  synchron isation)  

TIME  time message (message temporel )  

TPDO transm it  process  data  object  ( transm ission  d ’objet de  données  de  processus)  

wdc watch  dog  coun ter (compteur de  l ’ organe  de  su rvei l lance)  

4 Général i tés  

Les  articles  su ivan ts  spéci fi ent l a  m ise  en  correspondance du  profi l  d ’ en traînement CiA 402  
avec d i fféren tes  technolog ies  de  communication :  

– CANopen,  voi r l ’Article  5  

– CC-Link I E  F ie l d ,  voi r l ’Article  6  

– EPA,  voi r l ’Article  7  

– EtherCAT,  voi r l ’Article  8  

– ETHERNET Powerl ink,  voi r l ’Article  9  

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-301 : 201 5  © I EC 201 5  – 1 79  –  

5 M ise en  correspondance avec CANopen   

5.1  Vue  d 'ensemble  

Le  présent  article  spéci fi e  l a  m ise  en  correspondance  du  profi l  d ’en traînement CiA 402  avec 
l e  réseau  CANopen .  Notamment,  l es  paramètres  de  commun ication  et  de  m ise  en  
correspondance de  l ’ obj et de  données  de  processus  (PDO)  sont défin is .  De  p lus,  l a  présente  
partie  de  la  série  I EC 61 800-7  défin i t  l ’ a ttribu t de  m ise  en  correspondance du  PDO pour tous  
l es  obj ets  défin is  dans  l e  profi l  d ’en traînement C iA 402  (voi r l ’ I EC 61 800-7-201 ) .  

5.2  M ise  en  correspondance des  objets  de  communication   

Les  objets  de  commun ication  (COB)  d ’une  transm ission  de  données  en  temps  réel  doi ven t 
être  m is  en  correspondance  avec les  messages  des  obj ets  de  données  de  processus  (PDO).  
Les  COB de  transm ission  des  données  de  configuration  doi vent  être  m is  en  correspondance 
avec l e(s)  message(s)  de  l ’objet de  données  de  service  (SDO).  Les  COB de  transm ission  des  
i n formations  d ’ urgence doivent être  m is  en  correspondance  avec les  messages  d ’u rgence  
(EMCY).  Les  COB des  commandes  de  gestion  de  réseau  doi ven t être  m is  en  correspondance 
avec l es  messages  de  gestion  de  réseau  (NMT).  Le  COB de  l ’ i n formation  d ’état en  matière  de  
gestion  de  réseau  peut être  m is  en  correspondance avec le  message  de  pu lsation  ou  le  
message  de  survei l lance  de  nœud.  Le  COB de  synchron isation  peu t être  m is  en  
correspondance avec le  message de  synchron isation  (SYNC).  Le  COB  de  réparti ti on  du  
temps  système peu t être  m is  en  correspondance  avec l e  message temporel  (TIME).  

5.3  Objets  du  paramètre  de  communication   

5.3. 1  Général i tés  

Le d isposi ti f d ’entraînement doi t mettre  en  œuvre  l es  obj ets  obl igatoires  du  paramètre  de  
communication  tels  que  défin is  dans  l ’EN  50325-4.  Le  d isposi ti f d ’entraînement peu t mettre  
en  œuvre  les  obj ets  facu l tati fs  du  paramètre  de  commun ication  te ls  que  défin is  dans  
l ’EN  50325-4.  

Les  attributs  de  catégorie  et  de  catégorie  d ’en trée  d ’un  objet i nd iquen t s i  l ’obj et  doi t  ê tre  m is  
en  œuvre  (obl i gatoi re)  ou  peut être  m is  en  œuvre  (facu l tati f) .  

Les  attributs  de  code  de  l ’ obj et  et de  type  de  données  son t défi n is  de  façon  détai l lée  dans  
l ’EN  50325-4.  Les  types  de  données  u ti l i sés  à  l ’Article  5  sont énumérés  dans  l e  Tableau  1 .  
Les  types  de  données  u ti l i sés  dans  l e  profi l  C iA 402  son t défin is  dans  l ’EN  50325-4.  Par 
conséquent,  aucune m ise  en  correspondance  n ’est défin ie.  

Tableau  1  – Liste  des  types  de  données  u ti l isés   

Type de  données  Référence  

Unsigned8   EN  50325-4  

Uns igned 1 6  EN  50325-4  

Uns igned32  EN  50325-4  

I n teger8  EN  50325-4  

I n teger1 6  EN  50325-4  

I n teger32  EN  50325-4  

PDO commpar EN  50325-4  

M ise  en  correspondance  du  PDO  EN  50325-4  

 

Dans  l a  description  d ’entrée,  l ’ attribu t d ’accès  i nd iquant s i  un  obj et d ’appl ication  est en  
l ecture  seu le  ( ro) ,  en  l ecture-écri ture  (rw)  ou  est constant (c)  est défi n i .  La  « lecture  seu le»  
i nd ique  que  cet obj et ne  doi t pas  être  sais i  vi a  l e  bus;  l a  « lectu re-écri tu re»  permet de  l i re  et  
d ’écri re  cet obj et;  et l a  mention  «constan t»  s i gn i fie  que  cet objet n ’est pas  mod i fié.  
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L ’attribu t de  l a  va leur par défaut défin i t  l a  va leur fixée  en  us ine  d ’un  obj et avec l ’ attribu t 
d ’accès  de  l a  va leur ‘ rw’  ou  ‘c’ .  

5.3.2  Objet 1 000h :  type  de  d ispositi f 

Cet objet est défi n i  dans  l ’ I EC  61 800-7-201  et l ’EN  50325-4 .  Les  d ispos i ti fs  d ’en traînement 
doivent prendre  en  charge  soi t l a  m ise  en  correspondance générique  du  PDO soi t l a  m ise  en  
correspondance du  PDO spéci fique  au  type.  Pour l es  d ispos i ti fs  prenant en  charge  la  m ise  en  
correspondance générique  du  PDO ( le  b i t  22  dans  le  champ d ’ in formations  supplémentai res  
doi t  être  égal  à  0) ,  l es  défin i tions  données  dans  l e  Tableau  2  doivent  s ’appl iquer.  Pour les  
d ispos i ti fs  prenant en  charge  l a  m ise  en  correspondance  du  PDO spéci fique  au  type  ( l e  b i t  22  
dans  l e  champ d ’ i n formations  supplémentai res  doi t ê tre  égal  à  1 ) ,  l es  défin i tions  données  
dans  l e  Tableau  3  doiven t s ’appl iquer.  Dans  le  Tableau  2  et  l e  Tableau  3,  l e  symbole  “*”  
s ign i fi e  spéci fi que  au  constructeur.  

Tableau  2  – Champ d ’ in formations  supplémentai res   
pour l a  m ise  en  correspondance générique du  PDO  

Disposi ti f I n formations  supplémentai res  

Bi ts  de  mode  Type  

31  30  29  28  27  26  25  24  23  22  21  20  1 9  1 8  1 7  1 6  

Converti sseu r 
de  fréquence  

*  *  *  *  *  *  *  *  0  0  0  0  0  0  0  1  

En traînement 
asservi  

*  *  *  *  *  *  *  *  0  0  0  0  0  0  1  0  

Moteur pas-à-
pas  

*  *  *  *  *  *  *  *  0  0  0  0  0  1  0  0  

Modu l e  mu l ti  
équ i pements  

1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  

 

Tableau  3  – Champ d ’ in formations  supplémentai res   
pour l a  m ise  en  correspondance du  PDO spécifique au  type   

Disposi ti f I n formations  supplémentai res  

Bi ts  de  mode  Type  

31  30  29  28  27  26  25  24  23  22  21  20  1 9  1 8  1 7  1 6  

Converti sseu r 
de  fréquence  

*  *  *  *  *  *  *  *  0  1  0  0  0  0  0  1  

En traînement 
asservi  

*  *  *  *  *  *  *  *  0  1  0  0  0  0  1  0  

Moteur pas-à-
pas  

*  *  *  *  *  *  *  *  0  1  0  0  0  1  0  0  

Modu l e  mu l ti  
équ i pements  

1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  

 

5.3.3  Objet 1 029h :  comportement d ’erreur  

Cet obj et  spéci fi e  l ’ état  NMT (gestion  de  réseau)  auquel  l e  d ispos i ti f doi t  être  rég lé  (voi r 
l ’EN  50325-4),  l orsqu ’une  erreur de  commun ication  ou  une  erreur i n terne  du  d ispos i ti f est 
détectée.  L ’erreur i n terne  du  d ispos i ti f do i t  être  val i de  l orsque  l a  FSA PDS est en  état  acti f de  
réaction  au  défaut (voir l ’ I EC 61 800-7-201 ).  

Le  Tableau  4  spéci fie  l a  défin i tion  des  va leu rs,  le  Tableau  5  spéci fie  l a  description  de  l ’objet 
et  le  Tableau  6  spéci fi e  l a  description  d ’en trée.  
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Tableau  4  – Défin i tion  des  valeurs   

Valeur Défin i tion  

00h  En trer l ’ état  préopérationnel  NMT (seu lement s i  l ’ état  couran t  NMT est  opérati onnel )   

01 h  Pas  de  changement d ’ état  NMT  

02h  En trer l ’ état  d ’ arrêt  NMT  

 

Tableau  5  –Description  de  l ’objet  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 029h  

Nom  Comportement d ’ erreur 

Code  de  l ’ ob jet   Matri ce  

Type  de  données  Uns igned8  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  6  –Description  d ’entrée  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  
du  PDO  

Aucune  

P lage  de  valeurs   01 h  à  02h  

Va leu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  Erreur de  commun icati on   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  
du  PDO  

Aucune  

P lage  de  valeurs   Voi r Tableau  4  

 Valeu r par défaut  00h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Erreur i n terne  du  d i sposi ti f 

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  
du  PDO  

Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r Tableau  4  

Valeu r par d éfau t  01 h  

 

5.3.4  Objet 67FFh :  type  de  d isposi ti f un ique  

L’objet à  l ’ index 67FFh  et les  mu l tip les  avec un  décalage  de  800h  do iven t  défi n i r le  type  de  
d isposi ti f u n ique  à  l ’ i n térieur d ’une  un i té  d ’entraînement et  sa  fonctionnal i té.  La  structure  de  
l ’obj et doi t être  la  même que  cel le  défin ie  dans  l ’ obj et 1 000h  (voi r l ’EN  50325-4  pour de  p lus  
amples  i n formations) .  
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5.4 Message  d ’urgence  

Lorsque  l e  d ispos i ti f d ’en traînement détecte  à  l ’ in terne  une  défai l lance,  i l  peu t transmettre  un  
message d ’urgence te l  que  défin i  dans  l ’EN  50325-4 .  Le  message  d ’u rgence  peu t u ti l i ser l es  
codes  d ’erreur défin is  dans  l ’EN  50325-4  ou  dans  l ’ I EC 61 800-7-201 .   

5.5  Événements  de  défaut  de  communication   

Ces  événements  sont tra i tés  par l ’ objet 6007h  d éfi n i  dans  l ’ I EC  61 800-7-201 .  

5.6  Ensembles  de  PDO prédéfin is   

5. 6. 1  Général i tés  

Un  d isposi ti f d ’entraînement prenant en  charge  p lus ieurs  modes  de  fonctionnement peu t 
nécessi ter p l usieurs  PDO prédéfin is.  Par conséquent,  p l us ieurs  PDO son t prédéfin is  par 
rapport  aux d i fféren ts  modes  de  fonctionnement poss ib les  pour les  d ispos i ti fs  d ’en traînement.  

Les  attributions  de  PDO défin ies  ci -après  doiven t être  u ti l i sées  pour tous  l es  axes  d ’un  
modu le  mu l ti  équ ipements  avec un  décalage  de  64.  Par exemple,  l e  prem ier PDO  du  
deuxième axe  a  l e  nombre  65.  De  cette  façon ,  un  d ispos i ti f d ’en traînement est en  mesure  de  
prendre  en  charge  un  maximum  de  8  axes.  

NOTE  Tous  l es  PDO du  deuxi ème  axe  et  d es  axes  su ivants  son t  désacti vés  par défau t.  

I l  y a  plus ieurs  ensembles  de  PDO prédéfin i s.  L ’ensemble  de  PDO  pour le  d isposi ti f 
d ’entraînement générique  ne  dépend  pas  du  type  d ’entraînement.  Les  ensembles  de  PDO 
pour les  d ispos i ti fs  d ’entraînement spéci fiques  son t d i fféren ts  pour l e  convertisseur de  
fréquence,  l e  con trôleur asservi  et  l e  moteur pas  à  pas.  

Tous  les  RPDO prédéfin is  avec type  de  transm ission  de  255  doivent entrer imméd iatement 
tous  l es  objets  m is  en  correspondance dans  le  d ictionnaire  d ’obj ets .  

Tous  les  TPDO prédéfin is  avec type  de  transm ission  de  255  doiven t être  transm is  pendant 
l ’en trée  à  l ’ état opérationnel  NMT.  

Les  défin i tions  d ’enreg istrement de  CommPar PDO et de  m ise  en  correspondance du  PDO et 
l es  défin i tions  des  valeurs  des  paramètres  de  communication  et de  m ise  en  correspondance  
du  PDO  son t défi n ies  dans  l ’EN  50325-4.  

En  général ,  tous  l es  obj ets  de  communication  PDO défin is  dans  l ’EN  50325-4  peuvent être  
u ti l i sés.  Les  sections  su ivan tes  décrivent  un iquement l es  valeurs  par défau t des  objets  PDO.  

5.6.2  Ensemble  de  PDO pour le  d isposi ti f d ’entraînement générique   

5.6.2 . 1  Vue  d ’ensemble  et  i n troduction   

L’ensemble  de  PDO pour le  d ispos i ti f d ’entraînement générique  prédéfin i t  hu i t  RPDO (voi r 
Tableau  7)  et sept TPDO (voir Tableau  8) .  Les  TPDO avec type  de  transm iss ion  de  255  
doivent être  déclenchés  lorsqu ’un  obj et quelconque m is  en  correspondance change.  Les  
RPDO avec type  de  transm ission  de  255  doivent imméd iatement actual iser tous  l es  objets  m is  
en  correspondance.  
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Tableau  7  – Vue  d ’ensemble  du  RPDO  

PDO Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Contrôl e  l a  FSA PDS  

2  Facu l tati ve  Contrôl e  l a  FSA PDS  et  l es  modes  de  fonctionnement  

3  Facu l tati ve  Contrôl e  l a  FSA PDS  et  l a  pos i ti on  cible  (pp)  

4  Facu l tati ve  Contrôl e  l a  FSA PDS  et  l a  vi tesse  cible  (pv)  

5  Facu l tati ve  Contrôl e  l a  FSA PDS  et  l e  couple  cib l e  (tq )  

6  Facu l tati ve  Contrôl e  l a  FSA PDS  et  l a  vi tesse  nom inale  (vl )  

7  Facu l tati ve  Contrôl e  l a  FSA PDS  et  l es  sorti es  numériques   

8  Facu l tati ve  Contrôl e  l a  FSA PDS  et  l e  mode  de  fonctionnement (PDO à  d i ffus ion  
générale)  

9  à  1 6  Réservée   

1 7  à  64  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Tableau  8  – Vue d ’ensemble  du  TPDO  

PDO Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS   

2  Facu l tati ve  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  et  l e  mode  couran t de  fonctionnement  

3  Facu l tati ve  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  et  l a  pos i ti on  couran te  (pp)  

4  Facu l tati ve  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  et  l a  vi tesse  cou ran te  (pv)  

5  Facu l tati ve  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  et  l e  coupl e  couran t  ( tq )  

6  Facu l tati ve  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  et  l e  rég ime  courant  (vl )  

7  Facu l tati ve  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  et  l es  en trées  numéri ques   

8  à  1 6  Réservée   

1 7  à  64  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.2 .2  RPDO 1  

Le  Tableau  9  spéci fi e  l a  description  de  l ’objet et  l e  Tableau  1 0  spéci fie  l a  description  d ’entrée  
des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.  

Tableau  9  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 400h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO1   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  1 0  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication   

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)   

M i se  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  0000  0200h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l e  changement  d e  type  de  PDO est  pri s  en  charge)   

M i se  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs   Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 1  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  1 2  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.  

Tableau  1 1  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 600h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO1  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement   

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  1 2  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  grand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  01 h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  ob j et  d ’ appl i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Deuxi ème  objet  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  obj et  d ’ appl i cati on   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.2 .3  RPDO 2  

Le  Tableau  1 3  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  1 4  spéci fi e  la  description  
d ’en trée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  

Tableau  1 3  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication   

Attribut  Valeur 

I ndex 1 401 h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO2   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  
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Tableau  1 4  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication   

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  grand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  (0000  0300h  ou  8000  0300h )  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm ission  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 5  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  1 6  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  

Tableau  1 5  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 601 h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO2  de  récepti on   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e ,  s i  1 401 h  est  m ise  en  œuvre   
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Tableau  1 6  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descri pti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)   

M i se  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descri pti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)   

M i se  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descri pti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)   

M i se  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  6060  0008h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descri pti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)   

M i se  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descri pti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)   

M i se  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.2 .4  RPDO 3  

Le  Tableau  1 7  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  1 8  spéci fi e  la  description  
d ’en trée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  
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Tableau  1 7  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 402h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO3  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  1 8  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication   

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descri pti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descri pti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  (0000  0400h  ou  8000  0400h )  +  I D  du  nœud   

 

Sous-i ndex 02h  

Descri pti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descri pti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  Rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 9  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  20  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  1 9  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 602h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO3  de  récepti on   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e ,  s i  1 402h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  20  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descri pti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descri pti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descri pti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  607A 0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descri pti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descri pti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.2 .5  RPDO 4  

Le  Tableau  21  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  22  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.  

Tableau  21  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  commun ication   

Attribut  Valeur 

I ndex 1 403h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO4  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve   

 

Tableau  22  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descri pti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re   

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descri pti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)   

M i se  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  (0000  0500h  ou  8000  0500h )  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descri pti on   Type  de  transm ission  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)   

M i se  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descri pti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  23  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  24  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  23  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 603h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO3  de  récepti on   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e ,  s i  1 403h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  24 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descri pti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descri pti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descri pti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  60FF  0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descri pti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur  

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descri pti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.2 .6  RPDO 5  

Le  Tableau  25  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  26  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.  

Tableau  25  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  commun ication   

Attribut  Valeur 

I ndex 1 404h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO5  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  26  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  8000  0000h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  27  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  28  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  27  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 604h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO5 de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 404h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  28  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6071  001 0h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.2 .7  RPDO 6  

Le  Tableau  29  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  30  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.  

Tableau  29  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 405h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO6  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  30  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication   

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)   

M i se  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  8000  0000h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  31  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  32  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.  
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Tableau  31  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 605h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO6  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 405h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  32  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6042  001 0h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 1 96  – I EC 61 800-7-301 : 201 5  © I EC 201 5  

5.6.2 .8  RPDO 7  

Le  Tableau  33  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  34  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.  

Tableau  33  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  commun ication   

Attribut  Valeur 

I ndex 1 406h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO7  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve   

 

Tableau  34 – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  8000  0000h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  35  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  36  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.  
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Tableau  35  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 606h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO7  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 406h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  36  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  60FE  01 20h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.2 .9  RPDO 8   

Le  Tableau  37  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  38  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.  

Tableau  37  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  commun ication   

Attribut  Valeur 

I ndex 1 407h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO8  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement   

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  38  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication   

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  8000  0000h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  39  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  40  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  39  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 607h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO8  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 407h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  40  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6060  0008h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.2 .1 0  TPDO 1  

Le  Tableau  41  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  42  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  

Tableau  41  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication   

Attribut  Valeur 

I ndex 1 800h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO1   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  42  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  4000  01 80h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  43  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  44  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  43  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A00h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO1  de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement   

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  44 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  01 h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.2 . 1 1  TPDO 2  

Le  Tableau  45  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  46  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 202  – I EC 61 800-7-301 : 201 5  © I EC 201 5  

Tableau  45  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication   

Attribut  Valeur 

I ndex 1 801 h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO2   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  46  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication   

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  de  COB  est  mod i fi ab le)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  (4000  0280h  ou  C000  0280h )  +  I D  du  nœud   

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  47  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  48  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  47  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A01 h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO2  de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 801 h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  48  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er objet  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6061  0008h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.2 .1 2  TPDO 3  

Le  Tableau  49  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  50  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  

Tableau  49  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication   

Attribut  Valeur 

I ndex 1 802h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO3   

Code  de  l ’ ob jet   Enreg istrement   

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  50  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication   

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)   

M i se  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  (4000  0380h  ou  C000  0380h )  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  1 d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  51  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  52  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  51  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A02h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO3  de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet   Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 802h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  52  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6064  0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.2 .1 3  TPDO 4  

Le  Tableau  53  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  54  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  

Tableau  53  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 803h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO4  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve   

 

Tableau  54 – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l 'EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  (4000  0480h  ou  C000  0480h )  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  1 d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  55  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  56  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  55  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A03h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO4  de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 803h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  56  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  606C 0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.2 .1 4  TPDO 5  

Le  Tableau  57  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  58  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  

Tableau  57  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 804h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO5  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  58  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  C000  0000h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  1 d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  59  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  60  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  59  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A04h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO5 de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 804h  est  m ise  en  œuvre  

 

Tableau  60  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6077  001 0h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.2 .1 5  TPDO 6  

Le  Tableau  61  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  62  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  

Tableau  61  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 805h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO6   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  62  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  C000  0000h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  1 d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  63  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  64  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  63  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A05h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO6  de  transm ission  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 805h  est  m ise  en  œuvre  

 

Tableau  64 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6044  001 0h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 21 2  – I EC 61 800-7-301 : 201 5  © I EC 201 5  

5.6.2 .1 6  TPDO 7  

Le  Tableau  65  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  66  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  

Tableau  65  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 806h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO7   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  66  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  C000  0000h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  67  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  68  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  67  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A06h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO7  de  transm ission  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 806h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  68  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  60FD 0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.3  Ensemble  de  PDO pour le  convertisseur de  fréquence  

5. 6.3.1  Vue d ’ensemble  et  i n troduction  

L’ensemble  de  PDO pour l e  convertisseur de  fréquence prédéfin i t  trois  RPDO  
(voi r Tableau  69)  et tro is  TPDO (voir Tableau  70).  Les  TPDO avec type  de  transm ission  de  
255  ne  doivent être  déclenchés  que  l orsque  l e  mot d ’état m is  en  correspondance change,  l es  
au tres  objets  m is  en  correspondance  ne  doivent pas  entraîner une  transm ission  de  PDO.  Les  
RPDO avec type  de  transm ission  de  255  doivent imméd iatement actual iser tous  l es  objets  m is  
en  correspondance.  

Tableau  69  – Vue d ’ensemble  du  RPDO 

PDO Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Contrôl e  l a  FSA PDS  et  l a  vi tesse  cible  vl   

2  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

3  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

4  à  1 6  Réservée   

1 7  à  64  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Tableau  70  – Vue  d ’ensemble  du  TPDO 

PDO Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  et  l a  va l eu r i nstantanée  de  l a  vi tesse  vl   

2  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

3  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

4  à  1 6  Réservée   

1 7  à  64  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.3.2  RPDO 1  

Le  Tableau  71  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  72  spéci fi e  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  

Tableau  71  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 400h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO1   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  72  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  0000  0200h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  73  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  74  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  

Tableau  73  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 600h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO1  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  74 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  val eurs  Voi r l ’ EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6042  001 0h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.3.3  RPDO 2  

Le  Tableau  75  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  76  spéci fi e  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  
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Tableau  75  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 401 h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO2   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  76  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  0000  0300h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  77  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  78  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  77  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 601 h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO2  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 401 h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  78  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.3.4  RPDO 3  

Le  Tableau  79  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  80  spéci fi e  la  description  
d ’en trée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  
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Tableau  79  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Value  

I ndex 1 402h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO3  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  80  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  0000  0400h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  81  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  82  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.  
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Tableau  81  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 602h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO3  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 402h  est  m ise  en  œuvre  

 

Tableau  82  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.3.5  TPDO 1  

Le  Tableau  83  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  84  spéci fi e  la  description  
d ’en trée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.  
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Tableau  83  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Value  

I ndex 1 800h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO1   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  84 – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  l i a i son  PDO est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  4000  01 80h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  85  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  86  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.   
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Tableau  85  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A00h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO1  de  transm ission  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  86  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6044  001 0h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.3.6  TPDO 2  

Le  Tableau  87  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  88  spéci fi e  la  description  
d ’en trée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   

Tableau  87  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 801 h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO2   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  88  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)   

M i se  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  4000  0280h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  89  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  90  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.   
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Tableau  89  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A01 h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO2  de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 801 h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  90  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.3.7  TPDO 3  

Le  Tableau  91  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  92  spéci fi e  la  description  
d ’en trée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   
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Tableau  91  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 802h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO3   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  92  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  4000  0380h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  93  spéci fie  l a  description  de  l ’ objet et le  Tableau  94  spéci fie  la  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.   
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Tableau  93  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A02h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO3  de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 802h  est  m ise  en  œuvre  

 

Tableau  94 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Aucune  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.4  Ensemble  de  PDO pour l ’ entraînement asservi   

5.6.4. 1  Vue d ’ensemble  et  i n troduction   

L’ensemble  de  PDO pour l ’ en traînement asservi  prédéfin i t  quatre  RPDO (voi r Tableau  95)  et 
quatre  TPDO (voir Tableau  96).  Les  TPDO avec type  de  transm ission  de  255  ne  doiven t être  
déclenchés  que  lorsque  l e  mot d ’état m is  en  correspondance change,  l es  au tres  objets  m is  en  
correspondance ne  doivent pas  en traîner une  transm ission  de  PDO.  Les  RPDO avec type  de  
transm ission  de  255  doivent imméd iatement actual iser tous  l es  obj ets  m is  en  
correspondance.  
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Tableau  95  – Vue d ’ensemble  du  RPDO 

PDO Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Contrôl e  l a  FSA PDS  

2  Facu l tati ve  Contrôl e  l a  FSA PDS,  l a  posi ti on  cib le  (pp)  

3  Facu l tati ve  Contrôl e  l a  FSA PDS  et  l a  vi tesse  cible  (pv)  

4  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

5  à  1 6  Réservée   

1 7  à  64  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Tableau  96  – Vue  d ’ensemble  du  TPDO 

PDO Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS   

2  Facu l tati ve  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  et  l a  pos i ti on  couran te  (pp)  

3  Facu l tati ve  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  et  l a  vi tesse  cou ran te  (pv)  

4  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

5  à  1 6  Réservée   

1 7  à  64  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.4.2  RPDO 1  

Le  Tableau  97  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et le  Tableau  98  spéci fi e  la  description  
d ’en trée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   

Tableau  97  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 400h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO1   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  98  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  0000  0200h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le Tableau  99  spéci fi e  l a  description  de  l ’objet  et  le  Tableau  1 00  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   

Tableau  99  – Description  de  l ’objet des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 600h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO1  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  1 00  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  01 h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’ EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.4.3  RPDO 2  

Le  Tableau  1 01  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 02  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   

Tableau  1 01  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 401 h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO2   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  
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Tableau  1 02  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  0000  0300h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 03  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 04  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   

Tableau  1 03  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 601 h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO2  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 401 h  est  m ise  en  œuvre   
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Tableau  1 04 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’ EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  607A 0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.4.4  RPDO 3  

Le  Tableau  1 05  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 06  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   
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Tableau  1 05 – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 402h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO3  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  1 06 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  0000  0400h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 07  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 08  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  1 07  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 602h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO3  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 402h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  1 08  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  60FF  0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.4.5  RPDO 4  

Le  Tableau  1 09  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  1 1 0  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   

Tableau  1 09  – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 403h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO4  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  1 1 0  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  0000  0500h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 1 1  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 1 2  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  1 1 1  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 603h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO4  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 403h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  1 1 2  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.4.6  TPDO 1  

Le  Tableau  1 1 3  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 1 4  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   
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Tableau  1 1 3  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 800h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO1   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  1 1 4 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  4000  01 80h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 1 5  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 1 6  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  1 1 5 – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A00h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO1  de  transm ission  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  1 1 6  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  01 h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.4.7  TPDO 2  

Le  Tableau  1 1 7  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 1 8  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   
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Tableau  1 1 7  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 801 h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO2   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  1 1 8  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  4000  0280h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  1 00d  

 

Le  Tableau  1 1 9  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 20  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  1 1 9  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A01 h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO2  de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 801 h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  1 20  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6064  0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.4.8  TPDO 3  

Le  Tableau  1 21  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  1 22  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   

Tableau  1 21  – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 802h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO3   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  1 22  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  4000  0380h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  1 00d  

 

Le  Tableau  1 23  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 24  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  1 23  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A02h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO3  de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 802h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  1 24 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  606C 0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.4.9  TPDO 4  

Le  Tableau  1 25  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  1 26  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   

Tableau  1 25 – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 803h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO4  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve   

 

Tableau  1 26 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  4000  0480h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 27  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 28  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  1 27  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A03h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO4  de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 803h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  1 28  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Aucune  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.5  Ensemble  de  PDO pour le  moteur pas-à-pas   

5.6.5. 1  Vue d ’ensemble  et  i n troduction  

L’ensemble  de  PDO  pour l e  moteur pas  à  pas  prédéfin i t  q uatre  RPDO (voir Tableau  1 29)  et  
quatre  TPDO (voi r Tableau  1 30).  Les  TPDO avec type  de  transm ission  de  255  ne  doivent être  
déclenchés  que  lorsque  l e  mot d ’état m is  en  correspondance change,  l es  au tres  objets  m is  en  
correspondance ne  doivent pas  en traîner une  transm ission  de  PDO.  Les  RPDO avec type  de  
transm ission  de  255  doivent imméd iatement actual iser tous  l es  obj ets  m is  en  
correspondance.  
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Tableau  1 29  – Vue  d ’ensemble  du  RPDO 

PDO Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Contrôl e  l a  FSA PDS  

2  Facu l tati ve  Contrôl e  l a  FSA PDS,  l a  posi ti on  cib le  (pp)  

3  Facu l tati ve  Contrôl e  l a  FSA PDS  et  l a  vi tesse  cible  (pv)  

4  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

5  à  1 6  Réservée   

1 7  à  64  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Tableau  1 30  – Vue  d ’ensemble  du  TPDO 

PDO Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS   

2  Facu l tati ve  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  et  l a  pos i ti on  couran te  (pp)  

3  Facu l tati ve  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  et  l a  vi tesse  cou rante  (pv)  

4  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

5  à  1 6  Réservée   

1 7  à  64  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.5.2  RPDO 1  

Le  Tableau  1 31  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 32  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   

Tableau  1 31  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 400h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO1   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  1 32  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  0000  0200h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 33  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 34  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   

Tableau  1 33  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 600h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO1  de  réception  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  1 34 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  01 h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’ EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.5.3  RPDO 2  

Le  Tableau  1 35  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 36  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   

Tableau  1 35 – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 401 h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO2   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  
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Tableau  1 36 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  0000  0300h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 37  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 38  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   

Tableau  1 37  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 601 h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO2  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 401 h  est  m ise  en  œuvre  
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Tableau  1 38  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er objet  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème objet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  607A 0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.5.4  RPDO 3  

Le  Tableau  1 39  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 40  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.   
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Tableau  1 39  – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 402h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO3  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  1 40  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  0000  0400h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 41  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 42  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  1 41  – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 602h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO3  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 402h  est  m ise  en  œuvre  

 

Tableau  1 42  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  60FF  0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.5.5  RPDO 4  

Le  Tableau  1 43  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 44  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.   

Tableau  1 43  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 403h  

Nom  Paramètre  de  récepti on  de  PDO4  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  1 44 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  0000  0500h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  B 

 

Le  Tableau  1 45  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 46  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  1 45 – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 603h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO4  de  réception   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 403h  est  m ise  en  œuvre  

 

Tableau  1 46 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Aucune  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.5.6  TPDO 1  

Le  Tableau  1 47  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 48  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   
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Tableau  1 47  – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 800h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO1   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  1 48  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  l ’ I D  d u  COB  est  mod i fi ab le)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  4000  01 80h  +  I D  du  nœud   

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 49  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 50  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  1 49  – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A00h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO1  de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  1 50  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  01 h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.6.5.7  TPDO 2  

Le  Tableau  1 51  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 52  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   
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Tableau  1 51  – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 801 h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO2   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  1 52  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  4000  0280h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  255d  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  1 00d  

 

Le  Tableau  1 53  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 54  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  1 53  – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A01 h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO2  de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 801 h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  1 54 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6064  0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.5.8  TPDO 3  

Le  Tableau  1 55  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 56  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.   

Tableau  1 55 – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 802h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO3   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  1 56 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  4000  0380h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  1 00d  

 

Le  Tableau  1 57  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 58  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  1 57  – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A02h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO3  de  transm ission   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 802h  est  m ise  en  œuvre  

 

Tableau  1 58  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  606C 0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 
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5.6.5.9  TPDO 4  

Le  Tableau  1 59  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 60  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.   

Tableau  1 59  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 803h  

Nom  Paramètre  de  transm ission  de  PDO4   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  CommPar PDO  

Catégorie  Facu l tati ve  

 

Tableau  1 60  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  I D  du  COB  u ti l i sé  par l e  PDO  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  4000  0480h  +  I D  du  nœud  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Type  de  transm iss ion  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  un  changement  de  type  de  PDO est  pri s  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  Temps  de  b locage  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  Tempori sateur d ’événement  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  rw 

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Le  Tableau  1 61  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 62  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  1 61  – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A03h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO4  de  transm ission  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Cond i ti onnel l e,  s i  1 803h  est  m ise  en  œuvre   

 

Tableau  1 62  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  val eurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  ob jet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  c  ou  rw (s i  une  m ise  en  correspondance  vari abl e  est  pri se  en  charge)  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’EN  50325-4  

Valeu r par défaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

5.7  Attributs  de  mise  en  correspondance  du  PDO  

Les  objets  défin is  dans  le  profi l  d ’ en traînement CiA 402  (voir l ’ I EC 61 800-7-201 )  doiven t  
u ti l i ser l es  attributs  de  m ise  en  correspondance  du  PDO  défin is  dans  le  Tableau  1 63.  
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Tableau  1 63  – Attributs  de mise  en  correspondance  du  PDO des  objets  CiA 402  

Index/sous-index Nom  d ’objet  M ise  en  
correspondance  

du  PDO 

6007  00h  Code  de  l ' opti on  Abandon  de  connexi on  Non  

603F  00h  Code  d ’ erreu r TPDO 

6040  00h  Mot  d e  commande  RPDO  

6041  00h  Mot  d 'état  TPDO  

6042  00h  Vi tesse  cible  vl  RPDO  

6043  00h  Demande  de  vi tesse  vl  TPDO  

6044  00h  Valeu r i nstantanée  de  l a  vi tesse  vl  TPDO  

6046  00h  Valeu r m in . /  max.  de  l a  vi tesse  vl  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  Non  

6046  01 h  Valeu r m in . /  max.  de  l a  vi tesse  vl  – va leur m in .  de  vi tesse  vl   RPDO  

6046  02h  Valeu r m in . /  max.  de  l a  vi tesse  vl  – va leur max.  d e  vi tesse  vl   RPDO  

6048  00h  Vi tesse  d ’accélération  vl  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  Non  

6048  01 h  Vi tesse  d ’accélération  vl  – vi tesse  del ta   RPDO  

6048  02h  Vi tesse  d ’accélération  vl  – temps  del ta   RPDO  

6049  00h  Vi tesse  de  décé lération  vl  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  Non  

6049  01 h  Vi tesse  de  décé lération  vl  – vi tesse  del ta  RPDO  

6049  02h  Vi tesse  de  décé lération  vl  – temps  del ta  RPDO  

604A 00h  Vi tesse  d ’arrêt  rapi de  vl  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge   Non  

604A 01 h  Vi tesse  d ’arrêt  rapi de  vl  – vi tesse  del ta  RPDO  

604A 02h  Vi tesse  d ’arrêt  rapi de  vl  – temps  del ta  RPDO  

604B  00h  Facteur de  poin t  d e  consigne  vl  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  Non  

604B  01 h  Facteur de  poin t  d e  consigne  vl  – numérateu r du  facteur de  poin t  d e  
consigne  vl   

RPDO  

604B  02h  Facteur de  poin t  d e  consigne  vl  – dénom inateu r d u  facteu r de  poin t  d e  
consigne  vl  

RPDO  

604C 00h  Facteur de  d imension  vl  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  Non  

604C 01 h  Facteur de  d imension  vl  – numérateu r du  facteur de  d imension  vl   RPDO  

604C 02h  Facteur de  d imension  vl  – dénom inateur du  facteur d e  d imension  vl  RPDO  

605A 00h  Code  de  l ' opti on  Arrêt  rapi de  Non  

605B  00h  Code  de  l ' opti on  I n terrupti on  Non  

605C 00h  Code  de  l ' opti on  Désacti ver l e  mode  de  fonctionnement  Non  

605D  00h  Code  de  l ' opti on  Arrêt  Non  

605E  00h  Code  de  l ' opti on  Réaction  au  défau t  Non  

6060  00h  Modes  de  fonctionnement  RPDO  

6061  00h  Affi chage  des  modes  de  foncti onnement  TPDO  

6062  00h  Valeu r de  demande  de  posi ti on  TPDO  

6063  00h  Valeu r i n terne  i nstantanée  de  posi ti on  TPDO  

6064  00h  Valeu r i nstantanée  de  pos i ti on   TPDO  

6065  00h  Fenêtre  d 'erreur su i vante  RPDO  

6066  00h  Tempori sation  d 'erreu r su i van te  RPDO  

6067  00h  Fenêtre  de  pos i ti on  RPDO  

6068  00h  Créneau  de  posi ti on  RPDO  

6069  00h  Valeu r i nstantanée  d u  capteur de  vi tesse  TPDO  

606A 00h  Code  de  sél ection  du  capteu r RPDO  

606B  00h  Valeu r de  demande  de  vi tesse  TPDO  

606C 00h  Valeu r i nstantanée  de  vi tesse  TPDO  

606D  00h  P l age  de  vi tesse  RPDO  

606E  00h  Créneau  de  vi tesse   RPDO  

606F  00h  Seu i l  d e  détection  de  vi tesse  RPDO  

6070  00h  Durée  de  seu i l  de  vi tesse  RPDO  

6071  00h  Couple  cib le  RPDO  

6072  00h  Couple  max.  RPDO  

6073  00h  Cou ran t max.  RPDO  
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Index/sous-index Nom  d ’objet  M ise  en  
correspondance  

du  PDO 

6074  00h  Demande  de  couple  TPDO  

6075  00h  Cou ran t ass igné  du  moteu r Non  

6076  00h  Couple  ass igné  du  moteur Non  

6077  00h  Valeu r i nstantanée  de  couple  TPDO  

6078  00h  Valeu r i nstantanée  de  cou ran t  TPDO  

6079  00h  Tens ion  de  ci rcu i t  de  l i a i son  en  couran t conti nu  RPDO  

607A 00h  Pos i ti on  cib le  RPDO  

607B  00h  L im i te  de  p l age  de  pos i ti on  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  Non  

607B  01 h  L im i te  de  p l age  de  pos i ti on  – l im i te  m in .  de  p l age  de  posi ti on  RPDO  

607B  02h  L im i te  de  p l age  de  pos i ti on  – l im i te  max.  d e  pl age  de  pos i ti on  RPDO  

607C 00h  Décal age  d ’ori g i ne  RPDO  

607D  00h  L im i te  de  posi ti on  de  l og ici el  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  Non  

607D  01 h  L im i te  de  posi ti on  de  l og ici el  – l im i te  m in .  de  posi ti on   RPDO  

607D  02h  L im i te  de  posi ti on  de  l og ici el  – l im i te  max.  de  pos i ti on  RPDO  

607E  00h  Polari té  RPDO  

607F  00h  Vi tesse  max.  du  profi l  RPDO  

6080  00h  Rég ime  max.  du  moteur RPDO  

6081  00h  Vi tesse  du  profi l  RPDO  

6082  00h  Vi tesse  fi nale  RPDO  

6083  00h  Accélération  de  profi l  RPDO  

6084  00h  Décél érati on  de  profi l  RPDO  

6085  00h  Décél érati on  par arrêt  rapi de  RPDO  

6086  00h  Type  de  profi l  de  mouvement  RPDO  

6087  00h  Pen te  de  coupl e  RPDO  

6088  00h  Type  de  profi l  de  coupl e  RPDO  

608F  00h  Résol u tion  du  codeu r de  pos i ti on  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge   Non  

608F  01 h  Résol u tion  du  codeu r de  pos i ti on  – i ncréments  du  codeur  RPDO  

608F  02h  Résol u tion  du  codeu r de  pos i ti on  – rotati ons  du  moteu r RPDO  

6090  00h  Résol u tion  du  codeu r de  vi tesse  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge   Non  

6090  01 h  Résol u tion  du  codeu r de  vi tesse  – i ncréments  du  codeur par seconde   RPDO  

6090  02h  Résol u tion  du  codeu r de  vi tesse  – rotations  du  moteur par seconde   RPDO  

6091  00h  Rapport  d ’ engrenage  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge   Non  

6091  01 h  Rapport  d ’ eng renage  – rotati ons  du  moteur RPDO  

6091  02h  Rapport  d ’ engrenage  – rotati ons  de  l ’ arbre  RPDO  

6092  00h  Constante  d ’ avance  – p l us  g rand  sous- i ndex pri s  en  charge   Non  

6092  01 h  Constante  d ’ avance  – avance  RPDO  

6092  02h  Constante  d ’ avance  – rotations  de  l ’ arbre  RPDO  

6098  00h  Méthode  de  retour à  l a  pos i ti on  de  référence  RPDO  

6099  00h  Vi tesses  de  retour à  l a  pos i ti on  de  référence  – p l us  g rand  sous-i ndex 
pri s  en  charge  

Non  

6099  01 h  Vi tesses  de  retour à  l a  pos i ti on  de  référence  – vi tesse  pendan t l a  
recherche  de  commutation   

RPDO  

6099  02h  Vi tesses  de  retour à  l a  pos i ti on  de  référence  – vi tesse  pendan t l a  
recherche  de  zéro   

RPDO  

609A 00h  Accélération  de  retou r à  l a  pos i ti on  de  référence  RPDO  

60A3  00h  U ti l i sation  de  profi l  par à -coup  Non  

60A4  00h  Profi l  par à -coup  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  Non  

60A4  01 h  à  06h  Profi l  par à -coup  – profi l  par à-coup  1  à  profi l  par à -coup  6   Non  

60B0  00h  Décal age  de  posi ti on   RPDO  

60B1  00h  Décal age  de  vi tesse   RPDO  

60B2  00h  Décal age  de  couple   RPDO  

60B8  00h  Mode  de  sonde  tacti l e   RPDO  

60B9  00h  É tat  de  sonde  tacti l e   TPDO  

60BA 00h  L im i te  posi ti ve  de  sonde  tacti l e  1   TPDO  
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Index/sous-index Nom  d ’objet  M ise  en  
correspondance  

du  PDO 

60BB  00h  L im i te  négati ve  de  sonde  tacti l e  1   TPDO  

60BC 00h  L im i te  posi ti ve  de  sonde  tacti l e  2   TPDO  

60BD 00h  L im i te  négati ve  de  sonde  tacti l e  2   TPDO  

60C0  00h  Sélection  du  sous-mode  d ’ i n terpolati on   RPDO  

60C1  00h  Enreg i strement des  données  d ’ i n terpol ation  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  
en  charge   

Non  

60C1  01 h  à  FEh  En reg istrement  des  données  d ’ i n terpol ation  – d u  2ème  poi n t  d e  consigne  
au  254ème  poi n t  de  consi gne  

RPDO  

60C2  00h  Déla i  d ’ i n terpol ation  – p l us  g rand  sous- i ndex pri s  en  charge   Non  

60C2  01 h  Déla i  d ’ i n terpol ation  – valeur d u  dél a i  d ’ i n terpolation  RPDO  

60C2  02h  Déla i  d ’ i n terpol ation  – i n dex de  délai  d ’ i n terpol ation  RPDO  

60C4  00h  Confi gu ration  des  données  d ’ i n terpolati on  – p l us  g rand  sous- i ndex pri s  
en  charge  

Non  

60C4  01 h  Confi gu ration  des  données  d ’ i n terpolati on  – capaci té  maximal e  de  l a  
mémoi re  tampon   

Non  

60C4  02h  Confi gu ration  des  données  d ’ i n terpolati on  – capaci té  réel l e  d e  l a  
mémoi re  tampon   

RPDO  

60C4  03h  Confi gu ration  des  données  d ’ i n terpolati on  – organ isation  de  l a  mémoi re  
tampon   

RPDO  

60C4  04h  Confi gu ration  des  données  d ’ i n terpolati on  – pos i ti on  de  l a  mémoi re  
tampon   

RPDO  

60C4  05h  Confi gu ration  des  données  d ’ i n terpolati on  – capaci té  d 'en reg i strement  
des  données   

RPDO  

60C4  06h  Confi gu ration  des  données  d ’ i n terpolati on  – nettoyage  de  l a  mémoi re  
tampon  

RPDO  

60C5  00h  Accélération  max RPDO  

60C6  00h  Décél érati on  max RPDO  

60D0  00h  Source  de  sonde  tacti l e   Non  

60D1  00h  Valeu r posi ti ve  d ’ horodatage  de  sonde  tacti l e  1  TPDO  

60D2  00h  Valeu r négati ve  d ’ horodatage  de  sonde  tacti l e  1  TPDO  

60D3  00h  Valeu r posi ti ve  d ’ horodatage  de  sonde  tacti l e  2  TPDO  

60D4  00h  Valeu r négati ve  d ’ horodatage  de  sonde  tacti l e  2  TPDO 

60D5  00h  Compteur de  l im i te  posi ti ve  de  sonde  tacti l e  1   TPDO  

60D6  00h  Compteur de  l im i te  négati ve  de  sonde  tacti l e  1  TPDO  

60D7  00h  Compteur de  l im i te  posi ti ve  de  sonde  tacti l e  2  TPDO  

60D8  00h  Compteur de  l im i te  négati ve  de  sonde  tacti l e  2  TPDO  

60E0  00h  Valeu r l im i te  posi ti ve  de  coupl e   RPDO  

60E1  00h  Valeu r l im i te  négati ve  de  coupl e   RPDO  

60E3  00h  Méthodes  de  retour à  l a  posi ti on  de  référence  pri ses  en  charge  Non  

60E4  00h  
Valeu r i nstantanée  de  pos i ti on  supplémenta i re,  p l us  g rand  sous-i ndex 
pri s  en  charge  

Non  

60E4  01 h  à  FEh  Va leu r i nstan tanée  de  pos i ti on  supplémenta i re,  1 er  au  254ème  objet  TPDO  

60E5  00h  
Valeu r i nstantanée  de  vi tesse  supplémenta i re,  p l us  g rand  sous-i ndex 
pri s  en  charge  

Non  

60E5 01 h  à  FEh  Va leu r i nstan tanée  de  vi tesse  supplémenta i re,  1 er  au  254ème  objet  TPDO  

60E6  00h  
Résol u tion  du  codeur de  posi ti on  supplémentai re  – i ncréments  du  
codeu r,  p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Non  

60E6  01 h  à  FEh  
Résol u tion  du  codeu r de  posi ti on  supplémentai re,  1 er  au  254ème  obj et  – 
i ncréments  du  codeu r  

RPDO  

60E7  00h  
Résol u tion  du  codeu r de  vi tesse  suppl émentai re  – i ncréments  du  codeur 
par seconde,  p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Non  

60E7  01 h  à  FEh  
Résol u tion  du  codeu r de  vi tesse  suppl émentai re,  1 er  au  254ème  obj et  – 
i ncréments  du  codeu r par seconde  

RPDO  

60E8  00h  
Rapport  d ’ engrenage  supplémentai re  – rotations  de  l ’ arbre  moteu r,  p l us  
g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Non  

60E8  01 h  à  FEh  
Rapport  d ’ eng renage  supplémentai re,  1 er  au  254ème  objet  – rotations  de  
l ’ arbre  moteur 

RPDO  
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Index/sous-index Nom  d ’objet  M ise  en  
correspondance  

du  PDO 

60E9  00h  
Constante  d ’ avance  suppl émentai re  – avance,  p l us  g rand  sous-i ndex 
pri s  en  charge   

Non  

60E9  01 h  à  FEh  Constan te  d ’ avance  suppl émentai re,  1 er  au  254ème  obj et  – avance  RPDO  

60EA 00h  Ang le  d e  commutation  RPDO  

60EB  00h  
Résol u tion  du  codeu r de  posi ti on  supplémentai re  – rotations  du  moteur,  
p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Non  

60EB  01 h  à  FEh  
Résol u tion  du  codeu r de  posi ti on  supplémentai re,  1 er  au  254ème  obj et  – 
rotati ons  du  moteu r 

RPDO  

60EC 00h  
Résol u tion  du  codeu r de  vi tesse  suppl émentai re  – rotati ons  d u  moteur 
par seconde,  p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Non  

60EC 01 h  à  FEh  
Résol u tion  du  codeu r de  vi tesse  suppl émentai re,  1 er  au  254ème  obj et  – 
rotati ons  du  moteu r par seconde  

RPDO  

60ED  00h  
Rapport  d ’ eng renage  supplémentai re  – rotations  de  l ’ arbre  
d ’en traînement,  p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge   

Non  

60ED  01 h  à  FEh  
Rapport  d ’ eng renage  supplémentai re,  1 er  au  254ème  objet  – rotations  de  
l ’ arbre  d ’en traînement  

RPDO  

60EE  00h  
Constante  d ’ avance  suppl émentai re  – rotati ons  de  l ’ arbre  
d ’en traînement,  p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge   

Non  

60EE  01 h  à  FEh  
Constan te  d ’ avance  suppl émentai re,  1 er  au  254ème  obj et  – rotations  de  
l ’ arbre  d ’en traînement  

RPDO  

60F2  00h  Code  de  l ’ opti on  Posi ti onnement  RPDO  

60F3  00h  G l i ssement  (fréquence)  max.  RPDO  

60F4  00h  Valeu r i nstantanée  d 'erreur su i van te  TPDO  

60F8  00h  G l i ssement  (vi tesse)  max.  RPDO  

60FA 00h  Mesu re  de  con trôl e  TPDO  

60FC 00h  Valeu r i n terne  de  demande  de  posi ti on  TPDO  

60FD  00h  En trées  numériques  TPDO  

60FE  00h  Sorti e  numérique  – p l us  g rand  sous-i ndex pri s  en  charge  Non  

60FE  01 h  Sorti e  numérique  – sorti es  physiques  RPDO  

60FE  02h  Sorti e  numérique  – masque  de  b i ts  RPDO  

60FF  00h  Vi tesse  cible  RPDO  

6402  00h  Type  de  moteu r Non  

6403  00h  N uméro  de  l ot  d u  moteur Non  

6404  00h  Constructeu r du  moteu r Non  

6405  00h  Adresse  h ttp  de  l ot  du  moteur Non  

6406  00h  Date  d 'éta l onnage  du  moteu r Non  

6407  00h  Durée  de  service  du  moteur Non  

6502  00h  Modes  d 'en traînement pri s  en  charge  TPDO  

6503  00h  N uméro  de  l ot  d u  d i sposi ti f d 'en traînement  Non  

6505  00h  Adresse  h ttp  de  l ot  du  d i spos i ti f d 'en traînement  Non  

67FE  00h  N uméro  de  vers i on  Non  

67FF  00h  Type  de  d i sposi ti f un i que   Non  

 

6 M ise en  correspondance avec CC-Link IE  Field  Network  

6.1  Vue  d 'ensemble  

Le  présent article  spéci fie  l a  m ise  en  correspondance  du  profi l  d ’ en traînement CiA 402  avec 
CC-Link I E  F ie l d  Network.  Notamment,  l es  paramètres  de  communication  et de  m ise  en  
correspondance  de  l ’ objet de  données  de  processus  (PDO)  sont défin is.  

6.2  Modèle  de  d ispositi f 

Au  n iveau  du  CC-Link IE  F iel d  Network,  chaque d isposi ti f d ispose  du  d ictionnai re  d ’obj ets  
(OD)  comme base  de  données  i n terne.  La  structure  de  l ’OD  est spéci fiée  dans  l e  Tableau  
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1 64 .  Tous  les  objets  doiven t être  access ibles  via  l ’adresse  CANopen  de  24  b i ts  ( i ndex de  1 6  
b i ts  +  sous-index de  8  b i ts).  

Tableau  1 64 – Structure  du  d ictionnai re  d ’objets   

Index Objet  Référence  

0000h  à  0FFFh  Type  de  données  I EC 61 1 58-5-23  

1 000h  à  1 FFFh  Paramètre  de  commun ication  I EC 61 1 58-5-23  

2000h  à  5FFFh  Spéci fi que  au  constructeur – 

6000h  à  9FFFh  Spéci fi que  au  profi l  I EC  61 800-7-201  

 

NOTE  Les  d i sposi ti fs  de  CC-Link I E  F ie l d  Network peuvent auss i  mettre  en  œuvre  p l us ieu rs  axes.  

6.3  M ise  en  correspondance des  objets  de  communication  

6.3. 1  Général i tés  

Les  obj ets  de  communication  (COB)  pour la  transm ission  de  données  en  temps  réel  doi vent 
être  m is  en  correspondance avec l es  messages  des  objets  de  données  de  processus  (PDO)  à  
l ’a i de  des  services  de  transm iss ion  de  données  cycl i ques.  Les  COB de  transm iss ion  des  
données  de  configuration  doi ven t être  m is  en  correspondance avec l e(s)  message(s)  des  
obj ets  de  données  de  service  (SDO)  à  l ’ a ide  des  services  de  transmiss ion  de  données  
acycl i ques.  Les  COB de  synchron isation  peuvent être  m is  en  correspondance  avec des  
services  de  synchron isation .  

6.3.2  M ise  en  correspondance détai l lée  des  objets  de  communication  

Le  PDO doi t être  m is  en  œuvre  comme service  d ’Écri tu re  (Wri te)  dans  l ’ASE  de  Données  
Cycl i ques  (voi r l ' I EC 61 1 58-5-23) .  Le  RPDO doi t  être  p lacé  dans  l e  champ cycData  en  
cycl icDataRWw-PDU .  Le  TPDO doi t ê tre  p lacé  dans  l e  champ cycData  en  cycl icDataRWr-
PDU.  Cycl icDataRWw-PDU  et cycl icDataWRr-PDU  doivent avoi r l a  même structure  que  F-
Cycl icData-PDU  (voi r l ' I EC 61 1 58-6-23).  

Le  SDO doi t  ê tre  m is  en  œuvre  comme service  de  Données  AC (AC Data)  dans  l ’ASE  de  
Données  Acycl i ques  (voi r l ' I EC 61 1 58-5-23).  La  s tructu re  des  données  pour l es  Données  AC  
est  décri te  ci -dessous:  

– Objet de  Lecture   

– Objet d ’Écri ture   

L ’«Objet  de  Lecture»  est  fourn i  pour té lécharger en  aval  l e  SDO basé  su r l ’ i ndex,  le  sous-
index et l es  données.  L ’ «Objet d ’Écri ture»  est fourn i  pour té lécharger en  amont le  SDO basé  
sur l ’ i ndex,  le  sous-index et l es  données.  En  détai l ,  l ’ i ndex,  l e  sous- index et l es  données  son t  
p lacés  respectivement dans  l es  champs objectI ndex,  obj ectSubI ndex et data  dans  
Fie ldMotionSpeci ficTrans ien t (voi r 6 . 3 .3 . 1 ).  

6.3.3  Description  de  l a  syntaxe  FAL  

6.3.3. 1  Syntaxe abstrai te  de  type F  de  FALPDU   

En  général ,  l es  défin i ti ons  de  l a  syn taxe  abstrai te  de  type  F  de  FALPDU  sont con tenues  dans  
l ’ I EC 61 1 58-6-23.  Le  présent article  décri t  l es  défin i tions  étendues  de  type  F  de  FALPDU  
relati ves  à  l a  m ise  en  correspondance  de  CiA 402.  
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FieldMoti onSpeci fi cTransient: : =  SEQUENCE  {  

 command  TraCommand ,  

 subCommand  TraSubCommand ,  

 fMSTraData  CHOICE  {  

 setCycleTime  [721 ]  TraSysSetCycleTime,  

 readObject  [723]  TraSysReadObj ect,  

 wri teObj ect  [724]  TraSysWri teObject,  

 …   

 }   

}    

 

TraSysSetCycl eTime: : =  CHOICE  {  

 setCycleTimeRequest  [0]  

 SEQUENCE  {   

 ctCycle  Unsigned8,  

 syCycl e  Unsigned8,  

 reserved  OCTET STRING  (S I ZE  (8))  

 } ,   

 setCycleTimeResponse  [1 ]  

 SEQUENCE  {   

 ctCycle  Unsigned8,  

 syCycl e  Unsigned8,  

 resu l t  Unsigned8,  

 wdcSupport  Unsigned8,  

 reserved1  OCTET STRING  (S I ZE  (2 )),  

 wdcDl I ndex Unsigned 1 6,  

 wdcDlSubI ndex Unsigned8,  

 reserved2  OCTET STRING  (S I ZE  (1 )) ,  

 wdcU l I ndex Unsigned 1 6,  

 wdcU lSubI ndex Unsigned8,  

 reserved3  OCTET STRING  (S I ZE  (1 )),  

 wdcDlOffset  Unsigned 1 6,  

 wdcU lOffset  Unsigned 1 6  

 }   

}    

 

TraSysReadObject: : =  CHOICE  {  

 readObjectRequest  [0]  SEQUENCE  {  

 objectI ndex Unsigned 1 6,  

 objectSubI ndex Unsigned8,  

 reserved1  OCTET STRING  (S I ZE  (1 )),  

 reserved2  OCTET STRING  (S I ZE  (6))  

 } ,   

 readObjectResponse  [1 ]  SEQUENCE  {  

 objectI ndex Unsigned 1 6,  

 objectSubI ndex Unsigned8,  

 objectDataType  Unsigned8,  

 objectDataS i ze  Unsigned 1 6,  

 sdoAbortCode  Unsigned32,  

 data  OCTET STRING  (S I ZE  (0  to  
1 454))  

 }   

}    
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TraSysWri teObject: : =  CHOICE  {  

 readObjectRequest  [0]  SEQUENCE  {  

 objectI ndex Unsigned 1 6,  

 objectSubI ndex Unsigned8,  

 objectDataType  Unsigned8,  

 objectDataS i ze  Unsigned 1 6,  

 data  OCTET STRING  (S I ZE  (4  to  
1 458))  

 } ,   

 readObjectResponse  [1 ]  SEQUENCE  {  

 objectI ndex Unsigned 1 6,  

 objectSubI ndex Unsigned8,  

 reserved1  OCTET STRING  (S I ZE  (1 )),  

 reserved2  OCTET STRING  (S I ZE  (2 )),  

 sdoAbortCode  Unsigned32  

 }   

}    

 

6.3.3.2  Attributions  des  types  de  données  pour l e  type F   

Voir l ' I EC  61 1 58-6-23.  

6.3.4  Syntaxe  de  transfert FAL  

6. 3.4.1  Codage des  éléments  de  type  F  de  FALPDU   

En  général ,  les  défin i tions  du  codage des  é lémen ts  de  type  F  de  FALPDU  son t contenues  
dans  l ’ I EC  61 1 58-6-23.  Le  présent  article  décri t  les  défin i ti ons  étendues  de  type  F  de  
FALPDU  relati ves  à  l a  m ise  en  correspondance  de  CiA 402.  

6.3.4.2  FieldMotionSpecificTransient   

Ce champ est contenu  dans  l e  champ de  données  trans i to i res  dans  ‘ ’Transient1 -PDU ’ ’  (voi r 
l ' I EC  61 1 58-5-23).  La  structu re  du  F ie ldMotionSpecificTransient est  représentée  au   
Tableau  1 65.  

Tableau  1 65 – FieldMotionSpeci ficTransient  

Champ  Description  

Command  Ce  champ spéci fi e  l e  type  de  commande  spéci fi q ue  au  mouvement du  
champ.  La  val eu r de  chaque  DataType  (Type  de  données)  et  l a  va leu r 
de  chaque  dataSubType  (Sous-Type  de  données)  sont  conformes  au  
Tableau  1 66.  

subCommand  Ce  champ spéci fi e  l e  type  de  sous-commande.  Les  valeurs  de  chaque  
commande  son t  conformes  au  Tableau  1 67.  

fMSTraData  Ce  champ spéci fi e  l es  données  spéci fi ques  au  mouvement d u  champ.  La  
structure  de  ce  champ vari e  en  fonction  des  champs  "command"  
(commande)  et  "subCommand"  (sous-commande).  Pou r l a  Command ,  
voi r l e  Tableau  1 66.  Pour l a  subCommand ,  voi r Tab leau  1 67.   

La  structu re  de  «Demande  de  l ’Objet  de  Lecture»  (Read  Object  
Request)  est  représentée  au  Tableau  1 73.  La  structu re  de  «Réponse  de  
l ’Objet  de  Lecture»  (Read  object  Response)  est  représentée  au   
Tableau  1 74.  La  structu re  de  «Demande  de  l ’Objet  d ’Écri tu re»  (Wri te  
Object  Request)  est  représentée  au  Tabl eau  1 75.  La  structu re  de  
«Réponse  de  l ’Obj et  d ’Écri tu re»  (Wri te  Object  Response)  est  
représentée  au  Tableau  1 76.  

 

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 268  – I EC 61 800-7-301 : 201 5  © I EC 201 5  

Tableau  1 66 – command  (dataType:  08h ,  dataSupType:  0002h )  

Valeur Description  

00h  Non  app l i cabl e  

01 h  SetCycleTime  (Rég lage  de  l a  d urée  de  cycle)  

02h  Objet  d e  Lectu re  

03h  Objet  d ’Écri tu re  

04h  à  FFh  Réservées  pour u ti l i sati on  u l téri eu re   

 

Tableau  1 67  – Type  de  subCommand  pour chaque  type  de  command  

Valeur de  command  Valeur Description  

01 h  00h  Demande  

02h  00h  Demande  

80h  Réponse  

03h  00h  Demande  

80h  Réponse  

 

La  structure  de  setCycleTimeRequest  est représentée  au  Tableau  1 68.  

Tableau  1 68  – Structure  de  setCycleTimeRequest  
(Demande de  rég lage  de  la  durée  de  cycle)  

Champ  Description  

ctCycle  Ce  champ spéci fi e  l a  du rée  de  cycle  de  commun ication .  La  va leu r est  
conforme  au  Tabl eau  1 69.  

syCycl e  Ce  champ spéci fi e  l a  du rée  de  cycle  de  synchron isation .  La  valeu r est  
conforme  au  Tabl eau  1 70.  

reserved  Réservé  pour u ti l i sation  u l térieure.  La  valeur de  chaque  octet  est  00h .  

 

Le  champ ctCycle  est  représenté  au  Tableau  1 69.  
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Tableau  1 69  – ctCycle  

Valeur Description  

00h  à  01 h  Réservées  pour u ti l i sation  u l térieu re  

02h  27  µs  

03h  55  µs  

04h  1 1 1  µs  

05h  222  µs  

06h  444  µs  

07h  888  µs  

08h  1  777  µs  

09h  3  555  µs  

0Ah  à  1 1 h  Réservées  pour u ti l i sation  u l térieu re  

1 2h  31 , 2  µs  

1 3h  62, 5  µs  

1 4h  1 25  µs  

1 5h  250  µs  

1 6h  500  µs  

1 7h  1  000  µs  

1 8h  2  000  µs  

1 9h  4  000  µs  

1 Ah  à  FFh  Réservées  pour u ti l i sation  u l térieu re  

 

Le  champ syCycle  est représenté  au  Tableau  1 70.  

Tableau  1 70  – syCycle  

Valeur Description  

00h  Asynchrone  

01 h  Réservée  pou r u ti l i sati on  u l téri eure  

02h  27  µs  

03h  55  µs  

04h  1 1 1  µs  

05h  222  µs  

06h  444  µs  

07h  888  µs  

08h  1  777  µs  

09h  3  555  µs  

0Ah  à  1 1 h  Réservées  pour u ti l i sation  u l térieu re  

1 2h  31 , 2  µs  

1 3h  62, 5  µs  

1 4h  1 25  µs  

1 5h  250  µs  

1 6h  500  µs  

1 7h  1  000  µs  

1 8h  2  000  µs  

1 9h  4  000  µs  

1 Ah  à  FFh  Réservées  pour u ti l i sation  u l térieu re  

 

La  structure  de  setCycleTimeResponse  est  représentée  au  Tableau  1 71 .  
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Tableau  1 71  – Structure  de  setCycleTimeResponse  
(Réponse  de  Réglage  de  la  durée  de  cycle)  

Champ  Description  

ctCycle  Ce  champ spéci fi e  l a  du rée  de  cycle  de  commun ication .  La  va leu r est  
conforme  au  Tabl eau  1 69.  

syCycl e  Ce  champ spéci fi e  l a  du rée  de  cycle  de  synchron isation .  La  valeu r est  
conforme  au  Tabl eau  1 70.  

resu l t  Ce  champ spéci fi e  l e  résu l tat  de  setCycl eTimeRequest (Demande  de  
Rég l age  de  l a  du rée  de  cycle).  La  valeur est  conforme  au  Tab leau  1 72.  

wdcSupport  Ce  champ spéci fi e  l a  pri se  en  charge  de  l a  foncti on  d u  Compteur d e  
l ’ organe  de  survei l l ance  (wdc,  watch  dog  coun ter).  00h  i n d i que  
«désacti vé» ,  01 h  i nd i que  «acti vé» .   

reserved1  Réservé  pour u ti l i sation  u l térieure.  La  valeur de  chaque  octet  est  00h .  

wdcDl I ndex Ce  champ spéci fi e  l ’ i ndex de  wdc u ti l i sé  dans  l a  commun ication  en tre  l e  
con trôl eu r et  l e  d i sposi ti f d 'en traînement.  

wdcDlSubI ndex Ce  champ spéci fi e  l e  sous-i ndex de  wdc u ti l i sé  d ans  l a  commun ication  
en tre  l e  con trôl eu r et  l e  d i sposi ti f d 'en traînement.  

reserved2  Réservé  pour u ti l i sation  u l térieure.  La  valeur de  chaque  octet  est  00h .  

wdcU l I ndex Ce  champ spéci fi e  l ’ i ndex de  wdc u ti l i sé  dans  l a  commun ication  en tre  l e  
d i sposi ti f d 'en traînement  et  l e  contrôl eu r.  

wdcU lSubI ndex Ce  champ spéci fi e  l e  sous-i ndex de  wdc u ti l i sé  d ans  l a  commun ication  
en tre  l e  d i sposi ti f d 'en traînement  et  l e  contrôl eur.  

reserved3  Réservé  pour u ti l i sation  u l térieure.  La  valeur de  chaque  octet  est  00h .  

wdcDlOffset  Ce  champ spéci fi e  l e  décal age  de  l a  mémoi re  partagée  de  wdc u ti l i sé  
dans  l a  commun ication  en tre  l e  contrôl eu r et  l e  d i spos i ti f 
d 'en traînement.  

wdcU lOffset  Ce  champ spéci fi e  l e  décal age  de  l a  mémoi re  partagée  de  wdc u ti l i sé  
dans  l a  commun ication  en tre  l e  d i sposi ti f d 'en traînement  et  l e  
con trôl eu r.  

 

Tableau  1 72  – resu lt  (résu ltat)  

Valeur Description  

00h  Acceptati on  de  ctCycle  et  syCycle   

01 h  Acceptati on  de  ctCycle  et  re jet  de  syCycle  

02h  à  0Fh  Réservées  pour u ti l i sation  u l térieu re.  

1 0h  Rejet  de  ctCycle  et  acceptation  de  syCycle  

1 1 h  Rejet  de  ctCycle  et  syCycle  

1 2h  à  FFh  Réservées  pour u ti l i sation  u l térieu re.  

 

Tableau  1 73  – Structure  de  readObjectRequest  
(Demande de  l ’Objet  de  Lecture)  

Champ  Description  

objectI ndex Ce  champ spéci fi e  l ’ i ndex dans  l e  d i cti onnai re  d ’ob jets .  

objectSubI ndex Ce  champ spéci fi e  l e  sous-i ndex dans  l a  descripti on  d ’en trée  de  l 'objet.  

reserved1  Réservé  pour u ti l i sation  u l térieure.  La  valeur de  chaque  octet  est  00h .  

reserved2  Réservé  pour u ti l i sation  u l térieure.  La  valeur de  chaque  octet  est  00h .  
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Tableau  1 74 – Structure  de  readObjectResponse  
(Réponse  de  l ’Objet de  Lecture)  

Champ  Description  

objectI ndex Ce  champ spéci fi e  l ’ i ndex dans  l e  d i cti onnai re  d ’ob jets .  

objectSubI ndex Ce  champ spéci fi e  l e  sous-i ndex dans  l a  descripti on  d ’en trée  de  l ’ objet.  

objectDataType  Ce  champ spéci fi e  l e  type  de  données  de  l ’ ob jet  ci ble.  

objectDataSi ze  Ce  champ spéci fi e  l e  nombre  d ’octets  s i  l e  type  de  données  est  chaîne  
vi s ib l e.  

sdoAbortCode  Ce  champ spéci fi e  l e  code  d ’abandon  du  SDO.   

data  Ce  champ spéci fi e  l a  va leu r d e  l ’ obj et.  

 

Tableau  1 75 – Structure  de  wri teObjectRequest  
(Demande de  l ’Objet  d ’Écri tu re)  

Champ  Description  

objectI ndex Ce  champ spéci fi e  l ’ i ndex dans  l e  d i cti onnai re  d ’ob jets .  

objectSubI ndex Ce  champ spéci fi e  l e  sous-i ndex dans  l a  descripti on  d ’en trée  de  l ’ objet.  

objectDataType  Ce  champ spéci fi e  l e  type  de  données  de  l ’ ob jet  ci b le.  

objectDataSi ze  Ce  champ spéci fi e  l e  nombre  d ’octets  s i  l e  type  de  données  est  chaîne  
vi s ib l e.  

data  Ce  champ spéci fi e  l a  va leu r d e  l ’ obj et.  

 

Tableau  1 76 – Structure  de  wri teObjectResponse  
(Réponse  de  l ’Objet d ’Écri ture)  

Champ  Description  

objectI ndex Ce  champ spéci fi e  l ’ I ndex dans  l e  d i cti onnai re  d ’ob jets.  

objectSubI ndex Ce  champ spéci fi e  l e  sous-i ndex dans  l a  descripti on  d ’en trée  de  l ’ objet.  

reserved1  Réservé  pour u ti l i sation  u l térieure.  La  valeur de  chaque  octet  est  00h .  

reserved2  Réservé  pour u ti l i sation  u l térieure.  La  valeur de  chaque  octet  est  00h .  

sdoAbortCode  Ce  champ spéci fi e  l e  code  d ’abandon  du  SDO.  

 

6.4  Objets  du  paramètre  de  communication  

6.4. 1  Général i tés  

Le d isposi ti f d ’entraînement doi t mettre  en  œuvre  l es  obj ets  obl igatoires  du  paramètre  de  
communication  te ls  que  défin is  dans  l ’ I EC 61 1 58-5-23.  Le  d ispos i ti f d ’en traînement peut 
mettre  en  œuvre  l es  objets  facu l tati fs  du  paramètre  de  communicati on  te l s  que  défin is  dans  
l ’ I EC 61 1 58-5-23.  

Les  attributs  de  catégorie  et  de  catégorie  d ’entrée  d ’un  objet i nd iquen t s i  l ’obj et  doi t  être  m is  
en  œuvre  (obl igatoire)  ou  peut être  m is  en  œuvre  ( facu l tati f) .  

Les  attribu ts  de  type  de  données  sont défi n is  de  façon  détai l l ée  dans  l ’ I EC 61 1 58-5-23.  Les  
types  de  données  u ti l i sés  dans  ce  profi l  sont  énumérés  dans  l e  Tableau  1 77.  
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Tableau  1 77  – Liste  des  types  de  données  u ti l i sés  

Type  de  données  Référence  

UNSIGNED8  I EC 61 1 58-5-23  

UNSIGNED1 6  I EC 61 1 58-5-23  

UNSIGNED32  I EC 61 1 58-5-23  

I NTEGER8  I EC 61 1 58-5-23  

I NTEGER1 6  I EC 61 1 58-5-23  

I NTEGER32  I EC 61 1 58-5-23  

 Chaîne  vi s ible  I EC 61 1 58-5-23  

 

Dans  l a  description  d ’entrée,  l ’ attribu t d ’accès  i nd iquant s i  un  obj et d ’appl ication  est en  
l ecture  seu le  (ro) ,  en  lecture-écri ture  (rw)  ou  en  écri ture  seu le  (wo)  est défin i .  La  « lecture  
seu le»  i nd ique  que  cet objet ne  doi t pas  être  sais i  vi a  l e  bus;  l a  « l ecture -écri ture»  permet de  
l i re  et d ’écri re  cet objet;  et l ’ «écri ture  seu le»  s i gn i fi e  que  cet objet  d 'appl ication  ne  doi t pas  
être  l u  via  l e  bus.  

L ’attribu t de  l a  va leur par défaut défi n i t  l a  va leur d ’ un  obj et avec l ’ attribu t d ’accès  de  la  valeur 
‘ ‘ rw’ ’  après  l a  m ise  sous  tens ion  ou  la  ré in i tia l i sation  de  l ’ appl ication .  

6.4.2  Objet 1 000h:  type  de  d ispositi f 

Voi r 5. 3. 2 .  

6.5  Ensembles  de  PDO prédéfin is  

6.5. 1  Général i tés  

Seu l  l ’ ensemble  de  PDO pour l es  d isposi ti fs  d ’entraînement génériques  est  pris  en  charge.  
Les  obj ets  du  paramètre  de  communication  (obj ets  1 400 h  à  1 407h  e t  objets  1 800 h  à  1 807h)  ne  
son t pas  u ti l i sés.  

6.5.2  Ensemble  de  PDO pour le  d isposi ti f d ’entraînement générique  

6.5.2 . 1  Vue  d ’ensemble  et  i n troduction  

L’ensemble  de  PDO pour un  d ispos i ti f d ’entraînement générique  prédéfin i t  un  obj et dans  le  
RPDO (voir Tableau  1 78)  et un  obj et  dans  l e  TPDO (voir Tableau  1 79).  

Tableau  1 78  – Vue  d ’ensemble  de  l ’objet dans  l e  RPDO 

Objet  Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Contrôl e  l a  FSA PDS  

 

Tableau  1 79  – Vue  d ’ensemble  de  l ’objet dans  l e  TPDO 

Objet  Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  

 

6.5.2 .2  RPDO 

Le  Tableau  1 80  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  1 81  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  du  PDO.   
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Tableau  1 80  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres   
de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 600h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO de  réception  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement   

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégori e  Obl i gatoi re  

 

Tableau  1 81  – Description  d ’entrée des  paramètres   
de  mise  en  correspondance   

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  grand  sous-i ndex pri s  en  charge  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er objet  d ’ appl i cation   

Catégori e  d ’ en trée  Obl i gatoi re   

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-23  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

Valeu r par d éfau t  6040  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-23  

Valeu r par d éfaut  6060  0008h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  3ème  ob jet  d ’ app l i cation  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  objet  d ’ appl i cati on   

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 
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6.5.2 .3  TPDO 

Le  Tableau  1 82  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et  l e  Tableau  1 83  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   

Tableau  1 82  – Description  de  l ’objet  des  paramètres   
de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A00h  

Nom  M ise  en  correspondance  du  PDO de  transm iss ion   

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  M ise  en  correspondance  du  PDO  

Catégorie  Obl i gatoi re   

 

Tableau  1 83  – Description  d ’entrée des  paramètres   
de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  P l us  grand  sous-i ndex pri s  en  charge   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re   

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  1 er  obj et  d ’ appl i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-23  

Valeu r par d éfau t  6041  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  2ème  ob jet  d ’ app l i cation   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re   

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-23  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

Valeu r par d éfaut  Spéci fi que  au  constructeur 

 

à  

 

Sous-i ndex 40h  

Descripti on  64ème  objet  d ’ appl i cati on  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve   

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-23  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-23  

Valeu r par d éfau t  Spéci fi que  au  constructeur 
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6.6  Attribu ts  de  mise  en  correspondance  du  PDO 

I denti que  au  5. 7 .  

7 M ise en  correspondance avec EPA 

7. 1  Vue  d 'ensemble  

Le  présent article  spéci fie  l a  m ise  en  correspondance  du  profi l  d ’ en traînement CiA 402  avec 
l ’EPA.  Les  types  de  données  u ti l i sés  dans  ce  profi l  sont  énumérés  dans  l e  Tableau  1 84.  

Tableau  1 84 – Liste  des  types  de  données  u ti l i sés   

Type  de  données  Référence  

Booléen  I EC 61 1 58-5-1 4  

Uns igned8  I EC 61 1 58-5-1 4  

Uns igned 1 6  I EC 61 1 58-5-1 4  

Uns igned32  I EC 61 1 58-5-1 4  

Uns igned64  I EC 61 1 58-5-1 4  

I n t8  I EC 61 1 58-5-1 4  

I n t1 6  I EC 61 1 58-5-1 4  

I n t32  I EC 61 1 58-5-1 4  

I n t64  I EC 61 1 58-5-1 4  

Réel  I EC 61 1 58-5-1 4  

Vi sualStri ng  I EC 61 1 58-5-1 4  

OctetStri ng  I EC 61 1 58-5-1 4  

Precis ionTimeDi fference  I EC 61 1 58-5-1 4  

ErrorType  I EC 61 1 58-5-1 4  

 

7.2  Module  du  d ispositi f  

7 .2. 1  Vue d ’ensemble  

Le système d ’entraînement EPA est composé  d ’un  con trôleur et d ’un  certain  nombre  de  
d ispos i ti fs  d ’en traînement;  i l  comprend  également les  moteurs.  Le  système peu t prendre  en  
charge  de  1  à  254  d ispos i ti fs  d ’en traînement et  sa  structu re  est présentée  à  l a  F igure  2 .  
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Ang lais  Français  

Control l er Contrôl eu r 

Dri ve  device  Di sposi ti f d ’ en traînement  

Motor Moteur 

Figure 2  – Structure  du  système d ’entraînement EPA  

L’adresse  I P  est u ti l i sée  comme une  adresse  l og ique  pour marquer l es  d i fférents  d ispos i ti fs  
d ’entraînement,  mais  e l le  n ’a  pas  l a  même s ign i fication  que  l ’ ad resse  I P  dans  l ’ I EEE  802. 3.  

L ’ensemble  de  PDO pour un  d ispos i ti f d ’entraînement générique  prédéfin i t  sept RPDO (voi r 
Tableau  1 85)  et sept TPDO (voi r Tableau  1 86) .  

Tableau  1 85 – Vue  d ’ensemble  du  RPDO  

PDO Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Contrôl e  l a  FSA PDS  

2  Facu l tati ve  Mode  de  fonctionnement  

3  Facu l tati ve  Posi ti on  cib le  

4  Facu l tati ve  Vi tesse  cibl e  

5  Facu l tati ve  Couple  cib l e  

6  Facu l tati ve  Vi tesse  nom inale  

7  Facu l tati ve  Sorti es  n umériques  

8  à  1 6  Réservée   

1 7  à  64  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 

 

Tableau  1 86 – Vue  d ’ensemble  du  TPDO de  transmission  

PDO Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS   

2  Facu l tati ve  Mode  cou rant  de  fonctionnement   

4  Facu l tati ve  Vi tesse  courante  

5  Facu l tati ve  Couple  courant  

6  Facu l tati ve  Rég ime  cou rant  

7  Facu l tati ve  En trées  numériques  

8  à1 6  Réservée   

1 7  à  64  Facu l tati ve  Spéci fi que  au  constructeur 
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7.2.2  Défin i tion  supplémentai re  pour l a  mise  en  correspondance avec CiA 402   

Le système de  commun ication  EPA a  défin i  sa  propre  base  d ’objets  de  gestion  (MOB,  
management obj ect base)  pour organ iser tous  l es  obj ets  de  gestion  (voi r l ' I EC 61 1 58-5-1 4)  
u ti l i sés  dans  l ’en ti té  de  gestion  FAL (FAL management enti ty) .  La  MOB est une  table  
b id imensionnel l e ,  comme l e  montre  l e  Tableau  1 87.  Chaque obj et a  un  i den ti ficateur un ique  
«ObjectID»  ( I D  d ’objet) .  

Concernant l a  m ise  en  correspondance  du  profi l  de  type  1  avec l ’EPA,  l es  obj ets  te ls  que  
l ’en tête  de  l ’ objet de  m ise  en  correspondance de  CiA 402 ,  l ’ objet de  m ise  en  correspondance 
de  CiA 402  et l ’obj et du  paramètre  de  m ise  en  correspondance de  CiA 402,  l ’Entête  de  l ’ objet 
d ’Événement,  l ’Objet d ’événement et  l ’objet de  l i a ison  FRT son t également défin is,  te l  q ue  l e  
montre  la  partie  en  gris  du  Tableau  1 87.  

Tableau  1 87  – Base d ’objets  de  gestion   

Objet  ID  d ’objet  Représentation  

Entête  de  MOB  
1  Objet  d e  l ’ en tête  de  l a  base  d ’ objets  d e  gestion  du  

d i spos i ti f 

Descripteu r de  d i spos i ti f 2  Objet  d e  descri pteu r d e  d i sposi ti f 

Synchron isation  du  temps  3  Objet  d e  synch ron isation  du  temps  

Temps  de  réponse  maximal  4  Temps  de  réponse  maximal  du  service  confi rmé   

Gestion  d u  prog ramme de  
commun ication  

5  Objet  d e  gestion  d u  prog ramme de  commun ication  

I n formation  su r l ’ appl i cati on  du  
d i sposi ti f 

6  Objet  d ’ i n formation  su r l ’ appl i cation  du  d i sposi ti f 

En tête  d ’ i n formation  sur l ’ app l i cation  
FB  

7  Entête  d ’ i n formation  sur l ’ app l i cation  d u  b loc  
fonctionnel  (FB ,  functional  b l ock)  

En tête  de  l ’ ob jet  d e  l i a i son  8  Entête  de  l ’ ob jet  d e  l i a i son  

Entête  de  l ’ ob jet  d ’ app l i cation  de  
domaine  

9  Entête  de  l ’ ob jet  d ’ app l i cation  du  domaine  

Entête  de  l ’ ob jet  d e  l i a i son  FRT 1 0  Entête  de  l ’ ob jet  d e  l i a i son  FRT  

En tête  de  l ’ ob jet  d e  m ise  en  
correspondance  de  CiA 402  

1 1  En tête  de  l ’ ob jet  d e  m ise  en  correspondance  de  CiA 
402  

Entête  de  l ’ ob jet  d ’ événement  1 2  Entête  de  l ’ ob jet  d ’ événement  

 1 3  à  999  Réservés  

Objet  d e  m ise  en  correspondance  1  de  
CiA 402   

1 000  Objet  d e  m ise  en  correspondance  1  de  CiA 402   

Objet  d e  m ise  en  correspondance  2  de  
CiA 402   

1 001  Objet  d e  m ise  en  correspondance  2  de  CiA 402   

 
Prog ression  
successive  
du  n uméro   

 

Objet  d ’ événement 1  1 300  Objet  d ’ événement 1  

Objet  d ’ événement 2  1 301  Objet  d ’ événement 2  

 1 302  à  1 599  Réservés  

Paramètre  de  m ise  en  correspondance  
de  CiA 402   

Objet  1  

1 600  
Paramètre  de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402  

Objet  1  

Paramètre  de  m ise  en  correspondance  
de  CiA 402   

Objet  2  

1 601  
Paramètre  de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402   

Objet  2  

 
Prog ression  
successive  
du  n uméro   

 

I n formation  su r l ’ appl i cati on  FB  1  2000  I n formation  su r l ’ appl i cati on  du  b loc fonctionnel  1  

I n formation  su r l ’ appl i cati on  FB  2  2001  I n formation  su r l ’ appl i cati on  du  b loc fonctionnel  2  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 278  – I EC 61 800-7-301 : 201 5  © I EC 201 5  

Objet  ID  d ’objet  Représentation  

 
Prog ress ion  
successive  
du  n uméro  

 

Objet  d ’ appl i cation  de  domaine  1  4000  Objet  d ’ appl i cation  de  domaine  1  

Objet  d ’ appl i cation  de  domaine  2  4001  Objet  d ’ appl i cation  de  domaine  2  

 
Prog ress ion  
successive  
du  n uméro  

 

Objet  d e  l i a i son  1  5000  Objet  d e  l i a i son  1  

Objet  d e  l i a i son  2  5001  Objet  d e  l i a i son  2  

 
Prog ress ion  
successive  
du  n uméro  

 

Objet  d e  l i a i son  FRT 1  7000  Objet  d e  l i a i son  FRT 1  

Objet  d e  l i a i son  FRT 2  7001  Objet  d e  l i a i son  FRT 2  

 
Prog ress ion  
successive  
du  n uméro  

 

 

7.2.3  Module  de  mise  en  correspondance de  C iA 402   

À l ’ a i de  de  la  défin i tion  supplémentai re  de  l ’ en tête  de  l ’objet de  m ise  en  correspondance  de  
CiA 402 ,  de  l ’ objet de  m ise  en  correspondance de  CiA 402 ,  de  l ’ obj et du  paramètre  de  m ise  
en  correspondance  de  CiA 402  et de  l ’ obj et de  l i a i son  FRT (voi r l ' I EC 61 1 58-5-1 4),  l e  CiA 402  
peu t être  m is  en  correspondance  avec l ’EPA.  La  F igure  3  représente  l a  re lation  en tre  l es  
obj ets .  

Après  l a  configuration ,  l es  re lations  de  communication  en tre  l es  d i fférents  d isposi ti fs  
d ’entraînement son t déterm inées.  À l ’ a i de  de  l ’ en tête  de  l ’ obj et de  m ise  en  correspondance de  
CiA 402,  dans  lequel  l ’ a ttribut  cl é  est «Object» ,  l ’ emplacement et  le  décalage  des  objets  de  
m ise  en  correspondance dans  l a  mémoire  peuvent  être  déterm inés.  En  u ti l i san t ensu i te  l ’obj et 
de  m ise  en  correspondance de  CiA 402  et l ’ objet de  l i a ison  FRT,  où  l es  attributs  clés  sont  
«ObjectID»  et «LocalObjectID» ,  l ’ emplacement et  l e  décalage  des  objets  des  paramètres  de  
m ise  en  correspondance et l e  «ServiceRole»  et  l e  «ServiceOperation»  peuvent être  
déterm inés  de  man ière  p l us  approfond ie.  Ensu i te ,  l ’ u ti l i sation  de  l ’obj et du  paramètre  de  m ise  
en  correspondance de  CiA 402,  dans  l equel  l ’ attribu t cl é  est «ObjectID» ,  permet de  
déterm iner l e  paramètre  de  m ise  en  correspondance.  
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Ang lais  Français  

CiA 402  mapping  obj ect  header Entête  de  l ’ ob jet  d e  m ise  en  correspondance  de  CiA 
402  

ObjectID  I D  d ’ objet  

Number of CiA 402  mapping  object  Numéro  de  l ’ objet  d e  m ise  en  correspondance  de  CiA 
402  

F i rst  Number of CiA 402  mappi ng  object  1 er  n uméro  de  l ' obj et  de  m ise  en  correspondance.  d e  
CiA 402  

Number of confi gu red  CiA 402  mapping  object  Numéro  de  l ’ objet  d e  m ise  en  correspondance  de  CiA 
402  non  confi guré  

Number of unconfi gu red  CiA 402  mapping  ob ject  Numéro  de  l ’ objet  d e  m ise  en  correspondance  de  CiA 
402  confi gu ré  

CiA 402  mapping  obj ect1  Objet1  de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402  

ObjectI D  ObjectID  ( I D  d ’ obj et)  

Number of supported  mapping  parameter object  Numéro  de  l ’ objet  d u  paramètre  de  m ise  en  
correspondance  pri s  en  charge  

F i rst  number of confi gu red  mapping  parameter obj ect  1 er  n uméro  de  l ' obj et  du  paramètre  de  m ise  en  
correspondance  confi gu ré  

CiA 402 mapping  object1
CiA 402 mapping
object header

ObjectID

Number of CiA 402
mapping  object

Number of unconfigured
CiA 402 mapping  object

Number of configured
CiA 402 mapping  object

First number of CiA 402
mapping  object

ObjectID

Number of supported
mapping  parameter object

Number of configured
mapping  parameter object

Number of unconfigured
mapping  parameter object

First number of configured
mapping  parameter object

LocalObjectID

RemoteObjectID

ServiceOperation

ServiceRole

ObjectID

RemoteMACAddress

SendTimeOffset

ValidBitOffset

ValidBitNumber

FRT l ink object CiA 402 mapping  object2

CiA 402 mapping
parameter object2

Description

Data type

Data length

Value range

ObjectID

Default value

CiA 402 mapping
parameter object1

IEC  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 280  – I EC 61 800-7-301 : 201 5  © I EC 201 5  

Anglais  Français  

Number of confi gu red  mapping  parameter ob ject  Numéro  de  l ’ objet  d u  paramètre  de  m ise  en  
correspondance  confi gu ré  

Number of unconfi gu red  mappi ng  parameter  object  Numéro  de  l ’ objet  d u  paramètre  de  m ise  en  
correspondance  non  confi gu ré  

CiA 402  mapping  obj ect2  Objet2  de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402  

CiA 402  mapping  parameter ob ject1  Objet1  du  paramètre  de  m ise  en  correspondance  de  
CiA 402  

Data  type  Type  de  données  

Data  l eng th  Longueur de  données  

Value  range  P lage  de  valeurs  

Defau l t  val ue  Valeu r par d éfau t  

FRT l i nk object  Objet  d e  l i a i son  FRT 

CiA 402  mapping  parameter ob ject2  Objet2  du  paramètre  de  m ise  en  correspondance  de  
CiA 402  

Figure 3  – Structure  de  mise  en  correspondance de  C iA 402  

7.2.4  Objet de  Gestion  FAL pour l a  mise  en  correspondance de  CiA 402   

7. 2.4.1  Classe d ’entête  de  l ’objet de  m ise  en  correspondance de  C iA 402   

7. 2.4.1 . 1  Modèle  formel  

ASE:    ASE  DE  GESTION  FAL  
CLASSE:   ENTÊTE DE L’OBJET DE  M ISE  EN  CORRESPONDANCE DE  CIA 402  
ID  DE  CLASSE:  Non  u ti l i sé  
CLASSE  PARENT:  TOP 
ATTRIBUTS:  
1 .   (m )  Attribu t cl é:  Object ID  
2 .    (m )  Attribu t:  Number of C iA 402  mapping  obj ect  
3.   (m )  Attribu t:  F i rst number of C iA 402  mapping  object  
4 .   (m )  Attribu t:  Number of configured  CiA 402  mapping  object  
5.   (m )  Attribu t:  Number of unconfigured  CiA 402  mapping  object  
 
SERVICES:  
1 .   (o)  OpsService:  FRTRead  

7.2.4.1 .2  Attribu ts  

ObjectID  ( I D  d ’obj et)  
Cet attribu t i denti fie  l ’entête  de  l ’ obj et  de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402  dans  l a  MOB  et 
a  pour valeur 1 1 .  

Number of CiA 402  mapping  object  (Numéro  de  l 'obj et  de  m ise  en  correspondance de  CiA 
402)  
Cet attribu t i nd ique  le  nombre  d 'obj ets  de  m ise  en  correspondance de  CiA 402  dans  l a  MOB.   

First  Number of CiA 402  mapping  object (Prem ier numéro de  l 'obj et  de  m ise  en  
correspondance  de  CiA 402)  
Cet attribu t i nd ique  le  prem ier numéro  de  l 'obj et  de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402  dans  
l a  MOB.  

Number of Configured  CiA 402  mapping  object  (Numéro  de  l 'objet de  m ise  en  
correspondance  de  CiA 402  configuré)   
Cet attribu t i nd ique  le  numéro des  objets  de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402  configurés  
par les  u ti l i sateurs .  

Number of unconfigured  C iA 402  mapping  object (Numéro de  l 'objet de  m ise  en  
correspondance  CiA 402  non  configuré)   
Cet attribu t i nd ique  le  numéro des  objets  de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402  non  
configurés.  
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7.2.4. 1 .3  Services  

FRTRead  
Ce service  facu l tati f permet à  l ’ u ti l i sateur de  l i re  l es  attribu ts  de  l a  cl asse  de  l ’entête  de  l ’ objet  
de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402.  

7.2.4.2  Classe d ’objet de  mise  en  correspondance  de  CiA 402   

7.2.4.2 .1  Modèle  formel  

ASE:    ASE  DE  GESTION  FAL  
CLASSE:   OBJET DE  M ISE EN  CORRESPONDANCE DE  CiA 402   
ID  DE  CLASSE:  Non  u ti l i sé  
CLASSE  PARENT:  TOP 
ATTRIBUTS:  

1 .   (m )   Attribu t clé:  ObjectID  
2 .   (m )  Attribu t:  Number of supported  mapping  parameter object  
3.   (m )  Attribu t:  F i rst number of configured  mapping  parameter obj ect  
4 .   (m )  Attribu t:  Number of configured  mapping  parameter object  
5.   (m )  Attribu t:  Number of unconfigured  mapping  parameter obj ect 
 

SERVICES:  
1 .   (o)  OpsService:  FRTRead  

7.2.4.2 .2  Attributs  

ObjectID  ( ID  d ’obj et)  
Cet attribu t i denti fie  l ’obj et  de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402  dans  l a  MOB.  

Number of supported  mapping  parameter object (Numéro  de  l 'objet d u  paramètre  de  m ise  
en  correspondance  pris  en  charge)  
Cet attribu t i nd ique  les  numéros  des  objets  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  pris  
en  charge.   

First  Number of configured  mapping  parameter object  (Prem ier numéro  de  l 'obj et  du  
paramètre  de  m ise  en  correspondance configuré)  
Cet attribu t i nd ique  le  prem ier numéro  de  l 'obj et  du  paramètre  de  m ise  en  correspondance  
configuré  par l es  u ti l i sateurs.  

Number of configured  mapping  parameter object  (Numéro  de  l 'obj et  du  paramètre  de  m ise  
en  correspondance  configuré)  
Cet attribu t i nd ique  le  numéro des  objets  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance 
configurés  par l es  u ti l i sateurs .  

Number of unconfigured  mapping  parameter object  (Numéro  de  l 'objet du  paramètre  de  
m ise  en  correspondance non-configuré)  
Cet attribu t i nd ique  les  numéros  des  objets  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance non  
configurés  par l es  u ti l i sateurs.  

7.2.4.2 .3  Services  

FRTRead  
Ce service  facu l tati f permet à  l ’u ti l i sateur de  l i re  l es  attri bu ts  de  l a  classe  de  l ’ obj et  de  m ise  
en  correspondance  de  CiA 402 .  

7.2.4.3  Classe d ’objet du  paramètre  de  mise  en  correspondance de  C iA 402  

7.2.4.3. 1  Modèle  formel  

ASE:    ASE  DE  GESTION  FAL  
CLASSE:   OBJET DU  PARAMÈTRE DE M ISE  EN  CORRESPONDANCE DE CIA 402  
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ID  DE  CLASSE:   Non  u ti l i sé  
CLASSE  PARENT:  TOP 
ATTRIBUTS:  
1 .   (m )    Attribu t cl é:   ObjectID  
2.   (m )   Attribu t:   Description  
3.   (m )   Attribu t:   Data  type  
4.   (m )   Attribu t:   Data  length   
5.   (m )   Attribu t:   Value  range   
6.   (m )   Attribu t:   Defau l t  value   
SERVICES :  
1 .   (o)   OpsService:   FRTRead  
2.   (o)   OpsService:   FRTWri te  

7 . 2 .4.3.2  Attributs  

Object  ID  ( ID  d ’objet)  
Cet attribu t i denti fie  l ’obj et  d u  paramètre  de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402  dans  l a  
MOB.  

Description  
Cet attribu t i nd ique  la  description  du  paramètre.  

Data type  (Type  de  données)  
Cet attribu t i nd ique  le  type  de  données  du  paramètre.  

Data l ength  (Longueur de  données)  
Cet attribu t i nd ique  la  longueur de  données  du  paramètre.  

Value range  (Plage  de  valeurs)  
Cet attribu t i nd ique  la  p lage  de  valeurs  du  paramètre.  

Defau lt value  (Valeu r par défaut)  
Cet attribu t i nd ique  la  va leur par défau t du  paramètre.  

7.2.4.3.3  Services  

FRTRead  
Ce service  facu l tati f permet à  l ’ u ti l i sateur de  l i re  l es  attribu ts  de  l a  cl asse  d ’objet d u  paramètre  
de  m ise  en  correspondance de  CiA 402.  

FRTWrite  
Ce service  facu l tati f permet à  l ’u ti l i sateur de  configurer l es  attribu ts  de  l a  classe  d ’obj et du  
paramètre  de  m ise  en  correspondance de  CiA 402 .  

7.2.4.4  Classe d ’objet de  l iaison  FRT  

7.2.4.4. 1  Modèle  formel  

ASE:    ASE  DE  GESTION  FAL  
CLASSE:   OBJET DE  LIAISON  FRT 
ID  DE  CLASSE:  Non  u ti l i sé  
CLASSE  PARENT:  TOP 
ATTRIBUTS:  
1 .   (m )  Attribu t cl é:   ObjectID  
2 .   (m )  Attribu t:   LocalObject I D  
3 .   (m )  Attribu t:   RemoteObjectID  
4.   (m )  Attribu t:   ServiceOperation  
5.   (m )  Attribu t:   ServiceRole  
6.   (m )  Attribu t:   RemoteMACAddress  
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7 .   (m )  Attribu t:   SendTimeOffset  
8.   (m )  Attribu t:   Val i dB i tOffset  
9.   (m )  Attribu t:   Val i dB i tNumber  
SERVICES:  
1 .   (o)  OpsService:   FRTRead  
2.   (o)  OpsService:   FRTWri te  

7 . 2.4.4.2  Attribu ts  

ObjectID  
Cet attribu t i denti fie  l ’obj et  de  l i a ison  FRT dans  l a  MOB.  I l  convient que  l e  numéro d ’ObjectID  
de  l ’objet de  l i a i son  FRT soi t  attri bué  en  série.   

LocalObjectID  
Cet attribu t i denti fie  l ’obj et  de  varian te  l ocale.   

RemoteObjectID  
Cet attribu t i denti fie  l ’obj et  de  varian te  d istante.   

ServiceOperation   
Cet attribut spéci fie  l e  service  d ’appl ication  à  u ti l i ser dans  l a  re lation  de  communication  
appropriée.  

0 :    l i a ison  l ocale,  aucun  service  d ’appl ication  n ’est u ti l i sé   

1  à  1 7:  l ’  « I den ti ficateur de  service»  (ServiceID)  des  services  d ’appl ication  de  Type 1 4  
est  u ti l i sé   

Autres:  service  non  va l ide  

ServiceRole  
Cet attribu t défin i t  l e  rôle  AREP du  d isposi ti f local  dans  l e  processus  de  communication .  

0 :  émetteur,  i nd iquan t que  l e  rôle  AREP du  d isposi ti f l ocal  est  cl i ent  ou  éd i teur  

1 :  récepteur,  i nd iquant  que  l e  rô le  AREP du  d ispos i t i f l ocal  est serveur ou  abonné  

Autres:  L 'obj et de  l i a ison  est non  va l i de,  et  FFh  i n d ique  que  l ’ obj et de  l i a ison  n ’est  pas  
configuré  ou  l ’ obj et  de  l i a ison  a  été  supprimé.  

RemoteMACAddress  
Cet attribu t i denti fie  l ’adresse  MAC du  d ispos i ti f d i stant.  

SendTimeOffset  
Cet attribut défin i t  l e  décalage  du  temps  l orsqu ’ i l  convient d ’envoyer l e  message approprié  à  
parti r de  l ’heure  de  débu t d ’ un  macrocycle  de  communication .  Cet attribu t est va l i de  l orsque  
ServiceID  ( I D  de  Service)  est 1 2h  (FRTVariableDistribute)  et que  ServiceRole  est  0 .  

Val idBi tOffset  
Cet attribu t  défin i t  l e  décalage  de  b i ts  l orsqu ’ i l  convient  d ’envoyer ou  de  recevoir l e  message  
approprié  à  parti r de  l ’ heure  de  début du  champ de  «DONNÉES»  (DATA)  dans  l e  service  
FRTVariableDistribute.  Cet attribu t est va l i de  l orsque  ServiceID  ( I D  de  Service)  est 1 2 h  
(FRTVariableDistribute).  

Val idBitNumber  
Cet attribu t défin i t  l e  nombre  de  b i ts  l orsqu ’ i l  convient d ’envoyer ou  de  recevoir le  message 
approprié  à  parti r de  l ’heure  de  début du  champ de  Données  dans  l e  service  
FRTVariableDistribu te.  Cet attribu t  est va l i de  l orsque  ServiceID  ( I D  de  Service)  est 1 2h  
(FRTVariableDistribute).  
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7.2.4.4.3  Service  

FRTRead  
Ce  service  facu l tati f permet aux u ti l i sateurs  de  l i re  l es  attribu ts  de  l ’ obj et  de  l i a ison  FRT.  

FRTWrite  
Ce service  facu l tati f permet aux u ti l i sateurs  de  configurer l es  attributs  de  l ’ obj et de  l ia ison  
FRT.  

7.2.4.5  Classe d ’objet d ’ événement 

7.2.4.5.1  Modèle  formel  

ASE:    ASE  DE  GESTION  FAL  
CLASSE:   Objet d ’ événement  
ID  DE  CLASSE:  Non  u ti l i sé  
CLASSE  PARENT:  TOP 
ATTRIBUTS:  
1 .   (m )  Attribu t clé:   ObjectID  
2 .    (m )  Attribu t:   Error Code  
SERVICES:  
1 .   (o)  OpsService:   service  EventReport  
2 .   (o)  OpsService:   service  AcknowledgeEventReport  

7 . 2.4.5.2  Attributs  

ObjectID   
Cet attribu t i nd ique  l ’ i den ti ficateur de  l ’Objet  d ’événement dans  l a  MOB.  

Error code   
Cet attribut  doi t  fourn i r l e  code  d ’erreur de  la  dern ière  erreur qu i  s ’est produ i te  dans  l e  
d ispos i ti f d ’entraînement.  Le  code  d ’erreur est  défi n i  dans  l ’ I EC  61 800-7-201 .  

7.2.4.5.3  Services  

EventReport  
Ce  service  facu l tati f permet au  serveur de  noti fier un  ou  p lus ieurs  événements.  

AcknowledgeEventReport  
Ce  service  facu l tati f permet à  un  cl ien t d 'acqu i tter p l us ieurs  occurrences  d ’événements .  

7.2.4.6  Classe d 'objet  d ’entête  d ’événement  

7. 2.4.6.1  Modèle  formel  

ASE:    ASE  DE  GESTION  FAL  
CLASSE   Objet d ’ entête  d ’événement 
ID  DE  CLASSE:  Non  u ti l i sé  
CLASSE  PARENT:  TOP 
ATTRIBUTS:  
1 .   (m )    Attribu t cl é:   ObjectID   
2 .    (m )   Attribu t:   LocalEventObjectID  
3.    (m )   Attribu t:   Number of configured  Event objects  
4.    (m )   Attribu t:   Number of unconfigured  Even t objects  
SERVICES:  
1 .   (o)   OpsService:   service  Even tReport  
2 .   (o)   OpsService:   service  AcknowledgeEventReport  
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7.2.4.6.2  Attributs  

ObjectID  ( I D  d ’obj et)  
Cet attribu t i nd ique  l ’ i den ti ficateur de  l 'obj et  d ’Entête  d ’événement dans  l a  MOB.  

Local  Event ObjectID  ( ID  d ’objet d ’événement local )  
Cet attribu t i denti fie  l ’Objet  d ’événement qu i  a  été  ass igné  au  d ispos i ti f d ’en traînement l ocal .  

Number of configured  Event objects  (Nombre  d ’obj ets  d ’événement configurés)  
Cet attribu t fourn i t  l e  nombre  d ’objets  d ’Événement configurés.  

Number of unconfigured  Event  objects  (Nombre  d ’obj ets  d ’événement non  configurés)  
Cet attribu t fourn i t  l e  nombre  d ’objets  d ’Événement non  configurés .   

7.2.4.6.3  Services  

EventReport  
Ce  service  facu l tati f permet au  serveur de  noti fier un  ou  p lus ieurs  événements.   

AcknowledgeEventReport  
Ce  service  facu l tati f permet à  un  cl i en t d 'acqu i tter p lus ieurs  occurrences  d ’événements .  

7.3  M ise  en  correspondance des  PDO par l a  transmission  cycl ique de  PDU   

7. 3. 1  Vue d ’ensemble  

Les  PDO  de  CiA 402  défin is  dans  l ’ I EC  61 800-7-201  peuvent être  transm is  à  l ’ a ide  de  l a  PDU  
cycl ique  du  service  FRTVariableDistribute  (voir l ' I EC  61 1 58-6-1 4).  

La  F igure  4  décri t  l a  m ise  en  correspondance  des  PDO de  CiA 402  avec l a  PDU  du  service  
FRTVariableDistribute.  

Sur l a  F igure  4 ,  l e  format de  la  ba l ise  ECSME est défin i  dans  l ’ I EC  61 1 58-4-1 4  et l e  format de  
l ’en tête  APDU  est défi n i  dans  l ’ I EC  61 1 58-6-1 4.  Les  champs  de  données  du  service  
FRTVariableDistribute  son t consti tués  d ’ensembles  de  Données  de  PDO.  Les  d i fféren ts  
ensembles  de  Données  de  PDO  son t destinés  aux d i fféren ts  d isposi ti fs.  Un  ensemble  de  
Données  de  PDO est consti tué  de  Données  0  à  Données  n.  Les  Données  0  à  Données  n  son t 
défin ies  dans  l ’obj et  de  m ise  en  correspondance de  CiA 402  de  Type  1 4 .  

 

Anglais  Français  

ECSME  Tag  Bal i se  ECSME  

Data  Données  

PDO 253-Data  Données  PDO 253  

Figure 4  – Format de  PDU  de  Type 1 4 pour l ’ appl ication  FRT  

Type  ECSME  Tag  APDU  
 

SourceObjectID  Data  FCS  

PDO 0-Data  PDO 1 -Data  PDO 2-Data  PDO 3-Data  PDO 253-Data  ……  

Data  0  Data  3  Data  2  Data  n  ……  Data  1  
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7.3.2  Configuration  

7.3.2 . 1  Général i tés  

Le Tableau  1 88  décri t  l a  re lation  de  l i a i son  en tre  les  d ispos i ti fs  émetteurs  et l es  d isposi ti fs  
récepteurs.  Les  données  de  transm ission  peuvent être  m ises  en  paquet se lon  l ’ objet de  
l ia ison  FRT.  Les  données  de  réception  doiven t être  anal ysées  selon  l ’ obj et  de  l ia ison  FRT.  

Tableau  1 88  – Défin i tion  de  l ’objet de  l iaison  FRT de  Type 1 4  

No  Nom  de  paramètre  Propriété  
Lecture  
/écri tu re   

Type  de  
données  

Décalage  
d ’octet  

Longueur 
d ’octet  

Description  

1  ObjectID  Lecture  
seu le  

Unsigned 1 6  0  2  L’ i n dex de  l ’ obj et  de  l i a i son  
de  Type  1 4  d ans  l a  MOB  

2  LocalObjectID  Lecture/ 
écri tu re  

Unsigned 1 6  2  2  L’ i n dex des  paramètres  
l ocaux de  m ise  en  
correspondance  

3  RemoteObj ectI D  Lecture/ 
écri tu re  

Unsigned 1 6  4  2  L’ I D  de  l ’ objet  d 'é lément 
d i s tant  

4  Servi ceOperation  Lecture/ 
écri tu re  

Unsigned8  6  1  L ’ I D  de  service  de  Type  1 4  
u ti l i sé  par l ’ obj et  de  l i a i son  

5 Servi ceRole  Lecture/ 
écri tu re  

Unsigned8  7  1  Le  rôle  d e  l ’ objet  l ocal  
dans  l e  processus  de  
commun ication  

6  RemoteMACAddress  Lecture/ 
écri tu re  

Unsigned32  8  4  L’ad resse  I P  du  d i sposi ti f 
d i s tant,  s i  l es  obj ets  
d ’ i nstance  FB  l ocaux ou  de  
desti nati on  son t  dans  l e  
même d i sposi ti f de  Type  
1 4 ,  cette  propriété  peu t  
être  i gnorée.  S i  l e  service  
de  Type  1 4  u ti l i se  l a  
méthode  de  d i ffus ion  ou  de  
mu l ti d i ffus ion ,  i l  convient  
que  cette  propriété  soi t  
une  adresse  de  g roupe  de  
d i ffus ion  ou  de  
mu l ti d i ffus ion .   

7  SendTimeOffset  Lecture/ 
écri tu re  

Precis ionTime
Di fference  

1 2  8  Le  décalage  d u  temps  l ors  
de  l ’ envoi  d e  paquet 
périod i que  à  parti r de  
l ’ heure  de  début  d ’ u n  
macrocycle  de  
commun ication .  Son  type  
de  données  est  de  4  octets  
de  TimeDi fference.  L ’ un i té  
est  l a  nanoseconde.   

8 Val i dB i tOffset  Lecture/ 
écri tu re  

Unsigned 1 6  20  4  Le  décalage  de  b i ts  
l orsqu ’ i l  convi en t  d ’ envoyer 
ou  de  recevoi r l e  message  
appropri é  à  parti r de  
l ’ heure  de  début  du  champ 
de  Données  dans  l e  
service  
FRTVari abl eD istri bu te  

9 Val i dB i tNumber  Lecture/ 
écri tu re  

Unsigned 1 6  24  4  Le  nombre  de  b i ts  l orsqu ’ i l  
convi en t  d ’ envoyer ou  de  
recevoi r l e  message  
appropri é  à  parti r de  
l ’ heure  de  début  du  champ 
Données  dans  l e  service  
FRTVari abl eD istri bu te  
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7.3.2 .2  Description  de  l a  configuration  pour l ’ envoi   

7 .3.2 .2 .1  Envoi  entre  homologues   

LocalObjectID  doi t ê tre  configuré  comme l ’ObjectID  ( I D  d ’obj et)  de  l ’ obj et de  m ise  en  
correspondance  de  CiA 402  de  Type  1 4  du  d isposi ti f l ocal .  

RemoteObjectID  doi t être  configuré  comme l ’ObjectID  de  l ’ obj et de  m ise  en  correspondance  
de  CiA 402  de  Type  1 4  du  récepteur.  

ServiceOperation  doi t  être  configuré  comme le  service  FRTVariableDistribu te.  

ServiceRole  doi t  être  con figuré  comme l ’ émetteu r.   

RemoteMACAddress  doi t  être  configuré  comme l ’ adresse  MAC du  récepteur.  

SendTimeOffset doi t  ê tre  configuré  comme le  temps  d ’envoi  des  données.  

Val i dB i tOffset doi t être  configuré  comme le  décalage  des  données  de  PDU.  

Val i dB i tNumber doi t  être  configuré  comme la  l ongueur tota le  des  données  envoyées.  

7.3.2 .2 .2  Envoi  mul tid iffusion   

LocalObjectID  doi t être  configuré  comme l 'ObjectID  ( ID  d ’objet)  de  l ’ obj et de  m ise  en  
correspondance  de  CiA 402  de  Type  1 4  du  d isposi ti f l ocal .  

RemoteObjectID  doi t être  configuré  comme l 'ObjectID  de  l ’ objet de  m ise  en  correspondance 
de  CiA 402  de  Type  1 4  du  récepteur.  

ServiceOperation  doi t  être  configuré  comme le  service  FRTVariableDistribu te.   

ServiceRole  doi t  être  con figuré  comme l ’ émetteu r.  

RemoteMACAddress  doi t  être  configuré  comme l ’ adresse  MAC Mu l ti d i ffus ion  du  récepteur.  

SendTimeOffset doi t  ê tre  configuré  comme l e  temps  d ’envoi  des  données.  

Val i dB i tOffset doi t être  configuré  comme le  décalage  des  données  de  PDU .  

Val i dB i tNumber doi t être  configuré  comme la  l ongueur tota le  des  données  envoyées.  

7.3.2 .3  Description  de  l a  configuration  pour l a  réception   

LocalObjectID  doi t  être  configuré  comme l ’ObjectID  ( I D  d ’objet)  de  l ’ obj et de  m ise  en  
correspondance  de  CiA 402  de  Type  1 4  du  d ispos i ti f l ocal .  

RemoteObjectID  doi t être  configuré  comme l ’ObjectID  de  l ’ obj et de  m ise  en  correspondance  
de  CiA 402  de  Type  1 4  de  l ’ émetteur.  

ServiceOperation  doi t  être  configuré  comme le  service  FRTVariableDistribu te.   

ServiceRole  doi t  ê tre  configuré  comme l e  récepteur.  

RemoteMACAddress  doi t  ê tre  configuré  comme l ’ adresse  MAC de  l ’ émetteur.  
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SendTimeOffset n ’est pas  u ti l i sé.  

Val idB i tOffset doi t être  configuré  comme le  décalage  des  données  de  PDU .   

Val i dB i tNumber doi t être  configuré  comme la  l ongueur des  données  reçues.   

7.3.3  Procédure  d ’envoi  des  PDO 

La  procédure  d ’envoi  de  l a  PDU  de  l ’ appl ication  FRT est  comme su i t:  

Étape 1 ：  Recherche de  l ’ émetteur dans  l ’objet de  l i aison  FRT    
Rechercher l ’ émetteur à  parti r d u  Prem ier numéro  de  l ’obj et de  l ia ison  FRT de  l ’En tête  d ’objet 
de  l ia ison  FRT en  véri fi an t  le  ServiceRole.  

Étape 2 ：  Détermination  de  l ’ emplacement de  l ’objet de  m ise  en  correspondance de  C iA 
402  de  Type 1 4   
L’objet de  m ise  en  correspondance  de  CiA402  de  Type 1 4  serai t s i tué  sur l ’ i den ti ficateur 
LocalObjectID  de  l ’obj et  de  l ia ison  FRT trouvé  à  l ’ étape  1 .  

Étape  3 ：  Obtention  de  l ’objet du  paramètre  de  mise  en  correspondance de  CiA 402  de  
Type 1 4    
Le prem ier numéro de  l 'obj et du  paramètre  de  m ise  en  correspondance de  CiA 402  doi t être  
s i tué  dans  l e  Prem ier numéro de  l ’objet d u  paramètre  de  m ise  en  correspondance de  CiA 402  
et l e  Numéro de  l ’obj et du  paramètre  de  m ise  en  correspondance configuré  dans  l ’ objet de  
m ise  en  correspondance de  CiA 402  de  Type  1 4 .  

Étape 4：  Col lecte  des  données  de  PDU  FRT   
Les  données  de  PDU  pour l ’appl ication  FRT son t complétées  avec l es  Valeurs  de  données  de  
l ’objet du  paramètre  de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402  de  Type 1 4  de  l ’Étape  3.  
L ’ i den ti ficateur SourceObjectID  pour la  PDU  de  l ’appl ication  FRT est rempl i  avec l ’ I D  de  
l ’Objet l ocal  de  l ’ étape  1 .  

7.3.4  Procédure  de  réception  des  PDO 

La  procédure  de  réception  des  PDU  de  l ’ appl ication  FRT est comme su i t:  

Étape 1 ：  Obtention  des  paramètres  de  l a  PDU  de  l ’ appl ication  FRT   
SourceObjectID  et SourceMACAddress  doivent  être  extrai ts  de  la  PDU  de  l ’ appl ication  FRT.  

Étape 2 ：  Obtention  de  ServiceRole  de  l ’objet  de  l i aison  FRT   
I l  convient que  l es  objets  de  l ia ison  FRT configurés  soient anal ysés  à  parti r du  Prem ier 
numéro  de  l ’objet de  l i a i son  FRT dans  la  MOB.  Véri fi er ensu i te  s i  l e  ServiceRole  dans  l ’ obj et 
de  l i a ison  FRT est le  récepteur ou  non .  S i  l e  ServiceRole  est l e  récepteur,  passer à  l ’étape  3;  
au trement conti nuer l ’ anal yse.  S i  tous  l es  objets  de  l ia ison  FRT configurés  son t anal ysés  et 
qu ' i l  n ’ y a  tou jours  aucun  ServiceRole  qu i  so i t  l e  récepteur,  arrêter l ’ anal yse.  

Étape 3 ：  Comparaison  de  RemoteObjectID    
S i  RemoteObjectID  de  l ’ obj et de  l i a ison  FRT de  l ’ étape  2  est égal  à  SourceObjectID  de  
l ’étape  1 ,  passer à  l ’étape  4,  au trement retourner à  l ’ étape  2 .  

Étape 4：  Comparaison  de  RemoteMACAddress   
S i  RemoteMACAddress  de  l ’obj et de  l ia ison  FRT correspond  à  SourceMACAddress,  passer à  
l ’étape  5,  au trement retourner à  l ’étape  2 .  

Étape 5 ：  Obtention  de  Val idBitOffset et Val idBitNumber de  l ’objet  de  l iaison  FRT  
Les  données  de  PDO doiven t être  extrai tes  de  l a  PDU  de  l ’ appl ication  FRT par Val i dBi tOffset 
et  Va l i dBi tNumber dans  l ’ objet  de  l i a ison  FRT.  
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Étape 6 ：  Obtention  de  LocalObjectID  de  l ’objet de  l i aison  FRT   
LocalObjectID  de  l ’objet de  l i a ison  FRT est obtenu  à  l ’ étape  6.  L ’obj et de  m ise  en  
correspondance  de  CiA 402  de  Type  1 4  est donc s i tué  au  n i veau  de  LocalObjectID.  

Étape 7:  Codage de  l ’objet  de  mise  en  correspondance de  C iA 402  de  Type 1 4   
Le  prem ier numéro de  l ’ obj et du  paramètre  de  m ise  en  correspondance de  CiA 402  doi t être  
s i tué  au  n iveau  du  Prem ier numéro  de  l ’ objet  de  m ise  en  correspondance  de  CiA 402  et d u  
Numéro de  l ’objet d u  paramètre  de  m ise  en  correspondance  configuré  dans  l ’ objet de  m ise  en  
correspondance  de  CiA 402  de  Type  1 4 .  

Étape 8:  Obtention  de  la  valeur de  données  de  l ’objet du  paramètre  de  m ise  en  
correspondance  de  C iA 402  de Type  1 4    
La  valeur de  données  de  l ’objet du  paramètre  de  m ise  en  correspondance de  CiA 402  de  
Type 1 4  est  rempl ie  avec l es  données  PDO de  l ’étape  5 .  

7 .4  M ise  en  correspondance des  PDO sur une  transmission  acycl ique  de  PDU  

7.4. 1  Général i tés   

Les  PDO de  CiA 402  défin is  dans  l ’ I EC  61 700-7-201  peuvent également être  transm is  en  
u ti l i san t l es  services  de  PDU  acycl i ques,  qu i  son t soi t  l e  service  FRTWri te  soi t  l e  service  
FRTRead  (voir l ' I EC  61 1 58-6-1 4),  pour l ’ accès  en tre  homologues.  

Pour u ti l i ser ces  deux services,  l e( l es)  objet(s)  de  l i a ison  FRT et l es  objets  du  paramètre  de  
m ise  en  correspondance  de  CiA 402  doiven t être  configurés  (voir 7. 2 . 3)  et  té léchargés  en  
aval  convenablement vers  chaque d isposi ti f associé.  

7.4.2  Service  FRTRead  

7.4.2 . 1  Demande  

Les  paramètres  de  demande  de  FRTRead  sont  codés  comme présen té  dans  l e  Tableau  1 89.   

Tableau  1 89  – Codage  des  paramètres  de  demande  de  FRTRead   

No.  Nom  de  paramètre  Type  de  données  Décalage  d ’octet  Longueur d ’octet  Description  

1  Desti nati onObjectI D  Uns igned 1 6  0  2  I D  d ’objet  d u  
d i spos i ti f de  
desti nati on   

2  SubI ndex Uns igned 1 6  2  2  Sous-i ndex de  
l ’ obj et  consu l té  

 

7.4.2 .2  Réponse  posi tive  

Les  paramètres  de  réponse  posi ti ve  de  FRTRead  son t codés  comme présenté  dans  le  
Tableau  1 90.  

Tableau  1 90  – Codage  des  paramètres  de  réponse  positive  de  FRTRead  

No.  Nom  de  paramètre  Type de  données  Décalage  d ’octet  Longueur d ’octet  Description  

1  Reserved  Octetstri ng  0  2  Réservé  

2  Data  Octetstri ng  2  N  Données  retournées  

 

7.4.2 .3  Réponse  négative   

Les  paramètres  de  réponse  négative  de  FRTRead  son t codés  comme présenté  dans  l e  
Tableau  1 91 .  
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Tableau  1 91  – Codage  des  paramètres  de  réponse  négative  de  FRTRead  

No.  Nom  de  paramètre  Type de  données  Décalage  d ’octet  Longueur d ’octet  Description  

1  Reserved  Octetstri ng  0  2  Réservé  

2  Error Type  ErrorType   2  N  Voi r ErrorType  
(Type  d ’ erreur)  

 

7.4.3  Service  FRTWrite   

7.4.3. 1  Demande  

Les  paramètres  de  demande  de  FRTWri te  son t codés  comme cela  est  présen té  dans  l e  
Tableau  1 92 .  

Tableau  1 92  – Codage  des  paramètres  de  demande  de  FRTWrite   

No.  Nom  de  paramètre  Type de  
données  Décalage  d ’octet  Longueur d ’octet  Description  

1  Desti nati onObjectI D  Uns igned 1 6  0  2  I D  d ’objet  d u  
d i sposi ti f de  
desti nati on   

2  SubI ndex Uns igned 1 6  2  2  Sous-i ndex de  
l ’ obj et  sa i s i  

3  Reserved  Octetstri ng  4  2  Réservé  

4  data  Octetstri ng  6  N  Données  écri tes   

 

7.4.3.2  Réponse  posi tive  

Les  paramètres  de  réponse  posi ti ve  de  FRTWri te  sont codés  comme présenté  dans  l e  
Tableau  1 93.  

Tableau  1 93  – Codage  des  paramètres  de  réponse  posi tive  de  FRTWrite  

No.  Nom  de  paramètre  Type  de  données  Décalage  d ’octet  Longueur d ’octet  Description  

1  Desti nati onOjbectID  Uns igned 1 6  0  2  I D  d ’objet  d u  
d i sposi ti f de  
desti nati on  

 

7.4.3.3  Réponse  négative   

Les  paramètres  de  réponse  négative  de  FRTWri te  sont  codés  comme présenté  dans  le  
Tableau  1 94 .  

Tableau  1 94 – Codage  des  paramètres  de  réponse  négative  de  FRTWrite  

No.  Nom  de  paramètre  Type  de  données  Décalage  d ’octet  Longueur d ’octet  Description  

1  Error Type  ErrorType   0  N  voi r ErrorType  
(Type  d ’erreur)  

 

7.4.4  Processus  du  service  FRTRead  

7.4.4. 1  Envoi  de  l a  demande  de  FRTRead  

La trame de  demande de  FRTRead  doi t  être  m ise  en  paquet avec ObjectID  et Subindex de  
l ’obj et,  don t l es  attribu ts  doivent  être  l us.  
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7.4.4.2  Réception  de  l a  réponse de  FRTRead  

Étape 1 :  Se lon  le  ServiceID,  l e  type  de  service  FRTRead  doi t  ê tre  d isti ngué.  Passer ensu i te  à  
l ’étape  2 .  

Étape 2:  Le  DestinationObjectID  et l e  Subindex provenant de  l a  trame doiven t être  comparés  
à  l ’ObjectID  et au  Subindex dans  l a  MOB.  S ’ i l s  se  révéla ient  égaux entre  eux,  passer a lors  à  
l ’étape  3;  au trement l a  trame de  réponse  négative  de  FRTRead  doi t être  m ise  en  paquet avec 
ErrorType.  

Étape 3:  Se lon  l ’ObjectID  et l e  Subindex,  l es  données  d ’attribut  à  l i re  doiven t être  récupérées  
à  parti r de  l a  pos i tion  appropriée.  Passer ensu i te  à  l ’ étape  4 .  

Étape 4:  La  trame de  réponse  posi ti ve  de  FRTRead  doi t ê tre  m ise  en  paquet avec l es  
données  récupérées.  

7.4.5  Processus  du  service FRTWrite  

7.4.5.1  Envoi  de  l a  demande  de  FRTWrite  

La trame de  demande de  FRTWri te  doi t ê tre  m ise  en  paquet avec ObjectID  et Subindex de  
l ’obj et,  don t l es  attribu ts  doivent être  saisis .  

7.4.5.2  Envoi  de  l a  réponse de  FRTWrite  

Étape 1 :  Se lon  le  ServiceID,  l e  type  de  service  FRTWri te  doi t être  d istingué.  Passer ensu i te  à  
l ’étape  2 .  

Étape 2:  Le  DestinationObjectID  et l e  Subindex provenant de  l a  trame doiven t être  comparés  
à  l ’ObjectID  et au  Subindex dans  l a  MOB.  S’ i l s  se  révéla ien t égaux entre  eux,  passer a lors  à  
l ’étape  3;  au trement la  trame de  réponse  négative  de  FRTWri te  doi t être  m ise  en  paquet  avec 
ErrorType.  

Étape 3:  Se lon  l ’ObjectID  et l e  Subindex,  les  données  d ’attribu t provenant  de  l a  trame doivent 
être  sa is ies  dans  l a  posi ti on  appropriée.  Passer ensu i te  à  l ’ étape  4 .  

Étape 4:  La  trame de  réponse  pos i ti ve  de  FRTWri te  doi t être  m ise  en  paquet avec l ’ObjectID  
égal  comme le  Desti nationOjbectID.  

7.5  Mécan isme d ’alarme 

7.5. 1  Vue d ’ensemble  

Le  mécan isme d ’alarme sert  à  transmettre  l es  messages  d ’erreur d ’ un  d ispos i ti f à  un  au tre  ou  
à  d ’autres.  I l  revien t à  l ’ u ti l i sateur de  défin i r l es  cond i tions  qu i  déclenchent l ’ erreur.  Le  
processus  d ’a larme est i nvoqué pour noti fi er l es  messages  d ’erreur l orsque  l es  cond i tions  
son t rempl ies.  L ’objet d ’a larme doi t être  transm is  à  l ’a i de  du  service  EventReport réal isé  par 
l e  producteur d ’a larme.  Tant qu ’aucune nouvel le  erreur ne  survien t sur un  d isposi ti f,  aucun  
au tre  objet  d ’a larme ne  doi t ê tre  transm is.  L ’objet  d ’a larme peut être  reçu  par un  ou  pl us ieurs  
consommateurs  d ’a larme.  Les  consommateurs  de  l a  noti fication  d ’événement peuvent 
acqu i tter l ’ événement en  u ti l i sant l e  service  AcknowlegeEventReport.  

7.5.2  Service  EventReport  

Ce service  est u ti l i sé  pour transmettre  l es  noti fications  d ’événement en  se  servan t du  mode  
de  d i ffus ion  ou  de  mu l ti d i ffusion .  Dans  la  présente  Norme,  l es  messages  d ’a larme doivent  
être  transm is  en  i nvoquant  ce  service.  

Les  paramètres  du  service  EventReport sont codés  comme présenté  dans  l e  Tableau  1 95.  
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Tableau  1 95 – Codage  des  paramètres  de  EventReport  

No.  Nom  de  
paramètre  Type  de  données  Décalage  d ’octet  Longueur d ’octet  Description  

1  SourceObjectI D  Unsigned 1 6  0  2  
I D  d ’appl i cati on  d u  
d i sposi ti f sou rce  

2  EventNumber Unsigned 1 6  2  2  
Numéro  de  
l ’ événement  

3  EventData  OctetStri ng  4  N  
Données  
d ’événement 
spéci fi ques  

 

Le message du  service  EventReport pour l a  transm ission  des  messages  d ’a larme est 
présenté  dans  l e  Tableau  1 96.  L ’ i den ti ficateur SourceObjectID  doi t  être  rempl i  avec 
l ’EventObjectID  du  d isposi ti f.  Les  EventData  doiven t être  rempl ies  avec le  code  d ’erreur.  

Tableau  1 96 – Format du  service  EventReport  pour l ’ alarme  

Type  Bal i se  
ECSME  

Entête  
APDU   SourceObjectID  Numéro  

d ’événement  EventData  Rempl issage   FCS  

2B 1 2B 8B 2B 2B N  B 22-N  4B 

 

7.5.3  Service  EventReportAcknowledge  

Ce  service  permet à  l ’ u ti l i sateur d 'acqu i tter l a  noti fication  d ’événement.  I l  s ’ ag i t d ’un  service  
de  confi rmation .  Après  avoi r reçu  l a  noti fication  d ’événement,  l ’ u ti l i sateur i nvoque ce  service  
pour acqu i tter l ’ événement.  

Les  paramètres  du  service  Even tReportAcknowledge sont codés  comme présenté  dans  l e  
Tableau  1 97.  

Tableau  1 97  – Codage  des  paramètres  de  EventReportAcknowledge   

No.  Nom  de  paramètre  Type  de  
données  

Décalage  
d ’octet  Longueur d ’octet  Description  

1  Desti nati onObjectI D  Uns igned 1 6  0  2  I D  d ’objet  d u  
d i spos i ti f de  
desti nati on  

2  EventNumber Uns igned 1 6  2  2  Numéro  de  
l ’ événement 

 

Le message du  service  EventReportAcknowledge pour l a  transm iss ion  des  messages  
d ’a larme est présenté  dans  l e  Tableau  1 98.  L ’ i den ti ficateur DestinationObjectID  doi t être  
rempl i  avec EventObjectID  ( ID  d ’obj et  d ’événement)  du  d ispos i ti f en  état  d ’ erreur.  

Tableau  1 98  – Format du  service  EventReportAcknowledge  pour l ’ alarme  

Type  Bal i se  
ECSME  

Entête  
APDU   

Destination
ObjectID  

Numéro  
d ’ événement  Rempl issage   FCS  

2B 1 2B 8B 2B 2B 22B 4B 

 

7.5.4  Objet d ’ événement  

L’Objet d ’événement doi t fourn ir l e  code  de  l ’erreur qu i  s ’est produ i te  dans  le  d ispos i ti f 
d ’entraînement.  Chaque  d isposi ti f d ispose  d 'un  Objet d ’événement.  La  structu re  de  l ’Objet  
d ’événement est défi n ie  en  7. 2 . 4 . 5.  Les  d isposi ti fs  d i fféren ts  ont des  Objets  d ’événement 
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d i fférents.  Les  Objets  d ’événement sont attribués  en  fonction  des  adresses  phys iques  l ocales.  
Le  Tableau  1 99  montre  l a  re lation  en tre  les  Objets  d ’événement.  

Tableau  1 99  – Attribution  des  objets  d ’événement  

Numéro du  d isposi ti f Adresse  physique  l ocal e  Objet d ’événement  

1  xx-xx-xx-xx-xx-01 h  1 400  

2  xx-xx-xx-xx-xx-02h  1 401  

……  ……  ……  

254  xx-xx-xx-xx-xx-feh  1 653  

 

7.5.5  Processus  d ’alarme 

Lorsque  l e  d ispos i ti f d ’entraînement détecte  une  défai l l ance  i n terne,  i l  peu t transmettre  un  
message d ’a larme pour noti fier l ’ erreur.  Les  étapes  su ivantes  décriven t  l e  processus  
d ’a larme.  

Étape 1 :  S i  l e  d ispos i ti f détecte  une  défai l lance  i n terne,  i l  d oi t  rechercher l ’En tête  de  l ’Objet  
d ’événement pour trouver l ’ obj et d ’Événement l ocal .  Le  d isposi ti f rempl i t  l ’Objet d ’événement 
avec le  code  d ’erreur.  Les  exemples  sont présentés  dans  le  Tableau  200  et l e  Tableau  201 .  

Tableau  200  – Exemple  d ’Entête  d ’objet  d ’événement  

Entête  d ’objet 
d ’événement  

Sous-index0  Sous-index1  Sous-index2  

1 2  1 400  1  253  

 

Tableau  201  – Exemple  d ’Objet  d ’événement 

Objet d ’événement  Sous-index0  

1 400  21 1 0h  

 

Étape 2 :  Un  message du  service  EventReport est  m is  en  paquet avec l ’Objet d ’événement et  
l e  code  d ’erreur.  Le  Tableau  1 96  présente  l e  format du  message.  

Étape 3 :  Le  message  du  service  EventReport doi t être  transféré  à  un  temps  de  
communication  acycl ique,  qu i  est défin i  dans  l ’ I EC  61 1 58-5-1 4.  

Étape 4:  Après  l ’ envoi  par l e  d isposi ti f l ocal  du  message du  service  EventReport,  l e  d ispos i ti f 
do i t  rester à  l ’ état de  défau t j usqu ’à  ce  qu ’ i l  é l im ine  l a  défai l lance  ou  qu ’ i l  y a i t  une  rem ise  
sous  tens ion  du  d ispos i ti f.   

Étape 5 :  D ’au tres  d ispos i ti fs  reçoivent l e  message du  service  EventReport et tra i ten t l ’erreur.  
Le  récepteur doi t envoyer un  message  du  service  EventReportAcknowledge pour acqu i tter au  
d ispos i ti f défa i l l ant que  l ’EventReport a  été  reçu .  Le  Tableau  1 98  présente  l e  format du  
message.  

7.5.6  Code d ’erreur 

Les  codes  d ’erreur son t défin is  dans  l ’EN  50325-4  et  l ’ I EC  61 800-7-201 .  
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8 M ise en  correspondance avec EtherCAT 

8. 1  Vue  d 'ensemble  

Le  présent article  spéci fi e  l a  m ise  en  correspondance  du  profi l  d ’en traînement CiA 402  avec 
l e  réseau  EtherCAT.  Notamment,  l es  paramètres  de  commun ication  et de  m ise  en  
correspondance  de  l ’ objet de  données  de  processus  (PDO)  sont défi n is.  

8.2  M ise  en  correspondance des  objets  de  communication   

Les  objets  de  communication  (COB)  de  transm ission  de  données  en  temps  réel  doi vent être  
m is  en  correspondance avec l es  messages  des  obj ets  de  données  de  processus  (PDO)  à  
l ’a ide  des  services  de  données  de  processus.  Les  COB de  transm ission  des  données  de  
configuration  doiven t être  m is  en  correspondance  avec l e(s)  message(s)  de  l ’ objet de  
données  de  service  (SDO)  à  l ’ a i de  des  services  de  messagerie.  Les  COB  de  transm ission  des  
i n formations  d ’urgence  doivent être  m is  en  correspondance avec l es  messages  d ’urgence  
(EMCY).  Le  COB de  synchron isation  peut être  m is  en  correspondance avec des  services  
d ’horloge  répartie  ou  avec des  Événements  de  Gestion  de  Synchron isation .  

8.3  Objets  du  paramètre  de  communication  

8.3. 1  Général i tés  

Le d isposi ti f d ’en traînement doi t mettre  en  œuvre  l es  obj ets  obl igatoires  du  paramètre  de  
communication  te ls  que  défin is  dans  l ’ I EC 61 1 58-5-1 2.  Le  d ispos i ti f d ’en traînement peut  
mettre  en  œuvre  l es  objets  facu l tati fs  du  paramètre  de  communication  te l s  que  défin is  dans  
IEC 61 1 58-5-1 2 .  

Les  attribu ts  de  catégorie  et  de  catégorie  d ’en trée  d ’un  objet i nd iquen t s i  l ’ objet  doi t  ê tre  m is  
en  œuvre  (ob l i gatoi re)  ou  peut  être  m is  en  œuvre  ( facu l tati f) .  

Les  attribu ts  de  code  de  l ’ objet  et de  type  de  données  son t défi n is  de  façon  détai l lée  dans  
l ’ I EC 61 1 58-5-1 2.  Les  types  de  données  u ti l i sés  dans  ce  profi l  son t  énumérés  dans  l e  
Tableau  202 .  

Tableau  202  – Liste  des  types  de  données  u ti l i sés  

Type de  données  Référence  

Chaîne  vi s ib le   I EC  61 1 58-5-1 2  

Unsigned8  I EC 61 1 58-5-1 2  

Uns igned 1 6  I EC 61 1 58-5-1 2  

Uns igned32  I EC 61 1 58-5-1 2  

I n teger8  I EC 61 1 58-5-1 2  

I n teger1 6  I EC 61 1 58-5-1 2  

I n teger32  I EC 61 1 58-5-1 2  

 

Dans  l a  description  d ’entrée,  l ’ attribu t d ’accès  i nd iquant s i  un  obj et d ’appl ication  est en  
l ecture  seu le  (ro) ,  en  lecture-écri ture  (rw)  ou  en  écri ture  seu le  (wo)  est défin i .  La  « lecture  
seu le»  i nd ique  que  cet objet ne  doi t pas  être  sais i  vi a  l e  bus,  l a  « l ecture-écri ture»  permet de  
l i re  et d ’écri re  cet obj et et l ’ écri tu re  seu le  s i gn i fie  que  cet objet d ’appl ication  ne  doi t pas  être  
l u  via  l e  bus.   

L ’attribu t de  l a  va leur par défaut défi n i t  l a  va leur d ’ un  obj et avec l ’ attribu t d ’accès  de  la  valeur 
‘ ‘ rw’ ’  après  l a  m ise  sous  tension  ou  la  ré in i ti a l isation  de  l ’ appl ication .  
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8.3.2  Objet 1 000h :  type  de  d ispositi f 

Cet objet est défi n i  dans  l ’ I EC 61 800-7-201  et l ’ I EC  61 1 58-6-1 2.  Les  d isposi ti fs  
d ’entraînement doivent prendre  en  charge  la  m ise  en  correspondance générique  du  PDO ( le  
b i t  22  dans  l e  champ d ’ i n formations  supplémentai res  a la  valeur 0)  te l  q ue  défin i  en  5. 6. 2 .  Les  
défin i tions  données  dans  l e  Tableau  203  s ’appl iquen t.  

Tableau  203  – Champ d ’ informations  supplémentai res   
pour l a  m ise  en  correspondance générique du  PDO  

Disposi ti f I n formations  supplémentai res  

Bi ts  de  mode  Type  

31  30  29  28  27  26  25  24  23  22  21  20  1 9  1 8  1 7  1 6  

Converti sseu r 
de  fréquence  

*  *  *  *  *  *  *  *  0  0  0  0  0  0  0  1  

En traînement 
asservi  

*  *  *  *  *  *  *  *  0  0  0  0  0  0  1  0  

Moteur pas-à-
pas  

*  *  *  *  *  *  *  *  0  0  0  0  0  1  0  0  

Modu l e  mu l ti  
équ i pements   

1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  1  

 

8.4  Ensembles  de  PDO prédéfin is   

Seu l  l ’ ensemble  de  PDO pour l es  d ispos i ti fs  d ’en traînement génériques  est pris  en  charge  
(voir 5. 6 . 2) .  

8.5  Attribu ts  de  mise  en  correspondance  du  PDO 

Les  objets  défin is  dans  le  profi l  d ’ en traînement CiA 402  (voir l ’ I EC 61 800-7-201 )  doiven t  
u ti l i ser l es  attribu ts  de  m ise  en  correspondance du  PDO défin is  pour l e  réseau  CANopen  (voir 
Tableau  1 63) .  

9  M ise en  correspondance avec ETHERNET Powerl ink 

9. 1  Vue  d 'ensemble  

Le  présent article  spéci fie  l a  m ise  en  correspondance  du  profi l  d ’ en traînement CiA 402  avec 
l e  réseau  ETHERNET Powerl ink.  Notamment,  l es  paramètres  de  commun ication  et de  m ise  
en  correspondance de  l ’ obj et de  données  de  processus  (PDO)  sont défin is.  De  p l us,  l a  
présente  partie  de  l a  série  I EC 61 800-7  défin i t  l ’ attribu t de  m ise  en  correspondance du  PDO 
pour tous  les  objets  défin is  dans  le  profi l  d ’en traînement C iA 402  (voi r l ’ I EC  61 800-7-201 ).  

9.2  M ise  en  correspondance des  objets  de  communication   

Les  COB de  transm iss ion  de  données  en  temps  réel  doi ven t être  m is  en  correspondance  avec 
l es  messages  des  obj ets  de  données  de  processus  (PDO).  Les  COB de  transm ission  des  
données  de  configuration  doiven t être  m is  en  correspondance avec l e(s)  message(s)  de  
l ’obj et de  données  de  service  (SDO).  Les  COB des  commandes  de  gestion  de  réseau  doivent 
être  m is  en  correspondance avec l es  messages  NMT.  La  réparti tion  et l a  synchron isation  du  
temps  système son t gérées  impl ici tement par l e  protocole  ETHERNET Powerl ink sans  l a  
nécess i té  de  messages  expl ici tes .  

9.3  Objets  du  paramètre  de  communication  

9.3. 1  Général i tés  

Le d isposi ti f d ’en traînement doi t  mettre  en  œuvre  l es  obj ets  obl i gatoi res  du  paramètre  de  
communication  te ls  que  défin is  dans  l ’ I EC 61 1 58-6-1 3.  Le  d ispos i ti f d ’en traînement peut  
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mettre  en  œuvre  l es  objets  facu l tati fs  du  paramètre  de  communication  te l s  que  défin is  dans  
l ’ I EC 61 1 58-6-1 3.  

Les  attributs  de  catégorie  et  de  catégorie  d ’entrée  d ’un  objet i nd iquen t s i  l ’obj et  doi t  ê tre  m is  
en  œuvre  (Obl i gatoire)  ou  peu t être  m is  en  œuvre  (Facu l tati f) .  

Les  attributs  de  code  de  l ’ obj et  et de  type  de  données  son t défi n is  de  façon  détai l lée  dans  
l ’ I EC 61 1 58-5-1 3.  Les  types  de  données  u ti l i sés  dans  ce  profi l  son t  énumérés  dans  l e  
Tableau  204.  

Tableau  204 – Liste  des  types  de  données  u ti l i sés   

Type de  données  Référence  

Unsigned8  EN  50325-4  

Uns igned 1 6  EN  50325-4  

Uns igned32  EN  50325-4  

I n teger8  EN  50325-4  

I n teger1 6  EN  50325-4  

I n teger32  EN  50325-4  

PDO_CommParamRecord_TYPE  I EC 61 1 58-5-1 3  

PDO_MappParamArray_TYPE  I EC 61 1 58-5-1 3  

 

L’attribu t de  l a  va leur par défaut défin i t  l a  va leur d ’un  obj et avec l ’ attribu t d ’accès  de  la  valeur 
‘ ‘ rw’ ’  après  l a  m ise  sous  tension  ou  la  ré in i ti a l isation  de  l ’ appl ication .  

9.3.2  Objet 1 000h:  type  de  d ispositi f 

Voi r 5. 3. 2  

9.3.3  Objet 67FFh :  type  de  d isposi ti f un ique  

Voi r 5. 3. 4 .  

9.4 Message  d ’urgence  

Si  l e  PDS  détecte  une  défai l l ance  i n terne,  i l  doi t  en trer l e  code  d ’erreur approprié  dans  
l ’ h is torique  des  erreurs  te l  que  défin i  dans  l ’ I EC 61 1 58-6-1 3.  Les  codes  d ’erreur sont  défin is  
dans  l ’EN  50325-4  ou  dans  l ’ I EC 61 800-7-201 .  

9.5  Ensembles  de  PDO prédéfin is   

9 .5. 1  Général i tés  

Le  RPDO et l eTPDO sont prédéfin is  pour l es  d i spos i ti fs  à  axe  un ique.  Les  PDO  relati fs  aux 
modu les  mu l ti périphériques  nécess i tent  d ’être  m is  en  correspondance  de  façon  manuel le .   

I l  y a  p lus ieurs  ensembles  de  PDO prédéfin is.  L ’ensemble  de  PDO pour le  d ispos i ti f 
d ’entraînement générique  ne  dépend  pas  du  type  d ’entraînement.  Les  ensembles  de  PDO 
pour les  d ispos i ti fs  d ’entraînement spéci fiques  son t d i fféren ts  pour l e  convertisseur de  
fréquence,  l e  con trôleur asservi  et  l e  moteur pas  à  pas.  

Les  défin i ti ons  d ’enreg istrement de  PDO_CommParamRecord_TYPE  et de  
PDO_MappParamArray_TYPE et l es  défin i ti ons  des  valeurs  des  paramètres  de  
communication  et  de  m ise  en  correspondance  du  PDO son t spéci fiées  dans  l ’ I EC  61 1 58-6-1 3.  
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9.5.2  Ensemble  de  PDO pour le  d ispositi f d ’entraînement  générique   

9 .5.2 . 1  Vue  d ’ensemble  et  i n troduction  

L’ensemble  de  PDO pour un  d ispos i ti f d ’en traînement générique  prédéfin i t  sept obj ets  dans  l e  
RPDO (voir Tableau  205)  et sept objets  dans  le  TPDO (voi r Tableau  206) .   

Tableau  205 – Vue  d ’ensemble  des  objets  dans  l e  RPDO 

Objet  Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Contrôl e  l a  FSA PDS  

2  Facu l tati ve  Modes  de  fonctionnement  

3  Facu l tati ve  Posi ti on  cible  (pp)  

4  Facu l tati ve  Vi tesse  ci ble  (pv)  

5  Facu l tati ve  Couple  cib le  (tq )  

6  Facu l tati ve  Vi tesse  nom inale  (vl )  

7  Facu l tati ve  Sorti es  n umériques  

 

Tableau  206 – Vue  d ’ensemble  des  objets  dans  l e  TPDO 

Objet  Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS   

2  Facu l tati ve  Mode  de  fonctionnement  rée l  

3  Facu l tati ve  Posi ti on  réel l e  (pp)  

4  Facu l tati ve  Vi tesse  réel l e  (pv)  

5  Facu l tati ve  Couple  rée l  tq )  

6  Facu l tati ve  Rég ime  réel  (vl )  

7  Facu l tati ve  Entrées  numériques  

 

9.5.2 .2  RPDO 

Le  Tableau  207  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  208  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   

Tableau  207  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 400h  

Nom  PDO_RxCommParam_00h_REC 

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  208  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’en trées  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  NodeID_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

 

Le  Tableau  209  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  21 0  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.  

Tableau  209  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 600h  

Nom  PDO_RxMapParam_00h_AU64  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_MappParamArray_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  21 0  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’ob jets  m is  en  correspondance   

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune   

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  07h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6040h  –  00h  – 00h  –  0000h  –  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6060h  –  00h  – 00h  –  001 0h  –  0008h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  607Ah  –  00h  – 00h  –  001 8h  –  0020h  

 

Sous-i ndex 04h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[4  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  60FFh  –  00h  – 00h  –  0038h  – 0020h  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[5]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6071 h  –  00h  – 00h  –  0058h  –  001 0h  
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Sous-i ndex 06h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[6]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6042h  –  00h  – 00h  –  0068h  –  001 0h  

 

Sous-i ndex 07h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[7]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  60FEh  – 00h  –  00h  – 0078h  –  0020h  

 

9.5.2 .3  TPDO 

Le  Tableau  21 1  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  21 2  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   

Tableau  21 1  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 800h  

Nom  PDO_TxCommParam_00h_REC 

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  21 2  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’en trées  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  NodeID_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

 

Le  Tableau  21 3  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  21 4  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   

Tableau  21 3  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A00h  

Nom  PDO_TxMapParam_00h_AU64  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_MappParamArray_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  21 4 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’ob jets  m is  en  correspondance  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  07h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6041 h  –  00h  – 00h  –  0000h  –  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6061 h  –  00h  – 00h  –  001 0h  –  0008h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6064h  –  00h  – 00h  –  001 8h  –  0020h  

 

Sous-i ndex 04h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[4]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  606Ch  – 00h  –  00h  – 0038h  –  0020h  

 

Sous-i ndex 05h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[5]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6077h  –  00h  – 00h  –  0058h  –  001 0h  
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Sous-i ndex 06h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[6]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6044h  –  00h  – 00h  –  0068h  –  001 0h  

 

Sous-i ndex 07h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[7]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  60FDh  –  00h  – 00h  –  0078h  –  0020h  

 

9.5.3  Ensemble  de  PDO pour le  convertisseur de  fréquence  

9.5.3. 1  Vue d ’ensemble  et  i n troduction  

L’ensemble  de  PDO  pour l e  convertisseur de  fréquence prédéfin i t  deux objets  dans  le  RPDO 
(voir Tableau  21 5)  et  deux objets  dans  le  TPDO (voi r Tableau  21 6) .   

Tableau  21 5 – Vue  d ’ensemble  des  objets  dans  l e  RPDO 

Objet  Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Contrôl e  l a  FSA PDS  

2  Facu l tati ve  Vi tesse  nom inale  (vl )  

3  Facu l tati ve  Couple  cib le  (tq )  

 

Tableau  21 6  – Vue  d ’ensemble  des  objets  dans  l e  TPDO 

Objet  Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS  

2  Facu l tati ve  Vi tesse  réel l e  (vl )  

3  Facu l tati ve  Couple  rée l  ( tq )  

 

9.5.3.2  RPDO 

Le  Tableau  21 7  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  21 8  spéci fi e  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   

Tableau  21 7  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 400h  

Nom  PDO_RxCommParam_00h_REC 

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  21 8  – Description  d ’entrée  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’en trées  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  NodeID_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Le  Tableau  21 9  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  220  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.  

Tableau  21 9  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 600h  

Nom  PDO_RxMapParam_00h_AU64  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_MappParamArray_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  220  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’ob jets  m is  en  correspondance  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6040h  –  00h  – 00h  –  0000h  –  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6042h  –  00h  – 00h  –  001 0h  –  001 0h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6071 h  –  00h  – 00h  –  0028h  –  001 0h  

 

9.5.3.3  TPDO 

Le  Tableau  221  spéci fi e  l a  description  de  l ’ objet et  l e  Tableau  222  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.   

Tableau  221  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 800h  

Nom  PDO_TxCommParam_00h_REC 

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  222  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’en trées  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  NodeID_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Le  Tableau  223  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  224  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   

Tableau  223  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A00h  

Nom  PDO_TxMapParam_00h_AU64  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_MappParamArray_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  224 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’ob jets  m is  en  correspondance  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6041 h  –  00h  – 00h  –  0000h  –  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6044h  –  00h  – 00h  –  001 0h  –  001 0h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[7]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6077h  –  00h  – 00h  –  0020h  –  001 0h  

 

9.5.4  Ensemble  de  PDO pour l ’ entraînement asservi   

9 .5.4. 1  Vue d ’ensemble  et  i n troduction  

L’ensemble  de  PDO pour l ’ entraînement asservi  prédéfin i t  trois  objets  dans  l e  RPDO (voi r 
Tableau  225)  et trois  objets  dans  l e  TPDO  (voi r Tableau  226).   

Tableau  225 – Vue  d ’ensemble  des  objets  dans  l e  RPDO 

Objet  Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Contrôl e  l a  FSA PDS  

2  Facu l tati ve  Posi ti on  cible  (pp)  

3  Facu l tati ve  Vi tesse  ci ble  (pv)  
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Tableau  226  – Vue  d ’ensemble  des  objets  dans  l e  TPDO 

Objet  Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Spéci fi e  l ’ état  de  FSA PDS   

2  Facu l tati ve  Posi ti on  réel l e  (pp)  

3  Facu l tati ve  Vi tesse  réel l e  (pv)  

 

9.5.4.2  RPDO 

Le  Tableau  227  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  228  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.   

Tableau  227  – Description  de  l ’objet  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 400h  

Nom  PDO_RxCommParam_00h_REC 

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  228  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’en trées  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  NodeID_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Le  Tableau  229  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  230  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  229  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 600h  

Nom  PDO_RxMapParam_00h_AU64  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_MappParamArray_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  230  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’ob jets  m is  en  correspondance  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  03h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6040h  –  00h  – 00h  –  0000h  –  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  607Ah  –  00h  –  00h  –  001 0h  –  0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  60FFh  –  00h  – 00h  –  0030h  – 0020h  

 

9.5.4.3  TPDO 

Le  Tableau  231  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  232  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.   
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Tableau  231  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 800h  

Nom  PDO_TxCommParam_00h_REC 

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  232  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’en trées  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  NodeID_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Le  Tableau  233  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  234  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   

Tableau  233  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A00h  

Nom  PDO_TxMapParam_00h_AU64  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_MappParamArray_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  234 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’ob jets  m is  en  correspondance  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  03h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6041 h  –  00h  – 00h  –  0000h  –  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6064h  –  00h  – 00h  –  001 0h  –  0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  606Ch  – 00h  –  00h  – 0030h  –  0020h  

 

9.5.5  Ensemble  de  PDO pour le  moteur pas-à-pas   

9 .5.5. 1  Vue d ’ensemble  et  i n troduction  

L’ensemble  de  PDO pour l e  moteur pas-à-pas  prédéfin i t  tro is  obj ets  dans  l e  RPDO (voi r 
Tableau  235)  et trois  objets  dans  l e  TPDO  (voi r Tableau  236).   

Tableau  235 – Vue  d ’ensemble  des  objets  dans  l e  RPDO 

Objet  Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Contrôl e  l a  FSA PDS  

2  Facu l tati ve  Posi ti on  cible  (pp)  

3  Facu l tati ve  Vi tesse  ci ble  (pv)  
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Tableau  236  – Vue  d ’ensemble  des  objets  dans  l e  TPDO 

Objet  Prise  en  charge  Description  

1  Obl i gatoi re  Spéci fi e  l ’ état  de  l a  FSA PDS   

2  Facu l tati ve  Posi ti on  réel l e  (pp)  

3  Facu l tati ve  Vi tesse  réel l e  (pv)  

 

9.5.5.2  RPDO 

Le  Tableau  237  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  238  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  communication  du  PDO.   

Tableau  237  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 400h  

Nom  PDO_RxCommParam_00h_REC 

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  238  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’en trées  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  NodeID_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Le  Tableau  239  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  240  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   
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Tableau  239  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 600h  

Nom  PDO_RxMapParam_00h_AU64  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_MappParamArray_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  240  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’ob jets  m is  en  correspondance  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  03h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6040h  –  00h  – 00h  –  0000h  –  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  607Ah  –  00h  –  00h  –  001 0h  –  0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  60FFh  –  00h  – 00h  –  0030h  – 0020h  

 

9.5.5.3  TPDO 

Le  Tableau  241  spéci fi e  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  242  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  commun ication  du  PDO.   
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Tableau  241  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  communication  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 800h  

Nom  PDO_TxCommParam_00h_REC 

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_CommParamRecord_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  

 

Tableau  242  – Description  d ’entrée des  paramètres  de  commun ication  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’en trées  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  02h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  NodeID_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  Mappi ngVersion_U8  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  00h  

 

 

Le  Tableau  243  spéci fie  l a  description  de  l ’ obj et et l e  Tableau  244  spéci fie  l a  description  
d ’entrée  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance du  PDO.   

Tableau  243  – Description  de  l ’ objet  des  paramètres  de  m ise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

I ndex 1 A00h  

Nom  PDO_TxMapParam_00h_AU64  

Code  de  l ’ ob jet  Enreg istrement  

Type  de  données  PDO_MappParamArray_TYPE  

Catégorie  Obl i gatoi re  
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Tableau  244 – Description  d ’entrée des  paramètres  de  mise  en  correspondance  

Attribut  Valeur 

Sous-i ndex 00h  

Descripti on  Nombre  d ’ob jets  m is  en  correspondance  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  03h  

 

Sous-i ndex 01 h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[1 ]  

Catégorie  d ’ en trée  Obl i gatoi re  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC 61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6041 h  –  00h  – 00h  –  0000h  –  001 0h  

 

Sous-i ndex 02h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[2]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  6064h  –  00h  – 00h  –  001 0h  –  0020h  

 

Sous-i ndex 03h  

Descripti on  ObjectMapping_U64[3]  

Catégorie  d ’ en trée  Facu l tati ve  

Accès  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

M ise  en  correspondance  du  PDO  Aucune  

P lage  de  valeurs  Voi r l ’ I EC  61 1 58-6-1 3  

Valeu r par d éfau t  606Ch  – 00h  –  00h  – 0030h  –  0020h  

 

9.6  Attributs  de  mise  en  correspondance  du  PDO  

I denti que  au  5. 7 .  
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