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ADJUSTABLE SPEED ELECTRICAL POWER DRIVE SYSTEMS –  

 
Part 7-204:  Generic interface and  use  of profi les   

for power drive  systems – Profi le  type 4  specification  
 

FOREWORD 

1 )  The  I n ternati onal  E lectrotechn i cal  Commiss ion  ( I EC)  i s  a  worl dwide  organ ization  for standard ization  compris i ng  
a l l  n ational  e l ectrotechn ical  commi ttees  ( I EC National  Comm i ttees).  The  object  of I EC i s  to  promote  
i n ternati ona l  co-operation  on  a l l  q uestions  concern i ng  standard i zati on  i n  the  e l ectri cal  and  e l ectron ic fi e l ds.  To  
th i s  end  and  i n  add i ti on  to  other acti vi ti es,  I EC  publ i shes  I n ternational  S tandards,  Techn ical  Speci fi cati ons,  
Techn ical  Reports ,  Publ i cl y Avai l abl e  Speci fi cati ons  (PAS)  and  Gu ides  (hereafter referred  to  as  “ I EC  
Publ i cation (s )” ).  Thei r preparation  i s  en trusted  to  techn ical  commi ttees;  any I EC  National  Commi ttee  i n terested  
i n  the  subj ect  deal t  wi th  may parti ci pate  i n  th i s  preparatory work.  I n ternational ,  governmental  and  non -
governmental  organ izations  l i a i s i ng  wi th  the  I EC a l so  parti ci pate  i n  th i s  preparation .  I EC col l aborates  cl osel y 
wi th  the  I n ternati onal  Organ i zation  for S tandard ization  ( I SO)  i n  accordance  wi th  cond i t i ons  determ ined  by 
agreement between  the  two  organ i zati ons.  

2)  The  formal  decis ions  or ag reements  of I EC on  techn ical  matters  express,  as  nearl y  as  possib le,  an  i n ternati ona l  
consensus  of opi n ion  on  the  rel evant  sub jects  s i nce  each  techn ical  comm i ttee  has  representati on  from  a l l  
i n terested  I EC National  Comm ittees.   

3)  I EC Publ i cations  have  the  form  of recommendations  for i n ternational  use  and  are  accepted  by I EC National  
Commi ttees  i n  that  sense.  Whi l e  a l l  reasonable  efforts  are  made  to  ensure  that  the  techn ical  conten t  of I EC  
Publ i cations  i s  accu rate,  I EC  cannot  be  hel d  responsi b le  for the  way i n  wh ich  they are  used  or for any 
m is i n terpretation  by any end  u ser.  

4)  I n  order to  promote  i n ternational  u n i form i ty,  I EC National  Commi ttees  undertake  to  app ly I EC Pub l i cations  
transparentl y to  the  maximum  extent  poss ible  i n  the i r national  and  reg i onal  publ i cati ons.  Any d i vergence  
between  any I EC Pub l i cation  and  the  correspond i ng  national  or reg i onal  publ i cati on  shal l  be  cl earl y i n d icated  i n  
the  l atter.  

5)  I EC i tsel f d oes  not  provi de  any attestation  of conform i ty.  I n dependent certi fi cati on  bod ies  provi de  conform i ty  
assessment  services  and ,  i n  some  areas,  access  to  I EC marks  of conform i ty.  I EC i s  not  responsi ble  for any 
services  carri ed  ou t  by i ndependent certi fi cation  bod i es .  

6)  Al l  u sers  shou ld  ensure  that  they have  the  l atest  ed i ti on  of th i s  publ i cati on .  

7)  No  l i abi l i ty shal l  attach  to  I EC  or i ts  d i rectors,  employees,  servants  or agen ts  i ncl ud ing  i n d ivi dual  experts  and  
members  of i ts  techn ical  commi ttees  and  I EC  Nati onal  Commi ttees  for any personal  i n j u ry,  property  d amage  or 
other damage  of any natu re  whatsoever,  whether d i rect  or i nd i rect,  or for costs  ( i ncl ud i ng  l egal  fees)  and  
expenses  ari s i ng  ou t  of the  publ i cation ,  use  of,  or re l i ance  upon ,  th i s  I EC Publ i cati on  or any other I EC  
Publ i cations.   

8)  Attention  i s  d rawn  to  the  Normative  references  ci ted  i n  th i s  publ i cation .  Use  of the  referenced  publ i cations  i s  
i nd i spensable  for the  correct  appl i cati on  of th i s  publ i cation .  

9)  Attention  i s  d rawn  to  the  poss ibi l i ty that  some of the  e l ements  of th i s  I EC Publ i cation  may be  the  subject  of 
paten t  ri gh ts .  I EC shal l  not  be  hel d  responsib l e  for i den ti fyi ng  any or a l l  such  patent  ri gh ts.  

I n ternational  Standard  I EC  61 800-7-204  has  been  prepared  by subcommittee  SC 22G:  
Ad justable  speed  e lectric  d ri ve  systems i ncorporating  sem iconductor power converters ,  of I EC 
techn ical  committee  TC  22:  Power e lectron ic systems and  equ ipment.  

Th is  second  ed i ti on  cancels  and  replaces  the  fi rst ed i tion  publ ished  i n  2007.  Th is  ed i tion  
consti tu tes  a  techn ical  revis ion .  

Th is  ed i tion  i ncludes  the  fol lowing  s i gn i ficant techn ica l  change wi th  respect to  the  previous  
ed i tion :  

•  update  of d rive  parameters  and  thei r speci fication   
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The  text of th is  s tandard  is  based  on  the  fo l lowing  documents:  

FDIS  Report  on  voti ng  

22G/31 0/FDIS  22G/325/RVD  

 
Fu l l  i n formation  on  the  voti ng  for the  approval  of th is  s tandard  can  be  found  i n  the  report on  
voting  ind icated  in  the  above  table.  

Th is  publ ication  has  been  drafted  i n  accordance wi th  the  I SO/I EC  D i recti ves,  Part 2 .  

A l i st  of a l l  parts  of the  I EC  61 800  series,  under the  general  t i tle  Adjustable speed electrical 
power drive systems,  can  be  found  on  the  I EC  websi te.  

The  committee  has  decided  that the  con ten ts  of th is  publ ication  wi l l  remain  unchanged  unti l  
the  stabi l i ty date  ind icated  on  the  I EC websi te  under "h ttp: //webstore. iec.ch"  i n  the  data  
re lated  to  the  speci fic  publ ication .  At  th is  date,  the  publ ication  wi l l  be   

•  reconfi rmed ,  

•  wi thdrawn ,  

•  replaced  by a  revised  ed i ti on ,  or 

•  amended .  

 

IMPORTANT – The 'colour inside'  l ogo  on  the  cover page  of th is  publ ication  ind icates  
that i t  contains  colours  which  are  considered  to  be  usefu l  for the  correct 
understand ing  of i ts  contents.  Users  shou ld  therefore print th is  document using  a  
colour printer.  
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INTRODUCTION  

The I EC 61 800  series  i s  i n tended  to  provide  a  common  set of speci fications  for ad j ustable  
speed  e lectrical  power d ri ve  systems.  

I EC 61 800  7  speci fi es  profi l es  for power d ri ve  systems  (PDS)  and  thei r mapping  to  existing  
communication  systems by use  of a  generic i n terface  model .   

I EC 61 800-7  describes  a  generic i n terface  between  control  systems  and  power d ri ve  systems.  
Th is  i n terface  can  be  embedded  i n  the  con trol  system.  The  con trol  system  i tsel f can  also  be  
l ocated  i n  the  d ri ve  (sometimes  known  as  "smart  d ri ve"  or " in tel l i gen t d ri ve").  

A variety of physical  i n terfaces  is  avai l ab le  (analogue  and  d ig i ta l  i nputs  and  ou tputs ,  seria l  
and  paral l el  i n terfaces,  fie ldbuses  and  networks).  Profi l es  based  on  speci fic physical  
i n terfaces  are  a l ready defined  for some appl ication  areas  (e. g .motion  con trol )  and  some 
device  classes  (e . g . standard  d rives,  posi ti oner).  The  implementations  of the  associated  
d ri vers  and  appl ication  programmers  in terfaces  are  proprietary and  vary wi del y.  

IEC 61 800-7  defines  a  set of common  dri ve  con trol  functions,  parameters,  and  s tate  mach ines  
or description  of sequences  of operation  to  be  mapped  to  the  d ri ve  profi les .  

IEC 61 800-7  provides  a  way to  access  functions  and  data  of a  d ri ve  that i s  i ndependent of the  
used  d ri ve  profi l e  and  commun ication  in terface.  The  obj ecti ve  is  a  common  dri ve  model  wi th  
generic functions  and  ob jects  su i table  to  be  mapped  on  d i fferent commun ication  in terfaces.  
Th is  makes  i t  poss ib le  to  provide  common  implementations  of motion  con trol  (or veloci ty 
con trol  or d ri ve  con trol  appl ications)  i n  con trol l ers  wi thout any speci fic knowledge of the  d rive  
implementation .  

There  are  several  reasons  to  defi ne  a  generic i n terface:  

For a  drive  device  manufacturer 

– l ess  effort to  support  system  in tegrators ;  

– l ess  effort to  describe  d ri ve  functions  because  of common  term inology;  

– the  selection  of d ri ves  does  not  depend  on  avai l ab i l i ty of speci fic support;  

For a  control  device  manufacturer 

– no  in fluence  of bus  technology;  

– easy device  i n tegration ;  

– i ndependent of a  d ri ve  suppl ier;  

For a  system  integrator  

– less  i n tegration  effort  for devices;   

– on l y one  understandable  way of model i ng ;  

– i ndependent  of bus  technology.  

Much  effort i s  needed  to  des ign  a  motion  con trol  appl ication  wi th  several  d i fferent d rives  and  
a  speci fic control  system.  The  tasks  to  implement the  system  software  and  to  understand  the  
functional  description  of the  i nd ividual  components  may exhaust the  project resources.  I n  
some cases,  the  d ri ves  do  not share  the  same phys ical  i n terface.  Some con trol  devices  j ust  
support a  s i ng le  i n terface  wh ich  wi l l  not be  supported  by a  speci fic d ri ve.  On  the  other hand ,  
the  functions  and  data  structu res  are  often  speci fied  wi th  i ncompatib i l i t i es.  Th is  requ ires  the  
system  in tegrator to  wri te  specia l  i n terfaces  for the  appl ication  software  and  th is  shou ld  not be  
h is  responsibi l i ty.  
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Some appl ications  need  device  exchangeabi l i ty or in tegration  of new devices  i n  an  existing  
configuration .  They are  faced  wi th  d i fferen t i ncompatib le  solu tions.  The  efforts  to  adapt a  
so lu tion  to  a  d ri ve  profi l e  and  to  manufacturer speci fic extensions  may be  unacceptable.  Th is  
wi l l  reduce  the  degree  of freedom  to  select a  device  best su i ted  for th is  appl ication  to  the  
se lection  of the  u n i t wh ich  wi l l  be  avai lable  for a  speci fic physica l  i n terface  and  supported  by 
the  control ler.  

I EC 61 800-7-1  i s  d i vided  in to  a  generic part and  several  annexes  as  shown  i n  F igure  1 .  The  
dri ve  profi l e  types  for C iA® 402 1 ,  CI P  MotionTM 2,  PROFI drive 3  and  SERCOS®4  are  mapped  
to  the  generic i n terface  i n  the  correspond ing  annex.  The  annexes  have  been  subm i tted  by 
open  i n ternational  network or fiel dbus  organ izations  wh ich  are  responsib le  for the  con tent of 
the  re lated  annex and  use  of the  re lated  trademarks.  

Th is  part  of I EC  61 800-7  speci fies  the  profi le  type  4  (SERCOS®).  

The  profi l e  types  1 ,  2  and  3  are  speci fi ed  i n  I EC  61 800-7-201 ,  I EC 61 800-7-202  and  
IEC 61 800-7-203.  

  

___________ 

1   CiA® 402  i s  a  reg i stered  trade  mark of CAN  i n  Au tomation  e.V.  (C iA).  Th i s  i n formation  i s  g i ven  for the  
conven i ence  of users  of th i s  I n ternational  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement by I EC of the  trade  
mark holder or any of i ts  products.  Compl iance  to  th i s  profi l e  does  not  requ i re  use  of the  reg i stered  trade  mark  
CiA® 402.  Use  of the  reg i stered  trade  mark CiA® 402  requ i res  perm iss ion  of CAN  i n  Au tomation  e.V.  (C iA).  

2  CI P  Moti on™  i s  a  trade  mark  of ODVA,  I nc.  Th i s  i n formation  i s  g i ven  for the  conven i ence  of users  of th i s  
I n ternational  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement by I EC  of the  trade  mark holder or any of i ts  
products.  Compl iance  to  th i s  profi l e  does  not  requ i re  use  of the  trade  mark CIP  Motion™ .  Use  of the  trade  mark  
CIP  Moti on™  requ i res  perm iss ion  of ODVA,  I nc.  

3  PROFI dri ve  i s  a  trade  name  of PROFIBUS  &  PROFINET I n ternational .  Th i s  i n formation  i s  g i ven  for the  
conven i ence  of users  of th i s  I n ternational  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement  by I EC of the  trade  
name hol der or any of i ts  products.  Compl iance  to  th i s  profi l e  d oes  not  requ i re  use  of the  trade  name 
PROFI dri ve.  Use  of the  trade  name PROFI dri ve  requ i res  perm ission  of PROFIBUS  &  PROFINET I n ternati onal .  

4  SERCOS® i s  a  reg i stered  trade  mark of SERCOS  I n ternational  e .V.  Th i s  i n formation  i s  g i ven  for the  
conven i ence  of users  of th i s  I n ternational  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement  by I EC of the  trade  
mark holder or any of i ts  products.  Compl iance  to  th i s  profi l e  does  not  requ i re  use  of the  reg i stered  trade  mark  
SERCOS®.  Use  of the  reg i stered  trade  mark SERCOS® requ i res  perm ission  of the  trade  mark holder.  
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I EC 61 800-7-301 ,  I EC  61 800-7-302,  I EC  61 800-7-303  and  I EC  61 800-7-304  speci fy how the  
profi le  types  1 ,  2 ,  3  and  4  are  mapped  to  d i fferen t  network technolog ies  (such  as  CANopen® 5,  
CC-Link I E® F ie l d  Network6,  EPA™ 7,  EtherCAT®8,  Ethernet Powerl inkTM 9,  DeviceNetTM 1 0,  

ControlNetTM 1 1 ,  EtherNet/I PTM 1 2,  PROFIBUS 1 3,  PROFINET 1 4  and  SERCOS®).  

___________ 

5  CANopen® i s  a  reg i stered  trade  mark of CAN  i n  Au tomation  e .V.  (C iA).  Th i s  i n formation  i s  g i ven  for the  
conven i ence  of users  of th i s  I n ternational  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement  by I EC of the  trade  
mark holder or any of i ts  products.  Compl iance  to  th i s  profi l e  does  not  requ i re  use  of the  reg i stered  trade  mark  
CANopen®.  Use  of the  reg i stered  trade  mark CANopen® requ i res  perm ission  of CAN  i n  Au tomation  e .V.  (CiA).  
CANopen® i s  an  acronym  for Control l er A rea  Network open  and  i s  used  to  refer to  EN  50325-4.  

6  CC-Link I E® F iel d  Network i s  a  reg i stered  trade  mark of M i tsubish i  E lectri c  Corporation .  Th i s  i n formation  i s  
g i ven  for the  conven ience  of users  of th i s  I n ternati onal  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement by  
I EC of the  trade  mark holder or any of i ts  products.  Compl iance  to  th i s  profi l e  does  not  requ i re  use  of the  
reg i stered  trade  mark CC-Li nk I E® F iel d  Network.  Use  of the  reg i stered  trade  mark CC-Link I E® F iel d  Network 
requ i res  perm ission  of M i tsub ish i  E lectri c  Corporation .  

7  EPA™  i s  a  trade  mark of SUPCON  Group  Co.  Ltd .  Th i s  i n formation  i s  g i ven  for the  conven i ence  of users  of th i s  
I n ternational  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement by I EC  of the  trade  mark holder or any of i ts  
products.  Compl iance  to  th i s  profi l e  does  not  requ i re  use  of the  trade  mark EPA™ .  Use  of the  trade  mark 
EPA™  requ i res  perm ission  of the  trade  mark hol der.  

8  E therCAT® i s  a  reg i stered  trade  mark of Beckhoff,  Verl .  Th i s  i n formation  i s  g i ven  for the  conven i ence  of users  
of th i s  I n ternational  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement  by I EC of the  trade  mark holder or any of 
i ts  products.  Compl iance  to  th i s  profi l e  does  not  requ i re  use  of the  reg i stered  trade  mark E therCAT™ .  Use  of 
the  reg i stered  trade  mark E therCAT™  requ i res  perm iss ion  of the  trade  mark hol der.  

9  E thernet  Powerl i nk™  i s  a  trade  mark of B&R,  con trol  of trade  mark use  i s  g i ven  to  the  non  profi t  organ i zati on  
EPSG.  Th i s  i n formation  i s  g i ven  for the  conven i ence  of u sers  of th i s  I n ternational  S tandard  and  does  not  
consti tu te  an  endorsement by I EC of the  trade  mark holder or any of i ts  products .  Compl i ance  to  th i s  profi l e  
does  not  requ i re  use  of the  trade  mark E thernet  Powerl i nk™ .  Use  of the  trade  mark Ethernet  Powerl i nk™  
requ i res  perm ission  of the  trade  mark holder.  

1 0  DeviceNet™  i s  a  trade  mark of ODVA,  I nc.  Th i s  i n formation  i s  g i ven  for the  conven ience  of users  of th i s  
I n ternational  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement by I EC  of the  trade  mark holder or any of i ts  
products.  Compl iance  to  th i s  profi l e  does  not  requ i re  use  of the  trade  mark DeviceNet™ .  U se  of the  trade  mark  
DeviceNet™  requ i res  perm ission  of ODVA,  I nc.  

1 1   ControlNet™  i s  a  trade  mark of ODVA,  I nc.  Th i s  i n formation  i s  g i ven  for the  conven i ence  of users  of th i s  
I n ternational  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement  by I EC  of the  trade  mark holder or any of i ts  
products .  Compl iance  to  th i s  profi l e  does  not  requ i re  use  of the  trade  mark Contro lNet™ .  U se  of the  trade  mark  
ControlNet™  requ i res  perm ission  of ODVA,  I nc.  

1 2 EtherNet/I P™  i s  a  trade  mark of ODVA,  I nc.  Th i s  i n formation  i s  g i ven  for the  conven ience  of users  of th i s  
I n ternational  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement  by I EC  of the  trade  mark holder or any of i ts  
products.  Compl i ance  to  th i s  profi l e  does  not  requ i re  use  of the  trade  mark E therNet/I P™ .  Use  of the  trade  
mark EtherNet/I P™  requ i res  perm ission  of ODVA,  I nc.  

1 3  PROFIBUS  i s  a  trade  name  of PROFIBUS  & PROFINET I n ternational .  Th i s  i n formation  i s  g i ven  for the  
conven i ence  of users  of th i s  I n ternational  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement by I EC of the  trade  
name  hol der or any of i ts  products.  Compl iance  to  th i s  profi l e  d oes  not  requ i re  use  of the  trade  name  
PROFIBUS.  Use  of the  trade  name  PROFIBUS  requ i res  perm ission  of PROFIBUS  & PROFINET I n ternati onal .  

1 4  PROFINET i s  a  trade  name  of PROFIBUS  &  PROFINET I n ternational .  Th i s  i n formati on  i s  g i ven  for the  
conven i ence  of users  of th i s  I n ternational  S tandard  and  does  not  consti tu te  an  endorsement  by I EC of the  trade  
name hol der or any of i ts  products .  Compl iance  to  th i s  profi l e  d oes  not  requ i re  use  of the  trade  name 
PROFINET.  Use  of the  trade  name  PROFINET requ i res  perm ission  of PROFIBUS  & PROFINET I n ternational .  
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Figure 1  – Structure  of IEC  61 800-7  
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Annex D  
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ADJUSTABLE SPEED ELECTRICAL POWER DRIVE SYSTEMS –  
 

Part 7-204:  Generic interface and  use  of profi les   
for power drive  systems – Profi le  type 4  specification  

 
 
 

1  Scope 

This  part of I EC 61 800  speci fies  profi l e  type  4  for power d ri ve  systems  (PDS).  Profi l e  type  4  
can  be  mapped  onto  d i fferen t communication  network technolog ies.  

The  functions  speci fied  i n  th is  part of I EC 61 800  are  not i n tended  to  ensure  functional  safety.  
Th is  requ ires  add i tional  measures  accord ing  to  the  re levant  standards,  agreements  and  l aws.  

2  Normative references  

The fol l owing  documents,  i n  whole  or i n  part,  are  normativel y referenced  i n  th is  document and  
are  i nd ispensable  for i ts  appl ication .  For dated  references,  on l y the  ed i ti on  ci ted  appl ies .  For 
undated  references,  the  l atest ed i tion  of the  referenced  document ( i nclud ing  any 
amendments)  appl ies.  

I EC 61 1 58-4-1 6,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 4-16:  
Data-link layer protocol specification – Type 16 elements 

IEC 61 1 58-4-1 9,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 4-19: 
Data-link layer protocol specification – Type 19 elements   

I EC  61 1 58-6-1 6 ,  Industrial communication networks – Fieldbus specifications – Part 6-16: 
Application layer protocol specification – Type 16 elements  

I EC  61 800-7-304: 201 5,  Adjustable speed electrical power drive systems – Part 7-304: 
Generic interface and use of profiles for power drive systems – Mapping of profile type 4 to 
network technologies 

3 Terms,  defin i tions  and  abbreviated  terms  

3.1  Terms and  defin i tions  

For the  purposes  of th is  document,  the  fo l l owing  terms and  defin i ti ons  apply.  

3.1 . 1   
acknowledge  telegram   
AT  

te legram,  i n  wh ich  each  s lave  inserts  i ts  data  

Note  1  to  en try:   The  Eng l i sh  abbreviati on  AT i s  a l so  used  i n  French .  

3.1 .2   
actual  value  

value  of a  variable  quanti ty at  a  g i ven  i nstant  

Note  1  to  en try:  Actual  val ue  i s  used  i n  th i s  document as  i npu t  d ata  of the  appl i cation  con trol  program  to  mon i tor 
variables  of the  PDS  (e. g .  feedback variables).  
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[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3 . 3. 1 . 1 ]  

3. 1 .3   
appl ication  
software  functional  e lement speci fic  to  the  solu tion  of a  problem  i n  i ndustria l -process  
measurement and  control  

Note  1  to  en try:  An  appl i cation  may be  d i s tri bu ted  among  resou rces,  and  may commun icate  wi th  other 
appl i cations.  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 2]  

3.1 .4   
attribute  

property or characteristic  of an  en ti ty 

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 3]  

3.1 .5   
class  
description  of a  set of objects  that share  the  same attributes,  operations,  methods,  
re lationsh ips,  and  semantics  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 5]  

3.1 .6   
commands  
set of commands  from  the  appl ication  con trol  program  to  the  PDS to  control  the  behavior of 
the  PDS or functional  e lements  of the  PDS  

Note  1  to  en try:  The  behavi or i s  refl ected  by states  or operati ng  modes.  

Note  2  to  en try:  The  d i fferent  commands  may be  represented  by one  b i t  each .   

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 3 . 1 . 3]  

3.1 .7   
communication  cycle  

accumu lation  of a l l  te legrams between  two  master synchron i zation  te legrams 

3.1 .8   
control  

purposefu l  action  on  or i n  a  process  to  meet speci fi ed  obj ecti ves  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 6 ]  

3. 1 .9   
control  device  
control  un i t  
physical  un i t  that  con tains  – i n  a  modu le/subassembly or device  – an  appl ication  program  to  
con trol  the  PDS  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 7]  
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3. 1 . 1 0   
control  word  
two ad jacent bytes  ins ide  the  master data  te legram  conta in ing  commands  for the  addressed  
drive  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 3. 5. 4]  

3. 1 . 1 1   
cycle  time  

time span  between  two  consecutive  cycl ical l y recurring  events  

3. 1 . 1 2   
cycl ic data  
part of the  message  wh ich  does  not change i ts  mean ing  during  cycl i c  operation  of the  
i n terface  

3. 1 . 1 3   
cycl ic operation  
devices  i n  the  communication  network are  addressed  and  queried  one  after the  other at fixed ,  
constan t time  i n tervals  

3. 1 . 1 4   
data exchange  
demand  dependent,  non-cycl ic transm iss ion  of i n formation  after a  request was  sen t by the  
master (service  channel )  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 3 .5. 7]  

3. 1 . 1 5   
data type  

set of va lues  together wi th  a  set of perm i tted  operations  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 8 ]  

3.1 . 1 6   
device  
fie l d  device  
networked  i ndependen t phys ica l  en ti ty of an  i ndustria l  au tomation  system  capable  of 
perform ing  speci fied  functions  i n  a  particu lar con text and  del im i ted  by i ts  i n terfaces  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 9]  

3.1 . 1 7   
device  profi le  
representation  of a  device  i n  terms  of i ts  parameters,  parameter assembl ies  and  behavior 
accord ing  to  a  device  model  that describes  the  data  and  behavior of the  device  as  viewed  
through  a  network,  independent from  any network technology.  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 1 1 ]  

3.1 . 1 8   
feed  forward  

command  value  used  to  compensate  the  l ag  i n  the  control  l oop  
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3. 1 . 1 9   
feedback variable  
variable  quanti ty,  wh ich  represents  a  control l ed  variable  and  wh ich  i s  returned  to  a  comparing  
e lement 

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 1 2 ]  

3.1 .20   
functional  element  
enti ty of software  or software  combined  wi th  hardware,  capable  of accompl ish ing  a  speci fi ed  
function  of a  device  

Note  1  to  en try:  A functi onal  e l ement  has  an  i n terface,  associations  to  other functional  e l ements  and  functions.  

Note  2  to  en try:  A functi onal  e l ement  can  be  made  ou t  of fu nction  b l ock(s),  obj ect(s)  or parameter l i s t(s).  

[SOURCE:  I EC TR 62390: 2005,  3. 1 . 1 2]  

3.1 .21   
identi fication  number 
IDN  
designation  of operating  data  under wh ich  a  d ata  b lock is  preserved  wi th  i ts  attribu te,  name,  
un i t,  m in imum  and  maximum  input  values,  and  the  data   

Note  1  to  en try:   The  Eng l i sh  abbreviati on  I DN  i s  a l so  used  i n  French .  

3.1 .22   
input  data  

data  transferred  from  an  external  source  i n to  a  device,  resource  or functional  e lement  

[SOURCE:  I EC TR 62390: 2005,  3. 1 . 1 4]  

3.1 .23   
in terface  
shared  boundary between  two en ti ties  defined  by functional  characteristics ,  s ignal  
characteristics,  or other characteristics  as  appropriate  

[SOURCE:  I EC  60050-351 : 2007,  351 . 48. 03,  mod i fied  — The  words  "functional  un i ts"  are  
replaced  by "en ti ties"  and  the  notes  to  entry are  om i tted ]  

3.1 .24   
mach ine  zero  point  

machine  related  poin t ( i n  each  axis)  to  wh ich  a l l  posi tion  data  are  referred  

3.1 .25   
master 
node,  wh ich  assigns  the  other nodes  the  righ t  to  transm it  

3.1 .26   
master data telegram  
MDT 

te legram,  in  wh ich  the  master i nserts  i ts  data   

Note  1  to  en try:   The  Eng l i sh  abbreviati on  MDT i s  a l so  used  i n  French .  

3.1 .27   
master synchronization  telegram  
MST 

te legram,  or part  of a  telegram,  i n  wh ich  the  master i nserts  a  time synchron ization  s ignal   
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Note  1  to  en try:  The  Eng l i sh  abbreviati on  MST i s  a l so  used  i n  French .  

3.1 .28   
model  
mathematical  or phys ical  representation  of a  system  or a  process,  based  wi th  su fficient  
precis ion  upon  known  l aws,  i den ti fication  or speci fied  supposi ti ons  

[SOURCE:  I EC 60050-351 : 201 3,  351 . 42. 26]  

3.1 .29   
operating  mode  
characterisation  of the  way and  the  exten t to  wh ich  the  human  operator in tervenes  i n  the  
con trol  equ ipment 

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 1 8]  

3.1 .30   
output  data  
data  orig inating  i n  a  device,  resource  or functional  e lement and  transferred  from  them  to  
external  systems  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 1 9]  

3.1 .31   
parameter 
data  e lement that represents  device  i n formation  that can  be  read  from  or wri tten  to  a  device,  
for example  through  the  network or a  l ocal  HMI  

Note1  to  en try:  A parameter i s  typi cal l y characteri zed  by a  parameter name,  data  type  and  access  d i rection .  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 20]  

3.1 .32   
PDS  enable  

command  to  close  the  feedback l oop(s)  

3.1 .33   
PDS  on  
command  that  the  power stage  can  be  acti vated  

3.1 .34   
profi le  
representation  of a  PDS in terface  i n  terms  of i ts  parameters ,  parameter assembl ies  and  
behavior accord ing  to  a  commun ication  profi l e  and  a  device  profi le  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 21 ,  mod i fied  — Note  1  to  en try is  deleted ]  

3.1 .35   
reference  point  
feedback system  related  poin t  ( in  each  axis)  to  wh ich  the  feedback and  command  values  are  
referred  to  after a  hom ing  procedure  

3.1 .36   
scal ing  data  

data  wh ich  determ ines  the  weight of the  transferred  operation  data  
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3. 1 .37   
s l ave  
node,  wh ich  is  ass igned  the  righ t to  transm i t by the  master 

3. 1 .38   
status  
set of i n formation  from  the  PDS to  the  appl ication  con trol  program  reflecting  the  state  or mode 
of the  PDS  or a  functional  e l ement of the  PDS  

Note  1  to  en try:  The  d i fferent  status  i n formation  may be  coded  wi th  one  b i t  each .  

3.1 .39   
status  word  

two ad jacent bytes  ins ide  the  d rive  te legram  con tain ing  s tatus  i n formation  

3.1 .40   
telegram  
message  
dataset  

3.1 .41   
type  
hardware  or software  element wh ich  speci fi es  the  common  attribu tes  shared  by a l l  i nstances  
of the  type  

[SOURCE:  I EC TR 62390: 2005,  3. 1 . 25]  

3.1 .42   
variable  

software  en ti ty that  may take  d i fferen t values,  one  at  a  t ime  

Note  1  to  en try:  The  val ues  of a  variable  as  wel l  as  of a  parameter are  usual l y restri cted  to  a  certa i n  data  type.  

[SOURCE:  I EC TR 62390: 2005,  3. 1 . 27,  mod i fied  — Note  1  to  en try i s  added ]  

3.2  Abbreviated  terms  

AT acknowledge  te legram  

C1 D  class  1  d iagnostic  

C2D  class  2  d iagnostic  

C3D  class  3  d iagnostic  

CP  communication  phase  (CP0  to  CP6  – communication  phases  0  to  6)  

ID  i denti fier 

IDN  i denti fication  number 

IPOSYNC synchron ization  for PDS i n terpolator 

HM I  human  mach ine  in terface  

Kv  (Kv-factor)  gain  of the  posi ti on  loop  regu lator 

LSB  l east s i gn i ficant b i t  

Max maximum  

MDT master data  te legram  

M in  m in imum  

MSB  most s i gn i fican t b i t  

MST master sync telegram  
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n  ve loci ty 

nmin  shu t-off veloci ty i n  the  d ri ve  after C1 D  error 

nx  ve loci ty threshold  

P  power 

PDS  power d ri ve  system  

Px  power threshold  

SERCOS SEria l  Real  time  COmmun ication  System  

T torque  

Tl im i t  l im i t va lue  for the  torque  

Tx  th reshold  torque  

tNcyc  con trol  un i t  cycle  time 

tScyc  communication  cycle  time  

4 General  

I n  the  SERCOS i n terface,  the  data  exchange between  the  master and  the  s laves  and  vice  
versa  cons ists  of the  transm ission  of operation  data  and  procedure  commands.  Al l  operation  
data  and  procedure  commands  shal l  be  ass igned  to  an  I DN .  

5 Data types  

Table  1  shows references  of data  types  used  i n  th is  profi l e  and  the  re lated  defin i tions.  

Table  1  – Data  types   

Data  types  used  i n  SERCOS   SERCOS  name  Reference  to  defin i tion  

Bi tStri ng1 6  B inary number,  2  bytes  l ong  I EC 61 1 58-6-1 6  

B i tStri ng32  B inary number,  4  bytes  l ong  I EC 61 1 58-6-1 6  

B i tStri ng64  B inary number,  8  bytes  l ong  I EC 61 1 58-6-1 6  

I n teger1 6  I n teger,  2  bytes  l ong  I EC 61 1 58-6-1 6  

I n teger32  I n teger,  4  bytes  l ong  I EC 61 1 58-6-1 6  

I n teger64  I n teger,  8  bytes  l ong  I EC 61 1 58-6-1 6  

Uns igned 1 6  Uns igned  i n teger,  2  bytes  l ong  I EC 61 1 58-6-1 6  

Uns igned32  Uns igned  i n teger,  4  bytes  l ong  I EC 61 1 58-6-1 6  

Uns igned64  Uns igned  i n teger,  8  bytes  l ong  I EC 61 1 58-6-1 6  

F loat32  F loati ng-poi n t  number,  4  bytes  l ong  I EC 61 1 58-6-1 6  

F loat64  F loati ng-poi n t  number,  8  bytes  l ong  I EC 61 1 58-6-1 6  

Vi s ib leStri ng  Text,  vari abl e  l eng th  (e. g . 1  byte  l ong)  I EC 61 1 58-6-1 6  

 

6 Short description  of SERCOS data exchange  

6.1  General  

Each  I DN  shal l  have  an  associated  data  b lock wh ich  cons ists  of several  e lements,  as  shown  
i n  Table  2 .  
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Table  2  – E lements  of an  IDN  

Element number E lement con ten t  Requ i rement 

1  I DN  Mandatory 

2  Name Optional
 

3  Attri bu te  Mandatory
 

4  Un i t  Optional
 

5  M in imum  i nput  val ue  Optional  a
 

6  Maximum  i nput  val ue  Optional  a
 

7  Operation  data  Mandatory
 

a  E l ement 5  and  6  are  mandatory for cycle  t ime  parameters  (S-0-0001 ,  S-0-0002).  

 

The SERCOS in terface  d isti ngu ishes  between  cycl ic  and  non-cycl ic data  exchanges  (service  
channel ) .  Du ring  the  cycl ic  exchange,  on l y e lement 7  (operation  data)  of a  data  b lock shal l  be  
transm itted .  The  transm ission  of a l l  e lemen ts  of the  data  b lock can  on l y take  p lace  via  the  
service  channel .  Non-cycl ic data  exchange shal l  take  p lace  i n  steps  i n  specia l  data  fi e lds  of 
the  te legrams.  

The  type  and  l eng th  of the  data  exchange depends  on  the  cond i ti on  of the  SERCOS in terface  
and  on  the  mode  of operation  of the  d ri ves  wh ich  are  connected  to  the  s laves.  The  most 
important  operation  modes  are:  

•  pos i tion  control ;  

•  ve loci ty con trol ;  

•  torque  con trol .  

Important i n formation ,  such  as  status  s ignals  from  the  d ri ves  or control  s ignals  to  the  d rives,  
i s  a lways  transm i tted  cycl ical l y.  Al l  other operation  data  may be  transm itted  cycl ical l y (e. g . ,  
command  values,  feedback values)  or non-cycl i ca l l y (e. g . ,  l im i t  values)  depend ing  on  the  
appl ication .  

6.2  Synchron ization  

I n  order to  assure  movements  coord ination  wi thou t deviations  on  a  mach ine  wi th  several  
d ri ves  from  d i fferent  manufacturers  wi th  one  con trol  (con touring  con trol ) ,  techn ical  
requ i rements  shal l  be  fu l fi l l ed  i n  order to  ach ieve  synchron ism  when :  

•  process ing  the  command  va lues;  

•  sampl ing  the  feedback values;  

•  synchron is ing  d i fferen t cycle  times  and  fi ne  i n terpolators  i n  the  d rives.  

Detai l s  on  how to  ach ieve  th is  synchron ization  are  described  i n  I EC 61 800-7-304.  

7 Drive appl ication  functions  

7. 1  Drive  operation  modes  

7. 1 . 1  Operation  mode selections  

The drive  operation  mode i s  set by the  S-0-01 34  Drive  control  wi th  b i t  1 1 ,  9  and  8  (CP1 6/1 ,  
CP1 6/2  and  CP1 2)  resp.  b i t  1 0 ,  9  and  8  (CP1 6/3) .  The  d ri ve  control  a l lows  the  con trol  un i t  to  
choose between  one  primary operation  mode  and  up  to  seven  secondary operation  modes.  
The  response  to  the  acti vated  operation  mode  appears  in  the  S-0-01 35 Drive  s tatus.  
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The  dri ve  generates  the  curren t operation  mode  (dri ve  s tatus,  b i ts  1 0,  9,  8)  i ndependentl y of 
the  fol l owing  cond i ti ons:  

•  d ri ve  OFF  

•  d ri ve  not enabled  

•  d ri ve  con trol l ed  functions  (see  drive  status,  b i t  3)  

•  error of C1 D   

Switch ing  operation  mode  

Whi le  swi tch ing  the  operation  mode,  the  d rive  i s  g iven  several  commun ication  cycles  to  
acknowledge the  swi tch ing  i n  the  d ri ve  s tatus.  During  the  swi tch ing ,  the  control  u n i t  shal l  keep  
up  to  date  a l l  cycl ic  command  values.  After the  d ri ve  acknowledges  the  swi tch ing  i n  the  d ri ve  
status,  on l y the  command  va lues  for the  new operation  mode need  to  be  kept val i d  by the  
con trol  un i t.  For compl icated  trans i tions  of operation  modes,  a  d ri ve  can  offer support.  The  
trans i ti on  functional i ty i s  defined  by the  d ri ve  manufacturer (see  b i t  8) .  

Swi tch ing  to  an  un in i tia l i zed  operation  mode resu l ts  i n  an  error message in  the  S-0-001 4  
I n terface  status  generated  by the  d ri ve.  

The  primary and  secondary operation  modes  are  ind ividual l y defi ned  in  separate  parameters.  
The  dri ve  operation  modes  defined  by these  parameters  become active  when  the  operation  
mode i s  se lected  via  b i ts  1 1 ,  9  and  8  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2)  resp.  b i ts  1 0 ,  9 ,  and  8  
(CP1 6/3)  i n  the  d ri ve  control .  I f a  d ri ve  supports  secondary operation  modes  4  to  7,  i t  shal l  
a lso  support b i t  1 0  i n  the  d ri ve  control  and  b i t  1 0  i n  the  d ri ve  status.  The  acti vated  operation  
mode i s  i nd icated  by b i ts  1 0 ,  9  and  8  of the  d ri ve  s tatus.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fo l l owing  I DNs:  

•  S-0-0032  Primary operation  mode  

•  S-0-0033  Secondary operation  mode 1  

•  S-0-0034  Secondary operation  mode 2  

•  S-0-0035 Secondary operation  mode  3  

•  S-0-0284  Secondary operation  mode  4  

•  S-0-0285 Secondary operation  mode  5  

•  S-0-0286  Secondary operation  mode 6  

•  S-0-0287  Secondary operation  mode 7  

•  S-0-0292  List of supported  operation  modes  

•  S-0-0520  Axis  control  word  

•  S-0-0521  Axis  s tatus  word  

Structure  of drive  operation  modes  

I f b i t  1 5  i s  set  to  ‘ 1 ’ ,  then  the  cod ing  of b i ts  0  to  1 4,  as  wel l  as  the  functional i ty of the  
operation  modes,  are  defined  by the  d ri ve  suppl ier.  

B i ts  1 4  to  1 0  are  reserved  and  shal l  be  set  to  0 .  

I f b i t  9  i s  set to  1 ,  then  b i t  3  i s  don ’ t  care  and  the  add i tional  S-0-0520  Axis  control  word  and  
S-0-0521  Axis  status  word  are  acti vated .  
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B i t  8  supports  the  transi tion :  Regard less  of the  curren t posi tion  and  ve loci ty the  new operation  
mode can  be  activated .  The  d rive  supports  the  change  form  the  o ld  command  value  to  the  
new command  value  i n  a  predefined  way.  

B i ts  4 ,  5 ,  6  and  7  select expanded  operation  modes.  

B i t  3  selects  the  fol lowing  d istance,  i f b i t  9  =  0 .  

B i ts  0 ,  1 ,  and  2  select the  basic  operation  modes.  

The  detai l ed  structure  of the  d rive  operation  modes  i s  shown  in  Table  3 .  

Table  3  – Structure  of d rive  operation  modes  

Operation  
mode:  

 
0=sercos  

1 =manufactu rer  

Reserved  Axis  
control  
word:  
0=  not  
used  

1 =  used  
(S-0-0520)  

Transi tion  
support:  
0=  wi thout  
1 =  wi th  

Expanded  
operation  
modes  

Fol lowing  
d istance:  
0=  wi th  

1 =  wi thout  

Basi c  
operation  
modes  

Names  of 
operation  modes  

1 5  1 4 – 1 0  9  8  7  – 4  3  2  1  0  Bi t  number  

1  xx xxx x  x  xxxx x  xxx 

Operation  mode  
(bi ts  1 4  to  0)  
defi ned  by 
manufacturer  

0  000  00  0  0  0000  0  000  
No  operation  mode  
defi ned   

0  000  00  0  0  0000  0  001  Torque/force  con trol   

0  000  00  0  0  0000  0  01 0  Veloci ty control   

 

0  000  00  0  0/1  0000  0/1  01 1  
Posi ti on  con trol  
us i ng  posi ti on  
feedback val ue  1   

1  xx xxx x  x  xxxx x  xxx 

Operation  mode  
(bi ts  1 4  to  0)  
defi ned  by 
manufacturer 

0  000  00  0  0  0000  0  000  
No  operation  mode  
defi ned  

0  000  00  0  0  0000  0  001  Torque/force  con trol  

0  000  00  0  0  0000  0  01 0  Veloci ty control  

        

0  000  00  0  0/1  0000  0/1  01 1  
Posi ti on  con trol  
us i ng  posi ti on  
feedback val ue  1   

0  000  00  0  0/1  0000  0/1  1 00  
Posi ti on  con trol  
us i ng  posi ti on  
feedback val ue  2   

0  000  00  0  0/1  0000  0/1  1 01  

Posi ti on  con trol  
us i ng  posi ti on  
feedback val ues  1  
and  2   

0  000  00  1  0 /1  0000  0  1 01  
Posi ti on  con trol  
us i ng  axi s  con trol  
word   

 
0  000  00  0  0  0000  0  1 1 0  Reserved   

0  000  00  0  0  0000  0  1 1 1  Reserved   
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Operation  
mode:  

 
0=sercos  

1 =manufactu rer  

Reserved  Axis  
control  
word:  
0=  not  
used  

1 =  used  
(S-0-0520)  

Transi tion  
support:  
0=  wi thout  
1 =  wi th  

Expanded  
operation  
modes  

Fol lowing  
d istance:  
0=  wi th  

1 =  wi thout  

Basi c  
operation  
modes  

Names  of 
operation  modes  

1 5  1 4 – 1 0  9  8  7  – 4  3  2  1  0  Bi t  number  

 

0  000  00  0  0/1  0001  0/1  01 1  
I n terpolati on  us ing  
posi ti on  feedback 
val ue  1   

0  000  00  0  0/1  0001  0/1  1 00  
I n terpolati on  us ing  
posi ti on  feedback 
val ue  2   

0  000  00  0  0/1  0001  0/1  1 01  
I n terpolati on  us ing  
posi ti on  feedback 
val ues  1  and  2   

0  000  00  1  0 /1  0001  0  1 01  
I n terpolati on  us ing  
axi s  con trol  word   

 

0  000  00  0  0/1  001 0  0/1  01 1  
Posi ti on ing  us ing  
posi ti on  feedback 
val ue  1   

0  000  00  0  0/1  001 0  0/1  1 00  
Posi ti on ing  us ing  
posi ti on  feedback 
val ue  2   

0  000  00  0  0/1  001 0  0/1  1 01  
Posi ti on ing  us ing  
posi ti on  feedback 
val ues  1  and  2   

0  000  00  1  0 /1  001 0  0  1 01  
Posi ti on ing  us ing  
axi s  con trol  word   

 

0  000  00  0  0/1  001 1  0/1  01 1  
B lock mode  us ing  
posi ti on  feedback 
val ue  1  

0  000  00  0  0/1  001 1  0/1  1 00  
B lock mode  us ing  
posi ti on  feedback 
val ue  2   

0  000  00  0  0/1  001 1  0/1  1 01  
B lock mode  us ing  
posi ti on  feedback 
val ue  1  and  2   

0  000  00  1  0 /1  001 1  0  1 01  
B lock mode  us ing  
axi s  con trol  word  

 

0  000  00  0  0  01 00  0  01 0  
Synchronous  
operati on  wi th  
vel oci ty control   

0  000  00  0  0/1  01 00  0/1  01 1  

Synchronous  
operati on  wi th  
posi ti on  control  
us i ng  posi ti on  
feedback val ue  1   

0  000  00  0  0/1  01 00  0/1  1 00  

Synchronous  
operati on  wi th  
posi ti on  control  
us i ng  posi ti on  
feedback val ue  2   

0  000  00  0  0/1  01 00  0/1  1 01  

Synchronous  
operati on  wi th  
posi ti on  control  
us i ng  posi ti on  
feedback val ues  1  
and  2   
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Operation  
mode:  

 
0=sercos  

1 =manufactu rer  

Reserved  Axis  
control  
word:  
0=  not  
used  

1 =  used  
(S-0-0520)  

Transi tion  
support:  
0=  wi thout  
1 =  wi th  

Expanded  
operation  
modes  

Fol lowing  
d istance:  
0=  wi th  

1 =  wi thout  

Basi c  
operation  
modes  

Names  of 
operation  modes  

1 5  1 4 – 1 0  9  8  7  – 4  3  2  1  0  Bi t  number  

0  000  00  1  0 /1  01 00  0  1 01  

Synchronous  
operati on  wi th  
posi ti on  control  
us i ng  axi s  con trol  
word   

 
0  000  00  0  0  01 01  0  001  Reserved  

0  000  00  0  0  01 01  0  01 0  Reserved  

0  000  00  0  0  01 01  0  01 1  Reserved  

0  000  00  0  0  01 01  0  1 00  Reserved   

0  000  00  0  0  01 01  0  1 01  Reserved  

 

Figure  2  shows the  d i fferen t operation  modes  i n  a  b lock d iagram.  

 

Figure 2  – Block d iagram  of operation  modes  

7. 1 .2  Torque/force  control  

7. 1 . 2 .1  Description  of FG  Torque Mode  

Th is  function  group  i ncludes  the  fol l owing  I DNs:  

•  S-0-0080  Torque  command  value  

•  S-0-0081  Add i ti ve  torque  command  value  

•  S-0-0084  Torque  feedback value  

•  S-0-01 55 Friction  torque  compensation  

•  S-0-0822  Torque/force  ramp reference  

•  S-0-0823  Torque/force  ramp time  
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The  s tructure  of Torque/force  con trol  i s  shown  i n  F igure  3 .  

 

Figure 3  – Block d iagram  of torque/force control  

The torque/force  con trol  shal l  be  acti vated  i n  the  d ri ve,  i f the  selected  operation  mode  
parameter contains  the  code  0x0001 .  

I f Torque/force  control  i s  acti ve  and  the  d ri ve  does  not detect a  h i gher-priori ty d iagnostic,  then  
i t  sets  the  S-0-0390  D iagnostic number to  0xC00A01 00.  I n  th is  state  the  d rive  shal l  fo l l ow the  
torque/force  command  values  of the  con trol  u n i t.  

The  command  va lue  of "Torque/force  con trol "  i s  the  Torque  command  va lue  (S-0-0080).  The  
Torque  command  value  (S-0-0080)  can  be  fi l tered .  The  fi l ter effect i s  mod i fied  by the  setti ngs  
i n  parameters  Torque/force  ramp (S-0-0822)  and  Torque/force  ramp time (S-0-0823).  

I n  add i tion ,  i t  i s  poss ib le  to  add  an  unfi l tered  Add i ti ve  torque  command  value  (S-0-0081 ).  Th is  
command  value  can  be  configured  cycl ica l l y i f requ i red .  

The  compensation  of the  friction  torque  is  programmable.  The  S-0-01 55 Friction  torque  
compensation  is  added  to  the  torque/force  command  value.  

An  e lectric d ri ve  converts  the  torque  command  value  to  a  curren t command  va lue.  I n  the  
e lectric d ri ve  a  curren t l oop  i s  acti ve.  The  curren t feedback va lue  is  converted  to  the  Torque  
feedback value  (S-0-0084).  The  torque  l im i ts  and  the  current l im i ts  are  observed  by the  
e lectric d rive.  

7. 1 .2 .2  Description  of FG  Torque loop  

For an  electrical  d rive  the  resu l t i s  transformed  to  the  torque/force-producing  current by the  
torque/force  factor.  The  torque/force  factor i s  ca lcu lated  wi th  the  parameters  S-0-01 1 1  /  
S-0-0533.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fol lowing  I DNs:  

•  S-0-01 06  Current  l oop  proportional  ga in  1  

•  S-0-01 07  Current loop  i n tegral  action  time 1  

•  S-0-01 1 9  Current loop  proportional  ga in  2  

•  S-0-01 20  Current loop  i n tegral  action  time 2  

7. 1 .2 .3  Description  of FG  Torque l imit  

This  function  g roup  contains  the  torque  l im i t  va lues  and  the  torque  thresholds.  
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Current l im i tation  and  torque/force  l im i tation  avoid  mechan ical  overload  of the  axis  and  
thermal  overload  of motor and  control ler.  Torque/force  l im i t  va lues  due  to  axis  cond i ti ons  and  
process ing  take  effect statical l y as  pos i ti ve  and  negative  l im i ts  of the  torque/force  command  
va lue.  

I f l im i tation  i s  acti ve  the  status  bi t  S-0-0334,  Status  'T  g reater than  Tl im i t  '  i s  set.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fol l owing  I DNs:  

•  S-0-0082  Posi ti ve  torque  l im i t  va lue  

•  S-0-0083  Negative  torque  l im i t  va lue  

•  S-0-0092  B ipolar torque  l im i t  va lue  

•  S-0-01 26  Torque  threshold  (Tx)  

•  S-0-0333  Status  'T  h i gher than  Tx'  

•  S-0-0334  Status  'T  greater than  Tl im i t  '  

•  S-0-0824  Torque/force  status  

•  S-0-0826  Torque/force  Window 

7. 1 .3  Veloci ty control  

7. 1 .3 .1  Description  of FG  Veloci ty mode  

This  function  group  i ncludes  the  fol lowing  I DNs:  

•  S-0-0036  Veloci ty command  va lue  

•  S-0-0037  Add i ti ve  veloci ty command  value  

•  S-0-0040  Veloci ty feedback value  1  

•  S-0-01 56  Veloci ty feedback value  2  

•  S-0-0347  Veloci ty error 

•  S-0-0392  Veloci ty feedback fi l ter 

•  S-0-0535 Active  ve loci ty feedback value  

The  structure  of Veloci ty con trol  i s  shown  i n  F igure  4.  

 

Figure  4 – Block d iagram  of Velocity control  

The Veloci ty control  shal l  be  acti vated  i n  the  d rive,  i f the  se lected  operation  mode parameter 
con tains  the  code  0x0002.  
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I f Veloci ty control  i s  active  and  the  d rive  does  not detect a  h i gher-priori ty d iagnostic,  then  i t  
sets  the  S-0-0390  D iagnostic number to  0xC00A01 01 .  I n  th is  s tate  the  d ri ve  shal l  fo l l ow the  
veloci ty command  values  of the  control  u n i t.  

The  command  va lue  of "Veloci ty con trol "  i s  the  S-0-0036  Veloci ty command  value.  The  
Veloci ty command  va lue  (S-0-0036)  can  be  fi l tered .  The  fi l ter function  i s  manufacturer 
speci fic.  

I n  add i tion ,  i t  i s  possib le  to  add  an  unfi l tered  S-0-0037  Add i ti ve  ve loci ty command  value.  Th is  
command  va lue  can  be  configured  cycl ical l y i f requ i red .  The  sum  of both  veloci ty command  
values  i s  the  command  va lue  for the  veloci ty loop.  The  ve loci ty l oop  can  be  closed  wi th  the  
S-0-0040  Veloci ty feedback value  1  or S-0-01 56  Veloci ty feedback value  2 .  

The  ve loci ty feedback va lue  for the  veloci ty l oop  is  se lected  wi th  b i t  4  of S-0-0520.  

The  veloci ty feedback va lue  1  refers  to  the  motor encoder.  The  veloci ty feedback va lue  2  
refers  to  the  external  encoder.  

When  the  d ri ve  changes  i n  the  operation  mode between  posi tion  feedback 1  and  2 ,  the  
acti vated  veloci ty feedback va lue  is  wri tten  to  S-0-0535 Active  veloci ty feedback value.  

Also  for d rive  wi thout feedback (open  l oop  U /F)  use  th is  operation  mode.  The  actual  
ca lcu lated  ve loci ty of the  vol tage  to  frequency model  i s  d isplayed  in  ve loci ty feedback value  1 .  

The  i n terface  of the  control  un i t  for the  feedback values  is :  

•  S-0-0040  Veloci ty feedback va lue  1  

•  S-0-01 56  Veloci ty feedback va lue  2  

•  S-0-0535 Active  veloci ty feedback value   

The  i n terface  of the  control  un i t  for the  command  va lues  is :  

•  S-0-0036  Veloci ty command  va lue  

•  S-0-0037  Add i ti ve  veloci ty command  value  (normal l y used  for feed  forward  i n  pos i tion  
l oop)   

The  ve loci ty error (S-0-0347)  i s  the  d i fference between  veloci ty command  va lue  and  current 
veloci ty feedback value.  

7. 1 .3 .2  Description  of FG  Velocity loop  

The operational  characteristic  of the  ve loci ty l oop  are  ad j usted  wi th  the  fol lowing  parameters :  

•  S-0-01 00  Veloci ty l oop  proportional  ga in ,  

•  S-0-01 01  Veloci ty l oop  i n tegral  action  time,  and  

•  S-0-01 02  Veloci ty l oop  d i fferen tia l  time.   

The  S-0-01 63  Weight coun terbalance  is  used  for vertical l y mounted  (hang ing)  axes  in  order to  
generate  the  counterbalance  i n  the  respective  d i rection .  The  S-0-01 63  is  added  to  the  
torque/force  command  va lue.  

7. 1 .3.3  Adaptation  of the  Velocity loop  

The adaptation  functional i ty i s  activated  i n  a  programmable  veloci ty range  on l y.  The  veloci ty 
range  i s  defi ned  by S-0-0209  and  S-0-021 0.  
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•  The  proportional  ga in  (S-0-01 00)  i n  the  ve loci ty l oop  can  be  adapted  wi th  S-0-021 1  (see  
Figure  5) .  

•  The  i n tegral  action  time (S-0-01 01 )  i n  the  veloci ty l oop  can  be  adapted  wi th  S-0-021 2  (see  
Figure  6) .   

Example  (see  F igure  5) :  

•  Veloci ty l oop  proportional  ga in  (S-0-01 00):  50  

•  Lower adaptation  l im i t  (S-0-0209):   3  m in–1  

•  Upper adaptation  l im i t  (S-0-021 0):   8  m in–1  

•  Adaptation  proportional  ga in  (S-0-021 1 ) :   1 50  %  

 

n  

1 50 % (S-0-01 00)  

1 00 % (S-0-01 00)  

Lower adaptation   
l imit (S-0-0209)  

Upper adaptation   
l imit (S-0-021 0)  

Adaptation  
range  

IEC  

Figure 5  – Adaptation  of the  veloci ty loop proportional  gain  

Example  (see  F igu re  6) :  

•  Veloci ty l oop  i n tegral  action  time (S-0-01 01 ):   2  ms   

•  Lower adaptation  l im i t  (S-0-0209):     3  m in–1  

•  Upper adaptation  l im i t  (S-0-021 0):     8  m in–1  

•  Adaptation  i n tegral  action  time (S-0-021 2) :    75  %  

 

n  

75 % (S-0-01 01 )  

1 00 % (S-0-01 01 )  

Lower adaptation   
l imit (S-0-0209)  

Upper adaptation   
l imit (S-0-021 0)  

Adaptation  
range  

IEC  

Figure 6  – Adaptation  of the  veloci ty loop in tegral  action  time  

This  function  group  i ncludes  the  fo l l owing  I DNs:  

•  S-0-01 00  Veloci ty l oop  proportional  ga in  

•  S-0-01 01  Veloci ty l oop  i n tegral  action  time  

•  S-0-01 02  Veloci ty l oop  d i fferen tia l  t ime  

•  S-0-01 63  Weight  counterbalance  

•  S-0-0209  Lower adaptation  l im i t  

•  S-0-021 0  Upper adaptation  l im i t  

•  S-0-021 1  Adaptation  proportional  gain  
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•  S-0-021 2  Adaptation  i n tegral  action  time  

7. 1 .3.4  Description  of FG  Velocity l im it  

This  function  group con tains  the  ve loci ty l im i t  va lues,  the  ve loci ty threshold  and  the  veloci ty 
windows  wi th  the  correspond ing  status  i n formation .  

The  veloci ty command  value  wi l l  be  l im i ted  to  the  l owest veloci ty l im i t.  I f the  veloci ty l im i t i s  
exceeded  the  d rive  set the  status  b i t  (S-0-0335)  to  1 .  

Th is  function  group  i ncludes  the  fo l l owing  I DNs:  

•  S-0-0038  Posi ti ve  veloci ty l im i t  va lue  

•  S-0-0039  Negative  ve loci ty l im i t va lue  

•  S-0-0091  B ipolar veloci ty l im i t  va lue  

•  S-0-01 24  Standsti l l  window 

•  S-0-01 25 Veloci ty threshold  (nx)  

•  S-0-01 57  Veloci ty window 

•  S-0-0272  Veloci ty window percentage  

•  S-0-0330  Status  'nfeedback  =  ncommand '  

•  S-0-0331  Status  'nfeedback  =  0 '  

•  S-0-0332  Status  '  nfeedback  l ess  then  nx'  

•  S-0-0335 Status  '  ncommand  g reater than  n l im i t '  

•  S-0-0377  Veloci ty feedback mon i toring  window  

7. 1 .4  Position  control  

7. 1 .4.1  Description  of FG  Posi tion  mode  

This  function  group  i ncludes  the  fol lowing  I DNs:  

•  S-0-0047  Posi tion  command  va lue  

•  S-0-0048  Add i ti ve  posi ti on  command  value  

•  S-0-0051  Posi tion  feedback va lue  1  (motor feedback)  

•  S-0-0053  Posi tion  feedback va lue  2  (external  feedback)  

•  S-0-01 89  Fol lowing  d istance  

•  S-0-0386  Active  pos i tion  feedback va lue  

The  posi ti on  control  sha l l  be  acti vated  i n  the  d ri ve,  i f the  selected  operation  mode parameter 
(e. g .  S-0-0032  Primary operation  mode)  con tains  one  of the  codes  i n  Table  4 .  

I f posi tion  control  i s  acti ve  and  the  d ri ve  does  not detect a  h i gher-priori ty d iagnostic,  then  i t  
sets  the  S-0-0390  Diagnostic  number to  one  of codes  in  Table  4 .  
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Table  4 – Codes  of operation  mode position  control  

Code  of posi tion  
control   

Transi tion  support  Fol lowing  d istance  Posi tion  feedback S-0-0390   

0x0003  Without  Wi th  
Posi ti on  feedback 1  
(motor encoder)  

0xC00A01 02   

0x000B  Without  Wi thou t 
Posi ti on  feedback 1  
(motor encoder)  

0xC00A01 04   

0x01 03  Wi th  Wi th  
Posi ti on  feedback 1  
(motor encoder)  

0xC00A01 02   

0x01 0B  Wi th  Wi thou t 
Posi ti on  feedback 1  
(motor encoder)  

0xC00A01 04   

  

0x0004  Without  Wi th  
Posi ti on  feedback 2  
(external  encoder)  

0xC00A01 03   

0x000C  Wi thout  Wi thou t 
Posi ti on  feedback 2  
(external  encoder)  

0xC00A01 05   

0x01 04  Wi th  Wi th  
Posi ti on  feedback 2  
(external  encoder)  

0xC00A01 03   

0x01 0C  Wi th  Wi thou t 
Posi ti on  feedback 2  
(external  encoder)  

0xC00A01 05   

  

0x0005  Without  Wi th  
Posi ti on  feedback 
1 &2  (motor &  

external  encoder)  
Not  yet  defi ned   

0x000D  Wi thout  Wi thou t 
Posi ti on  feedback 
1 &2  (motor &  

external  encoder)  
Not  yet  defi ned   

0x01 05  Wi th  Wi th  
Posi ti on  feedback 
1 &2  (motor &  

external  encoder)  
Not  yet  defi ned   

0x01 0D  Wi th  Wi thou t 
Posi ti on  feedback 
1 &2  (motor &  

external  encoder)  
Not  yet  defi ned   

  

0x0205  Without  
See  S-0-0520  Axis  

control  word  

Pos i ti on  feedback 
see  S-0-0520  Axis  

control  word  

Dependent of  
S -0-0520   

0x0305  Wi th  
See  S-0-0520  Axis  

control  word  

Pos i ti on  feedback 
see  S-0-0520  Axis  

control  word  

Dependent of  
S -0-0520   

 

I n  the  operation  mode pos i tion  control ,  the  control  u n i t  transm its  wi th  i ts  cycle  time the  
pos i tion  command  va lue  to  the  d ri ve.  Th is  pos i ti on  command  value  is  fi ne  in terpolated  i n  the  
d ri ve,  i f the  cycle  times  of the  control  u n i t  and  the  d rive  are  d i fferen t.  I n  the  parameter 
operation  mode  or axis  con trol  word  the  con trol  u n i t  shal l  se lect the  posi ti on  feedback va lue  
wh ich  i s  used  for pos i tion  control .  

The  command  value  of "pos i ti on  con trol "  i s  the  S-0-0047  Pos i ti on  command  value.  

I n  add i ti on ,  i t  i s  poss ib le  to  add  the  S-0-0048  Add i tive  posi ti on  command  value.  Th is  
command  value  can  be  configured  cycl ical l y i f requ i red .  The  sum  of both  pos i ti on  command  
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va lues  is  the  command  va lue  for the  pos i tion  l oop.  The  posi tion  l oop  can  be  closed  wi th  the  
S-0-0051  Pos i ti on  feedback value  1  (motor feedback),  S-0-0053  Pos i tion  feedback value  2  
(external  feedback)  or S-0-0386  Active  pos i ti on  feedback value.  

The  posi tion  feedback value  for the  pos i ti on  l oop  i s  selected  i n  the  operation  mode  
(e. g . S-0-0032  Primary operation  mode)  or S-0-0520  Axis  control  word .  

The  posi tion  feedback value  1  refers  to  the  motor encoder.  The  posi tion  feedback va lue  2  
refers  to  the  external  encoder.  

When  the  d rive  changes  i n  the  operation  mode between  posi tion  feedback 1  and  2 ,  the  
acti vated  pos i tion  feedback va lue  i s  wri tten  to  S-0-0386  Active  pos i ti on  feedback value.  

The  i n terface  of the  control  un i t  for the  feedback va lues  is :  

•  S-0-0051  Posi tion  feedback va lue  1  (motor feedback)  

•  S-0-0053  Posi tion  feedback va lue  2  (external  feedback)  

•  S-0-0386  Active  pos i tion  feedback va lue   

The  i n terface  of the  control  un i t  for the  command  values  is :  

•  S-0-0047  Posi tion  command  va lue  

•  S-0-0048  Add i ti ve  posi ti on  command  value  

•  S-0-01 89  Fol lowing  d istance  (d i fference  between  curren t posi tion  command  value  and  the  
appropriate  posi ti on  feedback value  1  or 2) .    

7. 1 .4.2  Description  of FG  Posi tion  loop  

Th is  function  group  i ncludes  the  fol l owing  I DNs:  

•  S-0-01 04  Posi tion  l oop  Kv  - factor 

•  S-0-01 05 Posi tion  l oop  i n tegral  action  time  

•  S-0-0296  Veloci ty feed  forward  gain  

•  S-0-0348  Acceleration  feed  forward  gain  

7. 1 .4.3  Description  of FG  Position  l imi ts  

This  function  group  i ncludes  the  fol l owing  I DNs:  

•  S-0-0049  Posi ti ve  pos i tion  l im i t va lue  

•  S-0-0050  Negative  pos i ti on  l im i t va lue  

•  S-0-0057  Posi tion  window 

•  S-0-01 59  Mon i toring  window 

•  S-0-0261  Coarse  pos i tion  window 

•  S-0-0336  Status  ' I n  pos i tion '  

•  S-0-0341  Status  “ I n  Coarse  posi tion”  

•  S-0-0478  Lim i t  swi tch  s tatus  

•  S-0-0532  Lim i t  swi tch  control  
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7. 1 .5  In terpolation  and  position ing  

7. 1 .5.1  Description  of FG  Drive  in terpolation  

Th is  function  g roup describes  the  operation  modes  I n terpolation  and  Pos i ti on ing .  The  
I n terpolation  processes  absolu te  posi ti on ing  data  on l y.  The  Pos i ti on ing  processes  absolu te  
and  re lati ve  posi tion ing  data.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fol l owing  I DNs:  

•  S-0-01 93  Posi tion ing  j erk  

•  S-0-0258  Target pos i ti on  

•  S-0-0259  Posi tion ing  veloci ty 

•  S-0-0260  Posi tion ing  acceleration  

•  S-0-0323  Target pos i ti on  ou ts ide  of travel  range  

•  S-0-0338  Status  “Posi tion  feedback =  active  target posi tion“  

•  S-0-0342  Status  “Target posi tion  atta ined”  

•  S-0-0343  Status  “ I n terpolator hal ted ”  

•  S-0-0359  Posi tion ing  deceleration  

•  S-0-0393  Command  value  mode  

•  S-0-041 7  Posi tion ing  veloci ty threshold  in  modu lo  mode  

•  S-0-041 8  Target pos i ti on  window in  modu lo  mode  

•  S-0-0430  Active  target pos i ti on  

•  S-0-0437  Posi tion ing  status   

7. 1 .5.2  In terpolation  

The i n terpolation  operation  mode  is  the  basis  for a l l  con trol  modes  i n  wh ich  the  d rive  i s  to  be  
pos i tioned  i n  a  d ri ve-con trol l ed  function .  The  i n terpolation  processes  the  target pos i ti on  in  an  
absolu te  or a  modu lo  format.  Relati ve  posi tion  data  cannot  be  processed  by the  i n terpolation .  

The  s tructure  is  shown  i n  F igure  7.  

 

Figure 7  – Block d iagram  Interpolation  

The in terpolation  shal l  be  activated  in  the  d rive,  i f the  se lected  operation  mode parameter 
(e. g .  S-0-0032  Primary operation  mode)  con tains  one  of the  codes  i n  Table  5 .  

I f i n terpolation  i s  acti ve  and  the  d ri ve  does  not detect a  h igher-priori ty d iagnostic,  then  i t  sets  
the  S-0-0390  D iagnostic number to  one  of codes  i n  Table  5.  I n  th is  s tate  the  d rive  shal l  fo l low 
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the  pos i tion  command  va lues  of the  control  un i t.  Th is  function  g roup includes  the  fol l owing  
IDNs:  

Table  5  – Codes  of operation  mode In terpolation  

Code of 
i n terpolation   

Transi tion  support  Fol lowing  d istance  Posi tion  feedback S-0-0390   

0x001 3  Wi thout  Wi th  
Posi ti on  feedback 1  
(motor encoder)  

0xC00A01 06   

0x001 B  Wi thout  Wi thou t 
Posi ti on  feedback 1  
(motor encoder)  

0xC00A01 08   

0x01 1 3  Wi th  Wi th  
Posi ti on  feedback 1  
(motor encoder)  

0xC00A01 06   

0x01 1 B  Wi th  Wi thou t 
Posi ti on  feedback 1  
(motor encoder)  

0xC00A01 08   

  

0x001 4  Wi thout  Wi th  
Posi ti on  feedback 2  
(external  encoder)  

0xC00A01 07   

0x001 C  Wi thou t Wi thou t 
Posi ti on  feedback 2  
(external  encoder)  

0xC00A01 09   

0x01 1 4  Wi th  Wi th  
Posi ti on  feedback 2  
(external  encoder)  

0xC00A01 07   

0x01 1 C  Wi th  Wi thou t 
Posi ti on  feedback 2  
(external  encoder)  

0xC00A01 09   

  

0x001 5  Wi thout  Wi th  
Posi ti on  feedback 1 &2  

(motor &  external  
encoder)  

Not  yet  defi ned   

0x001 D  Wi thou t Wi thou t 
Posi ti on  feedback 1 &2  

(motor &  external  
encoder)  

Not  yet  defi ned   

0x01 1 5  Wi th  Wi th  
Posi ti on  feedback 1 &2  

(motor &  external  
encoder)  

Not  yet  defi ned   

0x01 1 D  Wi th  Wi thou t 
Posi ti on  feedback 1 &2  

(motor &  external  
encoder)  

Not  yet  defi ned   

  

0x021 5  Wi thout  
See  S-0-0520  Axis  

control  word  

Posi ti on  feedback see  
S-0-0520  Axis  control  

word  

Dependent of  
S -0-0520   

0x031 5  Wi th  
See  S-0-0520  Axis  

control  word  

Posi ti on  feedback see  
S-0-0520  Axis  control  

word  

Dependent of  
S -0-0520  

 

The target posi tion  (S-0-0258)  i s  au tomatical l y taken  over by the  d rive  i n to  the  acti ve  target  
pos i tion  (S-0-0430)  and  preset for the  i n terpolator.  I f the  target posi ti on  l i es  beyond  the  axis  
l im i t va lue,  the  d rive  tri ggers  the  warn ing  ‘ target posi tion  beyond  axis  l im i t va lue’ .  Thus  the  
con trol  u n i t  i s  able  to  respond  correctl y to  the  warn ing .  I f there  i s  no  reaction  on  the  part of 
the  con trol  un i t,  then  d ri ve  wi l l  generate  a  C1 D  error,  a t the  latest,  when  the  axis  l im i t  va lues  
are  exceeded .  
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Taking  i n to  account the  pos i tion ing  j erk,  acceleration ,  s lowing  down  and  veloci ty,  the  d ri ve  
moves  toward  the  active  target posi tion .  I f the  posi ti on ing  speed  is  h igher than  the  acti vated  

ve loci ty l im i t va lue,  the  d rive  g i ves  the  warn ing  ‘pos i ti on ing  veloci ty >  nLim i t’ .  The  dri ve  is  not  
a l l owed  to  exceed  the  veloci ty l im i t va lue.  The  con trol  un i t  i s  able  to  change the  veloci ty at  
any time by means  of the  posi ti on ing  veloci ty and  the  feedrate  override.  

The  con trol  un i t  can  s top  the  i n terpolator i n  the  d ri ve  wi th  ‘ d rive  stop’  (d ri ve  con trol ,  b i t  1 3).  I n  
th is  case  the  d ri ve  reduces  the  pos i ti on ing  veloci ty i n  consideration  of the  b ipolar acceleration  
(S-0-0372).  I f the  i n terpolator does  not compute  any new pos i ti on ing  commands  ( ‘s lowing  
down  accompl ished ’ ) ,  the  d ri ve  wi l l  s ignal  ‘ in terpolator stopped ’ .  I f the  in terpolator i n  the  d ri ve  
i s  restarted ,  the  d ri ve  wi l l  speed  up  wi th  the  posi tion ing  acceleration  up  to  the  posi tion ing  
veloci ty.  The  s ignal  ‘  i n terpolator stopped ’  wi l l  then  be  de leted .  

When  the  d ri ve  reaches  the  active  target  posi ti on ,  i t  wi l l  generate  two  messages :  

•  ‘ target pos i ti on  h i t’  when  the  pos i ti on ing  command  h i ts  the  acti ve  target posi ti on ;  

•  ‘ actual  feedback value  =  active  target posi ti on ’  i s  set when  the  actual  feedback value  
reaches  the  active  target pos i tion  wi th in  the  pos i ti on ing  window.  

7. 1 .5.3  Addi tional  functions  with  modulo  format 

I n  the  modu lo  format,  the  posi ti on ing  data  are  processed  i n  a  l im i ted  range  of va lues.  
Add i tional  functions  are  needed  for th is .  The  modu lo  value  l im i ts  the  range  of va lues  of the  
pos i tion ing  data.  I f the  pos i tion ing  data  exceed  the  modu lo  value,  the  control  un i t  and  the  
d rives  have  to  perform  a  modu lo  computation .  

The  moving  d i rection  of the  d rive  is  programmed  in  the  command  value  mode.  For certain  
appl ications,  th is  i n formation  i s  not  sufficient.  Therefore,  the  ve loci ty threshold  posi ti on ing  in  
modu lo  format and  the  target pos i ti on  window in  modu lo  format are  defined .  I f the  absolu te  
value  of the  actual  ve loci ty va lue  i s  h igher than  the  ve loci ty th reshold  i n  modu lo  format,  the  
l ast  rotational  d i rection  is  main tained ,  i rrespective  of the  command  va lue  mode.  

I f the  active  target pos i tion  l i es  wi th in  the  target pos i ti on  window and  the  motion  can  be  
s lowed  down  wi th in  the  target pos i ti on  window,  then  the  shortest path  is  a lways  acti vated ,  
i rrespective  of the  command  va lue  mode.  

7. 1 .5.4  Posi tion ing   

The operation  mode  ‘posi ti on ing ’  i ncludes  i n terpolation  bu t a l lows  the  presetti ng  of absolu te  
and  re lati ve  pos i tion ing  data.  

The  s tructure  i s  shown  i n  F igure  8.  

 

Figure 8  – Block d iagram  Posi tion ing  

The pos i ti on ing  shal l  be  acti vated  i n  the  d ri ve,  i f the  se lected  operation  mode parameter (e. g .  
S-0-0032  Primary operati on  mode)  conta ins  one  of the  codes  i n  Table  6.  
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I f posi tion ing  is  acti ve  and  the  d ri ve  does  not detect a  h i gher-priori ty d iagnostic,  then  i t  sets  
the  S-0-0390  D iagnostic number to  one  of codes  i n  Table  6.  I n  th is  s tate  the  d ri ve  shal l  fo l low 
the  pos i ti on  command  values  of the  con trol  un i t.  

Table  6  – Codes  of operation  mode position ing  

Code  of posi tion ing   Transi tion  support  Fol lowing  d istance  Posi tion  feedback S-0-0390   

0x0023  Wi thou t Wi th  
Posi ti on  feedback 1  
(motor encoder)  

0xC00A01 50   

0x002B  Wi thou t Wi thout  
Posi ti on  feedback 1  
(motor encoder)  

0xC00A01 52   

0x01 23  With  Wi th  
Posi ti on  feedback 1  
(motor encoder)  

0xC00A01 50   

0x01 2B  With  Wi thout  
Posi ti on  feedback 1  
(motor encoder)  

0xC00A01 52   

  

0x0024  Wi thou t Wi th  
Posi ti on  feedback 2  
(external  encoder)  

0xC00A01 51   

0x002C  Without  Wi thout  
Posi ti on  feedback 2  
(external  encoder)  

0xC00A01 53   

0x01 24  With  Wi th  
Posi ti on  feedback 2  
(external  encoder)  

0xC00A01 51   

0x01 2C  With  Wi thout  
Posi ti on  feedback 2  
(external  encoder)  

0xC00A01 53   

  

0x0025  Wi thou t Wi th  
Posi ti on  feedback 1 &2  

(motor &  external  
encoder)  

Not  yet  defi ned   

0x002D  Without  Wi thout  
Posi ti on  feedback 1 &2  

(motor &  external  
encoder)  

Not  yet  defi ned   

0x01 25  With  Wi th  
Posi ti on  feedback 1 &2  

(motor &  external  
encoder)  

Not  yet  defi ned   

0x01 2D  With  Wi thout  
Posi ti on  feedback 1 &2  

(motor &  external  
encoder)  

Not  yet  defi ned   

  

0x0225  Wi thou t 
See  S-0-0520  Axis  

con trol  word  

Posi ti on  feedback see  
S-0-0520  Axis  control  

word  

Dependent of  
S -0-0520   

0x0325  With  
See  S-0-0520  Axis  

con trol  word  

Posi ti on  feedback see  
S-0-0520  Axis  control  

word  

Dependent of  
S -0-0520  

 

The operation  mode "posi tion ing"  needs  add i tional l y parameters  to  the  operation  mode  
" in terpolation " .  These  parameters  are  l i sted  be low.  

•  S-0-0282  Posi tion ing  command  va lue  

•  S-0-031 5  Posi tion ing  veloci ty h i gher than  nLim i t   

•  S-0-0346  Posi tion ing  con trol  
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•  S-0-041 9  Posi tion ing  acknowledge  

The take-over of the  pos i tion ing  command  value  takes  place  at each  edge  of the  take-over b i t  
of the  S-0-0346  Posi tion ing  con trol ,  b i t  0 .  The  take-over b i t  i s  i nd icated  by the  d rive  i n  the  
S-0-041 9  Posi tion ing  acknowledge,  b i t  0 .  During  the  i n i tia l i zation  the  control  un i t  and  the  d ri ve  
set  the  take-over bi t  to  0.  

Depend ing  on  b i t  3  of S-0-0346,  wi th  each  take-over the  pos i tion ing  command  value  i s  e i ther 
copied  in to  the  S-0-0430  Active  target pos i ti on  (absolu te  pos i ti on ing  command  va lue)  or 
added  up  (re lati ve  posi ti on ing  command  value) .  A re lati ve  posi ti on ing  command  va lue  can  
e i ther be  re lated  to  the  posi ti on  feedback value  or to  the  acti ve  target posi ti on  (depend ing  on  
S-0-0346,  b i t  4) .  

I n  the  operation  mode pos i ti on ing  a lso  a  j og  mode (end less  travel )  and  stop  is  i n tegrated  
through  S-0-0346,  bi t  1  and  2 .  

Depend ing  on  S-0-0346,  b i t  5  the  d rive  pos i tions  ei ther on  the  acti ve  target posi tion  or i t  
immed iatel y takes  over the  new acti ve  target posi ti on .  Wi th  th is  function  the  d ri ve  does  no  
l onger approach  the  target pos i tion  ass igned  before.  B i t  6  and  7  are  extensions  i f b i t  5  i s  set  
to  0 .  See  F igure  9 .   

 

Figure 9  – Block transitions  

7.2  Drive  state  mach ine  

7.2. 1  Description  of the  FG  Drive  state  machine  

This  function  g roup  i ncludes  the  fo l l owing  I DNs:  

•  S-0-01 34  Drive  control  

•  S-0-01 35 Drive  status  

•  S-0-0206  Drive  on  delay time  

•  S-0-0207  Drive  off delay time  
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•  S-0-0273  Maximum  drive  off delay time  

•  S-0-0295 Drive  enable  delay time  

•  S-0-0372  Drive  hal t  acceleration  b ipolar 

•  S-0-0429  Emergency stop  deceleration  

The  fol l owing  sequences  (Figure  1 0)  i l l ustrate  the  use  of the  b i ts  1 3  to  1 5  i n  the  d rive  control  
and  the  bi ts  3 ,  4 ,  1 4  and  1 5  i n  the  d ri ve  status.  
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Figure 1 0  – Drive  state  mach ine  

7.2.2  Start-up  

The sequence  of s tart-up  i s  shown  in  F igure  1 1 .  

a)  Control  vol tage  “on ”:  
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1 )  power suppl ied  to  control  u n i t  and  d ri ve(s);  i n i tia l i sation  of control  u n i t  and  d rive(s) ;  

2)  establ ish ing  the  communication .  

b)  As  l ong  as  d ri ve- in ternal  computations  are  not fi n ished ,  the  d ri ve  sends  the  status  “not 
ready for power up”  b i ts  1 4  and  1 5  =  0 ,  s tatus  word .  

c)  The  dri ve  sends  the  s tatus  “ready for main  power on”;  (b i t  1 4  =1 ,  b i t  1 5  =  0 ,  status  word) .  
No  error i n  C1 D,  (S-0-001 1 ) .  

d )  The  main  power for the  d ri ve(s)  i s  tu rned  on .  

e)  Drive  is  ready and  free  of torque  (b i t  1 4  =  0 ,  b i t  1 5  =  1 ,  s tatus  word) .  The  master may set 
“enable  d rive”  and  “d ri ve  on” .  

f)  Master i ssues  “enable  d rive”  (b i t  1 4  =  1 ,  con trol  word).  The  “dri ve  enable  de lay time”  
(S-0-0295)  i s  started .   

g )  Master i ssues  “d ri ve  on”  (b i t  1 5  =  1 ,  control  word).  

h )  "Drive  enable  delay time"  (S-0-0295)  is  e l apsed  and  “drive  on”  i s  set (b i t  1 5  =  1 ,  con trol  
word)  and  torque  is  active.  Drive  s ignals  “ready to  operate”  (b i t  1 4  =  1 ,  s tatus  word)  and  
the  “drive  on  delay time”  (S-0-0206)  i s  started .  

i )  The  “d ri ve  on  delay time”  (S-0-0206)  is  e l apsed .  The  dri ve  sets  "status  command  value  
process ing "  (bi t  3  =  1 ,  status  word)  and  fol lows  the  command  values  of the  control  un i t.  

 
Control  word,  bit 1 4 

drive enable  

Status word,  bit 1 4 

a 

a1 +a2 

c d  e f g  h  i  

b  

S-0-0206 

S-0-0295 

Control  word,  bit 1 5 
drive on  

Status word,  bit 1 5 

Status word,  bit 3 

Torque is active 
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Figure 1 1  – Bi t  sequence during  start-up  

7.2.3  Shut-down  

7.2.3.1  Case 1 :  Normal  si tuation  

The  fol lowing  sequence i s  executed  during  normal  shut-down:  

a)  The  d ri ve  fo l lows  the  command  values  of the  con trol  un i t.  

b)  The  master i ssues  “drive  off”  (b i t  1 5  =  0 ,  control  word).  The  dri ve  i s  ha l ted  i n  the  best 
poss ib le  manner.  

c)  nmin  i s  reached  i ns ide  the  maximum  drive  off de lay time (S-0-0273)  and  “dri ve  off delay 
time“  (S-0-0207)  is  started :  the  d rive  i s  hal ted  wi th  torque  un ti l  “d rive  off delay 
time“  (S-0-0207)  i s  e l apsed .  

d )  The  d ri ve  d isables  torque  and  sends  the  status  “free  of torque”  (b i t  1 4  =  0 ,  status  word).  

e)  The  master resets  b i t  1 4  to  “not enabled”  (b i t  1 4  =  0 ,  control  word) .  

f)  Main  power is  tu rned  off.  

g )  The  dri ve  sends  the  status  “ready for main  power on”  (b i t  1 4  =  1 ,  b i t  1 5  =  0 ,  status  word).  

7.2.3.2  Case 2:  Error si tuation  

The fol l owing  sequence i s  executed  in  case  of an  error s i tuation  during  shu t-down :  
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a)  The  d ri ve  fo l lows  the  command  values  of the  con trol  un i t.  

b)  The  master i ssues  “dri ve  off”  (b i t  1 5  =  0 ,  control  word).  The  drive  i s  ha l ted  in  the  best  
poss ib le  manner.  

c)  nmin  i s  not reached  ins ide  the  maximum  drive  off delay time (S-0-0273).  The  brake  i s  
l ocked  i f the  maximum  drive  off delay time (S-0-0273)  i s  e l apsed .  The  dri ve  d isables  the  
torque  (bi t  1 4  =  0 ,  s tatus  word) .  

NOTE  The  d ri ve  i s  ha l ted  wi th  brake  on l y.  

d)  Reach ing  nmin  i s  no  l onger re levant.   

e)  The  master resets  b i t  1 4  to  “not enabled”  (b i t  1 4  =  0 ,  control  word) .  

f)  Main  power is  tu rned  off.  

g )  The  dri ve  sends  the  status  “ready for main  power on”  (b i t  1 4  =  1 ,  b i t  1 5  =  0 ,  status  word).  

F i gu re  1 2  shows  the  two cases  of shut-down  sequences.  

 

S-0-0273 

nmin  is  not reached  
brake is locked  

Control  word,  bit 1 4  
enable drive 

Status word,  bit 1 4  

a  b c e f g  d  

Status word,  bit 1 5  

nmin  is  reached  
brake is  locked  n>nmin  

S-0-0207 

Control  word,  bit 1 4  
enable drive 

Status word,  bit 1 4  

a  b b1  e f g  c1  

Status word,  bit 1 5  

n>nmin  

Case 1 :  

Case 2:  d  

nmin  is  reached  

Control  word,  bit 1 5  
drive on  

Control  word,  bit 1 5  
drive on  
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Figure 1 2  – Bi t  sequence during  shut-down  

7.2.3.3  Shut-down  due  to  error 

This  shal l  be  done  by the  d ri ve  when  an  error of C1 D  occurs.  

a)  The  drive  fol lows  the  command  va lues  of the  con trol  un i t.  

b)  The  dri ve  has  recogn ized  an  error and  sends  the  status  “dri ve  shut-down,  error i n  C1 D”  
(b i t  1 3  =  1 ,  s tatus  word)  and  ignores  the  cycl ic  command  values  (b i t  3  =  0 ,  status  word) .  
The  d ri ve  i s  ha l ted  i n  the  best poss ible  manner.  The  actual  status  of the  dri ve  after shu t-
down  i s  sent back to  the  con trol  un i t  wi th  the  state  of b i ts  1 4  and  1 5,  s tatus  word .  
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c)  The  d ri ve  has  stopped  and  d isables  the  torque.  

d )  Before  turn ing  on  power again ,  the  d ri ve  shu t-down  shal l  be  cancel led  via  “reset cl ass  1  
d iagnostic”  (S-0-0099).  After th is ,  b i t  1 5  of the  con trol  word  shal l  be  i n  the  0  state.  

e)  The  master i ssues  “dri ve  on”  (b i t  1 5  =  1 ,  control  word ) .  

F i gu re  1 3  shows  the  shu t-down  due  to  error b i t  sequence.  

 

Control  word    

Enable drive,  bit 1 4  

Drive on,  bit 1 5 

Status word    

bi t 1 3  

bit 1 5  

bit 1 4 

a b 

Reset by S-0-0099 

c 

bit 3  

d  e 

See start-up 

IEC  

Figure 1 3  – Bi t  sequence for C1 D  error 

7.3  Drive  parameters  

7.3. 1  Motor parameters  (FG  Motor)  

The  function  group FG  Motor describes  the  curren t,  torque  and  overload  parameter of an  
e lectrical  motor.  These  parameters  are  used  by the  d rive  to  ca lcu late  the  maximum  data  for 
the  axis.  Such  as  maximum  torque  and  veloci ty.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fol l owing  I DNs:  

•  S-0-01 09  Motor peak curren t  

•  S-0-01 1 1  Motor continuous  s ta l l  current  

•  S-0-01 1 3  Maximum  motor speed  

•  S-0-01 1 4  Load  l im i t of the  motor 

•  S-0-01 96  Motor rated  curren t  

•  S-0-0533  Motor continuous  s ta l l  torque/force  

•  S-0-0534  Motor peak torque/force  

7.3.2  Ampl i fier parameters  (FG  Ampl ifier)  

The  function  group  FG  Ampl i fi er describes  the  parameter of the  power un i t of an  e lectrical  
d ri ve.  For identi fication  of the  d ri ve  use  the  function  group FG_I den ti fication  of the  GDP.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fol l owing  I DNs:  

•  S-0-01 1 0  Ampl i fi er peak curren t  

•  S-0-01 1 2  Ampl i fi er rated  curren t  

•  S-0-0380  DC  bus  vol tage  

•  S-0-0381  DC bus  current  
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•  S-0-0382  DC  bus  power 

•  S-0-0388  Braking  current  l im i t  

•  S-0-0389  Effecti ve  current  

7.3.3  Motor feedback parameters  (FG  Motor feedback)  

This  function  group  FG  Motor feedback defines  the:  

•  I DNs  for parametri zation  of the  encoder 1  (motor feedback).  

•  I DNs  for d isp lay the  actual  feedback values  1 .  

•  I DNs  for mon i toring  pos i tion  data  (motor feedback. )   

I ndex 1  refers  to  the  motor feedback.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fo l l owing  I DNs:  

•  S-0-01 1 6  Resolu tion  of feedback 1  

•  S-0-01 64  Acceleration  feedback value  1  

•  S-0-01 65 Distance-coded  reference  marks  A 

•  S-0-01 66  Distance-coded  reference  marks  B  

•  S-0-01 67  Frequency l im i t  of feedback 1  

•  S-0-01 77  Absolu te  d istance  1  

•  S-0-0256  Mu l tip l ication  factor 1  

•  S-0-0277  Posi tion  feedback 1  type  

•  S-0-0378  Absolu te  encoder range  1  

•  S-0-0536  Active  acceleration  feedback value  

7.3.4  External  feedback parameters  (FG  External  feedback)  

The function  group FG  External  feedback defines  the:  

•  I DNs  for parametrization  of the  encoder 2  (external  feedback).  

•  I DNs  for d isp lay the  actual  feedback values  2 .  

•  I DNs  for mon i toring  pos i ti on  data  (external  feedback).   

I ndex 2  refers  to  the  external  feedback.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fo l l owing  I DNs:  

•  S-0-01 1 5  Posi tion  feedback 2  type  

•  S-0-01 1 7  Resolu tion  of feedback 2  

•  S-0-01 68  Frequency l im i t  of feedback 2  

•  S-0-01 78  Absolu te  d istance  2  

•  S-0-01 95 Acceleration  feedback value  2  

•  S-0-0257  Mu l tip l ication  factor 2  

•  S-0-0379  Absolu te  encoder range  2  

•  S-0-0391  Posi tion  feedback mon i toring  window 

7.3.5  Mechan ical  parameters  (FG  Mechan ics)  

The function  g roup FG  Mechan ics  i ncludes  the  fol lowing  I DNs:  
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•  S-0-0058  Reversal  cl earance  

•  S-0-01 03  Modu lo  value  

•  S-0-01 21  I nput revolu tions  of l oad  gear 

•  S-0-01 22  Output revolu tions  of l oad  gear 

•  S-0-01 23  Feed  constant  

•  S-0-0276  Return  to  modu lo  range  procedure  command  

•  S-0-0278  Maximum  travel  range  

•  S-0-0280  Underflow threshold  

•  S-0-0281  Overflow threshold  

The  gear ratio  of a  gear tra in  i s  ca lcu lated  by the  d ri ve  from  the  ratio  of i nput revolu tions  to  
ou tpu t revolu tions.   

01 22)-0-(S srevolution output

01 21 )-0- (S srevolution input
  ratio Gear =  

 

7.3.6  Power parameters  (FG_Power_Limit)  

The function  group FG_Power_Lim i t  includes  the  fol lowing  IDNs:  

•  S-0-01 58  Power threshold  (P
x
 )  

•  S-0-0337  Status  'P  greater P
x
 '  

•  S-0-0385 Active  power 

•  S-0-0387  Power overload  

7.3.7  Acceleration  parameters  (FG  Acceleration  l im it)  

The function  g roup  FG  Acceleration  l im i t i ncludes  the  fol l owing  IDNs:  

•  S-0-01 36  Acceleration  l im i t va lue  

•  S-0-01 37  Deceleration  l im i t value  

•  S-0-01 38  B ipolar acceleration  l im i t va lue  

•  S-0-0349  B ipolar j erk l im i t  

and  add i tional l y the  

•  S-0-01 94  Acceleration  command  va lue   

7.3.8  Drive  specifical ly d iagnosis  parameters  (FG  Drive  d iagnosis)  

The function  group FG  Drive  d iagnosis  describes  the  add i tional l y d iagnostic  functions  of a  
d ri ve.  I f a  warn ing  is  masked  i n  S-0-0097  Mask class  2  d iagnostic,  then  the  warn ing  does  not 
set  the  warn ing  b i t  i n  the  d ri ve  status.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fol lowing  I DNs:  

•  S-0-001 1  Class  1  d i agnostic  (C1 D)  

•  S-0-001 2  Class  2  d iagnostic  (C2D)  

•  S-0-0097  Mask class  2  d iagnostic  
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7.3.9  Temperature  parameters  wi th  warn ing  and  shut-down  d iagnostics  
(FG_Drive_Warn ing)  

The function  g roup  (FG_Drive_Warn ing)  i ncludes  temperature  parameters  for warn ing  and  
shu t-down  d iagnostics.  

Warning:  I n  case  of a  warn ing  the  d ri ve  generates  a  d iagnostic.  The  hand l i ng  of the  
correspond ing  warn ing  is  defi ned  in  each  parameter separatel y.  The  dri ve  

•  sets  the  d iagnostic number (S-0-0390)  to  the  correspond ing  Drive  status  code,   

•  sets  a  warn ing  b i t  i n  the  S-0-001 2  Class  2  d iagnostic  (C2D),  

•  sets  the  warn ing  (b i t  1 2)  i n  the  S-0-01 35 Drive  s tatus  and  

•  sets  the  warn ing  of device  (b i t  6)  i n  the  S-0-1 045  Device  s tatus  (S-DEV).   

Error:  I n  case  of an  error (shu t-down)  the  d rive  shal l  generate  a  d iagnostic and  activates  the  
appl ication  re lated  shu t-down  procedure.  The  correspond ing  error hand l ing  i s  defined  in  each  
parameter separatel y.  The  dri ve  

•  sets  the  d iagnostic number (S-0-0390)  to  the  correspond ing  Drive  status  code,   

•  sets  an  error b i t  i n  the  S-0-001 1  Class  1  d i agnostic (C1 D) ,  

•  sets  the  shu t-down  error (b i t  1 3)  i n  the  S-0-01 35  Drive  status,  

•  sets  the  error of device  (b i t  7)  i n  the  S-0-1 045  Device  Status  (S-DEV)  and  

•  acti vates  the  appl ication  re lated  shut-down  procedure.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fol lowing  I DNs:  

•  S-0-0200  Ampl i fier warn ing  temperature  

•  S-0-0201  Motor warn ing  temperature  

•  S-0-0202  Cool ing  error warn ing  temperature  

•  S-0-0203  Ampl i fier shut-down  temperature  

•  S-0-0204  Motor shut-down  temperature  

•  S-0-0205 Cool ing  error shu t-down  temperature  

•  S-0-031 0  Overload  warn ing  

•  S-0-031 1  Ampl i fi er overtemperature  warn ing  

•  S-0-031 2  Motor overtemperature  warn ing  

•  S-0-031 3  Cool ing  error warn ing  

•  S-0-0383  Motor temperature  

•  S-0-0384  Ampl i fi er temperature  

7.4 Drive  synchronous  operation  (FG  Drive  synchronous  operation)  

7.4. 1  General  

The function  group FG  Drive  synchronous  operation  includes  the  fo l l owing  IDNs:  

•  S-0-01 83  Synchron ization  ve loci ty window 

•  S-0-01 84  Synchron ization  veloci ty error l im i t  

•  S-0-0223  Drive  control led  synchronous  operation  procedure  command  

•  S-0-0224  Lead  spind le  address  

•  S-0-0225 Synchronous  operation  parameter 

•  S-0-0226  Lead  spind le  revolu tions  
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•  S-0-0227  Synchronous  spind le  revolu tions  

•  S-0-0228  Synchron ization  posi tion  window 

•  S-0-0229  Synchron ization  posi tion  error l im i t  

•  S-0-0230  Synchronous  pos i tion  offset  

•  S-0-0268  Angu lar setting  

•  S-0-0308  Synchron ization  operation  s tatus  

•  S-0-0309  Synchron ization  error s tatus  

A typica l  appl ication  of a  synchronous  sp ind le  d ri ve  is  a  turn ing  mach ine  where  the  work p iece  
shal l  be  transferred  from  the  main  spind le  ( lead  sp ind le,  address  i n  S-0-0224)  to  the  
secondary spind le  (=  synchronous  sp ind le)  wi thou t requ i ri ng  the  main  spind le  to  stop.  

The  synchronous  operation  parameter (S-0-0225)  shal l  se lect wh ich  ki nd  of synchronous  
operation  is  to  be  execu ted .  The  parameter S-0-0230  Synchronous  posi ti on  offset describes  
the  offset ang le  between  the  reference poin ts  for l ead  and  synchronous  spind le.  The  
synchronous  spind le  shal l  compensate  the  S-0-0230  Synchronous  pos i ti on  offset during  
synchronous  operations.  

F i gure  1 4  shows  an  example  of synchronous  spind le  operation .  

 

Position  feedback 
marker pulse  

Actual  position  value is  referred  
to machine zero point 

Position  feedback 1   
reference marker pulse  

Reference offset 1   

Position  feedback 
value status  
(S-0-0403)  

Actual  position  value is referred  
to machine zero point  

Position  feedback 1   
reference marker pulse  

Reference offset 1  Synchronous  

position offset  
(S-0-0230)  

Reference point    
lead  spindle  

Reference point 
synchronous spindle  

Synchronous spindle  

Lead spindle  

(S-0-01 50)  

(S-0-01 50)  

Position  feedback 
value status  
(S-0-0403)  

Position  feedback 
marker pulse  

IEC  

Figure  1 4 – Synchronous  spind le  operation  d iagram  

NOTE  The  s i gns  of the  pos i ti on  data  depend  on  the  mach ine  confi gu rati on .  Reference  poi n ts  are  referred  to  the  
mach ine  zero  poin t.  

7.4.2  Synchronization  of the  synchronous  spind le  to  the  l ead  spind le  with  a  fixed  
angu lar offset  

The fol l owing  sequence (see  F igure  1 5)  shal l  be  val i d .  

1 )  The  synchronous  spind le  fo l l ows  the  command  values  of the  con trol  u n i t.  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 78  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

2)  With  the  start of the  d ri ve  control led  synchronous  operation  procedure  command  
(S-0-0223),  the  command  values  for the  synchronous  spind le  are  derived  from  the  ve loci ty 
command  value  or the  pos i tion  command  value  of the  l ead  sp ind le.  Th is  i s  done  i n  the  
con trol  un i t.  The  MDT for the  synchron i zed  sp ind le  contains  the  derived  va lues.  

3)  The  synchronous  spind le  accelerates  to  the  synchronous  speed .  I n  order to  reach  the  
g iven  angu lar offset (S-0-0230),  the  d rive  wh ich  shal l  be  synchron i zed ,  may exceed  the  
synchronous  ve loci ty for a  short  t ime period .  

4)  The  synchron ization  operation  status  (S-0-0308)  i s  set when:  

a)  the  ve loci ty feedback value  i s  wi th in  the  synchron i zation  veloci ty window (S-0-01 83)  
during  ve loci ty synchron ization ,  or 

b)  the  pos i tion  feedback va lue  is  wi th in  the  synchron ization  pos i ti on  window (S-0-0228)  
during  posi tion  synchron ization .  

5)  The  mon i toring  of the  synchron ization  error l im i t (S-0-01 84  for veloci ty or S-0-0229  for 
pos i tion)  i s  activated  when  synchron ization  i s  ach ieved  for the  fi rst time.  When  the  
feedback values  (veloci ty or pos i tion)  exceed  the  error l im i ts ,  the  synchron i zation  error 
status  (S-0-0309)  i s  set.  

 

t 

Lead  spindle   
actual  velocity 

t 

1  2  3 4 5 6  7 

Procedure command,   

drive control led   

synchronous  

operation  (S-0-0223)  

(see note 1 ) 

New spindle  

angle position   

is  commanded   

(S-0-01 53)  

(see note 2) 

A new speed  

ratio is  

commanded   

  

(see note 3) 

Synchronous spindle  
actual  velocity 

IEC  

More  detai l s  are  g i ven  i n  7 . 4 . 2 ,  7 . 4 . 3  and  7. 4. 4 .  

NOTE  1  See  7 . 4. 2 .  

NOTE  2  See  7 . 4. 3.  

NOTE  3  See  7 . 4. 4.  

Figure 1 5 – Veloci ty d iagram  for lead  and  synchronous  spind le  
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7.4.3  New synchronous  position  offset  after synchronization  

Whi le  in  the  ang le  synchron i zation  mode (S-0-0225),  and  after the  new spind le  ang le  pos i tion  
(S-0-01 53)  i s  wri tten ,  the  synchronous  spind le  wi l l  exceed  or reduce  the  synchron i zation  
speed  for a  short t ime period  to  ach ieve  the  des ired  angu lar posi tion .  I n  F i gure  1 6 ,  poin t 6 ,  
the  des i red  angu lar pos i ti on  is  ach ieved .  

 

t 

Lead  spindle  

Synchronous spindle  

Actual  position  

Procedure command   

drive control led   

synchronous  

operation    

(see note 1 ) 

Synchronous   

angle position    

attained  (monitoring   

starts)  
(see note 2) 

Synchronization  position  error l imit (S-0-0229) 

Lead  spindle 

Synchronous spindle 

Lead  spindle 

Error l imit  

(S-0-0229) 

Synchronous spindle 

Position  window  

(S-0-0228) 

Synchronization  position  window (S-0-0228) 

IEC 

 

NOTE  1  See  F i gu re  1 5,  poi n t  2  

NOTE  2  See  F i gu re  1 5,  poi n t  5  

Figure 1 6  – Posi tion  feedback d iagram  for l ead  and  synchronous  spind le  

7.4.4  New speed  ratio  after synchron ization  

The control  u n i t  shal l  reset b i t  2  of the  synchronous  operation  parameter (S-0-0225)  to  0  and  
perm i t a  change of the  ratio  between  lead  sp ind le  revolu tions  (S-0-0226)  and  synchronous  
spind le  revolu tions  (S-0-0227).  Th is  shal l  have  no  effect  upon  the  synchronous  spind le  at  that  
time.  

The  control  u n i t  sha l l  set  new values  for the  l ead  spind le  revolu tions  (S-0-0226)  and  the  
synchronous  spind le  revolu tions  (S-0-0227)  i n  the  synchronous  spind le  i n  order to  ca lcu late  a  
new speed  ratio  between  l ead  spind le  and  synchronous  spind le.  

Setti ng  i n  the  synchronous  operation  parameter (S-0-0225)  b i t  2  =  1  shal l  cause  the  
synchronous  sp ind le  to  take  the  new speed  ratio  i n to  account,  and  to  accelerate  the  
synchronous  spind le  to  the  new synchronous  speed .  I n  F i gure  1 6 ,  poin t 7 ,  the  des i red  speed  
is  ach ieved .  

Wh i le  i n  the  posi ti on  synchron ization  mode,  a  new angu lar pos i tion  shal l  be  reachable  by 
setting  a  new spind le  ang le  posi ti on  (S-0-01 53).  
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7.5  Homing  

7.5. 1  Description  of FG  Drive  homing  

This  function  group  i ncludes  the  fol lowing  I DNs:  

•  S-0-0041  Hom ing  veloci ty 

•  S-0-0042  Hom ing  acceleration  

•  S-0-0052  Reference  d istance  1  

•  S-0-0054  Reference  d istance  2  

•  S-0-01 08  Feedrate  override  

•  S-0-01 46  Control  un i t  control led  hom ing  procedure  command  

•  S-0-01 47  Hom ing  parameter 

•  S-0-01 48  Drive  control l ed  hom ing  procedure  command  

•  S-0-01 50  Reference  offset  1  

•  S-0-01 51  Reference  offset  2  

•  S-0-01 71  Calcu late  d isp lacement procedure  command  

•  S-0-01 72  D isplacement to  the  referenced  system  procedure  command  

•  S-0-01 73  Marker pos i tion  A 

•  S-0-01 74  Marker pos i tion  B  

•  S-0-01 75 D isplacement parameter 1  

•  S-0-01 76  D isplacement parameter 2  

•  S-0-01 91  Cancel  reference poin t procedure  command  

•  S-0-0297  Hom ing  d istance  

•  S-0-0298  Suggest home swi tch  d istance  

•  S-0-0299  Home swi tch  offset 1  

•  S-0-0356  D istance  home swi tch  – marker pu ls  

•  S-0-0357  Marker pu lse  d i stance  

•  S-0-0358  Home swi tch  offset 2  

•  S-0-0400  Home swi tch  

•  S-0-0403  Posi tion  feedback value  status  

•  S-0-0404  Posi tion  command  value  status  

•  S-0-0407  Hom ing  enable  

•  S-0-0408  Reference  marker pu lse  reg istered  

The hom ing  procedure  may e i ther be  con trol l ed  by the  con trol  un i t  or by the  d ri ve.  There  shal l  
be  procedure  commands  avai l ab le  for both  possib i l i ti es.  

7.5.2  Drive  control led  homing   

The fol lowing  cond i tions  shal l  be  val id .  

•  The  pos i tion  feedback is  connected  to  the  d rive  and  the  actual  pos i tion  acqu is i tion  is  done  
by the  d ri ve.  

•  The  home swi tch  i s  connected  d i rectl y to  the  d rive  or to  the  control  un i t.  The  con trol  un i t 
shal l  se lect one  of the  fol l owing  s i gnals  i n  the  S-0-01 47  for the  hom ing :  home swi tch  
(S-0-0400),  l im i t  swi tches  (S-0-0478)  or pos i ti ve  stop  wi th  clamping  torque  (S-0-0530).  
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Before  the  control  un i t  s tarts  the  d ri ve  con trol l ed  hom ing  procedure  by setting  and  enabl i ng  
the  procedure  command  S-0-01 48,  the  con trol  u n i t  sha l l  a l locate  the  necessary control  and  
status  s ignals  to  real -time b i ts  via  the  service  channel .  

F igu re  1 7  i l l ustrates  the  b i t  sequence for a  d ri ve  con trol led  hom ing .  

 Procedure command   
set and  enabled  

Procedure command   change   

bit (Bit 5 status word)  

(drive stopped) 

Home switch  (S-0-0400) 

Latch  reference marker  

pulse 

Position  feedback  

marker pulse 

Position  feedback  

value status (S-0-0403) 

* 

IEC 

 

Figure  1 7  – Bi t  sequence for drive  control led  homing  

During  the  period  noted  wi th  a  “  *  “  i n  F igure  1 7 ,  the  con trol  un i t  shal l  read  the  posi tion  
command  value  (S-0-0047)  from  the  d rive.  

 

Home switch  (S-0-0400) 

Position  feedback  

marker pulse 

Homing  velocity  

(S-0-0041 ) 

1   

0  

1  

Motion  d irection    

of the drive 

3 

2  

4  

Machine zero point 

5,6 

7/7b 

7a 

8 

   Reference  offset 1  or 2   

(S-0-01 50/ 01 51 ) 

Reference distance 1  or 2   

(S-0-0052/0054) 

Reference marker pulse 

Velocity of the drive 

Reference point 

IEC  

Figure 1 8  – Drive  control led  homing  d iagram  

I n  F igure  1 8,  the  fol lowing  s teps  are  i l l ustrated ,  whereas  the  s igns  of the  posi ti on  data  depend  
on  the  mach ine  configuration .  

1 )  The  procedure  command  drive  control led  hom ing  (S-0-01 48)  i s  set and  enabled .  

2)  Start-poin t  of the  d rive  not yet referenced  to  the  mach ine  zero  poin t.  The  dri ve  swi tches  
i n to  i n ternal  pos i tion  con trol  and  resets  the  b i t  pos i ti on  feedback value  status  (S-0-0403) .  

3)  Taking  the  start d i rection  i n to  account,  wh ich  i s  determ ined  by the  hom ing  parameter 
(S-0-01 47)  and  the  hom ing  acceleration  (S-0-0042),  the  d rive  accelerates  to  the  hom ing  
ve loci ty (S-0-0041 ).  
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4)  Recogn is ing  the  programmed  signal  change  at  the  home swi tch  (programmed  by the  
hom ing  parameter S-0-01 47),  the  d ri ve  fi nds  the  next  posi ti on  feedback marker pu lse  of 
the  feedback as  the  reference marker pu lse.  The  dri ve  may have  an  i n ternal  function  for 
reducing  the  ve loci ty after i t  has  recogn i zed  the  home swi tch  s i gnal  change (dotted  l i ne  i n  
F igu re  1 8) .  

5)  The  drive  reduces  the  veloci ty to  a  s tandsti l l  us ing  the  hom ing  acceleration .  

6)  The  recogn i tion  of the  pos i ti on  feedback reference marker pu lse  i n  the  d ri ve  leads  to  the  
setting  of the  pos i tion  feedback value  1  or 2  (posi ti on  feedback va lue  1  or 2  =  reference  

d istance  1  or 2  +  reference offset 1  or 2  +  d is tance  to  reference  marker pu lse).  The  s i gns  
of these  posi ti on  data  shal l  be  taken  i n to  account.  As  soon  as  the  pos i tion  feedback va l ue  
1  or 2  referenced  to  the  mach ine  zero  poin t,  i s  en tered  i n  the  d rive  te legram,  the  d ri ve  
sets  the  procedure  command  change  b i t  (b i t  5  in  the  s tatus  word ,  i nd icati ng  that the  d rive  
con trol l ed  hom ing  was  execu ted  properl y) .  

The  d ri ve  ca lcu lates  a  command  value  wh ich  equals  the  referenced  posi tion  feedback 
va lue  1  or 2  and  the  control  u n i t  reads  th is  pos i tion  command  value  (S-0-0047)  from  the  
dri ve  and  sets  i ts  command  value  to  th is  posi ti on .  

7)  Afterwards,  the  control  un i t  cancels  the  procedure  command  and  th e  d ri ve  fol l ows  the  
command  va lues  of the  con trol  un i t.  Depend ing  on  con trol  un i t  functional i ty (manufacturer 
speci fic,  not  subj ect  to  th is  speci fication) ,  two  cases  may be  d isti ngu ished :  

a)  the  control  un i t  au tomatica l l y assigns  a  new pos i ti on  value  to  the  d ri ve  i n  order to  go  
through  the  reference  offset 1  or 2  and  to  reach  the  reference poin t (dotted  l i ne  in  
F igu re  1 8) ;  

b)  the  con trol  un i t  does  not ass ign  new pos i tion  command  values  ( i . e. ,  the  axis  stops  near 
the  posi tion  feedback reference marker pu lse)  and  l ater the  control  un i t  s tarts  from  that  
poin t.  

8)  Reference poin t of the  axis.  The  control  un i t  con ti nues  wi th  the  same procedure  for a l l  
other d rives.  

7.5.3  Control  un i t  control led  homing  

7.5.3.1  General  

For control  un i t  control l ed  hom ing ,  th ree  procedure  commands  shal l  be  avai lab le:  

•  Control  u n i t  con trol l ed  hom ing  (S-0-01 46) ;  

•  Calcu late  d isp lacement (S-0-01 71 );  

•  D isplacement to  the  referenced  system  (S-0-01 72).  

These  procedure  commands  may a lso  be  used  partia l l y,  i f for example  the  con trol  u n i t  
ca lcu lates  the  d isplacement and  wri tes  i t  to  the  d ri ve.  

7.5.3.2  Procedure  command  control  un i t  control led  homing  

For the  correct operation  of the  procedure  command  (S-0-01 46),  the  fol l owing  ass ignments  to  
rea l - time  control  and  s tatus  b i ts  shal l  be  made:  

•  rea l - time  control  b i t:  hom ing  enable  (S-0-0407) ;  

•  real - time status  b i t:  reference  marker pu lse  reg istered  (S-0-0408).  

I f the  home swi tch  i s  connected  to  the  d rive,  the  fol lowing  add i tional  a l l ocation  to  the  other 
rea l - time  status  b i t  i s  necessary:  

•  rea l - time  status  b i t:  home swi tch  (S-0-0400).  

These  a l locations  to  the  other rea l -time status  b i t  shal l  be  made  before  the  procedure  
command  is  s tarted  and  shal l  be  checkable  by the  d ri ve.  

For control  un i t  control l ed  hom ing ,  th ree  cases  shal l  be  d istingu ished :  
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Case 1  (F igure  1 9):  the  home swi tch  i s  connected  to  the  control  un i t;  the  d ri ve  on l y evaluates  

the  hom ing  enable  s ignal  (see  F igure  1 9).  

 Procedure command   
set and  enabled  

Procedure command   

change bit (Bit 5 status word) 

Homing enable (S-0-0407) 

Latch  reference marker  

pulse 

Position  feedback  

marker pulse 

Home switch  (S-0-0400) No significance in  case 1  

IEC  

Figure 1 9  – Bi t  sequence for control  un i t  control led  homing  (case  1 )  

Case  2 :  the  home swi tch  i s  connected  to  the  d ri ve.  

Case 2 .1  (F igure  20) :  the  d ri ve  s ignals  the  home swi tch  (S-0-0400)  to  the  con trol  un i t  via  the  
rea l - time status  b i t  2  (see  F igure  20) .  

The  control  u n i t  shal l  set  the  hom ing  enable  (S-0-0407)  via  the  real -time con trol  b i t.  The  d ri ve  
shal l  evaluate  hom ing  enable  (S-0-0407)  on l y.  

 Procedure command  
set and  enabled  

Procedure command change bit  

(Bit 5 status word) 

Homing  enable (S-0-0407) 

Latch  reference  
marker pulse  

Position  feedback  
marker pulse 

Home switch  (S-0-0400) 
Evaluation  in  the control  unit only 

IEC  

Figure 20  – Bi t  sequence for control  un i t  control led  homing  (case 2. 1 )  

Case 2 .2  (F i gure  21 ):  The  dri ve  s ignals  the  home swi tch  (S-0-0400)  to  the  con trol  un i t  vi a  the  
real -time status  b i t  2  (see  F igure  21 ) .  

The  control  un i t  shal l  set  the  hom ing  enable  (S-0-0407)  via  the  real -time con trol  b i t.  The  dri ve  
shal l  eva luate  the  hom ing  enable  (S-0-0407)  and  the  home swi tch  (S-0-0400).  
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 Procedure command   
set and  enabled  

Procedure command  change bit  

(Bit 5 status word) 

Homing  enable (S-0-0407) 

Latch  reference  

marker pulse 

Position  feedback  

marker pulse 

Home switch  (S-0-0400) 

Reference marker pulse  

registered  (S-0-0408) 
IEC  

Figure 21  – Bi t  sequence for control  un i t  control led  homing  (case 2.2)  

The programmed  function  shal l  be  recogn ized  by the  d ri ve  by the  hom ing  parameter 
(S-0-01 47).  

7.5.3.3  Procedure  command  “calcu late  d isplacement” 

To calcu late  the  d isp lacement between  the  o l d  and  the  new feedback system  (wh ich  i s  
referenced  to  the  mach ine  zero  poin t),  two  methods  shal l  be  appl icable.  

a)  The  d ri ve  calcu lates  the  d isplacement via  the  procedure  command  “calcu late  
d isp lacement”  (S-0-01 71 ) .  

1 )  The  con trol  un i t  s tarts  and  enables  the  procedure  command  “calcu late  d isp lacement” .  

2)  The  dri ve  calcu lates  the  d istance  from  the  mach ine  zero  poin t.  

i )  For i ncrementa l  feedback:  d is tance  from  mach ine  zero  poin t =  reference  d i stance  1  

or 2  (S-0-0052/0054)  +  reference  offset 1  or 2  (S-0-01 50/01 51 )  ( the  s i gns  depend  
on  the  mach ine  configuration).  

i i )  For d istance-coded  marker pu lses:  d is tance  from  mach ine  zero  poin t i s  ca lcu lated  
by means  of marker posi ti on  A (S-0-01 73),  marker posi tion  B  (S-0-01 74)  and  the  
absolu te  d istance  1  or 2  (S-0-01 77/01 78).  

3)  The  d rive  ca lcu lates  the  d istance  between  the  mach ine  zero  poin t and  the  zero  poin t of 
the  unreferenced  dri ve  by the  fol l owing  formu la  (observing  the  s igns) :  D isplacement 1  
or 2  =  d istance  from  mach ine  zero  poin t  – marker posi tion  A (S-0-01 73).  The resu l t  i s  
stored  in  the  d isplacement parameter 1  or 2  (S-0-01 75/01 76)  and  i s  va l id  for 
i ncremental  and  d istance-coded  feedback systems.  

4)  The  dri ve  acknowledges  the  procedure  command  posi ti vel y as  soon  as  the  
d isplacement i s  calcu lated  and  stored .  

5)  The  control  u n i t  reads  the  d isp lacement parameter 1  or 2  from  the  d rive  to  set the  
command  value  to  the  referenced  system .  

6)  The  con trol  un i t  cancels  the  procedure  command  “calcu late  d isplacement” .  

b)  The  con trol  un i t  ca lcu lates  the  d isplacement.  

1 )  The  con trol  u n i t  reads  the  data  ou t of the  d ri ve  wh ich  are  necessary for the  calcu lation  
(see  a)) .  

2)  The  control  un i t  ca lcu lates  the  d isplacement 1  or 2  =  d is tance  from  mach ine  zero  poin t 
– marker pos i tion  A (S-0-01 73).  

3)  The  con trol  un i t  wri tes  the  d isplacement parameter 1  or 2  (S-0-01 75/01 76)  to  the  d ri ve.  

F igu re  22  and  F igure  23  i l l ustrate  the  two ways  to  calcu late  d isp lacement.  The  s igns  of the  
pos i tion  data  depend  on  the  mach ine  configuration .  
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Machine zero point 

Zero point of the  

non-referenced  drive 

Position  feedback  

reference marker pulse Reference point 

Displacement  

parameter 1  or 2  

Marker   

position  A Reference offset 1  or 2  

Reference distance 1  or 2   

(S-0-0052/0054) 

(S-0-01 73) (S-0-01 75/01 76) (S-0-01 50/01 51 ) 

IEC  

Figure 22  – Incremental  feedback system  

 

Displacement parameter 1   

 or 2   (S-0-01 75/01 76) 

Absolute  

d istance 1  or 2  

Machine zero point 

Zero point of the  

feedback system 

Zero point of the  

non-referenced  drive 

Position  feedback  

marker pulses 

Marker position  B  

(S-0-01 74) 

Reference distance 1  or 2   

(S-0-0052/0054) 

Marker position  A (S-0-01 73) 

(S-0-01 77/01 78) 

IEC  

Figure 23  – Distance-coded  feedback system  

7.5.3.4  Procedure  command  d isplacement to  the  referenced  system  

For the  correct operation  of the  procedure  command  “d isplacement to  the  referenced  system”  
(S-0-01 72),  the  fo l l owing  assignments  of rea l -time  b i ts  are  necessary:  

•  real -time control  b i t:  posi ti on  command  value  s tatus  (S-0-0404);  

•  real - time status  b i t:  posi ti on  feedback value  status  (S-0-0403).  

S imu l taneous  to  the  setting  of the  rea l -time  control  b i t  (posi ti on  command  value  status) ,  the  
pos i tion  command  va lues  shal l  be  swi tched  to  the  referenced  system .  Simu l taneous  to  
en tering  the  referenced  feedback va lues  1  or 2  i n  the  AT,  the  pos i tion  feedback value  status  
(S-0-0403)  shal l  be  set via  the  rea l - time status  b i t  known  i n  the  con trol  un i t  ( the  pos i ti on  
feedback values  are  referred  to  the  reference poin t) .  When  both  bi ts  are  set,  the  dri ve  shal l  
acknowledge  the  procedure  command  pos i ti ve l y.  The  sequence  (see  F igure  24)  i n  wh ich  the  
b i ts  sha l l  be  set  i s  not fixed .  

Posi tion  command  value  status  shal l  be  set by the  control  un i t  i ndependen tl y from  the  
operation  mode.  
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 Procedure command  
set and  enabled  

Procedure command change bit  

(Bit 5 status word) 

Position  feedback value  

status (S-0-0403) 

Position  command  value  

status (S-0-0404) 
Not defined 

Not defined  

IEC  

Figure  24 – Bi t  sequence to  activate  the  d isplacement to  the  referenced  system  

7.5.4  Set absolute  posi tion  

7.5.4.1  General  

When  us ing  absolu te  posi ti on  measuring  systems,  the  pos i ti on  feedback shal l  be  referenced  
to  the  axis  system  mechan ics  once  during  i n i ti a l  commission ing .  To  affect that,  the  current  
posi tion  value  of an  absolu te  feedback shal l  be  set to  a  new value.  

The  reference for an  absolu te  measuring  system  is  establ ished  us ing  the  “set absolu te  
posi tion”  procedure  command  (S-0-0447) .  An  external  feedback as  wel l  as  the  motor feedback 
can  be  referenced .  

After powering  up  a  d ri ve  wi th  a  referenced  absolu te  feedback,  the  posi ti on  feedback i s  
immed iate l y referenced  to  the  axis  mechan ical  posi ti on .  

The  dri ve  shal l  cl ear the  reference  posi tion ,  when  i t  recogn izes  via  the  parameterization  that 
the  feedback,  the  motor,  or the  mechan ics  have  been  changed .  

7.5.4.2  Functional  description  

7.5.4.2 .1  General  

The dri ve  shal l  clear the  reference  when :  

•  a  new “set absolu te  posi ti on”  procedure  command  S-0-0447  is  activated ,  or 

•  the  motor is  exchanged ,  or 

•  the  absolu te  feedback i s  exchanged ,  or 

•  the  axis ’  mechan ica l  components  are  changed   

When  the  procedure  command  "set  absolu te  pos i ti on "  i s  execu ted  the  fol lowing  happens:  

•  the  pos i ti on  feedback value  1  (motor feedback)  i s  set  to  the  reference d istance  1 ,  and  

•  the  pos i ti on  feedback value  2  (external  feedback)  i s  set to  the  reference  d istance 2 .   

Normal l y,  the  set absolu te  pos i tion  procedure  command  i s  executed  when  the  axis  i s  stopped ,  
and  d ri ve  enable  is  removed .  For those  cases  where  the  axis  sha l l  move to  a  pos i tion  and  
activel y hold  there  in  order to  set  absolu te  pos i tion ,  the  procedure  command  can  a lso  be  
activated  wi th  the  d ri ve  enabled .  I n  th is  case,  e i ther the  d rive-hal t  b i t  shal l  be  cleared  before  
i n i tiating  the  set absolu te  posi ti on  procedure  command  or a  d ri ve-control led  hom ing  procedure  
command  shal l  be  execu ted  wh i le  the  set  absolu te  pos i ti on  procedure  command  is  active.  

I DN  l i st  of set absolu te  pos i ti on  parameters  

•  S-0-0447  Set  absolu te  pos i ti on  procedure  command  

•  S-0-0448  Set  absolu te  pos i ti on  con trol  word  
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When  mu l ti ple  absolu te  feedbacks  are  connected  to  the  d ri ve,  the  parameter “set absolu te  
posi tion  control  word”  (S-0-0448)  is  used  to  select the  absolu te  feedback that  shou ld  be  set.  

7.5.4.2 .2  Set absolute  posi tion  execution  

The “set absolu te  pos i ti on”  command  can  be  acti vated  i n  the  operati ng  states  shown  i n  
Table  7 .  

With  the  start of the  “set  absolu te  posi tion”  procedure  command :  

•  the  reference  bi t  of the  selected  absolu te  feedback (S-0-0403)  is  cl eared ,  and  the  pos i tion  
feedback value  i s  s tored ;  

•  the  d i fference between  the  pos i ti on  feedback value  1  or 2  and  the  reference d istance  1  or 
2  i s  ca lcu lated  and  stored  i n  d isp lacement parameter 1  or 2  (S-0-01 75 or S-0-01 76);  

•  the  d rive  checks  i f the  ca lcu lated  d isplacement value  can  be  transferred  i n to  the  pos i tion  
feedback value  1  or 2 .  The  transfer is  dependent  upon  the  d rive  operati ng  states  (see  
Table  7) ;  

•  the  procedure  command  i s  pos i ti vel y acknowledged  when  the  transfer successfu l l y occurs.   

7.5.4.2 .3  Transfer of the  calcu lated  d isplacement value  i n to  position  feedback 1  or 2  

a)  When  the  d ri ve  i s  ready bu t not  ON  or Hal t-drive  i s  acti ve  

The  calcu lated  d isplacement is  immed iatel y effecti ve  and  i s  transferred  by the  d ri ve  in to  
pos i tion  feedback 1  or 2  (S-0-0051 /S-0-0053).  The  associated  b i t  i n  pos i ti on  feedback 
status  i s  set  to  “1 ” .  (See  case  1  and  2  of Table  7) .  

b)  Drive  i s  ready,  and  ON  

When  i n  case  3  the  set absolu te  posi tion  procedure  command  is  acti vated ,  there  are  two  
poss ib le  ways  to  transfer the  d isp lacement va lue  i n to  pos i tion  feedback 1  or 2 .  (See  Case  
3  of Table  7) .  

•  Deactivate  the  d ri ve  enable  (b i t  1 4  or 1 5  of d ri ve  con trol  has  been  deleted ) .   

When  the  d ri ve  reaches  the  inacti ve  s tate  (case  1  of Table  7),  posi ti on  feedback 1  or 2  
(S-0-0051 /S-0-0053)  are  set  as  i n  a).   

•  Start the  “drive  contro l led  hom ing”  procedure  command.   

The  dri ve  i gnores  the  command  value.  The  calcu lated  d isplacement i s  transferred  in to  
pos i tion  feedback 1  or 2  (S-0-0051 /S-0-0053)  and  then  the  associated  b i t  i n  pos i tion  
feedback status  is  set to  “1 ” .  The  dri ve  acknowledges  the  “drive  control l ed  hom ing”  
procedure  command  as  being  completed .  The  con trol  un i t  sha l l  then  set  i ts  posi tion  
command  value  to  the  new pos i tion  command  value  i n  the  d rive.  After that,  the  con trol  
un i t  clears  the  “dri ve  con trol l ed  hom ing”  procedure  command.  The  d ri ve  wi l l  then  beg in  
fol lowing  the  command  inpu t again .   

After the  reference  value  i s  transferred  the  con trol  u n i t  shal l  cl ear the  “set  absolu te  posi ti on”  
procedure  command  (see  F igure  25).  

The  re levant bi t  i n  pos i ti on  feedback va lue  status  (S-0-0403)  can  be  used  to  veri fy whether 
the  feedback selected  via  set  absolu te  pos i tion  con trol  word  (S-0-0448)  is  i ndeed  referenced .   
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Table  7  – Drive  operating  states  

Case  Bi t  1 5  Bi t  1 4  Bi t 1 3  Drive  status   

1  
0  
x  

x  
0  

x  
x  

Dri ve  ready,  bu t  not  ON   

2  1  1  0  
Dri ve  ready to  operate,  'enab le  d ri ve'  i s  set  and  acti ve.  Power s tage  i s  acti ve  
Hal t  d ri ve  i s  acti ve,  d ri ve  i gnores  the  command  va lues   

3  1  1  1  
Dri ve  ready to  operate,  'enab le  d ri ve'  i s  set  and  acti ve.  Power s tage  i s  acti ve  
Dri ve  fo l l ows  the  command  val ues   
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Figure 25 – Sequence of set  absolute  posi tion  procedure command  

7.6  Cycl ic Marker Detection  (FG  Cycl ic  marker detection)  

The function  group  FG  Cycl ic marker detection  describes  the  cycl ic marker detection  of 
posi tion  feedback 1  and  2 .  

1 )  For pos i tion  feedback 1  the  function  i s  acti vated  i n  S-0-0277  Posi ti on  feedback 1  type  by 
setting  b i t  9  to  1 .  

I f the  d ri ve  recogn izes  the  marker pu lse  of pos i tion  feedback 1 ,  then  

IEC  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 90  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

•  the  d ri ve  shal l  store  the  i nstan taneous  unreferenced  pos i ti on  feedback va lue  1  i n  the  
S-0-0440  Marker posi ti on  feedback 1 ,  and  

•  sha l l  i ncrement the  S-0-0442  Counter marker pos i ti on  feedback 1 .   

I f the  control  un i t  supervi zes  the  i ncremental  feedback,  then  both  parameters  (S-0-0440  
and  S-0-0442)  may be  transm itted  as  rea l - time data  from  the  d ri ve  to  the  con trol  un i t.   

2)  For posi tion  feedback 2  the  function  i s  acti vated  i n  S-0-01 1 5  Pos i ti on  feedback 2  type  by 
setting  b i t  9  to  1 .  

I f the  d ri ve  recogn izes  the  marker pu lse  of pos i tion  feedback 2 ,  then  

•  the  d ri ve  shal l  store  the  i nstan taneous  unreferenced  pos i ti on  feedback va lue  2  i n  the  
S-0-0441  Marker posi ti on  feedback 2 ,  and  

•  shal l  i ncrement the  S-0-0443  Counter marker pos i ti on  feedback 2.   

I f the  control  un i t  supervi zes  the  i ncremental  feedback,  then  both  parameters  (S-0-0441  
and  S-0-0443)  may be  transm itted  as  rea l - time data  from  the  d ri ve  to  the  con trol  un i t.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fol l owing  I DNs:  

•  S-0-0440  Marker pos i tion  feedback 1  

•  S-0-0441  Marker pos i tion  feedback 2  

•  S-0-0442  Counter marker pos i ti on  feedback 1  

•  S-0-0443  Counter marker pos i ti on  feedback 2  

Add i tional l y the  parameters  are:  

•  S-0-01 1 5  Posi tion  feedback 2  type  and  

•  S-0-0277  Posi tion  feedback 1  type  

7.7  Modification  of the  coordinate  system  (FG  Modify coordinate  system)  

The function  g roup FG  Mod ify coord inate  system  defines  two functions  to  mod i fy the  
coord inate  system  (see  F igure  26).  The  two  functions  are :  

1 )  Set  coord inate  system  

•  Th is  function  wi l l  be  activated  wi th  the  S-0-01 97  Set coord inate  system  procedure  
command .  

•  The  d ri ve  shal l  set i ts  i n ternal  coord inate  system  to  the  S-0-01 98  I n i tia l  coord inate  
va lue.  

•  Therefore,  the  d ri ve  shal l  convert  a l l  absolu te  posi ti on  values  re lated  to  the  S-0-01 98.  

•  The  d ri ve  shal l  ca lcu late  the  S-0-0283  Curren t coord inate  offset,  (S-0-0283  =  
S-0-01 98).   

2)  Sh i ft  coord inate  system  

•  Th is  function  wi l l  be  acti vated  wi th  the  S-0-01 99  Sh i ft  coord inate  system  procedure  
command .  

•  The  d ri ve  shal l  add  the  S-0-0275 Coord inate  offset va lue  to  i ts  i n ternal  coord inate  
system.  

•  Therefore,  the  d ri ve  shal l  re-calcu late  a l l  absolu te  posi tion  values  wi th  the  S-0-0275.  

•  The  d ri ve  shal l  ca lcu late  the  S-0-0283  Curren t coord inate  offset,  (S-0-0283  –  
S-0-0275).  

Th is  function  group  i ncludes  the  fol l owing  I DNs:  

•  S-0-01 97  Set coord inate  system  procedure  command  

•  S-0-01 98  I n i ti a l  coord inate  value  
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•  S-0-01 99  Sh i ft  coord inate  system  procedure  command  

•  S-0-0275 Coord inate  offset  va lue  

•  S-0-0283  Current  coord inate  offset.  

 

 F igure  26  – Modification  of coordinate  system   

7. 8  Spind le  posi tion ing  procedure  (FG  Posi tion  spindle)  

7. 8. 1  General  

The function  group FG  Posi ti on  spind le  i ncludes  the  fol lowing  I DNs:  

•  S-0-01 52  Posi tion  sp ind le  procedure  command  

•  S-0-01 53  Spind le  ang le  posi ti on  

•  S-0-01 54  Spind le  pos i ti on ing  parameter 

•  S-0-01 80  Spind le  relati ve  offset  

•  S-0-0220  M in imum  spind le  speed  

•  S-0-0221  Maximum  spind le  speed  

•  S-0-0222  Spind le  pos i ti on ing  speed  

•  S-0-0339  Status  'n feedback less  than  m in imum  spind le  speed '  

•  S-0-0340  Status  'n feedback exceeds  maximum  spind le  speed ’  

•  S-0-0431  Spind le  pos i ti on ing  acceleration  b ipolar 

The  S-0-01 52  Posi tion  spind le  procedure  command  is  used  to  pos i ti on  a  spind le  at an  
absolu te  ang le  pos i tion  or to  rotate  a  spind le  at  a  re lati ve  offset ( i . e . ,  a  defined  ang le).  

The  function  i s  acti vated  in  the  d rive  by setting  and  enabl ing  the  procedure  command .  The  
dri ve  s i gnals  the  acti vation  by setting  the  procedure  command  acknowledgment to  ‘procedure  
command  set,  enabled ,  and  not yet execu ted ’ .  An  acknowledgment ‘procedure  command  
execu ted ’  i s  not set.  Th is  means  that the  procedure  command  change  b i t  i s  on l y set i n  case  of 
an  error.  

The  mode of pos i ti on ing  the  spind le  i s  s tored  in  S-0-01 54  Spind le  pos i tion ing  parameter.  Th is  
parameter defines  whether the  sp ind le  is  d riven  i n to  the  posi tion  clockwise,  coun terclockwise  
or i n  the  shortest way.  Add i tional l y i t  d efi nes  whether the  posi tion ing  has  to  be  executed  
absolu te l y or re lati ve l y.   

7.8.2  Start cond i tions  of spindle  position ing  

7.8.2 .1  General  

The S-0-01 52  Posi tion  spind le  procedure  command  can  be  acti vated  wi th  3  cond i tions  that  
may be  present.  
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•  The  spind le  runs  faster than  the  sp ind le  pos i ti on ing  speed  (veloci ty feedback value  >  
sp ind le  pos i tion ing  speed).  

•  The  spind le  runs  s lower than  the  sp ind le  posi ti on ing  speed  (veloci ty feedback va lue  ≤  
sp ind le  pos i tion ing  speed ).  

•  The  spind le  is  i n  the  standsti l l  (ve loci ty feedback value  =  0) .  

7.8.2 .2  xVeloci ty feedback value  >  spindle  posi tion ing  speed  

When  the  procedure  command  “pos i tion  sp ind le”  i s  activated  and  the  veloci ty feedback va lue  
of the  d ri ve  at that moment is  g reater than  the  spind le  pos i ti on ing  speed  (S-0-0222),  the  d ri ve  
shal l  s low down  to  the  sp ind le  posi ti on ing  speed  and  then  start the  posi ti on ing  (see  
F igure  27) .  

 

Velocity 

Spindle in  position     

(angular position,  given  by the  

mode in  S-0-01 54) 

Angle 

Procedure command  set and  enabled  

Slow down to spindle positioning  speed  

Spindle positioning  speed  

veloci ty feedback >  spind le  posi tion ing  speed  

IEC  

Figure 27  – Veloci ty d iagram  for spind le  position ing  

7.8.2 .3  Veloci ty feedback value  ≤  spindle  posi tion ing  speed  

When  the  veloci ty feedback value  i s  equal  to  or l ess  than  the  spind le  pos i tion ing  speed  
(S-0-0222),  the  d ri ve  shal l  swi tch  i n to  i n ternal  pos i ti on  control  and  posi ti on  the  spind le  to  the  
absolu te  ang le  defined  by S-0-01 53,  taking  the  sp ind le  pos i ti on ing  parameter (S-0-01 54)  i n to  
account (see  F igure  28).  

NOTE  For 7 . 8. 2 . 2  and  7 . 8. 2 . 3:  the  covered  d i stance  i s  undefi ned  because  the  start-poi n t  of the  moti on  i s  not  
defi ned .  B i t  2  of S -0-01 54  can  on l y be  0 .  

 

Angle 

Velocity Procedure command  set and  enabled  

Spindle positioning  speed  

Velocity command value can  be changed  
Spindle in  position   

(angular position,  g iven  by 
the mode in  S-0-01 54) 

veloci ty feedback ≤  sp ind le  posi ti on ing  speed  

IEC  

Figure 28  – Veloci ty d iagram  for spind le  position ing  
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7.8.2 .4  Veloci ty feedback value  =  0  

When  the  procedure  command  “pos i ti on  spind le”  i s  acti vated  wh i le  the  d ri ve  i s  s topped ,  the  
dri ve  shal l :  

•  pos i tion  the  sp ind le  to  the  absolu te  spind le  ang le  posi ti on  (S-0-01 53),  taking  the  sp ind le  
posi tion ing  parameter (S-0-01 54),  the  acceleration  parameters  and  the  maximum  spind le  
posi tion ing  speed  (S-0-0222)  i n to  account; or 

•  d ri ve  a  re lati ve  sp ind le  re lati ve  offset (S-0-01 80)  (a lso  defined  by the  spind le  posi tion ing  
parameter).  See  F igure  29.  

 

 

Angle 

Velocity 

Procedure command  set and  enabled  

Spindle positioning  speed  

Spindle in  position  
1 )
 

1 )
 (Absolute angle position  or relative offset motion,   
   depending  on  the mode,  S-0-01 54) 

veloci ty feedback =  0  
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Figure 29  – Veloci ty d iagram  for spind le  position ing  

7.8.3  New posi tion  values  whi le  the  procedure  command  i s  active  

Whi le  the  procedure  command  “posi ti on  spind le”  (S-0-01 52)  i s  activated  by the  con trol  un i t,  
the  d ri ve  shal l  stay i n  i n ternal  pos i ti on  con trol  and  execute  every new (absolu te)  spind le  ang le  
pos i tion  (S-0-01 53),  or respectivel y d ri ve  every new spind le  re lati ve  offset (S-0-01 80)  as  l ong  
as  the  pos i tion ing  mode  ang le  pos i tion/relati ve  offset i s  not changed  by wri ti ng  the  spind le  
posi tion ing  parameter (S-0-01 54).  The  values  of a  sp ind le  re lative  offset shal l  be  accumu lated  
each  time a  new re lative  offset value  i s  wri tten  via  S-0-01 80.  

When  a  new spind le  pos i tion  i s  taken  over and  acknowledged  by resetti ng  the  busy b i t,  the  
status  “ i n  pos i tion”  (S-0-0336),  respectivel y i n  the  C3D  (S-0-001 3) ,  shal l  be  val id  for the  new 
pos i tion  (see  F igure  30).  

 Spindle angle position  (S-0-01 53) or  
spindle relative offset (S-0-01 80)  

(write request,  bit 1  control  word) 

Drive handshake AHS  

(bit 0 status word) 

Busy bit  

(bit 1  status word) 

Val idity of status "in  position"  

(S-0-0336 and  S-0-001 3) 

Valid  

Not val id  

/ / 

/ / 

/ / 

/ / 

Valid  

IEC  

Figure 30  – Bi t  sequence wh i le  wri ting   
new position  values  (S-0-01 53  or S-0-01 80)  

7. 8.4  Switch ing  the  posi tion ing  mode ang le  position /relative  offset  whi le  the  
procedure  command  is  active  

Swi tch ing  of the  pos i tion ing  mode  from  angu lar wi th  spind le  ang le  posi ti ons  (S-0-01 53)  to  
re lati ve  wi th  values  for spind le  re lati ve  offset (S-0-01 80)  or vice  versa  wh i le  the  procedure  
command  “posi ti on  spind le”  (S-0-01 52)  i s  acti ve  shal l  be  in i tiated  by wri ting  the  spind le  
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pos i tion ing  parameter (S-0-01 54)  and  shal l  not be  va l i d  before  a  new posi tion  va lue  i s  wri tten .  
The  o ld  “ in  posi tion”  s tatus  shal l  be  val i d  un ti l  the  wri te  request for a  new pos i tion  command  
va lue  i s  g i ven  (see  F igure  31 ) .  

 Spindle angle position  (S-0-01 53)  
(write request,  bit 1  control  word) 

Spindle relative offset (S-0-01 80)  

(write request,  bit 1  control  word) 

Spindle positioning  parameter  

(S-0-01 54) (write request,   

bit 1  control  word) 

Busy bit (bit 1  status word) 

Val id ity of status "in  position"  

(S-0-0336/001 3) Valid  Not val id  Val id  

/ / 

/ / 

/ / 

/ / 

/ / 

/ / 
(absolute position) 

/ / 
Not valid  

/ / / / 

/ / / / 

Valid  
(relative position) 

IEC  

Figure 31  – Bi t  sequence for switch ing  spind le  posi tion ing  mode  

7.9  Veloci ty window 

The function  of ve loci ty window uses  the  fol l owing  parameter of function  group veloci ty l im i t  
(FG  Veloci ty l im i t) .  

•  S-0-0036  Veloci ty command  value  

•  S-0-0040  Veloci ty feedback value  1  

•  S-0-01 57  Veloci ty window 

•  S-0-0272  Veloci ty window percentage  

•  S-0-0330  Status  'nfeedback  =  ncommand '   

The  veloci ty window refers  to  the  curren t veloci ty and  the  S-0-0036  Veloci ty command  value.  
I f the  current veloci ty feedback va lue  fa l ls  wi th in  the  ca lcu lated  ve loci ty wi ndow,  the  d ri ve  sets  
the  s tatus  "  nfeedback  =  ncommand  "  (see  F igure  32) .  

 
v 

t 

t 

t 

Velocity command value 

Velocity feedback value 

Status  'nfeedback  =  ncommand '  
0 

1  

Velocity window 

Velocity window 

Example:  Velocity command = 1 00 RPM 

  Velocity window =  1 0 RPM 

The drive wi l l  set the status (IDN 00330) when the velocity 
feedback value is between 90 and 1 1 0 RPM.  

IEC  

Figure 32  – Veloci ty window 
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The  ve loci ty window percentage  shal l  refer to  a  percentage  of the  “Veloci ty command  value”  
(S-0-0036).  I f the  current veloci ty feedback va lue  i s  found  to  be  wi th in  a  window of the  
veloci ty command  defined  by th is  percentage,  the  d ri ve  shal l  set the  status  "nfeedback  =  
ncommand "  (see  F igure  33).  

 

n  feedback  

n  command 

Constant 

Velocity Window  

S-0-01 57 ≠  0  
S-0-0272 = 0 

Percentage 

Velocity Window  
S-0-01 57 = 0 

S-0-0272 ≠  0  

Constant - Percentage 

Velocity Window  

S-0-01 57 ≠  0  
S-0-0272 ≠  0  

n  feedback  n  feedback  

n  command n  command 

IEC  

Figure  33  – nfeedback  =  ncommand  d epiction  

The S-0-0330  shal l  a l l ow the  s tatus  “nfeedback  =  ncommand ”  to  be  assigned  to  a  rea l -time status  
b i t.  The  status  “nfeedback  =  ncommand ”  shal l  be  defined  as  a  C3D  b i t  (S-0-001 3)  and  be  set  
when  the  current  veloci ty feedback value  (S-0-0040  or S-0-01 56)  l ies  wi th in  the  calcu lated  
command  value  for the  veloci ty window (S-0-01 57  and/or S-0-0272),  wh ich  shal l  be  based  
upon  the  veloci ty command  value  (S-0-0036).  

Calcu lation  of "nfeedback  =  ncommand " :  

( |  n  feedback  –  n  command  | )  ≤  ( |  n  command  |  ×  S-0-0272)  +  S-0-01 57  

7. 1 0  Park axis  procedure  command  (FG  Park axis)  

The  function  group FG  Park axis  i ncludes  the  fol l owing  IDNs:  

•  S-0-01 39  Park axis  

The  park axis  procedure  command  has  an  effect  on  the  d ri ve  on l y.   

The  fol l owing  sequence (see  F igure  34)  shal l  be  va l i d  for the  park axis  procedure  command  
(S-0-01 39).  

a)  The  park axis  procedure  command  (S-0-01 39)  i s  set and  enabled  by the  control  u n i t  via  
the  service  channel .  

b)  I n  the  d ri ve,  the  mon i toring  of the  feedback system  (e. g .  posi tion  window)  is  shut-down.  

c)  Afterwards,  the  pos i tion  feedback value  status  i s  reset i n  the  d ri ve  and  the  procedure  
command  change b i t  i s  set  by the  d rive.  Th is  i s  the  i nd ication  to  the  con trol  un i t  that  the  
procedure  command  i s  execu ted .  

d )  The  d ri ve  is  now able  to  perform  other functions.  

e)  Cancel i ng  the  procedure  command  reactivates  the  mon i toring .  
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Figure 34 – Bi t  sequence for park axis  

7. 1 1  Move to  Positive  stop  (FG  Positive  stop)  

The function  group FG  Posi ti ve  s top  i ncludes  the  fol lowing  IDNs:  

•  S-0-01 49  Posi ti ve  stop  dri ve  procedure  command  

•  S-0-0530  Clamping  torque   

The fo l lowing  sequence  (see  F igure  35)  shal l  be  val id  for the  procedure  command  pos i ti ve  
stop d ri ve  (S-0-01 49).  

a)  The  procedure  command  posi ti ve  s top  d ri ve  (S-0-01 49)  i s  set and  enabled  by the  con trol  
un i t  via  the  service  channel .  

b)  The  dri ve  turns  off mon i toring  of the  ve loci ty (and  pos i tion)  control  l oop(s).  

c)  When  T ≥  Tl im i t  and  nfeedback =  0 ,  the  procedure  command  is  execu ted .  

d )  Before  the  procedure  command  i s  cancel l ed ,  the  con trol  un i t  shal l  set the  command  va lue  
to  the  feedback value.  

e)  As  soon  as  the  procedure  command  i s  cancel l ed ,  mon i toring  of the  veloci ty (and  pos i tion)  
becomes  acti ve  again .  

f)  Wh i le  th is  procedure  command  is  acti ve,  the  con trol  un i t  mon i tors  nfeedback =  0 .  

 

Figure  35 – Bi t  sequence for positive  stop  drive  

7. 1 2  Parameter sets  and  gear ratios  

7. 1 2. 1  Defin i tion  of FG  Parameter sets  

The function  group FG  Parameter sets  i ncludes  the  fo l l owing  I DNs:  

•  S-0-021 6  Swi tch  parameter set  procedure  command  

•  S-0-021 7  Parameter set preselection  

•  S-0-021 8  Gear ratio  preselection  

•  S-0-021 9  I DN–l ist  of parameter set  

•  S-0-0254  Actual  parameter set  

IEC  

Procedure command  "park axis"

set and  enabled

Procedure command  change bit

(Bit 5 status word)

Monitoring  of the feedback

system

Position  feedback value

status (S-0-0403)

/ /

/ /

/ /

/ /Active ActiveShutdown
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 Procedure command   
set and  enabled  

Command  state change bit 

Monitoring  of the position   

and  velocity feedback  

activated  in  the drive 

/ / 

/ / 

/ / 

|  T  |     |  T          |  and    

n                   =  0  
feedback 

l imit  

Control  unit monitors  n                 =  0 feedback  

/ / 

/ / ≥  
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•  S-0-0255 Actual  gear ratio  

The  number of parameters  i n  a  parameter set and  the  number of parameter sets  for the  d ri ve  
shal l  be  determ ined  by the  d ri ve  manufacturer.  Al l  data  block numbers  rang ing  from  0  to  4095  
may be  defined  i n  each  parameter set as  fixed  I DNs  (see  Table  2  for the  structure  of I DNs. ).  

The  standard  and  the  product data  range  shal l  con tain  e i gh t parameter sets  each .  General l y,  
the  d ri ve  works  wi th  the  IDNs  of parameter set 0 .  Wi th  the  swi tch  parameter set  procedure  
command  (S-0-021 6) ,  some (or a l l )  of the  parameters  of parameter set 0  may be  swi tched  
(e. g .  the  adaptation  of the  regu lator on  the  changed  inertia)  depend ing  on  appl ication .  

IDN  l i s t (S-0-021 9)  sha l l  con tain  a l l  these  swi tchable  parameters  that are  l i sted  i n  the  IDN -
l ists  S-x-021 9  (x =  1  to  7).  The  swi tchable  parameters  shal l  be  acti vated  i n  the  d ri ve  when  a  
preselected  parameter set  (S-0-021 7)  i s  set by the  swi tch  parameter set  procedure  command  
(S-0-021 6).  

S ince  the  parameter set  number i s  conta ined  i n  the  s tructure  of the  IDN  (see  Table  2),  the  
con trol  un i t  has  access  to  a l l  I DNs  via  the  service  channel ,  i ndependen t of the  actual  
parameter set.  Th is  enables  the  con trol  u n i t  to  mod i fy parameters  i n  a  parameter set wh ich  i s  
off- l i ne  wh i le  another parameter set i s  runn ing  on- l ine.  These  mod ifications  shal l  be  
accompl ished  through  the  service  channel .  

The  swi tch  parameter set procedure  command  (S-0-021 6)  shal l  a lso  be  val i d  for gear ratio  
swi tch ing .  The  demanded  gear ratio  shal l  be  selected  wi th  S-0-021 8  (on l y poss ib le  i f the  d ri ve  
supports  a  gear chang ing  function . )  

7. 1 2.2  Switch ing  of parameter sets  and  gear ratio  

The  fol lowing  sequence (see  F igure  36)  shal l  be  val i d  for the  swi tch ing  of parameter sets  and  
gear ratio:  

•  wri te  request for “parameter set presel ection”  (S-0-021 7)  and /or “gear ratio  preselection”  
(S-0-021 8);  

•  set  and  enable  procedure  command  “swi tch  parameter set”  (S-0-021 6);  

•  the  procedure  command  i s  acknowledged  pos i ti vel y when  “parameter set preselection”  
(S-0-021 7)  or “gear ratio  preselection”  (S-0-021 8)  are  equal  to  the  “actual  parameter set”  
(S-0-0254)  or “actual  gear ratio”  (S-0-0255),  respective l y;  

•  cancel  the  procedure  command.  

 Procedure command   
parameter set preselection/  

gear ratio preselection   

(S-0-021 7/021 8) 

Switch  parameter set   

procedure command  set   

and  enabled  (S-0-021 6) 

Procedure command  change bit  

(Bit 5 status word) 

Val id ity of the old    

parameter set/gear ratio 

Val id ity of the new  

parameter set/gear ratio 

Valid  Not val id  

Not val id  Val id  

/ / 

/ / 

/ / 

/ / 

/ / 

Not defined 

Not defined 

IEC  

Figure 36  – Bi t  sequence for switch ing  parameter sets  and/or gear ratio  

7. 1 3  Gear engaging  procedure  command  (FG  Gear engag ing)  

The function  group FG  Gear engag ing  i ncludes  the  fo l l owing  I DNs:  
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•  S-0-01 90  Drive  control l ed  gear engag ing  procedure  command  

•  S-0-021 3  Engag ing  d i ther ampl i tude  

•  S-0-021 4  Average  engag ing  speed  

•  S-0-021 5  Engag ing  d i ther period   

The gear engag ing  function  supports  a  smooth l y gear change.   

The fol lowing  sequence (see  F igure  37)  shal l  be  val i d  for the  d rive  control led  gear engag ing  
procedure  command  (S-0-01 90).  I f the  procedure  command  (S-0-01 90)  i s  set and  enabled  by 
the  con trol  un i t  vi a  the  service  channel  the  gear engag ing  function  is  activated  in  the  d ri ve.  
The  fo l l owing  sequence  i s  speci fied .  

a)  The  d ri ve  i gnores  the  command  va lues  from  the  con trol  un i t  and  decelerates  (or 
accelerates)  to  the  average  engag ing  speed  (S-0-021 4).  

b)  The  average  engag ing  speed  is  modu lated  by the  engag ing  d i ther ampl i tude  (S-0-021 3),  
taking  i n to  account the  engag ing  d i ther period  (S-0-021 5).  

c)  As  soon  as  these  cond i ti ons  are  met,  the  d ri ve  s i gnals  that the  procedure  command  has  
been  execu ted  (ready for gear change).  

d )  The  drive  con ti nues  to  d i ther at the  average  engag ing  speed  (S-0-021 4)  unti l  the  control  
un i t  cancels  the  procedure  command .  

e)  After the  cancel ing  of th is  procedure  command  the  d ri ve  turns  off the  gear engag ing  
function  and  the  command  va lues  of the  control  un i t  are  accepted  by the  d ri ve  again .  
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Figure  37  – Gear engag ing  
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7. 1 4  Posi tion  switches  (FG  Posi tion  switch)  

7. 1 4. 1  General  

The function  group  FG  Posi ti on  swi tch  includes  the  fol l owing  I DNs:  

•  S-0-0059  Posi tion  swi tch  fl ag  

•  S-0-0060  Posi tion  swi tch  poin t 1  

•  S-0-0061  Posi tion  swi tch  poin t 2  

•  S-0-0062  Posi tion  swi tch  poin t 3  

•  S-0-0063  Posi tion  swi tch  poin t 4  

•  S-0-0064  Posi tion  swi tch  poin t 5  

•  S-0-0065 Posi tion  swi tch  poin t 6  

•  S-0-0066  Posi tion  swi tch  poin t 7  

•  S-0-0067  Posi tion  swi tch  poin t 8  

•  S-0-0068  Posi tion  swi tch  poin t 9  

•  S-0-0069  Posi tion  swi tch  poin t 1 0  

•  S-0-0070  Posi tion  swi tch  poin t 1 1  

•  S-0-0071  Posi tion  swi tch  poin t 1 2  

•  S-0-0072  Posi tion  swi tch  poin t 1 3  

•  S-0-0073  Posi tion  swi tch  poin t 1 4  

•  S-0-0074  Posi tion  swi tch  poin t 1 5  

•  S-0-0075 Posi tion  swi tch  poin t 1 6  

•  S-0-0460  Posi tion  swi tch  poin t off 1  

•  S-0-0461  Posi tion  swi tch  poin t off 2  

•  S-0-0462  Posi tion  swi tch  poin t off 3  

•  S-0-0463  Posi tion  swi tch  poin t off 4  

•  S-0-0464  Posi tion  swi tch  poin t off 5  

•  S-0-0465 Posi tion  swi tch  poin t off 6  

•  S-0-0466  Posi tion  swi tch  poin t off 7  

•  S-0-0467  Posi tion  swi tch  poin t off 8  

•  S-0-0468  Posi tion  swi tch  poin t off 9  

•  S-0-0469  Posi tion  swi tch  poin t off 1 0  

•  S-0-0470  Posi tion  swi tch  poin t off 1 1  

•  S-0-0471  Posi tion  swi tch  poin t off 1 2  

•  S-0-0472  Posi tion  swi tch  poin t off 1 3  

•  S-0-0473  Posi tion  swi tch  poin t off 1 4  

•  S-0-0474  Posi tion  swi tch  poin t off 1 5  

•  S-0-0475  Posi tion  swi tch  poin t off 1 6  

•  S-0-0476  Posi tion  swi tch  control  

•  S-0-0477  Posi tion  swi tch  hysteres is  

The  posi tion  swi tches  make i t  poss ib le  to  generate  a  posi tion  swi tch  flag  at programmed  
pos i tions  refered  on  the  pos i tion  feedback value  i n  the  d rive.  
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Two functions  are  speci fied .  

•  Posi tion  swi tch  mode  is  u sed  at  l im i ted  posi tion  ranges  wi thou t modu lo  function .  

•  Cam  swi tch  mode  i s  used  at l im i ted  pos i tion  ranges  and  con tinuous  moving  axes.  The  cam  
swi tch  mode i ncludes  the  pos i ti on  swi tch  mode and  add i tional  parameters.   

7. 1 4.2  Position  switch  mode  

The pos i tion  swi tch  mode  shal l  cons ist of a  “posi ti on  swi tch  poin t on”  (S-0-0060  to  S-0-0075)  
and  a  pos i tion  swi tch  fl ag  (S-0-0059).  I f the  posi ti on  feedback value  is  l ess  than  the  pos i tion  
swi tch  poin t on ,  the  appropriate  posi tion  swi tch  fl ag  shal l  be  set to  0.  I f the  posi tion  feedback 
va lue  is  equal  to  or g reater than  the  posi tion  swi tch  poin t on ,  the  appropriate  posi ti on  swi tch  
flag  shal l  be  set to  1 .  The  sequence is  shown  i n  F igure  38.  

The  hysteres is  (S-0-0477)  shal l  have  effect  on  a l l  pos i tion  swi tch  poin ts  on  (S-0-0060  to  
S-0-0075)  and  shal l  be  taken  in to  account,  at  wh ich  the  fl ags  (S-0-0059)  swi tch  on  and  off.  

I n  the  pos i ti on  swi tch  mode,  the  function  of the  re lated  bi t  sha l l  be  deactivated ,  i f the  
correspond ing  b i t  (b i t  0  to  1 5)  i n  the  posi ti on  swi tch  control  i s  set to  0 .  

 

Position  feedback value 

Position  feedback 

value ≥  position  
switch  point on   

Position  feedback 
value < position  
switch  point on  

- + 

Position  switch  point on  

Position switch mode with  absolute format 

Hysteresis  

IEC  

Figure 38  – Posi tion  switch  mode  

7. 1 4.3  Cam  switch  mode  

The cam  swi tch  mode shal l  cons ist of the  posi ti on  swi tch  mode,  the  pos i tion  swi tch  poin t off 
and  a  pos i tion  swi tch  con trol  (S-0-0476).  I f the  pos i ti on  feedback va lue  i s  less  than  the  
pos i tion  swi tch  poin t off,  the  appropriate  posi ti on  swi tch  fl ag  shal l  be  set to  1 .  I f the  pos i ti on  
feedback value  i s  equal  to  or greater than  the  pos i ti on  swi tch  poin t off,  the  appropriate  
pos i tion  swi tch  flag  shal l  be  set  to  0.  The  sequence  i s  shown  i n  F i gure  39.  

The  h ysteresis  (S-0-0477)  shal l  have  effect on  a l l  pos i ti on  swi tch  poin ts  off (S-0-0460  to  
S-0-0475)  and  shal l  be  taken  in to  account,  at  wh ich  the  fl ags  (S-0-0059)  swi tch  on  and  off.  

I n  cam  swi tch  mode,  the  function  of the  related  b i t  shal l  be  deactivated  i f the  correspond ing  
b i t  (b i t  0  to  1 5)  in  the  pos i tion  swi tch  con trol  i s  set to  0 .  

The  ad justing  i n  the  S-0-0476,  b i ts  1 6  to  31  sha l l  defi ne  the  posi ti on  swi tch  mode  or cam  
swi tch  mode.  I n  cam  swi tch  mode,  the  pos i ti on  swi tch  poin ts  on  (S  0-0060  to  S  0-0075)  and  
pos i tion  swi tch  poin ts  off (S  0-0460  to  S  0-0475)  shal l  be  necessary.  
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Figure 39  – Cam  switch  mode  

8 Scal ing  of operation  data  

8. 1  General  

Operation  data  may have  d i fferent scal i ng  depend ing  on  the  functional  capabi l i t ies  of the  
d ri ves  and  appl ications.   

SERCOS d i fferen tiates  between  unscaled  operation  data  and  appl ication-speci fic sca led  data.  

With  an  unscaled  data  format,  the  user shal l  app l y scal i ng  to  the  operation  data.   

With  appl ication-speci fic  sca l i ng ,  the  data  may be  referred  in  several  ways,  depend ing  on  
rotational  or l i near l oad  movements.   

I t  shal l  a lso  be  poss ible  to  choose from  scal ing  preferred  values  and  scal i ng  of arbi trary 
va lues  by means  of freely ad justable  scal ing  parameters.  

The  type  of scal ing  is  defined  by setti ng  the  scal ing  type  defin i ti on  b i ts  of the  scal ing  type  
parameters.  

Scal i ng  determ ines  the  LSB-weigh t of the  re lated  operation  data.  The  process ing  accuracy of 
the  operation  data  i s  not affected  by scal i ng .  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 1 02  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

8.2  Scal ing  of posi tion  data  

8.2. 1  Description  of FG  Scale  posi tion  

The scal i ng  of posi tion  data  can  be  selected  between  no  scal ing ,  l i near or rotational  scal i ng .   

Th is  function  group  i ncludes  the  fol lowing  I DNs:  

•  S-0-0055 Posi tion  polari ty parameter 

•  S-0-0076  Posi tion  data  scal ing  type  

•  S-0-0077  L inear posi tion  data  scal ing  factor 

•  S-0-0078  L inear posi tion  data  scal ing  exponen t  

•  S-0-0079  Rotational  posi ti on  resolu tion  

F igure  40  shows  the  d i fferen t poss ib i l i t i es  for posi tion  data  scal i ng .  

 Position  data scal ing  type (S-0-0076) 

none Linear Rotational  

Load  or motor Load  or motor Load  or motor 

Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

Degrees Metre Metre  

LSB = 1 0  m  
-7 

Variable  

LSB weight 

(S-0-0077) 

(S-0-0078) 

Variable 

LSB weight 

(S-0-0079) 

S-0-0076 bit 0–2 

S-0-0076 bit 6  

S-0-0076 
bit 3  

S-0-0076 
bit 4  

Degrees 

Resolution:   

3600000 

LSB =  0,0001   

degrees 

IEC  

Figure 40  – Posi tion  data  scal ing  type d iagram  

8.2.2  No scal ing  of posi tion  data  

The pos i tion  data  i n  the  d rive  and  i n  the  control  un i t  are  wi thout scal ing  (see  S-0-0076).  I t  i s  
up  to  the  user to  appl y scal i ng  to  the  posi tion  data.  

8.2.3  Scal ing  of l inear posi tion  data  

8.2.3. 1  Parameter scal ing  

Linear scal ing  shal l  be  defined  by the  scal ing  type  (see  S-0-0076).   

L inear scal ing  factor and  exponent (S-0-0077  and  S-0-0078)  shal l  appl y to  al l  l i near pos i tion  
data.  

The  weight of the  LSB of l i near posi tion  data  shal l  be  derived  from  the  mu l tip l ication  of the  
scal i ng  factor and  the  scal i ng  exponent (base  1 0) .  

LSB  weigh t =  un i t  ×  factor ×  1 0exponent  

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 1 03  –  

8.2.3.2  Preferred  scal ing  

Preferred  scal i ngs  of l i near posi tion  data  are  shown  i n  Table  8 .  

Table  8  – Scal ing  of l inear position  data  

Scal ing  type  
(S-0-0076)  

Un i t  Scal ing  factor 
(S-0-0077)  

Scal ing  exponent  
(S-0-0078)  

Preferred  scal ing  

Linear m  1  -7  0 , 1  µm  

Linear (add i ti onal )  m  1  -6  0 , 000  001  m  

 

8.2.4  Scal ing  of rotational  posi tion  data  

8.2.4. 1  Parameter scal ing  

Rotational  sca l i ng  shal l  be  defined  by the  scal i ng  type  (see  S-0-0076) .   

Rotational  posi tion  resolu tion  (S-0-0079)  shal l  apply to  a l l  rotational  pos i tion  data.  

The  weigh t of the  LSB  of rotational  posi ti on  data  shal l  be  defined  by the  rotational  posi ti on  
resolu tion .  

resolution position Rotational

revolution1
   weightLSB =

 

8.2.4.2  Preferred  scal ing  

Preferred  scal i ngs  of rotational  pos i ti on  data  are  shown  i n  Table  9 .  

Table  9  – Preferred  scal ing  of rotational  posi tion  data  

Scal ing  type  
(S-0-0076)  

Un i t  Rotational  posi tion  resolution  
(S-0-0079)  

Preferred  scal ing  

Rotati onal  Angu l ar d egree  3  600  000  0 , 000  1 °  

 

8.3  Scal ing  of veloci ty data  

8.3. 1  Description  of FG  Scale  veloci ty 

The scal ing  of veloci ty data  can  be  selected  between  no  scal i ng ,  l i near or rotational  scal i ng .   

Th is  function  group  i ncludes  the  fo l l owing  I DNs:  

•  S-0-0043  Veloci ty polari ty parameter 

•  S-0-0044  Veloci ty data  scal ing  type  

•  S-0-0045 Veloci ty data  scal i ng  factor 

•  S-0-0046  Veloci ty data  scal i ng  exponent  

F igure  41  shows  the  d i fferen t possib i l i t i es  for veloci ty data  scal i ng .  
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 Velocity data scal ing  type (S-0-0044) 

none Linear Rotational  

Load  or motor Load  or motor Load  or motor 
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Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

min  min  or s min  s min  or s 

Metre Metre  

LSB= 
1 0   -6 

m/min  

Variable  

LSB weight 

(S-0-0045) 
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(S-0-0045) 
(S-0-0046) 
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1 0   -6 
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S-0-0044 bit 0 – 2  

S-0-0044 bit 6 

S-0-0044 
bit 3  

S-0-0044 
bit 5 

S-0-0044 
bit 4  

–1  –1  

IEC  

Figure  41  – Veloci ty data  scal ing  type  d iagram  

8.3.2  No scal ing  of veloci ty data  

The veloci ty data  acqu i red  by the  d ri ve  and  the  ve loci ty data  computed  by the  control  u n i t  
sha l l  be  transferred  between  the  d ri ves  and  the  con trol  un i t  (and  vice  versa)  wi thou t scal ing  
(see  S-0-0044).  I t  i s  up  to  the  user to  appl y scal i ng  to  the  veloci ty data.  

8.3.3  Scal ing  of l inear veloci ty data  

8.3.3. 1  Parameter scal ing  

The l inear scal ing  shal l  be  defined  by the  scal ing  type  (see  S-0-0044).   

The  scal ing  factor and  exponent (S-0-0045  and  S-0-0046)  shal l  appl y to  a l l  l i near veloci ty 
data.  

The  weigh t of the  LSB of l i near veloci ty data  shal l  be  derived  from  the  mu l tip l ication  of the  
scal ing  factor and  the  scal i ng  exponent (base  1 0) .  

exponent1 0factor
unit time

unit
   weightLSB ××=

 

8.3.3.2  Preferred  scal ing  

Preferred  scal ing  of l i near veloci ty data  are  shown  i n  Table  1 0 .  

Table  1 0  – Preferred  scal ing  of l i near veloci ty data  

Scal ing  type  
(S-0-0044)  

Un i t  Scal ing  factor 
(S-0-0045)  

Scal ing  exponent  
(S-0-0046)  

Preferred  Scal ing  

Linear m /m in  1  -6  0 , 001  mm/m in  

L i near (add i ti onal )  m /m in  1  -5  0 , 000  01  m /m in  
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8.3.4  Scal ing  of rotational  veloci ty data  

8.3.4.1  Parameter scal ing  

Rotational  scal i ng  shal l  be  defined  by the  scal ing  type  (see  S-0-0044).   

The  scal i ng  factor and  exponent (S-0-0045 and  S-0-0046)  shal l  appl y to  a l l  rotational  ve loci ty 
data.  

The  weight of the  LSB  of rotational  veloci ty data  shal l  be  derived  from  the  mu l tip l ication  of the  
scal i ng  factor and  the  scal ing  exponen t (base  1 0) .  

exponent1 0factor
unit time

unit
   weightLSB ××=  

8.3.4.2  Preferred  scal ing  

Preferred  scal ing  of rotational  ve loci ty data  are  shown  i n  Table  1 1 .  

Table  1 1  – Preferred  scal ing  of rotational  veloci ty data  

Scal ing  type  
(S-0-0044)  

Un i t  Scal ing  factor 
(S-0-0045)  

Scal ing  exponent  
(S-0-0046)  

Preferred  Scal ing  

Rotati onal  m in–1  (RPM)  1  -4  0 , 000  1  m in–1  

Rotati ona l  s–1  (rev/s)  1  -6  0 , 000  001  s–1  

 

8.4  Scal ing  of torque/force  data  

8.4. 1  Description  of FG  Scale  torque  

The scal ing  of torque/force  data  can  be  selected  between  percentage,  l inear (force)  or 
rotational  (torque) .   

Th is  function  group  i ncludes  the  fo l l owing  I DNs:  

•  S-0-0085 Torque  polari ty parameter 

•  S-0-0086  Torque/force  data  scal ing  type  

•  S-0-0093  Torque/force  data  scal ing  factor 

•  S-0-0094  Torque/force  data  scal ing  exponent  

F igure  42  shows  the  d i fferen t poss ib i l i t i es  for torque/force  data  scal ing .  
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 Torque/force data scal ing  type (S-0-0086) 

Percentage 
Linear (force) 

Rotational  
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scal ing  
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S-0-0086 
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(S-0-0093) 
(S-0-0094) 

IEC  

Figure  42  – Torque/force data scal ing  type  d iagram  

8.4.2  Percentage scal ing  of torque/force  data  

The percentage  scal ing  shal l  be  defined  by the  scal i ng  type  parameter (S-0-0086).  No  fu rther 
scal i ng  parameters  shal l  be  requ i red .  

With  percen tage  torque  scal ing ,  the  LSB  weight of the  torque  data  shal l  be  based  on  0, 1  %  of 
the  conti nuous  stal l  torque  of the  motor (see  S-0-01 1 1 ),  of the  Motor rated  cu rrent (see  
S-0-01 96)  or of the  Motor conti nuous  s tal l  torque/force  (see  S-0-0533).  

8.4.3  Scal ing  of force  data  

8.4.3.1  Parameter scal ing  

The  scal i ng  of force  data  shal l  be  defined  by the  scal ing  type  (see  S -0-0086).   

The  scal i ng  factor and  exponent (S-0-0093  and  S-0-0094)  shal l  appl y to  a l l  force data.  

The  weight of the  LSB  of force  data  shal l  be  derived  from  the  mu l ti p l ication  of the  scal ing  
factor and  the  scal i ng  exponent (base  1 0) .  

exponent1 0factorunit   weightLSB ××=
 

8.4.3.2  Preferred  scal ing  

The cond i ti ons  of preferred  scal i ng  of force  data  are  shown  i n  Table  1 2 .  

Table  1 2  – Scal ing  of force  data  

Scal ing  type  
(S-0-0086)  

Un i t  Scal ing  factor 
(S-0-0093)  

Scal ing  exponent  
(S-0-0094)  

Preferred  scal ing  

Linear N  1  0  1  N  

L i near (add i ti onal )  N  1  -1  0 , 1  N  

NOTE  1  N  =  0 , 224  81  l bf.  
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8.4.4  Scal ing  of torque  data  

8.4.4.1  Parameter scal ing  

The scal i ng  of torque  data  shal l  be  defined  by the  scal i ng  type  (see  S -0-0086) .   

The  scal i ng  factor and  exponent (S-0-0093  and  S-0-0094)  appl y to  a l l  torque  data.  

The  weigh t of the  LSB  of torque  data  i s  derived  from  the  mu l ti p l ication  of the  scal ing -factor 
and  the  scal i ng  exponent  (base  1 0).  

exponent1 0  factor  unit   weightLSB ××=  

8.4.4.2  Preferred  scal ing  

The cond i ti ons  of preferred  scal i ng  of torque  data  are  shown  i n  Table  1 3.  

Table  1 3  – Scal ing  of torque data  

Scal ing  type  
(S-0-0086)  

Un i t  Scal ing  factor 
(S-0-0093)  

Scal ing  exponent  
(S-0-0094)  

Preferred  Scal ing  

Rotati onal  Nm  1  -2  0 , 01  Nm  

Rotati onal  
(add i ti onal )  

i n  l bf 1  -1  0 , 1  i n  l bf 

NOTE  1  Nm  =  8, 851  i n  l bf.  

 

8.5  Scal ing  of acceleration  data and  j erk data  

8.5. 1  Description  of FG  Scale  acceleration  

The scal i ng  of acceleration  and  j erk data  can  be  selected  between  no  scal ing ,  l i near or 
rotational  scal ing ,  or scal i ng  wi th  ramp time.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fo l l owing  I DNs:  

•  S-0-01 60  Acceleration  data  scal ing  type  

•  S-0-01 61  Acceleration  data  scal i ng  factor 

•  S-0-01 62  Acceleration  data  scal i ng  exponent  

•  S-0-0446  Ramp reference ve loci ty 

F igure  43  shows  the  d i fferen t poss ib i l i t i es  for acceleration  data  scal i ng .  
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                                           Acceleration  data scal ing  type (S-0-01 60) 

none Linear Rotational  

Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

Radian  Metre Metre 

LSB =  1 0 -6 

m/s
2(3
 

Variable 
LSB weight 

(S-0-01 61 ) 

(S-0-01 62) 

Variable 

LSB weight 

S-0-01 60 bit 0 – 2  

S-0-01 60 
bit 3  

S-0-01 60 
bit 4  

Radian  

s
2
 (or s

3
 for jerk) S-0-01 60 

bit 5 

LSB =  1 0 -3 

rad/s
2(3)
  

Load or motor Load  or motor Load  or motor 

S-0-01 60 bit 6  

(S-0-01 61 ) 

(S-0-01 62) 

Ramp time 

Load  or motor 

LSB =  0,001  s 

s
2
 (or s

3
 for jerk) s

2
 (or s

3
 for jerk) s

2
 (or s

3
 for jerk) 

IEC 

 

Figure 43  – Acceleration/jerk data scal ing  type  d iagram  

8.5.2  No scal ing  of acceleration  data and  j erk data  

The acceleration  data  and  j erk data  acqu i red  by the  d ri ve  and  the  acceleration  data  and  j erk 
data  computed  by the  control  un i t  shal l  be  transferred  between  the  d rives  and  the  con trol  un i t  
(and  vice  versa)  wi thou t scal ing  (see  S-0-01 60  Acceleration  data  scal ing  type).  I t  i s  up  to  the  
user to  appl y scal i ng  to  the  acceleration  data  and  j erk data.   

8.5.3  Scal ing  of l inear acceleration/jerk data  

8.5.3. 1  Parameter scal ing  

The l inear scal ing  shal l  be  defined  by the  scal i ng  type  (see  S-0-01 60).   

The  scal ing  parameters  (S-0-01 61  and  S-0-01 62)  shal l  appl y to  a l l  l i near acceleration  data  
and  j erk data.  

The  weight of the  LSB  of l i near acceleration  data  and  j erk data  shal l  be  derived  from  the  
mu l tip l ication  of the  scal ing  factor and  the  scal i ng  exponent (base  1 0) .  

exponent

jerk)for3(or2
1 0factor

unit time

unit
   weightLSB ××=  

8.5.3.2  Preferred  scal ing  

Preferred  scal ing  of l i near acceleration  data  and  j erk data  are  shown  i n  Table  1 4.  

Table  1 4  – Scal ing  of l i near acceleration /jerk data  

Scal ing  type  
(S-0-01 60)  

Un i t  Scal ing  factor 
(S-0-01 61 )  

Scal ing  exponent  
(S-0-01 62)  

Preferred  Scal ing  

Linear (accelerati on )  m /s2  1  -6  0 , 000  001  m /s2  

L i near ( j erk)  m /s3  1  -6  0 , 000  001  m /s3  
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8.5.4  Scal ing  of rotational  acceleration /jerk data  

8.5.4.1  Parameter scal ing  

Rotational  scal i ng  shal l  be  defined  by the  scal ing  type  (see  S-0-01 60).   

The  scal ing  parameters  (S-0-01 61  and  S-0-01 62)  shal l  apply to  a l l  rotational  acceleration/j erk 
data.  

The  weigh t of the  LSB  of rotational  acceleration  data  and  j erk data  shal l  be  derived  from  the  
mu l tip l ication  of the  scal ing  factor and  the  scal i ng  exponent (base  1 0) .  

exponent

jerk)for3(or2
1 0factor

unit time

unit
   weightLSB ××=  

8.5.4.2  Preferred  scal ing  

Preferred  scal i ng  of rotational  acceleration  data  and  j erk data  are  shown  i n  Table  1 5.  

Table  1 5  – Scal ing  of rotational  acceleration/jerk data  

Scal ing  type  
(S-0-01 60)  

Un i t  Scal ing  factor 
(S-0-01 61 )  

Scal ing  exponent  
(S-0-01 62)  

Preferred  scal ing  

Rotati ona l  (accel eration )  rad /s2  1  -3  0 , 001  rad /s2  

Rotati ona l  ( j erk)  rad /s3  1  -3  0 , 001  rad /s3  

 

8.5.5  Scal ing  of ramp time  

8.5.5. 1  Parameter scal ing  

The scal ing  of ramp time data  shal l  be  defined  by the  scal i ng  type  (S-0-01 60).   

The  scal i ng  parameters  (S-0-01 61  and  S-0-01 62)  shal l  apply to  a l l  ramp time data.   

The  acceleration  shal l  be  calcu lated  by the  ramp time data  related  to  the  ramp reference  
ve loci ty (S-0-0446).  

The  weight  of the  LSB  of ramp time data  shal l  be  derived  from  the  mu l tip l ication  of the  scal ing  
factor and  the  scal i ng  exponent (base  1 0) .  

exponent1 0factorunit   weightLSB ××=  

8.5.5.2  Preferred  scal ing  

Preferred  scal i ng  of ramp time data  are  shown  in  Table  1 6.  

Table  1 6  – Scal ing  of ramp time  

Scal ing  type  
(S-0-01 60)  

Un i t  Scal ing  factor 
(S-0-01 61 )  

Scal ing  exponent  
(S-0-01 62)  

Preferred  scal ing  

Ramp time s  1  -3  0 , 001  s  
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8.6  Polari ti es  

These parameters  are  used  to  swi tch  polari ti es  of reported  command  va lues  and  feedback 
va lues  for speci fic  appl ications.  Polari ties  are  swi tched  ou ts ide  ( i . e . ,  on  the  i nput and  ou tpu t,  
see  F igure  44)  of a  cl osed  l oop  system .  The  polari ty parameters  are  l i sted  below.  

•  S-0-0043  Veloci ty polari ty parameter 

•  S-0-0055 Posi tion  polari ty parameter 

•  S-0-0085 Torque  polari ty parameter 

•  S-0-0805 Pressure  polari ty parameter 

•  S-0-0848  F low polari ty parameter  

Defin i ti ons  of the  d i rections  dependent  of the  polari ty parameters .  

•  Torque/force  con trol :  The  motor shaft  turns  clockwise  when  there  i s  a  posi ti ve  torque  
command  d i fference and  no  i nvers ion  is  programmed .  The  hydrau l ic  cyl i nder i s  moving  out  
when  there  is  a  pos i ti ve  force  command  d i fference  and  no  inversion  i s  programmed.  

•  Veloci ty con trol :  The  motor shaft tu rns  clockwise  when  there  is  a  posi ti ve  ve loci ty 
command  d i fference and  no  i nvers ion  is  programmed .  The  hydrau l ic  cyl i nder i s  moving  out  
when  there  is  a  pos i ti ve  veloci ty command  d i fference and  no  i nvers ion  i s  programmed.  

•  Posi tion  control :  The  motor shaft tu rns  clockwise  when  there  is  a  posi ti ve  posi tion  
command  d i fference and  no  i nvers ion  is  programmed .  The  h ydrau l ic  cyl i nder i s  moving  out  
when  there  is  a  pos i ti ve  posi tion  command  d i fference  and  no  i nversion  is  programmed.  

F igure  44  shows  the  d i fferen t poss ib i l i t i es  for polari ti es.  
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Figure 44 – Polari ty parameter 

8.7  Scal ing  of temperature  data  

The  scal i ng  of a l l  temperature  data  shal l  be  defined  by the  S-0-0208  Temperature  data  
scal i ng  type.  No  further scal i ng  parameters  are  requ ired .  The  scal i ng  supports  temperature  
data  i n  0 , 1  degree  Cels ius  and  Fahrenhei t.  

Th is  function  group  i ncludes  the  fol l owing  I DNs:  

•  S-0-0208  Temperature  data  scal ing  type  
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9  Status  codes  of drives  

9. 1  Overview 

This  clause  defines  the  status  codes  for FSP_Drive,  wh ich  are  used  for the  language-neu tral  
presentation  of d iagnostic i n formation  of SERCOS drives.  The  defined  d iagnosis  cl asses  and  
status  codes  of the  d ri ves  are  l i s ted  i n  Table  1 7 .   

Table  1 7  – Drive  specific status  codes  

Bi t 31  to  20  
I n terpret.  & 

Source  
(hex)   

Bi t 1 9  to  1 6  
Class  
(hex)   

Bi t 1 5  to  0  
Status  
code  
(hex)   

Description   Comment  

C00   A  001 0   Dri ve  HALT i s  acti ve   
 

C00   A  001 2   
Con trol  and  power sections  ready 
for operation    

C00   A  001 3   Ready for power on   
 

C00   A  01 00   Torque  contro l   
 

C00   A  01 01   Veloci ty con trol   
 

C00   A  01 02   Posi ti on  control  wi th  motor encoder  
 

C00   A  01 03   
Posi ti on  con trol  wi th  externa l  
encoder   

C00   A  01 04   
Posi ti on  con trol  wi th  motor encoder 
and  l ag l ess  function    

C00   A  01 05   
Posi ti on  con trol  wi th  externa l  
encoder and  l ag l ess  function    

C00   A  01 06   
Dri ve  contro l l ed  i n terpolati on  wi th  
motor encoder   

C00   A  01 07   
Dri ve  contro l l ed  i n terpolati on  wi th  
external  encoder   

C00   A  01 08   
Dri ve  contro l l ed  i n terpolati on  wi th  
motor encoder and  l ag l ess  function    

C00   A  01 09   
Dri ve  contro l l ed  i n terpolati on  wi th  
external  encoder and  l ag less  
function    

C00   A  01 50   
Dri ve  contro l l ed  pos i ti on ing  wi th  
motor encoder   

C00   A  01 51   
Dri ve  contro l l ed  pos i ti on ing  wi th  
motor encoder and  l ag l ess  function    

C00   A  01 52   
Dri ve  contro l l ed  pos i ti on ing  wi th  
external  encoder   

C00   A  01 53   
Dri ve-con trol l ed  posi ti on ing  wi th  
external  encoder and  l ag less  
function    
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Bi t 31  to  20  
I n terpret.  & 

Source  
(hex)   

Bi t 1 9  to  1 6  
Class  
(hex)   

Bi t 1 5  to  0  
Status  
code  
(hex)   

Description   Comment  

C00   A  4000   
Au tomatic  d ri ve  check and  
ad justment    

C00   A  4001   Dri ve  decel eration  to  standsti l l   
 

C00   A  x  Reserved   
 

C00   C   0300   
Set  absolu te  posi ti on  procedu re  
command   

S ti l l  i n  process  

C00   C   0301   Measuri ng  system  unavai l able   
 

C00   C   0302   
Absolu te  eval uati on  of measuri ng  
system  imposs ible    

C00   C   0303   Reserved   
 

C00   C   0304   
Set  absolu te  posi ti on  cannot be  
execu ted   

Dri ve  shal l  be  d i sab led  

C00   C   0600   
Dri ve-con trol l ed  hom ing  procedure  
command   

S ti l l  i n  process  

C00   C   0601   
Hom ing  possibl e  wi th  d ri ve  enable  
on l y  

Dri ve  shal l  be  enabl ed  

C00   C   0602   
D i stance  from  home swi tch  to  
reference  marker i s  erroneous   

See  S-0-0298,  S -0-0299  and  
S-0-0356  

C00   C   0603   
Hom ing  imposs ible  wi th  external  
encoder  

External  encoder i s  not  se lected  
for hom ing  

C00   C   0604   Reserved   
 

C00   C   0605   Reserved   
 

C00   C   0606   Reference  mark not  detected   
Encoder marker pu l se  was  fau l ty or 
not  found  

C00   C   0900   
Posi ti on  spind le  procedu re  
command   

S ti l l  i n  process  

C00   C   0902   
Spind l e  pos i ti on i ng  requ i res  d ri ve  
enable   

Dri ve  shal l  be  enabl ed  

C00   C   0906   
Error d uri ng  search  for marker 
pu l se   

Encoder marker pu l se  was  fau l ty or 
not  found  

C00   C   1 300   
Posi ti ve  stop  d ri ve  procedu re  
command   

S ti l l  i n  process  

C00   C   1 301   
Posi ti ve  stop  i s  acti vated  and  C1 D  
error i s  present   

Clear error wi th  S-0-0099  Reset 
cl ass  1  d i agnosti c  

C00   C   1 500   
Cance l  reference  poin t  procedure  
command   

S ti l l  i n  process  

C00   C   1 600   Parking  axi s  procedu re  command   S ti l l  i n  process  

C00   C   3300   
Set  coord inate  system  procedu re  
command   

S ti l l  i n  process  
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Bi t 31  to  20  
I n terpret.  & 

Source  
(hex)   

Bi t 1 9  to  1 6  
Class  
(hex)   

Bi t 1 5  to  0  
Status  
code  
(hex)   

Description   Comment  

C00   C   3400   
Sh i ft  coord inate  system  procedure  
command   

S ti l l  i n  process  

C00   C   41 00   
Swi tch  parameter set  procedu re  
command   

S ti l l  i n  process  

C00   C   41 01   
Swi tch ing  possib le  on l y wi thou t  
d ri ve  enable   

Dri ve  shal l  be  d i sab led  

C00   C   41 02   Reserved   
 

C00   C   41 03   
Preselect  parameter set  forb idden  
val ue    

C00   C   41 04   
Error d uri ng  parameter set  
swi tch i ng   

See  S-0-0423  I DN -l i st  of i n val i d  
data  for parameteri zation  l evel  

C00   C   4200   
Gear engag ing  procedure  
command   

S ti l l  i n  process  

C00   C   4201   
Gear engag ing  requ i res  d ri ve  
enable   

Dri ve  shal l  be  enabl ed  

C00   C   4202   
Gear engag ing  speed  cannot  be  
reached    

C00   C   4300   
NC-control l ed  hom ing  procedure  
command   

S ti l l  i n  process  

C00   C   4302   
D i stance  from  home swi tch  to  
reference  mark i s  erroneous   

See  S-0-0298,  S -0-0299  and  
S-0-0356  

C00   C   4306   Reference  mark not  detected   
Encoder marker pu l se  was  fau l ty or 
not  found  

C00   C   4307   Home  swi tch  not  ass igned   
Ass ignment  of home swi tch  or 
hom ing  enabl e,  see  S-0-01 47  
Hom ing  parameter 

C00   C   4308   
Hom ing  of modu lo  axes  i s  not  
a l l owed   

Posi ti ve  stop  or travel  range  l im i t  
swi tch  i s  se lected ,  see  S-0-01 47  
Hom ing  parameter 

C00   C   4400   
Calcu l ate  d i sp lacement procedure  
command   

S ti l l  i n  process  

C00   C   4500   
D i splacement  to  referenced  system  
procedu re  command   

S ti l l  i n  process  

C00   C   x  Reserved   
 

C00   E   2026   Undervol tage  i n  power section   
 

C00   E   2037   
Excess ive  posi ti on  command  
d i fference    

C00   E   2049   
Posi ti on ing  veloci ty i s  ou ts i de  the  
vel oci ty l im i t  val ues   

S-0-0259  >  (S -0-0038,  S -0-0039  or 
S-0-0091 ),  see  a l so  S-0-031 5  

C00   E   2050   Device  over-temperatu re   See  a l so  S-0-0200  and  S-0-031 1  

C00   E   2051   Motor over-temperature   See  a l so  S-0-0201  and  S-0-031 2  
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Bi t 31  to  20  
I n terpret.  & 

Source  
(hex)   

Bi t 1 9  to  1 6  
Class  
(hex)   

Bi t 1 5  to  0  
Status  
code  
(hex)   

Description   Comment  

C00   E   2053   Target posi ti on  ou t  of trave l  range   
 

C00   E   2054   Reference  i s  m iss ing   
 

C00   E   2055   S-0-01 08  Feed rate  overri de  =  0   Duri ng  d ri ve  control l ed  procedures  

C00   E   2056   Torque  l im i t  =  0   
 

C00   E   2061   Overload  warn ing  of d evice   See  S-0-001 2  

     
          

C00   E   281 9   Mai ns  fa i l u re   
 

C00   E   8025   Overvol tage  i n  power section   See  S-0-001 2  

C00   E   8029   Posi ti ve  posi ti on  l im i t  exceeded   
 

C00   E   8030   Negati ve  pos i ti on  l im i t  exceeded   
 

C00   E   8042   
Both  travel  range  l im i t  swi tches  
acti vated    

C00   E   8043   
Posi ti ve  travel  range  l im i t  swi tch  
acti vated    

C00   E   8044   
Negati ve  travel  range  l im i t  swi tch  
acti vated    

C00   E   8055   Overload  warn ing  of motor  
See  S-0-001 2,  S -0-01 1 4  and  
S-0-031 0  

C00   E   8057   Overload  warn ing  of d evice   See  S-0-001 2  

C00   E   x   Reserved   
 

C00   F   2007   
Swi tch ing  to  non-i n i ti a l i zed  
operati ng  mode    

C00   F   201 8   
Device  over-temperatu re  shu t-
down   

See  a l so  S-0-0203  Ampl i fi er shu t-
down  temperature  

C00   F   201 9   Motor over-temperature  shu t-down   
See  a l so  S-0-0204  Motor shu t-
down  temperature  

C00   F   2025   Dri ve  not  ready for Con trol   
 

C00   F   2026   Undervol tage  i n  power section   
 

C00   F   2028   
Excessive  deviation  of posi ti on  
l oop    

C00   F   2036   
Excessive  posi ti on  feedback 
d i fference   

S -0-0391  Pos i ti on  feedback 
mon i tori ng  wi ndow 

C00   F   2037   
Excessive  posi ti on  command  
d i fference    

C00   F   2042   External  encoder s i gnal s  i ncorrect   
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Bi t 31  to  20  
I n terpret.  & 

Source  
(hex)   

Bi t 1 9  to  1 6  
Class  
(hex)   

Bi t 1 5  to  0  
Status  
code  
(hex)   

Description   Comment  

C00   F   2057   
Target  pos i ti on  ou ts i de  of trave l  
range    

C00   F   21 74   Loss  of motor encoder reference   
 

C00   F   21 75   Loss  of external  encoder reference   
 

C00   F   281 9   Mai ns  fai l u re   
 

C00   F   6029   Posi ti ve  posi ti on  l im i t  exceeded   
S -0-0049  Pos i ti ve  posi ti on  l im i t  
va l ue  

C00   F   6030   Negati ve  posi ti on  l im i t  exceeded   
S -0-0050  Negati ve  pos i ti on  l im i t  
va l ue  

C00   F   6034   Emergency-Stop   
 

C00   F   6042   
Both  travel  range  l im i t  swi tches  
acti vated    

C00   F   6043   
Posi ti ve  travel  range  l im i t  swi tch  
acti vated    

C00   F   6044   
Negati ve  travel  range  l im i t  swi tch  
acti vated    

C00   F   8022   Motor encoder s i gnal s  i ncorrect   
 

C00   F   8025   Overvol tage  i n  power secti on   
 

C00   F   8060   Overcurrent  i n  power section   
 

C00   F   8069   +/-1 5  Vol t  DC error  
 

C00   F   8070   Control  vol tage  error  +24  Vol t  DC  

C00   F   8079   Veloci ty l im i t  val ue  exceeded   
S -0-0040  Vel oci ty feedback val ue  1  
exceeds  one  of the  vel oci ty l im i t  
va l ues  

C00   F   x  Reserved   
 

 

9.2  Priori ty of d iagnosis  classes  

SERCOS defines  the  fol l owing  d iagnosis  classes,  wh ich  are  used  to  categorize  d iagnostic  
i n formation  accord ing  to  their context and  impact on  the  error status  of the  device  and  i ts  
components .  Table  1 8  shows  the  overview on  d iagnosis  classes.  
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Table  1 8  – Overview on  d iagnosis  classes  

Diagnosi s  class   Priori ty  Description  

Operational  s tate   4  ( l owest)   
D iagnosti c  i n formation ,  representi ng  an  event  or state,  wh ich  impl i cates  no  
th reat to  the  device  or component,  e . g .  “Torque  con trol “  or “compatibl e  
rep lacement  of IO  modu le” .   

Procedure  
command  speci fi c  
state   

3   

D iagnosti c  i n formation ,  wh ich  i s  generated  du ri ng  the  execu ti on  of a  
procedu re  command  and  cl earl y can  be  assigned  to  th i s  command ,  e. g .  
“S-0-0420  Acti vate  parametri zati on  l evel  procedure  command  (PL)  executed ”  
or “ reference  mark not  d etected” .  

Warn i ng  (C2D)   2   
D i agnosti c  i n formati on ,  representi ng  an  even t or state,  wh ich  impl i cates  a  
th reat to  the  device  or component,  e . g .  “motor over-temperature  warn i ng ”  or 
“under vol tage  of certa in  devi ce  components” .   

Error (C1 D)   1  (h i ghest)   
D i agnosti c  i n formati on ,  representi ng  an  event  or s tate,  wh ich  impl i cates  a  
fa i l u re  of the  system ,  “ l oss  of motor encoder reference”  or “mal function  of the  
l ocal  bus” .   

 

I n  general ,  the  ass ignment of d iagnosis  classes  to  particu lar d iagnostic i n formation  i s  
manufacturer-speci fic.  

But in  the  fol lowing  cases,  SERCOS d ictates  the  d iagnosis  classes,  wh ich  have  to  be  
ass igned  to  d iagnostic i n formation .  

•  I f d iagnostic i n formation  i s  speci fic to  a  procedures  command ,  i t  has  to  be  ass igned  to  the  
d iagnosis  class  “procedure  command  speci fic state”  

•  I f d iagnostic i n formation  i n  general  has  an  impact on  the  error s tatus  of a  component,  
SERCOS assigns  the  d iagnostic in formation  fix to  the  correspond ing  d iagnosis  class  by 
means  of the  description  of the  status  codes.  

1 0  Drive classes  

1 0. 1  Overview 

CP 1 6/3  has  i n troduced  the  possib i l i ty to  ind icate  wh ich  classes  are  implemented  i n  a  s l ave  
device.  S-0-1 601  shows  the  d ri ve  classes  and  versions  that are  implemented  once  per sub-
device.  

A d rive  class  may contain  parameters  and  functions  of one  or several  function  g roups.   

Several  cl asses  of d ri ves  are  defined :  

•  Torque  axis  

•  Veloci ty axis  

•  Veloci ty axis  wi th  pos i tion  feedback 

•  Posi tion  axis  

•  Posi tion ing  axis  

Each  d ri ve  class  shal l  support the  

•  S-0-0032  Primary operation  mode  

•  S-0-01 34  Drive  control  

•  S-0-01 35 Drive  status  

The  b i t  combinations  of Table  1  and  Table  2  are  mandatory for a l l  d ri ve  classes.  
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1 1  Identi fication  numbers  in  numerical  order 

IDNs  shal l  have  a  range  of 2 1 6  wh ich  shal l  be  subd ivided  i n to  the  two ranges  for standard  
data  and  product data.  Every range  shal l  be  subd ivided  in to  e igh t parameter sets.  Each  set  
shal l  thus  have  up  to  4  095  I DNs.  

NOTE  As  an  example,  S–2–01 00  i s  the  standard  I DN  for “Ve loci ty proporti onal  gai n ”  i n  parameter set  2 .  

Operation  data  wh ich  are  not i ncluded  i n  standard  data  bu t wh ich  are  requ i red  for a  speci fic 
function  of the  product shou ld   be  speci fi ed  by the  appropriate  manufacturer i n  the  product 
data  record .  Example:  P-3-1 234.  

Table  1 9  and  F igure  45  describe  the  structure  of I DNs.  

Table  1 9  – Detai led  IDN  structure  

Bi t No.  Value  Description  

1 5    

 0  S tandard  data  (normative)  

 1  Product  data  (determ ined  by manufacturer)  

1 4  to  1 2    

 000  to  1 1 1  Parameter set  0  to  7  

1 1  to0    

 0  000  to  4  095  Data  b lock number 

 

 

Figure 45 – General  IDN  structure  

This  speci fication  encompasses  on l y standard i zed  operation  data  i n  parameter set 0  
(S-0-0000  to  S-0-4095).  

Table  20  l i s ts  a l l  I DNs  referenced  i n  th is  text in  numerical  order.  They are  speci fied  i n  detai l  i n  
Clause  1 1 .  Those  that are  marked  “Reserved  for communication”  are  described  in  the  
correspond ing  subclause  of I EC 61 1 58-4-1 6  for CP  1 6/1 ,  CP 1 6/2  and  CP  1 2 ,  respectivel y 
I EC 61 1 58-4-1 9  for CP 1 6/3.  Al l  I DN ’s  that are  not  mentioned  i n  th is  l i s t  sha l l  be  reserved.  

IEC  

 

 Data block number Parameter set S – Standard  data 
P – Product data 

X X XXXX   –   – 
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Table  20  – IDN  l i st in  numerical  order 

IDN  (N°)  Name  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0000  Reserved  for commun ication  X X (speci fi ed  i n   
I EC  61 1 58-4-1 9)   

S -0-0001  Reserved  for commun ication  X Repl aced  by  
S -0-1 050. x. 1 0  

S-0-0002  Reserved  for commun ication  X X 

S-0-0003  Reserved  for commun ication  X -  

S-0-0004  Reserved  for commun ication  X -  

S-0-0005  M in imum  feedback processing  t ime  (t
5
)  X X 

S-0-0006  Reserved  for commun ication  X Repl aced  by  
S -0-1 006  

S-0-0007  Feedback acqu is i ti on  capture  poin t  (t
4
)  X X 

S-0-0008  Reserved  for commun ication  X -  

S-0-0009  Reserved  for commun ication  X -  

S-0-001 0  Reserved  for commun ication  X Repl aced  by  
S -0-1 01 0  

S-0-001 1  Class  1  d i agnosti c  X X 

S-0-001 2  Class  2  d i agnosti c   X  X 

S-0-001 3  Class  3  d i agnosti c   X  -  

S-0-001 4  Reserved  for commun ication  X X (speci fi ed  i n   
I EC  61 1 58-4-1 9)   

S -0-001 5  Teleg ram  type  X X 

S-0-001 6  Confi gu ration  l i s t  of AT X Repl aced  by  
S-0-1 050. x. 06  

S-0-001 7  I DN-l i st  of a l l  operation  data  X X (speci fi ed  i n   
I EC  61 1 58-4-1 9)   

S -0-001 8  I DN-l i st  of a l l  operation  data  for CP  2  X -  

S-0-001 9  I DN-l i st  of a l l  operation  data  for CP  3  X -  

S-0-0020  I DN-l i st  of a l l  operation  data  for CP  4  X -  

S-0-0021  I DN-l i st  of i nval i d  operation  data  for CP  2  X X (speci fi ed  i n   
I EC  61 1 58-4-1 9)   

S -0-0022  I DN-l i st  of i nval i d  operation  data  for CP  3  X -  

S-0-0023  I DN-l i st  of i nval i d  operation  data  for CP  4  X -  

S-0-0024  Reserved  for commun ication  X Repl aced  by  
S -0-1 050. x. 06  

S-0-0025  I DN-l i st  of a l l  procedu re  commands  X X (speci fi ed  i n   
I EC  61 1 58-4-1 9)   

S -0-0026  Confi gu ration  l i s t  for s i gnal  s tatus  word  X X (speci fi ed  i n   
I EC  61 1 58-4-1 9)   

S -0-0027  Confi gu ration  l i s t  for s i gnal  con trol  word  X X (speci fi ed  i n   
I EC  61 1 58-4-1 9)   

S -0-0028  Reserved  for commun ication  X Repl aced  by  
S -0-1 028  

S-0-0029  Reserved  for commun ication  X Repl aced  by  
S -0-1 029  

S-0-0030  Manufactu rer vers ion  X Repl aced  by  
S-0-1 300. x. 09  

S-0-0031  Hardware  vers ion  X Repl aced  by  
S-0-1 300. x. 08  

S-0-0032  Primary operation  mode   X X 
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IDN  (N°)  Name  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0033  Secondary operation  mode  1  X X 

S-0-0034  Secondary operation  mode  2  X X 

S-0-0035  Secondary operation  mode  3  X X 

S-0-0036  Veloci ty command  val ue  X X 

S-0-0037  Add i ti ve  veloci ty command  val ue  X X 

S-0-0038  Pos i ti ve  vel oci ty l im i t  va l ue  X X 

S-0-0039  Negati ve  veloci ty l im i t  va l ue   X X 

S-0-0040  Veloci ty feedback val ue  1  X X 

S-0-0041  Hom ing  veloci ty  X X 

S-0-0042  Hom ing  accelerati on  X X 

S-0-0043  Veloci ty polari ty parameter X X 

S-0-0044  Veloci ty d ata  scal i ng  type  X X 

S-0-0045  Veloci ty d ata  scal i ng  factor X X 

S-0-0046  Veloci ty d ata  scal i ng  exponent  X X 

S-0-0047  Pos i ti on  command  val ue  X X 

S-0-0048  Add i ti ve  pos i ti on  command  val ue  X X 

S-0-0049  Pos i ti ve  posi ti on  l im i t  val ue  X X 

S-0-0050  Negati ve  posi ti on  l im i t  val ue  X X 

S-0-0051  Pos i ti on  feedback value  1  (Motor 
feedback)  

X X 

S-0-0052  Reference  d i stance  1  X X 

S-0-0053  Pos i ti on  feedback value  2  (External  
feedback)  

X X 

S-0-0054  Reference  d i stance  2  X X 

S-0-0055  Pos i ti on  polari ty parameter  X  X 

S-0-0056  Reserved  X X 

S-0-0057  Pos i ti on  wi ndow X X 

S-0-0058  Reversal  cl earance  X X 

S-0-0059  Pos i ti on  swi tch  fl ag  parameter X X 

S-0-0060  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  1  X X 

S-0-0061  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  2  X X 

S-0-0062  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  3  X X 

S-0-0063  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  4  X X 

S-0-0064  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  5  X X 

S-0-0065  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  6  X X 

S-0-0066  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  7  X X 

S-0-0067  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  8  X X 

S-0-0068  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  9  X X 

S-0-0069  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  1 0  X X 

S-0-0070  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  1 1  X X 

S-0-0071  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  1 2  X X 

S-0-0072  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  1 3  X X 

S-0-0073  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  1 4  X X 

S-0-0074  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  1 5  X X 

S-0-0075  Pos i ti on  swi tch  poin t  on  1 6  X X 
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IDN  (N°)  Name  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0076  Pos i ti on  data  scal i ng  type  X X 

S-0-0077  Li near pos i ti on  data  scal i ng  factor X X 

S-0-0078  Li near pos i ti on  data  scal i ng  exponent  X X 

S-0-0079  Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on  X X 

S-0-0080  Torque  command  val ue  X X 

S-0-0081  Add i ti ve  torque  command  value  X X 

S-0-0082  Pos i ti ve  torque  l im i t  val ue  X X 

S-0-0083  Negati ve  torque  l im i t  val ue  X X 

S-0-0084  Torque  feedback val ue  X X 

S-0-0085  Torque  polari ty parameter X X 

S-0-0086  Torque/force  data  scal i ng  type  X X 

S-0-0087  Reserved  for commun ication  X -  

S-0-0088  Reserved  for commun ication  X -  

S-0-0089  Reserved  for commun ication  X -  

S-0-0090  Reserved  for commun ication  X -  

S-0-0091  B ipolar veloci ty l im i t  val ue  X X 

S-0-0092  B ipolar torque  l im i t  va l ue  X X 

S-0-0093  Torque/force  data  scal i ng  factor X X 

S-0-0094  Torque/force  data  scal i ng  exponent  X X 

S-0-0095  Diagnosti c  message  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0096  Reserved  for commun ication  X -  

S-0-0097  Mask cl ass  2  d i agnosti c  X X 

S-0-0098  Mask cl ass  3  d i agnosti c  X -  

S-0-0099  Reset cl ass  1  d i agnosti c  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 00  Veloci ty l oop  proportional  gai n  X X 

S-0-01 01  Veloci ty l oop  i n teg ra l  action  time X X 

S-0-01 02  Veloci ty l oop  d i fferen ti al  t ime  X X 

S-0-01 03  Modu l o  val ue   X  X 

S-0-01 04  Posi ti on  l oop  K
v
-factor  X X 

S-0-01 05  Posi ti on  l oop  i n teg ral  action  time X X 

S-0-01 06  Current  l oop  proporti onal  ga in  1  X X 

S-0-01 07  Current  l oop  i n tegral  action  t ime  1  X X 

S-0-01 08  Feed rate  overri de  X X 

S-0-01 09  Motor peak current  X X 

S-0-01 1 0  Ampl i fi er peak cu rren t  X X 

S-0-01 1 1  Motor con ti nuous  stal l  cu rren t  X X 

S-0-01 1 2  Ampl i fi er rated  cu rren t  X X 

S-0-01 1 3  Maximum  motor speed  X X 

S-0-01 1 4  Load  l im i t  of the  motor X X 

S-0-01 1 5  Posi ti on  feedback 2  type   X X 

S-0-01 1 6  Resol u tion  of feedback 1  X X 

S-0-01 1 7  Resol u tion  of feedback 2  X X 

S-0-01 1 8  Resol u tion  of l i near feedback X X 
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IDN  (N°)  Name  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-01 1 9  Curren t  l oop  proporti onal  gain  2  X X 

S-0-01 20  Curren t  l oop  i n teg ral  action  t ime  2  X X 

S-0-01 21  I npu t  revolu ti ons  of l oad  gear X X 

S-0-01 22  Outpu t  revol u tions  of l oad  gear X X 

S-0-01 23  Feed  constant  X X 

S-0-01 24  S tandsti l l  wi ndow X X 

S-0-01 25  Veloci ty th reshold  (n
x
)  X X 

S-0-01 26  Torque  th reshold  (T
x
)  X X 

S-0-01 27  Reserved  for commun ication  X X 

S-0-01 28  Reserved  for commun ication  X X 

S-0-01 29  Manufactu rer cl ass  1  d i agnosti c  X -  

S-0-01 30  Probe  value  1  pos i ti ve  edge  X X 

S-0-01 31  Probe  value  1  negati ve  edge  X X 

S-0-01 32  Probe  value  2  pos i ti ve  edge  X Repl aced  by  
S-0-01 30. x. 0  

S-0-01 33  Probe  value  2  negati ve  edge  X Repl aced  by  
S-0-01 31 . x. 0  

S-0-01 34  Dri ve  contro l  word  X X 

S-0-01 35  Dri ve  s tatus  word  X X 

S-0-01 36  Posi ti ve  accel eration  l im i t  val ue  X X 

S-0-01 37  Negati ve  accelerati on  l im i t  val ue  X X 

S-0-01 38  B ipolar accelerati on  l im i t  va l ue  X X 

S-0-01 39  Park axi s  procedu re  command  X X 

S-0-01 40  Control l er type  X Repl aced  by  
S -0-1 300. x. 5  (speci fi ed  
i n  I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 41   Motor type  X Repl aced  by  
S-0-1 300. x. 5  

(speci fi ed  i n  I EC 61 1 58-
4-1 9)  

S-0-01 42   Appl i cation  type  X Repl aced  by  
S-0-1 302. x. 3  

(speci fi ed  i n  I EC 61 1 58-
4-1 9)  

S-0-01 43   Reserved  for commun ication  X -  

S-0-01 44   S i gnal  s tatus  word  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 45   S i gnal  con trol  word  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 46  Control  un i t  control l ed  hom ing  procedu re  
command  

X X 

S-0-01 47  Hom ing  parameter X X 

S-0-01 48  Dri ve  contro l l ed  hom ing  procedure  
command   

X X 

S-0-01 49  Posi ti ve  stop  d ri ve  procedu re  command  X X 

S-0-01 50  Reference  offset  1  X X 

S-0-01 51  Reference  offset  2  X X 

S-0-01 52  Posi ti on  spind l e  procedu re  command   X X 

S-0-01 53  Spind l e  ang le  posi ti on  X X 

S-0-01 54  Spind l e  pos i ti on i ng  parameter  X X 
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IDN  (N°)  Name  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-01 55  Fri cti on  torque  compensati on  X X 

S-0-01 56  Veloci ty feedback val ue  2  X X 

S-0-01 57  Veloci ty window  X X 

S-0-01 58  Power threshol d  (P
x
)  X X 

S-0-01 59  Mon i tori ng  wi ndow X X 

S-0-01 60  Acceleration  data  scal i ng  type  X X 

S-0-01 61  Acceleration  data  scal i ng  factor X X 

S-0-01 62  Acceleration  data  scal i ng  exponent  X X 

S-0-01 63  Weigh t  coun terbalance  X X 

S-0-01 64  Acceleration  feedback value  1  X X 

S-0-01 65  Distance  coded  reference  marks  A X X 

S-0-01 66  Distance  coded  reference  marks  B  X X 

S-0-01 67  Frequency l im i t  of feedback 1  X X 

S-0-01 68  Frequency l im i t  of feedback 2  X X 

S-0-01 69  Probe  con trol  parameter X X 

S-0-01 70  Probi ng  cycl e  procedure  command  X -  

S-0-01 71  Calcu l ate  d i sp lacement procedure  
command  

X X 

S-0-01 72  Displacement  to  the  referenced  system  
procedu re  command  

X X 

S-0-01 73  Marker pos i ti on  A X X 

S-0-01 74  Marker pos i ti on  B  X X 

S-0-01 75  Displacement  parameter 1  X X 

S-0-01 76  Displacement  parameter 2  X X 

S-0-01 77  Absolu te  d i stance  1  X X 

S-0-01 78  Absolu te  d i stance  2  X X 

S-0-01 79  Probe  s tatus  X X 

S-0-01 80  Spind l e  re lati ve  offset  X X 

S-0-01 81  Manufactu rer cl ass  2  d i agnosti c  X X 

S-0-01 82  Manufactu rer cl ass  3  d i agnosti c  X -  

S-0-01 83  Synchron i zation  vel oci ty window X X 

S-0-01 84  Synchron i zation  vel oci ty error l im i t  X X 

S-0-01 85  Reserved  for commun ication  X -  

S-0-01 86  Reserved  for commun ication  X -  

S-0-01 87  Reserved  for commun ication  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 88  Reserved  for commun ication  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 89  Fol l owing  d i stance  X X 

S-0-01 90  Dri ve  contro l l ed  gear engag i ng  procedu re  
command  

X X 

S-0-01 91  Cancel  reference  poin t  procedure  
command  

X X 

S-0-01 92  I DN-l i st  of a l l  backup  operati on  data  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 93  Posi ti on ing  j erk X X 

S-0-01 94  Acceleration  command  val ue  X X 
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IDN  (N°)  Name  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-01 95  Acceleration  feedback value  2  X X 

S-0-01 96  Motor rated  cu rren t  X X 

S-0-01 97  Set  coord inate  system  procedu re  
command  

X X 

S-0-01 98  I n i ti a l  coord i nate  va lue  X X 

S-0-01 99  Sh i ft  coord inate  system  procedure  
command  

X X 

S-0-0200  Ampl i fi er warn i ng  temperatu re  X X 

S-0-0201  Motor warn ing  temperature  X X 

S-0-0202  Cool i ng  error warn ing  temperature  X X 

S-0-0203  Ampl i fi er shu t-down  temperatu re  X X 

S-0-0204  Motor shu t-down  temperature  X X 

S-0-0205  Cool i ng  error shu t-down  temperatu re  X X 

S-0-0206  Dri ve  on  delay time  X X 

S-0-0207  Dri ve  off del ay time  X X 

S-0-0208  Temperatu re  data  scal i ng  type  X X 

S-0-0209  Lower adaptation  l im i t  X X 

S-0-021 0  Upper adaptation  l im i t  X X 

S-0-021 1  Adaptati on  proportional  ga in  X X 

S-0-021 2  Adaptati on  i n teg ral  action  time  X X 

S-0-021 3  Engag ing  d i ther ampl i tude  X X 

S-0-021 4  Average  engag ing  speed  X X 

S-0-021 5  Engag ing  d i ther peri od  X X 

S-0-021 6  Swi tch  parameter set  procedu re  command  X X 

S-0-021 7  Parameter set  presel ection  X X 

S-0-021 8  Gear rati o  presel ection  X X 

S-0-021 9  I DN-l i st  of parameter set  X X 

S-0-0220  M in imum  spind le  speed  X X 

S-0-0221  Maximum  spind le  speed  X X 

S-0-0222  Spind l e  posi ti on i ng  speed  X X 

S-0-0223  Dri ve  con tro l l ed  synch ronous  operation  
procedu re  command  

X X 

S-0-0224  Lead  spind le  add ress  X X 

S-0-0225  Synchronous  operation  parameter X X 

S-0-0226  Lead  spind le  revol u ti ons  X X 

S-0-0227  Synchronous  spind le  revol u tions  X X 

S-0-0228  Synchron i zation  posi ti on  wi ndow X X 

S-0-0229  Synchron i zation  posi ti on  error l im i t X X 

S-0-0230  Synchronous  posi ti on  offset  X X 

S-0-0231  Reserved    

S -0-0232  Reserved    

S -0-0233  Reserved    

S -0-0234  Reserved    

S -0-0235  Reserved    

S -0-0236  Reserved    
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S-0-0237  Reserved    

S -0-0238  Reserved    

S -0-0239  Reserved    

S -0-0240  Reserved    

S -0-0241  Reserved    

S -0-0242  Reserved    

S -0-0243  Reserved    

S -0-0244  Reserved    

S -0-0245  Reserved    

S -0-0246  Reserved    

S -0-0247  Reserved    

S -0-0248  Reserved    

S -0-0249  Reserved    

S -0-0250  Reserved    

S -0-0251  Reserved    

S -0-0252  Reserved    

S -0-0253  Reserved    

S -0-0254  Actual  parameter set  X X 

S-0-0255  Actual  gear rati o  X X 

S-0-0256  Mu l ti p l i cati on  factor 1  X X 

S-0-0257  Mu l ti p l i cati on  factor 2  X X 

S-0-0258  Target posi ti on  X X 

S-0-0259  Pos i ti on ing  veloci ty  X X 

S-0-0260  Pos i ti on ing  accelerati on  X X 

S-0-0261  Coarse  posi ti on  wi ndow X X 

S-0-0262  Load  defau l t  procedu re  command  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0263  Load  working  memory procedu re  
command  

X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0264  Backup  working  memory procedure  
command  

X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0265  Language  sel ection  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0266  Li st  of avai l abl e  l anguage  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0267  Password  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0268  Angu l ar setti ng  X X 

S-0-0269  Storage  mode  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0270  I DN  l i st  of selected  backup  operation  data  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0271  Reserved    

S -0-0272  Veloci ty window percentage  X X 

S-0-0273  Maximum  Drive  off del ay t ime  X X 

S-0-0274  Reserved    

S -0-0275  Coord i nate  offset  val ue  X X 
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S-0-0276  Retu rn  to  Modu l e  range  procedure  
command  

X X 

S-0-0277  Pos i ti on  feedback 1  type  X X 

S-0-0278  Maximum  travel  range  X X 

S-0-0279  I DN  l i st  of password  protected  data  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0280  Underfl ow th reshold  X X 

S-0-0281  Overflow th reshol d  X X 

S-0-0282  Pos i ti on ing  command  value  X X 

S-0-0283  Curren t  coord i nate  offset  X X 

S-0-0284  Secondary operation  mode  4  X X 

S-0-0285  Secondary operation  mode  5  X X 

S-0-0286  Secondary operation  mode  6  X X 

S-0-0287  Secondary operation  mode  7  X X 

S-0-0288  Reserved    

S -0-0289  Reserved    

S -0-0290  Reserved    

S -0-0291  Reserved    

S -0-0292  Li st  of supported  operation  modes  X X 

S-0-0293  Selecti vely backup  worki ng  memory 
procedu re  command  

X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0294  D ivi der modu lo  val ue  X X 

S-0-0295  Dri ve  enable  del ay time  X X 

S-0-0296  Veloci ty feed  forward  gai n  X X 

S-0-0297  Hom ing  d i stance  X X 

S-0-0298  Suggest  home swi tch  d i stance  X X 

S-0-0299  Home swi tch  offset  1  X X 

S-0-0300  Real -time  contro l  b i t  1  X -  

S-0-0301  Al l ocation  of real -time  control  b i t  1  X (Replaced  by  
S -0-1 050. x. 20)  

S-0-0302  Real -time  contro l  b i t  2  X -  

S-0-0303  Al l ocation  of real -time  control  b i t  2  X (Replaced  by  
S -0-1 050. x. 20)  

S-0-0304  Real -time  status  b i t  1  X -  

S-0-0305  Al l ocation  of real -time  status  b i t  1  X (Replaced  by  
S -0-1 050. x. 20)  

S-0-0306  Real -time  status  b i t  2  X -  

S-0-0307  Al l ocation  of real -time  status  b i t  2  X (Replaced  by  
S -0-1 050. x. 20)  

S-0-0308  Synchron i zation  operati on  status  X X 

S-0-0309  Synchron i zation  error s tatus  X X 

S-0-031 0  Overload  warn ing  X X 

S-0-031 1  Ampl i fi er overtemperatu re  warn ing  X X 

S-0-031 2  Motor overtemperatu re  warn ing  X X 

S-0-031 3  Cool i ng  error warn ing  X X 

S-0-031 4  (Reserved  for cl ass  2  d i agnosti c)    

S -0-031 5  Pos i ti on  veloci ty h i gher than  nLim i t  X X 
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S-0-031 6  (Reserved  for cl ass  2  d i agnosti c)    

S -0-031 7  (Reserved  for cl ass  2  d i agnosti c)    

S -0-031 8  (Reserved  for cl ass  2  d i agnosti c)    

S -0-031 9  (Reserved  for cl ass  2  d i agnosti c)    

S -0-0320  (Reserved  for cl ass  2  d i agnosti c)    

S -0-0321  (Reserved  for cl ass  2  d i agnosti c)    

S -0-0322  (Reserved  for cl ass  2  d i agnosti c)    

S -0-0323  Target posi ti on  ou ts i de  of travel  range  X X 

S-0-0324  (Reserved  for cl ass  2  d i agnosti c)    

S -0-0325  (Reserved  for cl ass  2  d i agnosti c)    

S -0-0326   Reserved  for  commun ication  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0327  I DN  l i st  of checksum  parameter X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0328  B i t  number a l l ocation  l i s t  for s i gnal  s tatus  
word  

X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0329  B i t  number a l l ocation  l i s t  for s i gnal  control  
word  

X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0330  Status  “n
feed back

 =  n
command

”  X X 

S-0-0331  Status  “n
feed back

 =  0”  X X 

S-0-0332  Status  “n
feed back

 <  n
x
”  X X 

S-0-0333  Status  “T ≥  T
x
”  X X 

S-0-0334  Status  “T ≥  T
l i mi t

”  X X 

S-0-0335  Status  “n
command

 >  n
l i m i t

”  X X 

S-0-0336  Status  “ I n  pos i ti on ”  X X 

S-0-0337  Status  “P  ≥  P
x
”  X X 

S-0-0338  Status  “Pos i ti on  feedback =  acti ve  target  
posi ti on ”  

X X 

S-0-0339  Status  “n
feed back

 ≤  M i n imum  spind le  
speed ”  

X X 

S-0-0340  Status  “  n
feedback

 ≤  Maximum  spind le  
speed ”  

X X 

S-0-0341  S tatus  “ I n  coarse  pos i ti on ”  X X 

S-0-0342  Status  “Target  posi ti on  attained ”  X X 

S-0-0343  Status  “ I n terpol ator hal ted ”  X X 

S-0-0344  (Reserved  for cl ass  3  d i agnosti c)    

S -0-0345  (Reserved  for cl ass  3  d i agnosti c)    

S -0-0346  Posi ti on ing  control  X X 

S-0-0347  Veloci ty error X X 

S-0-0348  Acceleration  feed  forward  gai n  X X 

S-0-0349  B ipolar j erk l im i t  X X 

S-0-0350  Reserved    

S -0-0351  Reserved    

S -0-0352  Reserved    

S -0-0353  Reserved    

S -0-0354  Reserved    

S -0-0355  Reserved    
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S-0-0356  D istance  home  swi tch  – marker pu l se  X X 

S-0-0357  Marker pu l se  d i s tance   X X 

S-0-0358  Home swi tch  offset  2  X X 

S-0-0359  Pos i ti on ing  decelerati on  X X 

S-0-0360  MDT data  con tai ner A1  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0361  MDT data  con tai ner B1  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0362  MDT data  contai ner A l i s t  i n dex X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0363  MDT data  con tai ner B  l i s t  i n dex X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0364  AT data  conta iner A1  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0365  AT data  conta iner B1  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0366  AT data  conta iner A l i s t  i ndex X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0367  AT data  conta iner B  l i s t  i ndex X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0368  Data  con tainer A poin ter X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0369  Data  con tainer B  poin ter X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0370  MDT data  con tai ner A/B  confi gurati on  l i s t  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0371  AT data  conta iner A/B  confi gu ration  l i s t  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0372  Dri ve  Hal t  accel erati on  b ipolar X X 

S-0-0373  Service  channel  error l i s t  X -  

S-0-0374  Procedure  command  error l i s t  X -  

S-0-0375  D iagnosti c  numbers  l i s t  X (Replaced  by  
S-0-1 303)  

S-0-0376  Baud  rate  X -  

S-0-0377  Veloci ty feedback mon i tori ng  window X X 

S-0-0378  Absolu te  encoder range  1  X X 

S-0-0379  Absolu te  encoder range  2  X X 

S-0-0380  DC bus  vol tage  X X 

S-0-0381  DC bus  current  X X 

S-0-0382  DC bus  power X X 

S-0-0383  Motor temperatu re  X X 

S-0-0384  Ampl i fi er temperatu re  X X 

S-0-0385  Acti ve  power X X 

S-0-0386  Acti ve  posi ti on  feedback value  X X 

S-0-0387  Power overload  X X 

S-0-0388  Braking  cu rren t  l im i t  X X 

S-0-0389  Effecti ve  cu rrent  X X 

S-0-0390  D iagnosti c  number X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0391  Pos i ti on  feedback mon i tori ng  window X X 
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S-0-0392  Veloci ty feedback fi l ter X X 

S-0-0393  Command  value  mode  X X 

S-0-0394  Li st  I DN  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0395  Li st  i ndex X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0396  Number of l i s t  e l ements  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0397  Li st  segment  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0398  I DN-List  of confi gurabl e  data  i n  s i gnal  
s tatus  word  

X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0399  I DN-List  of confi gurabl e  data  i n  s i gnal  
con trol  word  

X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0400  Home swi tch  X X 

S-0-0401  Probe  1  X X 

S-0-0402  Probe  2  X -  

S-0-0403  Pos i ti on  feedback value  status  X X 

S-0-0404  Pos i ti on  command  val ue  s tatus  X X 

S-0-0405  Probe  1  enabl e  X X 

S-0-0406  Probe  2  enabl e  X -  

S-0-0407  Hom ing  enabl e  X X 

S-0-0408  Reference  marker pu l se  reg i stered  X X 

S-0-0409  Probe  1  pos i ti ve  l atched  X X 

S-0-041 0  Probe  1  negati ve  l atched  X X 

S-0-041 1  Probe  2  pos i ti ve  l atched  X -  

S-0-041 2  Probe  2  negati ve  l atched  X -  

S-0-041 3  B i t  number a l l ocation  of real -time  con trol  
b i t  1   

X (Replaced  by  
S -0-1 050. x. 21 )  

S-0-041 4  B i t  number a l l ocation  of real -time  con trol  
b i t  2   

X (Replaced  by  
S -0-1 050. x. 21 )  

S-0-041 5  B i t  number a l l ocation  of real -time  s tatus  
b i t  1   

X (Replaced  by  
S -0-1 050. x. 21 )  

S-0-041 6  B i t  number a l l ocation  of real -time  s tatus  
b i t  2   

X (Replaced  by  
S -0-1 050. x. 21 )  

S-0-041 7  Pos i ti on ing  veloci ty th reshol d  i n  modu lo  
mode  

X X 

S-0-041 8  Target posi ti on  wi ndow i n  modu lo  mode  X X 

S-0-041 9  Pos i ti on ing  acknowledge  X X 

S-0-0420  Reserved  for commun ication  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0421  Reserved    

S -0-0422  Reserved  for commun ication  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0423  Reserved  for commun ication  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0424  Reserved  for commun ication  X -  

S-0-0425  Reserved  for commun ication  X X (speci fi ed  i n  
I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0426  Reserved  X X 
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S-0-0427  Reserved  X -  

S-0-0428  Reserved  X X 

S-0-0429  Emergency stop  decel eration  X X 

S-0-0430  Acti ve  target posi ti on  X X 

S-0-0431  Spind l e  posi ti on i ng  accel eration  b ipolar X X 

S-0-0432  Seria l  number d ri ve  con trol  X (Replaced  by 
S-0-1 300. x. 1 2 )  

S-0-0433  Seria l  number power s tage  X (Replaced  by 
S-0-1 300. x. 1 2 )  

S-0-0434  Seria l  number motor X (Replaced  by 
S-0-1 300. x. 1 2 )  

S-0-0435  Operational  hou rs  d ri ve  control  X (Replaced  by 
S-0-1 300. x. 20)  

S-0-0436  Operational  hou rs  power s tage  X (Replaced  by 
S-0-1 300. x. 2ß)  

S-0-0437  Pos i ti on ing  s tatus  X X 

S-0-0438  Vendor name  X (Replaced  by 
S-0-1 300. x. 02)  

S-0-0439  Vendor code  X (Replaced  by 
S-0-1 300. x. 03)  

S-0-0440  Marker posi ti on  feedback 1  X X 

S-0-0441  Marker posi ti on  feedback 2  X X 

S-0-0442  Counter marker posi ti on  feedback 1  X X 

S-0-0443  Counter marker posi ti on  feedback 2  X X 

S-0-0444  I DN-l i st  of confi gu rable  data  i n  the  AT 
data  container  

X  X 

S-0-0445  I DN-l i st  of confi gu rable  data  i n  the  MDT 
data  container  

X  X 

S-0-0446  Ramp reference  veloci ty  X X 

S-0-0447  Set  absolu te  posi ti on  procedu re  command  X X 

S-0-0448  Set  absolu te  posi ti on  con trol  word  X X 

S-0-0449  Reserved    

S -0-0450  MDT Data  con tai ner A2  X X 

S-0-0451  MDT Data  con tai ner A3  X X 

S-0-0452  MDT Data  con tai ner A4  X X 

S-0-0453  MDT Data  con tai ner A5  X X 

S-0-0454  MDT Data  con tai ner A6  X X 

S-0-0455  MDT Data  con tai ner A7  X X 

S-0-0456  MDT Data  con tai ner A8  X X 

S-0-0457  MDT Data  con tai ner A9   X X 

S-0-0458  MDT Data  con tai ner A1 0   X X 

S-0-0459  MDT data  con tai ner B2   X X 

S-0-0460  Posi ti on  swi tch  poin t  off 1   X X 

S-0-0461  Posi ti on  swi tch  poin t  off 2   X X 

S-0-0462  Posi ti on  swi tch  poin t  off 3   X X 

S-0-0463  Posi ti on  swi tch  poin t  off 4   X X 

S-0-0464  Posi ti on  swi tch  poin t  off 5   X X 

S-0-0465  Posi ti on  swi tch  poin t  off 6   X X 
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S-0-0466  Pos i ti on  swi tch  poin t  off 7   X X 

S-0-0467  Pos i ti on  swi tch  poin t  off 8   X X 

S-0-0468  Pos i ti on  swi tch  poin t  off 9   X X 

S-0-0469  Pos i ti on  swi tch  poin t  off 1 0   X  X 

S-0-0470  Pos i ti on  swi tch  poin t  off 1 1   X  X 

S-0-0471  Pos i ti on  swi tch  poin t  off 1 2   X  X 

S-0-0472  Pos i ti on  swi tch  poin t  off 1 3   X  X 

S-0-0473  Pos i ti on  swi tch  poin t  off 1 4   X  X 

S-0-0474  Pos i ti on  swi tch  poin t  off 1 5   X  X 

S-0-0475  Pos i ti on  swi tch  poin t  off 1 6   X  X 

S-0-0476  Pos i ti on  swi tch  control  X X 

S-0-0477  Pos i ti on  swi tch  hysteres is  X X 

S-0-0478  Lim i t  swi tch  status  X X 

S-0-0479  Device  I D  X (Replaced  by 
S-0-1 300. x. 5)  

S-0-0480  AT data  conta iner A2  X X 

S-0-0481  AT data  conta iner A3  X X 

S-0-0482  AT data  conta iner A4  X X 

S-0-0483  AT data  conta iner A5  X X 

S-0-0484  AT data  conta iner A6  X X 

S-0-0485  AT data  conta iner A7  X X 

S-0-0486  AT data  conta iner A8  X X 

S-0-0487  AT data  conta iner A9   X X 

S-0-0488  AT data  conta iner A1 0   X X 

S-0-0489  AT data  conta iner B2   X X 

S-0-0490  MDT data  con tai ner A2  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0491  MDT data  con tai ner A3  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0492  MDT data  con tai ner A4  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0493  MDT data  con tai ner A5  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0494  MDT data  con tai ner A6  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0495  MDT data  con tai ner A7  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0496  MDT data  con tai ner A8  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0497  MDT data  con tai ner A9  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0498  MDT data  con tai ner A1 0  confi gurati on  l i s t  X X 

S-0-0499  Device  name  X (Replaced  by 
S-0-1 300. x. 4)  

S-0-0500  AT data  conta iner A2  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0501  AT data  conta iner A3  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0502  AT data  conta iner A4  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0503  AT data  conta iner A5  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0502  AT data  conta iner A6  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0505  AT data  conta iner A7  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0506  AT data  conta iner A8  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0507  AT data  conta iner A9  confi gu ration  l i s t  X X 

S-0-0508  AT data  conta iner A1 0  confi guration  l i s t  X X 
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IDN  (N°)  Name  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0509  Extended  probe  con trol  X X 

S-0-051 0  D i fference  val ue  probe  1  X X 

S-0-051 1  D i fference  val ue  probe  2  X -  

S-0-051 2  M in imum  pos i ti on  probe  1  X X 

S-0-051 3  Maximum  posi ti on  probe  1  X X 

S-0-051 4  Min imum  posi ti on  probe  2  X -  

S-0-051 5  Maximum  pos i ti on  probe  2  X -  

S-0-051 6  Marker l osses  probe  1  X X 

S-0-051 7  Marker l osses  probe  2  X -  

S-0-051 8  Maximum  marker l osses  probe  1  X X 

S-0-051 9  Maximum  marker l osses  probe  2  X -  

S-0-0520  Axis  contro l  word  X X 

S-0-0521  Axis  status  word  X X 

S-0-0522  Di fference  val ue  1  l atched  X X 

S-0-0523  Di fference  val ue  2  l atched  X -  

S-0-0524  Measuri ng  data  add i ti onal  a l l ocation  1  X X 

S-0-0525  Measuri ng  data  add i ti onal  a l l ocation  2  X X 

S-0-0526  Add i ti onal  probe  val ue  1  pos i ti ve  edge  X -  

S-0-0527  Add i ti onal  probe  val ue  1  negati ve  edge  X -  

S-0-0528  Add i ti onal  probe  val ue  2  pos i ti ve  edge  X -  

S-0-0529  Add i ti onal  probe  val ue  2  negati ve  edge  X -  

S-0-0530  Clamping  torque  X X 

S-0-0531  Reserved  for commun ication  X X 

S-0-0532  Lim i t  swi tch  control  X X 

S-0-0533  Motor con ti nuous  stal l  torque/force  X X 

S-0-0534  Motor peak torque/force  X X 

S-0-0535  Acti ve  ve loci ty feedback va lue  X X 

S-0-0536  Acti ve  acceleration  feedback value  X X 

S-0-0537  to   
S-0-0821  

Reserved    

S -0-0822  Torque/force  ramp reference  X X 

S-0-0823  Torque/force  ramp time X X 

S-0-0824  Torque/force  status  X X 

S-0-0825  Reserved    

S -0-0826  Torque/force  wi ndow X X 

S-0-0900  to   
S-0-999  

Reserved  for I EC 61 800-7-204  Servo  
Dri ve  Profi l e  over EtherCAT (SoE),  
accord i ng  I EC 61 800-7-304.  

X  
(CP  1 2  on l y)  

-  

X   u sed  

-    not  used  

Al l  other I DN  numbers  are  reserved .  
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1 2  Description  of identi fication  numbers  

1 2. 1  IDN  S-0-0005 M in imum  feedback processing  time (t5)  

1 2 . 1 . 1  Attributes  

Table  21  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  21  – Attributes  of IDN  S-0-0005  

Attribute  Value  

Name M in imum  feedback processing  t ime  (t
5
)  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Unsi gned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t  µs  

 

1 2. 1 .2  Description  

The time  requ i red  by a  d ri ve  between  the  start of feedback acqu is i tion  and  the  end  of the  next  
MST.  Th is  va lue  is  declared  by the  d ri ve  such  that feedback values  are  transferred  to  the  
con trol  un i t  during  the  next AT.  The  master reads  th is  va lue  during  CP2  i n  order to  
synchron ize  the  measurement times  of the  feedback acqu is i ti on  capture  poin t,  t4  (S-0-0007)  

appropriate l y for a l l  d ri ves.  

1 2.2  IDN  S-0-0007  Feedback acquis i tion  capture  point (t4)  

1 2 .2. 1  Attributes  

Table  22  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  22  – Attributes  for IDN  S-0-0007  

Attribute  Value  

Name Feedback acqu is i ti on  capture  poin t  (t
4
)  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue  0  

Max i npu t  val ue  t
Scyc

 

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t  µs  

 

1 2.2.2  Description  

The acqu is i ti on  capture  poin t of the  feedback i s  determ ined  by the  master after the  MST.  I n  
th is  way,  the  master declares  a  defau l t acqu is i ti on  capture  poin t for the  feedback for al l  d rives  
that work in  coord ination  wi th  each  other.  Th is  ensures  synchron i zed  data  acqu isi tion  of the  
feedback for the  appropriate  d ri ves.  The  master sets  the  acqu is i ti on  capture  poin t  of the  
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feedback to  be  l ess  than  or equal  to  the  d i fference between  the  commun ication  cycle  time  
(S-0-0002)  and  the  requested  m in imum  feedback process ing  time (S-0-0005).  

t4  ≤  tScyc – t5  

The  d ri ve  enables  the  acqu is i tion  capture  poin t  of the  feedback during  CP3.  

1 2.3  IDN  S-0-001 1  Class  1  d iagnostic  (C1 D)  

1 2 .3. 1  Attributes  

Table  23  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  23  – Attributes  of IDN  S-0-001 1  

Attribute  Value  

Name Class  1  d i agnosti c  (C1 D)  

Version   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.3.2  Description  

Drive  shut-down  error.  

A d rive  error s i tuation  of C1 D  l eads  to  the  fo l l owing .  

a)  A best  case  deceleration  fol l owed  by torque  d isable  at  nmin .  

b)  The  d ri ve  shu t-down  error b i t  for C1 D  i s  set to  ' 1 '  i n  the  d rive  status  (b i t  1 3).  The  error bi t  
i s  reset to  '0 '  by the  d ri ve  on l y when  no  errors  of C1 D  exists  and  after the  procedure  
command  ' reset class  1  d iagnostic'  (S-0-0099)  has  been  received  by the  d ri ve  via  the  
service  channel .  

Table  24  shows  the  i n terpretation  of C1 D.  
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Table  24 – Structure  of C1 D  

Bi t No.  Value  Description  Comments  

1 5  
 

Manufactu rer-speci fi c  error  See  S-0-01 29  

0  No error  
 

1  Error  
 

1 4  
 

Reserved  
 

1 3  

 
Travel  range  i s  exceeded  

See  S-0-0049,  S-0-0050   
or l im i t  swi tch  (S -0-0478)  i s  acti vated  

0  No error  
 

1  Error  
Posi ti on  l im i t:  0xC00F6029  or 0xC00F6030   
l im i t  swi tch :  0xC00F6042,  0xC00F6043  or 
0xC00F6044  

1 2  

 
Commun ication  error  

CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  see  S-0-001 4   
CP1 6/3:  not  used  

0  No error  
 

1  Error  
 

1 1  

 
Excess ive  pos i ti on  deviati on  

See  S-0-01 59  or S-0-0391  or d i fference  of 
posi ti on  command  val ues  too  g reat  

0  No error  
 

1  Error  
 

1 0  
 

Power supply phase  error  Mai ns  vo l tage  error  

0  No error  
 

1  Error  
 

9  

 
Under vol tage  error  

Less  mains  vol tage  or DC Bus  vol tage,  the  
l im i t  i s  defi ned  by the  manufacturer  

0  No error  
 

1  Error  
DC Bus:  d i agnosti c  number (S -0-0390)  i s  
set  to  0xC00F2026  

8  

 
Over vol tage  error  

H igh  mains  vol tage  or DC Bus  vol tage,  the  
l im i t  i s  defi ned  by the  manufacturer  

0  No error  
 

1  Error  
DC Bus:  d i agnosti c  number (S -0-0390)  i s  
set  to  0xC00F8025  

7  
 

Over current  error  Power section  

0  No error  
 

1  Error  
Diagnosti c  number (S-0-0390)  i s  set  to  
0xC00F8060  

6  
 

Error i n  the  "commutation"  system  
 

0  No error  
 

1  Error  
 

5  
 

Feedback error  Motor encoder and  external  encoder  

0  No error  
 

1  Error  

Motor encoder:  d i agnosti c  number 
(S-0-0390)  i s  set  to  0xC00F8022  
external  encoder:  d i agnosti c  n umber 
(S-0-0390)  i s  set  to  0xC00F2042  

4  
 

Con trol  vol tage  error  
 

0  No error  
 

1  Error  
Diagnosti c  number (S-0-0390)  i s  set  to  
0xC00F8070  
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Bi t No.  Value  Description  Comments  

3  
 

Cool i ng  error shu t-down  See  S-0-0205  

0  No error  
 

1  Error  
 

2  
 

Motor over temperatu re  shu t-down  See  S-0-0204  

0  No error  
 

1  Error  
 

1  
 

Ampl i fi er over temperatu re  shu t-down  See  S-0-0203  

0  No error  
 

1  Error  
 

0  
 

Overload  shu t-down  See  S-0-01 1 4  

0  No error  
 

1  Error  
 

 

1 2.4  IDN  S-0-001 2  Class  2  d iagnostic  (C2D)  

1 2 .4. 1  Attributes  

Table  25  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  25  – Attributes  of IDN  S-0-001 2  

Attribute  Value  

Name Class  2  d i agnosti c  (C2D)  

Version   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.4.2  Description  

Shut-down  warn ing  (warn ing)  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  on l y:  When  a  warn ing  is  activated  or cancel l ed  i n  the  C2D,  th is  sets  the  
change  b i t  for C2D  i n  the  d ri ve  s tatus  (bi t  1 2 )  to  a  B inary ‘ 1 ’ .  When  the  C2D  is  read  via  the  
service  channel ,  the  C2D  change b i t  i s  cancel l ed  and  reset to  ‘0 ’ .   

For CP1 6/3  on l y:  When  a  warn ing  occurs  the  correspond ing  bi t  of C2D  and  the  warn ing  b i t  
(C2D)  in  the  d ri ve  s tatus  i s  set to  1 .  I f the  warn ing  does  not exist,  the  correspond ing  b i t  of 
C2D  is  set  to  0.  I f no  other warn ing  i s  existi ng  the  warn ing  b i t  (C2D)  of the  d rive  status  is  set  
to  0  as  wel l .  

The  mask associated  wi th  C2D  can  mask the  effects  on  the  change  bi t  of the  d ri ve  status  
when  a  warn ing  cond i ti on  changes  (see  S-0-0097).  

NOTE  B i ts  defi ned  by C2D  are  a l so  defi ned  by I DNs.  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 1 36  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

Table  26  shows  the  i n terpretation  of C2D.  

Table  26  – Structure  of C2D  

Bi t No.   Value   Description   Comments   

1 5  
 

Manufactu rer-speci fi c  warn i ng  See  S-0-01 81   

0  No  (shu t-down)  warn i ng  
 

1  (Shut-down)  warn ing  
 

1 4  
 

Reserved  
 

1 3  
 

Reserved  
 

1 2  
 

Commun ication  warn i ng  
 

0  No  (shu t-down)  warn i ng  
 

1  (Shut-down)  warn ing  
 

1 1  
 

Excessive  vel oci ty d evi ation  See  S-0-0377   

0  No  (shu t-down)  warn i ng  
 

1  (Shut-down)  warn ing  
 

1 0  
 

Reserved  
 

9  
 

Undervol tage  warn i ng  (bus  vol tage)  The  l im i t  i s  defi ned  by the  manufacturer  

0  No  (shu t-down)  warn i ng  
 

1  (Shut-down)  warn ing  
 

8-4  
 

Reserved  
 

3  
 

Cool i ng  error warn ing  See  S-0-031 3   

0  No  (shu t-down)  warn i ng  
 

1  (Shut-down)  warn ing  
 

2  
 

Motor over temperatu re  warn ing  See  S-0-031 2   

0  No  (shu t-down)  warn i ng  
 

1  (Shut-down)  warn ing  
 

1  
 

Ampl i fi er over temperatu re  warn ing  See  S-0-031 1   

0  No  (shu t-down)  warn i ng  
 

1  (Shut-down)  warn ing  
 

0  

 
Overload  warn ing   

See  S-0-031 0.  Overload  of the  ampl i fi er,  
motor or power suppl y  

0  No  (shu t-down)  warn i ng  
 

1  (Shut-down)  warn ing  The  l im i t  i s  exceed   
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1 2 .5  IDN  S-0-001 3  Class  3  d iagnostic  (C3D)  

1 2 .5. 1  Attributes  

Table  27  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  27  – Attributes  of IDN  S-0-001 3  

Attribute  Value  

Name Class  3  d i agnosti c  (C3D)  

Version   

Length  2  

D i splay format  B i nary 

M in  i nput  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.5.2  Description  

Drive  operation  status  flags.  

When  a  cond i ti on  changes  i n  the  d ri ve,  the  correspond ing  b i t  changes  i n  the  C3D,  th is  sets  
the  change b i t  for C3D  i n  the  d ri ve  status  (b i t  1 1 )  to  a  bi nary ' 1 ' .  When  the  C3D  is  read  via  the  
service  channel ,  the  C3D  change b i t  i s  reset to  '0 ' .  The  mask associated  wi th  C3D  can  mask 
the  effects  on  the  change  b i t  of the  d rive  status  when  an  operating  cond i ti on  changes  (see  
S-0-0098).  

NOTE  B i ts  defi ned  by C3D  are  a l so  defi ned  by I DNs.  

Table  28  shows  the  i n terpretation  of C3D.  
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Table  28  – Structure  of C3D  

Bi ta  Mean ing  

0  n
feedback

 =  n
command

 (see  S-0-0330)  

1  n
feedback

 =  0  (see  S-0-0331 )  

2   n
feedback

  <   n
x
  (see  S -0-0332)  

3   T  ≥   T
x
  (see  S-0-0333)  

4   T  ≥   T
l i mi t

  (see  S -0-0334)  

5  |n
command

|  >  |n  
l i mi t

|  (see  S-0-0335)  

6  I n  posi ti on  (see  S -0-0336)  

7  |P |  ≥  |P
x
|  (see  S-0-0337)  

8  Posi ti on  feedback =  Acti ve  target  posi ti on  | (S-0-0430  – S-0-0051 /0053) |  <  S -0-0057  (see  S-0-0338)  

9  |n
feedback

|  ≤  m i n imum  spind le  speed  (see  S-0-0339)  

1 0  |n
feedback

|  ≥  maximum  spind le  speed  (see  S-0-0340)  

1 1  I n  coarse  posi ti on  (see  S -0-0341 )  

1 2  Target  pos i ti on  atta i ned  (see  S-0-0342)  

1 3  I n terpolator hal ted  (see  S-0-0343)  

1 4  Posi ti on  feedback value  s tatus  (see  S-0-0403,  b i t  0 )  

1 5  Manufactu rer-speci fi c  operati on  s tatus  (see  S-0-01 82)  

a   B i t  =  0    cond i ti on  does  not  exi st  

 B i t  =  1    cond i ti on  exi sts  

 

1 2.6  IDN  S-0-001 5 Telegram  type  

1 2 .6. 1  Attributes  

Table  29  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  29  – Attributes  of IDN  S-0-001 5  

Attribute  Value  

Name Teleg ram  type  

Version   

Length  2  

D i splay format  B i nary 

M in  i nput  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.6.2  Description  

The te legram  type  for CP1 6/1 ,  CP1 6/2  i s  s tructured  as  fol l ows.  

•  Service  channel :  The  extended  service  channel  I NFO is  on l y acti ve  i n  CP3  and  CP4.  I n  
CP2  the  service  channel  I NFO  stays  unchanged  (2  octets).  

•  Appl ication  te legram:  The  te legram  configuration  uses  S-0-001 6  and  S-0-0024.  

•  Standard  te legrams 0  to  6:  The  I DNs  of d rive  con trol  (S-0-01 34)  and  d rive  s tatus  
(S-0-01 35)  are  not used .  These  IDNs  are  fix configured .  Table  30  shows the  s tructure  of 
the  telegram  type  of CP1 6/1  and  CP1 6/2.  
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Table  30  – Structure  of telegram  type  of CP1 6/1  and  CP1 6/2  

Bi t No.   Value   Description   Comments   

1 5  to  1 2  
 

Reserved  
 

1 1  to  1 0  
 

Length  of AT service  channel  (SVC)  
 

 00  2  octets,  S lave  SVC I NFO  Standard  (CP1  to  CP4)  

01  4  octets,  S lave  SVC I NFO  (CP3  and  CP4)  

1 0  6  octets,  S lave  SVC I NFO  (CP3  and  CP4)  

1 1  8  octets,  S lave  SVC I NFO  (CP3  and  CP4)  

9  to  8  
 

Length  of MDT service  channel  (SVC)  
 

 00  2  octets,  Master SVC I NFO  Standard  (CP1  to  CP4)  

01  4  octets,  Master SVC I NFO  (CP3  and  CP4)  

1 0  6  octets,  Master SVC I NFO  (CP3  and  CP4)  

1 1  8  octets,  Master SVC I NFO  (CP3  and  CP4)  

7  to  5  
 

Reserved  
 

4  
 

Feedback va lue   On ly va l i d  for standard  telegrams 3 ,  4  and  5  

0  Confi gu red  pos i ti on  feedback value   

1  Acti ve  posi ti on  feedback value  (S-0-0386)  
 

3  
 

Posi ti on  feedback value  On ly va l i d  for standard  telegrams 3 ,  4  and  5  

0  Posi ti on  feedback value  1  (S-0-0051 )  Motor feedback 

1  Posi ti on  feedback value  2  (S-0-0053)  External  feedback 

2  to  0  

 
S tandard  te leg rams  

Defined  conten ts  and  sequence  i n  MDT and  
AT 

000  Standard  te leg ram  0  
MDT:  no  data  
AT:  no  data  

001  Standard  te leg ram  1  
MDT:  S-0-0080  
AT:  no  data  

01 0  Standard  te leg ram  2  
MDT:  S-0-0036  
AT:  S-0-0040  

01 1  Standard  te leg ram  3  
MDT:  S-0-0036  
AT:  (S-0-0051  or S-0-0053)  

1 00  Standard  te leg ram  4  
MDT:  S-0-0047  
AT:  (S-0-0051  or S-0-0053)  

1 01  Standard  te leg ram  5  
MDT:  S-0-0047  +  S -0-0036  
AT:  (S-0-0051  or S-0-0053)  +  S -0-0040  

1 1 0  Standard  te leg ram  6  
MDT:  S-0-0036  
AT:  no  data  

1 1 1  Appl i cation  te l egram  Uses  S-0-001 6  and  S-0-0024  

 

For CP1 6/3  on l y:  The  te legram  type  a l l ows  selection  between  standard  te legrams  and  
appl ication  te legrams  (bi ts  2  to  0).  The  posi tion  feedback 1  or 2  i s  programmed  in  b i t  3 .  The  
extension  of the  service  channel  I NFO is  programmed  in  the  te legram  type  i n  b i t  8  – 1 1 .  
Table  31  shows  the  s tructure  of the  telegram  type  of CP1 6/3.  

•  Service  channel :  The  service  channel  I NFO  is  a lways  4  octets  l ong .   

•  The  connection  data  are  configured  wi th  S-0-1 050.x. 01   
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Table  31  – Structure  of telegram  type  of CP1 6/3  

Bi t No.   Value   Description   Comments   

1 5  to  1 2  
 

Reserved  
 

1 1  to  1 0  
 

Length  of AT service  channel  (SVC)  
 

 00  
  

01  4  octets,  S lave  SVC I NFO  (CP1  to  CP4)  

1 0  
  

1 1  
  

9  to  8  
 

Length  of MDT service  channel  (SVC)  
 

 00  
  

01  4  octets,  Master SVC I NFO  (CP1  to  CP4)  

1 0  
  

1 1  
  

7  to  5  
 

Reserved  
 

4  
 

Feedback va lue   On ly va l i d  for standard  telegrams 3 ,  4  and  5  

0  Confi gu red  pos i ti on  feedback value   

1  Acti ve  posi ti on  feedback value  (S-0-0386)  
 

3  
 

Posi ti on  feedback value  On ly va l i d  for standard  telegrams 3 ,  4  and  5  

0  Posi ti on  feedback value  1  (S-0-0051 )  Motor feedback 

1  Posi ti on  feedback value  2  (S-0-0053)  External  feedback 

2  to  0  

 
S tandard  te leg rams  

Defined  conten ts  and  sequence  i n  MDT and  
AT 

000  Standard  te leg ram  0  
MDT:  S-0-01 34  
AT:  S-0-01 35  

001  Standard  te leg ram  1  
MDT:  S-0-01 34  +  S -0-0080  
AT:  S-0-01 35  

01 0  Standard  te leg ram  2  
MDT:  S-0-01 34  +  S -0-0036  
AT:  S-0-01 35  +  S -0-0040  

01 1  Standard  te leg ram  3  
MDT:  S-0-01 34  +  S -0-0036  
AT:  S-0-01 35  +  (S -0-0051  or S -0-0053)  

1 00  Standard  te leg ram  4  
MDT:  S-0-01 34  +  S -0-0047  
AT:  S-0-01 35  +  (S -0-0051  or S -0-0053)  

1 01  Standard  te leg ram  5  
MDT:  S-0-01 34  +  S -0-0047  +  S -0-0036  
AT:  S-0-01 35  +  (S -0-0051  or S -0-0053)  +  
S -0-0040  

1 1 0  Standard  te leg ram  6  
MDT:  S-0-01 34  +  S -0-0036  
AT:  S-0-01 35  

1 1 1  Appl i cation  te l egram  Not used  

 

1 2.7  IDN  S-0-001 6  Configuration  l ist  of AT  

1 2 .7. 1  Attributes  

Table  32  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  32  – Attributes  of IDN  S-0-001 6  

Attribute  Value  

Name Confi gu ration  l i s t  of AT 

Version   

Length  2 ,  variable  

D i splay format  I DN  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.7.2  Description  

This  I DN  l i st  contains  the  IDNs  whose operation  data  wi l l  be  transm itted  cycl ica l l y i n  the  AT i n  
an  appl ication  te legram .  The  dri ve  needs  to  support th is  l i st  on l y i f i t  a l l ows  the  appl ication  
te legram  in  i ts  te legram  type  parameter (see  S-0-001 5) .  On l y operation  data  wh ich  are  
present  i n  the  " IDN  l ist  of configurable  data  i n  the  AT"  (S-0-01 87)  are  a l l owed  as  cycl ic  data.  

1 2.8  IDN  S-0-001 7  IDN-l ist  of al l  operation  data   

1 2 .8. 1  Attributes  

Table  33  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  33  – Attributes  of IDN  S-0-001 7  

Attribute  Value  

Name I DN-l i s t  of a l l  operation  data  

Version   

Length  2 ,  variable  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2),  4 ,  variable  (CP1 6/3)  

D i splay format  I DN  

M in  i nput  va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.8.2  Description  

Al l  I DNs  of a l l  operation  data,  procedure  commands,  parameters  etc.  of a  g iven  dri ve  are  
stored  i n  th is  I DN- l ist.  

1 2.9  IDN  S-0-001 8  IDN-l ist  of operation  data  for CP2  

1 2 .9. 1  Attributes  

Table  34  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  34 – Attributes  for IDN  S-0-001 8  

Attribute  Value  

Name I DN  l i st  of operati on  data  for CP2  

Version   

Length  2 ,  variable  

D i splay format  I DN  

M in  i nput  va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.9.2  Description  

IDNs  of a l l  operation  data  needed  for CP2  are  stored  in  th is  IDN - l ist  and  shal l  be  transferred  
during  CP2.  Processing  th is  l i st  i s  requ i red  before  swi tch ing  to  CP3.  

1 2. 1 0  IDN  S-0-001 9  IDN-l ist  of operation  data  for CP3  

1 2 . 1 0. 1  Attribu tes  

Table  35  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  35  – Attributes  for IDN  S-0-001 9  

Attribute  Value  

Name I DN-l i s t  of operati on  data  for CP3  

Version   

Length  2 ,  variable  

D i splay format   

M in  i nput  va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 0.2  Description  

IDNs  of a l l  operation  data  needed  for CP3  are  stored  in  th is  I DN - l ist  and  shal l  be  transferred  
during  CP3.  Processing  th is  l i st  i s  requ i red  before  swi tch ing  to  CP4.  

1 2. 1 1  IDN  S-0-0020  IDN-l ist  of operation  data  for CP4 

1 2 . 1 1 . 1  Attribu tes  

Table  36  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  36  – Attributes  for IDN  S-0-0020  

Attribute  Value  

Name I DN-l i s t  of operati on  data  for CP4  

Version   

Length  2 ,  variable  

D i splay format  I DN  

M in  i nput  va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 1 .2  Description  

IDNs  of a l l  operational  data  wh ich  can  be  changed  during  CP4  are  s tored  i n  th is  I DN -l is t.  

1 2. 1 2  IDN  S-0-0021  IDN-l ist  of inval id  operation  data  for CP2  

1 2 . 1 2. 1  Attribu tes  

Table  37  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  37  – Attributes  for IDN  S-0-0021  

Attribute  Value  

Name I DN-l i s t  of i nval i d  operation  data  for CP2  

Version   

Length  2 ,  variable  

D i splay format  I DN  

M in  i nput  va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 2.2  Description  

IDNs  wh ich  are  i n  the  l i st  " I DN- l ist  of operation  data  for CP2"  (S-0-001 8)  and  wh ich  are  
cons idered  inval i d  by the  d ri ve  prior to  swi tchover from  CP2  to  CP3  are  stored  i n  th is  IDN - l ist  
(see  S-0-01 27).  

Two  cases  need  to  be  d i stingu ished :  

Case  1 :  procedure  command  S-0-01 27  is  performed  correctl y;  the  I DN - l ist (S-0-0021 )  
con tains  no  IDNs.  

Case  2 :  procedure  command  S-0-01 27  resu l ts  i n  an  error;  the  IDN- l ist (S-0-0021 )  con tains  
a l l  I DNs  of i nval i d  operation  data.  

1 2. 1 3  IDN  S-0-0022  IDN-l ist  of inval id  operation  data  for CP3  

1 2 . 1 3.1  Attributes  

Table  38  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  38  – Attributes  for IDN  S-0-0022  

Attribute  Value  

Name I DN-l i s t  of i nval i d  operation  data  for CP3  

Version   

Length  2 ,  variable  

D i splay format  I DN  

M in  i nput  va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 3.2  Description  

IDNs  wh ich  are  i n  the  l i st  " I DN- l ist  of operation  data  for CP3"  (S-0-001 9)  and  wh ich  are  
cons idered  inval i d  by the  d ri ve  prior to  swi tchover from  CP3 to  CP4  are  stored  i n  th is  IDN - l ist  
(see  S-0-01 28).  

Case  1 :  procedure  command  S-0-01 28  is  performed  correctl y;  the  I DN - l ist  (S-0-0022)  
con tains  no  IDNs.  

Case  2 :  procedure  command  S-0-01 28  resu l ts  i n  an  error;  the  IDN- l ist  (S-0-0022)  con tains  
a l l  I DNs  of i nval i d  operation  data.  

1 2. 1 4  IDN  S-0-0023 IDN-l ist  of inval id  operation  data  for CP4 

1 2 . 1 4.1  Attribu tes  

Table  39  shows  the  possib le  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  39  – Attributes  for IDN  S-0-0023  

Attribute  Value  

Name IDN-l i s t  of i nval i d  operation  data  for CP4  

Vers ion   

Length  2 ,  variable  

D i splay format  I DN  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 4.2  Description  

IDNs  of a l l  d ri ve  data  wh ich  are  cons idered  i nval id  by the  d ri ve  are  stored  i n  th is  I DN - l ist  
fol l owing  swi tchover to  CP4.  

1 2. 1 5  IDN  S-0-0025 IDN-l ist  of al l  procedure  commands  

1 2 . 1 5.1  Attributes  

Table  40  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  40  – Attributes  for IDN  S-0-0025 

Attribute  Value  

Name I DN-l i s t  of a l l  procedu re  commands  

Version   

Length  2 ,  variable  

D i splay format  I DN  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 5.2  Description  

Al l  I DNs  of a l l  d rive  procedure  commands  are  stored  in  th is  I DN- l ist.  

1 2. 1 6  IDN  S-0-0026 Configuration  l ist  for s ignal  status  word  

1 2 . 1 6. 1  Attribu tes  

Table  41  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  41  – Attributes  for IDN  S-0-0026  

Attribute  Value  

Name Confi gu ration  l i s t  for s i gnal  s tatus  word  

Version   

Length  2 ,  variable  

D i splay format  I DN  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 6.2  Description  

Al l  I DNs  of b i ts  wh ich  are  part of the  s i gnal  status  word  (see  S-0-01 44)  are  found  i n  the  data  
of the  configuration  l i st.  The  sequence  of the  IDNs  i n  the  configuration  l i s t  determ ines  the  b i t  
numbering  scheme in  the  s ignal  status  word .  The  i n i ti al  I DN  of the  configuration  l i st  defi nes  b i t  
0 .  The  l ast IDN  defines  b i t  1 5  of the  s ignal  s tatus  word  (see  S-0-0328).  I f the  S-0-0328  of the  
d ri ve  is  not supported ,  the  b i t  0  of the  I DN  is  configured  automatical l y.  

1 2 . 1 7  IDN  S-0-0027  Configuration  l ist  for s ignal  control  word  

1 2 . 1 7.1  Attributes  

Table  42  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  42  – Attributes  for IDN  S-0-0027  

Attribute  Value  

Name Confi gu ration  l i s t  for s i gnal  con trol  word  

Vers ion   

Length  2 ,  variabl e  

Di splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 7.2  Description  

Al l  IDNs  of bi ts  wh ich  are  part of the  s ignal  con trol  word  (see  S-0-01 45)  are  found  i n  the  data  
of the  configuration  l i s t.  The  sequence of I DNs  in  the  configuration  l i s t  determ ines  the  b i t  
numbering  scheme i n  the  s ignal  con trol  word .  The  in i tia l  I DN  of the  configuration  l i st  defines  
b i t  0 .  The  l ast I DN  defines  bi t  1 5  of the  s i gnal  con trol  word  (see  S-0-0329).  I f the  S-0-0329  of 
the  d ri ve  i s  not  supported ,  the  b i t  0  of the  I DN  is  configured  au tomatical l y.  

1 2 . 1 8  IDN  S-0-0030  Manufacturer version  

1 2 . 1 8.1  Attributes  

Table  43  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  43  – Attributes  for IDN  S-0-0030  

Attribute  Value  

Name Manufactu rer vers ion  

Vers ion   

Length  1 ,  variable  

D i splay format  Text  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

NOTE  Refer to  operation  data  wi th  variable  l eng th  and  data  type  characters.  

 

1 2. 1 8.2  Description  

The operation  data  of the  manufacturer vers ion  contains  the  actual  fi rmware  vers ion  and  
add i ti onal  i n formation  of the  device.  The  structure  of the  manufacturer vers ion  i s  not 
speci fied .  

1 2. 1 9  IDN  S-0-0031  Hardware  version  

1 2 . 1 9. 1  Attribu tes  

Table  44  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  44  – Attributes  for IDN  S-0-0031  

Attribute  Value  

Name Hardware  vers ion  

Vers ion   

Length  1 ,  variable  

D i splay format  Text  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

NOTE  Refer to  operation  data  wi th  variable  l eng th  and  data  type  characters.  

 

1 2. 1 9.2  Description  

The operation  data  of the  hardware  vers ion  con tains  the  actual  hardware  vers ion  and  
add i ti onal  i n formation  of the  device.  The  structure  of the  hardware  vers ion  i s  not  speci fied .  

1 2.20  IDN  S-0-0032  Primary operation  mode  

1 2 .20.1  Attribu tes  

Table  45  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  45  – Attributes  for IDN  S-0-0032  

Attribute  Value  

Name Primary operation  mode  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.20.2  Description  

The dri ve  modes  of operation  defined  by th is  parameter become active  when  the  operation  
mode  i s  se lected  via  bi ts  1 0 ,  9  and  8  i n  the  d ri ve  con trol  (S-0-01 34)  or the  con trol  word  of the  
MDT.  The  acti vated  operation  mode i s  i nd icated  by b i ts  1 0 ,  9  and  8  of the  d ri ve  status  
(S-0-01 35)  or the  status  word  i n  the  AT.  

A d ri ve  shal l  on l y support b i t  1 0  i n  the  d rive  con trol  and  d ri ve  s tatus  i f i t  supports  secondary 
operation  modes  4  to  7.  

1 2.21  IDN  S-0-0033 Secondary operation  mode 1  

1 2 .21 .1  Attributes  

Table  46  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  46  – Attributes  for IDN  S-0-0033  

Attribute  Value  

Name Secondary operation  mode  1  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.21 .2  Description  

The dri ve  modes  of operation  defined  by th is  parameter become acti ve  when  the  operation  
mode  i s  se lected  via  bi ts  1 0 ,  9  and  8  i n  the  d ri ve  con trol  (S-0-01 34)  or the  con trol  word  of the  
MDT.  The  acti vated  operation  mode i s  i nd icated  by b i ts  1 0 ,  9  and  8  of the  d ri ve  status  
(S-0-01 35)  or the  status  word  i n  the  AT.  

A d ri ve  shal l  on l y support b i t  1 0  i n  the  d rive  con trol  and  d ri ve  status  i f i t  supports  secondary 
operation  modes  4  to  7.  

1 2.22  IDN  S-0-0034 Secondary operation  mode 2  

1 2 .22 .1  Attributes  

Table  47  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  47  – Attributes  for IDN  S-0-0034 

Attribute  Value  

Name Secondary operation  mode  2  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.22.2  Description  

The dri ve  modes  of operation  defined  by th is  parameter become acti ve  when  the  operation  
mode  i s  se lected  via  bi ts  1 0 ,  9  and  8  i n  the  d rive  con trol  (S-0-01 34)  or the  con trol  word  of the  
MDT.  The  acti vated  operation  mode is  i nd icated  by b i ts  1 0 ,  9  and  8  of the  d rive  status  
(S-0-01 35)  or the  status  word  i n  the  AT.  

A d rive  shal l  on l y support b i t  1 0  i n  the  d ri ve  con trol  and  d ri ve  s tatus  i f i t  supports  secondary 
operation  modes  4  to  7.  
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1 2 .23  IDN  S-0-0035 Secondary operation  mode 3  

1 2 .23.1  Attributes  

Table  48  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  48  – Attributes  for IDN  S-0-0035 

Attribute  Value  

Name Secondary operation  mode  3  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.23.2  Description  

The dri ve  modes  of operation  defined  by th is  parameter become acti ve  when  the  operation  
mode  i s  se lected  via  bi ts  1 0 ,  9  and  8  i n  the  d rive  con trol  (S-0-01 34)  or the  con trol  word  of the  
MDT.  The  acti vated  operation  mode is  i nd icated  by b i ts  1 0 ,  9  and  8  of the  d rive  status  
(S-0-01 35)  or the  status  word  i n  the  AT.  

A d rive  shal l  on l y support b i t  1 0  i n  the  d ri ve  con trol  and  d ri ve  s tatus  i f i t  supports  secondary 
operation  modes  4  to  7.  

1 2.24  IDN  S-0-0036 Velocity command  value  

1 2 .24.1  Attribu tes  

Table  49  shows  the  possib le  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  49  – Attributes  for IDN  S-0-0036  

Attribute  Value  

Name Veloci ty command  val ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0044  

Scal i ng  factor:  S-0-0045   

Scal i ng  exponent:  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2.24.2  Description  

During  the  Veloci ty con trol  d rive  operating  mode,  the  veloci ty command  values  are  consumed  
by the  d ri ve  accord ing  to  the  time pattern  accord ing  to  the  fol lowing  cond i tions .  
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•  Wi th  CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2  i n  the  time  pattern  of the  control  un i t  cycle  time 
(S-0-0001 ).  

•  With  CP1 6/3  in  the  time  pattern  of the  producer cycle  time (S-0-1 050.x. 1 0) .  

1 2.25  IDN  S-0-0037  Addi tive  veloci ty command  value  

1 2 .25.1  Attribu tes  

Table  50  shows  the  possib le  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  50  – Attributes  for IDN  S-0-0037  

Attribute  Value  

Name Add i ti ve  veloci ty command  val ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0044  

Scal i ng  factor:  S-0-0045  

Scal i ng  exponent:  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2.25.2  Description  

The add i ti ve  ve loci ty command  value  i s  an  add i ti onal  ve loci ty offset wh ich  is  to  be  added  to  
the  ve loci ty command  value.   

1 2.26  IDN  S-0-0038  Positive  veloci ty l im i t value  

1 2 .26.1  Attribu tes  

Table  51  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  51  – Attributes  for IDN  S-0-0038  

Attribute  Value  

Name Posi ti ve  vel oci ty l im i t  va l ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0044  

Scal i ng  factor:  S-0-0045  

Scal i ng  exponent:  S-0-0046  

Un i t   
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1 2 .26.2  Description  

The posi ti ve  veloci ty l im i t value  describes  the  maximum  al l owable  veloci ty i n  the  pos i ti ve  
d i rection .  I f the  veloci ty l im i t va lue  i s  exceeded ,  the  d ri ve  responds  by setti ng  the  status  

'ncommand  >  n l im i t '  i n  C3D  (see  S-0-0335).  

1 2.27  IDN  S-0-0039  Negative  veloci ty l imi t  value  

1 2 .27.1  Attributes  

Table  52  shows  the  possib le  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  52  – Attributes  for IDN  S-0-0039  

Attribute  Value  

Name Negati ve  veloci ty l im i t  val ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue  0  

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0044  

Scal i ng  factor:  S-0-0045   

Scal i ng  exponent:  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2.27.2  Description  

The negative  veloci ty l im i t  va lue  describes  the  maximum  al l owable  veloci ty i n  the  negative  
d i rection .  I f the  veloci ty l im i t va lue  i s  exceeded ,  the  d rive  responds  by setting  the  status  

'ncommand  >  n l im i t '  i n  C3D  (see  S-0-0335).  

1 2.28  IDN  S-0-0040  Velocity feedback value  1  

1 2 .28.1  Attributes  

Table  53  shows  the  possib le  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  53  – Attributes  for IDN  S-0-0040  

Attribute  Value  

Name Veloci ty feedback val ue  1  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0044  

Scal i ng  factor:  S -0-0045  

Scal i ng  exponent:  S -0-0046  

Un i t   

 

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 1 52  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

1 2.28.2  Description  

The veloci ty feedback value  1  i s  transferred  from  the  d rive  to  the  control  un i t  i n  order to  a l l ow 
the  con trol  u n i t  to  period ical l y d isplay the  veloci ty.  The  veloci ty feedback value  1  refers  to  the  
motor encoder.   

1 2.29  IDN  S-0-0041  Homing  veloci ty 

1 2 .29.1  Attributes  

Table  54  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  54  – Attributes  for IDN  S-0-0041  

Attribute  Value  

Name Hom ing  veloci ty  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0044  

Scal i ng  factor:  S -0-0045  

Scal i ng  exponent:  S -0-0046  

Un i t   

 

1 2.29.2  Description  

The hom ing  veloci ty i s  used  during  the  procedure  command  'd ri ve  con trol l ed  hom ing '  
(S-0-01 48)  when  acti vated .  The  d ri ve  performs  i ts  own  hom ing  control .  

1 2.30  IDN  S-0-0042  Homing  acceleration  

1 2 .30.1  Attributes  

Table  55  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  55  – Attributes  for IDN  S-0-0042  

Attribute  Value  

Name Hom ing  accelerati on  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue  0  

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-01 60  

Scal i ng  factor:  S -0-01 61   

Scal i ng  exponent:  S -0-01 62  

Un i t   
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1 2 .30.2  Description  

The hom ing  acceleration  is  needed  by the  d ri ve  i f the  procedure  command  'd ri ve  con trol led  
hom ing '  (S-0-01 48)  i s  acti vated .  

1 2.31  IDN  S-0-0043  Veloci ty polari ty parameter 

1 2 .31 .1  Attributes  

Table  56  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  56  – Attributes  for IDN  S-0-0043  

Attribute  Value  

Name Veloci ty pol ari ty parameter 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.31 .2  Description  

This  parameter i s  used  to  swi tch  polari ti es  of veloci ty data  for speci fic appl ications.  Polari ti es  
are  not swi tched  i n ternal l y bu t external l y (on  the  i nput and  ou tpu t)  of a  closed  loop  system .  
The  motor shaft  tu rns  clockwise  when  there  i s  a  pos i ti ve  veloci ty command  d i fference and  no  
i nvers ion  is  programmed.   

Table  57  shows  detai l s  of the  val id  values.  

Table  57  – Structure  of veloci ty polari ty parameter 

Bi t  Mean ing  Polari ty Value  

0  Veloci ty command  val ue  (S -0-0036)    

  Non-inverted  0  

  I nverted  1  

1  Add i ti ve  veloci ty command  val ue  (S -0-0037)    

  Non-inverted  0  

  I nverted  1  

2  Veloci ty feedback val ue  1  (S-0-0040)    

  Non-inverted  0  

  I nverted  1  

3  Veloci ty feedback val ue  2  (S-0-01 56)    

  Non-inverted  0  

  I nverted  1  

1 5  to  4  (Reserved)    
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1 2.32  IDN  S-0-0044 Velocity data  scal ing  type  

1 2 .32.1  Attributes  

Table  58  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  58  – Attributes  for IDN  S-0-0044 

Attribute  Value  

Name Veloci ty d ata  scal i ng  type  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.32.2  Description  

A variety of sca l ing  methods  can  be  se lected  by means  of the  scal ing  type  parameter,  as  
shown  i n  Table  59.  B i t  5  i s  set to  'm inu te'  for preferred  data.  
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Table  59  – Structure  of veloci ty data  scal ing  type  

Bi trange  Type  Value  Mean ing  

2  to  0  Scal i ng  method    

  000  No  scal i ng  

  001  Li near scal i ng  

  01 0  Rotati ona l  scal i ng  

  01 1 -1 1 1  (Reserved)  

3  Scal i ng  type    

  0  Preferred  scal i ng  

  1  Parameter scal i ng  (uses  S-0-0045  and  
S-0-0046)  

4  Un i ts  for rotati onal  scal i ng    

  0  Revol u tions  [Rev]  

  1  Reserved  

4  Un i ts  for l i near scal i ng    

  0  Metres  [m ]  

  1  I nches  [ i n ] ,  opti onal  

5  Time  un i ts    

  0  M inu tes  [m in ]  

  1  Seconds  [s ]  

6  Data  reference    

  0  At  the  motor shaft  

  1  At  the  l oad  (uses  S-0-01 21 ,  S-0-01 22  and  
S-0-01 23)  

1 5  to  7  (Reserved)    

 

1 2.33  IDN  S-0-0045 Veloci ty data  scal ing  factor 

1 2 .33.1  Attributes  

Table  60  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  60  – Attributes  for IDN  S-0-0045 

Attribute  Value  

Name Veloci ty d ata  scal i ng  factor 

Version   

Length  2  

D i splay format  Unsi gned  decimal  

M in  i npu t  va l ue  1  

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.33.2  Description  

This  parameter defines  the  scal ing  factor for a l l  ve loci ty data  i n  a  d rive.  
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1 2.34  IDN  S-0-0046 Velocity data  scal ing  exponent  

1 2 .34.1  Attributes  

Table  61  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  61  – Attributes  for IDN  S-0-0046  

Attribute  Value  

Name Veloci ty d ata  scal i ng  exponent  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.34.2  Description  

This  parameter defines  the  scal ing  exponen t for a l l  ve loci ty data  i n  a  d ri ve.  

Table  62  shows  detai l s  of the  val id  values.  

Table  62  – Structure  of the  scal ing  exponent 

Bi t  Type  Mean ing  Value  

1 5  S ign  of the  exponent    

  Posi ti ve  0  

  Negative  1  

1 4  to  0  Exponent   

 

1 2.35  IDN  S-0-0047  Posi tion  command  value  

1 2 .35.1  Attributes  

Table  63  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  63  – Attributes  for IDN  S-0-0047  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  command  value  

Version   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0076  

Scal i ng  factor:  S -0-0077   

Scal i ng  exponent:  S-0-0078   

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S -0-0079  

Un i t   

 

1 2.35.2  Description  

During  the  posi tion  con trol  d ri ve  operation  mode,  the  pos i tion  command  values  are  consumed  
by the  d ri ve  accord ing  to  the  time pattern  accord ing  to  the  fo l lowing  cond i tions .  

•  W ith  CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2  i n  the  time  pattern  of the  control  un i t  cycle  time 
(S-0-0001 ).  

•  W ith  CP1 6/3  in  the  time pattern  of the  producer cycle  time (S-0-1 050.x. 1 0) .  

1 2.36  IDN  S-0-0048  Addi tive  position  command  value  

1 2 .36.1  Attributes  

Table  64  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  64  – Attributes  for IDN  S-0-0048  

Attribute  Value  

Name Add i ti ve  posi ti on  command  val ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077   

Scal i ng  exponent:  S-0-0078   

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.36.2  Description  

This  I DN  i s  used  i f an  add i tional  pos i tion  offset i s  requ i red  during  pos i tion  con trol  operation  
mode  in  the  d ri ve.  The  add i ti ve  posi ti on  command  value  is  added  to  the  pos i ti on  command  
value  (S-0-0047),  when  the  b i t  "SYNC output  data"  (drive  control )  togg les.  
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1 2.37  IDN  S-0-0049  Positive  position  l im it value  

1 2 .37.1  Attribu tes  

Table  65  shows  the  possib le  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  65  – Attributes  for IDN  S-0-0049  

Attribute  Value  

Name Posi ti ve  pos i ti on  l im i t  va l ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0076  

Scal i ng  factor:  S -0-0077   

Scal i ng  exponent:  S -0-0078   

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S -0-0079  

Un i t   

 

1 2.37.2  Description  

This  parameter contains  the  pos i tion  l im i t value  i n  the  pos i ti ve  d i rection .  The  posi ti ve  posi tion  
l im i t va lue  i s  on l y acti vated  when  

•  the  pos i ti on  l im i t  va lues  are  enabled  in  the  Posi ti on  polari ty parameter (S-0-0055),  and  

•  a l l  pos i ti on  data  are  re lated  to  the  mach ine  zero  poin t (see  Posi tion  feedback value  status  
(S-0-0403)).   

When  the  pos i ti ve  pos i ti on  l im i t  va lue  is  exceeded  and  the  "error reaction "  i n  L im i t swi tch  
con trol  (S-0-0532)  i s  acti vated ,  the  d ri ve  

•  sets  the  d iagnostic number (S-0-0390)  to  0xC00F6029,   

•  sets  an  error b i t  i n  the  S-0-001 1  Class  1  d i agnostic (C1 D),  

•  sets  the  shu t-down  error (b i t  1 3)  i n  the  S-0-01 35  Drive  status,  

•  sets  the  error of device  (b i t  7)  in  the  S-0-1 045  Device  Status  (S-DEV),  and  

•  acti vates  the  appl ication  re lated  shut-down  procedure.   

When  the  posi ti ve  pos i ti on  l im i t  va lue  i s  exceeded  and  the  "warn ing  reaction "  i n  L im i t swi tch  
con trol  (S-0-0532)  i s  acti vated ,  the  d rive  

•  sets  the  d iagnostic number (S-0-0390)  to  0xC00E8029,   

•  sets  a  warn ing  b i t  i n  the  S-0-001 2  Class  2  d iagnostic  (C2D),  

•  sets  the  warn ing  (b i t  1 2)  i n  the  S-0-01 35 Drive  s tatus  and  

•  sets  the  warn ing  of device  (b i t  6)  i n  the  S-0-1 045 Device  Status  (S-DEV).  

1 2.38  IDN  S-0-0050  Negative  position  l imit  value  

1 2 .38.1  Attributes  

Table  66  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  66  – Attributes  for IDN  S-0-0050  

Attribute  Value  

Name Negati ve  posi ti on  l im i t  val ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0076  

Scal i ng  factor:  S -0-0077   

Scal i ng  exponent:  S -0-0078   

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S -0-0079  

Un i t   

 

1 2.38.2  Description  

This  parameter conta ins  the  pos i tion  l im i t  va lue  i n  the  negative  d i rection .  The  negative  
pos i tion  l im i t  va lue  i s  on ly activated  when  

•  the  pos i ti on  l im i t  va lues  are  enabled  in  the  Posi ti on  polari ty parameter (S-0-0055)  and  

•  a l l  posi ti on  data  are  re lated  to  the  mach ine  zero  poin t (see  Posi tion  feedback va lue  status  
(S-0-0403)).   

When  the  negative  posi ti on  l im i t va lue  is  exceeded  and  the  "error reaction "  i n  L im i t  swi tch  
con trol  (S-0-0532)  i s  acti vated ,  the  d rive  

•  sets  the  d iagnostic number (S-0-0390)  to  0xC00F6030,   

•  sets  an  error b i t  i n  the  S-0-001 1  Class  1  d iagnostic (C1 D),  

•  sets  the  shu t-down  error (b i t  1 3)  i n  the  S-0-01 35  Drive  status,  

•  sets  the  error of device  (b i t  7)  in  the  S-0-1 045 Device  Status  (S-DEV)  and  

•  acti vates  the  appl ication  re lated  shut-down  procedure.   

When  the  negative  pos i ti on  l im i t  va lue  i s  exceeded  and  the  "warn ing  reaction "  i n  L im i t swi tch  
con trol  (S-0-0532)  is  activated ,  the  d ri ve  

•  sets  the  d iagnostic number (S-0-0390)  to  0xC00E8030,   

•  sets  a  warn ing  b i t  i n  the  S-0-001 2  Class  2  d iagnostic  (C2D),  

•  sets  the  warn ing  (b i t  1 2)  i n  the  S-0-01 35 Drive  s tatus  and  

•  sets  the  warn ing  of device  (b i t  6)  i n  the  S-0-1 045 Device  Status  (S-DEV).  

1 2.39  IDN  S-0-0051  Position  feedback value  1  (motor feedback)  

1 2 .39.1  Attributes  

Table  67  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  67  – Attributes  for IDN  S-0-0051  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  feedback value  1  (motor feedback)  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0076  

Scal i ng  factor:  S -0-0077   

Scal i ng  exponent:  S -0-0078   

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S -0-0079  

Un i t   

 

1 2.39.2  Description  

The pos i tion  feedback value  1  i s  transferred  from  the  d ri ve ,  for example  to  the  con trol  u n i t  so  
that i t  i s  possible  for the  con trol  un i t  to  perform  block stepping  and  d isp lay posi ti on  
i n formation  i f necessary.  

1 2.40  IDN  S-0-0052  Reference  d istance  1  

1 2 .40.1  Attribu tes  

Table  68  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  68  – Attributes  for IDN  S-0-0052  

Attribute  Value  

Name Reference  d i stance  1  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0076  

Scal i ng  factor:  S -0-0077   

Scal i ng  exponent:  S -0-0078   

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S -0-0079  

Un i t   

 

1 2.40.2  Description  

This  parameter describes  the  d istance  between  the  mach ine  zero  poin t  and  the  reference 
poin t re lated  to  the  motor feedback.  After the  hom ing  procedure,  the  pos i ti on  feedback value  
1  i s  ca lcu lated  by:  

•  reference  d istance  1 ;  

•  reference  offset 1  (S-0-01 50);  
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•  marker pos i tion  A/B  (S-0-01 73/001 74).  

For absolu te  hom ing  the  reference d istance  1  i s  the  absolu te  pos i ti on  of the  axis  upon  
completion  of the  hom ing  sequence wi th  procedure  command  S-0-0447.  

1 2.41  IDN  S-0-0053 Position  feedback value  2  (external  feedback)  

1 2 .41 . 1  Attribu tes  

Table  69  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  69  – Attributes  for IDN  S-0-0053  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  feedback value  2  (external  feedback)  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0076  

Scal i ng  factor:  S -0-0077   

Scal i ng  exponent:  S -0-0078   

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S -0-0079  

Un i t   

 

1 2.41 .2  Description  

The pos i tion  feedback value  2  i s  transferred  from  the  d ri ve ,  for example  to  the  con trol  u n i t  so  
that i t  i s  possible  for the  con trol  un i t  to  perform  block stepping  and  d isplay posi ti on  
i n formation  i f necessary.  

1 2.42  IDN  S-0-0054 Reference  d istance  2  

1 2 .42.1  Attributes  

Table  70  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  70  – Attributes  for IDN  S-0-0053  

Attribute  Value  

Name Reference  d i stance  2  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077   

Scal i ng  exponent:  S-0-0078   

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   
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1 2.42.2  Description  

This  parameter describes  the  d istance  between  the  mach ine  zero  poin t  and  the  reference 
point re lated  to  the  external  feedback.  After the  hom ing  procedure,  the  pos i ti on  feedback 
va lue  2  i s  calcu lated  by:  

•  reference  d istance  2 ;  

•  reference  offset  2  (S-0-01 51 ) ;  

•  marker posi tion  A/B  (S-0-01 73/001 74).  

For absolu te  hom ing  the  reference d istance  2  i s  the  absolu te  pos i ti on  of the  axis  upon  
completion  of the  hom ing  sequence wi th  procedure  command  S-0-0447.  

1 2 .43  IDN  S-0-0055 Posi tion  polari ty parameters  

1 2 .43.1  Attributes  

Table  71  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  71  – Attributes  for IDN  S-0-0055 

Attribute  Value  

Name Posi ti on  polari ty parameters  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.43.2  Description  

This  parameter i s  used  to  swi tch  polari ties  of reported  posi tion  data  for speci fic appl ications.  
Polari ti es  are  swi tched  ou ts ide  ( i . e. ,  on  the  i npu t and  output)  of a  cl osed  l oop  system .  The  
motor shaft tu rns  clockwise  (as  viewed  from  the  output shaft)  when  there  i s  a  pos i ti ve  pos i ti on  
command  d i fference  and  no  i nvers ion  i s  programmed .  

Add i ti onal l y,  the  Pos i ti on  l im i t va lues  and  the  Underflow/Overflow threshold  can  be  enabled .  

Table  72  shows  detai l s  of the  val id  values.  
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Table  72  – Structure  of veloci ty polari ty parameter 

Bi t  Mean ing  Polari ty Value  

0  Pos i ti on  command  value  (S-0-0047,  S-0-0258,  S -0-0282)    

  Non -i nverted  0  

  I nverted  1  

1  Add i ti ve  pos i ti on  command  val ue  (S -0-0048)    

  Non -i nverted  0  

  I nverted  1  

2  Pos i ti on  feedback value  1  (S-0-0051 )    

  Non -i nverted  0  

  I nverted  1  

3  Pos i ti on  feedback value  2  (S-0-0053)    

  Non -i nverted  0  

  I nverted  1  

4  Pos i ti on  l im i t  va l ues  (S-0-0049,  S -0-0050,  S -0-0532)    

  D i sabl ed  0  

  Enabl ed  1  

5  Underfl ow/Overflow threshol d  (S-0-0280,  S-0-0281 )    

  D i sabl ed  0  

  Enabl ed  1  

1 5  to  6  (Reserved)    

 

1 2.44 IDN  S-0-0057  Posi tion  window 

1 2.44.1  Attributes  

Table  73  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  73  – Attributes  for IDN  S-0-0057  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  wi ndow 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.44.2  Description  

When  the  d i fference  between  the  accumu lated  pos i tion  command  value  and  the  pos i ti on  
feedback value  is  wi th in  the  range  of the  pos i ti on  window,  then  the  d ri ve  sets  the  status  “ in  
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pos i tion”  (S-0-0336).  When  needed ,  the  status  ' i n  pos i ti on '  i s  ass igned  to  a  real -time  status  
b i t.  

1 2 .45  IDN  S-0-0058  Reversal  clearance  

1 2 .45.1  Attributes  

Table  74  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  74  – Attributes  for IDN  S-0-0058  

Attribute  Value  

Name Reversal  cl earance  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077   

Scal i ng  exponent:  S-0-0078   

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.45.2  Description  

The reversal  cl earance  describes  the  amoun t of backlash  between  motor and  l oad  during  
reversal ,  re lati ve  to  the  pos i ti on  data.  

1 2.46  IDN  S-0-0059  Position  switch  flag  parameter 

1 2 .46.1  Attribu tes  

Table  75  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  75  – Attributes  for IDN  S-0-0059  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  swi tch  fl ag  parameter 

Version   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i nput  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.46.2  Description  

I f the  function  of the  pos i tion  swi tch  fl ag  is  deactivated  i n  the  posi ti on  swi tch  con trol  
(S-0-0476,  b i t  0  to  1 5) ,  then  the  correspond ing  posi ti on  swi tch  fl ag  i s  set  to  0 .  Pos i ti on  swi tch  
flag  0  uses  posi tion  swi tch  poin t on  1  (S-0-0060)  and  pos i tion  swi tch  poin t off 1  (S-0-0460).  
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Posi tion  swi tch  fl ag  1 5  u ses  pos i ti on  swi tch  poin t  on  1 6  (S-0-0075)  and  pos i ti on  swi tch  poin t  
off 1 6  (S-0-0475).   

Posi tion  swi tch  mode  

•  i s  acti vated  i n  the  posi ti on  swi tch  control  (S-0-0476,  b i t  0  to  1 5) ,  and   

•  u ses  pos i ti on  swi tch  poin t on  1  to  1 6  (S-0-0060  to  S-0-0075)  on l y.   

Cam  swi tch  mode  

•  i s  activated  i n  the  pos i tion  swi tch  control  (S-0-0476,  b i t  0  to  31 ) ,   

•  uses  Pos i tion  swi tch  poin t on  1  to  1 6  (S-0-0060  to  S-0-0075),  

•  Posi tion  swi tch  poin t  off 1  to  1 6  (S-0-0460  to  S-0-0475),  and   

•  takes  i n to  account posi tion  overflow at modu lo  format.  

Table  76  shows  the  mean ing  of the  b i nary data.  

Table  76  – Structure  of the  position  switch  fl ag  parameter 

Bi t (n )  
(n  =  0  to  1 5)  

Posi tion  swi tch  fl ag  parameter 

=  0  Pos i ti on  feedback value  <  pos i t i on  swi tch  poin t  on  (n+1 )  S-0-0060  to  S -0-0075  

=  1  Pos i ti on  feedback value  ≥  pos i t i on  swi tch  poin t  on  (n+1 )  S-0-0060  to  S -0-0075  

=  1  Pos i ti on  feedback value  <  pos i t i on  swi tch  poin t  off (n+1 )  S -0-0460  to  S -0-0475  

=  0  Pos i ti on  feedback value  ≥  pos i t i on  swi tch  poin t  off (n+1 )  S -0-0460  to  S -0-0475  

 

1 2.47  IDN  S-0-0060  to  S-0-0075 Posi tion  switch  points  on  1 -1 6  

1 2 .47.1  Attribu tes  

Table  77  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  77  – Attributes  of IDN  S-0-0060  to  S-0-0075 

Attribute  Value  

Name Posi ti on  swi tch  poin ts  on  1 -1 6  

Version   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0076  

Scal i ng  factor:  S -0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.47.2  Description  

The pos i ti on  swi tches  consist of a  pos i tion  swi tch  poin t on  and  a  pos i tion  swi tch  flag  
(S-0-0059).  I f the  pos i tion  feedback value  i s  l ess  than  the  pos i ti on  swi tch  poin t on ,  the  
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appropriate  posi ti on  swi tch  fl ag  i s  set to  0 .  I f the  pos i tion  feedback value  i s  equal  to  or g reater 
than  the  pos i ti on  swi tch  poin t on ,  the  appropriate  pos i ti on  swi tch  fl ag  i s  set  to  1 .  

1 2.48  IDN  S-0-0076 Position  data  scal ing  type  

1 2 .48.1  Attributes  

Table  78  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  78  – Attributes  for IDN  S-0-0076  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  data  scal i ng  type  

Version   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i nput  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.48.2  Description  

A variety of sca l ing  methods  can  be  se lected  by means  of the  scal ing  type  parameter,  as  
shown  i n  Table  79.  
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Table  79  – Structure  of posi tion  data scal ing  type  

Bi trange  Type  Value  Mean ing  

2  to  0  Scal i ng  method    

  000  No  scal i ng  

  001  Li near scal i ng  

  01 0  Rotati ona l  scal i ng  

  1 00-1 1 1  (Reserved)  

3  Scal i ng  type    

  0  Preferred  scal i ng  

  1  Parameter scal i ng  (uses  S-0-0077,  S-0-0078  
and  S-0-0079)  

4  Un i ts  for l i near scal i ng    

  0  Metres  [m ]  

  1  I nches  [ i n ] ,  opti onal  

4  Un i ts  for rotati onal  scal i ng    

  0  Degrees  

  1  (Reserved)  

5  (Reserved)    

6  Data  reference    

  0  At  the  motor shaft  

  1  At  the  l oad  (uses  S-0-01 21 ,  S-0-01 22,  
S -0-01 23)  

7  Processing  format    

  0  Absolu te  format  

  1  Modu l o  format (see  S -0-01 03)  

other (Reserved)    

 

1 2.49  IDN  S-0-0077  Linear position  data  scal ing  factor 

1 2 .49.1  Attributes  

Table  80  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  80  – Attributes  for IDN  S-0-0077  

Attribute  Value  

Name Linear posi ti on  data  scal i ng  factor 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  1  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 1 68  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

1 2.49.2  Description  

This  parameter defines  the  scal i ng  factor for a l l  pos i ti on  data  i n  a  sub-device.  

1 2 .50  IDN  S-0-0078  Linear posi tion  data  scal ing  exponent  

1 2 .50.1  Attributes  

Table  81  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  81  – Attributes  for IDN  S-0-0078  

Attribute  Value  

Name Linear posi ti on  data  scal i ng  exponent  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.50.2  Description  

This  parameter defines  the  scal ing  exponen t for a l l  posi tion  data  i n  a  sub-device.  

Table  82  shows  detai l s  of the  val id  values.  

Table  82  – Structure  of posi tion  data scal ing  type  

Bi t  Type  Mean ing  Value  

1 5  S ign  of the  exponent    

  Posi ti ve  0  

  Negati ve  1  

1 4  to  0  Exponent    

 

1 2.51  IDN  S-0-0079  Rotational  posi tion  resolution  

1 2 .51 .1  Attributes  

Table  83  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  83  – Attributes  for IDN  S-0-0079  

Attribute  Value  

Name Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t va l ue  1  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.51 .2  Description  

This  parameter defines  the  rotational  pos i ti on  resolu tion  for a l l  pos i tion  data  i n  a  sub-device.  

1 2.52  IDN  S-0-0080  Torque  command  value  

1 2 .52.1  Attribu tes  

Table  84  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  84 – Attributes  for IDN  S-0-0080  

Attribute  Value  

Name Torque  command  val ue  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0086  

Scal i ng  factor:  S -0-0093   

Scal i ng  exponent:  S -0-0094  

Un i t   

 

1 2.52.2  Description  

During  the  torque  control  operation  mode,  the  torque  (force)  command  values  are  consumed  
by the  d ri ve  accord ing  to  the  time  pattern  after the  fol l owing  cond i ti ons:  

•  wi th  CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2  i n  the  time pattern  of the  control  un i t  cycle  time 
(S-0-0001 );  

•  wi th  CP1 6/3  i n  the  time  pattern  of the  producer cycle  time  (S-0-1 050.x. 1 0) .  

1 2 .53  IDN  S-0-0081  Addi tive  torque  command  value  

1 2 .53.1  Attributes  

Table  85  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  85  – Attributes  for IDN  S-0-0081  

Attribute  Value  

Name Add i ti ve  torque  command  value  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0086  

Scal i ng  factor:  S-0-0093   

Scal i ng  exponent:  S-0-0094  

Un i t   

 

1 2.53.2  Description  

The add i ti ve  torque  (force)  command  value  is  an  add i tional  offset wh ich  is  to  be  added  to  the  
torque  (force)  command  value  (S-0-0080).  

1 2.54  IDN  S-0-0082  Positive  torque  l im it value  

1 2 .54.1  Attribu tes  

Table  86  shows  the  possib le  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  86  – Attributes  for IDN  S-0-0082  

Attribute  Value  

Name Posi ti ve  torque  l im i t  val ue  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0086  

Scal i ng  factor:  S-0-0093   

Scal i ng  exponent:  S-0-0094  

Un i t   

 

1 2.54.2  Description  

The posi ti ve  torque  l im i t  va lue  l im i ts  the  maximum  torque  i n  the  pos i ti ve  d i rection .  I f the  

torque  l im i t  va lue  is  exceeded ,  the  d ri ve  sets  the  status  'T ≥  Tl im i t '  i n  C3D  (S-0-0334).  

1 2.55  IDN  S-0-0083 Negative  torque  l im it value  

1 2 .55.1  Attributes  

Table  87  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  87  – Attributes  for IDN  S-0-0083  

Attribute  Value  

Name Negati ve  torque  l im i t  va l ue  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0086  

Scal i ng  factor:  S-0-0093  

Scal i ng  exponent:  S-0-0094  

Un i t   

 

1 2.55.2  Description  

The negative  torque  l im i t va lue  l im i ts  the  maximum  torque  in  the  negative  d i rection .  I f the  

torque  l im i t  va lue  is  exceeded ,  the  d ri ve  sets  the  status  'T ≥  Tl im i t '  i n  C3D  (S-0-0334).  

1 2.56  IDN  S-0-0084 Torque  feedback value  

1 2 .56.1  Attributes  

Table  88  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  88  – Attributes  for IDN  S-0-0084 

Attribute  Value  

Name Torque  feedback val ue  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0086  

Scal i ng  factor:  S -0-0093  

Scal i ng  exponent:  S -0-0094  

Un i t   

 

1 2.56.2  Description  

The torque  feedback value  i s  transferred  from  the  d ri ve ,  for example  to  the  con trol  un i t.  

1 2.57  IDN  S-0-0085 Torque  polari ty parameter 

1 2 .57.1  Attribu tes  

Table  89  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  89  – Attributes  for IDN  S-0-0085  

Attribute  Value  

Name Torque  polari ty parameter 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.57.2  Description  

This  parameter i s  used  to  swi tch  polari ti es  of reported  torque  data  for speci fic appl ications.  
Polari ti es  are  not swi tched  in ternal l y bu t external l y (on  the  i npu t and  output)  of a  cl osed  l oop  
system.  The  motor shaft tu rns  clockwise  when  there  i s  a  pos i ti ve  torque  command  d i fference  
and  no  i nvers ion .  Table  90  shows  detai l s  of the  val i d  va lues.  

Table  90  – Structure  of torque  polari ty parameter 

Bi t  Mean ing  Polari ty Value  

0  Torque  command  val ue  (S -0-0080)    

  Non-inverted  0  

  I nverted  1  

1  Add i ti ve  torque  command  value  (S-0-0081 )    

  Non-inverted  0  

  I nverted  1  

2  Torque  feedback val ue  (S-0-0084)    

  Non-inverted  0  

  I nverted  1  

1 5  to  3  (Reserved)    

 

1 2.58  IDN  S-0-0086 Torque/force  data  scal ing  type  

1 2 .58.1  Attributes  

Table  91  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  91  – Attributes  for IDN  S-0-0086  

Attribute  Value  

Name Torque/force  data  scal i ng  type  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.58.2  Description  

A variety of scal ing  methods  can  be  se lected  by means  of th is  sca l ing  type  parameter as  
shown  i n  Table  92 .  

Table  92  – Structure  of torque/force  data  scal ing  type  

Bi trange  Type  Value  Mean ing  

2  to  0  Scal i ng  method    

  000  Percentage  scal i ng  

  001  L i near scal i ng  (force)  

  01 0  Rotati ona l  scal i ng  (torque)  

3  Scal i ng  type    

  0  Preferred  scal i ng  

  1  Parameter scal i ng  (prog rammable  wi th  
S-0-0093  and  S-0-0094)  

4  Un i ts  for torque  data  (wi th  rotational  
scal i ng)  

  

  0  Newton  metre  [Nm]  

  1  I nch  pound  force  [ i n  l bf]  

4  Un i ts  for force  data  (wi th  l i near scal i ng )    

  0  Newton  [N ]  

  1  Pound  force  [ l bf] ,  optional  

5  (Reserved)    

6  Data  reference    

  0  At  the  motor shaft  

  1  At  the  l oad  (uses  S-0-01 21 ,  S -0-01 22,  
S-0-01 23)  

1 5  to  7  (Reserved)    

 

1 2.59  IDN  S-0-0091  Bipolar veloci ty l imi t  value  

1 2 .59.1  Attributes  

Table  93  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  
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Table  93  – Attributes  for IDN  S-0-0091  

Attribute  Value  

Name B ipolar veloci ty l im i t  va l ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0044  

Scal i ng  factor:  S-0-0045   

Scal i ng  exponent:  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2.59.2  Description  

The b ipolar ve loci ty l im i t va lue  describes  the  maximum  al lowable  veloci ty i n  both  d i rections.  I f 

the  veloci ty l im i t  va lue  i s  exceeded ,  the  d rive  responds  by setting  the  status  'ncommand  >  n l im i t '  
i n  C3D  (see  S-0-0335).  

1 2.60  IDN  S-0-0092  Bipolar torque l imi t  value  

1 2 .60.1  Attribu tes  

Table  94  shows  the  possib le  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  94 – Attributes  for IDN  S-0-0092  

Attribute  Value  

Name B ipolar torque  l im i t  val ue  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0086  

Scal i ng  factor:  S-0-0093  

Scal i ng  exponent:  S-0-0094  

Un i t   

 

1 2.60.2  Description  

The b ipolar torque  l im i t va lue  l im i ts  the  maximum  torque  symmetrical l y i n  both  d i rections.  I f 

the  torque  l im i t  va lue  is  exceeded ,  the  d ri ve  sets  the  status  'T ≥  Tl im i t '  i n  C3D  (S-0-0334).  

1 2.61  IDN  S-0-0093 Torque/force  data  scal ing  factor 

1 2 .61 . 1  Attribu tes  

Table  95  shows  the  possib le  attribu tes  for th is  I DN .  
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Table  95  – Attributes  for IDN  S-0-0093  

Attribute  Value  

Name Torque/force  data  scal i ng  factor 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue  1  

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.61 .2  Description  

This  parameter defines  the  scal ing  factor for a l l  torque/force  data  i n  a  sub-device.  

1 2.62  IDN  S-0-0094 Torque/force  data  scal ing  exponent 

1 2 .62.1  Attribu tes  

Table  96  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  96  – Attributes  for IDN  S-0-0094 

Attribute  Value  

Name Torque/force  data  scal i ng  exponent  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.62.2  Description  

This  parameter defines  the  scal ing  exponen t for a l l  torque/force  data  i n  a  sub-device.  

Table  97  shows  detai ls  of the  val id  values.  

Table  97  – Structure  of the  torque/force data scal ing  exponent 

Bi t  Mean ing  Polari ty Value  

1 5  S ign  of the  exponent    

  Pos i ti ve  0  

  Negati ve  1  

1 4  to  0  Exponent    
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1 2.63  IDN  S-0-0095 Diagnostic message  

1 2 .63.1  Attributes  

Table  98  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  98  – Attributes  for IDN  S-0-0095  

Attribute  Value  

Name Diagnosti c  message  

Vers ion   

Length  1 ,  variabl e  

Di splay format  Text  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

NOTE  Refer to  operation  data  of vari abl e  l ength  and  data  type  characters.  

 

1 2.63.2  Description  

The curren tl y re levant operati ng  s tatus  i s  be ing  mon i tored  wi th  d iagnostic  messages.  The  
d iagnostic messages  are  generated  by the  d ri ve  as  a  text and  stored  i n  the  operation  data  of 
th is  I DN .  

1 2.64 IDN  S-0-0097  Mask class  2  d iagnostic  

1 2 .64.1  Attribu tes  

Table  99  shows  the  possib le  attributes  for th is  I DN .  

Table  99  – Attributes  for IDN  S-0-0097  

Attribute  Value  

Name Mask cl ass  2  d i agnosti c  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.64.2  Description  

Using  th is  mask,  warn ings  i n  the  class  2  d iagnostic can  be  masked  wi th  respect to  thei r effect 
on  the  change b i t  i n  d rive  status.  When  chang ing  masked  warn ings,  the  change  b i t  for cl ass  2  
d iagnostic i s  not set i n  the  d ri ve  s tatus.  The  mask does  not affect the  operation  data  of class  
2  d iagnostic (see  S-0-001 2) .  

Table  1 00  shows  deta i l s  of the  va l i d  va lues.  
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Table  1 00  – Structure  of Mask C2D  

Bi t  Mean ing  Value  

1 5  to  0    

 Masked  warn i ng  (the  correspond ing  b i t  i n  S -0-001 2  i s  masked  and  doesn ' t  set  the  
warn ing  b i t  i n  the  d ri ve  status)  

0  

 Unmasked  warn i ng  1  

 

1 2.65  IDN  S-0-0098  Mask class  3  d iagnostic  

1 2 .65.1  Attribu tes  

Table  1 01  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 01  – Attributes  for IDN  S-0-0098  

Attribute  Value  

Name Mask cl ass  3  d i agnosti c  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.65.2  Description  

Using  th is  mask,  cond i ti on  fl ags  i n  C3D  can  be  masked  wi th  respect  to  thei r effect on  the  
change b i t  i n  d ri ve  status  (see  Table  1 02) .  When  masked  cond i tion  fl ags  change,  the  change 
b i t  for C3D  is  not set  i n  the  d ri ve  status.  The  mask does  not affect  the  operation  data  of C3D  
(see  S-0-001 3).  

Table  1 02  – Structure  of Mask C3D  

Bi t  Mean ing  Value  

1 5  to  0    

 Masked  cond i ti on  fl ag  0  

 Unmasked  cond i ti on  fl ag  1  

 

1 2.66  IDN  S-0-0099  Reset class  1  d iagnostic  

1 2 .66.1  Attributes  

Table  1 03  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 03  – Attributes  for IDN  S-0-0099  

Attribute  Value  

Name Reset  cl ass  1  d i agnosti c  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.66.2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  When  th is  procedure  command  is  received  by the  d rive  via  
the  service  channel  and  no  error exists,  C1 D,  the  i n terface  s tatus,  the  manufacturer's  C1 D,  
the  d ri ve  shut-down  error (dri ve  status  b i t  1 3),  and  the  d ri ve  shu t-down  mechan ism  in  the  
d ri ve  are  a l l  reset (see  S-0-001 1 ,  S-0-001 4,  and  S-0-01 29).  

For CP1 6/3:  I f th is  procedure  command  i s  received  by the  sub-device  via  the  service  channel ,  
then  a l l  d iagnostic  events  wi th  the  class  error (C1 D),  the  error b i ts  and  the  shu t-down  
mechan ism  are  de leted .  I f the  cause  of an  d iagnostic even t wi th  the  class  "error"  i s  sti l l  acti ve,  
then  the  correspond ing  even t wi l l  be  generated  again .  Thus  an  add i tional  en try for th is  event 
wi th in  the  d iagnostic  trace  has  to  be  generated .  Th is  procedure  command  i s  not  i n terruptib le  
and  generates  no  negative  acknowledgment even  i f an  error can  not be  deleted  or no  error 
exists  i n  the  sub-device.  

1 2.67  IDN  S-0-01 00  Velocity loop proportional  gain  

1 2 .67.1  Attribu tes  

Table  1 04  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  1 04 – Attributes  for IDN  S-0-01 00  

Attribute  Value  

Name Veloci ty l oop  proporti onal  gai n  

Vers ion   

Length  2  or 4  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2),  4  (CP1 6/3)  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue  Attri bu te  shal l  be  checked  by the  control  u n i t  

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu re  

Un i t  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu re  

 

1 2.67.2  Description  

The scal ing  and  operational  characteristic of the  ve loci ty l oop  proportional  ga in  are  defined  by 
the  d ri ve  manufacturer.  The  4  byte  data  l eng th  is  preferred  for new implementations.  The  
con trol  un i t  has  to  check the  data  l eng th  before  access  the  data.  
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1 2 .68  IDN  S-0-01 01  Velocity loop in tegral  action  time  

1 2 .68.1  Attributes  

Table  1 05  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 05 – Attributes  for IDN  S-0-01 01  

Attribute  Value  

Name Veloci ty l oop  i n teg ra l  action  t ime 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 1  

Un i t  ms  

 

1 2.68.2  Description  

The operational  characteristic  of the  ve loci ty l oop  i n tegral  action  time  i s  defi ned  by the  d rive  

manufacturer.  Wi th  the  maximum  value  of 2 1 6−1 ,  the  i n tegrator i n  the  veloci ty l oop  regu lator i s  
swi tched  off.  

1 2.69  IDN  S-0-01 02  Veloci ty loop  d i fferential  time  

1 2 .69.1  Attribu tes  

Table  1 06  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 06 – Attributes  for IDN  S-0-01 02  

Attribute  Value  

Name Veloci ty l oop  d i fferen ti al  t ime  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 1  

Un i t  ms  

 

1 2.69.2  Description  

The operational  characteristic of the  veloci ty loop  d i fferen tia l  t ime  is  defined  by the  d ri ve  
manufacturer.  

1 2.70  IDN  S-0-01 03  Modulo  value  

1 2 .70.1  Attribu tes  

Table  1 07  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  1 07  – Attributes  for IDN  S-0-01 03  

Attribute  Value  

Name Modu l o  val ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  1  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.70.2  Description  

I f the  modu lo  format i s  se lected  i n  the  posi tion  data  scal ing  factor (S-0-0076),  the  modu lo  
value  defines  the  range  that the  d ri ve  and  con trol  shal l  implement.   

When  extrapolation  i s  used  for m issing  commands  (MDTs),  the  pos i ti on  command  d i fference  
between  two  consecutive  cycles  may not exceed  hal f the  modu lo  va lue.  

IDN 001 03

2
= Maximum position  command  d ifference

 

I f extrapolation  is  not used  for m issing  commands  (MDT’s),  the  pos i tion  command  d i fference 
between  two  consecutive  cycles  may not exceed  one  quarter the  modu lo  value.  

IDN  001 03

4
= Maximum position  command difference

 

Th is  reduces  the  maximum  possib le  veloci ty due  to  the  pos i ti on  command  d i fference.  The  
sp ind le  ang le  pos i ti on  i n  add i tion  a lways  i s  re lated  on  the  physical  modu lo  value  to  reach  
short posi tion ing  times.  To  compensate  th is  d isadvan tage,  the  d i vider modu lo  va lue  
(S-0-0294)  is  programmed.   

EXAMPLE  1  

NC cycle  t ime  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2)  resp.  producer cycle  time  (CP1 6/3)  =  4  ms  

Modu l o  val ue  =  360°  

Divi der modu lo  val ue  =  1  

  V
max

 =  (360° /2)/4ms  =  45  000° /s  (7500  rpm)  

EXAMPLE  2   

NC cycle  t ime  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2)  resp.  producer cycle  time  (CP1 6/3)  =  4  ms  

Modu l o  val ue  =  1  080°  (3  ×  360° )  

D ivi der modu lo  val ue  =  3  

  V
max

 =  ( 1  080° /2 )/4ms  =  1 35  000° /s  (22  500  rpm)  
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1 2 .71  IDN  S-0-01 04 Posi tion  loop KV-factor 

1 2 .71 .1  Attributes  

Table  1 08  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 08  – Attributes  for IDN  S-0-01 04 

Attribute  Value  

Name Posi ti on  l oop  K
V
-factor 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 01  

Un i t  (m /m in )/mm  

 

1 2.71 .2  Description  

The KV-factor determ ines  the  gain  of the  pos i ti on  l oop  regu lator throughou t the  en ti re  veloci ty 
range.  

1 2 .72  IDN  S-0-01 05 Posi tion  loop in tegral  action  time  

1 2 .72.1  Attributes  

Table  1 09  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 09  – Attributes  for IDN  S-0-01 05 

Attribute  Value  

Name Posi ti on  l oop  i n teg ral  action  time 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  0 , 1  

Un i t  ms  

 

1 2.72.2  Description  

The method  of operation  of the  posi ti on  loop  i n tegral  action  time is  defi ned  by the  
manufacturer.  

1 2.73  IDN  S-0-01 06 Current l oop proportional  gain  1  

1 2 .73.1  Attribu tes  

Table  1 1 0  shows  the  possible  attribu tes  for th is  I DN .  
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Table  1 1 0  – Attributes  for IDN  S-0-01 06  

Attributea  Value  

Name Current  l oop  proporti onal  ga in  1  

Vers ion   

Length  2  or 4  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2,  4  (CP1 6/3)  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

Un i t  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

a  Attri bu te  shal l  be  checked  by the  con trol  u n i t.  

 

1 2.73.2  Description  

The curren t loop  proportional  ga in  1  i n fluences  the  torque/force-producing  curren t.  The  
scal ing  and  mode  of operation  are  determ ined  by the  d ri ve  manufacturer.   

The  4  byte  data  l eng th  i s  preferred  for new implementations.  The  con trol  un i t  has  to  check the  
data  l ength  before  access  the  data.  

1 2.74 IDN  S-0-01 07  Current l oop i n tegral  action  time 1  

1 2 .74.1  Attribu tes  

Table  1 1 1  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 1 1  – Attributes  for IDN  S-0-01 07  

Attribute  Value  

Name Current  l oop  i n teg ral  action  time  1  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Manufactu rer speci fi c  

Un i t  Manufactu rer speci fi c  

 

1 2.74.2  Description  

The current  i n tegra l  action  time 1  in fluences  the  torque/force-producing  cu rrent.  The  mode of 
operation  i s  determ ined  by the  d ri ve  manufacturer.  

1 2.75  IDN  S-0-01 08  Feedrate  override  

1 2 .75.1  Attribu tes  

Table  1 1 2  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  1 1 2  – Attributes  for IDN  S-0-01 08  

Attribute  Value  

Name Feed rate  overri de  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 01  

Un i t  %  

 

1 2.75.2  Description  

The feedrate  override  is  acti vated  on l y wi th  d ri ve  con trol l ed  procedure  commands.  I n  such  a  
case,  the  ve loci ty command  va lue  i s  ca lcu lated  i n ternal l y by the  d ri ve.  The  feedrate  override  
has  mu l tip l ying  effects  on  the  veloci ty command  va lue.  

1 2.76  IDN  S-0-01 09  Motor peak current  

1 2 .76.1  Attribu tes  

Table  1 1 3  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 1 3  – Attributes  for IDN  S-0-01 09  

Attribute  Value  

Name Motor peak current  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 001  

Un i t  A 

 

1 2.76.2  Description  

With  the  motor peak curren t (or pressure)  the  motor produces  the  peak torque/force  
(S-0-0534)  accord ing  to  the  motor spec sheet.  I f the  motor peak current i s  l ess  than  that of 
the  ampl i fi er,  the  ampl i fier i s  au tomatical l y l im i ted  to  the  value  of the  motor peak current.  

1 2.77  IDN  S-0-01 1 0  Ampl ifier peak current  

1 2 .77.1  Attribu tes  

Table  1 1 4  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  1 1 4 – Attributes  for IDN  S-0-01 1 0  

Attribute  Value  

Name Ampl i fi er peak cu rren t  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  0 , 001  

Un i t  A 

 

1 2.77.2  Description  

The ampl i fi er peak current i s  l im i ted  by the  hardware,  wh ich  means  that the  current  for the  
maximum  atta inable  torque  l im i t va lue  is  fixed  as  wel l .  

1 2.78  IDN  S-0-01 1 1  Motor continuous  stal l  current  

1 2 .78.1  Attribu tes  

Table  1 1 5  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 1 5 – Attributes  for IDN  S-0-01 1 1  

Attribute  Value  

Name Motor con ti nuous  s ta l l  cu rrent  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  0 , 001  

Un i t  A 

 

1 2.78.2  Description  

The motor con ti nuous  sta l l  curren t i s  the  cu rrent at  wh ich  the  motor produces  the  con tinuous  
standsti l l  torque/force  (S-0-0533)  accord ing  to  the  motor spec sheet.  For a l l  motors  except for 
asynchronous  motors ,  th is  parameter i s  used  as  a  reference  for a l l  torque  data  and  for the  
scal i ng  of a l l  torque/force  data.  

1 2.79  IDN  S-0-01 1 2  Ampl i fier rated  current  

1 2 .79.1  Attributes  

Table  1 1 6  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 1 6  – Attributes  for IDN  S-0-01 1 2  

Attribute  Value  

Name Ampl i fi er rated  cu rrent  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 001  

Un i t  A 

 

1 2.79.2  Description  

The ampl i fi er rated  current  i s  equal  to  the  a l l owable  con tinuous  curren t of the  d ri ve  un i t.  

1 2.80  IDN  S-0-01 1 3  Maximum motor speed  

1 2 .80.1  Attribu tes  

Table  1 1 7  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 1 7  – Attributes  for IDN  S-0-01 1 3  

Attribute  Value  

Name Maximum  motor speed  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Rotary:  1 0–4  /  L i near:  1 0–3  

Un i t  Rotary:  m in–1  /  L i near:  mm  *  m in–1  

 

1 2.80.2  Description  

The maximum  motor speed  i s  l i sted  i n  the  motor spec sheet provided  by the  manufacturer.  

1 2.81  IDN  S-0-01 1 4 Load  l im it  of the  motor 

1 2 .81 . 1  Attribu tes  

Table  1 1 8  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  1 1 8  – Attributes  for IDN  S-0-01 1 4 

Attribute  Value  

Name Load  l im i t  of the  motor 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t  %  

 

1 2.81 .2  Description  

When  the  load  l im i t  i s  exceeded ,  the  d rive  

•  sets  the  S-0-0390  D iagnostic  number to  0xC00E8055,  

•  sets  the  S-0-031 0  Overload  warn ing ,   

•  sets  a  warn ing  b i t  i n  the  S-0-001 2  Class  2  d iagnostic  (C2D),  

•  sets  the  warn ing  (b i t  1 2)  i n  the  S-0-01 35 Drive  s tatus  and  

•  sets  the  warn ing  of device  (b i t  6)  i n  the  S-0-1 045  Device  Status  (S-DEV).   

After a  t ime period  speci fied  by the  manufacturer,  the  d ri ve  

•  sets  an  error b i t  i n  the  S-0-001 1  Class  1  d i agnostic (C1 D) ,  

•  sets  the  shu t-down  error (b i t  1 3)  i n  the  S-0-01 35  Drive  s tatus,  

•  sets  the  error of device  (b i t  7)  i n  the  S-0-1 045 Device  Status  (S-DEV)  and  

•  acti vates  the  appl ication  re lated  shut-down  procedure.  

•  sets  the  overload  shu t-down  b i t  i n  C1 D  (S-0-001 1 ) .  

1 2 .82  IDN  S-0-01 1 5 Posi tion  feedback 2  type  

1 2 .82.1  Attributes  

Table  1 1 9  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 1 9  – Attributes  for IDN  S-0-01 1 5  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  feedback 2  type  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2 .82.2  Description  

The pos i tion  feedback 2  type  parameter refers  on ly to  an  external  feedback.  Th is  parameter is  
programmed  to  define  the  correspond ing  cond i ti ons  wh ich  appl y to  the  external  feedback.  
Table  1 20  shows  detai ls  of the  val id  values.  Depend ing  on  the  used  encoder type  several  b i ts  
i n  th is  parameter may be  wri te  protected .  Th is  i n formation  (e. g .  b i t  6)  i s  provided  by the  
encoder and  therefore  not changeable.   

Table  1 20  – Structure  of Posi tion  Feedback 2  Type  

Bi t  Mean i ng  Polari ty  Value  

0  Feedback type    

  Rotati ona l  feedback (S-0-01 1 7)  0  

  L i near feedback (S-0-01 1 8)  1  

1  D i stance  coded  feedback   

  No  d i stance  coded  reference  marks  0  

  D i s tance  coded  reference  marks   

(S-0-01 65,  S -0-01 66)  
1  

2  Feedback resol u tion  (feedback 1  see  
S-0-01 1 6,  feedback 2  see  S-0-01 1 7)  

 
 

  Resol u tion  =  metri c  0  

  Resol u tion  =  i nches  1  

3  D i rection  polari ty    

  Not  i n verted  0  

  I nverted  1  

4  Marker pu l se  quan ti ty    

  On ly one  reference  marker pu l se  0  

  Mu l ti p l e  cycl i c  reference  marker pu l ses  1  

5  S tructu re  of d i stance  coded  feedback   

  Counti ng  posi ti ve  wi th  posi ti ve  d i rection  0  

  Counti ng  negati ve  wi th  posi ti ve  d i rection  1  

7, 6  Type  of measuring  system  and  eval uati on    

  Relati ve   
( i ncremental  measuri ng  system ,  no  absol u te  
eva luati on )  

x0  

  Absolu te  measuri ng  system  
(Absolu te  eval uation  of the  measuri ng  system .  
The  i n i ti a l i zati on  of the  pos i ti on  i s  checked  by 
the  d ri ve.  Set  absol u te  posi ti on  S-0-0447  has  
to  be  done  for hom ing . )  

01  

  I ncremental  use  of a  absolu te  measuring  
system   
(No  mon i tori ng  for the  i n i ti a l i zation  of the  
pos i ti on .  Set  absol u te  posi ti on  S-0-0447  i s  not  
ava i l able.  For hom ing  the  axi s  use  S-0-01 48  
or S-0-01 46)  

1 1  

8  (Reserved)    

9  Cycl i c  marker eva luati on    

  Not  acti ve  0  

  Acti ve   
(for i ncremental  measu ring  system  – no  
d i stance  coded  – wi th  a  cycl i c  marker pu l se  
use  the  function  "cycl i c  marker detection " )  

1  

1 5  to  1 0  (Reserved)    

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 1 88  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

 

1 2.83  IDN  S-0-01 1 6  Resolution  of feedback 1  

1 2 .83.1  Attributes  

Table  1 21  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 21  – Attributes  for IDN  S-0-01 1 6  

Attribute  Value  

Name Resol u tion  of feedback 1  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Manufactu rer speci fi c  

Un i t  Manufactu rer speci fi c  

 

1 2.83.2  Description  

The parameter resolu tion  of feedback 1  (motor feedback)  conta ins,   

•  for a  rotary feedback,  the  cycles  per revolu tion  of the  motor (see  a lso  S-0-0256) ,  

•  for a  l i near feedback,  the  gri d  constan t i s  en tered .  

1 2.84 IDN  S-0-01 1 7  Resolution  of feedback 2  

1 2 .84.1  Attribu tes  

Table  1 22  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 22  – Attributes  for IDN  S-0-01 1 7  

Attribute  Value  

Name Resol u tion  of feedback 2  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Manufactu rer speci fi c  

Un i t  Manufactu rer speci fi c  

 

1 2.84.2  Description  

The parameter resolu tion  of feedback 2  (external  feedback)  con tains ,   

•  for a  rotary feedback,  the  cycles  per revolu tion  (see  a lso  S-0-0257),  

•  for a  l i near feedback,  the  gri d  constan t i s  en tered .  
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1 2 .85  IDN  S-0-01 1 9  Current  l oop proportional  gain  2  

1 2 .85.1  Attributes  

Table  1 23  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 23  – Attributes  for IDN  S-0-01 1 9  

Attribute  Value  

Name Current  l oop  proporti onal  ga in  2  

Vers ion   

Length  CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  2  or 4 ,  CP1 6/3:  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

Un i t  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

 

1 2.85.2  Description  

The current l oop  proportional  gain  2 ,  i n fl uences  the  fl ux producing  curren t.  The  mode  of 
operation  i s  determ ined  by the  d rive  manufacturer.  The  4  byte  data  l eng th  is  preferred  for new 
implementations.  The  control  un i t  has  to  check the  data  l eng th  before  access  the  data.  

1 2.86  IDN  S-0-01 20  Current l oop i n tegral  action  time 2  

1 2 .86.1  Attribu tes  

Table  1 24  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 24 – Attributes  for IDN  S-0-01 20  

Attribute  Value  

Name Current  l oop  i n teg ral  action  time  2  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t  µs  

 

1 2.86.2  Description  

The curren t loop  in tegra l  action  time 2 ,  i n fl uences  the  fl ux producing  cu rrent.  The  mode  of 
operation  i s  determ ined  by the  d ri ve  manufacturer.  

1 2.87  IDN  S-0-01 21  Input revolutions  of load  gear 

1 2 .87.1  Attributes  

Table  1 25  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 25 – Attributes  for IDN  S-0-01 21  

Attribute  Value  

Name I nput  revolu ti ons  of l oad  gear 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t  1  [ i npu t  revol u tion ]  

 

1 2.87.2  Description  

I nput revolu tion  values  shal l  be  entered  as  i n tegers.  

1 2.88  IDN  S-0-01 22  Output  revolutions  of load  gear 

1 2 .88.1  Attribu tes  

Table  1 26  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 26 – Attributes  for IDN  S-0-01 22  

Attribute  Value  

Name Ou tput  revol u tions  of l oad  gear 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t  1  [ou tpu t  revolu tion ]  

 

1 2.88.2  Description  

Output  revolu tion  values  shal l  be  entered  as  i n tegers.  

1 2.89  IDN  S-0-01 23  Feed  constant  

1 2 .89.1  Attribu tes  

Table  1 27  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  1 27  – Attributes  for IDN  S-0-01 23  

Attribute  Value  

Name Feed  constan t  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  See  S-0-0076  

Un i t  See  S-0-0076  

 

1 2.89.2  Description  

The feed  constan t describes  the  mach ine  elemen t wh ich  converts  a  rotational  motion  in to  a  
l i near motion .  The  feed  constan t i nd icates  the  l i near d istance  during  one  revolu tion  of the  
feed  spind le.  

1 2.90  IDN  S-0-01 24 Standsti l l  window 

1 2.90.1  Attribu tes  

Table  1 28  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 28  – Attributes  for IDN  S-0-01 24 

Attribute  Value  

Name Standsti l l  wi ndow 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0044  

Scal i ng  factor:  S-0-0045  

Scal i ng  exponent:  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2.90.2  Description  

The standsti l l  window describes  the  amount of the  deviation  of the  veloci ty from  0.  I f the  
veloci ty feedback value  i s  wi th in  the  s tandsti l l  window the  d ri ve  sets  the  status  n  feedback  =  0  

(S-0-0331 ).  

1 2.91  IDN  S-0-01 25 Velocity threshold  (nx)  

1 2 .91 .1  Attributes  

Table  1 29  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  
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Table  1 29  – Attributes  for IDN  S-0-01 25 

Attribute  Value  

Name Veloci ty th reshold  (nx)  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0044  

Scal i ng  factor:  S -0-0045  

Scal i ng  exponent:  S -0-0046  

Un i t   

 

1 2.91 .2  Description  

I f the  veloci ty feedback value  fal l s  below the  veloci ty threshold  nx,  the  d ri ve  sets  the  s tatus   

'nfeedback  <  nx '  (S-0-0332)  i n  C3D.  

1 2.92  IDN  S-0-01 26 Torque  threshold  (Tx)  

1 2 .92 .1  Attributes  

Table  1 30  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  1 30  – Attributes  for IDN  S-0-01 26  

Attribute  Value  

Name Torque  th reshold  (T
x
)  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0086  

Scal i ng  factor:  S -0-0093  

Scal i ng  exponent:  S-0-0094  

Un i t   

 

1 2.92.2  Description  

I f the  torque  feedback va lue  exceeds  the  torque  threshold  Tx,  the  d ri ve  sets  the  status  'T ≥  Tx'  
i n  C3D  (S-0-0333).  

1 2.93  IDN  S-0-01 29  Manufacturer class  1  d iagnostic  

1 2 .93.1  Attributes  

Table  1 31  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 31  – Attributes  for IDN  S-0-01 29  

Attribute  Value  

Name Manufactu rer cl ass  1  d i agnosti c  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.93.2  Description  

The dri ve  manufacturer can  define  add i ti onal  shu t-down  errors  i n  manufacturer cl ass  1  
d iagnostic.  I f an  error i s  set i n  the  manufacturer cl ass  1  d i agnostic,  the  manufacturer-speci fic 
error b i t  i n  class  1  d i agnostic (see  S-0-001 1 )  i s  set as  wel l .  The  d ri ve  cancels  the  
manufacturer-speci fic error and  resets  to  '0 '  on l y i f the  error i n  manufacturer class  1  
d iagnostic has  been  e l im inated  upon  receiving  the  command  ' reset cl ass  1  d i agnostic'  (see  
S-0-0099)  via  the  service  channel .   

Table  1 32  shows  the  in terpretation  of cl ass  1  d i agnostic.  

Table  1 32  – Structure  of manufacturer C lass  1  d iagnostic  

Bi t  Mean ing  Value  

1 5  to  0    

 No error Al l  b i ts  are  set  to  0  

 Error One  or more  b i ts  are  set  to  1  

 

1 2.94 IDN  S-0-01 30  Probe value  1  posi tive  edge  

1 2 .94.1  Attributes  

Table  1 33  shows  the  possible  attribu tes  for th is  I DN .  
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Table  1 33  – Attributes  for IDN  S-0-01 30  

Attribute  Value  

Name Probe  value  1  posi ti ve  edge  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.94.2  Description  

I f the  pos i ti ve  edge  of the  i npu t s ignal  of probe  1  (see  S-0-0401 )  i s  activated  and  enabled ,  the  
d ri ve  s tores  the  measuring  data  a l l ocated  i n  IDN  S-0-0426  i n  th is  parameter.  The  control  un i t  
has  the  poss ib i l i ty to  configure  the  'probe  value  1  pos i ti ve  edge'  i n  the  AT real -time data  or 
read  th is  parameter via  the  service  channel .   

1 2.95  IDN  S-0-01 31  Probe value  1  negative  edge  

1 2 .95.1  Attribu tes  

Table  1 34  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 34 – Attributes  for IDN  S-0-01 31  

Attribute  Value  

Name Probe  value  1  negati ve  edge  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.95.2  Description  

I f the  negative  edge  of the  input  s i gnal  of probe  1  (see  S-0-0401 )  i s  acti vated  and  enabled ,  
the  d ri ve  stores  the  measuring  data  a l located  i n  I DN  S-0-0426  i n  th is  parameter.  The  control  
un i t  has  the  poss ib i l i ty to  configure  the  'probe  value  1  negative  edge'  i n  the  AT real -time data  
or read  th is  parameter via  the  service  channel .   
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1 2 .96  IDN  S-0-01 32  Probe value  2  posi tive  edge  

1 2 .96.1  Attributes  

Table  1 35  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 35 – Attributes  for IDN  S-0-01 32  

Attribute  Value  

Name Probe  value  2  posi ti ve  edge  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077   

Scal i ng  exponent:  S-0-0078   

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.96.2  Description  

I f the  pos i ti ve  edge  of the  i npu t s ignal  of probe  2  (see  S-0-0402)  i s  activated  and  enabled ,  the  
d ri ve  s tores  the  measuring  data  a l l ocated  i n  IDN  S-0-0427  i n  th is  parameter.  The  control  un i t  
has  the  poss ib i l i ty to  configure  the  'probe  value  2  pos i ti ve  edge '  i n  the  AT real -time data  or 
read  th is  parameter via  the  service  channel .   

1 2.97  IDN  S-0-01 33  Probe value  2  negative  edge  

1 2 .97.1  Attribu tes  

Table  1 36  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 36 – Attributes  for IDN  S-0-01 33  

Attribute  Value  

Name Probe  value  2  negati ve  edge  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   
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1 2.97.2  Description  

I f the  negative  edge  of the  i npu t s ignal  of probe  2  (see  S-0-0402)  i s  activated  and  enabled ,  
the  d ri ve  stores  the  measuring  data  a l located  i n  I DN  S-0-0427  i n  th is  parameter.  The  control  
un i t  has  the  possib i l i ty to  configure  the  'probe  va lue  2  negative  edge'  i n  the  AT real -time data  
or read  th is  parameter via  the  service  channel .   

1 2.98  IDN  S-0-01 34 Drive  control  (Master control  word)  

1 2 .98.1  Attribu tes  

Table  1 37  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  1 37  – Attributes  for IDN  S-0-01 34 

Attribute  Value  

Name Master control  word  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Hexadecimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.98.2  Description  

The con tent of d ri ve  con trol  fi e ld  for CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2  shal l  be  as  speci fi ed   
i n  Table  1 38.  

The  con ten t of d rive  con trol  fi e l d  for CP1 6/3  shal l  be  as  speci fied  i n  Table  1 39.  
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Table  1 38  – Structure  of Drive  control  fi eld  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2)  

Bi t  Value  Description  Comments  

1 5  to  1 3  
  

Dri ve  ON ,  Dri ve  enabl e,  Dri ve  restart  

1 1 1  
 

Dri ve  shou l d  fol l ow the  command  values  

1 5  
 

Dri ve  ON/OFF  Cond i ti on :  b i t  1 4  =  1  

0  Dri ve  OFF  

When  chang ing  from  1  ->  0 :  the  "maximum  d ri ve  off del ay t ime"  
(S-0-0273)  i s  s tarted ,  d ri ve  decelerates  as  best  as  possib le  
l im i ted  by the  „emergency stop  decelerati on “  (S-0-0429),  
fo l l owed  by d i sabl i ng  of the  torque  at  "nm i n" ,  after the  „d ri ve  off 
delay time“  (S-0-0207).  The  power s tage  can  remain  i n  an  
acti vated  s tate.  After the  "maximum  dri ve  off d elay time"  
(S-0-0273)  i s  e l apsed ,  the  l ocking  of brake  i s  i n i ti ated  and  the  
torque  i s  d i sabled .  

1  Dri ve  ON  
When  chang ing  from  0  ->  1 :  d ri ve  fol l ows  the  command  va lues  
of the  con trol  u n i t  after the  "d ri ve  on  de lay time"  (S-0-0206).  

1 4  
 

Dri ve  enable  Cond i ti on :  i ndependent of b i ts  1 5  and  1 3  

0  Dri ve  d i sabl e  
When  chang ing  from  1  –>  0 :  torque  i s  immed iatel y d i sabled  
and  the  power stage  pu l ses  are  b locked .  

1  Dri ve  enable  
When  chang ing  from  0  –>  1 :  the  enable  i s  d elayed  i n  the  d ri ve  
by the  "d ri ve  enabl e  de lay t ime"  (S-0-0295).  The  enabl e  del ay 
i s  requ i red  at  use  of a  con tactor i n  the  motor cable.  

1 3  

 
Dri ve  Hal t  

Th i s  b i t  i s  used  to  stop  or restart  the  d ri ve  regard less  of the  
presentl y acti ve  con trol  u n i t  function  
Cond i ti on :  b i ts  1 5  and  1 4  are  set  to  1  

0  Dri ve  hal t  

When  chang ing  from  1  –>  0 :   

dri ve  i n ternal  i n terpolator i s  i nacti ve:  d ri ve  i s  hal ted  accord ing  
to  the  "d ri ve  hal t  acceleration  b ipol ar"  (S -0-0372)  and  the  
control  l oop  remains  cl osed .  

dri ve  i n ternal  i n terpolator i s  acti ve:  d ri ve  i s  ha l ted  accord i ng  to  
the  acti ve  parameters  of the  i n terpolator and  the  con trol  l oop  
remains  cl osed .  

1  Dri ve  restart  

When  chang ing  from  0  –>  1 :   

dri ve  acti vates  the  selected  operati on  mode.  I n  pos i ti on  con trol  
the  control  u n i t  has  to  set  the  posi ti on  command  value  to  the  
posi ti on  feedback value  before  b i t  1 3  i s  set  to  1 .  

1 2  
 

Reserved  
 

1 0  
 

I POSYNC Control  un i t  synchron i zati on  b i t  

0 /1  togg l e  

Th i s  b i t  i s  used  to  synchron i ze  the  i n terpolati on  i n  the  control  
un i t  wi th  the  fi ne  i n terpolator i n  the  d ri ve  and  i s  i n i t i a l l y set  to  
0 .  I t  becomes  val i d  i n  CP3  and  shal l  remain  val i d  d u ri ng  d ri ve-
control l ed  functions.  Th i s  b i t  i s  togg l ed  wi th  the  con tro l  un i t  
cycle  time  (t  Ncyc)  i n d icati ng  the  update  of the  command  
val ues  

1 1 , 9, 8  
 

Selection  of operati on  mode  
 

000  Primary operation  mode  S-0-0032  

001  Secondary operation  mode  1  S -0-0033  

01 0  Secondary operation  mode  2  S-0-0034  

01 1  Secondary operation  mode  3  S-0-0035  

1 00  Secondary operation  mode  4  S-0-0284  

1 01  Secondary operation  mode  5  S-0-0285  

1 1 0  Secondary operation  mode  6  S-0-0286  

1 1 1  Secondary operation  mode  7  S-0-0287  

7  
 

Real -time  contro l  b i t  2  S -0-0302  

6  
 

Real -time  contro l  b i t  1  S -0-0300  
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Bi t  Value  Description  Comments  

5  to  3  
 

Data  b lock e lement  Service  channel  function  

000  

Service  channel  not  acti ve,  
cl ose  service  channel  or 
break a  transm iss ion  i n  
progress  

 

001  I DN  of the  operation  data  
The  service  channel  i s  cl osed  for the  previous  I DN  and  opened  
for a  new I DN  

01 0  Name of the  operati on  data  
 

01 1  
Attri bu te  of the  operation  
data   

1 00  Un i t  of the  operation  data  
 

1 01  
M in imum  value  of the  
operati on  data   

1 1 0  
Maximum  value  of the  
operati on  data   

1 1 1  Operation  data  
 

2  
 

Last  transm ission  Service  channel  function  

0  Transm iss ion  i n  prog ress  
 

1  Last  transm ission  
 

1  
 

Read/Wri te  (R/W) Service  channel  function  

0  Read  AT service  I NFO  
 

1  Wri te  MDT service  I NFO  
 

0  
 

MHS  Service  channel  function  

0/1  togg l e  Service  transport  handshake  of the  master 

 

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 1 99  –  

Table  1 39  – Structure  of Drive  control  fi eld  (CP1 6/3)  

Bi t  Value  Description  Comments  

1 5  to  1 3    Dri ve  ON ,  Dri ve  enabl e,  Dri ve  restart  

1 1 1   Dri ve  shou l d  fol l ow the  command  values  

1 5   Dri ve  ON/OFF  Cond i ti on :  b i t  1 4  =  1  (d ri ve  enable)  

0  Dri ve  OFF  When  chang ing  from  1  ->  0 :  the  "maximum  d ri ve  off del ay t ime"  
(S-0-0273)  i s  s tarted ,  d ri ve  decelerates  as  best  as  possib le  
l im i ted  by the  „emergency s top  decelerati on “  (S-0-0429),  
fo l l owed  by d i sabl i ng  of the  torque  at  "nm i n" ,  after the  „d ri ve  off 
delay time“  (S-0-0207).  The  power s tage  can  remain  i n  an  
acti vated  s tate.  After the  "maximum  dri ve  off d elay time"  
(S-0-0273)  i s  e l apsed ,  the  l ocking  of brake  i s  i n i t i ated  and  the  
torque  i s  d i sabled .  

1  Dri ve  ON  When  chang ing  from  0  ->  1 :  d ri ve  fol l ows  the  command  va lues  
of the  con trol  u n i t  after the  "d ri ve  on  de lay time"  (S-0-0206).  

1 4   Dri ve  enable  Cond i ti on :  i ndependent of b i ts  1 5  and  1 3  

0  Dri ve  d i sabl e  When  chang ing  from  1  –>  0 :  torque  i s  immed iatel y d i sabled  
and  the  power stage  pu l ses  are  b locked .  

1  Dri ve  enable  When  chang ing  from  0  –>  1 :  the  enable  i s  d elayed  i n  the  d ri ve  
by the  "d ri ve  enabl e  de lay t ime"  (S-0-0295).  The  enabl e  del ay 
i s  requ i red  at  use  of a  con tactor i n  the  motor cable.  

1 3   Dri ve  Hal t  Th i s  b i t  i s  used  to  stop  or restart  the  d ri ve  regard less  of the  
presentl y acti ve  con trol  u n i t  function  
Cond i ti on :  b i ts  1 5  and  1 4  are  set  to  1  

0  Dri ve  hal t  When  chang ing  from  1  –>  0 :   

dri ve  i n ternal  i n terpolator i s  i nacti ve:  d ri ve  i s  hal ted  accord ing  
to  the  „d ri ve  hal t  accel eration  b ipol ar“  (S-0-0372)  and  the  
control  l oop  remains  cl osed .  

dri ve  i n ternal  i n terpolator i s  acti ve:  d ri ve  i s  ha l ted  accord i ng  to  
the  acti ve  parameters  of the  i n terpolator and  the  con trol  l oop  
remains  cl osed .  

1  Dri ve  restart  When  chang ing  from  0  –>  1 :   

dri ve  acti vates  the  selected  operati on  mode.  I n  pos i ti on  con trol  
the  control  u n i t  has  to  set  the  posi ti on  command  value  to  the  
posi ti on  feedback value  before  b i t  1 3  i s  set  to  1 .  

1 2   Reserved   

1 1   Reserved   

1 0  to  8   Selection  of operati on  mode   

000  Primary operation  mode  S-0-0032  

001  Secondary operation  mode  1  S -0-0033  

01 0  Secondary operation  mode  2  S-0-0034  

01 1  Secondary operation  mode  3  S-0-0035  

1 00  Secondary operation  mode  4  S-0-0284  

1 01  Secondary operation  mode  5  S-0-0285  

1 1 0  Secondary operation  mode  6  S-0-0286  

1 1 1  Secondary operation  mode  7  S-0-0287  

7  to  0   Reserved   

 

1 2.99  IDN  S-0-01 35 Drive  status  word  

1 2 .99.1  Attributes  

Table  1 40  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 40  – Attributes  for IDN  S-0-01 35 

Attribute  Value  

Name Dri ve  status  word  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.99.2  Description  

The con ten t of d ri ve  status  fi e ld  for CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2  shal l  be  as  speci fi ed   
i n  Table  1 41 .  

The  con ten t of d rive  status   fi e ld  for CP1 6/3  shal l  be  as  speci fied  i n  Table  1 42.  
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Table  1 41  – Structure  of Drive  status  field  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2)  

Bi t  Value   Description   Comments   

1 5  to  
1 4   

Ready to  operate   
 

00  Dri ve  not  ready 
I n ternal  checks  not  yet  concl uded  successfu l l y,  

CP<4  or PL  i s  acti ve   

01  Dri ve  ready for main  power on   
I n ternal  checks  are  concluded  successfu l l y,  CP  
=  4  and  OL (operati ng  l evel )  i s  acti ve,  main  
power i s  off  

1 0  Dri ve  ready and  main  power appl i ed  
Dri ve  i s  free  of torque,  power stage  pu l ses  are  
b locked   

1 1  Dri ve  enabled  
Dri ve  enable  and  d ri ve  ON  are  set  and  acti ve,  
power s tage  i s  acti ve   

1 3  

 
Dri ve  shu t-down  error i n  C1 D  (S-0-001 1 )  

A d ri ve  error s i tuati on  of C1 D  l eads  to  the  
fol l owing :   

A best  case  decelerati on  fol l owed  by torque  
d i sabl e  at  nm i n .   

The  error b i t  i s  reset  to  '0 '  by the  d ri ve  i f the  
procedu re  command  ' reset cl ass  1  d i agnosti c'  
(S-0-0099)  i s  acti vated .   

0  No  error 
 

1  Error  Dri ve  i s  shu t-down  due  to  error  

1 2  

 
Warn ing  i n  C2D  (S-0-001 2)  

When  a  warn ing  togg les  i n  C2D  th i s  b i t  i s  set  to  
1 .  I t  i s  set  to  0  i f C2D  i s  read  vi a  the  SVC  

0  No  warn ing  
 

1  Warn ing  Warn ing  has  changed  i n  C2D   

1 1  

 
Change  bi t  for C3D  (S-0-001 3)  

When  a  s tatus  message  togg l es  i n  C3D  th i s  b i t  
i s  set  to  1 .  I t  i s  set  to  0  i f C3D  i s  read  via  the  
SVC  

0  No  change  
 

1  Change  Status  message  has  changed  i n  C3D   

1 0  to  
8   

Curren t  operation  mode   
 

000  Primary operation  mode  S-0-0032   

001  Secondary operation  mode  1  S-0-0033   

01 0  Secondary operation  mode  2  S-0-0034   

01 1  Secondary operation  mode  3  S-0-0035   

1 00  Secondary operation  mode  4  S-0-0284   

1 01  Secondary operation  mode  5  S-0-0285   

1 1 0  Secondary operation  mode  6  S-0-0286   

1 1 1  Secondary operation  mode  7  S-0-0287   

7  
 

Real -time  status  b i t  2  See  S-0-0306   

6  
 

Real -time  status  b i t  1  See  S-0-0304   

5  
 

Procedure  command  change  b i t   
 

0  
No  change  i n  procedu re  command  
acknowl edgement   

1  Chang i ng  procedu re  command  acknowledgment  
 

4  
 

S tatus  Parameteri zati on  l evel  (PL)  
 

0  PL  i s  not  acti ve   
 

1  PL  i s  acti ve  
 

3  
 

S tatus  command  value  process ing  
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Bi t  Value   Description   Comments   

0  Dri ve  i gnores  the  command  va l ues   
E . g .  duri ng  d ri ve  hal t,  d ri ve  control l ed  functions,  
programmed  del ay times   

1  Dri ve  fo l l ows  the  command  val ues   
 

2  
 

Error i n  service  channel   
 

0  No  error 
 

1  
Error i n  service  channel ,  error message  i n  AT 
service  I NFO   

1  
 

BUSY  
 

0  S tep  fi n i shed ,  ready for new step  
 

1  S tep  i n  progress,  new step  not  a l l owed  
 

0  
 

AHS   
 

0 /1  Service  transport  handshake  of the  s l ave  
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Table  1 42  – Structure  of Drive  status  field  (CP1 6/3)  

Bi t  Value   Description   Comments   

1 5  to  
1 4  

 Ready to  operate    

00  Dri ve  not  ready I n ternal  checks  not  yet  concl uded  successfu l l y,  
PL  (parametri zati on  l evel )  i s  acti ve   

01  Dri ve  ready for main  power on   I n ternal  checks  are  concluded  successfu l l y,  OL  
(operati ng  l evel )  i s  acti ve,  mai n  power i s  off  

1 0  Dri ve  ready and  main  power appl i ed  Dri ve  i s  free  of torque,  power stage  pu l ses  are  
b locked ,  OL  (operati ng  l evel )  i s  acti ve   

1 1  Dri ve  enabled  Dri ve  enable  and  d ri ve  ON  are  set  and  acti ve,  
power s tage  i s  acti ve   

1 3   Dri ve  shu t-down  error i n  C1 D  (S-0-001 1 )  A d ri ve  error s i tuati on  of C1 D  l eads  to  the  
fol l owing :   

A best  case  decelerati on  fol l owed  by torque  
d i sabl e  at  n

mi n
.   

The  error b i t  i s  reset  to  '0 '  by the  d ri ve  i f the  
procedure  command  ' reset cl ass  1  d i agnosti c'  
(S-0-0099)  i s  acti vated .   

0  No  error  

1  Error  Dri ve  i s  shu t-down  due  to  error  

1 2   Warn ing  i n  C2D  (S-0-001 2)  When  a  warn ing  occurs  th i s  b i t  i s  set  to  1 .  I n  
case  of no  warn ing  th i s  b i t  i s  set  to  0 .   

0  No  warn ing   

1  Warn ing    

1 1   Reserved   

1 0  to  
8  

 Current  operati on  mode    

000  Primary operation  mode  S-0-0032   

001  Secondary operation  mode  1  S -0-0033   

01 0  Secondary operation  mode  2  S-0-0034   

01 1  Secondary operation  mode  3  S-0-0035   

1 00  Secondary operation  mode  4  S-0-0284   

1 01  Secondary operation  mode  5  S-0-0285   

1 1 0  Secondary operation  mode  6  S-0-0286   

1 1 1  Secondary operation  mode  7  S-0-0287   

7   Emergency stop  External  i npu t  s i gnal   

0  Emergency stop  i s  not  acti ve    

1  Emergency stop  i s  acti ve   B i t  1 5  and  1 4  of d ri ve  control  i s  i gnored   

6   Reserved   

5   Posi ti on  feedback value  status   S -0-0403,  b i t  0   

4   Dri ve  hal t   

0  Dri ve  hal t  i s  not  acti ve   B i t  1 3  of d ri ve  con trol  i s  set  to  1   

1  Dri ve  hal t  i s  acti ve   B i t  1 3  of d ri ve  con trol  i s  set  to  0  and  the  
vel oci ty feedback val ue  i s  wi th i n  the  standsti l l  
window (S-0-01 24)   

3   S tatus  command  value  processing   

0  Dri ve  i gnores  the  command  va l ues   E . g .  du ri ng  d ri ve  hal t,  d ri ve  con trol l ed  functions,  
programmed  del ay t imes   

1  Dri ve  fo l l ows  the  command  val ues    

2  to  0   Reserved   

 

1 2. 1 00  IDN  S-0-01 36 Acceleration  l im it value  

1 2 . 1 00. 1  Attributes  

Table  1 43  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 43  – Attributes  for IDN  S-0-01 36  

Attribute  Value  

Name Posi ti ve  accel eration  l im i t  val ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-01 60  

Scal i ng  factor:  S-0-01 61  

Scal i ng  exponent:  S-0-01 62  

Un i t   

 

1 2. 1 00.2  Description  

The acceleration  parameter l im i ts  the  maximum  acceleration  ab i l i ty of the  d rive  to  the  
programmed  va lue.  I f the  absolu te  value  of the  correspond ing  veloci ty (  e . g .  S-0-0040  Veloci ty 
feedback value  1 )  i ncreases,  then  i t  i s  an  acceleration .  

1 2. 1 01  IDN  S-0-01 37  Deceleration  l im it value  

1 2 . 1 01 . 1  Attributes  

Table  1 44  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 44 – Attributes  for IDN  S-0-01 37  

Attribute  Value  

Name Decel erati on  l im i t  val ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-01 60  

Scal i ng  factor:  S-0-01 61   

Scal i ng  exponent:  S-0-01 62  

Un i t   

 

1 2. 1 01 .2  Description  

The deceleration  parameter l im i ts  the  maximum  deceleration  abi l i ty of the  d ri ve  to  the  
programmed  va lue.  I f the  absolu te  value  of the  correspond ing  veloci ty (  e. g .  S-0-0040  Veloci ty 
feedback value  1 )  decreases,  then  i t  i s  a  deceleration .  

1 2. 1 02  IDN  S-0-01 38  Bipolar acceleration  l imi t value  

1 2 . 1 02. 1  Attributes  

Table  1 45  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 45 – Attributes  for IDN  S-0-01 38  

Attribute  Value  

Name B ipolar accelerati on  l im i t  va l ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-01 60  

Scal i ng  factor:  S-0-01 61   

Scal i ng  exponent:  S-0-01 62  

Un i t   

 

1 2. 1 02.2  Description  

The bipolar acceleration  parameter l im i ts  the  maximum  acceleration  abi l i ty of the  d rive  
symmetrica l l y to  the  programmed  va lue  i n  both  d i rections.  

1 2. 1 03  IDN  S-0-01 39  Park axis  

1 2 . 1 03. 1  Attributes  

Table  1 46  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 46 – Attributes  for IDN  S-0-01 39  

Attribute  Value  

Name Park axi s  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 03.2  Description  

Setting  and  enabl i ng  the  park axis  procedure  command  causes  a l l  mon i tors  associated  wi th  
the  feedback sens ing  system  to  shut down .  Th is  affects  the  pos i ti on  con trol ,  the  transducer 
mon i toring  ci rcu i t  (feedback hardware),  and  the  mon i toring  of the  pos i ti on  window (S-0-0057).  
Wh i le  the  procedure  command  i s  active,  the  d rive  does  not report a  C1 D  error (S-0-001 1 ).  
The  pos i tion  feedback value  status  (S-0-0403)  i s  reset by the  d rive.  

The  procedure  command  i s  pos i ti vel y acknowledged  when  the  mon i toring  system  mentioned  
above is  turned  off.  

When  the  procedure  command  i s  cancel l ed ,  a l l  mon i tors  mentioned  above are  turned  on  
again .  I n  order to  re late  the  posi tion  feedback values  again  to  the  reference poin t  aga in ,  the  
con trol  un i t  shal l  start  a  hom ing  procedure.  
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1 2. 1 04 IDN  S-0-01 40  Control ler type  

1 2 . 1 04. 1  Attribu tes  

Table  1 47  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  1 47  – Attributes  for IDN  S-0-01 40  

Attribute  Value  

Name Control l er type  

Vers ion   

Length  1 ,  variabl e  

Di splay format  Text  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 04.2  Description  

The operation  data  of the  con trol l er type  con ta ins  the  manufacturer con trol l er type.  Used  for 
d iagnosis  on l y,  not evaluated  for identi fication  by the  master.  

1 2. 1 05  IDN  S-0-01 41  Motor type  

1 2 . 1 05. 1  Attribu tes  

Table  1 48  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 48  – Attributes  for IDN  S-0-01 41  

Attribute  Value  

Name Motor type  

Vers ion   

Length  1 ,  variabl e  

Di splay format  Text  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

NOTE  Refer to  operation  data  wi th  variable  l ength  and  data  type  characters .  

 

1 2. 1 05.2  Description  

The operation  data  of the  motor type  con tains  the  manufacturer motor type.  Used  for 
d iagnosis  on l y,  not evaluated  for i denti fication  by the  master.  

1 2. 1 06  IDN  S-0-01 42  Appl ication  type  

1 2 . 1 06. 1  Attributes  

Table  1 49  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 49  – Attributes  for IDN  S-0-01 42  

Attribute  Value  

Name Appl i cation  type  

Vers ion   

Length  1 ,  variabl e  

Di splay format  Text  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

NOTE  Refer to  operation  data  wi th  variable  l ength  and  data  type  characters .  

 

1 2. 1 06.2  Description  

The operation  data  of the  appl ication  type  con tains  the  type  of the  d ri ve  appl ication  (e. g .  main  
spind le  d rive,  round  axis ,  x axis,  etc. ) .  The  user can  program  th is  parameter i f des ired .  

1 2 . 1 07  IDN  S-0-01 44 Signal  status  word  / Producer RTB word  container 

1 2 . 1 07. 1  Attributes  

Table  1 50  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  1 50  – Attributes  for IDN  S-0-01 44 

Attribute  Value  

Name S ignal  s tatus  word  /  Producer RTB  word  container 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 07.2  Description  

Signals  can  be  transm i tted  in  real -time from  the  producer to  the  consumer by means  of the  
producer RTB  word  con tainer.  For th is  purpose,  the  producer RTB  word  con tainer needs  to  be  
i n tegrated  

•  for CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  in  the  AT,  

•  for CP1 6/3:  in  one  or more  producer connections.   

B i ts  i n  the  producer RTB  word  container are  definable  by means  of the  configuration  l i s ts  of 
the  producer RTB  word  con tainer (see  S-0-0026  and  S-0-0328).  

The  structure  i s  shown  i n  Table  1 51 .  
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Table  1 51  –Structure  of producer RTB  word  container 

Bi t  Value   Description   Comments   

1 5  to  0  
 

Defi ned  i n  confi guration  l i s t  S -0-0026  and  S-0-0328  i f supported  
 

 

1 2. 1 08  IDN  S-0-01 45 Signal  control  word  / Consumer RTB word  container 

1 2 . 1 08. 1  Attributes  

Table  1 52  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 52  – Attributes  for IDN  S-0-01 45  

Attribute  Value  

Name S ignal  contro l  word  /  Consumer RTB  word  con tai ner 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

NOTE  Structure  of s i gnal  con trol  word :  b i ts  1 5  to  0  are  defi ned  i n  confi gu rati on  l i s t  S -0-0027.  

 

1 2. 1 08.2  Description  

Signals  can  be  transm i tted  in  real -time from  the  producer to  the  consumer by means  of the  
consumer RTB word  con tainer.  For th is  purpose,  the  consumer RTB  word  con tainer needs  to  
be  in tegrated  

•  for CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  in  the  MDT  

•  for CP1 6/3:  in  one  consumer connection .   

B i ts  in  the  consumer RTB  word  container are  definable  by means  of the  configuration  l i sts  of 
the  consumer RTB  word  con tainer (see  S-0-0027  and  S-0-0329).   

The  structure  is  shown  i n  Table  1 53.  

Table  1 53  –Structure  of consumer RTB  word  container 

Bi t  Value   Description   Comments   

1 5  to  0  
 

Defi ned  i n  confi guration  l i s t  S-0-0027  and  S-0-0329  i f supported  
 

 

1 2. 1 09  IDN  S-0-01 46 Control  un i t  con trol led  homing  procedure  command  

1 2. 1 09. 1  Attributes  

Table  1 54  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 54 – Attributes  for IDN  S-0-01 46  

Attribute  Value  

Name Control  un i t  control l ed  hom ing  procedu re  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 09.2  Description  

When  the  master sets  and  enables  the  con trol  u n i t  control l ed  hom ing  procedure  command ,  
the  d ri ve  shal l  react on  the  programmed  or assigned  s ignals  (hom ing  enable  S-0-0407,  home 
swi tch  S-0-0400,  reference marker pu lse  of the  feedback system).  

When  i t  reaches  the  appropriate  marker pu lse  of the  feedback system ,  the  d ri ve  shal l  store  
the  pos i tion  feedback value  i n  the  correspond ing  marker pos i ti on  (S-0-01 73  and  S-0-01 74).  
Furthermore,  the  d ri ve  shal l  set the  s ignal  "reference marker pu lse  reg istered "  (S-0-0408).  
Afterwards,  the  d ri ve  acknowledges  the  procedure  command  as  performed  correctl y.  

When  an  error of C1 D  occurs,  the  procedure  command  resu l ts  i n  an  error in  the  procedure  
command  acknowledgment.  

1 2. 1 1 0  IDN  S-0-01 47  Homing  parameter 

1 2 . 1 1 0. 1  Attribu tes  

Table  1 55  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  1 55 – Attributes  for IDN  S-0-01 47  

Attribute  Value  

Name Hom ing  parameter 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 1 0.2  Description  

This  parameter i s  used  to  a l ign  sequences  during  the  Hom ing  procedure  wi th  the  instal lation  
of the  mach ine,  the  con trol  un i t  or the  d ri ve.  

The  va l i d  b i t  cod ing  i s  shown  i n  Table  1 56.  
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Table  1 56 – Structure  of homing  parameter 

Bi t  Value   Description   Comments   

1 5  to  1 1  
 

Reserved  
 

1 0  
 

Hom ing  wi th  Pos i ti ve  S top  
 

0  Wi thou t posi ti ve  stop  
 

1  Wi th  posi ti ve  stop  (b i t  5  =  1 ,  b i t  9  =  0)  See  S-0-0530  Clamping  torque   

9  
 

Hom ing  wi th  L im i t  swi tch   
 

0  Wi thou t l im i t  swi tch  
 

1  Wi th  l im i t  swi tch  (b i t  5  =  1 ,  b i t  1 0  =  0 ]  
 

8  

 

Dri ve  contro l l ed  hom ing  wi th  hom ing  
d i stance    

0  Hom ing  d i stance  i s  not  selected  
 

1  Hom ing  d i stance  i s  selected  See  S-0-0297   

7  
 

Posi ti on  after d ri ve  con trol l ed  hom ing  
 

0  Dri ve  i s  posi ti oned  at  an  arbi trary posi ti on  
 

1  Dri ve  i s  posi ti oned  at  the  Reference  posi ti on  See  S-0-0052  or S-0-0054   

6  
 

Eval uation  of posi ti on  feedback marker pu l se  
 

0  Marker pu l se  i s  eva luated  
 

1  Marker pu l se  i s  not  evaluated  
 

5  
 

Eval uation  of home  swi tch  
 

0  Home swi tch  i s  eval uated  
 

1  Home swi tch  i s  not  evaluated  
 

4  
 

I n terpretation  i n  the  d ri ve  
 

0  Home swi tch  and  hom ing  enab le  See  S-0-0407   

1  Hom ing  enabl e  on ly  
 

3  
 

Hom ing   See  S-0-0403   

0  Us ing  motor feedback See  S-0-0277   

1  Us ing  external  feedback See  S-0-01 1 5   

2  
 

Home swi tch  (S-0-0400)  
 

0  Connected  to  the  control  un i t  
 

1  Connected  to  the  d ri ve  
 

1  
 

Posi ti on  feedback marker pu l se  
 

0  
F i rst  marker pu l se  after the  posi ti ve  edge  of 
the  home swi tch  

See  S-0-0400   

1  
F i rst  marker pu l se  after the  negati ve  edge  of 
the  home swi tch  

See  S-0-0400   

0  
 

Hom ing  d i rection  
 

0  Posi ti ve:  i ncreasi ng  posi ti on  va lues  
 

1  Negati ve:  decreasi ng  posi ti on  val ues  
 

 

1 2. 1 1 1  IDN  S-0-01 48  Drive  control led  homing  procedure command  

1 2. 1 1 1 . 1  Attributes  

Table  1 57  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 57  – Attributes  for IDN  S-0-01 48  

Attribute  Value  

Name Dri ve  con tro l l ed  hom ing  procedure  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 1 1 .2  Description  

When  the  Master sets  and  enables  the  Drive  Con trol led  hom ing  procedure  command ,  the  
d ri ve  au tomatica l l y acti vates  the  d ri ve  i n ternal  posi ti on  con trol  and  accelerates  to  the  hom ing  
veloci ty (S-0-0041 )  taking  the  Hom ing  acceleration  (S-0-0042)  in to  account.  The  drive  resets  
the  b i t  "pos i tion  feedback value  status"  (S-0-0403).  Further options  for the  hom ing  procedure  
are  programmed  i n  the  "hom ing  parameter"  (S-0-01 47).  Al l  changes  of the  cycl ic  command  
va lues  are  i gnored  as  l ong  as  the  procedure  command  is  activated .  

After pass ing  over the  reference marker pu lse,  the  d ri ve  decelerates  to  standsti l l ,  taking  the  
hom ing  acceleration  i n to  account,  or travels  to  the  reference  pos i tion .  The  procedure  
command  "d rive  con trol l ed  hom ing"  i s  successfu l l y completed  when  the  d ri ve  has  stopped  and  
the  pos i tion  feedback va lue  is  referred  to  the  reference poin t of the  mach ine.  The  dri ve  
announces  th is  by setti ng  the  b i t  "pos i tion  feedback va lue  status"  (S-0-0403).  

The  drive  i n ternal l y calcu lates  the  commanded  pos i tion  value  (S-0-0047)  relationsh ip  to  the  
reference mark and  ad justs  S-0-0047  accord ing l y.  The  control  un i t  sha l l  then  e i ther read  the  
"pos i ti on  command  value"  (S-0-0047)  of the  d ri ve  via  the  service  channel  and  resets  i t’ s  
posi tion  command  va lue  to  th is  pos i tion  command  value,  or the  control  sets  i ts  pos i ti on  
command  off the  reference d istance  (S-0-0052,  S-0-0054),  (S-0-01 47  shal l  be  set to  1 ) .  
Afterwards,  the  procedure  command  is  cancel l ed  by the  control  un i t  and  the  d ri ve  once  again  
fol lows  the  command  values  of the  con trol  u n i t.  

An  i n terrupt of th is  procedure  command  wi l l  resu l t  i n  the  posi tion  feedback va lue  not being  
referenced  to  the  pos i tion  feedback reference mark.  Also  the  'pos i tion  feedback status  value'  
b i t  wi l l  not be  set.  

When  an  error of C1 D  occurs,  the  procedure  command  resu l ts  i n  an  error in  the  procedure  
command  acknowledgment.  

1 2 . 1 1 2  IDN  S-0-01 49  Positive  d rive  stop  procedure  command  

1 2 . 1 1 2. 1  Attributes  

Table  1 58  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 58  – Attributes  for IDN  S-0-01 49  

Attribute  Value  

Name Posi ti ve  d ri ve  stop  procedu re  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 1 2.2  Description  

The posi ti ve  d ri ve  stop  procedure  command  resu l ts  i n  a l l  feedback mon i tors  be ing  shu t off 
wh ich  otherwise  wou ld  resu l t i n  a  C1 D  shu t-down  error due  to  d rive  l ocking  during  the  posi ti ve  
stop.  Shu tting  off the  feedback mon i toring  system  appl ies  to  a l l  d ri ve  operation  modes.  

The  sequence of the  posi ti ve  stop  d ri ve  procedure  command  is  i den tica l  i n  both  operation  
modes;  veloci ty con trol  and  pos i tion  control .  

The  command  is  posi ti vely acknowledged  as  soon  as:  

•  mon i toring  of the  feedback system  is  tu rned  off;  

•  |T |  ≥  |Tl im i t  |  or |clampingtorque  |  (S-0-0530);  and  

•  nfeedback  =  0  i s  true.  

1 2. 1 1 3  IDN  S-0-01 50  Reference  offset  1  

1 2 . 1 1 3. 1  Attributes  

Table  1 59  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 59  – Attributes  for IDN  S-0-01 50  

Attribute  Value  

Name Reference  offset  1  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077   

Scal i ng  exponent:  S-0-0078   

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   
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1 2 . 1 1 3.2  Description  

Th is  parameter describes  the  d istance  between  the  reference marker pu lse  of pos i ti on  
feedback 1  and  the  reference  poin t.  

1 2 . 1 1 4 IDN  S-0-01 51  Reference  offset  2  

1 2 . 1 1 4. 1  Attributes  

Table  1 60  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 60  – Attributes  for IDN  S-0-01 51  

Attribute  Value  

Name Reference  offset  2  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077   

Scal i ng  exponent:  S-0-0078   

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 1 4.2  Description  

This  parameter describes  the  d istance  between  the  reference  marker pu lse  of pos i tion  
feedback 2  and  the  reference  poin t.  

1 2. 1 1 5  IDN  S-0-01 52  Position  spind le  procedure  command  

1 2. 1 1 5. 1  Attributes  

Table  1 61  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 61  – Attributes  for IDN  S-0-01 52  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  spind le  procedu re  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2. 1 1 5.2  Description  

This  procedure  command  au tomatica l l y swi tches  the  d ri ve  to  in ternal  posi ti on  loop  control ,  
be low the  spind le  posi tion ing  speed  (S-0-0222),  and  references  the  sp ind le,  i f necessary.  

Wh i le  th is  command  i s  acti ve,  a l l  changes  to  cycl i c command  va lues  are  i gnored .  

Add i ti onal l y,  depend ing  on  the  Spind le  posi tion  parameter (S-0-01 54),  the  d rive  posi ti ons  the  
sp ind le  absolu te  to  the  programmed  ang le  pos i tion  (S-0-01 53)  or rotates  the  sp ind le  re lative  
( i ncrementa l l y)  (S-0-01 80).  When  the  d rive  i n terpolator reaches  the  selected  command  va lue,  
the  d rive  sets  the  s tatus  ‘Target posi tion  atta ined ’ (S-0-0342).  The  status  ‘ I n  coarse  posi ti on ’  
(S-0-0341 )  or ‘ I n  Posi tion ’  (S-0-0336)  are  updated  by the  d rive.  

Wh i le  th is  procedure  command  is  acti ve,  the  d ri ve  main ta ins  the  posi ti on  con trol  and  ad j usts  
to  every new command  value  (S-0-01 53  or S-0-01 80)  wh ich  i s  transferred  through  the  service  
channel .  

When  the  control  un i t  cancels  th is  command ,  the  d rive  swi tches  over to  the  mode of operation  
set  in  the  con trol  word .  

Refer to  the  Spind le  pos i ti on  d iagram .  

1 2. 1 1 6  IDN  S-0-01 53  Spind le  angle  posi tion  

1 2 . 1 1 6. 1  Attributes  

Table  1 62  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 62  – Attributes  for IDN  S-0-01 53  

Attribute  Value  

Name Spind l e  ang le  posi ti on  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 1 6.2  Description  

This  parameter is  the  absolu te  spind le  ang le  posi tion  re lati ve  to  the  reference poin t.  The  
parameter is  enabled  on l y i n  connection  wi th  the  posi ti on  spind le  procedure  command  (see  
S-0-01 52)  or the  d ri ve-control led  synchronous  operation  procedure  command  (see  S-0-0223) .  

1 2. 1 1 7  IDN  S-0-01 54 Spind le  position ing  parameter 

1 2 . 1 1 7. 1  Attributes  

Table  1 63  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 63  – Attributes  for IDN  S-0-01 54 

Attribute  Value  

Name Spind l e  posi ti on i ng  parameter 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 1 7.2  Description  

When  the  veloci ty command  value  i s  equal  to  zero  and  the  pos i ti on  spind le  procedure  
command  i s  acti ve,  the  turn ing  d i rection  for reach ing  the  sp ind le  ang le  pos i ti on  can  be  g iven  
here.  I f the  veloci ty command  value  i s  not  equal  to  zero,  the  current turn ing  d i rection  is  
main tained  i n  order to  reach  the  spind le  ang le  posi ti on .  Table  1 64  shows  detai ls  of the  val id  
va lues.  

Table  1 64 – Structure  of spind le  position  parameter 

Bi t  Mean ing  Value  

0  to  1  D i rection   

 Rotate  cl ockwise  00  

 Rotate  counter cl ockwise  01  

 Take  shortest  path  1 0  

 Last  acti ve  rotati onal  d i rection  1 1  

2    

 Spind l e  ang le  posi ti on  (S-0-01 53)  0  

 Spind l e  relati ve  offset  (S -0-01 80)  1  

3  Spind l e  feedback  

 Motor feedback 0  

 External  feedback 1  

4  Hom ing   

 Hom ing  i s  acti vated  once  for a  spind l e  that  has  not  a l ready been  referenced .  At  every fu rther 
start  of the  posi ti on  spi nd l e  procedure  command  the  spind l e  i s  posi ti on i ng  on  the  spind le  
ang l e  posi ti on  (S-0-01 53).  

0  

 At  every start  of the  pos i ti on  spind le  procedu re  command  the  spind le  acti vates  the  hom ing  
(wi th  home swi tch  or encoder reference)  after th i s  the  spi nd l e  i s  pos i ti on i ng  on  the  spi nd l e  
ang l e  pos i ti on .  

1  

1 5  to  5  (Reserved)   

 

1 2. 1 1 8  IDN  S-0-01 55 Friction  torque  compensation  

1 2 . 1 1 8. 1  Attributes  

Table  1 65  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 65 – Attributes  for IDN  S-0-01 55 

Attribute  Value  

Name Fri cti on  torque  compensati on  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0086  

Scal i ng  factor:  S-0-0093  

Scal i ng  exponent:  S-0-0094  

Un i t   

 

1 2. 1 1 8.2  Description  

The friction  torque  compensation  i s  overla id  add i ti vel y to  the  torque  command  value.  During  
add i ti on ,  the  friction  torque  compensation  and  torque  command  value  need  to  have  the  same  
sign .  The  inclus ion  of fri ction  torque  compensation  helps  compensate  for the  frictional  grip  
during  acceleration  from  standsti l l ,  and  du ring  reversals .  

1 2. 1 1 9  IDN  S-0-01 56 Veloci ty feedback value  2  

1 2 . 1 1 9. 1  Attributes  

Table  1 66  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 66 – Attributes  for IDN  S-0-01 56  

Attribute  Value  

Name Veloci ty feedback val ue  2  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0044  

Scal i ng  factor:  S-0-0045  

Scal i ng  exponent:  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2. 1 1 9.2  Description  

The ve loci ty feedback va lue  2  i s  transferred  from  the  d rive ,  for example  to  the  control  un i t  i n  
order to  a l l ow the  con trol  un i t  to  period ical l y d isp lay the  veloci ty.  The  veloci ty feedback value  
2  refers  to  the  external  encoder.   

1 2. 1 20  IDN  S-0-01 57  Velocity window 

1 2. 1 20. 1  Attributes  

Table  1 67  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 67  – Attributes  for IDN  S-0-01 57  

Attribute  Value  

Name Veloci ty window 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0044  

Scal i ng  factor:  S-0-0045  

Scal i ng  exponent:  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2. 1 20.2  Description  

The veloci ty window re lates  the  curren t ve loci ty to  the  sum  of the  veloci ty command  values.  I f 
the  current veloci ty feedback value  fal l s  wi th in  the  ca lcu lated  ve loci ty window,  the  d ri ve  sets  
the  status  'n  feedback  =  n  command '  (S-0-0330).  

1 2. 1 21  IDN  S-0-01 58  Power threshold  (Px)  

1 2 . 1 21 . 1  Attributes  

Table  1 68  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 68  – Attributes  for IDN  S-0-01 58  

Attribute  Value  

Name Power th reshol d  (P
x
)  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t  W 

 

1 2. 1 21 .2  Description  

The power th reshold  (Px)  parameter determ ines  at wh ich  power l evel  the  d ri ve  generates  the  

status  'P  ≥  Px'  (see  S-0-0337) .  

1 2. 1 22  IDN  S-0-01 59  Monitoring  window 

1 2. 1 22. 1  Attributes  

Table  1 69  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 69  – Attributes  for IDN  S-0-01 59  

Attribute  Value  

Name Mon i tori ng  wi ndow 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 22.2  Description  

The mon i toring  window conta ins  the  maximum  pos i ti on  deviation .  The  maximum  posi tion  
deviation  is  the  d i fference  between  the  current  pos i ti on  feedback value  and  the  appropriate  
pos i tion  command  va lue.  

I f the  d ri ve  operates  in  pos i tion  con trol  wi thout l ag less  the  fol l owing  d istance  is  reduced  by 
the  method ical  fo l l owing  d istance  (1  /  S-0-01 04).  

When  the  fol lowing  d istance  (S-0-01 89)  exceeds  the  value  of the  mon i toring  window,  the  d ri ve  

•  sets  the  d iagnostic number (S-0-0390)  to  0xC00F2028 and   

•  sets  an  error b i t  i n  the  S-0-001 1  cl ass  1  d iagnostic (C1 D),  

•  sets  the  shu t-down  error (b i t  1 3)  i n  the  S-0-01 35  d rive  status,  

•  sets  the  error of device  (b i t  7)  i n  the  S-0-1 045 device  Status  (S-DEV)  and  

•  acti vates  the  appl ication  re lated  shut-down  procedure.  

1 2 . 1 23  IDN  S-0-01 60  Acceleration  data scal ing  type  

1 2 . 1 23. 1  Attributes  

Table  1 70  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 70  – Attributes  for IDN  S-0-01 60  

Attribute  Value  

Name Acceleration  data  scal i ng  type  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2 . 1 23.2  Description  

A variety of scal i ng  methods  can  be  selected  by means  of the  acceleration  data  scal ing  type  
parameter.  

Table  1 71  shows  detai l s  of the  val i d  va lues.  

Table  1 71  – Structure  of the  acceleration  data  scal ing  type  

Bi t  Mean ing  Polari ty Value  

2  to  0  Scal i ng  method    

  No  scal i ng  000  

  L i near scal i ng  001  

  Rotati ona l  scal i ng  01 0  

  Ramp time  (see  S-0-0446)  01 1  

3  Ramp reference  vel oci ty    

  Preferred  scal i ng  0  

  Parameter scal i ng   
(uses  S-0-01 60  and  S-0-01 62)  

1  

4  Un i ts  for l i near scal i ng    

  Metres  [m ]  0  

  I nches  [ i n ]  (optional )  1  

4  Un i ts  for rotati onal  scal i ng    

  Rad i an  [rad ]  0  

  (Reserved)  1  

5  Time  un i ts    

  Seconds  [s ]  0  

  (Reserved)  1  

6  Data  reference    

  At  the  motor shaft  0  

  At  the  l oad   
(uses  S-0-01 21 ,  S -0-01 22,  S-0-01 23)  

1  

1 5  to  7  (Reserved)    

 

1 2. 1 24 IDN  S-0-01 61  Acceleration  data scal ing  factor 

1 2 . 1 24. 1  Attributes  

Table  1 72  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 220  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

Table  1 72  – Attributes  for IDN  S-0-01 61  

Attribute  Value  

Name Acceleration  data  scal i ng  factor 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t va l ue  1  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 24.2  Description  

This  parameter defines  the  scal ing  factor for a l l  acceleration  data  i n  a  d ri ve  or sub-device.  

1 2. 1 25  IDN  S-0-01 62  Acceleration  data scal ing  exponent 

1 2 . 1 25. 1  Attributes  

Table  1 73  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 73  – Attributes  for IDN  S-0-01 62  

Attribute  Value  

Name Acceleration  data  scal i ng  exponent  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 25.2  Description  

This  parameter defines  the  scal ing  exponent for a l l  acceleration  data  i n  a  d ri ve.  Table  1 74  
shows  deta i l s  of the  va l i d  va lues.  

Table  1 74 – Structure  of the  Scal ing  Exponent  

Bi t  Mean ing  Polari ty Value  

1 5  S ign  of the  exponent    

  Posi ti ve  0  

  Negati ve  1  

1 4  to  0  Exponent    
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1 2 . 1 26  IDN  S-0-01 63  Weight counterbalance  

1 2 . 1 26. 1  Attributes  

Table  1 75  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  1 75 – Attributes  for IDN  S-0-01 63  

Attribute  Value  

Name Weigh t  coun terbalance  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0086  

Scal i ng  factor:  S-0-0093  

Scal i ng  exponent:  S-0-0094  

Un i t   

 

1 2. 1 26.2  Description  

This  parameter i s  used  to  program  the  counterbalance  (torque)  of vertical l y posi tioned  
(hang ing)  axes  i n  the  pos i ti ve  or negative  effecti ve  d i rection .  The  coun terbalance  is  
d ynam ical l y added  to  the  i n tegral  action  time (S-0-01 01 )  i n  the  veloci ty l oop.  

1 2. 1 27  IDN  S-0-01 64 Acceleration  feedback value  1  

1 2 . 1 27. 1  Attribu tes  

Table  1 76  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 76 – Attributes  for IDN  S-0-01 64 

Attribute  Value  

Name Acceleration  feedback value  1  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-01 60  

Scal i ng  factor:  S-0-01 61  

Scal i ng  exponent:  S-0-01 62  

Un i t   

 

1 2. 1 27.2  Description  

The acceleration  feedback value  1  i s  the  veloci ty change  referred  to  the  motor encoder.  
Veloci ty i ncrease  i s  described  as  pos i ti ve  acceleration .  Veloci ty decrease  i s  described  as  
negative  acceleration .   
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1 2. 1 28  IDN  S-0-01 65 and  S-0-01 66  Distance-coded  reference marks  A and  B  

1 2 . 1 28. 1  Attributes  

Table  1 77  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 77  – Attributes  for IDN  S-0-01 65 

Attribute  Value  

Name Distance-coded  reference  marks  A and  B  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

Un i t  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

 

1 2. 1 28.2  Description  

When  a  measuring  system  wi th  d istance-coded  reference marks  i s  being  used ,  parameter 
S-0-01 65 con ta ins  the  l arger period ic d istance  between  two  of the  reference marks  and  
S-0-01 66  con tains  the  smal ler period ic d istance  between  two  of the  reference  marks.  

1 2. 1 29  IDN  S-0-01 67  Frequency l imi t  of feedback 1  

1 2 . 1 29. 1  Attributes  

Table  1 78  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 78  – Attributes  for IDN  S-0-01 67  

Attribute  Value  

Name Frequency l im i t  of feedback 1  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  1  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t  Hz  

 

1 2. 1 29.2  Description  

The frequency l im i t of feedback 1  i s  the  maximum  frequency of the  motor feedback s i gnal ,  
i . e . ,  the  maximum  working  frequency wh ich  the  e lectron ics  can  ou tpu t i n  pu lses  per second .   

I f th is  frequency is  exceeded ,  the  d rive  wou ld  l ose  i ts  reference to  the  mach ine  zero  poin t and  
b i t  0  of the  pos i tion  feedback va lue  status  (S-0-0403)  shal l  be  reset.  
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1 2 . 1 30  IDN  S-0-01 68  Frequency l imi t  of feedback 2  

1 2 . 1 30. 1  Attributes  

Table  1 79  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 79  – Attributes  for IDN  S-0-01 68  

Attribute  Value  

Name Frequency l im i t  of feedback 2  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  1  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t  Hz  

 

1 2. 1 30.2  Description  

The frequency l im i t of feedback 2  i s  the  maximum  frequency of the  external  feedback s i gnal ,  
i . e . ,  the  maximum  working  frequency wh ich  the  e lectron ics  can  ou tpu t i n  pu lses  per second .   

I f th is  frequency was  exceeded ,  the  d ri ve  wou ld  l ose  i ts  reference to  the  mach ine  zero  poin t  
and  b i t  0  of the  posi tion  feedback value  s tatus  (S-0-0403)  shal l  be  reset.  

1 2. 1 31  IDN  S-0-01 69  Probe control  parameter 

1 2 . 1 31 . 1  Attributes  

Table  1 80  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 80  – Attributes  for IDN  S-0-01 69  

Attribute  Value  

Name Probe  control  parameter 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 31 .2  Description  

This  parameter fixes  wh ich  probes  and  wh ich  edges  are  activated  for the  probing  cycle  
procedure  command.  

Table  1 81  shows  deta i l s  of the  va l i d  va lues.  
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Table  1 81  – Structure  of the  probe  control  parameter 

Bi t  Mean ing  Polari ty Value  

0  Probe  1  pos i ti ve  edge    

  Posi ti ve  edge  i s  not  acti ve  0  

  Posi ti ve  edge  i s  acti ve  1  

1  Probe  1  negati ve  edge    

  Negati ve  edge  i s  not  acti ve  0  

  Negati ve  edge  i s  acti ve  1  

2  Probe  2  pos i ti ve  edge    

  Posi ti ve  edge  i s  not  acti ve  0  

  Posi ti ve  edge  i s  acti ve  1  

3  Probe  2  negati ve  edge    

  Negati ve  edge  i s  not  acti ve  0  

  Negati ve  edge  i s  acti ve  1  

Al l  other (Reserved)    

 

1 2. 1 32  IDN  S-0-01 70  Probing  cycle  procedure command  

1 2. 1 32. 1  Attributes  

Table  1 82  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 82  – Attributes  for IDN  S-0-01 70  

Attribute  Value  

Name Probi ng  cycl e  procedure  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 32.2  Description  

When  the  master sets  and  enables  the  probing  cycle  procedure  command ,  the  d ri ve  reacts  on  
the  fol l owing  parameters:  

•  probe  1 /2  enable  (S-0-0405,  S-0-0406);  and  

•  probe  1 /2  (S-0-0401 ,  S-0-0402)  as  programmed  i n  the  probe control  parameter 
(S-0-01 69).  

Wh i le  the  procedure  command  is  activated ,  the  control  un i t  can  s tart  mu l ti p le  measurements .  

I f the  con trol  un i t  does  not want any more  measurements ,  the  control  un i t  cancels  the  
procedure  command.  
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1 2 . 1 33  IDN  S-0-01 71  Calcu late  d isplacement procedure command  

1 2. 1 33. 1  Attributes  

Table  1 83  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 83  – Attributes  for IDN  S-0-01 71  

Attribute  Value  

Name Calcu l ate  d i sp lacement  procedure  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 33.2  Description  

When  the  master sets  and  enables  the  procedure  command  "calcu late  d isp lacement" ,  the  
d ri ve  takes  the  fo l l owing  parameters  i n to  account to  ca lcu late  the  d isp lacement between  the  
o ld  and  the  new (referenced)  command/feedback system :  

•  reference  d istance  1 /2  (S-0-0052/S-0-0054);  

•  reference  Offset 1 /2  (S-0-01 50/S-0-01 51 );  

•  marker posi ti on  A and  marker posi tion  B  (S-0-01 73/S-0-01 74).  

The  calcu lated  d isp lacement i s  stored  in  the  parameters  

•  d i sp lacement parameter 1  (S-0-01 75,  motor feedback);  

•  d i sp lacement parameter 2  (S-0-01 76,  external  feedback).  

The  feedback system  for wh ich  the  d isplacement shal l  be  ca lcu lated  is  se lected  in  the  hom ing  
parameter (S-0-01 47,  bi t  3) .  

When  the  d rive  recogn izes  the  d isplacement as  i nval i d ,  the  procedure  command  resu l ts  in  an  
error i n  the  procedure  command  acknowledgment.  

1 2. 1 34 IDN  S-0-01 72  Displacement to  the  referenced  system  procedure command  

1 2. 1 34. 1  Attributes  

Table  1 84  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 84 – Attributes  for IDN  S-0-01 72  

Attribute  Value  

Name Displacement  to  the  referenced  system  procedure  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 34.2  Description  

When  the  master sets  and  enables  the  procedure  command  "d isplacement to  the  referenced  
system",  the  d ri ve  swi tches  to  the  referenced  pos i ti on  feedback system  and  marks th is  by 
s imu l taneousl y setting  the  b i t  "pos i ti on  feedback value  status"  (S-0-0403).  

To  i n form  the  control  un i t  abou t the  swi tch ing  i n  rea l -time,  the  b i t  "pos i ti on  feedback value  
status"  shal l  be  ass igned  to  a  rea l -time status  b i t.  

Wh i le  the  procedure  command  is  acti vated ,  the  con trol  un i t  swi tches  to  the  referenced  
command  va lue  system  and  marks  th is  by s imu l taneousl y setti ng  the  b i t  "pos i tion  command  
value  s tatus"  (S-0-0404).  

To  in form  the  d ri ve  abou t the  swi tch ing  i n  rea l -time,  the  b i t  "posi tion  command  va lue  status"  
sha l l  be  ass igned  to  a  real -time con trol  b i t.  

The  bi t  "posi tion  command  value  status"  shal l  be  set by the  con trol  un i t  i ndependentl y from  
the  operation  mode.  

The  procedure  command  i s  completed  by the  d ri ve  as  soon  as  the  b i ts  "pos i tion  feedback 
va lue  s tatus"  and  "pos i ti on  command  value  s tatus"  are  set to  1 .  There  is  no  fixed  sequence to  
set  the  b i ts .  

1 2. 1 35  IDN  S-0-01 73  Marker position  A 

1 2 . 1 35. 1  Attributes  

Table  1 85  shows  the  possible  attribu tes  for th is  I DN .  

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 227  –  

Table  1 85 – Attributes  for IDN  S-0-01 73  

Attribute  Value  

Name Marker posi ti on  A 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 35.2  Description  

When  the  d ri ve  recogn izes  the  reference marker pu lse  of posi tion  feedback 1 /2  during  
hom ing ,  i t  stores  the  i nstan taneous  unreferenced  posi tion  feedback value  1 /2  i n  the  parameter 
marker pos i ti on  A.  

There  are  g roups  of two  reference  marker pu lses  wi th  a  d istance  coded  feedback system.  

When  the  d rive  recogn izes  the  fi rst  reference  marker pu lse  of d is tance  coded  posi tion  
feedback 1 /2  during  hom ing ,  i t  s tores  the  i nstantaneous  unreferenced  pos i ti on  feedback va lue  
1 /2  i n  the  parameter marker posi tion  A.  

1 2. 1 36  IDN  S-0-01 74 Marker position  B  

1 2 . 1 36. 1  Attributes  

Table  1 86  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 86 – Attributes  for IDN  S-0-01 74 

Attribute  Value  

Name Marker posi ti on  B  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   
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1 2. 1 36.2  Description  

The marker posi tion  B  is  used  add i ti onal l y for d is tance  coded  feedback to  be  able  to  calcu late  
the  absolu te  pos i ti on  referred  to  the  zero  poin t  of the  feedback system.   

There  are  g roups  of two  reference marker pu lses  wi th  a  d istance  coded  feedback system .  

When  the  d ri ve  recogn izes  the  second  reference  marker pu lse  of d is tance  coded  pos i ti on  
feedback 1 /2  during  hom ing ,  i t  s tores  the  i nstantaneous  unreferenced  pos i tion  feedback value  
1 /2  i n  the  parameter marker posi tion  B.  

1 2. 1 37  IDN  S-0-01 75 Displacement parameter 1  

1 2 . 1 37. 1  Attributes  

Table  1 87  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 87  – Attributes  for IDN  S-0-01 75 

Attribute  Value  

Name Displacement  parameter 1  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 37.2  Description  

When  the  procedure  command  "calcu late  d isplacement"  (S-0-01 71 )  or “Set absolu te  pos i ti on”  
(S-0-0447)  i s  active,  the  d ri ve  ca lcu lates  the  d i fference between  the  o ld  pos i ti on  feedback 
va lue  and  the  new posi ti on  feedback va lue.  The  d ri ve  s tores  the  d i fference  as  the  
"d isplacement parameter 1 "  i f motor feedback i s  se lected .  

1 2. 1 38  IDN  S-0-01 76 Displacement parameter 2  

1 2 . 1 38. 1  Attribu tes  

Table  1 88  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  
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Table  1 88  – Attributes  for IDN  S-0-01 76  

Attribute  Value  

Name Displacement  parameter 2  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 38.2  Description  

When  the  procedure  command  "calcu late  d isp lacement"  (S-0-01 71 )  i s  acti ve,  the  d rive  
ca lcu lates  the  d i fference between  the  o l d  pos i ti on  feedback value  and  the  new posi tion  
feedback va lue.  The  d ri ve  stores  the  d i fference as  the  "d isplacement parameter 2"  i f external  
feedback i s  se lected .  

1 2. 1 39  IDN  S-0-01 77  Absolute  d istance 1  

1 2 . 1 39. 1  Attribu tes  

Table  1 89  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  1 89  – Attributes  for IDN  S-0-01 77  

Attribute  Value  

Name Absolu te  d i stance  1  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

Un i t  Defi ned  by the  manufacturer 

 

1 2. 1 39.2  Description  

This  parameter describes  the  d istance  between  the  mach ine  zero  poin t and  the  zero  poin t of 
an  absolu te  feedback system  on  the  motor.  

1 2. 1 40  IDN  S-0-01 78  Absolute  d istance  2  

1 2 . 1 40. 1  Attributes  

Table  1 90  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 90  – Attributes  for IDN  S-0-01 78  

Attribute  Value  

Name Absolu te  d i stance  2  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Defi ned  by the  manufacturer 

Un i t  Defi ned  by the  manufacturer 

 

1 2. 1 40.2  Description  

This  parameter describes  the  d istance  between  the  mach ine  zero  poin t and  the  zero  poin t of 
an  absolu te  feedback system  on  the  mach ine  (external  feedback system).  

1 2. 1 41  IDN  S-0-01 79  Probe status  

1 2 . 1 41 . 1  Attributes  

Table  1 91  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 91  – Attributes  for IDN  S-0-01 79  

Attribute  Value  

Name Probe  status  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 41 .2  Description  

I f the  d ri ve  s tores  one  or more  measurement values  wh i le  the  procedure  command  "probing  
cycle”  (S-0-01 70)  i s  acti vated ,  i t  s imu l taneousl y sets  the  ass igned  b i t  i n  the  probe status.  

I f probe  1  enable  (S-0-0405)  is  reset by the  con trol  un i t,  the  d rive  resets  bi t  0  and  b i t  1  of 
probe  s tatus.  

I f probe  2  enable  (S-0-0406)  is  reset by the  con trol  un i t,  the  d ri ve  resets  bi t  2  and  bi t  3  of 
probe  s tatus.  

The  d ri ve  resets  a l l  b i ts  of the  probe s tatus  when  the  control  un i t  cancels  the  "probing  cycle  
procedure  command"  (S-0-01 70).  

Table  1 92  shows  detai ls  of va l i d  va lues.  
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Table  1 92  – Structure  of Probe  Status  

Bi t  Mean ing  Polari ty Value  

0  Probe  1  pos i ti ve  l atched  (see  S-0-0409)    

  Not  l atched  0  

  Latched  1  

1  Probe  1  negati ve  l atched  (see  S-0-41 0)    

  Not  l atched  0  

  Latched  1  

2  Probe  2  pos i ti ve  l atched  (see  S-0-041 1 )    

  Not  l atched  0  

  Latched  1  

3  Probe  2  negati ve  l atched  (S-0-041 2)    

  Not  l atched  0  

  Latched  1  

Al l  other (Reserved)    

 

1 2. 1 42  IDN  S-0-01 80  Spind le  relative  offset  

1 2 . 1 42. 1  Attributes  

Table  1 93  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 93  – Attributes  for IDN  S-0-01 80  

Attribute  Value  

Name Spind l e  relati ve  offset  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 42.2  Description  

The parameter i s  enabled  on l y i n  connection  wi th  the  pos i ti on  sp ind le  procedure  command  
(see  S-0-01 52).  

The  sp ind le  re lati ve  offset i s  added  to  the  absolu te  posi ti on  value  wh i l e  being  processed .  

Th is  parameter is  used  to  d ri ve  the  sp ind le  of a  certa in  number of revolu tions.  
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1 2. 1 43  IDN  S-0-01 81  Manufacturer class  2  d iagnostic  

1 2 . 1 43. 1  Attribu tes  

Table  1 94  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  1 94 – Attributes  for IDN  S-0-01 81  

Attribute  Value  

Name Manufactu rer cl ass  2  d i agnosti c  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 43.2  Description  

The dri ve  manufacturer can  define  add i tional  shu t-down  warn ings  in  manufacturer cl ass  2  
d iagnostics.  I f a  warn ing  is  set or reset i n  the  manufacturer cl ass  2  d iagnostic,  the  
manufacturer-speci fic warn ing  b i t  i n  class  2  d iagnostic (see  S-0-001 2)  i s  set as  wel l .  When  
the  manufacturer cl ass  2  d iagnostic i s  read  via  the  service  channel ,  the  manufacturer speci fic  
warn ing  b i t  i n  cl ass  2  d iagnostic  i s  reset to  0,  bu t  the  change b i t  for C2D  (b i t  1 2)  i n  the  d ri ve  
status  is  not  changed .  Table  1 95  shows  deta i l s  of va l i d  va lues.  

Table  1 95 – Structure  of Manufacturer C2D  

Bi t  Mean ing  Value  

1 5  to  0    

 No  warn i ng  Al l  b i ts  are  set  to  0  

 Warn ing  occured  One  or more  bi ts  are  set  to  1  

 

1 2. 1 44 IDN  S-0-01 82  Manufacturer class  3  d iagnostic  

1 2 . 1 44. 1  Attributes  

Table  1 96  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  1 96 – Attributes  for IDN  S-0-01 82  

Attribute  Value  

Name Manufactu rer cl ass  3  d i agnosti c  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 44.2  Description  

The dri ve  manufacturer can  define  add i tional  operation  status  cond i tions  in  the  manufacturer 
cl ass  3  d iagnostic (see  Table  1 97).  I f an  operation  status  i s  set or reset i n  the  manufacturer 
cl ass  3  d iagnostic,  the  manufacturer-speci fic operation  s tatus  b i t  i n  cl ass  3  d iagnostic (see  
S-0-001 3)  i s  set as  wel l .  When  the  manufacturer class  3  d iagnostic i s  read  via  the  service  
channel ,  the  manufacturer speci fic operation  status  b i t  i n  cl ass  3  d iagnostic i s  reset to  0 ,  bu t  
the  change b i t  for C3D  (b i t  1 1 )  in  the  d ri ve  status  i s  not  changed .  

Table  1 97  – Structure  of Manufacturer C3D  

Bi t  Mean ing  Value  

1 5   to  0    

 No  cond i ti ons  exi st  Al l  b i ts  are  set  to  0  

 Operation  cond i ti on (s)  exi st  Any b i t(s)  set  

 

1 2. 1 45  IDN  S-0-01 83  Synchronization  veloci ty window 

1 2. 1 45. 1  Attributes  

Table  1 98  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  1 98  – Attributes  for IDN  S-0-01 83  

Attribute  Value  

Name Synchron i zati on  vel oci ty window 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0044  

Scal i ng  factor:  S -0-0045  

Scal i ng  exponent:  S -0-0046  

Un i t   
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1 2. 1 45.2  Description  

I f,  during  ve loci ty synchronous  operation ,  the  d i fference  between  the  synchronous  ve loci ty 
command  value  of the  l ead  spind le  and  the  veloci ty feedback va lue  of the  synchronous  
sp ind le  fa l l s  wi th in  the  synchron ization  window,  the  d ri ve  sets  the  synchron ization  operation  
status  (see  S-0-0308).  

When  necessary,  the  synchron ization  operation  status  can  be  ass igned  to  a  real -time b i t.  

1 2. 1 46  IDN  S-0-01 84 Synchronization  veloci ty error l im i t  

1 2 . 1 46. 1  Attribu tes  

Table  1 99  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  1 99  – Attributes  for IDN  S-0-01 84 

Attribute  Value  

Name Synchron i zati on  vel oci ty error l im i t  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0044  

Scal i ng  factor:  S -0-0045  

Scal i ng  exponent:  S -0-0046  

Un i t   

 

1 2. 1 46.2  Description  

I f,  during  veloci ty synchronous  operation ,  the  d i fference between  the  synchronous  veloci ty 
command  value  of the  l ead  sp ind le  and  the  ve loci ty feedback value  of the  synchronous  
spind le  becomes greater than  the  synchron i zation  ve loci ty error l im i t  va lue,  the  d ri ve  sets  the  
synchron ization  error status  (see  S-0-0309).  

When  necessary,  the  synchron ization  error status  can  be  ass igned  to  a  real -time b i t.  

1 2. 1 47  IDN  S-0-01 89  Fol lowing  d istance  

1 2 . 1 47. 1  Attribu tes  

Table  200  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  
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Table  200  – Attributes  for IDN  S-0-01 89  

Attribute  Value  

Name Fol l owing  d i stance  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077   

Scal i ng  exponent:  S-0-0078   

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 47.2  Description  

The dri ve  uses  the  operation  data  of th is  I DN  to  store  the  d istance  between  pos i tion  command  
value  and  the  appropriate  pos i ti on  feedback value  1  or 2 .  Calcu lation  of the  fo l lowing  
d istance:  

fol l owing  d istance  =  pos i ti on  command  value  – posi ti on  feedback value  1  or 2  

1 2. 1 48  IDN  S-0-01 90  Drive  control led  gear engag ing  procedure command  

1 2. 1 48. 1  Attributes  

Table  201  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  201  – Attributes  for IDN  S-0-01 90  

Attribute  Value  

Name Dri ve  con tro l l ed  gear engag i ng  procedu re  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 48.2  Description  

The dri ve  control l ed  gear engag ing  procedure  command  activates  the  "gear engag ing  
function"  in  the  d ri ve.  The  dri ve  

•  i gnores  the  cycl ic  command  values,  

•  tu rns  i n  the  average  engag ing  speed  (S-0-021 4),  

•  us ing  the  parameters  engag ing  d i ther ampl i tude  (S-0-021 3),  

•  average  engag ing  speed  (S-0-021 4)  and  
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•  engag ing  d i ther period  (S-0-021 5)  i n  order to  improve  the  gear sh i fti ng .   

When  the  re levant actual  va lues  fu l fi l  the  cond i ti ons  of the  gear engag ing  function ,  the  d rive  
s ignals  the  procedure  command  as  performed  correctl y.   

When  the  master cancels  the  procedure  command ,  the  d ri ve  turns  off the  gear engag ing  
function  and  the  cycl ic command  values  are  va l id  i n  the  d ri ve  again .  

1 2 . 1 49  IDN  S-0-01 91  Cancel  reference poin t procedure  command  

1 2 . 1 49. 1  Attribu tes  

Table  202  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  202  – Attributes  for IDN  S-0-01 91  

Attribute  Value  

Name Cancel  reference  poin t  procedure  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 49.2  Description  

When  the  master sets  and  enables  the  procedure  command  "cancel  reference  poin t"  the  d ri ve  
resets  the  b i t  "posi tion  feedback va lue  status"  (S-0-0403).  

The  procedure  command  i s  completed  successfu l l y by the  d ri ve  as  soon  as  the  b i t  "pos i ti on  
feedback value  status"  i s  reset to  0 .  

1 2. 1 50  IDN  S-0-01 92  IDN-l ist  of al l  backup  operation  data  

1 2 . 1 50. 1  Attribu tes  

Table  203  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  203  – Attributes  for IDN  S-0-01 92  

Attribute  Value  

Name IDN-l i s t  of a l l  backup  operation  data  

Vers ion   

Length  CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  2 ,  variable  
CP1 6/3:  4 ,  variable  

Di splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2 . 1 50.2  Description  

The IDN- l is t s tores  I DNs  of a l l  d ri ve  data  that shal l  be  loaded  in  the  d ri ve  i n  order to  
guaran tee  correct operation .  The  master uses  th is  l i s t  to  generate  a  backup copy of the  d ri ve  
parameters.  

1 2 . 1 51  IDN  S-0-01 93  Posi tion ing  j erk 

1 2 . 1 51 . 1  Attributes  

Table  204  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  204 – Attributes  for IDN  S-0-01 93  

Attribute  Value  

Name Posi ti on ing  j erk 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-01 60  

Scal i ng  factor S-0-01 61  

Scal i ng  exponent  S-0-01 62  

Un i t   

 

1 2. 1 51 .2  Description  

"Posi tion ing  j erk”  i s  the  maximum  rate  of change  of acceleration  i n  the  operation  modes  
" I n terpolation "  and  "Posi tion ing".  Programming  a  value  of zero  wi l l  cause  j erk l im i ti ng  to  be  
deactivated .  

1 2. 1 52  IDN  S-0-01 94 Acceleration  command  value  

1 2 . 1 52. 1  Attributes  

Table  205  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  205 – Attributes  for IDN  S-0-01 94 

Attribute  Value  

Name Acceleration  command  value  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-01 60  

Scal i ng  factor:  S-0-01 61  

Scal i ng  exponent:  S-0-01 62  

Un i t   
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1 2. 1 52.2  Description  

The acceleration  command  va lue  can  be  transferred  as  cycl ic  data  or on  demand  by the  
con trol  un i t  vi a  the  service  channel .  

1 2. 1 53  IDN  S-0-01 95 Acceleration  feedback value  2  

1 2 . 1 53. 1  Attribu tes  

Table  206  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  206 – Attributes  for IDN  S-0-01 95 

Attribute  Value  

Name Acceleration  feedback value  2  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-01 60  

Scal i ng  factor:  S-0-01 61  

Scal i ng  exponent:  S-0-01 62  

Un i t   

 

1 2. 1 53.2  Description  

The acceleration  feedback va lue  2  i s  the  veloci ty change referred  to  the  external  encoder.  
Veloci ty i ncrease  i s  described  as  pos i ti ve  acceleration .  Veloci ty decrease  i s  described  as  
negative  acceleration .  

1 2. 1 54 IDN  S-0-01 96 Motor rated  current  

1 2 . 1 54. 1  Attributes  

Table  207  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  207  – Attributes  for IDN  S-0-01 96  

Attribute  Value  

Name Motor rated  current  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 001  

Un i t  A 
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1 2 . 1 54.2  Description  

The motor rated  curren t  i s  the  curren t at  wh ich  the  motor produces  the  rated  torque/force  
accord ing  to  the  motor spec sheet.  For a l l  asynchronous  motors,  th is  parameter i s  used  as  a  
reference  for the  scal i ng  of a l l  torque/force  data.  

1 2 . 1 55  IDN  S-0-01 97  Set coord inate  system  procedure  command  

1 2. 1 55. 1  Attributes  

Table  208  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  208  – Attributes  for IDN  S-0-01 97  

Attribute  Value  

Name Set  coord inate  system  procedu re  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 55.2  Description  

After acti vation  of the  “Set coord inate  system  procedure  command”,  the  d ri ve  i gnores  the  
pos i tion  command  va lue  and  i nstead  transfers  the  programmed  “ I n i tia l  coord inate  value”  
(S-0-01 98)  in to  the  d ri ve-in ternal  pos i tion  command .  Add i tional l y,  the  d rive  re-calcu lates  al l  
absolu te  va lues  (feedbacks,  pos i ti on  l im i ts ,  etc. ) ,  re lati ng  them  to  the  “ I n i ti a l  coord inate  
value”.  

The  posi ti on  feedback value  status  (S-0-0403)  and  pos i ti on  command  va lue  status  (S-0-0404)  
are  not affected  by th is  procedure  command .  

Th is  procedure  command  i s  successfu l l y completed  by the  d ri ve  when  a l l  necessary 
ca lcu lations  are  completed ,  the  “Curren t coord inate  offset”  (S-0-0283)  i s  ca lcu lated ,  and  the  
d ri ve  has  based  i ts  coord inate  system  on  the  “ I n i ti a l  coord inate  value”  (S-0-01 98).  

Before  the  con trol  cl ears  the  command ,  i t  sha l l  a l so  ad j ust i ts  coord inate  system  to  the  same 
va lue  the  d rive  used .  After cl earing  of the  procedure  command ,  the  d rive  wi l l  once  again  act  
upon  the  pos i ti on  command .  

The  procedure  command  wi l l  term inate  wi th  a  fau l t,  when  the  d ri ve  detects  an  error during  the  
command  speci fic  ca lcu lations.  

1 2. 1 56  IDN  S-0-01 98  In i tial  coordinate  value  

1 2 . 1 56. 1  Attributes  

Table  209  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  209  – Attributes  for IDN  S-0-01 98  

Attribute  Value  

Name I n i ti a l  coord i nate  va lue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 56.2  Description  

The d ri ves  coord inate  system  wi l l  be  set to  the  value  programmed  as  the  i n i ti a l  coord inate  
value  during  the  Set coord inate  system  procedure  command  (S-0-01 97) .  

1 2. 1 57  IDN  S-0-01 99  Sh ift coordinate  system  procedure command  

1 2. 1 57. 1  Attributes  

Table  21 0  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  21 0  – Attributes  for IDN  S-0-01 99  

Attribute  Value  

Name Sh i ft  coord inate  system  procedure  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 57.2  Description  

After acti vation  of the  “Sh i ft  coord inate  system  procedure  command”,  the  d rive  i gnores  the  
pos i tion  command  value  and  i nstead  adds  the  programmed  “Coord inate  offset va lue”  
(S-0-0275)  to  the  d ri ve- in ternal  pos i tion  command .  Add i tional l y,  the  d ri ve  re-calcu lates  a l l  
absolu te  values  (feedbacks,  posi tion  l im i ts,  etc. ) ,  re lati ng  them  to  the  “Coord inate  offset 
va lue”.  

The  pos i tion  feedback value  status  (S-0-0403)  and  pos i ti on  command  va lue  status  (S-0-0404)  
are  not affected  by th is  procedure  command .  
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Th is  procedure  command  is  successfu l l y completed  by the  d ri ve  when  a l l  necessary 
calcu lations  are  completed ,  the  “Curren t coord inate  offset”  (S-0-0283)  is  ca lcu lated ,  and  the  
drive  has  ad j usted  i ts  coord inate  system  based  upon  the  “Coord inate  offset value”.  

Before  the  control  clears  the  procedure  command ,  i t  shal l  a lso  ad just i ts  coord inate  system  to  
the  same value  the  d rive  used .  After cl earing  of the  procedure  command ,  the  d rive  wi l l  again  
act  upon  the  posi tion  command.  

The  procedure  command  wi l l  term inate  wi th  a  fau l t,  when  the  d ri ve  detects  an  error during  the  
command  speci fic  calcu lations.  

1 2 . 1 58  IDN  S-0-0200  Ampl i fier warn ing  temperature  

1 2 . 1 58. 1  Attributes  

Table  21 1  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  21 1  – Attributes  for IDN  S-0-0200  

Attribute  Value  

Name Ampl i fi er warn i ng  temperatu re  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type,  S -0-0208  

Un i t   

 

1 2. 1 58.2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  When  the  ampl i fier temperature  exceeds  the  ampl i fi er warn ing  
temperature  value,  the  d ri ve  sets  the  warn ing  b i t  for ampl i fi er overtemperature  in  C2D  
(S-0-001 2).  

For CP1 6/3:  When  the  ampl i fi er temperature  exceeds  the  ampl i fi er warn ing  temperature  
value,  the  d ri ve  

•  sets  the  S-0-0390  D iagnostic  number to  0xC00E2050,  

•  sets  S-0-031 1  Ampl i fi er overtemperature  warn ing ,  

•  sets  a  warn ing  b i t  i n  the  S-0-001 2  Class  2  d iagnostic  (C2D),  

•  sets  the  warn ing  (b i t  1 2)  i n  the  S-0-01 35 Drive  status,  and  

•  sets  the  warn ing  of device  (b i t  6)  i n  the  S-0-1 045 Device  Status  (S-DEV).  

1 2 . 1 59  IDN  S-0-0201  Motor warn ing  temperature  

1 2 . 1 59. 1  Attributes  

Table  21 2  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  21 2  – Attributes  for IDN  S-0-0201  

Attribute  Value  

Name Motor warn ing  temperature  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type,  S -0-0208  

Un i t   

 

1 2. 1 59.2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2 :  When  the  motor temperature  exceeds  the  motor warn ing  
temperature  va lue,  the  d rive  sets  the  warn ing  b i t  for motor overtemperature  i n  C2D  
(S-0-001 2).  

For CP1 6/3:  When  the  motor temperature  exceeds  the  motor warn ing  temperature  va lue,  the  
d ri ve  

•  sets  the  S-0-0390  D iagnostic  number to  0xC00E2051 ,  

•  sets  the  S-0-031 2  Motor overtemperature  warn ing ,  

•  sets  a  warn ing  b i t  i n  the  S-0-001 2  Class  2  d iagnostic  (C2D),  

•  sets  the  warn ing  (b i t  1 2)  i n  the  S-0-01 35  Drive  s tatus,  and  

•  sets  the  warn ing  of device  (b i t  6)  i n  the  S-0-1 045 Device  Status  (S-DEV).  

1 2 . 1 60  IDN  S-0-0202  Cool ing  error warn ing  temperature  

1 2 . 1 60. 1  Attributes  

Table  21 3  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  21 3  – Attributes  for IDN  S-0-0202  

Attribute  Value  

Name Cool i ng  error warn ing  temperature  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type,  S -0-0208  

Un i t   

 

1 2. 1 60.2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  When  an  error occurs  i n  the  cool ing  system  (e. g . ,  the  
temperature  ins ide  the  ci rcu i try hous ing  exceeds  the  cool i ng  error warn ing  temperature  
value),  the  d ri ve  sets  the  warn ing  b i t  for cool i ng  error i n  C2D  (S-0-001 2) .  
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For CP1 6/3:  When  an  error occurs  i n  the  cool i ng  system  (e. g . ,  the  temperature  i ns ide  the  
ci rcu i try housing  exceeds  the  cool i ng  error warn ing  temperature  value),  the  d ri ve  

•  sets  the  S-0-031 3  Cool ing  error warn ing ,  

•  sets  a  warn ing  b i t  i n  the  S-0-001 2  Class  2  d iagnostic  (C2D),  

•  sets  the  warn ing  (b i t  1 2)  i n  the  S-0-01 35 Drive  s tatus  and  

•  sets  the  warn ing  of device  (b i t  6)  i n  the  S-0-1 045 Device  Status  (S-DEV).  

1 2 . 1 61  IDN  S-0-0203 Ampl i fier shut-down  temperature  

1 2 . 1 61 . 1  Attributes  

Table  21 4  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  21 4 – Attributes  for IDN  S-0-0203  

Attribute  Value  

Name Ampl i fi er shu t-down  temperatu re  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type,  S -0-0208  

Un i t   

 

1 2. 1 61 .2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  When  the  ampl i fi er temperature  exceeds  the  ampl i fi er shu t-
down  temperature  value,  the  d ri ve  sets  the  b i t  for ampl i fier overtemperature  shu t-down  i n  C1 D  
(S-0-001 1 ).  

For CP1 6/3:  When  the  ampl i fi er temperature  exceeds  the  ampl i fier shut-down  temperature  
va lue,  the  d rive  

•  sets  the  S-0-0390  Diagnostic  number to  0xC00F201 8,  

•  sets  an  error b i t  i n  the  S-0-001 1  Class  1  d i agnostic (C1 D),  

•  sets  the  shu t-down  error (b i t  1 3)  i n  the  S-0-01 35  Drive  status,  

•  sets  the  error of device  (b i t  7)  in  the  S-0-1 045  Device  Status  (S-DEV)  and  

•  acti vates  the  appl ication  re lated  shut-down  procedure.  

1 2 . 1 62  IDN  S-0-0204 Motor shut-down  temperature  

1 2 . 1 62. 1  Attributes  

Table  21 5  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  21 5 – Attributes  for IDN  S-0-0204 

Attribute  Value  

Name Motor shu t-down  temperature  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type,  S -0-0208  

Un i t   

 

1 2. 1 62.2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  When  the  motor temperature  exceeds  the  motor shut-down  
temperature  va lue,  the  d ri ve  sets  the  b i t  for motor overtemperature  shu t-down  i n  C1 D  
(S-0-001 1 ).  

For CP1 6/3:  When  the  motor temperature  exceeds  the  motor shut-down  temperature  value,  
the  d rive  

•  sets  the  S-0-0390  Diagnostic  number to  0xC00F201 9,  

•  sets  an  error b i t  i n  the  S-0-001 1  Class  1  d i agnostic (C1 D),  

•  sets  the  shu t-down  error (b i t  1 3)  i n  the  S-0-01 35  Drive  status,  

•  sets  the  error of device  (b i t  7)  in  the  S-0-1 045  Device  Status  (S-DEV),  and  

•  acti vates  the  appl ication  re lated  shut-down  procedure.  

1 2 . 1 63  IDN  S-0-0205 Cool ing  error shu t-down  temperature  

1 2 . 1 63. 1  Attribu tes  

Table  21 6  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  21 6  – Attributes  for IDN  S-0-0205 

Attribute  Value  

Name Cool i ng  error shu t-down  temperatu re  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type,  S  0 -0208  

Un i t   

 

1 2. 1 63.2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  When  an  error occurs  i n  the  cool i ng  system  (e. g .  the  
temperature  ins ide  the  ci rcu i try hous ing  exceeds  the  cool ing  error shut-down  temperature  
value),  the  d rive  sets  the  b i t  for cool i ng  error shut-down  i n  C1 D  (S-0-001 1 ).  
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For CP1 6/3:  When  an  error occurs  i n  the  cool i ng  system  (e. g . ,  the  temperature  i ns ide  the  
ci rcu i try housing  exceeds  the  cool i ng  error shu t-down  temperature  value) ,  the  d ri ve  

•  sets  an  error b i t  i n  the  S-0-001 1  Class  1  d i agnostic (C1 D) ,  

•  sets  the  shu t-down  error (b i t  1 3)  i n  the  S-0-01 35  Drive  s tatus,  

•  sets  the  error of device  (b i t  7)  i n  the  S-0-1 045 Device  Status  (S-DEV),  and  

•  activates  the  appl ication  re lated  shu t-down  procedure.  

1 2. 1 64 IDN  S-0-0206 Drive  on  delay time  

1 2 . 1 64. 1  Attributes  

Table  21 7  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  21 7  – Attributes  for IDN  S-0-0206  

Attribute  Value  

Name Dri ve  on  delay time  

Vers ion   

Length  CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  2  
CP1 6/3:  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 1  

Un i t  ms  

 

1 2. 1 64.2  Description  

After torque  is  acti vated  (drive  status ,  b i t  1 4  i s  set)  "dri ve  on  delay time"  i s  started .  The  dri ve  
fol l ows  the  command  va lues  after the  "drive  on  delay time"  has  e lapsed .  

1 2. 1 65  IDN  S-0-0207  Drive  off delay time  

1 2 . 1 65. 1  Attributes  

Table  21 8  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  21 8  – Attributes  for IDN  S-0-0207  

Attribute  Value  

Name Dri ve  off delay time  

Vers ion   

Length  CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  2  
CP1 6/3:  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 1  

Un i t  ms  
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1 2. 1 65.2  Description  

After "d ri ve  off"  (b i t  1 5  of the  master control  word)  i s  reset and  nmin  i s  reached ,  the  d ri ve  off 
delay time i s  started  and  the  locking  of the  brake  i s  i n i tiated .  The  torque  remains  acti vated  i n  
the  d rive  un ti l  th is  d ri ve  off de lay time has  e lapsed .  

EXAMPLE  Used  as  break del ay time  (clamping  or release).  

1 2. 1 66  IDN  S-0-0208  Temperature  data scal ing  type  

1 2 . 1 66. 1  Attributes  

Table  21 9  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  21 9  – Attributes  for IDN  S-0-0208  

Attribute  Value  

Name Temperatu re  data  scal i ng  type  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 66.2  Description  

This  scal ing  type  parameter determ ines  whether temperature  is  used  in  un i ts  of °C or °F .  

Temperature  scal ing  is  0 , 1  °C or 0, 1  °F .  The  data  length  of temperature  data  i s  fixed  to  two 
bytes.  Table  220  shows detai ls  of the  va l i d  va lues.  

Table  220  – Structure  of temperature  data  scal ing  type  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Entry i n  0 , 1  °C  0  

 Entry i n  0 , 1  °F  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2. 1 67  IDN  S-0-0209  Lower adaptation  l imi t  

1 2 . 1 67. 1  Attributes  

Table  221  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  221  – Attributes  for IDN  S-0-0209  

Attribute  Value  

Name Lower adaptation  l im i t  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0044  

Scal i ng  factor:  S-0-0045  

Scal i ng  exponent:  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2. 1 67.2  Description  

Below the  l ower adaptation  l im i t,  the  proportional  ga in  adaptation  (S-0-021 1 )  and  the  i n tegral  
action  time adaptation  (S-0-021 2)  are  enabled .  Above  the  l ower adaptation  l im i t,  the  
adaptation  of proportional  ga in  and  the  i n tegral  action  time change  l i nearl y from  the  l ower 
l evel  to  the  values  at the  upper adaptation  l im i t,  as  defi ned  for the  veloci ty l oop  proportional  
ga in  (S-0-01 00)  and  the  ve loci ty l oop  i n tegral  action  time (S-0-01 01 ).  

1 2. 1 68  IDN  S-0-021 0  Upper adaptation  l imi t  

1 2 . 1 68. 1  Attribu tes  

Table  222  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  222  – Attributes  for IDN  S-0-021 0  

Attribute  Value  

Name Upper adaptation  l im i t  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0044  

Scal i ng  factor:  S-0-0045  

Scal i ng  exponent:  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2. 1 68.2  Description  

Above the  upper adaptation  l im i t,  the  veloci ty l oop  proportional  ga in  (S-0-01 00)  and  the  
veloci ty l oop  i n tegral  action  time (see  S-0-01 01 )  are  enabled .  Below the  upper adaptation  
l im i t,  the  proportional  ga in  and  the  i n tegra l  action  time veloci ty l oops  change l i nearl y from  the  
h igher l evel  to  the  values  at the  l ower adaptation  l im i t  as  defined  for the  proportional  ga in  
adaptation  (S-0-021 1 )  and  the  i n tegral  action  time  adaptation  (S-0-021 2).  
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1 2. 1 69  IDN  S-0-021 1  Adaptation  proportional  gain  

1 2 . 1 69. 1  Attribu tes  

Table  223  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  223  – Attributes  for IDN  S-0-021 1  

Attribute  Value  

Name Adaptati on  proportional  ga in  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 1  

Un i t  %  

 

1 2. 1 69.2  Description  

Adaptation  proportional  ga in  determ ines  the  percen tage  value  below the  lower adaptation  
l im i t,  dependent on  the  veloci ty l oop  proportional  ga in  (S-0-01 00).  Above the  upper adaptation  
l im i t,  adaptation  proportional  ga in  i s  not enabled .  Between  the  upper and  l ower adaptation  
l im i ts,  the  veloci ty l oop  proportional  ga in  changes  l i nearl y,  dependent on  the  adaptation  
proportional  ga in  and  the  actual  veloci ty.  

1 2. 1 70  IDN  S-0-021 2  Adaptation  in tegral  action  time  

1 2 . 1 70. 1  Attribu tes  

Table  224  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  224 – Attributes  for IDN  S-0-021 2  

Attribute  Value  

Name Adaptati on  i n teg ral  action  t ime  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 1  

Un i t  %  

 

1 2. 1 70.2  Description  

Adaptation  i n tegral  action  time determ ines  the  percentage  value  below the  l ower adaptation  
l im i t,  dependent on  the  ve loci ty l oop  i n tegra l  action  time (S-0-01 01 ).  Above the  upper 
adaptation  l im i t,  adaptation  in tegra l  action  time  i s  not enabled .  Between  the  lower and  upper 
adaptation  l im i ts ,  the  veloci ty loop  i n tegral  action  time  changes  l i nearl y,  dependent on  the  
adaptation  i n tegral  action  time and  the  actual  veloci ty.  
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1 2 . 1 71  IDN  S-0-021 3  Engag ing  d i ther ampl i tude  

1 2 . 1 71 . 1  Attributes  

Table  225  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  225 – Attributes  for IDN  S-0-021 3  

Attribute  Value  

Name Engag ing  d i ther ampl i tude  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1 0–4  

Un i t  m in–1  

 

1 2. 1 71 .2  Description  

The engag ing  d i ther ampl i tude  defines  the  maximum  speed  of the  d rive  i n  both  d i rections  
during  the  d rive  control led  gear engag ing  procedure  command .  Data  reference is  the  motor 
shaft.  

1 2. 1 72  IDN  S-0-021 4 Average  engag ing  speed  

1 2 . 1 72. 1  Attributes  

Table  226  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  226 – Attributes  for IDN  S-0-021 4 

Attribute  Value  

Name Average  engag ing  speed  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1 0–4  

Un i t  m in–1  

 

1 2. 1 72.2  Description  

During  the  d ri ve  control l ed  gear engag ing  procedure  command ,  the  d ri ve  adds  the  
programmed  average engag ing  speed  to  the  engag ing  d i ther ampl i tude.  Data  reference i s  the  
motor shaft.  

1 2. 1 73  IDN  S-0-021 5 Engag ing  d i ther period  

1 2 . 1 73. 1  Attributes  

Table  227  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  227  – Attributes  for IDN  S-0-021 5  

Attribute  Value  

Name Engag ing  d i ther peri od  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 1  

Un i t  ms  

 

1 2. 1 73.2  Description  

During  the  d ri ve  con trol l ed  gear engag ing  procedure  command ,  the  d ri ve  osci l l ates  at i ts  
programmed  engag ing  d i ther ampl i tude,  average  engag ing  speed ,  and  engag ing  d i ther period .  

1 2. 1 74 IDN  S-0-021 6 Switch  parameter set  procedure  command  

1 2. 1 74. 1  Attributes  

Table  228  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  228  – Attributes  for IDN  S-0-021 6  

Attribute  Value  

Name Swi tch  parameter set  procedure  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 74.2  Description  

This  procedure  command  a l l ows  the  system  to  swi tch  parameter sets  and /or gear ratio.  The  
dri ve  swi tches  to  the  parameter set wh ich  i s  programmed  i n  the  parameter set preselection  
(S-0-021 7).  I f a  gear ratio  has  a lso  been  programmed  in  the  gear ratio  preselection  
(S-0-021 8),  the  gear ratio  i s  swi tched  as  wel l .  

1 2. 1 75  IDN  S-0-021 7  Parameter set preselection  

1 2 . 1 75. 1  Attribu tes  

Table  229  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  229  – Attributes  for IDN  S-0-021 7  

Attribute  Value  

Name Parameter set  presel ection  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 75.2  Description  

The parameter set of the  d ri ve  is  se lected  by means  of the  parameter set preselection .  The  
swi tch  parameter set  procedure  command  (see  S-0-021 6)  i s  used  to  swi tch  parameter sets.  I f 
the  d ri ve  has  no  swi tchable  parameter sets,  i t  wi l l  on l y accept parameter set 0 .  Therefore,  
parameter set  0  shal l  be  avai l able  i n  every d ri ve  and  wi l l  be  acti vated  during  i n i ti al i sation .  

Table  230  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues.  

Table  230  – Structure  of parameter set preselection  

Bi t  Mean ing  Value  

2   to  0    

 Parameter set  0  000  

 Parameter set  1  001  

 Parameter set  2  01 0  

 Parameter set  3  01 1  

 Parameter set  4  1 00  

 Parameter set  5  1 01  

 Parameter set  6  1 1 0  

 Parameter set  7  1 1 1  

1 5  to  3  (Reserved)   

 

1 2. 1 76  IDN  S-0-021 8  Gear ratio  preselection  

1 2 . 1 76. 1  Attributes  

Table  231  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  231  – Attributes  for IDN  S-0-021 8  

Attribute  Value  

Name Gear rati o  presel ection  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 76.2  Description  

The gear ratio  preselection  selects  the  gear ratio  of the  d ri ve.  The  swi tch  parameter set 
procedure  command  (see  S-0-021 6)  i s  used  to  swi tch  the  gear ratio.  I f the  d ri ve  swi tches  to  
another gear ratio,  add i ti onal  parameters  (see  S-0-021 7,  S-0-021 9)  can  be  activated .  

Table  232  shows  detai l s  of the  val i d  va lues.  

Table  232  – Structure  of the  gear ratio  preselection  

Bi t  Polari ty Value  

2   to  0    

 Gear rati o  0  000  

 Gear rati o  1  001  

 Gear rati o  2  01 0  

 Gear rati o  3  01 1  

 Gear rati o  4  1 00  

 Gear rati o  5  1 01  

 Gear rati o  6  1 1 0  

 Gear rati o  7  1 1 1  

1 5  to  3  (Reserved)   

 

1 2. 1 77  IDN  S-0-021 9  IDN–l ist of parameter set  

1 2 . 1 77. 1  Attributes  

Table  233  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  233  – Attributes  for IDN  S-0-021 9  

Attribute  Value  

Name IDN–l i st  of parameter set  

Vers ion   

Length  CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  2 ,  variable  
CP1 6/3:  4 ,  variable  

Di splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 77.2  Description  

IDN-l is t of S-0-021 9  con tains  a l l  I DNs  of parameter set 0  wh ich  are  a lso  supported  i n  the  
parameter sets  1  to  7 .  

IDN-l is t S-X-021 9  (X =  1  to  7)  contains  a l l  the  IDNs  of operation  data  wh ich  are  changed  
au tomatical l y when  parameter set  X is  acti vated .   

An  IDN- l is t S–X–021 9  (X =  1  to  7)  can  conta in  on l y parameters  of parameter set 0 .  

1 2. 1 78  IDN  S-0-0220  M in imum  spindle  speed  

1 2 . 1 78. 1  Attribu tes  

Table  234  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  234 – Attributes  for IDN  S-0-0220  

Attribute  Value  

Name M in imum  spind l e  speed  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1 0–4  

Un i t  m in–1  

 

1 2. 1 78.2  Description  

CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2 :  When  the  speed  fal l s  below m in imum  spind le  speed ,  the  d ri ve  can  
sh i ft to  another gear (see  a lso  S-0-021 6).  

CP1 6/3:  When  the  speed  fa l l s  be low m in imum  spind le  speed ,  the  d ri ve  sets  the  status  

n feedback ≥  m in imum  spind le  speed  (S-0-0339).  After that the  d rive  can  sh i ft  to  another gear 
(see  also  S-0-021 6) .  
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1 2. 1 79  IDN  S-0-0221  Maximum spindle  speed  

1 2 . 1 79. 1  Attribu tes  

Table  235  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  235 – Attributes  for IDN  S-0-0221  

Attribute  Value  

Name Maximum  spind le  speed  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1 0–4  

Un i t  m in–1  

 

1 2. 1 79.2  Description  

CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2 :  The  maximum  spind le  speed  ind icates  the  l im i ti ng  speed  for the  
actual  gear.  

CP1 6/3:  The  maximum  spind le  speed  ind icates  the  l im i ti ng  speed  for the  actual  gear.  When  

the  speed  exceeds  the  maximum  spind le  speed ,  the  d ri ve  sets  the  status  n feedback  ≥  maximum  
spind le  speed  (S-0-0340).  

1 2 . 1 80  IDN  S-0-0222  Spind le  position ing  speed  

1 2 . 1 80. 1  Attributes  

Table  236  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  236 – Attributes  for IDN  S-0-0222  

Attribute  Value  

Name Spind l e  posi ti on i ng  speed  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1 0–4  

Un i t  m in–1  

 

1 2. 1 80.2  Description  

When  the  pos i tion  spind le  procedure  command  (see  S-0-01 52)  i s  received ,  the  d ri ve  
accelerates  or decelerates  to  the  spind le  pos i ti on ing  speed ,  depend ing  upon  the  curren t 
speed .   

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 255  –  

1 2 . 1 81  IDN  S-0-0223 Drive  control led  synchronous  operation  procedure  command  

1 2. 1 81 . 1  Attributes  

Table  237  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  237  – Attributes  for IDN  S-0-0223  

Attribute  Value  

Name Dri ve  con tro l l ed  synch ronous  operation  procedure  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 81 .2  Description  

When  the  master acti vates  the  d ri ve  con trol led  synchronous  operation  procedure  command ,  
the  synchronous  spind le  is  synchron i zed  on  the  lead  spind le  as  programmed  in  the  
synchronous  operation  parameter (S-0-0225).   

The  synchronous  operation  is  cancel l ed  by d isabl i ng  the  procedure  command .  The  command  
is  executed  correctl y when  synchron i zed  operation  status  (S-0-0308)  has  been  reached .  I f the  
synchronous  spind le  generates  an  error of C1 D,  the  procedure  command  resu l ts  i n  an  error in  
the  procedure  command  acknowledgment.  I f the  l ead  spind le  generates  errors  of C1 D,  
synchron ized  operation  con tinues.   

The  master transfers  the  d ri ve  con trol l ed  synchronous  operation  procedure  command  on l y to  
the  synchronous  spind le .  Synchron ization  between  lead  and  synchronous  spind le  shal l  be  
main tained  during  speed  changes.  

1 2. 1 82  IDN  S-0-0224 Lead  spindle  address  

1 2 . 1 82. 1  Attribu tes  

Table  238  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  238  – Attributes  for IDN  S-0-0224 

Attribute  Value  

Name Lead  spind le  add ress  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue  1  

Max i npu t  val ue  Maximum  s lave  address  

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2. 1 82.2  Description  

This  parameter contains  the  d ri ve  address  of the  lead  sp ind le  responsib le  for synchronous  
operation .  Command  va lues  are  taken  from  th is  address  during  the  synchronous  operation  
command .  

1 2. 1 83  IDN  S-0-0225 Synchronous  operation  parameter 

1 2 . 1 83. 1  Attribu tes  

Table  239  shows  the  possible  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  239  – Attributes  for IDN  S-0-0225 

Attribute  Value  

Name Synchronous  operation  parameter 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 83.2  Description  

This  parameter conta ins  the  control  commands  for the  synchronous  operation  function .  

Table  240  shows  deta i l s  of the  va l i d  va lues.  

Table  240  – Structure  of the  synchronous  operation  parameter 

Bi t  Mean ing  Value  

1  to  0    

 Veloci ty synchronous  mode:  for the  synchron i zati on  on l y the  parameters  synch ron ization  
vel oci ty wi ndow (S-0-01 83)  and  synch ron ization  ve loci ty error l im i t  (S-0-01 84)  are  
necessary.  

00  

 (Reserved)  01  

 Relati ve  ang le  synchronous  mode  wi thout  regard  to  a  reference  poin t  and  synchronous  
pos i ti on  offset  (S-0-0230).  

1 0  

 Absolu te  ang l e-synch ronous  mode  wi th  regard  to  a  reference  poin t  and  posi ti on-
dependent  parameter of the  synchronous  spind l e:  synch ronous  posi ti on  offset  (S -0-0230)  
and  spi nd l e  ang le  pos i ti on  (S-0-01 53).  

1 1  

2    

 Chang i ng  speed  ratio  from  l ead  spind l e  revolu ti ons  (S -0-0226)  to  synchronous  spind le  
revol u tions  (S -0-0227).  

0  

 Chang i ng  of the  speed  ratio  i s  complete  and  the  synchronous  spind l e  accepts  the  ratio.  
Therefore,  new parameters  can  be  i ssued  du ri ng  the  acti ve  synch ronous  operation  
function .  

1  

1 5  to  3  (Reserved)   
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1 2 . 1 84 IDN  S-0-0226 Lead  spindle  revolutions  

1 2 . 1 84. 1  Attributes  

Table  241  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  241  – Attributes  for IDN  S-0-0226  

Attribute  Value  

Name Lead  spind le  revol u tions  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t  1  [ l ead  spind le  revolu ti on ]  

 

1 2. 1 84.2  Description  

The speed  ratio  between  the  l ead  sp ind le  and  the  synchronous  spind le  is  ca lcu lated  from  the  
revolu tion  ratio  between  the  lead  sp ind le  and  the  synchronous  spind le.  

Speed  ratio  =  
srevolution spindle ssynchronou

srevolution spindle lead
 

Lead  sp ind le  revolu tions  shal l  be  entered  as  i n tegers.  

1 2 . 1 85  IDN  S-0-0227  Synchronous  spindle  revolutions  

1 2 . 1 85. 1  Attribu tes  

Table  242  shows  the  possible  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  242  – Attributes  for IDN  S-0-0227  

Attribute  Value  

Name Synchronous  spind le  revol u tions  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t  1  [synchronous  spind le  revol u ti on ]  

 

1 2. 1 85.2  Description  

Refer to  l ead  spind le  revolu tions  (S-0-0226)  for speed  ratio.  

Synchronous  sp ind le  revolu tions  shal l  be  en tered  as  i n tegers.  
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1 2. 1 86  IDN  S-0-0228  Synchronization  position  window 

1 2 . 1 86. 1  Attribu tes  

Table  243  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  243  – Attributes  for IDN  S-0-0228  

Attribute  Value  

Name Synchron i zati on  pos i ti on  wi ndow 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S-0-0076  

Scal i ng  factor:  S -0-0077  

Scal i ng  exponent:  S -0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S -0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 86.2  Description  

I f,  d uri ng  synchron ization ,  the  d i fference between  the  synchronous  posi ti on  command  value  of 
the  lead  spind le  and  the  pos i tion  feedback value  of the  synchronous  sp ind le  fa l l s  wi th in  the  
synchron ization  window,  the  d ri ve  sets  the  status  for synchron ization  (see  S-0-0308).  When  
necessary,  the  synchron ization  operation  status  can  be  ass igned  to  a  rea l -time status  b i t  i n  
the  d ri ve  s tatus  word  and  transferred  to  the  control  u n i t.  

1 2. 1 87  IDN  S-0-0229  Synchron ization  position  error l imit  

1 2 . 1 87. 1  Attributes  

Table  244  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  244 – Attributes  for IDN  S-0-0229  

Attribute  Value  

Name Synchron i zati on  pos i ti on  error l im i t  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S -0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S -0-0079  

Un i t   
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1 2 . 1 87.2  Description  

I f,  during  synchron ization ,  the  d i fference  between  the  synchronous  pos i ti on  command  va lue  of 
the  l ead  spind le  and  the  posi tion  feedback value  of the  synchronous  spind le  becomes  greater 
than  the  synchron ization  error l im i t va lue,  the  d ri ve  sets  the  synchron i zation  error s tatus  (see  
S-0-0309).  When  necessary,  the  synchron ization  error status  can  be  ass igned  to  a  real -time 
bi t.  

1 2. 1 88  IDN  S-0-0230  Synchronous  position  offset  

1 2 . 1 88. 1  Attribu tes  

Table  245  shows  the  possible  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  245 – Attributes  for IDN  S-0-0230  

Attribute  Value  

Name Synchronous  pos i ti on  offset  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 88.2  Description  

This  parameter describes  the  offset ang le  between  the  reference poin ts  for l ead  and  
synchronous  spind le.  

1 2. 1 89  IDN  S-0-0254 Actual  parameter set  

1 2 . 1 89. 1  Attributes  

Table  246  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  246 – Attributes  for IDN  S-0-0254 

Attribute  Value  

Name Actual  parameter set  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2. 1 89.2  Description  

This  parameter stores  the  curren t active  parameter set i n  the  d ri ve.  I f a  parameter set i s  to  be  
swi tched ,  i t  i s  important that the  next consecutive  parameter set  be  updated  and  correct,  and  
preselected  i n  the  parameter set preselection  (S-0-021 7).  Parameter set 0  sha l l  be  active  i n  
every d ri ve  before  and  during  i n i ti a l i sation .  Table  247  shows  detai l s  of the  va l i d  va lues.  

Table  247  – Structure  of the  actual  parameter set  

Bi t  Mean ing  Value  

2  to  0    

 Parameter set  0  acti ve  000  

 Parameter set  1  acti ve  001  

 Parameter set  2  acti ve  01 0  

 Parameter set  3  acti ve  01 1  

 Parameter set  4  acti ve  1 00  

 Parameter set  5  acti ve  1 01  

 Parameter set  6  acti ve  1 1 0  

 Parameter set  7  acti ve  1 1 1  

1 5  to  3  (Reserved)   

 

1 2. 1 90  IDN  S-0-0255 Actual  gear ratio  

1 2 . 1 90. 1  Attributes  

Table  248  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  248  – Attributes  for IDN  S-0-0255  

Attribute  Value  

Name Actual  gear rati o  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 90.2  Description  

This  parameter stores  the  curren t acti ve  gear ratio  i n  the  d ri ve.  I f the  gear ratio  i s  to  be  
swi tched ,  i t  i s  importan t  that the  next consecu tive  gear ratio  i s  updated  and  correct and  i t  
sha l l  be  preselected  i n  the  gear ratio  preselection  (S-0-021 8).  

Table  249  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues.  
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Table  249  – Structure  of the  Actual  Gear Ratio  

Bi t  Mean ing  Value  

2  to  0    

 Gear rati o  0  acti ve  000  

 Gear rati o  1  acti ve  001  

 Gear rati o  2  acti ve  01 0  

 Gear rati o  3  acti ve  01 1  

 Gear rati o  4  acti ve  1 00  

 Gear rati o  5  acti ve  1 01  

 Gear rati o  6  acti ve  1 1 0  

 Gear rati o  7  acti ve  1 1 1  

1 5  to  3  (Reserved)   

 

1 2. 1 91  IDN  S-0-0256 Mu ltipl ication  factor 1  

1 2 . 1 91 . 1  Attributes  

Table  250  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  250  – Attributes  for IDN  S-0-0256  

Attribute  Value  

Name Mu l ti p l i cati on  factor 1  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 91 .2  Description  

“Mu l tip l ication  Factor 1 ”  defines  the  factor that the  motor feedback s i gnal  i s  mu l tip l ied  by i n  
the  d ri ve  (see  S-0-01 1 6) .  Mu l ti pl ication  factor 1  can  a lso  be  determ ined  by the  d ri ve,  taking  
the  “Maximum  travel  range”  (S-0-0278)  i n to  account.  

The  drive- in ternal  resolu tion  for the  motor encoder is  determ ined  from  the  resolu tion  of 
feedback 1  (S-0-01 1 6)  and  mu l ti p l ication  factor 1 .  

1 2. 1 92  IDN  S-0-0257  Multipl ication  factor 2  

1 2 . 1 92. 1  Attribu tes  

Table  251  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  251  – Attributes  for IDN  S-0-0257  

Attribute  Value  

Name Mu l ti p l i cati on  factor 2  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 92.2  Description  

“Mu l tip l ication  Factor 2”  defines  the  factor that the  EXTERNAL feedback s ignal  i s  mu l ti p l ied  
by i n  the  d rive  (see  S-0-01 1 7).  Mu l tip l ication  factor 2  can  a lso  be  determ ined  by the  d ri ve,  
taking  the  “Maximum  travel  range”  (S-0-0278)  i n to  account.  

The  dri ve- in ternal  resolu tion  for the  external  encoder i s  determ ined  from  the  resolu tion  of 
feedback 2  (S-0-01 1 7)  and  mu l ti p l ication  factor 2 .  

1 2. 1 93  IDN  S-0-0258  Target position  

1 2 . 1 93. 1  Attributes  

Table  252  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  252  – Attributes  for IDN  S-0-0258  

Attribute  Value  

Name Target posi ti on  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 93.2  Description  

I n  the  “ I n terpolation” ,  the  control  sends  the  “Target posi ti on”  as  a  command  to  the  d ri ve.  The  
dri ve  travels  to  the  target pos i tion ,  taking  i n to  account  the  posi tion ing  veloci ty (S-0-0259),  
pos i tion ing  acceleration  (S-0-0260),  and  posi tion ing  j erk (S-0-01 93).  
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1 2 . 1 94 IDN  S-0-0259  Posi tion ing  veloci ty 

1 2 . 1 94. 1  Attributes  

Table  253  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  253  – Attributes  for IDN  S-0-0259  

Attribute  Value  

Name Posi ti on ing  veloci ty  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0044  

Scal i ng  factor:  S-0-0045   

Scal i ng  exponent:  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2. 1 94.2  Description  

The “posi tion ing  ve loci ty”  i s  used  in  the  operation  modes  “ I n terpolation”  and  "Posi tion ing "  as  
the  ve loci ty to  travel  to  the  “Active  target posi tion”  (S-0-0430).  

1 2. 1 95  IDN  S-0-0260  Position ing  acceleration  

1 2 . 1 95. 1  Attributes  

Table  254  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  254 – Attributes  for IDN  S-0-0260  

Attribute  Value  

Name Posi ti on ing  accelerati on  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-01 60  

Scal i ng  factor S-0-01 61  

Scal i ng  exponent  S-0-01 62  

Un i t   

 

1 2. 1 95.2  Description  

The “posi tion ing  acceleration”  i s  used  i n  the  operation  modes  “ I n terpolation ”  and  "Posi tion ing"  
as  the  rate  to  accelerate  to  and  decelerate  from  the  posi tion ing  ve loci ty (S-0-0259).  
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I f the  d ri ve  supports  the  pos i tion ing  deceleration  (S-0-0359),  then  a  separate  deceleration  can  
be  ad j usted .  

1 2. 1 96  IDN  S-0-0261  Coarse position  window 

1 2. 1 96. 1  Attribu tes  

Table  255  shows  the  possible  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  255 – Attributes  for IDN  S-0-0261  

Attribute  Value  

Name Coarse  posi ti on  window 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2. 1 96.2  Description  

When  the  d i fference  between  the  accumu lated  posi tion  command  value  and  the  pos i ti on  
feedback value  is  wi th in  the  range  of the  “coarse  pos i ti on  window”,  then  the  d ri ve  sets  the  
status  “ I n  coarse  pos i ti on”  (S-0-0341 ) .  When  needed ,  the  status  ' i n  coarse  posi tion '  i s  
ass igned  to  a  real -time b i t.  

1 2. 1 97  IDN  S-0-0262  Load  defau lts  procedure command  

1 2. 1 97. 1  Attributes  

Table  256  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  256 – Attributes  for IDN  S-0-0262  

Attribute  Value  

Name Load  defau l ts  procedure  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 265  –  

1 2 . 1 97.2  Description  

When  the  master sets  and  enables  the  “ l oad  defau l ts”  procedure  command ,  the  defau l t  
parameters  (bas ic parameter set)  wi l l  be  acti vated .  The  scope and  con tents  of the  defau l t  
parameters  (for example  l im i t values,  veloci ty loop  setti ngs,  etc. )  are  determ ined  by the  d rive  
suppl ier.  The  defau l t  parameters  are  not optim ized  for the  respective  appl ication ;  rather they 
perm i t a  problem  free  i n ter-operation  between  the  ampl i fier and  motor.   

NOTE  Th is  parameter can  cause  optim ized  parameters  to  be  overwri tten ,  and  the  con trol -reg istered  “Drive  I D ”  
(S-0-0271 )  to  be  erased .  

1 2. 1 98  IDN  S-0-0263  Load  working  memory procedure command  

1 2. 1 98. 1  Attributes  

Table  257  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  257  – Attributes  for IDN  S-0-0263  

Attribute  Value  

Name Load  working  memory procedu re  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 98.2  Description  

When  the  master sets  and  enables  the  “Load  working  memory”  procedure  command ,  a l l  data  
necessary for operation  (see  “ IDN-l ist of a l l  backup operation  data“  S-0-01 92)  wi l l  be  l oaded  
from  the  d ri ve ’s  non-volati le  memory i n to  i ts  “acti ve  memory” .  

After power on ,  the  d ri ve  au tomatica l l y transfers  the  data  from  non-volati l e  memory i n to  the  
active  memory.  

NOTE  Th is  procedure  command  wi l l  cause  acti ve  parameters  to  be  overwri tten .  

1 2. 1 99  IDN  S-0-0264 Backup  working  memory procedure command  

1 2. 1 99. 1  Attributes  

Table  258  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  258  – Attributes  for IDN  S-0-0264 

Attribute  Value  

Name Backup  working  memory procedure  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2. 1 99.2  Description  

When  the  master sets  and  enables  the  “Backup  working  memory”  procedure  command ,  a l l  
data  necessary for operation  (see  “ I DN- l is t of a l l  backup operation  data“  S-0-01 92)  wi l l  be  
l oaded  from  the  d rive’s  “acti ve  memory”  i n to  i ts  non-volati l e  memory.  

NOTE  Th is  procedure  command  wi l l  cause  previously saved  parameters  to  be  overwri tten .  

1 2.200  IDN  S-0-0265 Language  selection  

1 2 .200. 1  Attributes  

Table  259  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  259  – Attributes  for IDN  S-0-0265  

Attribute  Value  

Name Language  sel ection  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.200.2  Description  

This  parameter can  be  used  to  select one  of the  l anguages  avai l able  in  the  d ri ve  (see  
S-0-0266).  By chang ing  the  language selection ,  text from  the  d ri ve  wi l l  be  d isplayed  i n  the  
new l anguage,  such  as:  

– NAME  (Data  b lock e lement 2)  

– UN ITS  (Data  b lock element 4)  and  

– D iagnostic  (S-0-0095)  

Table  260  shows  detai ls  of the  val i d  va lues.  
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Table  260  – Structure  of the  language selection:  l anguage  codes  

Bi t  Mean ing  Value  

4  to  0    

 German  00000  

 Eng l i sh  00001  

 French  0001 0  

 Span ish  0001 1  

 I ta l i an  001 00  

 Portuguese  001 01  

 Pol i sh  001 1 0  

 Hungarian  001 1 1  

 Russian  ( i n d ivi dual  character set)  01 000  

 Swed ish  01 001  

 Dan ish  01 01 0  

 Norweg ian  01 01 1  

7  to  5  Reserved   

1 1  to  8    

 SERCOS  i n terface  character set  (ASCI I )  0000  

1 5  to  1 2  Reserved   

 

1 2.201  IDN  S-0-0266 List  of avai lable  languages  

1 2 .201 . 1  Attributes  

Table  261  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  261  – Attributes  for IDN  S-0-0266  

Attribute  Value  

Name Li st  of avai l able  l anguages  

Vers ion   

Length  2 ,  variabl e  

Di splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

NOTE  Language  Codes:  see  S-0-0265.  

 

1 2.201 .2  Description  

This  l i st contains  codes  for a l l  l anguages  currentl y avai l able  i n  the  d ri ve  for l anguage e lection  
(See  S-0-0265) .  Th is  l i st  i s  requ i red  i f the  d ri ve  cannot  manage or save  a l l  l anguages  i n  h is  
memory s imu l taneousl y.  
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1 2.202  IDN  S-0-0267  Password  

1 2 .202. 1  Attribu tes  

Table  262  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  262  – Attributes  for IDN  S-0-0267  

Attribute  Value  

Name Password  

Vers ion   

Length  a  1 ,  variable  

D i splay format  Text  

M in  i nput  va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

NOTE  See  operation  data  wi th  variable  l ength  and  ASCI I  character d ata  type.  

a  Data  l ength :  maximum  32  characters.  

 

1 2.202.2  Description  

SERCOS supports  passwords  that can  be  used  to  wri te  protect selected  parameters  s tored  i n  
the  d ri ve.  S-0-0267  i s  used  to  mod i fy passwords,  as  wel l  as  enable  and  d isable  wri te  
protection .  

A password  shal l  be  between  3  and  1 0  ASCI I  characters  long .  Acceptabl e  characters  i nclude  
the  26  character a lphabet,  both  upper and  l ower case  (A to  Z,  a  to  z) .  Character recogn i ti on  is  
case  sens i ti ve.  The  numeric characters  0  to  9  are  also  acceptable.  The  password  i s  stored  i n  
non-volati le  d ri ve  memory.  

I f a  control  or operator i n terface  attempts  to  mod i fy a  password  l i sted  i n  the  " IDN  l i st  of 
password  protected  data"  (S-0-0279),  The  dri ve  wi l l  generate  the  fol lowing  error message  in  
the  Service  Channel :  

 Error Code:  0x7009  “Operation  data  i s  password  wri te-protected” .  

Read ing  the  current password:  

Passwords  cannot be  read .  I f an  attempt is  made to  read  S-0-0267  over the  service  channel ,  
the  d rive  wi l l  not send  the  password .  A stri ng  of 1 0  asterisk characters  (ASCI I  code  2AH=*)  
wi l l  be  sent instead  (“**********”)  

Modifying  the  password  

To mod i fy the  password ,  the  currentl y acti ve  password ,  the  new password ,  and  a  second  
veri fication  of the  new password  are  transm i tted  via  the  service  channel  to  the  d ri ve  (see  
F igu re  46).  A space (ASCI I  0x20)  character i s  used  to  de l im i t the  passwords.  The  new 
parameter and  the  veri fication  copy shal l  match  for the  d ri ve  to  accept the  change.  Mod i fying  
the  password  wi l l  cause  wri te-protection  to  be  activated .  
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New Password New Password Old Password    Length 

3-1 0 Characters 

Spaces 

2 x 2  Byte maximum 32 Bytes 

3 -1 0 Characters 3 -1 0 Characters 

IEC  

Figure 46  – Password  modification  

Activating  password  wri te  protection  

Password  wri te-protection  wi l l  be  acti vated :  

•  by cycl i ng  (removing  and  reappl ying)  power to  the  d ri ve,  

•  by attempting  to  send  S-0-0267  to  the  d ri ve  wi th  anyth ing  other than  the  cu rrent  password .  

Activating  password  wri te  protection  does  not change b i ts  28,  29  or 39  i n  the  attribu te,  and  
affects  a l l  parameters  speci fied  by the  d ri ve  suppl ier or user i n  the  ” I DN  l i st  of password  
protected  data”  (S-0-0279).  

Deactivating  password  wri te-protection  

Send ing  S-0-0267  to  the  d ri ve  wi th  the  cu rren tl y active  password  wi l l  deactivate  wri te-
protection .  Parameters  affected  by password  wri te  protection  may then  be  a l tered .  

With  every wri te  access  that does  not change the  password ,  deactivate  password  wri te-
protection ,  or acti vates  password  wri te  protection ,  the  d rive  returns  the  error message “ I nval i d  
data”  (E lement 7 ,  01 1 1 ,  code  1 000)  via  the  service  channel .  I n  the  case of an  unknown  
password ,  a  suppl ier designed  master password  shal l  be  avai l able  to  deactivate  password  
wri te  protection .  Th is  password  shal l  a lways  be  avai l able  as  a  “current password” ,  i n  add i ti on  
to  the  user speci fied  password .  The  d ri ve  suppl ier sha l l  provide  th is  or another password  in  
documentation  sh ipped  wi th  the  d rive,  so  that the  user i s  able  to  set  up  thei r own  password .  

1 2.203  IDN  S-0-0268  Angu lar setting  

1 2 .203. 1  Attribu tes  

Table  263  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  263  – Attributes  for IDN  S-0-0268  

Attribute  Value  

Name Angu l ar setti ng  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   
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1 2.203.2  Description  

This  parameter describes  an  absolu te  angu lar setting  re lated  to  the  reference poin t of the  
synchronous  spind le .  Th is  parameter al l ows  the  synchronous  sp ind le  to  be  rotated  a  speci fic  
amount i n  re lation  to  the  l ead  spind le.  S i tuations  such  as  arrangements  where  the  tool  change 
sp ind le  orientation  i s  d i fferen t than  the  spind le  transfer pos i tion  can  make  use  of th is  
parameter.  

1 2.204 IDN  S-0-0269  Storage mode  

1 2 .204. 1  Attribu tes  

Table  264  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  264 – Attributes  for IDN  S-0-0269  

Attribute  Value  

Name Storage  mode  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.204.2  Description  

The storage  mode  parameter setting  determ ines  whether data  received  over the  service  
channel  i s  s tored  temporari l y (e. g .  i n  RAM),  or permanentl y (e. g .  EEPROM).  Wh ich  data  ( I DN  
numbers)  are  affected  by the  s torage  mode setti ng  shal l  be  defined  by the  d rive  suppl ier in  
the  d ri ve  documentation .  On l y b i t  0  i s  defined  i n  the  operation  data  (see  Table  265).  

Table  265 – Structure  of Storage  Mode  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Data  stored  permanentl y  0  

 Data  s tored  temporari l y  1  

 

1 2.205  IDN  S-0-0270  IDN  l i st of selected  backup operation  data  

1 2 .205. 1  Attributes  

Table  266  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  266 – Attributes  for IDN  S-0-0270  

Attribute  Value  

Name IDN  l i st  of selected  backup  operation  data  

Vers ion   

Length  2 ,  variabl e  

Di splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.205.2  Description  

This  I DN  i s  used  to  define  a  subset of a  d rive’s  en ti re  parameter set that shou ld  be  backed  up  
i n to  the  d rive’s  non-volati l e  memory.  The  command  procedure  “Selecti ve l y backup working  
memory procedure  command”  (S-0-0293),  wi l l  on l y store  the  operation  data  of these  IDN  
numbers  i n to  non-volati le  memory.  

1 2.206  IDN  S-0-0271  Drive  ID  

1 2 .206. 1  Attributes  

Table  267  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  267  – Attributes  for IDN  S-0-0271  

Attribute  Value  

Name Dri ve  I D  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.206.2  Description  

This  I DN  i s  provided  by the  d rive  for the  con trol ’s  use.  The  parameter shal l  be  stored  by the  
d ri ve  i n  non-volati l e  memory.  

Controls  can  use  th is  parameter to  s tore  a  un ique  ID  i n  each  dri ve.  By comparing  the  value  of 
th is  IDN  in  each  dri ve  wi th  a  control -stored  l i s t,  the  control  can  determ ine  i f a  d ri ve  or i ts  
software  has  been  exchanged .  I f the  two va lues  are  not equal ,  the  con trol  can  generate  a  
d iagnostic i n tended  for startup  personnel  wi th  recommendations  for recovery.  

The  l oad  defau l ts  procedure  command  (S-0-0262)  erases  the  Drive  ID ,  setti ng  a l l  b i ts  to  0 .  
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1 2.207  IDN  S-0-0272  Velocity window percentage  

1 2 .207. 1  Attribu tes  

Table  268  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  268  – Attributes  for IDN  S-0-0272  

Attribute  Value  

Name Veloci ty window percentage  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 01  

Un i t  %  

 

1 2.207.2  Description  

The veloci ty window percen tage  refers  to  a  percen tage  of the  “Veloci ty command  va lue”  
(S-0-0036).  See  I DN  330  for add i tional  i n formation .  I f the  ve loci ty feedback value  (S-0-0040)  
is  found  to  be  wi th in  a  window of the  ve loci ty command  defined  by th is  percentage,  the  d ri ve  
wi l l  set the  status  'nfeedback  =  ncommand '  (S-0-0330)  

1 2.208  IDN  S-0-0273 Maximum drive  off delay time  

1 2 .208. 1  Attributes  

Table  269  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  269  – Attributes  for IDN  S-0-0273  

Attribute  Value  

Name Maximum  dri ve  off del ay time  

Vers ion   

Length  CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  2  
CP1 6/3:  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 1  

Un i t  ms  

 

1 2.208.2  Description  

After "drive  off"  (b i t  1 5,  con trol  word)  i s  reset,  the  "maximum  drive  off de lay time"  is  started .  
After the  "maximum  drive  off delay time"  i s  e lapsed ,  the  l ocking  of the  brake  is  in i tiated  and  
the  torque  i s  d isabled .  

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 273  –  

1 2 .209  IDN  S-0-0275 Coordinate  offset  value  

1 2 .209. 1  Attributes  

Table  270  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  270  – Attributes  for IDN  S-0-0275  

Attribute  Value  

Name Coord i nate  offset  val ue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.209.2  Description  

Using  the  Sh i ft coord inate  system  procedure  command  (S-0-01 99),  the  coord inate  system  of 
the  d ri ve  is  sh i fted  by coord inate  offset  value.  

1 2.21 0  IDN  S-0-0276 Return  to  modu lo  range procedure  command  

1 2.21 0. 1  Attributes  

Table  271  shows  the  possible  attributes  for th i s  IDN .  

Table  271  – Attributes  for IDN  S-0-0276  

Attribute  Value  

Name Retu rn  to  Modu l o  range  procedure  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.21 0.2  Description  

Activati ng  the  command  “Return  to  Modu lo  range  procedure  command”  causes  pos i ti ve  and  
negative  commanded  and  actual  posi tions,  as  wel l  as  angu lar values,  to  be  recalcu lated ,  
based  upon  the  Modu lo  value  (S-0-01 03),  i n to  a  pos i ti ve  command  and  actual  posi ti ons.  

Wh i le  the  command  i s  acti ve,  the  d ri ve  wi l l  i gnore  cycl ic  command  values.  
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The  b i ts  “Pos i ti on  feedback value  status”  (S-0-0403)  and  “Posi ti on  command  va lue  status”  
(S-0-0404)  are  not affected  by th is  command.  

Th is  command  i s  successfu l l y completed  by the  d ri ve  when  a l l  necessary calcu lations  are  
completed .  

Before  the  control  clears  the  command ,  i t  sha l l  a l so  ad just i ts  pos i tion  command  to  the  value  
the  d ri ve  ca lcu lates.  

After clearing  of the  command ,  the  d ri ve  wi l l  again  act  upon  the  command  for the  selected  
operation  mode.  

The command  wi l l  term inate  wi th  a  fau l t,  when  the  d ri ve  detects  an  error during  the  command  
speci fic calcu lations.  

Th is  command  i s  on l y effecti ve  i n  the  d ri ve,  when  the  parameter “Posi ti on  data  scal ing  type”  
(S-0-0076)  is  programmed  for absolu te  format.  

1 2 .21 1  IDN  S-0-0277  Position  feedback 1  type  

1 2 .21 1 . 1  Attribu tes  

Table  272  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  272  – Attributes  for IDN  S-0-0277  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  feedback 1  type  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.21 1 .2  Description  

The pos i tion  feedback 1  type  parameter refers  on l y to  a  motor feedback.  Th is  parameter is  
programmed  to  define  the  correspond ing  cond i tions  wh ich  appl y to  the  motor feedback (see  
a lso  S-0-01 1 5) .  Depend ing  on  the  used  encoder type  several  b i ts  i n  th is  parameter may be  
wri te  protected .  Th is  i n formation  (e. g .  b i t  6)  i s  provided  by the  encoder and  therefore  not  
changeable.   

Table  273  shows  detai ls  of the  val i d  va lues.  
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Table  273  – Structure  of the  position  feedback 1  type  

Bi t  Mean ing  Polari ty Value  

0  Feedback type    

  Rotati on  feedback (S-0-01 1 7)  0  

  L i near feedback (S-0-01 1 8)  1  

1  D i stance  coded  feedback   

  No  d i stance  coded  reference  marks  0  

  D i s tance  coded  reference  marks  

(S-0-01 65,  S -0-01 66)  
1  

2  Feedback resol u tion  (S-0-01 1 8)    

  Resol u tion  =  metri c  0  

  Resol u tion  =  i nches  1  

3  D i rection  polari ty    

  Not  i n verted  0  

  I nverted  1  

4  Marker pu l se  quan ti ty    

  On ly one  reference  marker pu l se  0  

  Mu l ti p l e  cycl i c  reference  marker pu l se  1  

5  S tructu re  of d i stance  coded  feedback   

  Counti ng  posi ti ve  wi th  posi ti ve  d i rection  0  

  Counti ng  negati ve  wi th  posi ti ve  d i rection  1  

7,  6  Type  of measuring  system  and  eval uati on    

  Relati ve   
( i ncremental  measuri ng  system ,  no  
absolu te  eval uation )  

x0  

  Absolu te  measuri ng  system  
(Absolu te  eval uation  of the  measuri ng  
system .  The  i n i ti a l i zati on  of the  posi ti on  
i s  checked  by the  d ri ve.  Set  absolu te  
pos i ti on  S -0-0447  has  to  be  done  for 
hom ing . )  

01  

  I ncremental  use  of an  absolu te  
measuring  system  
(No  mon i tori ng  for the  i n i ti a l i zation  of the  
pos i ti on .  Set  absol u te  posi ti on  S-0-0447  
i s  not  avai l able.  For hom ing  the  axi s  use  
S-0-01 48  or S-0-01 46)  

1 1  

8  (Reserved)    

9  Cycl i c  marker eva luati on    

  Not  acti ve  0  

  Acti ve   
(for i ncremental  measu ring  system  – no  
d i stance  coded  – wi th  a  cycl i c  marker 
pu l se  use  the  functi on  "cycl i c  marker 
detection")  

1  

1 5  to  1 0  (Reserved)    

 

1 2.21 2  IDN  S-0-0278  Maximum travel  range  

1 2 .21 2. 1  Attributes  

Table  274  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  274 – Attributes  for IDN  S-0-0278  

Attribute  Value  

Name Maximum  travel  range  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.21 2.2  Description  

Via  th is  parameter,  the  val i d  range  of pos i tion  data  is  defined .  For Modu lo  axes,  the  Modu lo  
value  (S-0-01 03)  shal l  be  programmed  at  the  m in imum.  Using  the  gear ratio,  the  feed  
constan t,  and  the  motor feedback resolu tion ,  the  d ri ve  calcu lates  Mu l ti p l ication  factor 1  
(S-0-0256).  Using  the  gear ratio,  the  feed  constant,  and  the  external  feedback resolu tion ,  the  
d ri ve  calcu lates  Mu l ti pl ication  factor 2  (S-0-0257).  

1 2 .21 3  IDN  S-0-0279  IDN  l i st of password  protected  data  

1 2 .21 3. 1  Attributes  

Table  275  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  275 – Attributes  for IDN  S-0-0279  

Attribute  Value  

Name IDN  l i st  of password  protected  data  

Vers ion   

Length  2 ,  variabl e  

Di splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.21 3.2  Description  

The user can  en ter i n to  th is  I DN  l is t the  I DN  numbers  whose operation  data  shou ld  be  wri te-
protected  via  the  Password  (S-0-0267).  

1 2.21 4  IDN  S-0-0280  Underflow threshold  

1 2 .21 4. 1  Attributes  

Table  276  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  276 – Attributes  for IDN  S-0-0280  

Attribute  Value  

Name Underfl ow th reshold  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.21 4.2  Description  

The underflow and  overflow parameters  are  on ly requ i red  when  Posi ti on ,  Drive  con trol led  
i n terpolation ,  Posi ti on ing  or B lock modes  are  used  wi th  an  end less  turn ing  axis.  

When  the  underflow or overflow va lues  are  reached  or exceeded ,  the  d ri ve  conducts  an  
au tomatic  correction  ca lcu lation  on  both  the  actual  and  commanded  posi tion  systems.  

Underflow and  Overflow thresholds  are  activated  i n  the  Pos i tion  polari ty parameter (S-0-0055)  
when  the  Pos i ti on  data  scal ing  type  parameter (S-0-0076)  is  set for absolu te  format.  

The  d i fference between  “old ”  and  “new”  posi tion  commands  may not be  more  than  one-hal f 
the  d i fference between  the  underflow and  overflow thresholds .  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  

 (S-0-0281 ) – (S-0-0280) 

2 
= Maximum position  command difference 

 

For CP1 6/3:  

 (S-0-0281 ) – (S-0-0280) 

2 (tPcyc) 
= Maximum position  command difference 

 

1 2 .21 5  IDN  S-0-0281  Overflow threshold  

1 2 .21 5. 1  Attributes  

Table  277  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  277  – Attributes  for IDN  S-0-0281  

Attribute  Value  

Name Overflow th reshol d  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.21 5.2  Description  

The underflow and  overflow parameters  are  on ly requ ired  when  Pos i tion ,  Drive  con trol l ed  
i n terpolation ,  Posi ti on ing  or B lock modes  are  used  wi th  an  end less  tu rn ing  axis.  

When  the  underflow or overflow va lues  are  reached  or exceeded ,  the  d ri ve  conducts  an  
au tomatic  correction  ca lcu lation  on  both  the  actual  and  commanded  posi tion  systems.  

Underflow and  Overflow thresholds  are  activated  i n  the  Pos i tion  polari ty parameter (S-0-0055)  
when  the  Pos i ti on  data  scal ing  type  parameter (S-0-0076)  is  set for absolu te  format.  

The  d i fference between  “old ”  and  “new”  posi tion  commands  may not be  more  than  one-hal f 
the  d i fference between  the  underflow and  overflow thresholds .  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  

 (S-0-0281 ) – (S-0-0280) 

2 
= Maximum position  command difference 

 

For CP1 6/3:  

 (S-0-0281 ) – (S-0-0280) 

2 (tPcyc) 
= Maximum position  command difference 

 

1 2 .21 6  IDN  S-0-0282  Posi tion ing  command  value  

1 2 .21 6. 1  Attributes  

Table  278  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  278  – Attributes  for IDN  S-0-0282  

Attribute  Value  

Name Posi ti on ing  command  value  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.21 6.2  Description  

The posi ti on ing  command  va lue  is  sen t to  the  d rive  as  a  re lati ve  ( incrementa l )  or absolu te  
pos i tion  command  when  i n  "Pos i tion ing "  operation  mode.  Togg l i ng  bi t  0  of “Posi tion ing  control  
word”  (S-0-0346)  wi l l  cause  the  d ri ve  to  add  or copy the  posi tion ing  command  value  to  the  
“Active  target pos i ti on”  (S-0-0430),  and  move to  that new posi tion  taking  i n to  account the  
pos i tion ing  veloci ty (S-0-0259),  posi ti on ing  acceleration  (S-0-0260),  and  posi ti on ing  j erk 
(S-0-01 93).  

1 2 .21 7  IDN  S-0-0283 Current  coord inate  offset  

1 2 .21 7. 1  Attributes  

Table  279  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  279  – Attributes  for IDN  S-0-0283  

Attribute  Value  

Name Current  coord i nate  offset  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.21 7.2  Description  

Via  the  “Set coord inate  system  procedure  command”  (S-0-01 97)  and  the  “Sh i ft coord inate  
system  procedure  command”  (S-0-01 99),  the  d rive  ca lcu lates  the  offset from  the  current  
system  to  the  new coord inate  system  (referenced  to  the  mach ine  reference  poin t).  The  con trol  
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is  then  a lways  ab le  to  reference the  absolu te  pos i ti on  to  the  mach ine  reference  poin t,  even  
when  the  coord inate  system  has  been  sh i fted  several  times.  

1 2.21 8  IDN  S-0-0284 Secondary operation  mode 4  

1 2 .21 8. 1  Attribu tes  

Table  280  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  280  – Attributes  for IDN  S-0-0284 

Attribute  Value  

Name Secondary operation  mode  4  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.21 8.2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2 :  The  dri ve  modes  of operation  defined  by th is  parameter 
become active  when  the  operation  mode is  se lected  via  b i ts  1 1 ,  9,  and  8  i n  the  control  word  of 
the  MDT.  I f a  d rive  supports  secondary operation  modes  4  through  7,  i t  shal l  a lso  support b i t  
1 1  i n  the  con trol  word  and  b i t  1 0  in  the  d ri ve  status  word .  The  acti vated  operation  mode  i s  
i nd icated  by b i ts  1 0 ,  9  and  8  of the  d ri ve  s tatus  i n  the  AT.  

For CP1 6/3:  The  dri ve  modes  of operation  defined  by th is  parameter become acti ve  when  the  
operation  mode i s  se lected  via  b i ts  1 0 ,  9  and  8  i n  the  Drive  con trol  (S-0-01 34).  The  activated  
operation  mode  i s  i nd icated  by bi ts  1 0 ,  9  and  8  of the  Drive  status  (S-0-01 35).  A d rive  shal l  
on l y support b i t  1 0  i n  the  d ri ve  con trol  and  d rive  status  i f i t  supports  secondary operation  
modes  4  to  7.  

1 2 .21 9  IDN  S-0-0285 Secondary operation  mode 5  

1 2 .21 9. 1  Attributes  

Table  281  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  281  – Attributes  for IDN  S-0-0285 

Attribute  Value  

Name Secondary operation  mode  5  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2 .21 9.2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  The  drive  modes  of operation  defined  by th is  parameter 
become acti ve  when  the  operation  mode i s  se lected  via  b i ts  1 1 ,  9,  and  8  i n  the  control  word  of 
the  MDT.  I f a  d ri ve  supports  secondary operation  modes  4  th rough  7,  i t  shal l  a lso  support b i t  
1 1  i n  the  con trol  word  and  b i t  1 0  i n  the  d ri ve  s tatus  word .  The  activated  operation  mode i s  
i nd icated  by b i ts  1 0 ,  9  and  8  of the  d ri ve  s ta tus  i n  the  AT.  

For CP1 6/3:  The  dri ve  modes  of operation  defined  by th is  parameter become acti ve  when  the  
operation  mode is  se lected  via  b i ts  1 0 ,  9  and  8  in  the  Drive  con trol  (S-0-01 34).  The  acti vated  
operation  mode  i s  i nd icated  by bi ts  1 0 ,  9  and  8  of the  Drive  status  (S-0-01 35).  A d rive  shal l  
on l y support b i t  1 0  i n  the  d ri ve  con trol  and  d ri ve  status  i f i t  supports  secondary operation  
modes  4  to  7.  

1 2.220  IDN  S-0-0286 Secondary operation  mode 6  

1 2 .220. 1  Attributes  

Table  282  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  282  – Attributes  for IDN  S-0-0286  

Attribute  Value  

Name Secondary operation  mode  6  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.220.2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  The  d ri ve  modes  of operation  defined  by th is  parameter 
become acti ve  when  the  operation  mode i s  se lected  via  b i ts  1 1 ,  9,  and  8  i n  the  control  word  of 
the  MDT.  I f a  d rive  supports  secondary operation  modes  4  through  7,  i t  shal l  a lso  support b i t  
1 1  i n  the  con trol  word  and  b i t  1 0  in  the  d ri ve  s tatus  word .  The  acti vated  operation  mode is  
i nd icated  by b i ts  1 0 ,  9  and  8  of the  d ri ve  status  in  the  AT.  

For CP1 6/3:  The  d ri ve  modes  of operation  defined  by th is  parameter become acti ve  when  the  
operation  mode i s  se lected  via  b i ts  1 0 ,  9  and  8  i n  the  Drive  con trol  (S-0-01 34).  The  activated  
operation  mode  is  i nd icated  by b i ts  1 0 ,  9  and  8  of the  Drive  status  (S-0-01 35).  A d ri ve  shal l  
on l y support b i t  1 0  i n  the  d rive  con trol  and  d ri ve  status  i f i t  supports  secondary operation  
modes  4  to  7.  

1 2.221  IDN  S-0-0287  Secondary operation  mode 7  

1 2 .221 . 1  Attribu tes  

Table  283  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  
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Table  283  – Attributes  for IDN  S-0-0287  

Attribute  Value  

Name Secondary operation  mode  7  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.221 .2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  The  d ri ve  modes  of operation  defined  by th is  parameter 
become acti ve  when  the  operation  mode i s  se lected  via  b i ts  1 1 ,  9,  and  8  i n  the  control  word  of 
the  MDT.  I f a  d rive  supports  secondary operation  modes  4  through  7,  i t  shal l  a lso  support b i t  
1 1  i n  the  con trol  word  and  b i t  1 0  in  the  d ri ve  s tatus  word .  The  acti vated  operation  mode is  
i nd icated  by b i ts  1 0 ,  9  and  8  of the  d ri ve  status  in  the  AT.  

For CP1 6/3:  The  drive  modes  of operation  defined  by th is  parameter become acti ve  when  the  
operation  mode i s  se lected  via  b i ts  1 0 ,  9  and  8  i n  the  Drive  con trol  (S-0-01 34).  The  activated  
operation  mode  is  i nd icated  by b i ts  1 0 ,  9  and  8  of the  Drive  status  (S-0-01 35).  A d ri ve  shal l  
on l y support b i t  1 0  i n  the  d ri ve  con trol  and  d rive  status  i f i t  supports  secondary operation  
modes  4  to  7.  

1 2.222  IDN  S-0-0292  List  of supported  operation  modes  

1 2 .222. 1  Attribu tes  

Table  284  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  284 – Attributes  for IDN  S-0-0292  

Attribute  Value  

Name Li st  of supported  operation  modes  

Vers ion   

Length  2 ,  variabl e  

Di splay format  Hexadecimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.222.2  Description  

I n  th is  l i st,  the  d ri ve  enters  the  codes  (see  Table  3)  for a l l  operation  modes  i t  supports .  Th is  
not on l y includes  the  supported  standard  operation  modes,  bu t a lso  manufacturer-speci fic 
operation  modes.  Using  th is  l i st,  the  con trol  as  wel l  as  the  operator i n terface  can  determ ine  
what operation  modes  the  d ri ve  supports .  
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1 2 .223  IDN  S-0-0293 Selectively backup working  memory procedure command  

1 2.223. 1  Attributes  

Table  285  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  285 – Attributes  for IDN  S-0-0293  

Attribute  Value  

Name Selecti vely backup  worki ng  memory procedure  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.223.2  Description  

When  the  master sets  and  enables  the  "Selecti ve l y backup  working  memory"  procedure  
command ,  a l l  d ata  programmed  i n  the  " I DN  l i s t of selected  backup operation  data"  (S-0-0270)  
wi l l  be  l oaded  from  the  d ri ve ’s  "acti ve  memory"  i n to  i ts  non-volati l e  memory.  Th is  command  
wi l l  cause  previous l y saved  parameters  to  be  overwri tten .  

1 2.224 IDN  S-0-0294 Divider modulo  value  

1 2 .224. 1  Attribu tes  

Table  286  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  286 – Attributes  for IDN  S-0-0294 

Attribute  Value  

Name Divi der modu lo  val ue  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue  1  

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.224.2  Description  

I f the  phys ical  modu lo  value  is  not programmed  i n  the  modu lo  value  (S-0-01 03),  a  factor can  
be  en tered  i n  th is  parameter to  adapt  the  modu lo  value  on  the  phys ical  modu lo  value.  

I f the  modu lo  va lue  corresponds  to  the  phys ical  modu lo  value,  then  the  factor shal l  be  
programmed  on  the  value  1 .  
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1 2.225 IDN  S-0-0295 Drive  enable  delay time  

1 2 .225. 1  Attribu tes  

Table  287  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  287  – Attributes  for IDN  S-0-0295 

Attribute  Value  

Name Dri ve  enable  del ay time  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 1  

Un i t  ms  

 

1 2.225.2  Description  

When  "d rive  enable"  i s  set (b i ts  1 4 ,  control  word)  the  "dri ve  enable  delay time"  is  started .  
Motor curren t (torque)  wi l l  fi rst be  activated  after th is  time  delay.  The  enable  delay i s  requ i red  
at  use  of a  contactor i n  the  motor cable.   

1 2.226  IDN  S-0-0296 Veloci ty feed  forward  gain  

1 2 .226. 1  Attributes  

Table  288  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  288  – Attributes  for IDN  S-0-0296  

Attribute  Value  

Name Veloci ty feed  forward  gai n  

Vers ion   

Length  CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  2  or 4  
CP1 6/3:  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

Un i t  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

 

1 2.226.2  Description  

Veloci ty feed  forward  i s  effecti ve  in  the  operation  mode  “Posi ti on  control  wi thou t fol l owing  
error ( l ag- less)” ,  and  serves  to  reduce  the  veloci ty-dependent fol lowing  error.  The  con trol  has  
to  check the  data  length  before  access  the  data.  
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1 2 .227  IDN  S-0-0297  Homing  d istance  

1 2 .227. 1  Attributes  

Table  289  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  289  – Attributes  for IDN  S-0-0297  

Attribute  Value  

Name Hom ing  d i stance  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.227.2  Description  

The hom ing  d istance  i s  necessary to  also  use  the  "d ri ve  control l ed  hom ing  procedure  
command"  (S-0-01 48)  (e . g .  d istance  coded  measurement systems)  on  mechan ical  coupled  
axes  (e. g .  gantry axes) .  The  procedure  command  shal l  be  synchron ized  via  the  d ri ve  
start/stop  b i t.  

The  function  is  se lected  via  b i t  8  in  the  hom ing  parameter (S-0-01 47).  

Remark 

On  d istance  coded  measurement systems,  the  hom ing  d istance  shal l  be  chosen  l ong  enough  
for the  d rive  to  be  able  to  clearl y recogn ize  two d istance  coded  reference marks (S-0-01 65,  
S-0-01 66).  

After acti vation  of "dri ve  con trol led  hom ing  procedure  command" ,  the  d ri ve  travels  the  hom ing  
d istance.  At the  fi rst reference mark,  the  actual  feedback value  i s  saved  i n to  the  marker 
pos i tion  A (S-0-01 73),  at  the  second  reference mark,  the  actual  feedback va lue  i s  saved  i n to  
the  marker pos i tion  B  (S-0-01 74).  

1 2.228  IDN  S-0-0298  Suggest home switch  d istance  

1 2 .228. 1  Attribu tes  

Table  290  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  
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Table  290  – Attributes  for IDN  S-0-0298  

Attribute  Value  

Name Suggest home swi tch  d i stance  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.228.2  Description  

There  i s  an  optimum  d istance  between  the  marker pu lse  of a  feedback and  the  home swi tch .  
To  assist setup  personnel  i n  ad j usti ng  th is  during  the  fi rst commission ing ,  th is  parameter 
d isplays  the  d istance  the  home swi tch  i s  from  the  i deal  poin t.  The  home swi tch  shal l  be  e i ther 
mechan ical l y or electron ical l y sh i fted  by th is  value.  For e lectron ic sh i fti ng ,  th is  value  i s  
en tered  i n to  the  "home swi tch  offset 1  or 2"  parameter (S-0-0299  or S-0-0358).  

1 2.229  IDN  S-0-0299  Home switch  offset  1  

1 2 .229. 1  Attributes  

Table  291  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  291  – Attributes  for IDN  S-0-0299  

Attribute  Value  

Name Home swi tch  offset  1  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.229.2  Description  

With  d i g i ta l  d rives,  i t  i s  no  l onger techn ical l y possible  to  mechan ical l y rotate  the  feedback 
system  on  the  motor i n  order to  sh i ft the  re lationsh ip  between  the  marker pu lse  and  home 
swi tch .   
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Based  on  these  cond i tions,  the  home swi tch  offset 1  parameter i s  programmed  during  startup  
so  that the  home pos i tion  i s  unambiguous.  

The  requ ired  offset between  the  home swi tch  and  marker pu lse  i s  provided  by the  d rive  wi th  
the  a i d  of the  programmed  home swi tch  offset  1 .  

The  "suggest  home swi tch  d istance"  (S-0-0298)  can  be  transferred  in to  th is  parameter.  

1 2 .230  IDN  S-0-0300  Real -time  control  b i t  1  

1 2 .230. 1  Attributes  

Table  292  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  292  – Attributes  for IDN  S-0-0300  

Attribute  Value  

Name Real -time  con tro l  b i t  1  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.230.2  Description  

This  parameter defines  an  I DN  for the  real - time  con trol  b i t  1  of the  con trol  word .  I n  th is  way,  
the  real -time control  b i t  1  can  be  ass igned  to  certa in  functions  by i ts  I DN .  On l y b i t  0  i s  defi ned  
for the  operation  data.   

Table  293  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues.  

Table  293  – Structure  of real -time control  bi t  1  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 B i t  reset  0  

 B i t  set  1  

 

1 2.231  IDN  S-0-0301  Al location  of real -time control  bi t  1  

1 2 .231 . 1  Attributes  

Table  294  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  294 – Attributes  for IDN  S-0-0301  

Attribute  Value  

Name Al l ocati on  of real -time  con trol  b i t  1  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.231 .2  Description  

I n  order to  ass ign  a  s i gnal  to  the  real -time control  b i t  1 ,  the  I DN  of the  s ignal  i s  wri tten  to  the  
operation  data  a l l ocation  for real -time control  b i t  1 .  After the  a l l ocation  of I DN  and  b i t  number 
(see  S-0-041 3),  the  ass igned  s i gnal  appears  i n  the  real -time con trol  b i t  1 .  I f the  S-0-041 3  of 
the  d ri ve  is  not  supported ,  the  b i t  0  of the  I DN  is  configured  au tomatical l y.  

1 2 .232  IDN  S-0-0302  Real -time  control  b i t  2  

1 2 .232. 1  Attributes  

Table  295  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  295 – Attributes  for IDN  S-0-0302  

Attribute  Value  

Name Real -time  con tro l  b i t  2  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.232.2  Description  

This  parameter defines  an  I DN  for the  real - time  con trol  b i t  2  of the  con trol  word .  I n  th is  way,  
the  real -time control  b i t  2  can  be  ass igned  to  certa in  functions  by i ts  I DN .  On l y b i t  0  i s  defi ned  
for the  operation  data.   

Table  296  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues.  
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Table  296 – Structure  of the  real -time  control  b i t  2  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 B i t  reset  0  

 B i t  set  1  

 

1 2.233  IDN  S-0-0303  Al location  of real -time control  bi t  2  

1 2 .233. 1  Attributes  

Table  297  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  297  – Attributes  for IDN  S-0-0303  

Attribute  Value  

Name Al l ocati on  of real -time  con trol  b i t  2  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.233.2  Description  

I n  order to  ass ign  a  s i gnal  to  the  real -time control  b i t  2 ,  the  I DN  of the  s ignal  i s  wri tten  to  the  
operation  data  a l l ocation  for real -time control  b i t  2 .  After the  a l l ocation  of I DN  and  b i t  number 
(see  S-0-041 4),  the  ass igned  s i gnal  appears  i n  the  real -time con trol  b i t  2 .  I f the  S-0-041 4  of 
the  d ri ve  is  not  supported ,  the  b i t  0  of the  I DN  is  configured  au tomatical l y.  

1 2 .234 IDN  S-0-0304 Real -time  status  bi t  1  

1 2 .234. 1  Attributes  

Table  298  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  298  – Attributes  for IDN  S-0-0304 

Attribute  Value  

Name Real -time  status  b i t  1  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2.234.2  Description  

This  parameter defines  an  IDN  for the  real - time status  b i t  1  of the  d ri ve  status.  I n  th is  way,  the  
rea l - time status  b i t  1  can  be  ass igned  to  certa in  functions  by i ts  IDN .  On ly b i t  0  i s  defi ned  for 
the  operation  data.  

Table  299  shows  detai ls  of the  val i d  va lues.  

Table  299  – Structure  of real -time status  bi t  1  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Bi t  reset  0  

 Bi t  set  1  

 

1 2.235  IDN  S-0-0305 Al location  of real -time status  bi t  1  

1 2 .235. 1  Attributes  

Table  300  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  300  – Attributes  for IDN  S-0-0305  

Attribute  Value  

Name Al l ocati on  of real -time  status  b i t  1  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.235.2  Description  

I n  order to  ass ign  a  s ignal  to  the  rea l -time status  bi t  1 ,  the  I DN  of the  s i gnal  i s  wri tten  to  the  
operation  data  a l location  for real -time status  bi t  1 .  After the  a l l ocation  of I DN  and  b i t  number 
(see  S-0-041 5),  the  ass igned  s i gnal  appears  i n  the  real -time status  b i t  1 .  I f the  S-0-041 5  of 
the  d rive  is  not  supported ,  the  b i t  0  of the  I DN  i s  configured  au tomatical l y.  

1 2.236  IDN  S-0-0306 Real-time  status  b i t  2  

1 2 .236. 1  Attribu tes  

Table  301  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  301  – Attributes  for IDN  S-0-0306  

Attribute  Value  

Name Real -time  status  b i t  2  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.236.2  Description  

This  parameter defines  an  IDN  for the  real -time status  b i t  2  of the  d ri ve  status.  I n  th is  way,  the  
real - time status  b i t  2  can  be  ass igned  to  certa in  functions  by i ts  I DN .  On l y b i t  0  i s  defined  for 
the  operation  data.  

Table  302  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues.  

Table  302  – Structure  of Real-Time Status  Bi t  2  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 B i t  reset  0  

 B i t  set  1  

 

1 2.237  IDN  S-0-0307  Al location  of real -time status  bi t  2  

1 2 .237. 1  Attributes  

Table  303  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  303  – Attributes  for IDN  S-0-0307  

Attribute  Value  

Name Al l ocati on  of real -time  status  b i t  2  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.237.2  Description  

I n  order to  ass ign  a  s ignal  to  the  rea l -time status  bi t  2 ,  the  I DN  of the  s i gnal  i s  wri tten  to  the  
operation  data  a l location  for real -time status  bi t  2 .  After the  a l l ocation  of I DN  and  b i t  number 
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(see S-0-041 6),  the  ass igned  s i gnal  appears  i n  the  real -time  status  b i t  2 .  I f the  S-0-041 6  of 
the  d ri ve  is  not  supported ,  the  b i t  0  of the  I DN  is  configured  au tomatical l y.  

1 2 .238  IDN  S-0-0308  Synchronization  operation  status  

1 2 .238. 1  Attribu tes  

Table  304  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  304 – Attributes  for IDN  S-0-0308  

Attribute  Value  

Name Synchron i zati on  operati on  status  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.238.2  Description  

This  parameter defines  an  I DN  for the  synchron i zation  operation  status.  Therefore,  the  
synchron ization  operation  s tatus  can  be  assigned  to  a  rea l -time  status  b i t  (see  S-0-0305) .  

Case  1 ,  Ang le  synchronous  mode:  The  synchron i zation  operation  status  i s  set  when  the  
d i fference between  the  synchronous  pos i tion  command  va lue  of the  lead  spind le  and  the  
pos i tion  feedback value  of the  synchronous  sp ind le  i s  wi th in  the  value  range  of the  
synchron ization  posi ti on  window (S-0-0228).  

Case  2 ,  Veloci ty synchronous  mode:  The  synchron ization  operation  status  is  a lso  set when  
the  d i fference between  the  synchronous  ve loci ty command  value  of the  l ead  spind le  and  the  
veloci ty feedback value  of the  synchronous  spind le  is  wi th in  the  value  range  of the  
synchron ization  ve loci ty window (S-0-01 83).  

On l y b i t  0  i s  defi ned  wi th in  the  operation  data.  

Table  305  shows  deta i l s  of the  va l i d  va lues.  

Table  305 – Structure  of the  synchronization  Operation  status  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Not  synch ron i zed  0  

 Synchron i zed  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.239  IDN  S-0-0309  Synchronization  error status  

1 2 .239. 1  Attributes  

Table  306  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  306 – Attributes  for IDN  S-0-0309  

Attribute  Value  

Name Synchron i zati on  error status  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.239.2  Description  

This  parameter defines  an  I DN  for the  synchron i zation  error status.  Therefore,  the  
synchron ization  error status  can  be  assigned  to  a  real - time  status  b i t  (see  S-0-0305).  

Case  1 ,  Ang le  synchronous  mode:  The  synchron i zation  error status  i s  set when  the  d i fference 
between  the  synchronous  pos i tion  command  value  of the  l ead  sp ind le  and  the  posi tion  
feedback value  of the  synchronous  spind le  fa l l s  ou ts ide  the  value  range  of the  
synchron ization  pos i ti on  error l im i t  va lue  (S-0-0229).  

Case  2 ,  Veloci ty synchronous  mode:  The  synchron i zation  error status  is  a lso  set when  the  
d i fference between  the  synchronous  veloci ty command  value  of the  l ead  spind le  and  the  
veloci ty feedback value  of the  synchronous  spind le  fa l l s  ou ts ide  the  value  range  of the  
synchron ization  veloci ty error l im i t va lue  (S-0-01 84).  

On l y b i t  0  i s  defi ned  wi th in  the  operation  data.  

Table  307  shows  deta i l s  of va l i d  va lues.  

Table  307  – Structure  of the  synchronization  error status  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Not  exceed  0  

 Exceed  1  

1 5  to  1  0   

 

1 2.240  IDN  S-0-031 0  Overload  warn ing  

1 2 .240. 1  Attributes  

Table  308  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  308  – Attributes  for IDN  S-0-031 0  

Attribute  Value  

Name Overload  warn ing  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.240.2  Description  

This  parameter i s  used  to  define  an  I DN  for the  overload  warn ing .  Th is  a l lows  the  overload  
warn ing  to  be  assigned ,  for i nstance,  to  a  real -time status  b i t  (see  S-0-0305) .  The  overload  
warn ing  i s  defined  as  a  C2D  b i t  (S-0-001 2)  and  i s  set appropriatel y accord ing  to  the  overload  
l im i t  va lue  (see  S-0-01 1 4).  B i t  0  i s  defi ned  for operation  data  on l y.  

Table  309  shows  detai l s  of the  val i d  va lues.  

Table  309  – Structure  of Overload  Warning  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 No  overload  warn ing  0  

 Overload  warn ing  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.241  IDN  S-0-031 1  Ampl i fier overtemperature  warn ing  

1 2 .241 . 1  Attributes  

Table  31 0  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  31 0  – Attributes  for IDN  S-0-031 1  

Attribute  Value  

Name Ampl i fi er overtemperatu re  warn ing  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2 .241 .2  Description  

Th is  parameter i s  used  to  defi ne  an  I DN  for the  ampl i fi er overtemperature  warn ing .  Th is  
a l l ows  the  ampl i fi er overtemperature  warn ing  to  be  ass igned ,  for i nstance,  to  a  real - time  
status  bi t  (see  S-0-0305).  The  ampl i fier overtemperature  warn ing  i s  defi ned  as  a  C2D  b i t  
(S-0-001 2)  and  i s  set appropriate l y accord ing  to  the  ampl i fi er temperature  warn ing  (see  
S-0-0200).  B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y.   

Table  31 1  shows  deta i l s  of va l i d  va lues.  

Table  31 1  – Structure  of ampl i fier overtemperature  warn ing  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 No  ampl i fi er overtemperature  warn ing  0  

 Ampl i fi er overtemperatu re  warn ing  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.242  IDN  S-0-031 2  Motor overtemperature  warn ing  

1 2 .242. 1  Attributes  

Table  31 2  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  31 2  – Attributes  for IDN  S-0-031 2  

Attribute  Value  

Name Motor overtemperatu re  warn ing  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.242.2  Description  

This  parameter is  used  to  defi ne  an  I DN  for the  motor overtemperature  warn ing .  Th is  a l l ows  
the  motor overtemperature  warn ing  to  be  ass igned ,  for i nstance,  to  a  rea l -time status  b i t  (see  
S-0-0305).  The  motor overtemperature  warn ing  i s  defi ned  as  a  C2D  b i t  (S-0-001 2)  and  is  set  
appropriatel y accord ing  to  the  motor temperature  warn ing  (see  S-0-0201 ).  B i t  0  i s  defi ned  for 
operation  data  on l y.   

Table  31 3  shows  deta i ls  of va l i d  va lues.  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 296  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

Table  31 3  – Structure  of motor overtemperature  warn ing  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 No  motor overtemperature  warn ing  0  

 Motor overtemperatu re  warn ing  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.243  IDN  S-0-031 3  Cool ing  error warn ing  

1 2 .243. 1  Attributes  

Table  31 4  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  31 4 – Attributes  for IDN  S-0-031 3  

Attribute  Value  

Name Cool i ng  error warn ing  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.243.2  Description  

This  parameter is  used  to  defi ne  an  I DN  for the  cool i ng  error warn ing .  Th is  al l ows  the  cool i ng  
error warn ing  to  be  ass igned ,  for i nstance,  to  a  real -time status  b i t  (see  S-0-0305).  The  
cool i ng  error warn ing  i s  defined  as  a  C2D  b i t  (S-0-001 2)  and  is  set appropriatel y accord ing  to  
the  cool ing  error warn ing  temperature  (see  S-0-0202) .  B i t  0  i s  defi ned  for operation  data  on l y.  

Table  31 5  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues.  

Table  31 5 – Cool ing  error warn ing  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 No  cool i ng  error warn i ng  0  

 Cool i ng  error warn ing  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.244 IDN  S-0-031 5 Posi tion ing  veloci ty h igher than  n  Limit  

1 2 .244. 1  Attributes  

Table  31 6  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  31 6  – Attributes  for IDN  S-0-031 5  

Attribute  Value  

Name Posi ti on ing  veloci ty h i gher than  n  L im i t  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.244.2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  Th is  parameter i s  used  to  defi ne  an  I DN  for the  pos i tion ing  

veloci ty >  n  L im i t warn ing .  Th is  a l lows  the  warn ing  to  be  ass igned ,  for i nstance,  to  a  real -time 

status  b i t  (for example  S-0-0305).  The  posi tion ing  veloci ty >  n  L im i t  warn ing  is  defi ned  as  a  
C2D  b i t  (S-0-001 2)  and  i s  set appropriatel y when  the  pos i tion ing  veloci ty (S-0-0259)  is  
ou ts ide  the  active  veloci ty l im i t va lues  (S-0-0038,  S-0-0039,  S-0-0091 ).  B i t  0  i s  defined  for 
operation  data  on l y.  

For CP1 6/3:  Th is  parameter i s  used  to  defi ne  an  I DN  for the  pos i tion ing  veloci ty >  n  L im i t  
warn ing .  Th is  a l l ows  the  warn ing  to  be  ass igned ,  for i nstance,  to  a  rea l -time status  b i t.  The  

pos i tion ing  veloci ty >  n  L im i t  warn ing  i s  defined  i n  (S-0-0437).The  Warn ing  i s  set  
appropriatel y when  the  pos i tion ing  ve loci ty (S-0-0259)  i s  ou ts ide  the  acti ve  veloci ty l im i t 
va lues  (S-0-0038,  S-0-0039,  S-0-0091 ).  I n  add i tion ,  th is  parameter has  the  fol lowing  effects :  

•  sets  B i t  1 3  i n  (S-0-0437),  and  

•  sets  the  d iagnostic number (S-0-0390)  to  0xC00E2049.  

Table  31 7  shows  detai l s  of the  val i d  va lues.  

Table  31 7  – Structure  of the  warn ing  posi tion ing  veloci ty >  n  Limi t  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Pos i ti on ing  veloci ty ≤  n  L im i t  0  

 Pos i ti on ing  veloci ty >  n  L im i t  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.245  IDN  S-0-0323  Target posi tion  outside  of travel  range  

1 2 .245. 1  Attributes  

Table  31 8  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  31 8  – Attributes  for IDN  S-0-0323  

Attribute  Value  

Name Target posi ti on  ou ts i de  of trave l  range  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.245.2  Description  

This  parameter is  used  to  define  an  IDN  for the  target pos i tion  ou ts ide  of travel  range  
warn ing .  Th is  a l lows  the  warn ing  to  be  assigned ,  for i nstance,  to  a  real -time  status  bi t  ( for 
example  S-0-0305).  The  target pos i ti on  ou ts ide  of travel  range  warn ing  i s  defi ned  as  a  C2D  
b i t  (S-0-001 2)  and  i s  set  appropriate l y when  the  acti ve  target pos i tion  (S-0-0430)  i s  ou ts ide  
the  pos i tion  l im i t  va lues  (pos i ti ve  or negative,  S-0-0049,  S-0-0050).  I f the  actual  pos i ti on  
exceeds  a  pos i ti on  l im i t  va lue,  the  C1 D  b i t  “overtravel  l im i t i s  exceeded  (shu t-down)”  (drive  
status,  b i t  1 3)  i s  set.  

B i t  0  i s  defi ned  for operation  data  on l y.  

Table  31 9  shows  detai ls  of the  val i d  va lues.  

Table  31 9  – Structure  of the  warn ing  target posi tion  outside  of travel  range  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Target posi ti on  wi th i n  pos i ti on  l im i t  val ues  0  

 Target  pos i ti on  ou ts i de  of posi t i on  l im i t  val ues  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.246  IDN  S-0-0328  Bi t  number al location  l i st for s ignal  status  word  

1 2 .246. 1  Attributes  

Table  320  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  320  – Attributes  for IDN  S-0-0328  

Attribute  Value  

Name B i t  number a l l ocation  l i s t  for s i gnal  s tatus  word  

Vers ion   

Length  2 ,  variabl e  

Di splay format  Uns igned  decimal  (b i t  n umber)  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue  63  

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.246.2  Description  

I n  th is  configuration  l i s t,  the  b i t  numbers  of the  operation  data  wh ich  are  copied  i n to  the  s i gnal  
status  word  (S-0-01 44)  are  programmed.  The  sequence of the  b i t  numbers  in  the  
configuration  l i s t  sets  the  numerical  order i n  the  s i gnal  status  word .  The  fi rst b i t  number i n  the  
configuration  l i st sets  b i t  0 ,  the  l ast b i t  number sets  b i t  1 5  i n to  the  s i gnal  status  word .  Not 
more  than  1 6  b i t  number can  be  taken  in to  th is  l i s t.  (See  also  S-0-0026) .   

1 2.247  IDN  S-0-0329  Bi t  number al location  l i st  for signal  control  word  

1 2 .247. 1  Attribu tes  

Table  321  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  321  – Attributes  for IDN  S-0-0329  

Attribute  Value  

Name B i t  number a l l ocation  l i s t  for s i gnal  con trol  word  

Vers ion   

Length  2 ,  variabl e  

Di splay format  Uns igned  decimal  (b i t  n umber)  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue  63  

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.247.2  Description  

I n  th is  configuration  l i s t,  the  b i t  numbers  of the  operation  data  wh ich  are  conta ined  i n  the  
s i gnal  control  word  (S-0-01 45)  are  programmed.  The  sequence of the  b i t  numbers  i n  the  
configuration  l i st  sets  the  numerical  order i n  the  s ignal  control  word .  The  fi rst b i t  number i n  
the  configuration  l i s t  sets  b i t  0 ,  the  l ast b i t  number sets  b i t  1 5  i n  the  s ignal  control  word .  Not  
more  than  1 6  b i t  number can  be  taken  in to  th is  l i s t  (see  a lso  S-0-0027).  

1 2.248  IDN  S-0-0330  Status  'nfeedback  =  ncommand '  

1 2 .248. 1  Attributes  

Table  322  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  322  – Attributes  for IDN  S-0-0330  

Attribute  Value  

Name Status  'n
feedback

 =  n
command

'  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.248.2  Description  

This  parameter i s  used  to  defi ne  an  I DN  for the  status  'nfeedback  =  ncommand '  Th is  a l lows  the  
status  'nfeedback  =  ncommand '  to  be  ass igned  to  a  real -time status  b i t  (see  S-0-0305).  The  
status  'nfeedback  =  ncommand '  i s  set when  the  veloci ty feedback va lue  (S-0-0040)  l i es  wi th in  the  
calcu lated  command  value  for the  veloci ty window (S-0-01 57  and /or S-0-0272)  wh ich  i s  based  
upon  the  veloci ty command  va lues  (see  S-0-0036,  S-0-0037,  etc. ) .  B i t  0  i s  defined  for 
operation  data  on l y.  

Calcu lation  of 'nfeedback  =  ncommand ' :  

|  n  feedback  –  n  command  |  ≤  |  n  command  |  ×  S-0-0272  +  S-0-01 57  

Table  323  shows  detai ls  of va l i d  va lues.  

Table  323  – Structure  of status  'nfeedback  =  ncommand '  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 n
feedback

 ≠  n
command

 0  

 n
feedback

 =  n
command

 1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.249  IDN  S-0-0331  Status  'nfeedback  =  0 '  

1 2 .249. 1  Attributes  

Table  324  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  324 – Attributes  for IDN  S-0-0331  

Attribute  Value  

Name Status  'n
feedback

 =  0 '  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.249.2  Description  

This  parameter is  used  to  define  an  I DN  for the  status  'nfeedback  =  0 ' .  Th is  a l lows  the  status  
'nfeedback  =  0 '  to  be  ass igned  to  a  real -time status  b i t  (see  S-0-0305).  

The  status  'nfeedback  =  0 '  i s  set when  the  ve loci ty feedback value  (S-0-0040)  is  wi th in  the  

standsti l l  window (see S-0-01 24).  B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y.  

Table  325  shows  detai l s  of va l i d  va lues.  

Table  325 – Structure  of status  'nfeedback =  0  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 n
feedback

 ≠  0  (ou ts ide  s tandsti l l  windows)  0  

 n
feedback

 =  0  (wi th i n  standsti l l  windows)  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.250  IDN  S-0-0332  Status  'nfeedback  <  nx'  

1 2 .250. 1  Attribu tes  

Table  326  shows  the  possible  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  326 – Attributes  for IDN  S-0-0332  

Attribute  Value  

Name Status  'n
feedback

 <  n
x
'  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2.250.2  Description  

This  parameter i s  used  to  define  an  IDN  for the  s tatus  'nfeedback  <  nx' .  Th i s  a l lows  the  status  

'nfeedback  <  nx'  to  be  ass igned  to  a  rea l -time status  bi t  (see  S-0-0305).  The  status  'nfeedback  <  
nx'  i s  set when  the  veloci ty feedback va lue  (see  S-0-0040)  i s  smal ler than  the  ve loci ty 
threshold  nx  (see  S-0-01 25) .   

B i t  0  i s  defi ned  for operation  data  on l y.   

Table  327  shows  detai ls  of va l i d  va lues.  

Table  327  – Structure  of status  'nfeedback <  nx'  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 | n
feedback

|  ≥  | n
x
|  0  

 | n
feedback

|  <  | n
x
|  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.251  IDN  S-0-0333  Status  'T ≥  Tx'  

1 2 .251 . 1  Attribu tes  

Table  328  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  328  – Attributes  for IDN  S-0-0333  

Attribute  Value  

Name Status  'T ≥  T
x
'  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.251 .2  Description  

This  parameter is  used  to  define  an  IDN  for the  s tatus  'T ≥  Tx' .  Th is  a l lows  the  status  'T ≥  Tx'  

to  be  ass igned  to  a  real -time status  b i t  (see  S-0-0305).  The  s tatus  'T ≥  Tx'  i s  set when  the  
torque  feedback value  (see  S-0-0084)  i s  greater than  the  torque  threshold  value  Tx  (see  

S-0-01 26).  B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y.  

Table  329  shows  deta i l s  of the  val i d  va lues.  
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Table  329  – Structure  of status  'T ≥  Tx'  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 |T |  <  | T
x
|  0  

 |T |  ≥  | T
x
|  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.252  IDN  S-0-0334 Status  'T ≥Tl im i t'  

1 2 .252. 1  Attributes  

Table  330  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  330  – Attributes  for IDN  S-0-0334 

Attribute  Value  

Name Status  'T ≥T
l i mi t

'  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.252.2  Description  

This  parameter is  used  to  defi ne  an  IDN  for the  status  'T ≥  Tl im i t. '  Th is  a l l ows  the  status  'T ≥  

Tl im i t '  to  be  ass igned  to  a  real - time status  b i t  (see  S-0-0305).  The  status  'T ≥  Tl im i t '  i s  set when  
the  torque  feedback va lue  (see  S-0-0084)  l i es  beyond  the  programmed  torque l im i ts  (see  
S-0-0082,  S-0-0083,  S-0-0092).  B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y.  

Table  331  shows  deta i l s  of the  val i d  va lues.  

Table  331  – Structure  of status  'T ≥  Tl im i t'  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 |T |  <  |  T
l i mi t

 |  0  

 |T |  ≥  |  T
l i mi t

 |  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.253  IDN  S-0-0335 Status  'ncommand  >  n l im i t'  

1 2 .253. 1  Attributes  

Table  332  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 304  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

Table  332  – Attributes  for IDN  S-0-0335 

Attribute  Value  

Name Status  'n
command

 >  n
l i m i t

'  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.253.2  Description  

This  parameter i s  used  to  defi ne  an  IDN  for the  status  'ncommand  >  n l im i t ' .  Th is  a l l ows  the  

status  'ncommand  >  n l im i t '  to  be  ass igned  to  a  real -time status  b i t  (see  S-0-0305).  The  s tatus  

'ncommand  >  n l im i t '  i s  set when  the  sum  of veloci ty command  values  (see  S-0-0036,  S-0-0037,  
etc. )  i s  greater than  the  veloci ty l im i t va lue  (see  S-0-0038,  S-0-0039,  S-0-0091 ).  B i t  0  i s  
defined  for operation  data  on l y.   

Table  333  shows  detai ls  of the  val i d  va lues.  

Table  333  – Structure  of Status  'ncommand  >  n l im i t'  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 |n
command

|  ≤  |n
l i m i t

|  0  

 |n
command

|  >  |n
l i m i t

|  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.254 IDN  S-0-0336 Status  ' In  posi tion '  

1 2 .254. 1  Attributes  

Table  334  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  334 – Attributes  for IDN  S-0-0336  

Attribute  Value  

Name Status  ' I n  posi ti on '  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2 .254.2  Description  

Th is  parameter i s  used  to  define  an  IDN  for the  status  ' in  pos i ti on '  to  be  ass igned  to  a  real -
time  status  b i t  (see  I DN  305).  The  status  ' i n  posi ti on '  i s  set when  the  pos i ti on  feedback va lue  
fal ls  wi th in  the  pos i tion  window (see  S-0-0057)  re lative  to  the  posi ti on  command  value  (see  
S-0-0047).  B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y.   

Table  335  shows  detai l s  of the  val i d  va lues.  

Table  335 – Structure  of status  ' in  posi tion '  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Ou ts ide  of posi ti on  window 0  

 Wi th i n  posi ti on  window 1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.255  IDN  S-0-0337  Status  'P  ≥  Px'  

1 2 .255. 1  Attribu tes  

Table  336  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  336 – Attributes  for IDN  S-0-0337  

Attribute  Value  

Name Status  'P  ≥  P
x
'  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.255.2  Description  

This  parameter is  used  to  define  an  IDN  for the  status  'P ≥  Px. '  Th is  a l lows  the  s tatus  'P  ≥  Px'  

to  be  ass igned  to  a  real -time status  b i t  (see  S-0-0305).  The  status  'P ≥  Px'  i s  set when  the  
actual  suppl ied  power exceeds  the  power threshold  Px  (see  S-0-01 58).  B i t  0  i s  defi ned  for 

operation  data  on l y.   

Table  337  shows  deta i l s  of the  va l i d  va lues.  
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Table  337  – Structure  of status  'P ≥  Px'  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 |  P |  <  |  P
x 
|  0  

 |  P |  ≥  |  P
x 
|  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.256  IDN  S-0-0338  Status  “Position  feedback =  active  target posi tion”  

1 2 .256. 1  Attributes  

Table  338  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  338  – Attributes  for IDN  S-0-0338  

Attribute  Value  

Name Status  “Pos i ti on  feedback =  acti ve  target  posi ti on ”  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.256.2  Description  

This  parameter i s  used  to  defi ne  an  IDN  for the  status  "pos i tion  feedback =  acti ve  target 
pos i tion“.  Th is  a l lows  the  status  "posi tion  feedback =  acti ve  target  pos i ti on “  to  be  ass igned  to  
a  real -time status  b i t  (see  S-0-0305).  

The  status  "posi tion  feedback =  acti ve  target posi ti on“  i s  set when  pos i tion  feedback value  
fal ls  wi th in  the  pos i ti on  window (see  S-0-0057)  re lati ve  to  the  active  target pos i ti on  (see  
S-0-0430).   

B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y.  

Table  339  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues.  

Table  339  – Structure  of posi tion  feedback =  active  target position  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Posi ti on  feedback ou ts ide  posi ti on  wi ndow 0  

 | (S -0-0430  – S -0-0386)|  <  S -0-0057  1  

1 5  to  1  (Reserved)   
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1 2.257  IDN  S-0-0339  Status  'nfeedback  ≤  m in imum spind le  speed'  

1 2 .257. 1  Attributes  

Table  340  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  340  – Attributes  for IDN  S-0-0339  

Attribute  Value  

Name Status  'n
feedback

 ≤  m i n imum  spind le  speed '  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.257.2  Description  

This  parameter i s  used  to  define  an  I DN  for the  status  'nfeedback  ≤  m in imum  spind le  speed ' .  

Th is  a l l ows  the  status  ‘nfeedback  ≤  m in imum  spind le  speed '  to  be  assigned  to  a  rea l - time status  
b i t  (see  S-0-0305) .  

The  status  'nfeedback ≤  m in imum  spind le  speed '  i s  set when  the  ve loci ty feedback va lue  

(S-0-0040)  is  l ower than  or equal  to  the  programmed  m in imum  spind le  speed  (S-0-0220).  

B i t  0  i s  defi ned  for operation  data  on l y.  

Table  341  shows  detai ls  of the  val i d  va lues.  

Table  341  – Structure  of 'nfeedback ≤  m in imum spind le  speed '  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 | n
feedback

|  >  m i n imum  spind le  speed  0  

 | n
feedback

|  ≤  m i n imum  spind le  speed  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.258  IDN  S-0-0340  Status  'nfeedback  ≥  maximum  spindle  speed ’  

1 2 .258. 1  Attributes  

Table  342  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  342  – Attributes  for IDN  S-0-0340  

Attribute  Value  

Name Status  'n
feedback

 ≥  maximum  spind l e  speed ’  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.258.2  Description  

This  parameter is  used  to  defi ne  an  IDN  for the  status  'nfeedback  ≥  maximum  spind le  speed ' .  

Th is  a l l ows  the  status  'nfeedback  ≥  maximum  spind le  speed '  to  be  assigned  to  a  real–time  

status  bi t  (see  S-0-0305).  

The  status  'nfeedback  ≥  maximum  spind le  speed '  i s  set when  the  veloci ty feedback value  
(S-0-0040)  is  g reater than  or equal  to  the  programmed  maximum  spind le  speed  (S-0-0221 ) .   

B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y.  

Table  343  shows  detai ls  of the  val i d  va lues.  

Table  343  – Structure  of 'nfeedback ≥  maximum spindle  speed'  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 | n
feedback

|  <  maximum  spind le  speed  0  

 | n
feedback

|  ≥  maximum  spind le  speed  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.259  IDN  S-0-0341  Status  “ In  coarse  position”  

1 2 .259. 1  Attributes  

Table  344  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  344 – Attributes  for IDN  S-0-0341  

Attribute  Value  

Name Status  “ I n  coarse  posi ti on”  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.259.2  Description  

This  parameter is  used  to  define  an  IDN  for the  ‘ in  coarse  posi tion ’  s tatus.  Th is  al l ows  the  
status  to  be  assigned ,  for i nstance,  to  a  real -time status  b i t  (for example  S-0-0305).  The  
status  ' i n  coarse  pos i tion '  i s  set when  the  pos i ti on  feedback value  fa l l s  wi th in  the  coarse  
posi tion  window (see  S-0-0261 )  re lati ve  to  the  posi tion  command  value  (see  S-0-0047).  B i t  0  
i s  defi ned  for operation  data  on l y.   

Table  345  shows  deta i ls  of va l i d  va lues.  

Table  345 – Structure  of Status  ‘ in  posi tion ’  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Ou ts i de  of coarse  pos i ti on  window 0  

 Wi th i n  coarse  pos i ti on  window 1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.260  IDN  S-0-0342  Status  “Target  position  attained”  

1 2 .260. 1  Attributes  

Table  346  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  346  – Attributes  for IDN  S-0-0342  

Attribute  Value  

Name Status  “Target pos i ti on  atta ined”  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2.260.2  Description  

This  parameter i s  used  to  define  an  IDN  for the  ' target pos i ti on  atta ined '  status.  Th is  a l lows  
the  s tatus  to  be  ass igned ,  for i nstance,  to  a  real -time  status  bi t  (for example  S-0-0305).  The  
status  ' target pos i ti on  atta ined '  i s  set when  the  posi tion  command  of the  d ri ve  i n terpolator 
(S-0-0047)  is  equal  to  the  Active  target posi ti on  (S-0-0430)  B i t  0  i s  defined  for operation  data  
on l y.  

Table  347  shows  detai l s  of the  val i d  va lues.  

Table  347  – Structure  of status  ‘ target posi tion  attained ’  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Target  posi ti on  not  reached  0  

 Target posi ti on  reached  (posi ti on  command  =  acti ve  target  posi ti on )  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.261  IDN  S-0-0343  Status  “ In terpolator hal ted”  

1 2 .261 . 1  Attributes  

Table  348  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  348  – Attributes  for IDN  S-0-0343  

Attribute  Value  

Name Status  “ I n terpol ator hal ted ”  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.261 .2  Description  

This  parameter is  used  to  define  an  IDN  for the  ' i n terpolator hal ted '  s tatus.  Th is  a l lows  the  
status  to  be  assigned ,  for i nstance,  to  a  real -time status  b i t  (for example  S-0-0305).  The  
status  ' i n terpolator hal ted '  i s  i s  set when  the  d ri ve  i n terpolator ( I PO)  has  not yet atta ined  the  
Active  target pos i ti on  (S-0-0430),  bu t the  posi tion  command  i s  not chang ing .  The  con trol  can  
stop  the  in terpolator wi th  b i t  1 3  i n  the  con trol  word .  B i t  0  i s  defi ned  for operation  data  on l y.  

Table  349  shows  detai l s  of the  val i d  va lues.  
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Table  349  – Structure  of status  ' in terpolator hal ted '  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 I n terpolator not  ha l ted  0  

 I n terpolator hal ted   

( target  pos i ti on  not  attai ned ,  posi ti on  command  not  chang ing)  

1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.262  IDN  S-0-0346 Posi tion ing  control  

1 2 .262. 1  Attributes  

Table  350  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  350  – Attributes  for IDN  S-0-0346  

Attribute  Value  

Name Posi ti on ing  control  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.262.2  Description  

This  parameter is  used  i n  the  operation  mode  Pos i tion ing  on l y to  implement posi ti on ing  
functions.  

Table  351  shows  deta i l s  of the  val i d  va lues.  
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Table  351  – Structure  of Posi tion ing  control  

Bi t  Value   Description   Comments   

1 5  to  8   Reserved   

7  to  5   B l ock transi ti ons   

xx0  Acti ve  target posi ti on  
remains  stored :  

The  fol l owi ng  functions  for the  b lock transi ti ons  are  defi ned ,  (b i t  6  and  7  
are  acti ve).   

000  B lock transi ti on  wi th  
hal t:  

Dri ve  a lways  posi ti ons  on  acti ve  target  pos i ti on ,  before  posi ti on ing  to  

next  acti ve  target  posi ti on  (Target posi ti on  – Actual  va l ue  <  Posi ti on i ng  
window)   

01 0  B lock transi ti on  
wi thou t  hal t  (Mode  1 ) :  

The  target  posi ti on  of the  start  b l ock i s  passed  wi th  the  vel oci ty of the  
s tart  b l ock.  When  the  target posi ti on  of the  start  b l ock i s  reached  the  
acceleration  of the  fol l owing  b l ock i s  acti vated .   

1 00  B lock transi ti on  
wi thou t  hal t  (Mode  2 ):  

The  target  posi ti on  of the  start  b l ock i s  passed  wi th  the  vel oci ty of the  
fol l owing  b lock.  Requ i red  accel erati ons  or dece lerations  are  a l ready 
acti vated  d uri ng  start  b l ock.  The  target posi ti on  of the  fol l owi ng  b lock i s  
acti vated  on ly,  when  reach i ng  the  target  posi ti on  of the  s tart  b l ock.   

xx1  Acti ve  target  posi ti on  
i s  overwri tten :  

On  acceptance  the  d ri ve  overwri tes  immed iatel y the  acti ve  target  
pos i ti on  and  posi ti ons  to  the  new acti ve  target  posi ti on .  The  d ri ve  does  
not  move  to  the  previous  target posi ti on .  B i t  6  and  7  are  i nacti ve.   

4   Pos i ti on ing  command  
val ue  i s  refered  to   

Reference  of re lati ve  posi ti on ing  command  val ue  (b i t  3  i s  1 ) .  Th i s  b i t  
con trol s  the  behave  of the  posi ti on ing  command  value.   

0  Acti ve  target  pos i ti on  The  pos i ti on i ng  command  val ue  i s  added  to  the  acti ve  target  posi ti on .   

1  Curren t  posi ti on  
feedback val ue  

The  posi ti on i ng  command  val ue  i s  added  to  the  cu rrent  posi ti on  
feedback val ue.   

3   Pos i ti on ing  command  
val ue  (re lati ve  or 
absolu te)  

 

0  absolu te  Posi ti on ing  command  value  i s  an  absolu te  pos i ti on  value   

1  re l ati ve  Posi ti on ing  command  value  i s  a  rel ati ve  pos i ti on  val ue   

2 -1   Pos i ti on ing  modes   

00  Pos i ti on ing  The  posi ti on i ng  s tarts  after takeover of posi ti on ing  command  val ue  (b i t  
0) .  The  posi ti on ing  i s  i n terrupted  by chang ing  the  B i t  1  and  2  from  00  to  
xx.  The  posi ti on i ng  i s  restarted  wi th  B i t  0 .  A s ti l l  ava i l ab le  remains  
d i stance  i s  del eted  (see  b i t  4 ).   

01  J ogg ing  +  Conti nuous  movement i n  posi ti ve  d i recti on  wi th  the  cu rren t  posi ti on i ng  
parameters  (S-0-0259,  S -0-0260,  S-0-0359).   

1 0  J ogg ing  -  Conti nuous  movement i n  negati ve  d i rection  wi th  the  cu rren t  pos i ti on i ng  
parameters  (S-0-0259,  S -0-0260,  S-0-0359).   

1 1  Pos i ti on ing  Hal t  S top  movement  wi th  posi ti on i ng  decel eration  (S-0-0359)   

0    Takeover of pos i ti on i ng  command  value   

0/1  togg l e  Takeover of pos i ti on i ng  command  value  wi th  every chang i ng  edge.  The  
b i t  shal l  be  i n verted  by the  con trol  u n i t  to  take  on  the  next  pos i ti on i ng  
command  val ue.   

 

1 2.263  IDN  S-0-0347  Veloci ty error 

1 2 .263. 1  Attributes  

Table  352  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  352  – Attributes  for IDN  S-0-0347  

Attribute  Value  

Name Veloci ty error 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0044  

Scal i ng  factor S-0-0045  

Scal i ng  exponent  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2.263.2  Description  

The actual  d i fference between  the  commanded  veloci ty and  actual  veloci ty i s  p l ace  i n  th is  
parameter.   

1 2.264 IDN  S-0-0348  Acceleration  feed  forward  gain  

1 2 .264. 1  Attributes  

Table  353  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  353  – Attributes  for IDN  S-0-0348  

Attribute  Value  

Name Acceleration  feed  forward  gai n  

Vers ion   

Length  CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2:  2  or 4  
CP1 6/3:  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

Un i t  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

 

1 2.264.2  Description  

Acceleration  feed  forward  is  effecti ve  in  the  operation  mode “Posi tion  con trol  wi thou t fol l owing  
error ( l ag- less)” ,  and  serves  to  reduce  acceleration /deceleration-dependent fol l owing  error.  
The  con trol  un i t  has  to  check the  data  l eng th  before  access  the  data.  

1 2.265  IDN  S-0-0349  Bipolar j erk l im it  

1 2 .265. 1  Attribu tes  

Table  354  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  354 – Attributes  for IDN  S-0-0349  

Attribute  Value  

Name B ipolar j erk l im i t  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-01 60  

Scal i ng  factor S-0-01 61  

Scal i ng  exponent  S-0-01 62  

Un i t   

 

1 2.265.2  Description  

"B ipolar j erk”  l im i ts  the  maximum  rate  of change of acceleration .  Programming  a  value  of zero  
wi l l  cause  j erk l im i ti ng  to  be  deactivated .  

1 2.266  IDN  S-0-0356 Distance  home switch  – marker pu lse  

1 2 .266. 1  Attributes  

Table  355  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  355 – Attributes  for IDN  S-0-0356  

Attribute  Value  

Name Distance  home swi tch  – marker pu l se  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.266.2  Description  

For the  re lati ve  pos i tion  of the  home swi tch  to  the  marker pu lse  of the  encoder an  optimal  
d istance  exists.  I n  order to  make the  commission ing  easy for the  user,  the  d istance  from  the  
home swi tch  to  the  marker pu lse  i s  measured  by the  d ri ve  and  shown  in  th is  parameter.  The  
user shal l  then  ca lcu late  a  value  fo l lowing  the  i nd ications  of the  d ri ve  manufacturer and  set  
th is  va lue  in  the  home swi tch  offset 1 /2  (S-0-0299,  S-0-0358) ,  or mechan ica l l y sh i ft the  home 
swi tch  correspond ing  to  the  calcu lated  value.  
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1 2 .267  IDN  S-0-0357  Marker pu lse  d istance  

1 2 .267. 1  Attributes  

Table  356  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  356 – Attributes  for IDN  S-0-0357  

Attribute  Value  

Name Marker pu l se  d i stance  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.267.2  Description  

I n  order to  calcu late  the  optimal  d istance  between  marker pu lse  and  home swi tch  i n  the  d ri ve,  
the  d istance  between  two  marker pu lses  i s  set  i n  th is  parameter.   

1 2.268  IDN  S-0-0358  Home switch  offset  2  

1 2 .268. 1  Attributes  

Table  357  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  357  – Attributes  for IDN  S-0-0358  

Attribute  Value  

Name Home swi tch  offset  2  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.268.2  Description  

With  d ig i ta l  d rives,  i t  i s  no  l onger techn ical l y possib le  to  mechan ical l y sh i ft  the  external  
feedback system  in  order to  sh i ft  the  re lationsh ip  between  the  marker pu lse  and  home swi tch .   
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Based  on  these  cond i tions,  the  home swi tch  offset 2  parameter is  programmed  during  s tartup  
so  that the  home posi ti on  i s  unambiguous.  

The  requ i red  offset between  the  home swi tch  and  marker pu lse  i s  provided  by the  d rive  wi th  
the  a id  of the  programmed  home swi tch  offset  2 .  

The  "suggest home swi tch  d istance"  (S-0-0298)  can  be  transferred  in to  th is  parameter.  

1 2.269  IDN  S-0-0359  Position ing  deceleration  

1 2 .269. 1  Attribu tes  

Table  358  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  358  – Attributes  for IDN  S-0-0359  

Attribute  Value  

Name Posi ti on ing  decelerati on  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-01 60  

Scal i ng  factor S-0-01 61  

Scal i ng  exponent  S-0-01 62  

Un i t   

 

1 2.269.2  Description  

With  the  "posi ti on ing  deceleration "  the  posi tion ing  veloci ty (S-0-0259)  i s  reduced  du ring  the  
stop  function  i n  the  operation  modes  " I n terpolation "  and  "Posi tion ing" .  

1 2.270  IDN  S-0-0360  and  IDN  S-0-0361  MDT data containers  A1  (4 byte)  and  B  (4 byte)  

1 2 .270. 1  Attribu tes  

Table  359  shows  the  possible  attribu tes  for these  IDNs.  

Table  359  – Attributes  for IDN  S-0-0360,  IDN  S-0-0361  

Attribute  Value  

Name MDT data  con tai ner A1  (4  byte)  

MDT data  con tai ner B  (4  byte)  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format   

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1 ,  or the  scal i ng  of the  confi gu red  data  

Un i t   
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1 2 .270.2  Description  

Two data  con tainers  (4  bytes  l ong)  are  defined  for the  MDT,  A1  and  B,  serving  as  
p laceholders  in  the  MDT.  The  con ten ts  of the  data  conta iners  can  be  d ynam ical l y changed  by 
the  con trol  as  necessary,  or based  upon  the  operation  mode.  Add i tional l y,  a  data  conta iner 
poin ter i s  requ ired  for each  of the  containers  (S-0-0364  and  S-0-0365),  as  wel l  as  a  
configuration  l i st for the  MDT container (S-0-0370).  I f the  configured  operation  data  is  on l y 
2  bytes  l ong ,  i t  i s  p l aced  in  the  l ow word  of the  MDT data  container.  The  h i gh  word  i s  not  
used .  

I n  configuring  data  container operation  data,  the  con trol  can  se lect  between  a  m in imum  
requ irement and  maximum  requ i rement.  

Minimum  requ ired  data block (access  via  service  channel )  

The  configured  operation  data  i s  represented  i n  the  data  container i n  hexadecimal ,  wi thou t 
the  un i ts .  

Attribu te:  ‘Data  type  and  d isp lay format’  are  set  hexadecimal  (b i ts  22-20  =  01 1 )  

Un i ts:  Not present  

Maximum requ ired  data  block (access  via  service  channel )  

The  configured  operation  data  i s  represented  i n  the  data  con tainer not wi th  the  data  b lock of 
the  data  con ta iner i tsel f,  bu t rather wi th  the  configured  operation  data’s  data  b lock.  I n  th is  
case,  the  operation  data  wi l l  be  d isp layed  wi th  the  IDN  of the  data  container exactl y the  same  
as  i t  wou ld  be  wi th  i ts  own  IDN .  

1 2 .271  IDN  S-0-0362  and  IDN  S-0-0363 MDT data container A and  B  l i st  indexes  

1 2 .271 . 1  Attribu tes  

Table  360  shows  the  possible  attribu tes  for these  IDNs.  

Table  360  – Attributes  for IDN  S-0-0362,  S-0-0363  

Attribute  Value  

Name MDT data  con tai ner A l i s t  i n dex 

MDT data  con tai ner B  l i s t  i n dex 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.271 .2  Description  

I f i n  the  MDT-data  con ta iner A or B,  an  I DN  wi th  a  variable  l eng th  i s  configured ,  the  
correspond ing  data  e lement of th is  l i s t wi l l  be  add ressed  via  the  l i st  i ndex.  

The  l i st i ndex of the  MDT data  container cons ists  of a  1 6  b i t  address.  Via  i ndex 65  535,  the  
data  con tainer can  be  defined  as  not va l id  by the  con trol .  
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The  con trol  sets  the  addressed  l i s t e lement i n to  the  MDT data  container.  

The  l i s t i ndex of MDT data  container can  be  configured  i n  the  cycl ic  data  of the  MDT.  
Thereby,  a  swi tch ing  of the  l i s t  e lements  i n  the  data  con tainer during  a  communication  cycle  
is  possib le.  During  wri ti ng  on  the  MDT data  con ta iner wi th  the  l i s t i ndex,  the  length  of a  l i s t 
cannot be  changed .   

The  l i st  i ndex of MDT data  conta iner can  a lso  be  configured  i n to  the  cycl ic  data  of the  ATs.  I n  
th is  way,  an  acknowledgement of the  MDT data  con tainer is  poss ib le.  The  dri ve  reads  the  l i s t  
i ndex of MDT data  con tainer from  the  MDT and  acknowledges  i t  i n  the  AT.  

I f the  l i s t  i ndex i s  s i tuated  outs ide  of the  l i s t,  the  l i s t  i ndex of MDT wi l l  be  set i n  the  AT 
(acknowledgement)  on  value  65  535  and  the  poin ter of data  con ta iner in  AT  
(acknowledgement)  on  va lue  255.  Al l  data  i n  the  MDT data  con tainer wi l l  be  ignored .   

Table  361  shows  detai ls  of the  val i d  va lues  for container A.  

Table  361  – MDT data  container A l i st index structure  

Bi t  Mean ing  Value  

1 5   to  0    

 I ndex of the  confi gured  l i s t  0   to  65  534  

 MDT data  contai ner A not  val i d  65  535  

 

Table  362  shows  deta i l s  of the  va l i d  va lues  for container B.  

Table  362  – MDT data  container B  l i st index structure  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 I ndex of the  confi gured  l i s t  0   to  65  534  

 MDT data  contai ner B  not  val i d  65  535  

 

1 2.272  IDN  S-0-0364 and  IDN  S-0-0365 AT data  containers  A1  (4  byte)  and  B  (4  byte)  

1 2 .272. 1  Attributes  

Table  363  shows  the  possible  attributes  for these  IDNs.  

Table  363  – Attributes  for IDN  S-0-0364,  IDN  S-0-0365  

Attribute  Value  

Name  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format   

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1 ,  or the  scal i ng  of the  confi gu red  data  

Un i t   
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1 2 .272.2  Description  

2  data  con tainers  (4  bytes  l ong)  are  defined  for the  AT,  A and  B,  serving  as  p laceholders  i n  
the  AT.  The  contents  of the  data  con tainers  can  be  d ynam ical l y changed  by the  control  as  
necessary,  or based  upon  the  operation  mode.  Add i ti onal l y,  a  data  con tainer poin ter i s  
requ i red  for each  of the  con tainers  (S-0-0368  and  S-0-0369),  as  wel l  as  a  configuration  l i st  for 
the  AT con tainer (S-0-0371 ) .  I f the  configured  operation  data  is  on l y 2  bytes  l ong ,  i t  i s  p laced  
i n  the  l ow word  of the  AT  data  container.  The  h i gh  word  is  not  used .  

I n  configuring  data  con tainer operation  data,  the  d ri ve  can  select between  a  m in imum  
requ i rement and  maximum  requ irement.  

Minimum  requ i red  data  block (access  via  service  channel )  

The configured  operation  data  is  represen ted  i n  the  data  conta iner in  hexadecimal ,  wi thou t 
the  un i ts .  

Attribu te:  ‘Data  type  and  d isplay format’  are  set  hexadecimal  (b i ts  22-20  =  01 1 )  

Un i ts:  Not present  

Maximum requ ired  data  block (access  via  service  channel )  

The configured  operation  data  is  represen ted  i n  the  data  con tainer not wi th  the  data  b lock of 
the  data  con tainer i tse l f,  bu t rather wi th  the  configured  operation  data’s  data  b lock.  I n  th is  
case,  the  operation  data  wi l l  be  d isplayed  wi th  the  IDN  of the  data  conta iner exactl y the  same  
as  i t  wou ld  be  wi th  i ts  own  IDN .  

1 2.273  IDN  S-0-0366 and  IDN  S-0-0367  AT data  container A and  B  l ist  i ndexes  

1 2 .273. 1  Attributes  

Table  364  shows  the  possible  attributes  – Attributes  for these  I DNs.  

Table  364 – Attributes  for IDN  S-0-0366,  IDN  S-0-0367  

Attribute  Value  

Name AT data  conta iner A l i s t  i ndex 

AT data  conta iner B  l i s t  i ndex 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.273.2  Description  

I f,  i n  the  AT data  conta iner A or B ,  an  I DN  wi th  a  variable  l eng th  i s  configured ,  the  
correspond ing  data  e lemen t of th is  l i s t  wi l l  be  addressed  via  the  l i st  i ndex.   

The  l i s t i ndex of the  AT data  con ta iner consists  of a  1 6  bi t  address.  Via  i ndex 65  535,  the  data  
con tainer can  be  defined  as  not va l i d  by the  control .  

The  dri ve  sets  the  addressed  l i st  e lement in to  the  AT data  container.  
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The  l i st i ndex of AT data  container can  be  configured  in  the  cycl ic  data  of the  MDT.  Thereby,  
a  swi tch ing  of the  l i st e lemen ts  i n  the  data  con tainer during  a  commun ication  cycle  is  
possib le .  Through  the  AT data  container,  data  can  be  read  on l y wi th in  the  configured  I DN  l ist.  

The  l i s t  i ndex of AT data  con tainer can  a lso  be  configured  i n to  the  cycl ic data  of the  ATs.  I n  
th is  way,  an  acknowledgement of the  AT data  conta iner is  poss ib le .  The  dri ve  reads  the  l i st 
i ndex of AT data  con ta iner from  the  MDT and  acknowledges  i t  i n  the  AT.  

I f the  l i st  i ndex is  s i tuated  ou ts ide  of the  l i s t,  the  l i st i ndex of AT wi l l  be  set i n  the  AT 
(acknowledgement)  on  value  65  535  and  the  poin ter of data  con ta iner i n  AT  
(acknowledgement)  on  value  255.  Al l  data  i n  the  AT data  con tainer wi l l  be  i gnored .  

Table  365  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues  for the  container A.  

Table  365 – AT  data  container A l ist  i ndex structure  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 I ndex of the  confi gured  l i s t  0   to  65  534  

 AT data  con ta iner A not  va l i d  65  535  

 

Table  366  shows  deta i l s  of the  va l i d  va lues  of the  con tainer B .  

Table  366 – AT  data  container B  l ist  i ndex structure  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 i ndex of the  confi gured  l i s t  0   to  65  534  

 AT data  con ta iner B  not  va l i d  65  535  

 

1 2.274 IDN  S-0-0368  and  IDN  S-0-0369  Data  container A and  B  pointers  

1 2 .274. 1  Attributes  

Table  367  shows  the  possible  attributes  for these  IDNs.  

Table  367  – Attributes  for IDN  S-0-0368,  S-0-0369  

Attribute  Value  

Name Data  con tainer A poin ter 

Data  con tainer B  poin ter 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Hexadecimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2 .274.2  Description  

The data  con tainer poin ters  con ta in  an  8-bi t poin ter,  wh ich  defines  what operation  data  shou ld  
be  p laced  i n  the  MDT and  AT data  container.  The  poin ter i s  the  offset,  wi th in  the  data  
con tainer configuration  l i st (S-0-0370  or S-0-0371 ).  Thus,  i ns ide  the  configuration  l i st,  an  IDN  
is  addressed  for the  MDT data  container or AT data  con tainer.  W i th  value  255 ,  the  control  can  
declare  the  data  containers  as  not va l i d .  

The  con trol  sets  the  addressed  operation  data  i n to  the  MDT data  container.  The  d rive  sets  the  
addressed  operation  data  i n to  the  AT data  conta iner.  

The  IDN  "Data  container A poin ter and  B  poin ter"  (S-0-0368,  S-0-0369)  can  be  configured  i n  
the  cycl ic  data  of the  MDT.  Thereby,  a  swi tch ing  of the  operation  data  i n  the  data  containers  
wi th in  a  communication  cycle  i s  possib le.  

The  I DN  "Data  container A poin ter and  B  poin ter"  (S-0-0368,  S-0-0369)  can  also  be  
configured  i n  the  cycl ic  data  of the  AT.  I n  th is  case,  the  address ing  (acknowledgement)  
accord ing  to  the  contents  of the  data  container wi l l  be  transm i tted .  The  drive  generates  the  
acknowledgement by copying  the  poin ter of MDT to  the  poin ter of AT.  

I f the  poin ter of the  data  container i s  s i tuated  outside  of the  configuration  l i st for the  MDT or 
AT data  con tainer or the  data  does  not fi t  i n  the  data  container,  the  contents  of the  data  
con tainer are  not va l i d .  The  drive  sets  the  poin ter (acknowledgement)  i n  the  AT on  255.  The  
data  i n  MDT or AT data  con tainer wi l l  be  ignored .  

Table  368  shows  detai ls  of the  va l i d  va lues  for data  container A.  

Table  368  – Data  container A pointer structure  

Bi t  Mean ing  Value  

7  to  0    

 Address  for MDT data  con ta iner A 0  to  254  

 MDT data  contai ner A not  val i d  255  

1 5  to  8    

 Address  for AT data  con tainer A 0  to  254  

 AT data  con ta iner A not  va l i d  255  

 

Table  369  deta i l s  of the  val i d  va lues  for data  con ta iner B.  

Table  369  – Data  container B  pointer structure  

Bi t  Mean ing  Value  

7  to  0    

 Address  for MDT data  con ta iner B  0  to  254  

 MDT data  contai ner B  not  val i d  255  

1 5  to  8    

 Address  for AT data  con tainer B  0  to  254  

 AT data  con ta iner B  not  va l i d  255  
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1 2.275 IDN  S-0-0370  MDT data container configuration  l i st  

1 2 .275. 1  Attribu tes  

Table  370  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  370  – Attributes  for IDN  S-0-0370  

Attribute  Value  

Name MDT data  con tai ner confi gurati on  l i s t  

Vers ion   

Length  2 ,  variable  

Di splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.275.2  Description  

The con trol  en ters  in to  the  MDT data  container configuration  l i st the  I DN  numbers  for the  
operation  data  that  are  to  be  sen t via  the  MDT data  conta iner as  needed  from  the  control  to  
the  d ri ve.  

Th is  IDN  l ist  i s  generated  e i ther from  S-0-01 88  or S-0-0445.   

1 2.276  IDN  S-0-0371  AT data container configuration  l ist  

1 2 .276. 1  Attributes  

Table  371  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  371  – Attributes  for IDN  S-0-0371  

Attribute  Value  

Name AT data  conta iner confi gu ration  l i s t  

Vers ion   

Length  2 ,  variable  

D i splay format  I DN  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.276.2  Description  

The control  en ters  i n to  the  AT data  conta iner configuration  l i s t the  IDN  numbers  for the  
operation  data  that are  to  be  sent via  the  AT data  con ta iner as  needed  from  the  d rive  to  the  
con trol .  

Th is  IDN  l ist  i s  generated  e i ther from  S-0-01 87  or S-0-0444.  
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1 2 .277  IDN  S-0-0372  Drive  Hal t  acceleration  bipolar 

1 2 .277. 1  Attributes  

Table  372  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  372  – Attributes  for IDN  S-0-0372  

Attribute  Value  

Name Dri ve  Hal t  accel eration  b ipolar 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-01 60  

Scal i ng  factor S-0-01 61  

Scal i ng  exponent  S-0-01 62  

Un i t   

 

1 2.277.2  Description  

This  parameter i s  on l y acti vated  i f no  i n ternal  d ri ve  i n terpolator i s  acti ve  and  “Drive  Hal t  
(con trol  word ,  b i t1 3)  i s  changed  by the  control  un i t.  

1 2.278  IDN  S-0-0373 Service  channel  error l ist  

1 2 .278. 1  Attributes  

Table  373  shows  the  possible  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  373  – Attributes  for IDN  S-0-0373  

Attribute  Value  

Name Service  channel  error l i s t  

Vers ion   

Length  4 ,  variabl e  

Di splay format  Hexadecimal  (error codes)  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.278.2  Description  

With  every service  channel  error,  the  d ri ve  records  the  I DN  and  the  speci fic error code  i n to  
th is  l i st.  The  l i st  i s  organ ized  as  a  ri ng  buffer.  When  the  l i s t  i s  read  via  the  service  channel ,  
the  d rive  wi l l  pos i tion  the  last error recorded  as  the  fi rst e l ement of the  l i s t.  The  d isplay format  
of the  l i st  e l ements  is  hexadecimal .  

Table  374  shows  the  mean ings  of the  b i ts .  
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Table  374 – Service  channel  error l ist  structure  

Bi t  Mean ing  

31  to  1 6  Error code  

1 5  to  0  I DN  

 

1 2.279  IDN  S-0-0374 Procedure  command  error l ist  

1 2 .279. 1  Attributes  

Table  375  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  375 – Attributes  for IDN  S-0-0374 

Attribute  Value  

Name Procedure  command  error l i s t  

Vers ion   

Length  4 ,  variabl e  

Di splay format  Hexadecimal  (error codes)  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.279.2  Description  

With  every procedure  command  error,  the  d ri ve  records  the  I DN  and  a  manufacturer speci fic 
error code  i n to  th is  l i st.  The  l i st  i s  organ ized  as  a  ri ng  buffer.  When  the  l i st  i s  read  via  the  
service  channel ,  the  d ri ve  wi l l  posi ti on  the  last error recorded  as  the  fi rst e lement of the  l i s t.  
The  d isp lay format of the  l i s t  e lements  is  hexadecimal .  

Table  376  shows  the  mean ings  of the  b i ts .  

Table  376 – Procedure command  error l i st structure  

Bi t  Mean ing  

31  to  1 6  Manufactu rer speci fi c  error code  

1 5  to  0  I DN  

 

1 2.280  IDN  S-0-0375 Diagnostic numbers  l i st  

1 2 .280. 1  Attributes  

Table  377  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  377  – Attributes  for IDN  S-0-0375  

Attribute  Value  

Name Diagnosti c  numbers  l i s t  

Vers ion   

Length  4 ,  variabl e  

Di splay format  Hexadecimal  (d iagnosti c  numbers)  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.280.2  Description  

The dri ve  records  every change of the  d iagnostic number i n to  th is  l i st.  The  l i s t  i s  organ ized  as  
a  ri ng  buffer.  When  the  l i st i s  read  via  the  service  channel ,  the  d ri ve  wi l l  posi ti on  the  last  
d iagnostic recorded  as  the  fi rst  e l ement of the  l i st.  

1 2.281  IDN  S-0-0376 Baud  rate  

1 2 .281 . 1  Attributes  

Table  378  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  378  – Attributes  for IDN  S-0-0376  

Attribute  Value  

Name Baud  rate  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.281 .2  Description  

The drive  p laces  the  supported  transm ission  rates  in  th is  parameter.  The  transm ission  rate  of 
2  Mbi t/s  shal l  a lways  be  supported .   

Table  379  shows  deta i l s  of the  va l i d  va lues.  
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Table  379  – Baud  rate  structure  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 2  Mbi t/s  ava i l abl e  1  

1    

 4  Mbi t/s  not  avai l abl e  0  

 4  Mbi t/s  ava i l abl e  1  

2    

 8  Mbi t/s  not  avai l abl e  0  

 8  Mbi t/s  ava i l abl e  1  

3    

 1 6  Mbi t/s  not  ava i l ab le  0  

 1 6  Mbi t/s  avai l abl e  1  

7  to  4  (Reserved)   

8    

 Au tomatic  baud  rate  recogn i ti on  i s  not  supported  0  

 Au tomatic  baud  rate  recogn i ti on  i s  supported  1  

1 5  to  9  (Reserved)   

 

1 2.282  IDN  S-0-0377  Veloci ty feedback mon itoring  window 

1 2.282. 1  Attributes  

Table  380  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  380  – Attributes  for IDN  S-0-0377  

Attribute  Value  

Name Veloci ty feedback mon i tori ng  window 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0044  

Scal i ng  factor S-0-0045  

Scal i ng  exponent  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2.282.2  Description  

With  help  of the  "Veloci ty feedback mon i toring  window"  the  maximum  veloci ty deviation  
between  veloci ty feedback value  1  (S-0-0040)  and  veloci ty feedback value  2  (S-0-01 56)  can  
be  mon i tored .   

Wi th  th is  function ,  defects  in  the  mechan ics  can  be  mon i tored .  Wi th  the  value  "0"  the  
mon i toring  i s  swi tched  off.  
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CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2 :  I f the  ve loci ty deviation  exceeds  the  mon i toring  window,  the  d ri ve  
wi l l  generate  e i ther a  warn ing  (excess ive  veloci ty deviation)  i n  class  2  d iagnostics  (S-0-001 2)  
or an  error i n  cl ass  1  d i agnostics  (S-0-001 1 ).  

CP1 6/3:  

I n  case  of Warn ing  the  d rive   

•  sets  a  warn ing  b i t  i n  the  S-0-001 2  Class  2  d iagnostic  (C2D),  

•  sets  the  warn ing  (b i t  1 2)  i n  the  S-0-01 35 Drive  s tatus,  and  

•  sets  the  warn ing  of device  (b i t  6 )  i n  the  S-0-1 045 Device  Status  (S-DEV).   

I n  case  of Error the  d ri ve   

•  sets  an  error b i t  i n  the  S-0-001 1  Class  1  d i agnostic (C1 D),  

•  sets  the  shu t-down  error (b i t  1 3)  i n  the  S-0-01 35  Drive  s tatus,  

•  sets  the  error of device  (b i t  7)  i n  the  S-0-1 045 Device  Status  (S-DEV),  and  

•  activates  the  appl ication  re lated  shut-down  procedure.  

1 2 .283  IDN  S-0-0378  Absolute  encoder range 1  

1 2 .283. 1  Attributes  

Table  381  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  381  – Attributes  for IDN  S-0-0378  

Attribute  Value  

Name Absolu te  encoder range  1  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.283.2  Description  

I f the  motor encoder is  an  absolu te  measuring  system,  then  the  absolu te  range  taking  i n to  
cons ideration  the  mechan ics  and  programming  wi l l  be  d isplayed  or en tered  i n  th is  parameter.  

1 2.284 IDN  S-0-0379  Absolute  encoder range  2  

1 2 .284. 1  Attributes  

Table  382  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  382  – Attributes  for IDN  S-0-0379  

Attribute  Value  

Name Absolu te  encoder range  2  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.284.2  Description  

I f the  external  encoder i s  an  absolu te  measuring  system ,  then  the  absolu te  range  taking  i n to  
cons ideration  the  mechan ics  and  programming  wi l l  be  d isplayed  or en tered  i n  th is  parameter.  

1 2.285  IDN  S-0-0380  DC  bus  vol tage  

1 2 .285. 1  Attributes  

Table  383  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  383  – Attributes  for IDN  S-0-0380  

Attribute  Value  

Name DC bus  vol tage  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Manufactu rer speci fi c  

Un i t  V 

 

1 2.285.2  Description  

The dri ve ’s  DC ( i n termed iate)  bus  vol tage  value  i s  p l aced  i n  th is  parameter.  

1 2.286  IDN  S-0-0381  DC  bus  current  

1 2 .286. 1  Attributes  

Table  384  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  384 – Attributes  for IDN  S-0-0381  

Attribute  Value  

Name DC bus  current  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 001  

Un i t  A 

 

1 2.286.2  Description  

The dri ve  places  the  measured  (actual )  DC ( i n termed iate)  bus  current in  th is  parameter.  

1 2.287  IDN  S-0-0382  DC  bus  power 

1 2 .287. 1  Attributes  

Table  385  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  385 – Attributes  for IDN  S-0-0382  

Attribute  Value  

Name DC bus  power 

Version   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t  W 

 

1 2.287.2  Description  

The dri ve  places  the  measured  (actual )  DC ( i n termed iate)  bus  power i n  th is  parameter.  

1 2.288  IDN  S-0-0383 Motor temperature  

1 2 .288. 1  Attributes  

Table  386  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 330  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

Table  386 – Attributes  for IDN  S-0-0383  

Attribute  Value  

Name Motor temperatu re  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  see  S -0-0208  

Un i t   

 

1 2.288.2  Description  

The dri ve  p laces  the  measured  (actual )  motor temperature  i n  th is  parameter.  Th is  parameter 
is  used  for generation  of the  motor temperature  warn ing  (see  S-0-0201 )  and  motor 
temperature  shu t-down  (see  S-0-0204).  

1 2.289  IDN  S-0-0384 Ampl ifier temperature  

1 2 .289. 1  Attribu tes  

Table  387  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  387  – Attributes  for IDN  S-0-0384 

Attribute  Value  

Name Ampl i fi er temperatu re  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0208  

Un i t   

 

1 2.289.2  Description  

The dri ve  p laces  the  measured  (actual )  ampl i fi er temperature  (output s tage)  i n  th is  parameter.  
Th is  parameter is  used  for generation  of the  ampl i fier temperature  warn ing  (see  S-0-0200)  
and  ampl i fier temperature  shut-down  (see  S-0-0203).  

1 2.290  IDN  S-0-0385 Active  power 

1 2 .290. 1  Attribu tes  

Table  388  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  388  – Attributes  for IDN  S-0-0385  

Attribute  Value  

Name Acti ve  power 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t  W 

 

1 2.290.2  Description  

The dri ve  places  the  ca lcu lated  acti ve  power of the  motor i n  th is  parameter.  

1 2.291  IDN  S-0-0386 Active  position  feedback value  

1 2 .291 . 1  Attributes  

Table  389  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  389  – Attributes  for IDN  S-0-0386  

Attribute  Value  

Name Acti ve  pos i ti on  feedback value  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.291 .2  Description  

The "Active  pos i tion  feedback va lue"  i s  necessary when  the  d ri ve  changes  i n  the  operation  
modes  between  posi ti on  feedback va lue  1  and  2  au tomatical l y.  The  pos i ti on  feedback value  
wh ich  is  acti vated  by the  operation  mode or by se lection  of b i t  0  (S-0-0520)  is  wri tten  i n  th is  
IDN .  To  use  th is  function ,  the  con trol  un i t  shal l  configure  S-0-0386  in  the  AT.  

1 2.292  IDN  S-0-0387  Power overload  

1 2 .292. 1  Attribu tes  

Table  390  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  390  – Attributes  for IDN  S-0-0387  

Attribute  Value  

Name Power overload  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 01  

Un i t  %  

 

1 2.292.2  Description  

The dri ve  places  the  ca lcu lated  power overload  i n  th is  parameter.  

1 2.293  IDN  S-0-0388  Braking  current l imit  

1 2 .293. 1  Attributes  

Table  391  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  391  – Attributes  for IDN  S-0-0388  

Attribute  Value  

Name Braking  cu rren t  l im i t  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 001  

Un i t  A 

 

1 2.293.2  Description  

With  th is  parameter,  the  user can  reduce the  braking  curren t l im i t during  the  deceleration  
phase  (acti ve  braking) .  

1 2.294 IDN  S-0-0389  Effective  current  

1 2 .294. 1  Attributes  

Table  392  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  392  – Attributes  for IDN  S-0-0389  

Attribute  Value  

Name Effecti ve  cu rrent  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 001  

Un i t  A 

 

1 2.294.2  Description  

The d ri ve  p laces  the  measured  (actual )  or ca lcu lated  effecti ve  current ( root mean  square,  
rms)  i n  th is  parameter.  

1 2.295  IDN  S-0-0390  Diagnostic number 

1 2 .295. 1  Attributes  

Table  393  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  393  – Attributes  for IDN  S-0-0390  

Attribute  Value  

Name Diagnosti c  number 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Hexadecimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.295.2  Description  

The operation  data  of th i s  I DN  contains  deta i led  i n formation  about the  d iagnostic even t wi th  
the  h i ghest  priori ty wh ich  i s  curren tl y acti ve  wi th in  the  s l ave  or sub-device.  

I n  order to  make th is  i n formation  l anguage i ndependent,  a  1 6  bi t  s tatus  code  i s  used  to  
i denti fy the  speci fic d iagnostic even t.  Using  the  status  code,  the  operator i n terface  has  the  
abi l i ty to  d isp lay d iagnostic message text i n  l anguages  wh ich  are  not supported  by the  sub-
device.  

The  priori ti zation  of d iagnostic even ts  is  described  i n  Table  394.  
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Table  394 – Priori tization  of d iagnostic events  

Diagnosi s  class  
(Bi ts  1 6  to  1 9)  

Priori ty S ignal leda   Overwri ttenb   

Operati onal  s tate  Priori ty 4  
( l owest)  

As  l ong  as  re levant  for presentation  (e. g .  u n ti l  
overwri tten  by the  next  i n formati on  wi th  the  
cl ass  operational  s tate).  

By any other d i agnosti c  
i n formation  wi th  a  h i gher 
pri ori ty.  
By d iagnosti c  i n formation  wi th  
the  same priori ty,  wh ich  occurs  
subsequentl y.  

Procedure  
command  speci fi c  
state  

Priori ty 3  As  l ong  as  the  procedu re  command  i s  not  reset  
by the  master.  

By any other d i agnosti c  
i n formation  wi th  a  h i gher 
pri ori ty.  
By d iagnosti c  i n formation  wi th  
the  same priori ty,  wh i ch  occurs  
subsequentl y.  

Warn ing  (C2D)  Priori ty 2  As  l ong  as  the  correspond ing  th reat  i s  present.  By any other d i agnosti c 
i n formation  wi th  a  h i gher 
pri ori ty.  

Error (C1 D)  Priori ty 1  
(h i ghest)  

As  l ong  as  S-0-0099  Reset cl ass  1  d i agnosti c  
has  not  been  execu ted  after the  cause  for the  
correspond ing  fai l u re  has  been  removed  

-  

a   S i gnal l ed  – The  d iagnosti c  i n formati on  i s  part  of the  operati on  data  

b   Overwri tten  – The  correspond i ng  d i agnosti c  i n formati on  i s  overwri tten  by other d i agnosti c  i n formation  

 

I f a  d iagnostic even t gets  i nactive  and  there  are  no  more  acti ve  d iagnostic even ts  the  
operation  data  of th is  I DN  has  to  contain  the  value  0x00000000.  

A summary of a l l  speci fied  s tatus  codes  are  shown  i n  the  status  codes.  

The  structure  of the  d iagnostic number i s  shown  i n  Table  395.  
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Table  395 – Structure  of the  d iagnostic  number 

Bi t no.  Value  Description  Comments  

31  to  
30  

 I n terpretation  of b i ts  
29-0  

The  b i ts  31  to  30  defi nes  the  i n terpretati on  of g roups  sou rce  type,  
cl ass  and  status  codes.  

00  Manufactu rer speci fi c  
s tatus  codes  

B i ts  29  to  1 6  (type  and  cl ass)  d efi ned  by SERCOS   

Bi ts  1 5  to  0  status  codes  defi ned  by manufacturer  

01  Fu l l y manufacturer 
speci fi c  

B i ts  29  to  0  are  defi ned  by manufactu rer 

1 0  Reserved   

1 1  S tandard  B i ts  29  to  0  are  defi ned  by SERCOS  

29  to  
24  

 Source  type   

0x00  FSP  Drive   

0x01  (Reserved)  Reserved  for FSP  IO  

0x02  GDP   

0x03  SCP   

0x04  (Reserved)  Reserved  for CSoS  

0x05  (Reserved)  Reserved  for FSP  Encoder 

0x06  (Reserved)  Reserved  for Safety Appl i cati on  

0x07. . 0x3E  Reserved   

0x3F  Unknown   

23  to  
20  

 Reserved   

1 9  to  
1 6  

 Class   

0x00-0x09  Are  reserved   

0x0A Operational  s tate  Priori ty 4  ( l owest).  
I s  used  to  i n form  about  operati onal  s tate  rel ated  messages  or 
other i n formation  (e. g .  Dri ve  HALT,  Compatib l e  replacement).  

0x0B  Reserved   

0x0C  Procedure  command  
speci fi c  state  

Priori ty 3   
I s  used  to  i n form  about  d i agnosti c  events  wh ich  occur d u ri ng  the  
execu tion  of a  procedure  command .  

0x0D  Reserved   

0x0E  Warn ing  (C2D)  Priori ty 2  

0x0F  Error (C1 D)  Priori ty 1  (h i ghest)   
Has  to  be  acknowledged  us ing  procedu re  command  S-0-0099  
Reset  cl ass  1  d i agnosti c.  

1 5-00   S tatus  Code   

 

1 2.296  IDN  S-0-0391  Posi tion  feedback mon i toring  window 

1 2.296. 1  Attributes  

Table  396  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  396 – Attributes  for IDN  S-0-0391  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  feedback mon i tori ng  window 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.296.2  Description  

Using  the  pos i ti on  feedback mon i toring  window,  the  maximum  perm iss ible  pos i ti on  error 
between  feedback posi tion  1  and  feedback pos i tion  2  can  be  defined .  I f the  pos i tion  d i fference  
between  these  two  feedback devices  exceeds  the  l im i t  i n  th is  parameter,  the  d ri ve  can  
generate  an  error or a  warn ing  depend ing  on  the  appl ication .  

I n  case  of error the  d rive  sets  the  excess ive  feedback pos i tion  d i fference i n  C1 D  (S-0-001 1 ) ,  
and  sets  the  d iagnostic  number (S-0-0390)  to  0xC00F2036.  

Entering  the  value  ‘0 ’  d isables  the  mon i toring .  

1 2.297  IDN  S-0-0392  Velocity feedback fi l ter 

1 2 .297. 1  Attribu tes  

Table  397  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  397  – Attributes  for IDN  S-0-0392  

Attribute  Value  

Name Veloci ty feedback fi l ter 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t  µs  

 

1 2.297.2  Description  

The time constant for the  ve loci ty feedback fi l ter i s  en tered  i n to  th is  parameter.  I f the  fi l ter 
time constan t i s  0 ,  the  fi l ter i s  i nacti ve.  
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1 2 .298  IDN  S-0-0393 Command  value  mode  

1 2 .298. 1  Attributes  

Table  398  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  398  – Attributes  for IDN  S-0-0393  

Attribute  Value  

Name Command  value  mode  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.298.2  Description  

When  the  Modu lo  function  i s  acti ve,  the  i n terpretation  of posi tion  commands  is  dependent 
upon  the  command  va lue  mode setting .  The  modu lo  function  i s  on l y active  i n  operation  modes  
" I n terpolation "  and  "Posi ti on ing " .  

Table  399  shows  deta i l s  of the  va l i d  va lues.  

Table  399  – Command  value  mode  structure  

Bi t  Mean ing  Value  

1  to  0  D i rection  wi th  modu lo  function   

 C lockwise,  pos i ti ve  d i rection  00  

 Counter-clockwise,  negati ve  d i rection  01  

 Shortest  path  1 0  

 Reserved  1 1  

1 5  to  2  (Reserved)   

 

1 2.299  IDN  S-0-0394 List  IDN  

1 2 .299. 1  Attributes  

Table  400  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  400  – Attributes  for IDN  S-0-0394 

Attribute  Value  

Name Li st  I DN  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.299.2  Description  

The i den ti fication  number of an  operation  data  wi th  variable  length  shal l  be  set i n to  the  L ist 
IDN .  After th is,  access  to  the  l i s t e l ements  of the  operation  data  via  "List i ndex"  (S-0-0395)  
and  "number of l i st  e l ements"  (S-0-0396)  i s  possib le.  

1 2.300  IDN  S-0-0395 List  i ndex 

1 2 .300. 1  Attribu tes  

Table  401  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  401  – Attributes  for IDN  S-0-0395 

Attribute  Value  

Name Li st  i ndex 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.300.2  Description  

The l is t i ndex speci fies  the  s tarting  address  i ns ide  the  l i s t.  W i th  l i st  i ndex =  0,  the  fi rst l i s t 
e lemen t i s  accessed  after the  lengths  i nd ication .  The  l i st i ndex is  a lways  programmed  
accord ing  to  the  l i st  e l emen ts.  

L ist  i ndex =  0  refers  to  fi rst l i st  e l ement (1 ,  2 ,  4  or 8  bytes  l ong)  

L ist  i ndex =  1  refers  to  second  l i s t  e lement (1 ,  2 ,  4  or 8  bytes  long)  

1 2.301  IDN  S-0-0396 Number of l i st  e lements  

1 2 .301 . 1  Attributes  

Table  402  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  402  – Attributes  for IDN  S-0-0396  

Attribute  Value  

Name Number of l i s t  e l ements  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.301 .2  Description  

The IDN  speci fies  how many l ist e lemen ts  beg inn ing  at the  l i s t i ndex are  wri tten  or read  via  
the  l i s t segment.  

1 2.302  IDN  S-0-0397  List  segment  

1 2 .302. 1  Attributes  

Table  403  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  403  – Attributes  for IDN  S-0-0397  

Attribute  Value  

Name Li st  segment 

Vers ion   

Length  1 ,  2 ,  4  or 8  

D i splay format  L i ke  confi gured  data  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1 ,  or scal i ng  l i ke  confi gu red  data  

Un i t   

 

1 2.302.2  Description  

I n  the  l i st segment,  the  data  wh ich  are  se lected  by l i s t I DN ,  l i s t i ndex and  number of l i s t 
e lemen ts  are  transm itted .  

I n  order to  show the  l i s t  segment,  the  d ri ve  can  choose between  m in imal  requ i rement and  
maximal  requ i rement.  

Min imal  requ irement  of l i st segment  

The l i st  segment i s  shown  hexadecimal  and  wi thout  un i t.  

Attribu te:  Data  type  and  d isp lay format are  set on  hexadecimal  (B i t  22  to  20  =  01 1 ).  

Un i t:  not presen t  
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Maximal  requ i rement of l i sts  segment  

Herewi th  the  l i s t segment i s  shown  wi th  the  data  b lock of the  programmed  l i st.  

1 2.303  IDN  S-0-0398  IDN  l i st of configurable  data  in  the  signal  status  word  

1 2 .303. 1  Attributes  

Table  404  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  404 – Attributes  for IDN  S-0-0398  

Attribute  Value  

Name IDN  l i st  of confi gurabl e  data  i n  the  s i gnal  s tatus  word  

Vers ion   

Length  2 ,  variabl e  

Di splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.303.2  Description  

This  I DN  l i st  conta ins  i den ti fication  numbers,  whose operation  data  (b i ts)  are  configurable  i n  
the  s ignal  s tatus  word .  I f one  of the  i den ti fication  numbers  i n  th is  l i s t conta ins  several  b i ts ,  the  
b i ts  shal l  be  configurable  by S-0-0328.  

1 2.304 IDN  S-0-0399  IDN  l i st of configurable  data  in  the  signal  control  word  

1 2 .304. 1  Attributes  

Table  405  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  405 – Attributes  for IDN  S-0-0399  

Attribute  Value  

Name IDN  l i st  of confi gurabl e  data  i n  the  s i gnal  con trol  word  

Vers ion   

Length  2 ,  variabl e  

Di splay format  I DN  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.304.2  Description  

This  I DN  l i st  conta ins  i den ti fication  numbers,  whose operation  data  (b i ts)  are  configurable  i n  
the  s i gnal  con trol  word .  I f one  of the  i den ti fication  numbers  i n  th is  l i st contains  several  b i ts ,  
the  b i ts  shal l  be  configurable  by S-0-0329.  
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1 2 .305 IDN  S-0-0400  Home switch  

1 2 .305. 1  Attributes  

Table  406  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  406 – Attributes  for IDN  S-0-0400  

Attribute  Value  

Name Home swi tch  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.305.2  Description  

This  parameter is  used  to  ass ign  an  IDN  to  the  home swi tch  (external  s i gnal ) .  Th is  a l l ows  the  
home swi tch  to  be  a l located  to  a  rea l -time status  b i t  (see  S-0-0305).  I f the  procedure  
command  "control  un i t  control led  hom ing"  (S-0-01 46)  i s  active,  the  "Home swi tch"  i s  on l y val i d  
i f the  s i gnal  "hom ing  enable"  (S-0-0407)  is  set.  B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y.  

Table  407  shows  deta i l s  of va l i d  va lues.  

Table  407  – Structure  of home  switch  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 I nacti ve  swi tch  0  

 Acti ve  swi tch  1  

 

1 2.306  IDN  S-0-0401  Probe 1  

1 2 .306. 1  Attributes  

Table  408  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  408  – Attributes  for IDN  S-0-0401  

Attribute  Value  

Name Probe  1  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.306.2  Description  

This  parameter i s  used  to  assign  an  I DN  to  probe  1  (external  s i gnal ) .  Th is  a l lows  probe 1  to  
be  ass igned  to  a  real - time status  b i t  (see  S-0-0305).  Add i ti onal  parameters  are  S-0-01 30  and  
S-0-01 31 .  

The  s ignal  "probe 1 "  i s  checked  and  updated  by the  d ri ve  on l y i f the  procedure  command  
"probing  cycle"  (S-0-01 70)  i s  acti ve  and  the  s ignal  "probe  1  enable"  (S-0-0405)  i s  set.  

B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y (see  Table  409) .  

Table  409  – Structure  of Probe  1  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 I nacti ve  probe  0  

 Acti ve  probe  1  

 

1 2.307  IDN  S-0-0402  Probe 2  

1 2 .307. 1  Attributes  

Table  41 0  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  41 0  – Attributes  for IDN  S-0-0402  

Attribute  Value  

Name Probe  2  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2 .307.2  Description  

Th is  parameter is  used  to  assign  an  I DN  to  probe  2  (external  s i gnal ) .  Th is  a l lows  probe 2  to  
be  ass igned  to  a  real -time status  b i t  (see  S-0-0305).  Add i ti onal  parameters  are  S-0-01 32  and  
S-0-01 33.  

The  s ignal  "probe 2"  i s  checked  and  updated  by the  d ri ve  on l y i f the  procedure  command  
"probing  Cycle"  (S-0-01 70)  i s  acti ve  and  the  s ignal  "probe  2  enable"  (S-0-0406)  i s  set.  

B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y.  

Table  41 1  shows  detai ls  of va l i d  va lues.  

Table  41 1  – Structure  of Probe  2  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 I nacti ve  probe  0  

 Active  probe  1  

 

1 2.308  IDN  S-0-0403  Posi tion  feedback value  status  

1 2 .308. 1  Attributes  

Table  41 2  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  41 2  – Attributes  for IDN  S-0-0403  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  feedback value  status  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.308.2  Description  

For CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2   

When  the  d ri ve  swi tches  the  pos i tion  feedback values  to  the  coord inates  referred  to  the  
mach ine  zero  poin t,  the  d rive  sets  b i t  0  of th is  parameter i n  order to  i n form  the  control  u n i t  
that a l l  actual  pos i tion  values  are  based  on  the  zero  poin t of the  mach ine.  B i t  0  i s  reset when  
e i ther the  procedure  command  "d isp lacement to  the  referenced  system"  (S-0-01 72)  or the  
procedure  command  "d ri ve  con trol led  hom ing  procedure"  (S-0-01 48)  or the  procedure  
command  "cancel  reference  poin t"  (S-0-01 91 )  i s  started  or when  the  d rive  l oses  i ts  reference  
to  the  zero  poin t of the  mach ine.  The  posi ti on  feedback va lue  status  can  be  ass igned  to  a  
real - time status  b i t  and  therefore,  i t  can  be  permanentl y s i gnal l ed  to  the  control  u n i t  i n  the  
d ri ve  s tatus  word  (see  S-0-0305).  B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y.  I t  i s  mapped  to  CD3  
(S-0-001 3)  b i t  1 4  for an  immed iate  real  time reference  i n  the  con trol  un i t.  
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For CP1 6/3   

The drive  shal l  set b i t  1  or 2  of th is  parameter when  one  of the  fo l lowing  procedure  commands  
was  successfu l  for the  selected  feedback 1  or 2  (see  S  0  01 47  Hom ing  parameter) .   

•  S-0-01 48  Drive  control l ed  hom ing  procedure  command ,  

•  S-0-0448  Set absolu te  pos i tion  con trol  word  or 

•  S-0-01 46  Control  un i t  control led  hom ing  procedure  command  

The feedback wh ich  i s  used  for the  coord inate  system  of the  mach ine  is  configured  i n  b i t  3  of 
S-0-01 47  Hom ing  parameter.  When  the  d rive  swi tches  the  pos i ti on  feedback va lues  to  the  
coord inate  referred  to  the  mach ine  zero  poin t the  d ri ve  sets  b i t  0  to  1 .  

With  b i t  0  the  con trol  un i t  gets  the  i n formation  that a l l  actual  pos i ti on  values  are  based  on  the  
zero  poin t  of the  mach ine.  B i t  0  sha l l  be  set  to  1  

•  to  enable  the  mon i toring  of pos i ti on  l im i ts ,  and  

•  to  accept absolu te  pos i tion  command  values  wi th  the  operation  modes  " I n terpolation "  and  
"Posi tion ing"  i n  the  d rive.  

I f b i t  0  =  0  and  the  d rive  is  i n  operation  mode  " I n terpolation "  or "Pos i ti on ing "  and  the  d rive  
receives  absolu te  posi tion  command  va lues,  then  the  d ri ve  generates  a  warn ing  and  sets  the  
S-0-0390  D iagnostic number to  0xC00E2054.  I n  th is  case  the  d ri ve  i gnores  the  pos i tion  
command  va lues.  

B i t  0  i s  reset  when  one  of the  fo l lowing  procedure  commands  i s  acti vated :  

•  S-0-01 72  D isplacement to  the  referenced  system  procedure  command ,  

•  S-0-01 48  Drive  control l ed  hom ing  procedure  command ,  

•  S-0-01 91  Cancel  reference poin t procedure  command ,  

•  S-0-0447  Set  absolu te  pos i ti on  procedure  command .   

B i t  0  i s  a lso  reset i n  case  the  d ri ve  l oses  i ts  reference  to  the  mach ine  zero  poin t.  

The pos i tion  feedback value  status  can  be  ass igned  to  a  real -time b i t.  

Table  41 3  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues.  

Table  41 3  – Structure  of posi tion  feedback values  status  

Bi t  Mean ing  Polari ty Value  

0  Status  of selected  posi ti on  feedback value    

  Not  referenced  to  mach ine  zero  poi n t  0  

  Referenced  to  mach ine  zero  poin t  1  

1  S tatus  of pos i ti on  feedback val ue  1    

  Not  referenced  to  mach ine  zero  poi n t  0  

  Referenced  to  mach ine  zero  poin t  1  

2  S tatus  of posi ti on  feedback val ue  2    

  Not  referenced  to  mach ine  zero  poi n t  0  

  Referenced  to  mach ine  zero  poin t  1  

1 5  to  3  (Reserved)    
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1 2 .309  IDN  S-0-0404 Posi tion  command  value  status  

1 2 .309. 1  Attributes  

Table  41 4  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  41 4 – Attributes  for IDN  S-0-0404 

Attribute  Value  

Name Posi ti on  command  value  status  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.309.2  Description  

When  the  pos i tion  command  va lues  are  swi tched  to  the  coord inates  referred  to  the  mach ine  
zero  poin t,  the  control  un i t  sets  b i t  0  of th is  parameter.  Th is  s i gnals  to  the  d rive  that a l l  
pos i tion  command  va lues  are  based  on  the  zero  poin t of the  mach ine.  S imu l taneousl y,  the  
con trol  un i t  transfers  the  new posi tion  command  values  i n  the  cycl ic data.  B i t  0  i s  reset when  
the  procedure  command  "d isplacement to  the  referenced  system"  (S-0-01 72)  i s  started .  The  
pos i tion  command  value  status  can  be  ass igned  to  a  rea l -time  control  b i t  and  therefore  i t  can  
be  permanentl y s i gnal led  to  the  d rive  i n  the  control  word  (see  S-0-0301 ) .  B i t  0  i s  defi ned  for 
operation  data  on l y.  

Table  41 5  shows  deta i l s  of the  va l i d  va lues.  

Table  41 5 – Structure  of posi tion  command  value  status  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Posi ti on  command  value  not  referenced  to  mach ine  zero  poi n t  0  

 Posi ti on  command  value  referenced  to  mach ine  zero  poin t  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.31 0  IDN  S-0-0405 Probe 1  enable  

1 2 .31 0. 1  Attributes  

Table  41 6  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  41 6  – Attributes  for IDN  S-0-0405 

Attribute  Value  

Name Probe  1  enabl e  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.31 0.2  Description  

This  parameter is  used  to  ass ign  an  I DN  to  probe  1  enable.  Th is  a l l ows  the  status  "probe 1  
enable"  to  be  assigned  to  a  real - time  control  b i t  (see  S-0-0301 ) .  

Probe  1  enable  i s  checked  by the  d rive  on l y as  l ong  as  the  procedure  command  "probing  
cycle"  (S-0-01 70)  i s  acti ve.  For a  new probing  cycle  wi th  the  same edge  of probe  1 ,  the  
con trol  un i t  shal l  reset probe  1  enable  to  "0"  and  set  i t  to  "1 " .  

B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y (see  Table  41 7) .  For more  deta i l s ,  see  S-0-01 79.  

Table  41 7  – Structure  of probe 1  enable  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Probe  1  not  enabled  0  

 Probe  1  enabl ed  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.31 1  IDN  S-0-0406 Probe 2  enable  

1 2 .31 1 . 1  Attributes  

Table  41 8  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  41 8  – Attributes  for IDN  S-0-0406  

Attribute  Value  

Name Probe  2  enabl e  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2 .31 1 .2  Description  

Th is  parameter i s  used  to  ass ign  an  I DN  to  probe  2  enable.  Th is  a l l ows  the  s tatus  "probe 2  
enable"  to  be  assigned  to  a  real -time con trol  b i t  (see  S-0-0301 ) .  Probe 2  enable  i s  checked  by 
the  d rive  on l y as  l ong  as  the  procedure  command  "probing  cycle"  (S-0-01 70)  i s  acti ve.  For a  
new probing  cycle  wi th  the  same edge  of probe  2 ,  the  control  un i t  sha l l  reset probe  2  enable  
to  "0"  and  set i t  to  "1 " .  B i t  0  i s  defined  for operation  data  on l y.  (For more  deta i l s,  see  
S-0-01 79. )  

Table  41 9  shows  detai l s  of the  val i d  va lues.  

Table  41 9  – Structure  of probe 2  enable  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Probe  2  not  enabled  0  

 Probe  2  enabl ed  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.31 2  IDN  S-0-0407  Homing  enable  

1 2 .31 2. 1  Attributes  

Table  420  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  420  – Attributes  for IDN  S-0-0407  

Attribute  Value  

Name Hom ing  enabl e  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.31 2.2  Description  

This  parameter i s  used  to  ass ign  an  IDN  to  the  s tatus  hom ing  enable.  Th is  al l ows  the  status  
"hom ing  enable"  to  be  assigned  to  a  real -time con trol  b i t  (see  S-0-0301 ) .  The  drive  i n terprets  
the  hom ing  enable  on ly wh i le  the  procedure  command  "con trol  un i t  con trol l ed  hom ing "  
(S-0-01 46)  i s  active.  B i t  0  i s  defi ned  for operation  data  on l y.  

Table  421  shows  detai ls  of the  val i d  va lues.  
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Table  421  – Structure  of homing  enable  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Hom ing  not  enabled  0  

 Hom ing  enabl ed  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.31 3  IDN  S-0-0408  Reference  marker pu lse  reg istered  

1 2 .31 3. 1  Attributes  

Table  422  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  422  – Attributes  for IDN  S-0-0408  

Attribute  Value  

Name Reference  marker pu l se  reg i stered  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.31 3.2  Description  

This  parameter i s  used  to  ass ign  an  IDN  to  reference marker pu lse  reg istered .  Th is  a l lows  the  
status  "reference marker pu lse  reg istered "  to  be  assigned  to  a  real - time  status  b i t  (see  
S-0-0305).  The  d ri ve  sets  th is  b i t  to  1  i f the  procedure  command  "con trol  un i t  control led  
hom ing”  (S-0-01 46)  i s  active,  i f the  hom ing  i s  enabled  (S-0-0407)  and  the  marker pu lse  of the  
feedback (external  s i gnal )  i s  reg istered .  S imu l taneousl y,  the  d ri ve  stores  the  unreferenced  
pos i tion  feedback va lue  i n  the  related  marker posi tion  (S-0-01 73  or S-0-01 74).  The  d ri ve  
resets  th is  b i t  to  0  when  the  con trol  u n i t  activates  the  procedure  command  “con trol  un i t  
con trol led  hom ing”  (S-0-01 46).  Wh i le  the  procedure  command  (S-0-01 46)  i s  active,  
the  ”reference  marker pu lse  reg istered”  i s  va l id .  The  procedure  command  ”drive  control led  
hom ing”  (S-0-01 48)  has  no  effect on  th is  b i t  (S-0-0408).  B i t  0  i s  defi ned  for operation  data  
on l y.  

Table  423  shows  detai ls  of the  val i d  va lues.  

Table  423  – Structure  of reference  marker pu lse  registered  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Reference  marker pu l se  not  reg i stered  0  

 Reference  marker pu l se  reg i stered  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 349  –  

1 2 .31 4 IDN  S-0-0409  Probe 1  posi tive  l atched  

1 2 .31 4. 1  Attributes  

Table  424  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  424 – Attributes  for IDN  S-0-0409  

Attribute  Value  

Name Probe  1  posi ti ve  l atched  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.31 4.2  Description  

This  parameter i s  used  to  ass ign  an  I DN  to  probe  1  posi ti ve  l atched .  Th is  al l ows  the  s tatus  
"probe 1  pos i ti ve  latched"  to  be  ass igned  to  a  real -time status  b i t  (see  S-0-0305).  B i t  0  of th is  
parameter i s  set by the  d ri ve  on l y i f the  procedure  command  "probing  cycle"  (S-0-01 70)  i s  
acti ve,  the  s i gnal  "probe  1  enable"  (S-0-0405)  is  set to  1  and  the  pos i ti ve  edge  of "probe 1 "  
(S-0-0401 )  i s  reg istered .  S imu l taneousl y,  the  d ri ve  stores  the  pos i ti on  feedback value  in  
"probe  1  pos i ti ve  edge"  (S-0-01 30).  The  dri ve  resets  th is  b i t  when  the  con trol  un i t  cancels  the  
procedure  command  "probing  cycle"  or when  probe 1  enable  i s  reset to  0.  B i t  0  i s  defi ned  for 
operation  data  on l y.  (For more  detai l s,  see  S-0-01 79. )  

Table  425  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues.  

Table  425 – Structure  of probe 1  posi tive  l atched  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Probe  1  pos i ti ve  not  l atched  0  

 Probe  1  pos i ti ve  l atched  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.31 5  IDN  S-0-041 0  Probe 1  negative  latched  

1 2 .31 5. 1  Attributes  

Table  426  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  426 – Attributes  for IDN  S-0-041 0  

Attribute  Value  

Name Probe  1  negati ve  l atched  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.31 5.2  Description  

This  parameter is  used  to  ass ign  an  I DN  to  probe  1  negative  latched .  Th is  a l l ows  the  s tatus  
"probe 1  negative  latched"  to  be  assigned  a  real -time  status  bi t  (see  S-0-0305).  B i t  0  of th is  
parameter i s  set by the  d ri ve  on l y i f the  procedure  command  "probing  cycle"  (S-0-01 70)  i s  
acti ve,  the  s i gnal  "probe  1  enable"  (S-0-0405)  is  set to  1  and  the  negative  edge  of "probe  1 "  
(S-0-0401 )  i s  reg istered .  S imu l taneousl y,  the  d rive  stores  the  posi tion  feedback va lue  in  
"probe 1  negative  edge"  (S-0-01 31 ).  The  dri ve  resets  th is  b i t  when  the  con trol  u n i t  cancels  the  
procedure  command  "probing  cycle"  or when  probe  1  enable  i s  reset to  0.  B i t  0  i s  defi ned  for 
operation  data  on l y.  (For more  deta i l s,  see  S-0-01 79. )  

Table  427  shows  detai l s  of the  val i d  va lues.  

Table  427  – Structure  of probe 1  negative  l atched  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Probe  1  negati ve  not  l atched  0  

 Probe  1  negati ve  l atched  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.31 6  IDN  S-0-041 1  Probe 2  posi tive  l atched  

1 2 .31 6. 1  Attributes  

Table  428  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  428  – Attributes  for IDN  S-0-041 1  

Attribute  Value  

Name Probe  2  posi ti ve  l atched  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2 .31 6.2  Description  

Th is  parameter is  used  to  ass ign  an  I DN  to  probe  2  posi ti ve  l atched .  Th is  a l l ows  the  status  
"probe 2  posi ti ve  latched "  to  be  ass igned  to  a  real -time  status  bi t  (see  S-0-0305).  B i t  0  of th is  
parameter is  set by the  d ri ve  on l y i f the  procedure  command  "probing  cycle"  (S-0-01 70)  i s  
acti ve,  the  s i gnal  "probe  2  enable"  (S-0-0406)  is  set to  1  and  the  pos i ti ve  edge  of "probe 2"  
(S-0-0402)  i s  reg istered .  S imu l taneousl y,  the  d ri ve  stores  the  pos i ti on  feedback value  in  
"probe  2  pos i ti ve  edge"  (S-0-01 32).  The  dri ve  resets  th is  b i t  when  the  con trol  un i t  cancels  the  
procedure  command  "probing  cycle"  or when  probe 2  enable  i s  reset to  0.  B i t  0  i s  defi ned  for 
operation  data  on l y.  (For more  detai l s,  see  S-0-01 79. )  

Table  429  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues.  

Table  429  – Structure  of probe 2  posi tive  l atched  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Probe  2  pos i ti ve  not  l atched  0  

 Probe  2  pos i ti ve  l atched  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.31 7  IDN  S-0-041 2  Probe 2  negative  latched  

1 2 .31 7. 1  Attributes  

Table  430  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  430  – Attributes  for IDN  S-0-041 2  

Attribute  Value  

Name Probe  2  negati ve  l atched  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.31 7.2  Description  

This  parameter is  used  to  ass ign  an  I DN  to  probe  2  negative  latched .  Th is  a l l ows  the  s tatus  
"probe 2  negative  l atched "  to  be  ass igned  to  a  rea l -time  status  b i t  (see  S-0-0305).  B i t  0  of th is  
parameter is  set by the  d rive  on l y i f the  procedure  command  "probing  cycle"  (S-0-01 70)  i s  
active,  the  s i gnal  "probe 2  enable"  (S-0-0406)  i s  set to  1  and  the  negative  edge  of "probe 2"  
(S-0-0402)  i s  reg istered .  S imu l taneousl y,  the  d ri ve  stores  the  pos i ti on  feedback value  in  
"probe  2  negative  edge"  (S-0-01 33).  The  dri ve  resets  th is  b i t  when  the  con trol  un i t  cancels  the  
procedure  command  "probing  cycle"  or when  probe 2  enable  is  reset to  0.  B i t  0  i s  defi ned  for 
operation  data  on l y.  (For more  detai ls ,  see  S-0-01 79. )  

Table  431  shows  deta i l s  of the  va l i d  va lues.  
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Table  431  – Structure  of probe 2  negative  l atched  

Bi t  Mean ing  Value  

0    

 Probe  2  negati ve  not  l atched  0  

 Probe  2  negati ve  l atched  1  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.31 8  IDN  S-0-041 3  Bi t  number al location  of real -time  control  bi t  1  

1 2 .31 8. 1  Attributes  

Table  432  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  432  – Attributes  for IDN  S-0-041 3  

Attribute  Value  

Name B i t  number a l l ocation  of real -time  control  b i t  1  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  (b i t  n umber)  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue  63  

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.31 8.2  Description  

This  i den ti fication  number contains  the  bi t  number of the  operation  data  assigned  in  the  
S-0-0301 .  The  b i t  ass igned  by S-0-0301  and  bi t  number (S-0-041 3)  i s  copied  i n to  the  real -
time control  b i t  1 .  

1 2.31 9  IDN  S-0-041 4 Bi t  number al location  of real -time  control  bi t  2  

1 2 .31 9. 1  Attributes  

Table  433  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  433  – Attributes  for IDN  S-0-041 4 

Attribute  Value  

Name B i t  number a l l ocation  of real -time  control  b i t  2  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  (b i t  n umber)  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue  63  

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   
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1 2 .31 9.2  Description  

Th is  i den ti fication  number contains  the  bi t  number of the  operation  data  assigned  in  the  
S-0-0303.  The  b i t  ass igned  by S-0-0303  and  b i t  number (S-0-041 4)  i s  copied  i n to  the  rea l -
time control  b i t  2 .  

1 2 .320  IDN  S-0-041 5 Bi t  number al location  of real -time  status  bi t  1  

1 2 .320. 1  Attributes  

Table  434  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  434 – Attributes  for IDN  S-0-041 5  

Attribute  Value  

Name B i t  number a l l ocation  of real -time  status  b i t  1  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  (b i t  n umber)  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue  63  

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.320.2  Description  

This  i den ti fication  number contains  the  bi t  number of the  operation  data  assigned  in  the  
S-0-0305.  The  b i t  ass igned  by S-0-0305  and  bi t  number (S-0-041 5)  i s  copied  i n to  the  real -
time status  b i t  1 .  

1 2.321  IDN  S-0-041 6 Bi t  number al location  of real -time  status  bi t  2  

1 2 .321 . 1  Attributes  

Table  435  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  435 – Attributes  for IDN  S-0-041 6  

Attribute  Value  

Name B i t  number a l l ocation  of real -time  status  b i t  2  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  (b i t  n umber)  

M in  i npu t va l ue  0  

Max i nput  val ue  63  

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.321 .2  Description  

This  i den ti fication  number contains  the  bi t  number of the  operation  data  assigned  in  the  
S-0-0307.  The  b i t  ass igned  by S-0-0307  and  bi t  number (S-0-041 6)  i s  copied  i n to  the  real -
time status  b i t  2 .  
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1 2.322  IDN  S-0-041 7  Posi tion ing  veloci ty threshold  in  modu lo  mode  

1 2 .322. 1  Attribu tes  

Table  436  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  436 – Attributes  for IDN  S-0-041 7  

Attribute  Value  

Name Posi ti on ing  veloci ty th reshol d  i n  modu lo  mode  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0044  

Scal i ng  factor S-0-0045  

Scal i ng  exponent  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2.322.2  Description  

I n  modu lo  mode  and  shortest  path  programmed  i n  command  value  mode S-0-0393  the  l ast  
d i rection  of rotation  is  kept i f the  value  of the  curren t ve loci ty feedback value  i s  greater than  
the  "posi tion ing  veloci ty threshold  i n  modu lo  mode".  

The  "pos i ti on ing  veloci ty th reshold  i n  modu lo  mode"  shal l  be  programmed  greater than  the  
l evel  of the  noise  s ignal  of the  ve loci ty feedback va lue.  

I f the  value  0  i s  programmed,  then  th is  parameter is  not active  and  the  movement d i rection  
programmed  i n  the  command  va lue  mode is  va l i d .  

1 2.323  IDN  S-0-041 8  Target posi tion  window in  modu lo  mode  

1 2 .323. 1  Attribu tes  

Table  437  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  437  – Attributes  for IDN  S-0-041 8  

Attribute  Value  

Name Target posi ti on  wi ndow i n  modu lo  mode  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

 

1 2.323.2  Description  

With  modu lo  mode and  the  programmed  posi ti ve  or negative  movement d i rection  i n  the  
command  va lue  mode,  the  d i rection  shortest path  is  acti vated  i f the  acti ve  target pos i ti on  and  
i n  add i ti on  the  s topping  d istance  l ie  wi th in  the  target  pos i ti on  window i n  modu lo  mode.  

The  shortest  path  i n  modu lo  mode wi l l  proceed  i f the  fo l lowing  cond i ti on  i s  va l i d :  

D istance  i n  th is  parameter >  pos i tion  feedback va lue  – target pos i ti on  +  s topping  d istance  

I f the  value  0  i s  programmed,  then  th is  parameter i s  not acti ve  and  the  movement d i rection  
programmed  i n  the  command  value  mode  i s  va l i d .  

1 2 .324 IDN  S-0-041 9  Posi tion ing  acknowledge  

1 2 .324. 1  Attributes  

Table  438  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  438  – Attributes  for IDN  S-0-041 9  

Attribute  Value  

Name Posi ti on ing  acknowledge  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.324.2  Description  

The d ri ve  acknowledges  the  take-over of the  posi ti on ing  command  value  (S-0-0282) ,  by 
copying  b i t  0  of posi ti on ing  con trol  (S-0-0346)  to  b i t  0  of th is  parameters  operation  data.  Th is  
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b i t  i s  i n i tia l i zed  wi th  0 ,  when  the  operation  mode  becomes activated .  Th is  b i t  shou ld  be  
mapped  a lso  to  S-0-041 9  Pos i tion ing  acknowledge,  b i t  7 .  

On l y b i t  0  i s  defined  for operation  data.  

Table  439  shows  detai ls  of the  va l i d  va lues.  

Table  439  – Structure  of posi tion ing  acknowledge  

Bi t  Mean ing  Value  

0  Takeover of posi ti on i ng  command  value   

 The  d ri ve  has  taken  on  the  posi ti on i ng  command  value   
re l ated  on  posi ti on i ng  con trol  word ,  b i t  0 .  

togg l e  

1 5  to  1  (Reserved)   

 

1 2.325  IDN  S-0-0429  Emergency stop  deceleration  

1 2 .325. 1  Attributes  

Table  440  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  440  – Attributes  for IDN  S-0-0429  

Attribute  Value  

Name Emergency s top  decel eration  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-01 60  

Scal i ng  factor S-0-01 61  

Scal i ng  exponent  S-0-01 62  

Un i t   

 

1 2.325.2  Description  

When  the  control  un i t  acti vates  “Drive  OFF“  (con trol  word ,  b i t  1 5  =  0 ,  b i t  1 4  =  1 ) ,  the  d ri ve  
decelerates  as  best as  poss ib le  l im i ted  by the  “emergency stop  deceleration“ ,  fo l lowed  by 
d isabl ing  of the  torque  at  nmin .  

1 2 .326  IDN  S-0-0430  Active  target position  

1 2 .326. 1  Attribu tes  

Table  441  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  
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Table  441  – Attributes  for IDN  S-0-0430  

Attribute  Value  

Name Acti ve  target  posi ti on  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0076  

Scal i ng  factor S-0-0077  

Scal i ng  exponent  S-0-0078  

Rotati ona l  pos i ti on  resolu ti on  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.326.2  Description  

At the  operati ng  mode i n terpolation ,  the  d ri ve  wri tes  the  target posi tion  (S-0-0258)  i n to  the  
acti ve  target  posi ti on .   

At  the  operating  mode pos i ti on ing ,  the  d rive  wri tes  the  pos i tion ing  command  va lue  (S-0-0282)  
e i ther in to  the  target posi ti on  (absolu te  pos i tion  data)  or the  posi tion ing  command  value  i s  
added  (re lative  pos i ti on  data)  to  the  acti ve  target pos i ti on .  See  control  word  pos i ti on ing  
(S-0-0346).  

Active  target  pos i ti on  i s  on l y an  i n termed iate  memory i n  the  d ri ve,  therefore  cannot be  
configured  i n  the  MDT and  is  readable  on l y over the  service  channel .   

1 2.327  IDN  S-0-0431  Spind le  position ing  acceleration  bipolar 

1 2 .327. 1  Attribu tes  

Table  442  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  442  – Attributes  for IDN  S-0-0431  

Attribute  Value  

Name Spind l e  posi ti on i ng  accel eration  b ipolar 

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-01 60  

Scal i ng  factor S-0-01 61  

Scal i ng  exponent  S-0-01 62  

Un i t   
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1 2.327.2  Description  

When  the  pos i tion  spind le  procedure  command  (see  S-0-01 52)  i s  received ,  the  d rive  
accelerates  or decelerates  to  the  sp ind le  pos i ti on ing  speed  (S-0-0222),  depend ing  on  the  
spind le  pos i ti on ing  acceleration  b ipolar.   

1 2 .328  IDN  S-0-0432  Serial  number drive  control  

1 2 .328. 1  Attribu tes  

Table  443  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  443  – Attributes  for IDN  S-0-0432  

Attribute  Value  

Name Serial  number d ri ve  control  

Vers ion   

Length  1 ,  variabl e  

Di splay format  text  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

NOTE  Refer to  operation  data  of vari abl e  l ength  and  data  type  characters.  

 

1 2.328.2  Description  

This  IDN  contains  the  serial  number of the  d rive  control .   

1 2.329  IDN  S-0-0433 Serial  number power stage  

1 2 .329. 1  Attributes  

Table  444  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  444 – Attributes  for IDN  S-0-0433  

Attribute  Value  

Name Serial  number power stage  

Vers ion   

Length  1 ,  variabl e  

Di splay format  text  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

NOTE  Refer to  operation  data  of vari abl e  l eng th  and  data  type  characters .  

 

1 2.329.2  Description  

This  IDN  contains  the  serial  number of the  power s tage.  
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1 2 .330  IDN  S-0-0434 Serial  number motor 

1 2 .330. 1  Attributes  

Table  445  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  445 – Attributes  for IDN  S-0-0434 

Attribute  Value  

Name Serial  number motor 

Vers ion   

Length  1 ,  variabl e  

Di splay format  Text  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

NOTE  Refer to  operation  data  of vari abl e  l ength  and  data  type  characters.  

 

1 2.330.2  Description  

This  IDN  contains  the  serial  number of the  motor.  

1 2.331  IDN  S-0-0435 Operating  time  drive  control  

1 2 .331 . 1  Attributes  

Table  446  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  446 – Attributes  for IDN  S-0-0435 

Attribute  Value  

Name Operati ng  t ime  d ri ve  control  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

Un i t  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

 

1 2.331 .2  Description  

This  IDN  contains  the  operating  time  of the  d ri ve  con trol .   

1 2.332  IDN  S-0-0436 Operating  time  power stage  

1 2 .332. 1  Attributes  

Table  447  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  
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Table  447  – Attributes  for IDN  S-0-0436  

Attribute  Value  

Name Operati ng  t ime  power s tage  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

Un i t  Defi ned  by the  d ri ve  manufactu rer 

 

1 2.332.2  Description  

This  IDN  contains  the  operating  time of the  power stage.  

1 2.333  IDN  S-0-0437  Position ing  status  

1 2 .333. 1  Attributes  

Table  448  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  448  – Attributes  for IDN  S-0-0437  

Attribute  Value  

Name Posi ti on ing  status  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.333.2  Description  

I n  th is  parameter a l l  status  messages  of the  operation  modes  " i n terpolation "  and  "pos i tion ing"  
are  combined .  

B i t  1  i s  supported  i n  operation  mode i n terpolation  on l y.  

B i ts  2 ,  7  and  1 2  are  supported  i n  operation  mode pos i tion ing  on l y.  

Table  449  shows  deta i l s  of the  val i d  va lues.  
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Table  449  – Structure  of posi tion ing  status  

Bi t  Value  Description  Comments  

1 5  
 

Reserved  
 

1 4  
 

Warn ing  target  pos i ti on  ou ts i de  of travel  range  See  S-0-0323  

0  Target posi ti on  wi th i n  posi ti on  l im i t  va l ues  
 

1  Target posi ti on  ou ts i de  of posi t i on  l im i t  val ues  
 

1 3  
 

Warn ing  posi ti on ing  veloci ty >  n  L im i t:  See  S-0-031 5  

0  Pos i ti on ing  veloci ty ≤  n  L im i t  
 

1  Pos i ti on ing  veloci ty >  n  L im i t  
 

1 2  
 

J og  mode  Posi ti on ing  on ly  

0  J og  mode  i s  i nacti ve  
 

1  J og  mode  i s  acti ve  S-0-0346,  b i t  2  and  1  are  set  to  “01 ”  or “ 1 0”  

1 1 -8  
 

Reserved  
 

7  

 
Takeover of pos i ti on i ng  command  value  

Posi ti on ing  on ly  
see  S-0-041 9  Pos i ti on i ng  acknowledge,  b i t  0  

togg l e  
The  d ri ve  has  taken  on  the  pos i ti on i ng  
command  val ue  related  on  pos i ti on ing  con trol  
word ,  b i t  0   

6  
 

Dri ve  decel erates  
 

0  Dri ve  doesn ’ t  decel erate  
 

1  Dri ve  decel erates  
 

5  
 

Dri ve  accelerates  
 

0  Dri ve  doesn ’ t  accelerate  
 

1  Dri ve  accelerates  
 

4  
 

Constant  i n terpolati on  veloci ty  
 

0  No  constan t  ve loci ty  
 

1  Constant  ve loci ty  
 

3  

 
S tatus  ' i n terpol ator hal ted '  

See  S-0-0343,  the  con trol  u n i t  can  s top  the  
d ri ve  i n terpol ator wi th  b i t  1 3  of d ri ve  control .  

0  I n terpolator not  ha l ted  
 

1  I n terpolator hal ted  Target  pos i ti on  not  atta ined  

2  

 
S tatus  Postion  feedback =  acti ve  target  posi ti on  

Posi ti on ing  on ly,  see  S-0-0338,  (S-0-0430  – 

S-0-0386)  <  S -0-0057  

0  Pos i ti on  feedback ou ts ide  posi ti on  wi ndow 
 

1  Pos i ti on  feedback wi th i n  posi ti on  wi ndow 
 

1  

 
S tatus  Postion  feedback =  target  posi ti on  

I n terpolati on  on l y,  (S-0-0258  – S-0-0386)  <  
S -0-0057  

0  Pos i ti on  feedback ou ts ide  posi ti on  wi ndow 
 

1  Pos i ti on  feedback wi th i n  posi ti on  wi ndow 
 

0  

 
S tatus  ' target  posi ti on  atta i ned '  

See  S-0-0342,  d ri ve  i n ternal  pos i ti on  command  
=  acti ve  target  posi ti on  

0  Target posi ti on  not  reached  
 

1  Target posi ti on  reached  
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1 2.334 IDN  S-0-0438  Vendor name  

1 2 .334. 1  Attribu tes  

Table  450  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  450  – Attributes  for IDN  S-0-0438  

Attribute  Value  

Name Vendor name  

Vers ion   

Length  1  

D i splay format  text,  vari abl e  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.334.2  Description  

This  IDN  contains  the  vendor name of the  device.  

1 2.335  IDN  S-0-0439  Vendor code  

1 2 .335. 1  Attributes  

Table  451  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  451  – Attributes  for IDN  S-0-0439  

Attribute  Value  

Name Vendor code  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.335.2  Description  

This  I DN  con ta ins  the  vendor code  of the  device.  The  Vendor code  i s  a l l ocated  by the 
SERCOS organ ization  (SERCOS I n ternational  e.V. )  on  request.  

1 2.336  IDN  S-0-0440  Marker position  feedback 1  

1 2 .336. 1  Attributes  

Table  452  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  452  – Attributes  for IDN  S-0-0440  

Attribute  Value  

Name Marker posi ti on  feedback 1  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  see  S -0-01 1 6  

Un i t  Manufactu rer speci fi c  

 

1 2.336.2  Description  

When  the  function  cycl i c marker detection  i s  acti vated  i n  S-0-0277  ,  b i t  9  and  the  d ri ve  
recogn izes  the  marker pu lse  of pos i ti on  feedback 1 ,  then  the  d ri ve  shal l  store  the  
i nstan taneous  unreferenced  pos i ti on  feedback va lue  1  i n  th is  parameter.  Th is  parameter may 
be  transm itted  as  real -time data  to  the  con trol  un i t  for supervis ion  i ncremental  feedback wi th  
cycl ic  marker pu lses.  

1 2.337  IDN  S-0-0441  Marker position  feedback 2  

1 2 .337. 1  Attributes  

Table  453  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  453  – Attributes  for IDN  S-0-0441  

Attribute  Value  

Name Marker posi ti on  feedback 2  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  see  S -0-01 1 6  

Un i t  Manufactu rer speci fi c  

 

1 2.337.2  Description  

When  the  function  cycl i c  marker detection  i s  acti vated  i n  S-0-01 1 5,  B i t  9  and  the  d rive  
recogn izes  the  marker pu lse  of pos i ti on  feedback 2 ,  then  the  d ri ve  shal l  store  the  
i nstan taneous  unreferenced  pos i ti on  feedback va lue  2  i n  th is  parameter.  Th is  parameter may 
be  transm i tted  as  real - time data  to  the  con trol  u n i t  for supervis ion  i ncremental  feedback wi th  
cycl ic marker pu lses.  

1 2.338  IDN  S-0-0442  Counter marker position  feedback 1  

1 2 .338. 1  Attribu tes  

Table  454  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  
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Table  454 – Attributes  for IDN  S-0-0442  

Attribute  Value  

Name Counter marker posi ti on  feedback 1  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.338.2  Description  

When  the  function  cycl i c  marker detection  i s  acti vated  i n  S-0-0277,  B i t  9  and  the  d rive  
recogn izes  the  marker pu lse  of posi ti on  feedback 2 ,  then  the  d ri ve  shal l  i ncrement th is  
parameter.  Th is  parameter may be  transm i tted  as  real -time data  to  the  con trol  u n i t  for 
supervis ion  incremental  feedback wi th  cycl ic  marker pu lses.  

1 2.339  IDN  S-0-0443 Counter marker posi tion  feedback 2  

1 2 .339. 1  Attributes  

Table  455  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  455 – Attributes  for IDN  S-0-0443  

Attribute  Value  

Name Counter marker posi ti on  feedback 2  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.339.2  Description  

When  the  function  cycl i c  marker detection  i s  acti vated  i n  S-0-0277,  B i t  9  and  the  d rive  
recogn izes  the  marker pu lse  of posi ti on  feedback 2 ,  then  the  d ri ve  shal l  i ncrement th is  
parameter.  Th is  parameter may be  transm i tted  as  real -time data  to  the  con trol  u n i t  for 
supervis ion  incremental  feedback wi th  cycl ic  marker pu lses.  

1 2.340  IDN  S-0-0446 Ramp reference  veloci ty 

1 2 .340. 1  Attributes  

Table  456  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  456 – Attributes  for IDN  S-0-0446  

Attribute  Value  

Name Ramp reference  veloci ty  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0044  

Scal i ng  factor S-0-0045  

Scal i ng  exponent  S-0-0046  

Un i t   

 

1 2.340.2  Description  

With  acceleration  scal ing  “ramp time”  the  acceleration  i s  programmed  as  time.  The  parameter 
“ramp reference ve loci ty”  serves  as  a  reference va lue  for the  acceleration  calcu lation .  Th is  
parameter is  used  as  the  reference for speci fying  accelerations.  

Acceleration  parameter [ms]  =  ramp reference vel oci ty/acceleration .  

1 2.341  IDN  S-0-0447  Set absolute  position  procedure  command  

1 2.341 . 1  Attributes  

Table  457  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  457  – Attributes  for IDN  S-0-0447  

Attribute  Value  

Name Set  absolu te  pos i ti on  procedu re  command  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.341 .2  Description  

After acti vation  of the  “Set  absolu te  pos i ti on  procedure  command”  the  d ri ve  

•  i gnores  the  command  va lue  from  the  con trol  un i t,  

•  eva luates  the  Set absolu te  posi tion  control  (S-0-0448) ,  

•  ca lcu lates  the  d i fference between  the  posi tion  feedback value  1  or 2  (S-0-0051  or 
S-0-0053)  and  the  Reference  D istance  1  or 2  (S-0-0052  or S-0-0054),  

•  s tores  the  ca lcu lated  d i fference in  the  D isplacement Parameter 1  or 2  (S-0-01 75 or 
S-0-01 76).   
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The  posi ti ve  acknowledgment i s  generated  i f 

•  the  d isplacement value  is  transferred  i n  the  posi ti on  feedback va lue  (the  d ri ve  checks  
whether i t  can  immed iatel y transfer the  d isplacement value  or not),  

•  the  pos i ti on  feedback value  status  (S-0-0403)  reflects  that hom ing  has  been  completed  
once.  

•  for CP1 6/1 ,  CP1 6/2  and  CP1 2  on l y:  the  posi tion  feedback value  status  i s  mapped  to  CD3 
(S-0-001 3).   

How the  absolu te  reference is  set and  mainta ined  wi th in  the  d ri ve  i s  a  function  of the  d ri ve.  

The procedure  command  wi l l  term inate  wi th  a  fau l t,  when  the  d ri ve  detects  an  error during  the  
procedure  command  speci fic  ca lcu lations.  

1 2 .342  IDN  S-0-0448  Set absolute  posi tion  control  word  

1 2 .342. 1  Attributes  

Table  458  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  458  – Attributes  for IDN  S-0-0448  

Attribute  Value  

Name Set  absolu te  pos i ti on  con trol  word  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.342.2  Description  

The control  word  speci fi es  wh ich  encoder is  referenced  by the  set absolu te  pos i tion  procedure  
command  (S-0-0447).  Encoder 1 ,  encoder 2  or both .  

A d ri ve  may or may not support  setti ng  the  absolu te  pos i ti on  wh i le  i t  i s  enabled .  The  control  
un i t  can  veri fy i f the  d ri ve  supports  set absolu te  posi tion  wi th  or wi thout the  d ri ve  enabled .  I n  
the  case  that b i t  2  i s  set  to  “1 ”  by the  con trol  u n i t,  and  the  d ri ve  responses  wi th  an  error,  i t  
does  not  support  set absolu te  posi ti on  wh i l e  enabled .  

Table  459  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues.  
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Table  459  – Structure  of set  absolute  position  control  

Bi t  Value   Description   Comments   

1 5  
to  3   

Reserved  
 

2  
 

Absolu te  hom ing  mode  i n  the  d ri ve  
 

0  The  control  u n i t  requests  the  d ri ve  to  support  absol u te  hom ing  “wi thou t  d ri ve  enabled”  
 

1  The  control  u n i t  requests  the  d ri ve  to  support  absol u te  hom ing  “wi th  d ri ve  enabl ed ”   
 

1  
 

Encoder 2  (external  encoder)  
 

0  Not  selected  
 

1  Selected  for absolu te  hom ing  
 

0  
 

Encoder 1  (motor encoder)  
 

0  Not  selected  
 

1  Selected  for absolu te  hom ing  
 

 

1 2.343  IDN  S-0-0460  to  S-0-0475 Posi tion  switches  (position  switch  points  off 1 -1 6)  

1 2 .343. 1  Attributes  

Table  460  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  460  – Attributes  for IDN  S-0-0460  to  S-0-0475  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  swi tches  (pos i ti on  swi tch  poin ts  off 1 -1 6)  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.343.2  Description  

The posi ti on  swi tches  cons ist of a  “posi ti on  swi tch  poin t off”  and  a  posi ti on  swi tch  flag  
(S-0-0059).  I f the  posi ti on  feedback value  i s  l ess  than  the  “pos i ti on  swi tch  poin t off” ,  the  
appropriate  pos i ti on  swi tch  fl ag  i s  set to  1 .  I f the  posi tion  feedback va lue  i s  equal  to  or greater 
than  the  “pos i ti on  swi tch  poin t  off” ,  the  appropriate  pos i ti on  swi tch  fl ag  i s  set to  0 .  

1 2.344 IDN  S-0-0476 Position  switch  control  

1 2 .344. 1  Attributes  

Table  461  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  461  – Attributes  for IDN  S-0-0476  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  swi tch  con trol  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.344.2  Description  

I n  th is  parameter the  posi ti on  swi tch  fl ags  1  to  1 6  (S-0-0059)  are  activated .  The  drive  shal l  
process  on l y the  pos i tion  swi tch  fl ags,  wh ich  are  acti vated .  The  b i ts  1 6  to  31  define  whether i t  
i s  pos i tion  swi tches  or cam  swi tches.  At a  cam  swi tch ,  the  pos i tion  swi tch  on  (S-0-0060  to  
S-0-0075)  and  the  posi tion  swi tch  off (S-0-0460  to  S-0-0475)  are  necessary.  

Table  462  shows  detai ls  of the  val i d  va lues.  

Table  462  – Structure  of the  position  switch  control  

Bi t  Mean ing  Polari ty Value  

0  Posi ti on  swi tch  fl ag  1  (S -0-0060,  S -0-0460)    

  D i sabl ed  0  

  Enabl ed  1  

1 4  to  1  Pos i ti on  swi tch  fl ag  1 5  to  2    

1 5  Pos i ti on  swi tch  fl ag  1 6  (S-0-0075,  S -0-0475)    

  D i sabl ed  0  

  Enabl ed  1  

1 6  Cam  swi tch  1  (S-0-0060,  S -0-0460)    

  Cam  swi tch  d i sabled    on l y S-0-0060  i s  
acti ve  

0  

  Cam  swi tch  enab led    S -0-0060  and  
S-0-0460  are  acti ve  

1  

30  to  1 7  Cam  swi tch  1 5  to  2    

31  Cam  swi tch  1 6  (S-0-0075,  S -0-0475)    

  Cam  swi tch  d i sabled    on l y S-0-0075  i s  
acti ve  

0  

  Cam  swi tch  enab led    S -0-0075  and  
S-0-0475  are  acti ve  

1  

 

1 2.345  IDN  S-0-0477  Posi tion  switch  hysteresis  

1 2 .345. 1  Attributes  

Table  463  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  463  – Attributes  for IDN  S-0-0476  

Attribute  Value  

Name Posi ti on  swi tch  con trol  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0076  

Scal i ng  factor:  S-0-0077  

Scal i ng  exponent:  S-0-0078  

Rotati ona l  posi ti on  resolu ti on :  S-0-0079  

Un i t   

 

1 2.345.2  Description  

The hysteres is  has  an  effect on  a l l  pos i tion  swi tches  (S-0-0060  to  S-0-0075 and  S-0-0460  to  
S-0-0475)  and  take  in to  account i f the  fl ags  (S-0-0059)  are  swi tched  on  or off.  

1 2.346  IDN  S-0-0478  Limit switch  status  

1 2 .346. 1  Attributes  

Table  464  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  464 – Attributes  for IDN  S-0-0478  

Attribute  Value  

Name Lim i t  swi tch  s tatus  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.346.2  Description  

This  parameter shows the  input l evel  of the  l im i t  swi tches  and  i s  used  by the  appl ications.  The  
polari ty of the  l im i t  swi tches  is  se lectable  i n  L im i t  swi tch  con trol  (S-0-0532).  

Table  465  shows  deta i l s  of the  val i d  va lues.  
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Table  465 – Structure  of l imi t switch  status  

Bi t No.  Value  Description  Comments  

1 5  to  2  
 

Reserved  
 

1  
 

L im i t  swi tch  negati ve  d i recti on  
 

0  Low l evel  No  vol tage  e . g .  0  V 

1  H i gh  l evel  Vol tage  e. g .  +24  V 

0  
 

L im i t  swi tch  posi ti ve  d i recti on  
 

0  Low l evel  No  vol tage  e. g .  0  V 

1  H i gh  l evel  Vol tage  e. g .  +24  V 

 

1 2.347  IDN  S-0-0520  Axis  control  word  

1 2 .347. 1  Attributes  

Table  466  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  466  – Attributes  for IDN  S-0-0520  

Attribute  Value  

Name Axi s  con tro l  word  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.347.2  Description  

I n  th is  parameter add i tional l y functions  to  the  operation  modes  l ike  con trol  l oop  are  se lectable  

•  wi thout  fo l lowing  d istance,  

•  wi th  feedback 1  or 2 ,  or 

•  wi th  feedback 1  and  2 .   

The  axis  control  word  is  active,  i f i n  an  activated  operation  mode,  b i t  9  =  1  and  bi t  1 5  =  0 .  
Cod ing  of operation  modes  see  Table  3 .  

Table  467  shows  detai l s  of the  val i d  va lues.  
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Table  467  – Structure  of the  axis  control  word  

Bi t  Value   Description   Comments   

1 5  to  3   Reserved   

2   Posi ti on  control  wi th  or wi thout  fol l owi ng  
d i s tance  

 

0  Wi th  fol l owi ng  d i stance   

1  Wi thout  fo l l owing  d i stance   

1   Hybri d  pos i ti on  con trol   

0  B i t  0  defi nes  the  acti vated  feedback  

1  Pos i ti on  control  wi th  feedback 1  and  2  
(hybrid )  

B i t  0  i s  don ' t  care   

0   Posi ti on  control  wi th  feedback 1  or 2   

0  Wi th  feedback 1  (motor encoder)   

1  Wi th  feedback 2  (external  encoder)   

 

1 2.348  IDN  S-0-0521  Axis  status  word  

1 2 .348. 1  Attributes  

Table  468  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  468  – Attributes  for IDN  S-0-0521  

Attribute  Value  

Name Axi s  s tatus  word  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.348.2  Description  

This  parameter shows the  status  of the  add i ti onal l y functions  programmable  i n  Axis  con trol  
word  (S-0-0520).  The  axis  status  word  i s  acti ve,  i f i n  acti ve  operation  mode,  b i t  9  =  1  and  b i t  
1 5  =  0 .  Cod ing  of operation  modes  see  Table  of d ri ve  operation  modes.  

Table  469  shows  deta i ls  of the  va l i d  va lues.  
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Table  469  – Structure  of the  axis  status  word  

Bi t  Value  Description  Comments  

1 5  to  3  
 

Reserved  
 

2  

 

Pos i ti on  control  wi th  or wi thou t  fol l owi ng  
d i stance   

0  Wi th  fol l owi ng  d i stance  
 

1  Wi thout  fol l owing  d i stance  
 

1  
 

Hybri d  posi ti on  control  
 

0  B i t  0  defi nes  the  acti vated  feedback 
 

1  
Pos i ti on  control  wi th  feedback 1  and  2  
(hybrid )   

0  
 

Pos i ti on  control  wi th  feedback 1  or 2  
 

0  Wi th  feedback 1  (motor encoder)  
 

1  Wi th  feedback 2  (external  encoder)  
 

 

1 2.349  IDN  S-0-0530  Clamping  torque  

1 2 .349. 1  Attributes  

Table  470  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  470  – Attributes  for IDN  S-0-0530  

Attribute  Value  

Name Clamping  torque  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0086  

Scal i ng  factor:  S-0-0093   

Scal i ng  exponent:  S-0-0094  

Un i t   

 

1 2.349.2  Description  

I f the  torque  feedback value  exceeds  the  clamping  torque,  the  d ri ve  recogn izes  that the  
pos i ti ve  stop  i s  reached .  The  clamping  torque  i s  used  at posi ti ve  stop  functions  (e. g .  hom ing  
S-0-01 47,  pos i ti ve  s top  d ri ve  procedure  command  S-0-01 49,  etc. ) .  

1 2.350  IDN  S-0-0532  Limit switch  control  

1 2 .350. 1  Attributes  

Table  471  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  471  – Attributes  for IDN  S-0-0532  

Attribute  Value  

Name Lim i t  swi tch  con trol  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  1  

Un i t   

 

1 2.350.2  Description  

I n  th is  parameter,  the  l im i t swi tches  can  be  enabled  and  i nverted  depend ing  on  the  
appl ication .  When  exceed ing  the  l im i t  two  reactions  (error or warn ing)  are  programmable.  The  
reaction  refers  to  both  l im i t  swi tches,  as  wel l  as  to  the  pos i tion  l im i ts  (S-0-0049  and  
S-0-0050).  The  status  of the  l im i t  swi tches  is  shows i n  S -0-0478.  

Table  472  shows  detai l s  of the  val i d  va lues.  

Table  472  – Structure  of the  l im i t  switch  control  

Bi t  Value   Description   Comments   

1 5  to  3  
 

Reserved  
 

2  
 

Reaction  when  the  l im i t  i s  exceeded   L im i t  swi tches  and /or posi ti on  l im i ts   

0  Reaction  generates  an  error (C1 D)  S-0-001 1   

1  Reaction  generates  a  warn i ng  (C2D)  S-0-001 2   

1  
 

Enabl e  of l im i t  swi tches  on l y  The  pos i ti on  l im i ts  are  enabled  i n  S -0-0055   

0  Both  l im i t  swi tches  are  d i sabled  
 

1  Both  l im i t  swi tches  are  enab led  
 

0  
 

I nvers ion  of l im i t  swi tches   
 

0  Both  l im i t  swi tches  are  not  i n verted  
 

1  Both  l im i t  swi tches  are  i n verted  
 

 

1 2.351  IDN  S-0-0533  Motor continuous  stal l  torque/force  

1 2 .351 . 1  Attributes  

Table  473  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  473  – Attributes  for IDN  S-0-0533  

Attribute  Value  

Name Motor con ti nuous  s ta l l  torque/force  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 001  

Un i t  N  or Nm  

 

1 2.351 .2  Description  

With  the  motor conti nuous  sta l l  curren t (S-0-01 1 1 )  the  motor produces  the  Motor con tinuous  
sta l l  torque/force  accord ing  to  the  motor spec sheet.  Th is  parameter i s  not used  for 
asynchronous  motors .  

1 2.352  IDN  S-0-0534 Motor peak torque/force  

1 2 .352. 1  Attribu tes  

Table  474  shows  the  possible  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  474 – Attributes  for IDN  S-0-0534 

Attribute  Value  

Name Motor peak torque/force  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type:  S -0-0086  

Scal i ng  factor:  S-0-0093   

Scal i ng  exponent:  S-0-0094  

Un i t   

 

1 2.352.2  Description  

With  the  motor peak curren t (S-0-01 09)  (or pressure)  the  motor produces  the  peak 
torque/force  accord ing  to  the  motor spec sheet.  

1 2.353  IDN  S-0-0535 Active  veloci ty feedback value  

1 2 .353. 1  Attributes  

Table  475  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 375  –  

Table  475 – Attributes  for IDN  S-0-0535  

Attribute  Value  

Name Acti ve  ve loci ty feedback va lue  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-0044  

Scal i ng  factor S-0-0045  

Scal i ng  exponent S-0-0046  

Un i t   

 

1 2.353.2  Description  

The Active  veloci ty feedback value  i s  necessary,  when  the  d ri ve  changes  between  S-0-0040  
Veloci ty feedback value  1  and  S-0-01 56  Veloci ty feedback value  2  au tomatical l y.  The  veloci ty 
feedback value  wh ich  i s  activated  by the  operation  mode or by the  selection  of b i t  4  
(S-0-0520)  i s  wri tten  i n  th is  I DN .  To  use  th is  function ,  the  con trol  un i t  has  to  configure  
S-0-0535  i n  the  AT.  

1 2.354 IDN  S-0-0536 Active  acceleration  feedback value  

1 2 .354. 1  Attribu tes  

Table  476  shows  the  possible  attribu tes  for th is  IDN .  

Table  476 – Attributes  for IDN  S-0-0536  

Attribute  Value  

Name Acti ve  acceleration  feedback value  

Vers ion   

Length  4  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  type  S-0-01 60  

Scal i ng  factor S-0-01 61  

Scal i ng  exponent  S-0-01 62  

Un i t   

 

1 2.354.2  Description  

The Active  acceleration  feedback value  is  necessary,  when  the  d ri ve  changes  in  the  operation  
modes  between  pos i tion  feedback 1  and  2  au tomatical l y.  The  acceleration  feedback value  
wh ich  is  acti vated  by the  operation  mode  i s  wri tten  i n  th is  I DN .  To  use  th is  function ,  the  
con trol  un i t  has  to  configure  S-0-0536  in  the  AT.  
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1 2.355 IDN  S-0-0822  Torque/force  ramp reference  

1 2 .355. 1  Attribu tes  

Table  477  shows  the  possible  attribu tes  for th is  I DN .  

Table  477  – Attributes  for IDN  S-0-0822  

Attribute  Value  

Name Torque/force  ramp reference  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Uns igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  see  S -0-0086  

Un i t   

 

1 2.355.2  Description  

This  parameter con tains  the  torque/force  d i fference  wh ich  can  be  reached  wi th in  the  
torque/force  ramp time (S-0-0823).   

1 2.356  IDN  S-0-0823 Torque/force  ramp time  

1 2 .356. 1  Attributes  

Table  478  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  478  – Attributes  for IDN  S-0-0823  

Attribute  Value  

Name Torque/force  ramp time 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  Unsigned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  0 , 1  

Un i t  ms  

 

1 2.356.2  Description  

This  is  the  reference time for the  torque/force  ramp.   

1 2.357  IDN  S-0-0824 Torque/force  status  

1 2 .357. 1  Attributes  

Table  479  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  
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Table  479  – Attributes  for IDN  S-0-0824 

Attribute  Value  

Name Torque/force  s tatus  

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  B inary 

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on   

Un i t   

 

1 2.357.2  Description  

This  parameter con tains  al l  torque/force  control  re lated  status  in formation ,  shown   
i n  Table  480.  

Table  480  – Structure  of the  torque/force  status  

Bi t  Value   Description   Comments   

1 5  to  1  
 

Reserved  
 

0  
 

T /  F
feedback

 =  T /  F
command

 
 

0  |  S -0-0080  – S-0-0084  |  >  S -0-0826  Ou ts ide  window 

1  |  S -0-0080  – S-0-0084  |  ≤  S -0-0826  I ns ide  wi ndow 

 

1 2.358  IDN  S-0-0826 Torque/force  window 

1 2.358. 1  Attributes  

Table  481  shows  the  possible  attributes  for th is  IDN .  

Table  481  – Attributes  for IDN  S-0-0826  

Attribute  Value  

Name Torque/force  wi ndow 

Vers ion   

Length  2  

D i splay format  S igned  decimal  

M in  i npu t va l ue   

Max i nput  val ue   

Scal i ng/resolu ti on  Scal i ng  see  S -0-0086  

Un i t   

 

1 2.358.2  Description  

The torque/force  window re lates  the  curren t torque/force  feedback to  the  sum  of a l l  
torque/force  command  values.  I f the  curren t torque/force  feedback va lue  fal ls  wi th in  the  
calcu lated  torque/force  window,  the  d rive  sets  the  status  'T /  Ffeedback  =  T /  Fcommand '  

(S-0-0824).  
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1 2.359  IDN  S-0-1 601  List  of drive  classes  & version  

1 2 .359. 1  Attribu tes  

Table  482  shows  the  possible  attributes  for th is  I DN .  

Table  482  – Attributes  for IDN  S-0-1 601  

Attribute  Value  

Name Li st  of d ri ve  cl asses  &  vers ion  

Vers ion   

Length  2 ,  variable  

D i splay format  Hexadecimal  

M in  i npu t  va l ue   

Max i npu t  val ue   

Scal i ng /resolu ti on   

Un i t   

 

1 2.359.2  Description  

This  parameter con tains  a  l i st  of a l l  classes  wi th  the  ded icated  vers ion  supported  by the  s l ave  
or sub-device  (see  Table  483) .  The  support of a  certa in  vers ion  of a  cl ass  impl ies  the  support  
of a l l  previous  vers ions  of th is  class  too  (backwards  compatib i l i ty) .  Nevertheless,  a  s lave  or 
sub-device  shal l  l i st  a l l  vers ions  of implemented  classes  as  separate  e lements  wi th in  th is  
parameter.  

A class  cons ists  of a  function  wi th  the  re lated  parameters  and  b i ts .  The  s lave  or sub-device  
shal l  l i st  a  class  i n  th is  parameter on l y,  i f the  defined  parameters  and  b i ts  wi th  the  associated  
functions  of th is  cl ass  are  avai lab le.  The  master shal l  check the  classes  wi th  the  associated  
vers ion ,  wh ich  are  necessary for i ts  appl ication .   

•  I f a l l  checks  are  okay,  then  the  s l ave  or sub-device  supports  th is  appl ication .  

•  I f at l east one  check i s  not okay,  then  the  s l ave  or sub-device  doesn ' t support th is  
appl ication .  I n  th is  case  the  master shal l  generate  an  error message.  

The  vers ion  0x01  shal l  be  activated  by the  s lave  or sub-device  as  defau l t.   

The  order of e l ements  in  th is  l i s t i s  not  defined .The  b i ts  have  the  fo l l owing  cod ing :  

•  b i ts  1 5  to  8  i nd icate  the  class,  

•  b i ts  7  to  4  are  reserved ,  

•  b i ts  3  to  0  i nd icate  the  version  of th is  class.  
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Table  483  – Structure  of drive  class  & version  

Class  code  
Bi ts  1 5  to  8  

Reserved  
Bi ts  7  to  4  

Version  
Bi ts  3  to  0  

Class  name  Defined  in   
SERCOS  
version  

Description  

0x00  0x0  0x0  Reserved   Not  used  

0x01  0x0  0x1  Torque  axi s  V1 . 3  Torque  contro l  

0x02  0x0  0x1  Veloci ty axi s  V1 . 3  Veloci ty con trol  

0x03  0x0  0x1  
Veloci ty axi s  
wi th  posi ti on  
feedback 

V1 . 3  
Veloci ty control  wi th  posi ti on  
feedback 

0x04  0x0  0x1  Posi ti on  axi s  V1 . 3  
Posi ti on  control  wi th  cycl i c  pos i ti on  
command  val ue  

0x05  0x0  0x1  
Posi ti on ing  

axi s  
V1 . 3  

Posi ti on i ng  con trol  wi th  absolu te  or 
re l ati ve  posi ti on  command  value  
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ENTRAÎNEMENTS ÉLECTRIQUES  

DE  PUISSANCE À VITESSE VARIABLE –  
 

Partie  7-204:  Interface générique et u ti l i sation  de  profi ls   
pour les  entraînements  électriques  de  puissance –  

Spécification  de  profi l  de  type  4  
 

AVANT-PROPOS 

1 )  La  Commission  E lectrotechn i que  I n ternational e  ( I EC)  est  une  organ isation  mond ia l e  de  normal i sation  
composée  de  l ' ensemble  des  com i tés  é l ectrotechn i ques  nati onaux (Com i tés  nationaux de  l ’ I EC).  L ’ I EC a  pou r 
objet  de  favori ser l a  coopérati on  i n ternati ona le  pou r tou tes  l es  questions  de  normal i sation  dans  l es  domaines  
de  l 'é l ectri ci té  et  d e  l 'é l ectron ique.  A cet  effet,  l ’ I EC – en tre  au tres  acti vi tés  – publ i e  des  Normes  
i n ternati ona les ,  des  Spéci fi cations  techn iques,  d es  Rapports  techn iques,  d es  Spéci fi cati ons  accessib les  au  
publ i c  (PAS)  et  des  Gu ides  (ci -après  dénommés  "Publ i cation (s)  de  l ’ I EC").  Leu r é l aborati on  est  confiée  à  des  
com i tés  d 'études,  aux travaux desque ls  tou t  Com i té  nationa l  i n téressé  par l e  su jet  tra i té  peu t  parti ciper.  Les  
organ isati ons  i n ternational es ,  gouvernementales  et  non  gouvernementa les ,  en  l i a i son  avec l ’ I EC,  parti cipent  
égal ement  aux travaux.  L’ I EC col l abore  étroi tement  avec l 'Organ isati on  I n ternationale  d e  Normal i sation  ( I SO),  
selon  des  cond i ti ons  fi xées  par accord  en tre  l es  deux organ isations.  

2)  Les  décis ions  ou  accords  offi c iel s  d e  l ’ I EC  concernant  l es  q uestions  techn i ques  représenten t,  d ans  l a  mesure  
du  possibl e,  u n  accord  i n ternational  su r l es  su j ets  étud iés,  étan t  d onné  que  l es  Com i tés  nati onaux de  l ’ I EC 
i n téressés  son t  représentés  dans  chaque  com i té  d ’études.  

3)  Les  Publ i cati ons  de  l ’ I EC se  présentent  sous  l a  forme  de  recommandations  i n ternati ona l es  et  son t  agréées  
comme te l l es  par l es  Com i tés  nationaux de  l ’ I EC.  Tous  l es  efforts  rai sonnabl es  son t  en trepri s  afi n  que  l ’ I EC  
s 'assure  de  l 'exacti tude  d u  con tenu  techn ique  de  ses  publ i cations;  l ’ I EC ne  peu t  pas  être  tenue  responsabl e  de  
l 'éventuel l e  mauvaise  u ti l i sation  ou  i n terprétation  qu i  en  est  fa i te  par u n  quelconque  u ti l i sateur fi nal .  

4)  Dans  l e  bu t  d 'encourager l ' un i form i té  i n ternati onale,  l es  Com i tés  nationaux de  l ’ I EC s 'engagent,  dans  tou te  l a  
mesure  possib l e,  à  appl i quer d e  façon  transparen te  l es  Publ i cations  de  l ’ I EC  dans  l eurs  publ i cations  nati onales  
et  rég ional es.  Tou tes  d i vergences  en tre  tou tes  Pub l i cations  de  l ’ I EC et  tou tes  publ i cati ons  nati onales  ou  
rég ionales  correspondantes  do iven t  être  i nd iquées  en  termes  cl a i rs  dans  ces  dern ières.  

5)  L ’ I EC e l l e-même ne  fourn i t  aucune  attestati on  de  conform i té.  Des  organ ismes  de  certi fi cation  i ndépendants  
fourn i ssen t des  services  d 'évaluati on  de  conform i té  et,  d ans  certai ns  secteu rs,  accèdent  aux marques  de  
conform i té  d e  l ’ I EC.  L ’ I EC n 'est  responsabl e  d 'aucun  des  services  effectués  par l es  organ ismes  de  certi fi cation  
i ndépendants.  

6)  Tous  l es  u ti l i sateurs  doi ven t  s 'assurer qu ' i l s  son t  en  possess ion  de  l a  d ern ière  éd i ti on  de  cette  pub l i cation .  

7)  Aucune  responsabi l i té  ne  doi t  être  imputée  à  l ’ I EC,  à  ses  adm in i strateurs,  employés,  auxi l i a i res  ou  
mandatai res,  y compris  ses  experts  parti cu l i ers  et  l es  membres  de  ses  com i tés  d 'études  et  des  Com i tés  
nati onaux de  l ’ I EC,  pour tou t  pré jud ice  causé  en  cas  de  dommages  corporel s  et  matériel s ,  ou  de  tou t  au tre  
dommage de  quel que  natu re  q ue  ce  soi t,  d i recte  ou  i nd i recte ,  ou  pou r supporter l es  coû ts  (y compris  l es  frai s  
de  j usti ce)  et  l es  dépenses  décou lant  de  l a  publ i cati on  ou  de  l 'u ti l i sati on  de  cette  Publ i cation  de  l ’ I EC ou  de  
tou te  au tre  Publ i cati on  de  l ’ I EC,  ou  au  créd i t  q u i  l u i  est  accordé.  

8)  L 'attenti on  est  atti rée  su r l es  références  normatives  ci tées  dans  cette  publ i cation .  L 'u ti l i sation  de  publ i cations  
référencées  est  obl i gatoi re  pou r une  appl i cati on  correcte  de  l a  présente  publ i cati on .   

9)  L’attention  est  atti rée  su r l e  fa i t  q ue  certa ins  des  é l éments  de  l a  présente  Publ i cati on  de  l ’ I EC peuvent  fa i re  
l ’ obj et  de  d roi ts  de  brevet.  L ’ I EC ne  sau rai t  être  tenue  pou r responsable  de  ne  pas  avoi r i d enti fi é  de  te l s  d roi ts  
de  brevets  et  de  ne  pas  avoi r s i gna lé  l eur exi stence.  

La  Norme i n ternationale  I EC  61 800-7-204  a  été  établ ie  par le  sous-com ité  22G :  Systèmes  
d 'en traînement é lectri que  à  vi tesse  variable,  comprenant des  convertisseurs  à  sem i -
conducteurs,  du  com ité  d 'études  22  de  l ’ I EC:  Systèmes  et équ ipements  é lectron iques  de 
pu issance.   

Cette  deuxième éd i tion  annu le  et remplace  l a  prem ière  éd i ti on  parue  en  2007.  Cette  éd i ti on  
consti tue  une  révis ion  techn ique.  

Cette  éd i tion  i nclu t l es  mod i fications  techn iques  majeures  su ivantes  par rapport à  l 'éd i tion  
précédente:  
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•  m ise  à  j our des  paramètres  du  d ispos i ti f d ’en traînement et de  l eu rs  spéci fi cations.  

Le  texte  de  cette  norme est  i ssu  des  documents  su ivants :  

FDIS  Rapport  de  vote  

22G/31 0/FDIS  22G/325/RVD  

 
Le  rapport de  vote  i nd iqué  dans  le  tableau  ci -dessus  donne  tou te  i n formation  sur l e  vote  ayant  
abouti  à  l 'approbation  de  cette  norme.  

Cette  publ ication  a  été  réd igée  selon  l es  D irectives  I SO/I EC,  Partie  2 .  

Une  l i ste  de  tou tes  les  parties  de  l a  série  I EC  61 800,  publ iées  sous  le  ti tre  général  
Entraînements électriques de puissance à  vitesse variable ,  peu t être  consu l tée  sur l e  s i te  web  
de  l ’ I EC.  

Le  com ité  a  décidé  que  l e  con tenu  de  cette  publ i cation  ne  sera  pas  mod i fié  avant la  date  de  
stabi l i té  i nd iquée  sur l e  s i te  web de  l ’ I EC sous  "h ttp: //webstore. iec.ch"  dans  les  données  
re lati ves  à  l a  publ ication  recherchée.  A cette  date,  l a  publ ication  sera   

•  recondu i te,  

•  supprimée,  

•  remplacée  par une  éd i tion  révisée,  ou  

•  amendée.  

 

IMPORTANT – Le  logo "colour inside"  qu i  se  trouve sur la  page de  couverture  de  cette  
publ ication  ind ique qu 'el le  contient des  cou leurs  qu i  sont considérées  comme uti les  à  
une  bonne  compréhension  de  son  contenu.  Les  u ti l i sateurs  devraient,  par conséquent,  
imprimer cette  publ ication  en  u ti l i sant une  imprimante  cou leur.  
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INTRODUCTION  

La  série  I EC  61 800  est desti née  à  fourn i r un  ensemble  commun  de  spéci fications  déd iées  aux 
en traînements  é lectri ques  de  pu issance à  vi tesse  variable.  

L' I EC 61 800-7  spéci fi e  l es  profi ls  déd iés  aux en traînements  é lectri ques  de  pu issance (PDS)  
et l eur m ise  en  correspondance  avec l es  systèmes  de  commun ication  existants  grâce  à  un  
modèle  d ' in terface  générique.    

L ’ I EC  61 800-7  décri t  une  i n terface  générique  en tre  l es  systèmes  de  commande et les  
en traînements  é lectriques  de  pu issance.  Cette  i n terface  peu t être  i n tégrée  au  système de  
commande.  Le  système de  commande proprement d i t  peut également être  s i tué  dans  le  
d ispos i ti f d 'en traînement (parfois  appelé  "d isposi ti f d 'entraînement i n te l l i gen t") .  

I l  existe  un  grand  nombre  d ' in terfaces  phys iques  d ispon ib les  (en trées  et sorties  analog iques  
et numériques,  i n terfaces  séries  et  paral lè les,  bus  de  terrain  et  réseaux) .  Les  profi ls  établ is  
sur des  i n terfaces  phys iques  spéci fi ques  sont  déjà  défin is  pour certa ins  domaines  
d 'appl ication  (par exemple,  commande de  mouvement)  et certa ines  classes  de  d isposi ti fs  (par 
exemple,  d isposi ti fs  d 'en traînement cl ass iques,  pos i tionneur) .  Les  implémentations  
correspondantes  des  i n terfaces  de  programmes  de  commande  et  de  programmeurs  
d 'appl ication  associées  son t de  nature  propriétai re  et varien t de  man ière  importan te.  

L ’ I EC  61 800-7  défin i t  un  ensemble  de  fonctions,  paramètres  et d iagrammes d 'états  communs 
pour l a  commande d 'entraînement ou  une  description  de  séquences  d 'opérations  à  mettre  en  
correspondance  avec les  profi ls  de  d isposi ti f d ’en traînement.  

L' I EC 61 800-7  fou rn i t une  procédure  d 'accès  aux fonctions  et données  d 'un  d ispos i ti f 
d 'en traînement,  i ndépendan te  du  profi l  d 'entraînement et de  l ' i n terface  de  commun ication  
employés.  I l  s ’ ag i t  de  défin i r un  modèle  commun  d 'en traînement comportant  des  fonctions  
génériques  et des  objets  pouvant être  m is  en  correspondance avec des  i n terfaces  de  
communication  d i fférentes.  Ceci  permet de  prévoir des  implémentations  communes  de  
commande  de  mouvement (ou  appl ications  de  commande de  vi tesse  ou  de  commande  
d 'en traînement)  dans  l es  contrôleurs  sans  aucune  connaissance  spéci fi que  de  l a  m ise  en  
œuvre  du  d ispos i ti f d 'en traînement.  

I l  y a  p lus ieurs  ra isons  de  défin i r une  i n terface  générique:  

Pour un  constructeur de  d isposi ti f d 'entraînement  

– ass istance  p l us  a isée  des  i n tégrateurs  de  systèmes;  

– description  p lus  aisée  des  fonctions  d 'entraînement du  fa i t  d 'une  term inolog ie  commune;  

– l e  choix des  d isposi ti fs  d 'en traînement ne  dépend  pas  de  la  d ispon ibi l i té  d 'une  ass istance  
spéci fique.  

Pour un  constructeur de  d ispositi f de  commande  

– aucune  in fluence de  la  technolog ie  de  bus;  

– i n tégration  a isée  des  d ispos i ti fs ;  

– i ndépendance par rapport à  un  fourn isseur de  d ispos i ti fs  d 'en traînement.  

Pour un  in tégrateur de  systèmes  

– effort moindre  d ' i n tégration  des  d isposi ti fs;  

– méthode i n te l l i g ible  un ique  de  modél isation ;  

– i ndépendance par rapport à  l a  technolog ie  de  bus .  
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Concevoir une  appl ication  de  commande de  mouvement avec p l us ieurs  d ispos i ti fs  
d 'en traînement d i fféren ts  et un  système de  commande spéci fique  nécess i te  un  effort certa in .  
Les  tâches  de  m ise  en  œuvre  des  log icie ls  systèmes  et de  compréhension  de  la  description  
fonctionnel le  des  composants  i nd ividuels  peuvent condu ire  à  l 'épu isement des  ressources  
d 'un  proj et.  Dans  certa ins  cas,  l es  d ispos i ti fs  d 'en traînement ne  partagent pas  l a  même 
i n terface  phys ique.  Certa ins  d ispos i ti fs  de  commande ne  prennen t en  charge  qu ’une  i n terface  
un ique  qu i  n 'est pas  prise  en  charge  par un  d isposi ti f d 'en traînement spéci fique.  D 'au tre  part,  
l es  fonctions  et l es  structures  de  données  sont souvent spéci fi ées  avec des  i ncompatib i l i tés.  
Cela  exige  de  l ' i n tégrateur de  systèmes  d 'établ i r des  i n terfaces  spécia les  pour le  log icie l  
d 'appl ication  a lors  que  cette  opération  ne  re lève  pas  vraiment de  sa  responsabi l i té.  

Certaines  appl ications  nécess i ten t de  pouvoi r échanger des  d ispos i ti fs,  voi re  i n tégrer de  
nouveaux d isposi ti fs  dans  une  configuration  existante.  E l l es  sont a lors  confrontées  à  
d i fférentes  solu tions  incompatib les.  Les  efforts  nécessai res  pour adapter une  solu tion  re lati ve  
à  un  profi l  d 'entraînement et aux extensions  spéci fi ques  au  constructeu r peuvent se  révéler 
i nacceptables.  Ceci  rédu i t l e  degré  de  l iberté  concernan t l e  choix d 'un  d isposi ti f l e  m ieux 
adapté  à  cette  appl ication  à  l a  s imple  sélection  du  d ispos i ti f d ispon ib le  pour une  i n terface  
phys ique  spéci fi que  et pris  en  charge  par l e  contrôleur.  

L ’ I EC  61 800-7-1  est  d i vi sée  en  une  partie  générique  et  en  p lus ieurs  annexes  comme l e  
représente  l a  F igure  1 .  Les  types  de  profi l s  d 'entraînement pour C iA® 402 1 ,  CIP  MotionTM 2,  
PROFI drive 3  et  SERCOS®4  son t m is  en  correspondance avec l ' i n terface  générique  dans  
l 'annexe correspondante.  Les  annexes  ont  été  soum ises  par des  organ ismes  in ternationaux 
i ndépendants  spécia l isés  dans  les  réseaux ou  l es  bus  de  terra in ,  et  responsables  du  con tenu  
de  l 'annexe  qu i  y est  associée,  a ins i  q ue  de  l ' u ti l i sation  des  marques  connexes.  

La  présente  partie  de  l ’ I EC 61 800-7  spéci fie  l e  profi l  d e  type  4  (SERCOS®).  

Les  types  de  profi l s  1 ,  2  e t 3  sont spéci fiés  dans  l ’ I EC  61 800-7-201 ,  l ’ I EC  61 800-7-202  et 
l ’ I EC 61 800-7-203.  

  

___________ 

1   CiA 402® est  une  marque  déposée  de  CAN  i n  Au tomation ,  e .V.  (CiA).  Cette  i n formation  est  fourn i e  pour l a  
commod i té  des  u ti l i sateurs  de  l a  présente  norme  i n ternati ona le  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement 
par l ' I EC d u  détenteu r de  l a  marque  ou  de  l ’ un  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  
n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sati on  de  l a  marque  déposée  CiA® 402.  L 'u ti l i sation  de  l a  marque  déposée  CiA® 402  
nécess i te  l ’ au tori sation  de  CAN  i n  Au tomation  e .V.  (CiA).  

2  CI P  Moti on™  est  u ne  marque  de  ODVA,  I nc.  Cette  i n formation  est  fourn ie  pou r l a  commod i té  des  u ti l i sateu rs  de  
l a  présente  norme i n ternationale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement par l ' I EC  du  déten teu r d e  l a  
marque  ou  de  l ’ u n  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  
marque  CI P  Moti on™ .  L 'u ti l i sation  de  l a  marque  CI P  Moti on™  nécessi te  l ’ au tori sati on  de  ODVA,  I nc.  

3  PROFI dri ve  est  une  marque  de  PROFIBUS  &  PROFINET I n ternational .  Cette  i n formation  est  fourn i e  pour l a  
commod i té  des  u ti l i sateurs  de  l a  présente  norme  i n ternati ona le  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement 
par l ' I EC d u  détenteu r d e  l a  marque  ou  de  l ’ un  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  
n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sati on  de  l a  marque  PROFI dri ve.  L’ u ti l i sation  de  l a  marque  PROFI dri ve  nécessi te  
l ’ au tori sati on  de  PROFIBUS  &  PROFINET I n ternati onal .  

4  SERCOS® est  une  marque  déposée  de  SERCOS  I n ternati onal  e . V.  Cette  i n formati on  est  fourn ie  pou r l a  
commod i té  des  u ti l i sateu rs  de  l a  présente  Norme  i n ternati onale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement  
par l ' I EC du  détenteu r d e  l a  marque  ou  de  l ’ un  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  
n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  marque  déposée  SERCOS®.  L ’ u ti l i sation  de  l a  marque  déposée  SERCOS® 
nécessi te  l ’ au tori sati on  de  son  détenteu r.  
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Les  I EC 61 800-7-301 ,  I EC  61 800-7-302,  I EC  61 800-7-303  et I EC 61 800-7-304  spéci fien t l a  
ou  l es  méthodes  de  m ise  en  correspondance des  types  de  profi ls  1 ,  2 ,  3  et  4  avec d i fféren tes  
technolog ies  de  réseaux (te l les  que  CANopen®5,  CC-Link IE® F ie l d  Network 6,  EPATM 7,  
EtherCAT®8,  Ethernet Powerl inkTM 9,  DeviceNetTM 1 0,  Con trolNetTM 1 1 ,  EtherNet/I PTM 1 2,  
PROFIBUS 1 3,  PROFINET 1 4  et  SERCOS®).  

___________ 

5  CANopen® est  une  marque  déposée  de  CAN  i n  Au tomation ,  e. V.  (CiA).  Cette  i n formation  est  fourn ie  pou r l a  
commod i té  des  u ti l i sateurs  de  l a  présente  norme  i n ternati ona le  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement 
par l ' I EC d u  détenteu r de  l a  marque  ou  de  l ’ un  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  
n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sati on  de  l a  marque  déposée  CANopen®.  L ' u ti l i sation  de  l a  marque  déposée  CANopen® 
nécess i te  l ’ au tori sati on  de  CAN  i n  Au tomation  e.V.  (CiA).  CAN  i n  Au tomation  e .V.  (CiA).  CANopen® est  un  
acronyme pou r Control l er Area  Network open  e t  est  u ti l i sé  pour fai re  référence  à  l 'EN  50325-4.  

6
 CC-Link I E® F i el d  Network est  une  marque  déposée  de  Mi tsubish i  E l ectri c  Corporati on .  Cette  i n formation  est  
fourn ie  pou r l a  commod i té  des  u ti l i sateu rs  de  l a  présente  norme i n ternati onale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  
en téri nement  par l ' I EC du  déten teu r de  l a  marque  ou  de  l ’ u n  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  
profi l  n ’ impl i q ue  pas  l ’ u ti l i sati on  de  l a  marque  déposée  CC-Link I E® F i el d  Network.  L 'u ti l i sation  de  l a  marque  
déposée  CC-Link I E® F i e l d  N etwork nécess i te  l ’ au tori sati on  de  M i tsubish i  E lectri c  Corporati on .  

7  EPA™  est  une  marque  de  SUPCON  Group  Co.  Ltd .  Cette  i n formation  est  fourn ie  pou r l a  commod i té  des  
u ti l i sateu rs  de  l a  présente  norme i n ternational e  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement par l ' I EC d u  
déten teu r d e  l a  marque  ou  de  l ’ u n  q uelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i q ue  pas  
l ’ u ti l i sation  de  l a  marque  EPA™ .  L 'u ti l i sation  de  l a  marque  EPA™  nécessi te  l ’ au tori sati on  de  son  déten teur.  

8  E therCAT® est  une  marque  déposée  de  Beckhoff,  Verl .  Cette  i n formation  est  fou rn i e  pou r l a  commod i té  des  
u ti l i sateu rs  de  l a  présente  norme i n ternational e  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement par l ' I EC du  
déten teu r d e  l a  marque  ou  de  l ’ u n  q uelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i q ue  pas  
l ’ u ti l i sation  de  l a  marque  déposée  E therCAT®.  L 'u ti l i sati on  de  l a  marque  déposée  EtherCAT® nécess i te  
l ’ au tori sati on  de  son  détenteu r.  

9  E thernet  Powerl i nk™  est  une  marque  de  Bernecker &  Rai ner I ndustrieelektron ik Ges.m . b.H . ,  l e  con trôl e  de  son  
u ti l i sati on  est  confié  à  l ' organ isme à  bu t  non  l ucrati f EPSG.  Cette  i n formation  est  fourn ie  pour l a  commod i té  des  
u ti l i sateu rs  de  l a  présente  Norme i n ternational e  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  u n  en téri nement  par l ' I EC d u  
déten teu r d e  l a  marque  ou  de  l ’ u n  q uelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i q ue  pas  
l ’ u ti l i sation  de  l a  marque  E thernet Powerl i nk™ .  L’ u ti l i sation  de  l a  marque  E thernet  Powerl i nk™  nécessi te  
l ’ au tori sati on  de  son  détenteu r.  

1 0  Devi ceNet™  est  une  marque  de  ODVA,  I nc.  Cette  i n formation  est  fourn ie  pour l a  commod i té  des  u ti l i sateurs  de  
l a  présente  norme i n ternationale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement par l ' I EC  du  déten teu r d e  l a  
marque  ou  de  l ’ un  quel conques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  
marque  DeviceNet™ .  L’ u ti l i sati on  de  l a  marque  DeviceNet™  nécessi te  l ’ au tori sati on  de  ODVA,  I nc.  

1 1   Con trolNet™  est  une  marque  de  ODVA,  I nc.  Cette  i n formation  est  fourn ie  pou r l a  commod i té  des  u ti l i sateurs  de  
l a  présente  norme i n ternationale  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement par l ' I EC  du  déten teu r d e  l a  
marque  ou  de  l ’ u n  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sati on  de  l a  
marque  ControlNet™ .  L’ u ti l i sation  de  l a  marque  ControlNet™  nécessi te  l ’ au tori sation  de  ODVA,  I nc.  

1 2 EtherNet/I P™  est  une  marque  de  ODVA,  I nc.  Cette  i n formati on  est  fourn ie  pour l a  commod i té  des  u ti l i sateurs  
de  l a  présente  norme i n ternati onal e  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement par l ' I EC  du  déten teur de  l a  
marque  ou  de  l ’ u n  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  
marque  E therNet/I P™ .  L ’ u ti l i sation  de  l a  marque  E therNet/I P™  nécessi te  l ’ au tori sation  de  ODVA,  I nc.  

1 3  PROFIBUS  est  une  marque  de  PROFIBUS  &  PROFINET I n ternational .  Cette  i n formation  est  fourn ie  pou r l a  
commod i té  des  u ti l i sateurs  de  l a  présente  norme  i n ternati ona le  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement 
par l ' I EC d u  détenteu r d e  l a  marque  ou  de  l ’ un  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  
n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sation  de  l a  marque  PROFIBUS.  L’ u ti l i sation  de  l a  marque  PROFIBUS  nécessi te  
l ’ au tori sati on  de  PROFIBUS  & PROFINET I n ternati onal .  

1 4  PROFINET est  u ne  marque  de  PROFIBUS  &  PROFINET I n ternational .  Cette  i n formation  est  fourn ie  pour l a  
commod i té  des  u ti l i sateurs  de  l a  présente  norme i n ternati ona le  et  ne  consti tue  en  aucun  cas  un  en téri nement  
par l ' I EC d u  déten teu r d e  l a  marque  ou  de  l ’ un  quelconques  de  ses  produ i ts .  La  conform i té  à  ce  profi l  
n ’ impl i que  pas  l ’ u ti l i sati on  de  l a  marque  PROFINET.  L’ u ti l i sation  de  l a  marque  PROFINET nécess i te  
l ’ au tori sati on  de  PROFIBUS  &  PROFINET I n ternati onal .  
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Ang lais  Français  

I EC 61 800  series  Ad justable  speed  electri cal  
power d ri ve  systems  

Série  I EC 61 800  En traînements  é l ectri q ues  de  
pu i ssance  à  vi tesse  variable  

I EC TR 62390  Device  profi l e  g u ide l i ne   I EC  TR 62390  Device  profi l e  g u ide l i ne  (d i spon i b le  en  
ang l a i s  seu l ement)  

I EC 61 800-7  Generic  i n terface  and  use  of 
profi l es  for power d ri ve  systems   

I EC 61 800-7  Interface générique et uti l isation de profils 
pour les entraînements électriques de puissance 

I EC 61 800-7-1  I n terface  defi n i t i on   I EC  61 800-7-1  Défi n i ti on  de  l ’ i n terface  

Generic  PDS  i n terface  speci fi cation  Spéci fi cation  d ’ i n terface  PDS  générique  

Annex A,  Mappi ng  of Profi l e  type  1  (CiA 402)  Annexe  A,  M ise  en  correspondance  d u  profi l  d e  type  
1  (CiA 402)  

Annex B ,  Mappi ng  of Profi l e  type  2  (CI P  
Moti on )  

Annexe  B ,  M ise  en  correspondance  d u  profi l  d e  type  
2  (CIP  Motion )  

Annex C,  Mapping  of Profi l e  type  3  
(PROFI d ri ve)  

Annexe  C,  M ise  en  correspondance  d u  profi l  d e  type  
3  (PROFI dri ve)  

Annex D,  Mapping  of Profi l e  type  4  (SERCOS)  Annexe  D,  M ise  en  correspondance  d u  profi l  d e  type  
4  (SERCOS)  

Annex A 
Mapping  of 
Profi l e  type  1  
(CiA 402)  

Annex B  
Mapping  of 
Profi l e  type  2  
(CIP  Moti on)  

Annex C  
Mapping  of 
Profi l e  type  3  
(PROFI dri ve)  

Annex D  
Mapping  of 
Profi l e  type  4  
(SERCOS)  

IEC  61 800-7-201  
 

Profi l e  type  1  
(CiA 402)  

IEC  61 800-7-202  
 

Profi l e  type  2  
(CIP  Moti on)  

IEC  61 800-7-203  
 

Profi l e  type  3  
(PROFI dri ve)  

IEC  61 800-7-204 
 

Profi l e  type  4  
(SERCOS)  

IEC  61 800-7-301  
 

Mapping  of profi l e  
type  1  to:  
• CANopen  
• CC-Link I E  
• EPA 
• EtherCAT 
• ETHERNET 

Powerl i nk  

IEC  61 800-7-302  
 

Mapping  of profi l e  
type  2  to:  
• DeviceNet  
• ControlNet  
• EtherNet/I P  

IEC  61 800-7-303  
 

Mapping  of profi l e  
type  3  to:  
• PROFIBUS  
• PROFINET 

IEC  61 800-7-304 
 

Mapping  of profi l e  
type  4  to:  
• SERCOS I  +  I I  
• SERCOS I I I  
• EtherCAT 

IEC  61 800-7-200  – Profi le  specifications  

IEC  61 800-7-300  – Mapping  of profi les  to  network technolog ies  

IEC  61 800-7-1  – In terface defin i tion  

Generic  PDS i n terface  speci fication  

IEC  61 800-7  Generic in terface and  use  of profi les  for power drive  systems  

I EC 61 800  series  
Ad justabl e  speed  e l ectri cal  power d ri ve  

systems 

I EC TR 62390  
Device  profi l e  gu i del i ne  

IEC  
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Anglais  Français  

I EC 61 800-7-200  – Profi l e  speci fi cations   I EC  61 800-7-200  – Spéci fi cations  des  profi l s  

I EC 61 800-7-201  
Profi l e  type  1  (CiA 1 02)  

I EC 61 800-7-201  
Profi l  d e  type  1  (CiA 1 02)  

I EC 61 800-7-202  
Profi l e  type  2  (CIP  Moti on )  

I EC 61 800-7-202  
Profi l  d e  type  2  (CIPMotion)  

I EC 61 800-7-203  
Profi l e  type  3  (PROFI d ri ve)  

I EC 61 800-7-203  
Profi l  d e  type  3  (PROFI d ri ve)  

I EC 61 800-7-204  
Profi l e  type  4  (PROFI d ri ve)  

I EC 61 800-7-204  
Profi l  d e  type  4  (SERCOS)  

I EC 61 800-7-300  – Mappi ng  of profi l es  to  
network technolog ies   

I EC  61 800-7-300  – M ise  en  correspondance  de  
profi l s  avec l es  technol og i es  de  réseaux 

I EC 61 800-7-301  
Mappi ng  of profi l e  type  1  to  
CANopen  

CC-Link I E  

EPA 

EtherCAT 

ETHERNET 

Powerl i nk  

I EC 61 800-7-301  
M ise  en  correspondance  du  profi l  de  type  1  avec  
CANopen  

CC-Link I E  

EPA 

EtherCAT 

ETHERNET 

Powerl i nk  

I EC 61 800-7-302  
Mappi ng  of profi l e  type  2  to  
DeviceNet  

ControlNet  

E therNet/I P  

I EC 61 800-7-302  
M i se  en  correspondance  du  profi l  de  type  2  avec  
DeviceNet  

ControlNet  

EtherNet/I P  

I EC 61 800-7-303  
Mappi ng  of profi l e  type  3  to  
PROFIBUS  

PROFINET 

I EC 61 800-7-303  
M ise  en  correspondance  du  profi l  de  type  3  avec  
PROFIBUS  

PROFINET 

I EC 61 800-7-304  
Mappi ng  of profi l e  type  4  to  
SERCOS  I  +  I I  

SERCOS  I I I  

E therCAT  

I EC 61 800-7-304  
M ise  en  correspondance  du  profi l  de  type  4  avec  
SERCOS  I  +  I I  

SERCOS  I I I  

E therCAT 

Figure 1  – Structure  de  l ’ IEC  61 800-7  
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ENTRAÎNEMENTS ÉLECTRIQUES  
DE  PUISSANCE À VITESSE VARIABLE –  

 
Partie  7-204:  Interface générique et u ti l i sation  de  profi ls   

pour les  entraînements  électriques  de  puissance –  
Spécification  de  profi l  de  type  4  

 
 
 

1  Domaine d 'appl ication  

La présente  partie  de  l ’ I EC 61 800  spéci fie  l e  type  de  profi l  4  pour les  entraînements  
é lectriques  de  pu issance  (PDS).  Le  type  de  profi l  4  peut être  m is  en  correspondance avec 
d i fférentes  technolog ies  de  réseaux de  communication .  

Les  fonctions  spéci fiées  dans  l a  présen te  partie  de  l ’ I EC 61 800  ne  sont pas  desti nées  à  
assurer l a  sécuri té  fonctionnel le .  Ceci  exige  l 'appl ication  de  mesures  supplémentai res  
conformes  aux normes,  conventions  et  l o is  perti nentes.  

2  Références  normatives  

Les  documents  su ivan ts  sont ci tés  en  référence  de  man ière  normative,  en  i n tégral i té  ou  en  
partie ,  dans  le  présent document et  son t i nd i spensables  pour son  appl ication .  Pour l es  
références  datées,  seu le  l ’ éd i ti on  ci tée  s ’appl i que.  Pour l es  références  non  datées,  la  
dern ière  éd i ti on  du  document de  référence  s ’ appl i que  (y compris  l es  éventuels  
amendements).  

I EC 61 1 58-4-1 6 ,  Réseaux de communication industriels – Spécifications des bus de terrain – 
Partie 4-16: Spécification de protocole de la  couche de liaison de données – Éléments de  
Type 16  

I EC 61 1 58-4-1 9,  Réseaux de communication industriels – Spécifications des bus de terrain – 
Partie 4-19: Spécification de  protocole de  la  couche de liaison de  données – Éléments de  
Type 16   

I EC 61 1 58-6-1 6,  Réseaux de communication industriels – Spécifications des bus de terrain – 
Part 6-16:  Spécification de protocole de la  couche d’application – Éléments de Type 16  

I EC 61 800-7-304: 201 5,  Entraînements électriques de puissance à  vitesse variable – 
Partie 7-304: Interface générique et utilisation de profils pour les entraînements électriques 
de puissance – Mise en correspondance du profil de  type 4 avec les technologies de  réseaux 

3 Termes,  défin i tions  et  abréviations  

3.1  Termes  et défin i tions  

Pour les  besoins  du  présent document,  l es  termes  et défi n i tions  su ivan ts  s 'appl iq uen t.  

3.1 . 1   
message  d 'acquittement 
AT  
message  dans  l equel  chaque  esclave  in tègre  ses  données  

Note  1  à  l 'arti cl e:  L 'abréviati on  "AT"  est  déri vée  du  terme  ang lai s  d éveloppé  correspondant  "acknowl edge  
te leg ram".  
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3. 1 .2   
valeur instan tanée  
valeur d 'une  grandeur variab le  à  un  i nstant  déterm iné  

Note  1  à  l 'arti cl e:  La  val eu r i nstantanée  est  u ti l i sée  dans  l e  présent document comme données  d 'en trée  du  
programme de  commande  d 'appl i cation  pour superviser l es  variables  du  PDS  (par exemple,  vari ables  de  réaction).  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 3. 1 . 1 ]  

3.1 .3   
appl ication  
élément fonctionnel  l og iciel  spéci fique  à  la  résolu tion  d 'un  problème en  termes  de  mesure  et  
de  commande de  procédés  i ndustrie ls  

Note  1  à  l ' arti cl e:  Une  appl i cation  peut  être  réparti e  en tre  l es  ressources,  et  peu t  commun iquer avec d 'au tres  
appl i cations.  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 2]  

3.1 .4   
attribut  
propriété  ou  caractéristique  d 'une  enti té  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 3]  

3.1 .5   
classe  
description  d 'un  ensemble  d 'obj ets  qu i  partagent l es  mêmes  attributs,  opérations,  méthodes,  
re lations  et sémantique  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 5]  

3.1 .6   
commandes  
consignes  
ensemble  de  commandes  entre  l e  programme de  commande d 'appl ication  et l e  PDS 
permettan t de  con trôler l e  comportement du  PDS ou  les  é léments  fonctionnels  de  celu i -ci  

Note  1  à  l 'arti cl e:  Les  états  ou  l es  modes  de  fonctionnement refl èten t  l e  comportement.  

Note  2  à  l 'arti cl e:  Les  d i fféren tes  commandes  peuvent être  représentées  par u n  b i t  chacune.  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 3 . 1 . 3]  

3. 1 .7   
cycle  de  communication  
accumu lation  de  tous  les  messages  en tre  deux messages  de  synchron isation  du  maître  

3. 1 .8   
commande  
régu lation  
action  dé l i bérée  sur (ou  dans)  un  processus,  en  vue  d 'atte indre  des  objecti fs  défin is  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 6]  

3. 1 .9   
d ispositi f de  commande/régu lation  
un i té  de  commandeun i té  phys ique  con tenant  – dans  un  modu le/sous-ensemble  ou  d ispos i ti f – 
un  programme d 'appl ication  de  commande du  PDS  
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[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 7]  

3. 1 . 1 0   
mot de  commande  
deux octets  ad jacents  dans  l e  message de  données  du  maître  con tenan t l es  commandes  du  
d ispos i ti f d ’entraînement adressé  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 3. 5. 4]  

3. 1 . 1 1   
durée de  cycle  
i n terval l e  de  temps  en tre  deux événements  cycl i ques  récurren ts  consécuti fs  

3. 1 . 1 2   
données  cycl iques  
partie  du  message  dont l a  s i gn i fication  ne  change  pas  pendant l e  fonctionnement cycl ique  de  
l ' i n terface  

3.1 . 1 3   
fonctionnement cycl ique  
apparei ls  du  réseau  de  transm iss ion  adressés  et i n terrogés  l 'un  après  l 'au tre,  à  i n terval les  de  
temps  fixes  et constan ts  

3.1 . 1 4   
échange  de  données  
transm ission  non  cycl i que  su r demande d ’ in formations  après  demande  transm ise  par l e  
maître  (canal  de  service)  

3.1 . 1 5   
type de  données  
ensemble  de  va leurs  associé  à  un  ensemble  d 'opérations  au torisées  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 8]  

3.1 . 1 6   
d isposi ti f 
d isposi ti f de  terrain  
en ti té  physique  indépendante  en  réseau  dans  un  système d 'au tomatisation  i ndustrie l ,  capable  
d 'accompl i r des  fonctions  spéci fi ées  dans  un  con texte  particu l ier et  dé l im i tée  par ses  
i n terfaces   

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 9]  

3. 1 . 1 7   
profi l  de  d ispositi f 
représentation  d 'un  d ispos i ti f en  termes  de  ses  paramètres,  ensembles  de  paramètres  et  
comportement selon  un  modèle  de  d ispos i ti f qu i  décri t  l es  données  et l e  comportement du  
d ispos i ti f te l  que  perçus  par l ’ in terméd iai re  d 'un  réseau ,  i ndépendamment de  tou te  
technolog ie  de  réseau  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 1 1 ]  

3. 1 . 1 8   
action  anticipatrice  
valeur de  cons igne  u ti l i sée  pour compenser l 'erreur de  l a  boucle  d ’asservissement 
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3. 1 . 1 9   
variable  de  réaction  
grandeur variable  qu i  représente  une  variab le  commandée et qu i  est ré in trodu i te  dans  le  
comparateur 

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 1 2 ]  

3. 1 .20   
él ément  fonctionnel  
enti té  de  l og icie l  ou  log iciel  combiné  au  matérie l ,  capable  d 'accompl i r une  fonction  spéci fi ée  
d 'un  d isposi ti f 

Note  1  à  l ' arti cl e:  Un  é l ément  fonctionne l  comporte  une  i n terface  et  des  associations  à  d 'au tres  é l éments  
fonctionnels  et  foncti ons.  

Note  2  à  l ' arti cl e:  Un  é l ément fonctionnel  peu t  être  consti tué  de  b loc(s)  de  fonctions,  d 'ob jet(s)  ou  de  l i s te(s )  de  
paramètres.  

[SOURCE:  I EC TR 62390: 2005,  3. 1 . 1 2]  

3.1 .21   
numéro  d ’ iden tification  
IDN  
appel l ation  d 'une  donnée de  fonctionnement sous  l aquel le  un  b loc de  données  est  préservé  
avec ses  attribu ts,  noms,  un i tés,  va leurs  d ’en trée  m in imales  et maximales,  a i ns i  que  les  
données  

Note  1  à  l 'arti cl e:  L 'abréviati on  " I DN"  est  déri vée  du  terme  ang la i s  dével oppé  correspondant  " i den ti fi cation  
number" .  

3.1 .22   
données  d ’entrée  
données  transférées  d 'une  source  externe  dans  un  d ispos i ti f,  une  ressource  ou  un  é lément 
fonctionnel  

[SOURCE:  I EC TR 62390: 2005,  3. 1 . 1 4]  

3.1 .23   
in terface  
frontière  partagée  entre  deux en ti tés,  défin ie  par des  caractéristi ques  fonctionnel les ,  des  
caractéristi ques  de  s i gnal  ou  d 'au tres  caractéristi ques  appropriées  

[SOURCE:  I EC 60050-351 : 2007,  351 . 48. 03,  mod i fiée  – Les  termes  «un i tés  fonctionnel l es»  
son t remplacés  par «en ti tés»  et  l es  notes  à  l ’ article  sont om ises. ]  

3. 1 .24  
point  zéro  machine  
point  associé  à  l a  mach ine  (sur chaque  axe)  auquel  se  réfèren t tou tes  l es  données  de  
pos i tion  

3. 1 .25   
maître  
nœud  qu i  au torise  les  au tres  nœuds  à  transmettre   

3. 1 .26   
message  de  données  du  maître   
MDT 
message  dans  l equel  l e  maître  in tègre  ses  données  
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Note  1  à  l 'arti cl e:  L 'abrévi ati on  "MDT"  est  déri vée  d u  terme ang lai s  dével oppé  correspondant  "master data  
te leg ram".  

3.1 .27   
message  de  synchron isation  du  maître   
MST 
message,  ou  partie  de  message,  dans  l equel  l e  maître  i n tègre  un  s i gnal  de  synchron isation  
temporel le  

Note  1  à  l 'arti cl e:  L 'abrévi ation  "MST"  est  déri vée  du  terme  ang l a i s  développé  correspondant "master 
synchron isati on  te legram".  

3.1 .28   
modèle  
représentation  mathématique  ou  phys ique  d 'un  système ou  d 'un  processus,  basée,  avec une  
précis ion  su ffisan te,  sur des  l o is  connues,  sur une  i den ti fication  ou  sur des  h ypothèses  
spéci fiées  

[SOURCE:  I EC 60050-351 : 201 3,  351 -42-26]  

3.1 .29   
mode de  fonctionnement 
caractérisation  de  l a  man ière  et du  degré  avec l equel  l 'opérateur humain  i n tervien t sur 
l 'équ ipement de  commande  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 1 8]  

3.1 .30   
données  de  sortie  
données  provenant  d 'un  d ispos i ti f,  d 'une  ressource  ou  d 'un  é lément fonctionnel  et transférées  
de  ces  dern iers  vers  des  systèmes  externes  

[SOURCE:  61 800-7-1 : 201 5,  3 . 2 . 1 9]  

3.1 .31   
paramètre  
élément de  donnée qu i  représente  l es  i n formations  d 'un  d isposi ti f qu i  peuvent être  l ues  ou  
sais ies  dans  un  d isposi ti f,  par exemple,  par l e  b ia i s  du  réseau  ou  d 'une  I HM  locale  

Note  1  à  l ' arti cl e:  Un  paramètre  est  caractéri sé  généralement par son  nom ,  l e  type  de  données  et  l a  d i rection  
d 'accès.  

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 20]  

3.1 .32   
activer PDS  
commande de  fermeture  de  la  (des)  boucle(s)  d e  réaction  

3.1 .33   
PDS  m is  sous  tension   
commande qu i  i nd ique  que  l 'étage  de  pu issance peu t être  activé  

3.1 .34   
profi l  
représentation  d 'une  in terface  PDS en  termes  de  ses  paramètres,  ensembles  de  paramètres  
et  comportement se lon  un  profi l  d e  commun ication  et  un  profi l  d e  d isposi ti f 

[SOURCE:  I EC 61 800-7-1 : 201 5,  3. 2. 21 ,  mod i fiée  — La  Note  1  est  supprimée]  
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3. 1 .35   
point  de  référence  
point associé  au  système asservi  (sur chaque  axe)  auquel  l es  va leurs  de  réaction  et de  
consigne  se  réfèren t après  une  procédure  de  retour à  l a  pos i ti on  de  référence   

3. 1 .36   
données  de  m ise  à  l 'échel le  
données  qu i  déterm inent l e  volume des  données  de  fonctionnement transférées  

3. 1 .37   
esclave  
nœud  auquel  l e  maître  confère  le  d roi t de  transmettre  

3. 1 .38   
état 
statut  
ensemble  d ' in formations  en tre  l e  PDS et l e  programme de  commande d 'appl ication ,  qu i  reflète  
l 'état  ou  le  mode du  PDS  ou  un  é lément fonctionnel  de  ce  dern ier  

Note  1  à  l 'arti cl e:  Les  d i fféren tes  i n formations  d 'état  peuvent  être  codées  avec u n  b i t  chacune.  

3.1 .39   
mot d 'état  
deux octets  ad j acen ts  i n ternes  au  message  du  d isposi ti f d 'en traînement contenant  l es  
i n formations  d 'état  

3.1 .40   
message  
ensemble  de  données   

3.1 .41   
type  
élément matériel  ou  log icie l  q u i  spéci fie  l es  attributs  communs  partagés  par tou tes  les  
i nstances  du  type  

[SOURCE:  I EC TR 62390: 2005,  3 . 1 . 25]  

3.1 .42   
variable  
enti té  l og icie l le  qu i  peu t prendre  d i fférentes  valeu rs,  mais  une  seu le  valeur à  l a  fo is  

Note  1  à  l ' arti cl e:  Les  val eu rs  d 'une  vari abl e,  a i ns i  que  d ' un  paramètre,  se  l im i ten t  habi tuel l ement à  un  certain  
type  de  données.  

[SOURCE:  I EC TR 62390: 2005,  3. 1 . 27,  mod i fiée  — La  Note  1  à  l ’ article  est a joutée]  

3.2  Abréviations  

AT acknowledge  te legram  (message  d 'acqu i ttement)  

C1 D  d iagnostic de  classe  1  

C2D  d iagnostic de  classe  2  

C3D  d iagnostic de  classe  3  

CP  commun ication  phase  (phase  de  communication)  (CP0  à  CP6  – phases  de  
communication  0  à  6)  

ID  i denti ficateur 

IDN  i denti fication  number (numéro  d ’ i den ti fication)  

I POSYNC synchron isation  pour l ' i n terpolateur PDS  
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IHM  I n terface  homme-mach ine  

Kv  (Kv  - facteur)  gain  du  régu lateur de  boucle  de  pos i tion  

LSB  l east s i gn i ficant bi t  (b i t  de  poids  fa ib le)  

Max maximum  

MDT master data  te legram  (message de  données  du  maître)  

M in  m in imum  

MSB  most s i gn i fican t b i t  (b i t  de  poids  fort)  

MST master sync telegram  (message  de  synchron isation  du  maître)  

n  vi tesse  

nmin  vi tesse  d 'arrêt  du  d ispos i ti f d 'entraînement après  erreur C1 D  

nx  seu i l  de  vi tesse  

P  pu issance  

PDS  power d ri ve  system  (entraînement é lectri que  de  pu issance)  

Px  Seu i l  de  pu issance  

SERCOS SEria l  Real  t ime COmmun ication  System  (Système de  commun ication  en  
temps  réel  série)  

T torque  (couple)  

Tl im i te  va leur l im i te  du  couple  

Tx  couple  de  seu i l  

tNcyc  durée  de  cycle  de  l 'un i té  de  commande  

tScyc  durée  de  cycle  de  commun ication  

4 Général i tés  

Dans  l ' i n terface  SERCOS,  l 'échange de  données  en tre  l e  maître  et l es  esclaves,  et  
i nversement,  cons iste  à  transmettre  des  données  de  fonctionnement et des  commandes  de  
procédure.  Un  IDN  doi t être  affecté  à  toutes  les  données  de  fonctionnement e t  commandes  de  
procédure.  

5 Types  de  données  

Le Tableau  1  présente  l es  références  des  types  de  données  u ti l i sés  dans  ce  profi l ,  a ins i  que  
l es  défin i tions  y afférant.  
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Tableau  1  – Types  de  données   

Types  de  données  u ti l i sés  
dans  l ' i n terface  SERCOS  

Nom  SERCOS  Référence  à  l a  
défin i tion  

Bi tStri ng1 6  Nombre  b i na i re,  d 'une  l ongueu r de  2  octets  I EC 61 1 58-6-1 6  

B i tStri ng32  Nombre  b i na i re,  d 'une  l ongueu r de  4  octets  I EC 61 1 58-6-1 6  

B i tStri ng64  Nombre  b i na i re,  d 'une  l ongueu r de  8  octets  I EC 61 1 58-6-1 6  

I n teger1 6  Entier,  d 'une  l ongueu r de  2  octets  I EC 61 1 58-6-1 6  

I n teger32  Entier,  d 'une  l ongueu r de  4  octets  I EC 61 1 58-6-1 6  

I n teger64  Entier,  d 'une  l ongueu r de  8  octets  I EC 61 1 58-6-1 6  

Unsigned 1 6  Entier non  s i gné,  d ' une  l ongueur d e  2  octets  I EC 61 1 58-6-1 6  

Unsigned32  Entier non  s i gné,  d ' une  l ongueur d e  4  octets  I EC 61 1 58-6-1 6  

Unsigned64  Entier non  s i gné,  d ' une  l ongueur d e  8  octets  I EC 61 1 58-6-1 6  

F loat32  Nombre  à  vi rgu le  fl ottante,  d ' une  l ongueu r d e  4  octets  I EC 61 1 58-6-1 6  

F loat64  Nombre  à  vi rgu le  fl ottante,  d ' une  l ongueu r d e  8  octets  I EC 61 1 58-6-1 6  

Vis ib leStri ng  Texte,  de  l ongueu r variab le  (par exemple,  l ongueur d e  1  
octet)  

I EC 61 1 58-6-1 6  

 

6 Description  succincte  de  l 'échange de  données  SERCOS 

6.1  Général i tés  

Chaque  IDN  doi t comporter un  b loc de  données  associé  consti tué  de  p lus ieurs  é léments,  
comme cela  est  présenté  dans  l e  Tableau  2 .  

Tableau  2  – Éléments  d 'un  IDN  

Nombre  d 'él éments  Contenu  de  l 'él ément Exigence  

1  I DN  Obl i gatoi re  

2  Nom  Facu l tati f
 

3  Attri bu t  Obl i gatoi re
 

4  Un i té  Facu l tati f
 

5  Valeu r d 'en trée  m in imale  Facu l tati f a
 

6  Valeu r d 'en trée  maximale  Facu l tati f a
 

7  Données  de  foncti onnement  Obl i gatoi re
 

a  Les  é l éments  5  et  6  sont  obl i gatoi res  pour l es  paramètres  de  l a  du rée  de  cycl e  (S -0-0001 ,  S -0-0002).  

 

L' in terface  SERCOS d i fférencie  les  échanges  de  données  cycl iques  des  échanges  de  
données  non  cycl iques  (canal  de  service) .  Lors  de  l 'échange cycl ique,  seu l  l 'é l ément 7  
(données  de  fonctionnement)  d 'un  b loc de  données  doi t ê tre  transm is.  La  transm iss ion  de  
tous  l es  é léments  du  b loc de  données  ne  peu t avoi r l i eu  que  par l e  canal  de  service.  
L'échange de  données  non  cycl iques  doi t avoi r l i eu  par pa l iers ,  dans  des  champs  de  données  
spéciaux des  messages.  

Le  type  et l a  durée  de  l 'échange  de  données  dépendent de  l 'état de  l ' i n terface  SERCOS et du  
mode  de  fonctionnement des  d ispos i ti fs  d 'en traînement connectés  aux esclaves.  Les  modes  
de  fonctionnement les  pl us  importan ts  son t l es  su ivan ts:  

•  asservissement de  pos i ti on ;  

•  commande de  vi tesse;  
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•  asservissement de  couple.  

La  transm ission  des  i n formations  importantes,  te l l es  que  l es  s ignaux d 'état ém is  par l es  
d ispos i ti fs  d 'entraînement ou  l es  s ignaux de  commande transm is  à  ces  mêmes  d isposi ti fs,  
s 'effectue  tou j ours  de  man ière  cycl ique.  Tou tes  les  au tres  données  de  fonctionnement 
peuvent être  transm ises  de  man ière  cycl ique  (par exemple,  va leurs  de  cons igne,  va leurs  de  
réaction)  ou  non  cycl ique  (par exemple,  valeurs  l im i tes)  selon  l 'appl ication .  

6.2  Synchron isation  

Afin  d 'assurer la  coord ination  des  mouvements,  sans  aucun  écart observé  sur une  mach ine,  
avec p lus ieurs  d ispos i ti fs  d 'entraînement provenant de  d i fféren ts  constructeurs ,  et au  moyen  
d 'une  seu le  commande  (commande de  con tournement),  l es  exigences  techn iques  doiven t être  
satisfa i tes  afin  d 'obten i r une  synchron isation  l ors:  

•  d u  tra i temen t des  valeurs  de  cons igne;  

•  de  l 'échanti l lonnage des  valeurs  de  réaction ;  

•  de  l a  synchron isation  de  d i fférentes  durées  de  cycle  et des  i n terpolateurs  de  précis ion  des  
d ispos i ti fs  d 'en traînement.  

Les  déta i l s  concernant l a  méthode d 'obten tion  de  cette  synchron isation  son t décri ts  dans  
l ’ I EC 61 800-7-304.  

7 Fonctions  d ’appl ication  du  d isposi ti f d ’entraînement 

7. 1  Modes  de  fonctionnement du  d isposi ti f d ’entraînement  

7. 1 . 1  Sélections  du  mode  de  fonctionnement 

Le mode de  fonctionnement du  d ispos i ti f d 'en traînement est défi n i  par l a  commande  
d ’entraînement (S-0-01 34)  avec les  b i ts  1 1 ,  9  et  8  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2)  et 
respectivement l es  bi ts  1 0,  9  et  8  (CP1 6/3) .  La  commande  d ’en traînement  permet à  l ’ un i té  de  
commande  de  chois i r en tre  un  mode de  fonctionnement primaire  et j usqu 'à  sept modes  de  
fonctionnement secondai res  au  maximum.  La  réponse  au  mode de  fonctionnement acti vé  
apparaît  dans  l ’ état du  d i spos i ti f d ’en traînement (S-0-01 35).  

Le  d isposi ti f d 'entraînement génère  le  mode de  fonctionnement réel  (état d u  d ispos i ti f 
d 'en traînement,  b i ts  1 0,  9 ,  8)  i ndépendamment des  cond i tions  su ivan tes:  

•  d i spos i ti f d 'en traînement OFF  (hors  tens ion)  

•  d i spos i ti f d 'en traînement non  acti vé  

•  fonctions  con trôlées  par l e  d ispos i ti f d 'en traînement (voir état du  d ispos i ti f d 'en traînement,  
b i t  3)  

•  erreur de  C1 D  

Commutation  du  mode de  fonctionnement  

Lors  de  l a  commutation  du  mode de  fonctionnement,  p lus ieurs  cycles  de  communication  sont  
octroyés  au  d ispos i ti f d 'entraînement afi n  qu ' i l  acqu i tte  la  commutation  dans  l ’ état du  d isposi ti f 
d ’entraînement.  Au  cours  de  l a  phase  de  commutation ,  l ' un i té  de  commande  doi t  main ten ir à  
j our tou tes  l es  va leurs  de  cons igne  cycl i ques.  Après  que  l e  d isposi ti f d 'en traînement acqu i tte  
l a  commutation  dans  l ’ état du  d isposi ti f d ’entraînement,  i l  est nécessai re  que  l 'un i té  de  
commande  main tienne  va l i des  un iquement l es  valeurs  de  cons igne  pour l e  nouveau  mode  de  
fonctionnement.  Pour des  trans i ti ons  complexes  des  modes  de  fonctionnement,  un  d isposi ti f 
d ’entraînement peut fourn ir une  prise  en  charge.  La  fonctionnal i té  de  transi ti on  est défi n ie  par 
l e  constructeur du  d isposi ti f d ’en traînement (voi r b i t  8) .  
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La  commutation  vers  un  mode de  fonctionnement non  i n i tia l i sé  génère  un  message d 'erreur 
dans  l 'état d ' i n terface  (S-0-001 4)  produ i t  par l e  d ispos i ti f d 'entraînement.  

Les  modes  de  fonctionnement pri ncipal  et  secondaire  son t  défi n is  de  man ière  i nd ividuel l e  
dans  des  paramètres  d isti ncts.  Les  modes  de  fonctionnement  du  d isposi ti f d 'entraînement  
défin is  par ces  paramètres  deviennent  acti fs  l orsque  l e  mode  de  fonctionnement est  
sé lectionné  au  moyen  des  b i ts  1 1 ,  9 ,  et 8  (CP1 6/1 ,  CP1 6/ et  CP1 2)  et respectivement des  b i ts  
1 0 ,  9  et 8  (CP1 6/3)  dans  l a  commande  d ’entraînement.  Lorsqu 'un  d isposi ti f d 'en traînement 
prend  en  charge  les  modes  de  fonctionnement secondai res  4  à  7,  i l  doi t  également prendre  
en  charge  l e  b i t  1 1  dans  le  mot de  commande  d ’entraînement et l e  b i t  1 0  dans  l ’ état du  
d ispos i ti f d 'entraînement.  Le  mode de  fonctionnement acti vé  est i nd iqué  par les  b i ts  1 0 ,  9  et  8  
de  l 'état  du  d isposi ti f d 'entraînement.  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants:  

•  S-0-0032  Mode de  fonctionnement pri ncipal  

•  S-0-0033  Mode de  fonctionnement secondaire  1  

•  S-0-0034  Mode de  fonctionnement secondaire  2  

•  S-0-0035 Mode de  fonctionnement secondaire  3  

•  S-0-0284  Mode de  fonctionnement secondaire  4  

•  S-0-0285 Mode de  fonctionnement secondaire  5  

•  S-0-0286  Mode de  fonctionnement secondaire  6  

•  S-0-0287  Mode de  fonctionnement secondaire  7  

•  S-0-0292  Liste  des  modes  de  fonctionnement pris  en  charge  

•  S-0-0520  Mot de  commande  d ’axe  

•  S-0-0521  Mot d ’état  d ’axe  

Structure  des  modes  de  fonctionnement du  d isposi ti f d ’entraînement  

Si  l e  bi t  1 5  est m is  à  “1 ” ,  le  codage des  b i ts  0  à  1 4,  a ins i  que  la  fonctionnal i té  des  modes  de  
fonctionnement,  sont  défi n is  par l e  fourn isseur du  d ispos i ti f d 'en traînement. .  

Les  bi ts  1 4  à  1 0  sont réservés  et  doiven t être  m is  à  0.  

S i  l e  b i t  9  est m is  à  1 ,  l e  b i t  3  est sans  importance  et l e  mot de  commande  d ’axe  (S-0-0520)  et  
l e  mot d ’état  d ’axe  (S-0-0521 )  sont acti vés.  

Le  bi t  8  prend  en  charge  la  trans i tion :  i ndépendamment de  la  pos i ti on  et de  la  vi tesse  réel l e,  
l e  nouveau  mode de  fonctionnement peut être  acti vé.  Le  d isposi ti f d ’entraînement prend  en  
charge  l a  mod i fication  de  l ’ ancienne  valeu r de  cons igne  à  l a  nouvel le  valeur de  consigne  de  
manière  prédéfin ie .  

Les  bi ts  4 ,  5 ,  6  et  7  sé lectionnent  l es  modes  de  fonctionnement étendus.  

Le  bi t  3  sé lectionne  l a  d i stance  de  référence,  s i  l e  b i t  9  =  0 .  

Les  bi ts  0 ,  1  et  2  sé lectionnent les  modes  de  fonctionnement de  base.  

La  s tructure  détai l l ée  des  modes  de  fonctionnement du  d ispos i ti f d 'en traînement est  
présentée  dans  le  Tableau  3.  
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Tableau  3  – Structure  des  modes   
de  fonctionnement du  d isposi ti f d 'entraînement 

Mode de  
fonctionnement:  

0=sercos  
1 =constructeu r 

Réservé   

Mot de  
commande 

d ’ axe:  
0=  non  
u ti l i sé  

1 =  u ti l i sé  
(S-0-0520)   

Soutien  à  
l a  

transi tion :  
0=  sans  
1 =  avec   

Modes  de  
fonctionnement 

étendus   

Distance  
de  

référence:  
0=  avec  
1 =  sans   

Modes  de  
fonctionnement 

de  base   

Noms des  
modes  de  

fonctionnement  

1 5  1 4 – 1 0  9  8  7  – 4  3  2  1  0  Numéro  de  bi t  

1  xx xxx x  x  xxxx x  xxx 

Mode  de  
fonctionnement 
(b i ts  1 4  à  0)  
défi n i  par l e  
constructeu r 

0  000  00  0  0  0000  0  000  
Aucun  mode  de  
fonctionnement  
défi n i  

0  000  00  0  0  0000  0  001  
Asservissement 
de  couple/force  

0  000  00  0  0  0000  0  01 0  
Commande  de  
vi tesse  

 

0  000  00  0  0/1  0000  0/1  01 1  

Asservissement 
de  pos i ti on  
u ti l i san t  l a  va leu r 
de  retou r en  
pos i ti on  1  

1  xx xxx x  x  xxxx x  xxx 

Mode  de  
fonctionnement 
(b i ts  1 4  à  0)  
défi n i  par l e  
constructeu r 

0  000  00  0  0  0000  0  000  
Aucun  mode  de  
fonctionnement  
défi n i  

0  000  00  0  0  0000  0  001  
Asservissement 
de  couple/force  

0  000  00  0  0  0000  0  01 0  
Commande  de  
vi tesse  

        

0  000  00  0  0/1  0000  0/1  01 1  

Asservissement 
de  pos i ti on  
u ti l i san t  l a  va leu r 
de  retou r en  
pos i ti on  1  

0  000  00  0  0/1  0000  0/1  1 00  

Asservissement 
de  pos i ti on  
u ti l i san t  l a  va leu r 
de  retou r en  
pos i ti on  2  

0  000  00  0  0/1  0000  0/1  1 01  

Asservissement 
de  pos i ti on  
u ti l i san t  l es  
val eu rs  de  retou r 
en  posi ti on  1  et  2  

0  000  00  1  0 /1  0000  0  1 01  

Asservissement 
de  pos i ti on  
u ti l i san t  l e  mot  de  
commande  d ’axe  

 0  000  00  0  0  0000  0  1 1 0  Réservé  

0  000  00  0  0  0000  0  1 1 1  Réservé  
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Mode de  
fonctionnement:  

0=sercos  
1 =constructeu r 

Réservé   

Mot de  
commande 

d ’ axe:  
0=  non  
u ti l i sé  

1 =  u ti l i sé  
(S-0-0520)   

Soutien  à  
l a  

transi tion :  
0=  sans  
1 =  avec   

Modes  de  
fonctionnement 

étendus   

Distance  
de  

référence:  
0=  avec  
1 =  sans   

Modes  de  
fonctionnement 

de  base   

Noms des  
modes  de  

fonctionnement  

1 5  1 4 – 1 0  9  8  7  – 4  3  2  1  0  Numéro  de  bi t  

0  000  00  0  0/1  0001  0/1  01 1  

I n terpolati on  
u ti l i san t  l a  va leu r 
de  retou r en  
pos i ti on  1  

0  000  00  0  0/1  0001  0/1  1 00  

I n terpolati on  
u ti l i san t  l a  va leu r 
de  retou r en  
pos i ti on  2  

0  000  00  0  0/1  0001  0/1  1 01  

I n terpolati on  
u ti l i san t  l es  
val eu rs  de  retou r 
en  posi ti on  1  et  2  

0  000  00  1  0 /1  0001  0  1 01  
I n terpolati on  
u ti l i san t  l e  mot  de  
commande  d ’axe  

 

0  000  00  0  0/1  001 0  0/1  01 1  

Pos i ti onnement  
u ti l i san t  l a  va leu r 
de  retou r en  
pos i ti on  1  

0  000  00  0  0/1  001 0  0/1  1 00  

Pos i ti onnement  
u ti l i san t  l a  va leu r 
de  retou r en  
pos i ti on  2  

0  000  00  0  0/1  001 0  0/1  1 01  

Pos i ti onnement  
u ti l i san t  l es  
val eu rs  de  retou r 
en  posi ti on  1  et  2  

0  000  00  1  0 /1  001 0  0  1 01  
Pos i ti onnement  
u ti l i san t  l e  mot  de  
commande  d ’axe  

 

0  000  00  0  0/1  001 1  0/1  01 1  

Mode  de  b l oc 
u ti l i san t  l a  va leu r 
de  retou r en  
pos i ti on  1  

0  000  00  0  0/1  001 1  0/1  1 00  

Mode  de  b l oc 
u ti l i san t  l a  va leu r 
de  retou r en  
pos i ti on  2  

0  000  00  0  0/1  001 1  0/1  1 01  

Mode  de  b l oc 
u ti l i san t  l es  
val eu rs  de  retou r 
en  posi ti on  1  et  2  

0  000  00  1  0 /1  001 1  0  1 01  
Mode  de  b l oc 
u ti l i san t  l e  mot  de  
commande  d ’axe  

 

0  000  00  0  0  01 00  0  01 0  

Fonctionnement 
synchrone  avec 
commande  de  
vi tesse  

0  000  00  0  0/1  01 00  0/1  01 1  

Fonctionnement 
synchrone  avec 
asservissement 
de  pos i ti on  
u ti l i san t  l a  va leu r 
de  retou r en  
pos i ti on  1  
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Mode de  
fonctionnement:  

0=sercos  
1 =constructeu r 

Réservé   

Mot de  
commande 

d ’ axe:  
0=  non  
u ti l i sé  

1 =  u ti l i sé  
(S-0-0520)   

Soutien  à  
l a  

transi tion :  
0=  sans  
1 =  avec   

Modes  de  
fonctionnement 

étendus   

Distance  
de  

référence:  
0=  avec  
1 =  sans   

Modes  de  
fonctionnement 

de  base   

Noms des  
modes  de  

fonctionnement  

1 5  1 4 – 1 0  9  8  7  – 4  3  2  1  0  Numéro  de  bi t  

0  000  00  0  0/1  01 00  0/1  1 00  

Fonctionnement 
synchrone  avec 
asservissement 
de  pos i ti on  
u ti l i san t  l a  va leu r 
de  retou r en  
pos i ti on  2  

0  000  00  0  0/1  01 00  0/1  1 01  

Fonctionnement 
synchrone  avec 
asservissement 
de  pos i ti on  
u ti l i san t  l es  
val eu rs  de  retou r 
en  posi ti on  1  et  2  

0  000  00  1  0 /1  01 00  0  1 01  

Fonctionnement 
synchrone  avec 
asservissement 
de  pos i ti on  
u ti l i san t  l e  mot  de  
commande  d ’axe  

 0  000  00  0  0  01 01  0  001  Réservé  

0  000  00  0  0  01 01  0  01 0  Réservé  

0  000  00  0  0  01 01  0  01 1  Réservé  

0  000  00  0  0  01 01  0  1 00  Réservé  

0  000  00  0  0  01 01  0  1 01  Réservé  

 

La  F igure  2  présente  l e  schéma de  principe  des  d i fféren ts  modes  de  fonctionnement.  
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Ang lais  Français  

Posi ti on ing   Posi ti onnement 

I n terpolati on  I n terpolati on  

Posi ti on  con trol  Asservissement de  posi ti on  

Veloci ty con trol  Commande  de  vi tesse  

Torque/force  control  Asservissement de  couple/force  

Converter Converti sseu r 

Torque/force  calcu l ation  Calcu l  du  couple/force  

Current  transformer Transformateur de  cou ran t  

Veloci ty calcu l ation  Calcu l  de  l a  vi tesse  

Encoder Codeu r 

Motor Moteur 

Posi ti on ing  i n terface  I n terface  de  pos i ti onnement  

(absolu te,  re lati ve)  (absolue,  re l ati ve)  

(absolu te)  (absolue)  

(cycl i c)  (cycl i que)  

Posi ti on  I n terface  I n terface  de  pos i ti on  

Veloci ty I n terface  I n terface  de  vi tesse  

Torque/force  I n terface  I n terface  de  couple/force  

Figure 2  – Schéma de  principe des  modes  de  fonctionnement 

7. 1 . 2  Asservissement de  couple/force  

7. 1 . 2 .1  Description  du  FG  Mode de  couple   

Ce groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants:  

•  S-0-0080  Valeur de  consigne  de  couple  

•  S-0-0081  Valeur de  consigne  de  couple  supplémentai re  

•  S-0-0084  Valeur de  réaction  de  couple  
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•  S-0-01 55 Compensation  de  couple  de  frottement  

•  S-0-0822  Référence  de  rampe de  couple/force   

•  S-0-0823  Temps de  rampe de  couple/force   

La  structure  de  l ’ asservissement de  couple/force  est représentée  à  l a  F igure  3.  

 

  

Ang lais  Français  

Torque/force  control  Asservissement de  couple/force  

Ramp Rampe  

Lim i ts  L im i tes  

Current  l oop  Boucle  d e  couran t  

Effecti ve  torque/force  command  val ue  Valeu r de  cons igne  de  coupl e/force  effecti ve  

Figure  3  – Schéma de  principe de  l ’ asservissement de  couple/force  

L’asservissement de  couple/force  doi t  être  acti vé  dans  le  d ispos i ti f d ’en traînement s i  l e  
paramètre  du  mode de  fonctionnement sélectionné  contien t l e  code  0x0001 .  

S i  l ’ asservissement de  couple/force  est acti f et  que  l e  d ispos i ti f d ’en traînement ne  détecte  pas  
un  d iagnostic de  p l us  grande  priori té,  i l  d éfi n i t  a l ors  l e  numéro de  d iagnostic (S-0-0390)  à  
0xC00A01 00.  Dans  cet état,  l e  d ispos i ti f d ’en traînement doi t su ivre  l es  valeurs  de  cons igne  
de  couple/force  de  l ’ un i té  de  commande.  

La  valeur de  consigne  de  "asservissement de  couple/force"  est l a  va leur de  cons igne  de  
couple  (S-0-0080).  La  valeur de  cons igne  de  couple  (S-0-0080)  peu t être  fi l trée.  L ’effet du  
fi l tre  est mod i fié  par les  rég lages  des  paramètres  rampe de  couple/force  (S-0-0822)  et temps  
de  rampe de  couple/force  (S-0-0823).  

De  plus,  i l  est poss ib le  d ’a jouter une  valeu r de  cons igne  de  couple/force  supplémentaire  non  
fi l trée  (S-0-0081 ).  Cette  valeur de  consigne  peut être  configurée  de  man ière  cycl i que  s i  
nécessai re.  

La  compensation  du  couple  de  frottement est programmable.  La  compensation  du  couple  de  
frottement (S-0-01 55)  est  a j ou tée  à  la  valeur de  cons igne  de  couple/force.  

Un  d ispos i ti f d ’entraînement é lectri que  converti t  l a  va leur de  cons igne  de  couple  en  une  
valeur de  consigne  de  courant.  Dans  l e  d ispos i ti f d ’entraînement é lectri que,  une  boucle  de  
courant  est acti ve.  La  valeur de  retour de  courant est  convertie  en  valeur de  retour de  couple  
(S-0-0084).  Les  l im i tes  de  couple/force  et l es  l im i tes  de  couran t sont observées  par l e  
d ispos i ti f d ’entraînement é lectrique.  
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7. 1 .2 .2  Description  du  FG  Boucle  de  couple  

Pour un  d isposi ti f d ’en traînement é lectrique,  l e  résu l tat est transformé en  courant produ isan t 
couple/force  par l e  facteur de  couple/force.  Le  facteur de  couple/force  est ca lcu lé  avec l es  
paramètres  S-0-01 1 1  / S-0-0533.  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants:  

•  S-0-01 06  Gain  proportionnel  de  boucle  de  couran t  1  

•  S-0-01 07  Temps d ’occupation  i n tégré  de  boucle  de  courant  1  

•  S-0-01 1 9  Gain  proportionnel  de  boucle  de  couran t 2  

•  S-0-01 20  Temps  d ’occupation  i n tégré  de  boucle  de  courant  2  

7. 1 .2 .3  Description  du  FG  Limite  de  couple   

Ce groupe  de  fonctions  comprend  les  valeurs  de  l im i te  de  couple  et  l es  seu i ls  de  couple.  

Les  l im i tes  de  couran t et  l es  l im i tes  de  couple/force  permettent  d ’évi ter une  surcharge  
mécan ique  de  l ’ axe  et une  su rcharge  therm ique  du  moteur et du  con trôleur.  Les  valeurs  
l im i tes  de  couple/force  dues  aux cond i ti ons  d ’axe  et au  trai tement s ’appl iquen t de  man ière  
statique  en  fonction  des  l im i tes  pos i ti ves  et  négatives  de  l a  valeur de  consigne  de  
couple/force.  

S i  l a  l im i tation  est  active,  l e  b i t  d ’état S-0-0334,  État  'T  p l us  grand  que  Tl im i te  '  est défi n i .  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-0082  Valeur l im i te  de  couple  posi ti ve  

•  S-0-0083  Valeur l im i te  de  couple  négative  

•  S-0-0092  Valeur l im i te  de  couple  b ipola i re  

•  S-0-01 26  Seu i l  de  couple  (Tx  )  

•  S-0-0333  État 'T  supérieur à  Tx'  

•  S-0-0334  État 'T  p lus  grand  que Tl im i te  '  

•  S-0-0824  État de  couple/force  

•  S-0-0826  Fenêtre  de  couple/force  

7. 1 .3  Commande  de  vi tesse  

7. 1 .3 .1  Description  du  FG  Mode de  vi tesse  

Ce groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-0036  Valeur de  consigne  de  vi tesse  

•  S-0-0037  Valeur de  consigne  de  vi tesse  supplémentai re  

•  S-0-0040  Valeur de  retour en  vi tesse  1  

•  S-0-01 56  Valeur de  retour en  vi tesse  2  

•  S-0-0347  Erreur de  vi tesse  

•  S-0-0392  F i l tre  de  retour en  vi tesse  

•  S-0-0535 Valeur de  retou r en  vi tesse  active  

La  structure  de  l a  commande  de  vi tesse  est représentée  à  l a  F igure  4 .  
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Ang lais  Français  

Veloci ty con trol  Commande  de  vi tesse  

Ramp Rampe  

Lim i ts  Lim i tes  

Veloci ty l oop  Boucle  d e  vi tesse  

Effecti ve  veloci ty command  va l ue  Valeu r de  cons igne  de  vi tesse  effecti ve  

Figure 4  – Schéma de  principe  de  l a  commande  de  vi tesse  

La commande de  vi tesse  doi t  être  acti vée  dans  l e  d ispos i ti f d ’entraînement,  s i  l e  paramètre  
du  mode de  fonctionnement sé lectionné  con tien t l e  code  0x0002.  

S i  l a  commande de  vi tesse  est active  et q ue  l e  d ispos i ti f d ’en traînement ne  détecte  pas  un  
d iagnostic de  pl us  grande  priori té ,  i l  d éfin i t  a lors  l e  numéro de  d iagnostic (S-0-0390)  à  
0xC00A01 01 .  Dans  cet état,  l e  d ispos i ti f d ’en traînement doi t  su ivre  l es  valeurs  de  cons igne  
de  vi tesse  de  l ’un i té  de  commande.  

La  va leur de  cons igne  de  "commande de  vi tesse"  est l a  va leur de  consigne  de  vi tesse  (S-0-
0036).  La  va leur de  consigne  de  vi tesse  (S-0-0036)  peut être  fi l trée.  La  fonction  de  fi l trage  est 
spéci fique  au  constructeur.  

De  p l us,  i l  est possib le  d ’ajouter une  Valeur de  cons igne  de  vi tesse  supplémenta ire  non  fi l trée  
(S-0-0037).  Cette  valeu r de  consigne  peu t être  configurée  de  man ière  cycl i que  s i  nécessaire.  
La  somme des  deux valeurs  de  cons igne  de  vi tesse  est  l a  va leur de  cons igne  pour l a  boucle  
de  vi tesse.  La  boucle  de  vi tesse  peut être  fermée  avec l a  Valeur de  retour en  vi tesse  1  (S-0-
0040)  ou  l a  Valeur de  retour en  vi tesse  2  (S-0-01 56).  

La  va leur de  retour en  vi tesse  pour la  boucle  de  vi tesse  est sé lectionnée  avec le  b i t  4  de  S-0-
0520.  

La  va leur de  retour en  vi tesse  1  fa i t  référence au  codeur du  moteur.  La  valeur de  retour en  
vi tesse  2  fai t  référence  au  codeur externe.  

Lorsque  le  d ispos i ti f d ’en traînement passe  en  mode  de  fonctionnement de  l a  va leur de  retour 
en  pos i tion  1  à  2 ,  l a  va leur de  retour en  vi tesse  activée  est sa is ie  dans  l a  va leur de  retour en  
vi tesse  active  (S-0-0535).  

De  même,  pour un  d ispos i ti f d ’entraînement sans  valeur de  réaction  (boucle  ouverte  U /F),  
u ti l i ser ce  mode  de  fonctionnement.  La  vi tesse  réel l e  ca lcu lée  de  l a  tens ion  par rapport au  
modèle  de  fréquence  est affichée  dans  l a  va leur de  retour en  vi tesse  1 .  

L ’ i n terface  de  l ’ un i té  de  commande pour l es  va leurs  de  réaction  est:  
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•  S-0-0040  Valeur de  retou r en  vi tesse  1  

•  S-0-01 56  Valeur de  retou r en  vi tesse  2  

•  S-0-0535 Valeur de  retou r en  vi tesse  acti ve   

L ’ i n terface  de  l ’ un i té  de  commande pour l es  valeurs  de  consigne  est:  

•  S-0-0036  Valeur de  consigne  de  vi tesse  

•  S-0-0037  Valeur de  cons igne  de  vi tesse  supplémenta ire  (généralement u ti l i sée  pour 
action  an ticipatrice  dans  l a  boucle  de  pos i ti on)   

L ’erreur de  vi tesse  (S-0-0347)  est  l a  d i fférence entre  l a  va leur de  cons igne  de  vi tesse  et l a  
va leur de  retour en  vi tesse  actuel l e .  

7. 1 .3 .2  Description  du  FG  Boucle  de  vi tesse   

Les  caractéristiques  opérationnel l es  de  la  boucle  de  vi tesse  sont a j ustées  avec l es  
paramètres  su ivan ts  

•  S-0-01 00  Gain  proportionnel  de  boucle  de  vi tesse,  

•  S-0-01 01  Temps  d ’occupation  i n tégré  de  boucle  de  vi tesse,  et  

•  S-0-01 02  Temps  d i fféren tie l  de  boucle  de  vi tesse.   

Le  S-0-01 63  Contrepoids  d ’équ i l i brage  est u ti l i sé  pour les  axes  verticaux (en  suspens)  afin  de  
générer l e  con trepoids  d ’équ i l i brage  dans  le  sens .  Le  S-0-01 63  est a j ou té  à  l a  va leur de  
consigne  de  couple/force.  

7. 1 .3.3  Adaptation  de  l a  boucle  de  vi tesse  

La fonctionnal i té  d ’adaptation  n ’est acti vée  que  dans  une  p lage  de  vi tesse  programmable .  La  
p lage  de  vi tesse  est  défi n ie  par S-0-0209  et S-0-021 0.  

•  Le  gain  proportionnel  (S-0-01 00)  dans  la  boucle  de  vi tesse  peut être  adapté  avec S-0-
021 1  (voi r F igure  5).  

•  Le  temps  d ’occupation  in tégré  (S-0-01 01 )  dans  l a  boucle  de  vi tesse  peut être  adapté  avec 
S-0-021 2  (voi r F igure  6).   

Exemple  (voi r F i gure  5):  

•  Ga in  proportionnel  de  boucle  de  vi tesse  (S-0-01 00):  50  

•  L im i te  d ’adaptation  i n férieure  (S-0-0209) :  3  m in–1  

•  L im i te  d ’adaptation  supérieure  (S-0-021 0) :  8  m in–1  

•  Adaptation  de  gain  proportionnel  (S-0-021 1 ) :  1 50  %  
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n  

1 50 % (S-0-01 00)  

1 00 % (S-0-01 00)  

Lower adaptation   
l imit (S-0-0209)  

Upper adaptation   
l imit (S-0-021 0)  

Adaptation  
range  

IEC  

  

Ang lais  Français  

Adaptati on  range  Domaine  d ’adaptati on  

Lower adaptation  l im i t  L im i te  d ’adaptati on  i n féri eu re  

Upper adaptation  l im i t  L im i te  d ’adaptati on  supéri eu re  

Figure 5  – Adaptation  du  gain  proportionnel  de  boucle  de  vi tesse  

Exemple  (voi r F igure  6):  

•  Temps  d ’occupation  i n tégré  de  boucle  de  vi tesse  (S-0-01 01 ):  2  ms   

•  L im i te  d ’adaptation  i n férieure  (S-0-0209):   3  m in–1  

•  L im i te  d ’adaptation  supérieure  (S-0-021 0) :   8  m in–1  

•  Adaptation  de  temps  d ’occupation  i n tégré  (S-0-021 2) :   75  %  

 

n  

75 % (S-0-01 01 )  

1 00 % (S-0-01 01 )  

Lower adaptation   
l imit (S-0-0209)  

Upper adaptation   
l imit (S-0-021 0)  

Adaptation  
range  

IEC  

Anglais  Français  

Adaptati on  range  Domaine  d ’adaptati on  

Lower adaptation  l im i t  L im i te  d ’adaptati on  i n féri eu re  

Upper adaptation  l im i t  L im i te  d ’adaptati on  supéri eu re  

Figure 6  – Adaptation  du  temps d ’occupation  in tégré de  boucle  de  vi tesse  

Ce groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-01 00  Gain  proportionnel  de  boucle  de  vi tesse  

•  S-0-01 01  Temps d ’occupation  i n tégré  de  boucle  de  vi tesse  

•  S-0-01 02  Temps d i fféren tie l  de  boucle  de  vi tesse  

•  S-0-01 63  Contrepoids  d ’équ i l ibrage  

•  S-0-0209  Lim i te  d ’adaptation  i n férieure  

•  S-0-021 0  Lim i te  d ’adaptation  supérieure  

•  S-0-021 1  Adaptation  de  ga in  proportionnel  

•  S-0-021 2  Adaptation  de  temps  d ’occupation  i n tégré  
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7. 1 .3 .4  Description  du  FG  Limite  de  vi tesse   

Ce groupe de  fonctions  comprend  l es  valeurs  l im i tes  de  vi tesse,  l e  seu i l  de  vi tesse  et l es  
p lages  de  vi tesse  avec l es  i n formations  d ’état correspondantes.  

La  valeu r de  cons igne  de  vi tesse  est l im i tée  à  l a  l im i te  de  vi tesse  i n férieure.  S i  l a  l im i te  de  
vi tesse  est  dépassée,  l e  d isposi ti f d ’entraînement met l e  b i t  d ’état (S-0-0335)  à  1 .  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-0038  Valeur l im i te  de  vi tesse  pos i ti ve  

•  S-0-0039  Valeur l im i te  de  vi tesse  négative  

•  S-0-0091  Valeur l im i te  de  vi tesse  b ipola i re  

•  S-0-01 24  Fenêtre  d ’ immobi l isation  

•  S-0-01 25 Seu i l  de  vi tesse  (nx)  

•  S-0-01 57  P lage  de  vi tesse  

•  S-0-0272  Pourcentage  de  p lage  de  vi tesse  

•  S-0-0330  État 'nretour  =  ncommande '  

•  S-0-0331  État 'nretour  =  0 '  

•  S-0-0332  État 'nretour  i n férieur à  nx'  

•  S-0-0335 État 'ncommande  plus  g rand  que  nLim i te '  

•  S-0-0377  Fenêtre  de  survei l l ance  de  retour en  vi tesse   

7. 1 .4  Asservissement de  position  

7. 1 .4.1  Description  du  FG  Mode de  position   

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-0047  Valeur de  consigne  de  pos i tion  

•  S-0-0048  Valeur de  consigne  de  pos i tion  supplémentai re  

•  S-0-0051  Valeur de  retour en  pos i ti on  1  (retour du  moteur)  

•  S-0-0053  Valeur de  retour en  pos i ti on  2  (retour externe)  

•  S-0-01 89  Distance  de  référence  

•  S-0-0386  Valeur de  retou r en  posi tion  active  

L ’asservissement de  pos i ti on  doi t  être  acti vé  dans  l e  d ispos i ti f d ’entraînement,  s i  l e  paramètre  
du  mode de  fonctionnement sélectionné  (par exemple  S-0-0032  Mode  de  fonctionnement 
principal )  con tient  un  des  codes  donnés  dans  l e  Tableau  4 .  

S i  l ’ asservissement de  posi ti on  est acti f et que  l e  d isposi ti f d ’entraînement ne  détecte  pas  un  
d iagnostic de  p lus  grande  priori té ,  i l  défi n i t  a lors  l e  numéro de  d iagnostic  (S-0-0390)  à  un  des  
codes  donnés  dans  l e  Tableau  4.  

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 447  –  

Tableau  4  – Codes  en  mode  de  fonctionnement  
de  l ’ asservissement de  position  

Code  d ’ asservissement 
de  posi tion  

Soutien  à  l a  
transi tion  

Distance de  
référence  

Retour en  posi tion  S-0-0390  

0x0003  Sans  Avec 
retour en  posi ti on  1  
 (codeur du  moteur)  

0xC00A01 02  

0x000B  Sans  Sans  
retour en  pos i ti on  1  
 (codeur du  moteur)  

0xC00A01 04  

0x01 03  Avec  Avec 
retour en  posi ti on  1   
(codeur du  moteur)  

0xC00A01 02  

0x01 0B  Avec  Sans  
retour en  posi ti on  1   
(codeur du  moteur)  

0xC00A01 04  

  

0x0004  Sans  Avec  
retour en  posi ti on  2   
(codeur externe)  

0xC00A01 03  

0x000C  Sans  Sans  
retour en  posi ti on  2   
(codeur externe)  

0xC00A01 05  

0x01 04  Avec  Avec  
retour en  posi ti on  2   
(codeur externe)  

0xC00A01 03  

0x01 0C  Avec  Sans  
retour en  pos i ti on  2  
 (codeur externe)  

0xC00A01 05  

  

0x0005  Sans  Avec  
retour en  pos i ti on  1 &2  
(codeur du  moteur &  

externe)  

Pas  encore  
défi n i  

0x000D  Sans  Sans  
retour en  posi ti on  1 &2  
(codeur du  moteur &  

externe)  

Pas  encore  
défi n i  

0x01 05  Avec  Avec  
retour en  pos i ti on  1 &2  
(codeur du  moteur &  

externe)  

Pas  encore  
défi n i  

0x01 0D  Avec  Sans  
retour en  pos i ti on  1 &2  
(codeur du  moteur &  

externe)  

Pas  encore  
défi n i  

  

0x0205  Sans  
voi r S-0-0520  Mot  de  
commande  d ’ axe  

retour en  posi ti on  voi r S -0-
0520  Mot de  commande  

d ’axe  

Dépendant d e  S-
0-0520  

0x0305  Avec  
voi r S-0-0520  Mot  de  
commande  d ’ axe  

retour en  posi ti on  voi r S -0-
0520  Mot de  commande  

d ’axe  

Dépendant d e  S-
0-0520  

 

Dans  l e  mode de  fonctionnement Asservissement de  pos i ti on ,  l ’ un i té  de  commande  transmet,  
avec sa  durée  de  cycle,  l a  va leur de  cons igne  de  pos i tion  au  d isposi ti f d ’entraînement.  Cette  
va leur de  consigne  de  posi tion  est i n terpolée  avec précis ion  dans  l e  d isposi ti f d ’entraînement,  
s i  l es  durées  de  cycle  de  l ’ un i té  de  commande  et du  d ispos i ti f d ’entraînement son t d i fféren tes.  
Dans  le  paramètre  du  mode de  fonctionnement ou  l e  mot de  commande d ’axe,  l ’ un i té  de  
commande doi t  sé lectionner l a  valeur de  retour en  pos i ti on  qu i  est  u ti l i sée  pour 
l ’asservissement de  posi ti on .  
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La  valeur de  cons igne  de  "asservissement de  pos i tion "  est l e  S-0-0047  Valeur de  consigne  de  
pos i tion .  

De  p lus,  i l  est poss ib le  d ’ajou ter l e  S-0-0048  Valeur de  consigne  de  pos i ti on  supplémenta ire .  
Cette  va leur de  consigne  peu t être  configurée  de  man ière  cycl i que  s i  nécessai re .  La  somme 
des  deux valeurs  de  cons igne  de  pos i tion  est  la  va leur de  cons igne  pour l a  boucle  de  
posi tion .  La  boucle  de  posi ti on  peu t être  fermée  avec S-0-0051  Valeur de  retour en  pos i ti on  1  
(retour du  moteur) ,  S-0-0053  Valeur de  retour en  pos i ti on  2  (retour externe)  ou  S-0-0386  
Valeur de  retour en  pos i ti on  acti ve.  

La  valeur de  retour en  pos i ti on  pour l a  boucle  de  pos i tion  est sé lectionnée  dans  le  mode de  
fonctionnement (par exemple  S-0-0032  Mode de  fonctionnement principal )  ou  S-0-0520  Mot 
de  commande d ’axe.  

La  valeur de  retour en  posi ti on  1  fai t  référence au  codeur du  moteur.  La  valeur de  retour en  
pos i tion  2  fa i t  référence au  codeur externe.  

Lorsque  le  d ispos i ti f d ’en traînement passe  en  mode  de  fonctionnement de  l a  va leur de  retour 
en  posi tion  1  à  2 ,  la  va leur de  retour en  posi ti on  activée  est sa isie  dans  S-0-0386  Valeur de  
retour en  pos i tion  acti ve.  

L ’ i n terface  de  l ’ un i té  de  commande pour l es  va leurs  de  réaction  est:  

•  S-0-0051  Valeur de  retour en  pos i ti on  1  (retour du  moteur)  

•  S-0-0053  Valeur de  retour en  pos i ti on  2  (retour externe)  

•  S-0-0386  Valeur de  retour en  pos i ti on  acti ve   

L ’ i n terface  de  l ’ un i té  de  commande pour l es  va leurs  de  cons igne  est:  

•  S-0-0047  Valeur de  consigne  de  pos i ti on  

•  S-0-0048  Valeur de  consigne  de  pos i tion  supplémentai re  

•  S-0-01 89  D istance  de  référence (d i fférence  en tre  l a  valeur de  cons igne  de  pos i ti on  
actuel l e  et  l a  va leur de  retour en  posi ti on  1  ou  2  appropriée) .   

7. 1 .4.2  Description  du  FG  Boucle  de  posi tion   

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-01 04  Facteur Kv  d e  boucle  de  pos i ti on  

•  S-0-01 05  Temps d ’occupation  i n tégré  de  boucle  de  posi tion  

•  S-0-0296  Gain  d ’action  anticipatrice  relati ve  à  l a  vi tesse  

•  S-0-0348  Gain  d ’action  anticipatrice  relative  à  l ’ accélération  

7. 1 .4.3  Description  du  FG  Limites  de  position   

Ce groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-0049  Valeur l im i te  de  posi tion  pos i ti ve  

•  S-0-0050  Valeur l im i te  de  posi tion  négative  

•  S-0-0057  Fenêtre  de  pos i tion  

•  S-0-01 59  Fenêtre  de  con trôle  

•  S-0-0261  Fenêtre  de  posi tion  approximative  

•  S-0-0336  État 'En  pos i ti on '  

•  S-0-0341  État “En  posi tion  approximative”  
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•  S-0-0478  État de  l ’ i n terrupteur de  fi n  de  course  

•  S-0-0532  Commande  de  l ’ in terrupteur de  fin  de  course  

7. 1 .5  In terpolation  et  posi tionnement 

7. 1 .5. 1  Description  du  FG  In terpolation  du  d ispositi f d ’ entraînement   

Ce groupe de  fonctions  décri t  l es  modes  de  fonctionnement I n terpolation  et Pos i ti onnement.  
L ’ I n terpolation  trai te  un iquement des  données  de  posi ti onnement absolu .  Le  Posi ti onnement 
tra i te  des  données  de  posi ti onnement absolu  et  re lati f.   

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-01 93  Posi tionnement par à-coups  

•  S-0-0258  Posi tion  cib le  

•  S-0-0259  Vi tesse  de  pos i ti onnement 

•  S-0-0260  Accélération  de  pos i tionnement  

•  S-0-0323  Posi tion  cib le  extérieu re  à  l a  capaci té  de  débattement 

•  S-0-0338  État “Retour en  pos i ti on  =  posi ti on  cib le  acti ve“  

•  S-0-0342  État “Pos i ti on  cible  atte in te”  

•  S-0-0343  État “ I n terpolateur arrêté”  

•  S-0-0359  Décélération  de  posi tionnement  

•  S-0-0393  Mode de  valeur de  cons igne  

•  S-0-041 7  Seu i l  de  vi tesse  de  pos i tionnement en  mode modu lo  

•  S-0-041 8  Fenêtre  de  pos i ti on  cible  en  mode  modu lo  

•  S-0-0430  Posi tion  cib le  acti ve  

•  S-0-0437  État de  pos i ti onnement  

7. 1 .5.2  In terpolation  

L’ I n terpolation  est l e  mode  de  fonctionnement de  base  pour tous  les  modes  de  commande  
dans  l esquels  le  d ispos i ti f d ’entraînement est à  posi tionner dans  une  fonction  commandée par 
l e  d isposi ti f d ’en traînement.  L ’ i n terpolation  tra i te  l a  posi tion  cib le  dans  un  format absolu  ou  
modu lo.  Données  de  pos i ti on  re lative  ne  peuvent pas  être  tra i tées  par l ’ i n terpolation .  

La  structure  est représentée  à  l a  F igure  7.  
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Ang lais  Français  

I n terpolati on  I n terpolati on  

Mode  Mode  

Generator of vel oci ty  Générateu r de  vi tesse  

Posi ti on  con trol  Asservissement de  posi ti on  

Figure 7  – Schéma de  principe de  l ’ In terpolation  

L’ i n terpolation  doi t  être  activée  dans  l e  d ispos i ti f d ’en traînement,  s i  l e  paramètre  du  mode  de  
fonctionnement sélectionné  (par exemple  S-0-0032  Mode  de  fonctionnement pri ncipal )  
con tien t un  des  codes  donnés  dans  l e  Tableau  5.  

S i  l ’ in terpolation  est  active  et que  l e  d ispos i ti f d ’en traînement ne  détecte  pas  un  d iagnostic  de  
p lus  grande  priori té ,  i l  défin i t  a lors  l e  numéro de  d iagnostic (S-0-0390)  à  un  des  codes  donnés  
dans  l e  Tableau  5.  Dans  cet état,  l e  d ispos i ti f d ’entraînement doi t su ivre  l es  valeurs  de  
cons igne  de  pos i ti on  de  l ’ un i té  de  commande.  Ce  groupe de  fonctions  comprend  l es  IDN  
su ivants :  
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Tableau  5  – Codes  du  mode de  fonctionnement I n terpolation  

Code 
d ’ i n terpolation  

Soutien  à  l a  
transi tion  

Distance  de  référence  Retour en  posi tion  S-0-0390  

0x001 3  Sans  Avec  
Retour en  posi ti on  1   
(codeur du  moteur)  

0xC00A01 06   

0x001 B  Sans  Sans  
Retour en  pos i ti on  1  
 (codeur du  moteur)  

0xC00A01 08   

0x01 1 3  Avec  Avec  
Retour en  pos i ti on  1   
(codeur du  moteur)  

0xC00A01 06   

0x01 1 B  Avec  Sans  
Retour en  pos i ti on  1   
(codeur du  moteur)  

0xC00A01 08   

  

0x001 4  Sans  Avec 
Retour en  pos i ti on  2  
 (codeur externe)  

0xC00A01 07   

0x001 C  Sans  Sans  
Retour en  pos i ti on  2   
(codeur externe)  

0xC00A01 09   

0x01 1 4  Avec  Avec 
Retour en  pos i ti on  2  
(codeur externe)  

0xC00A01 07   

0x01 1 C  Avec  Sans  
Retour en  pos i ti on  2   
(codeur externe)  

0xC00A01 09   

  

0x001 5  Sans  Avec 
Retour en  pos i ti on  1 &2   

(codeur du  moteur &  externe)  
Pas  encore  défi n i   

0x001 D  Sans  Sans  
Retour en  pos i ti on  1 &2   

(codeur du  moteur &  externe)  
Pas  encore  défi n i   

0x01 1 5  Avec  Avec 
Retour en  pos i ti on  1 &2   

(codeur du  moteur &  externe)  
Pas  encore  défi n i   

0x01 1 D  Avec  Sans  
Retour en  pos i ti on  1 &2   

(codeur du  moteur &  externe)  
Pas  encore  défi n i   

  

0x021 5  Sans  
voi r S-0-0520  Mot  de  
commande  d ’axe  

Retour en  pos i ti on  voi r S-0-
0520  Mot de  commande  d ’ axe  

Dépendant  d e  S-
0-0520   

0x031 5  Avec  
voi r S-0-0520  Mot  de  
commande  d ’axe  

Retour en  pos i ti on  voi r S-0-
0520  Mot de  commande  d ’ axe  

Dépendant  d e  S-
0-0520  

 

La  pos i tion  cib le  (S-0-0258)  est au tomatiquement transférée  par l e  d isposi ti f d ’entraînement 
dans  l a  pos i ti on  cib le  acti ve  (S-0-0430)  et prédéfin ie  pour l ’ i n terpolateur.  S i  la  pos i ti on  cib le  
dépasse  la  valeur l im i te  d ’axe,  l e  d ispos i ti f d ’en traînement déclenche  l ’ avertissement  ‘posi ti on  
cible  hors  de  la  valeur l im i te  d ’axe ’ .  Ains i ,  l ’ u n i té  de  commande  est capable  de  répondre  
correctement à  l ’ avertissement.  En  l ’absence de  réaction  de  l a  part de  l ’un i té  de  commande,  
l e  d ispos i ti f d ’entraînement génère  une  erreur C1 D,  au  moins,  l orsque  l es  va leurs  l im i tes  
d ’axe  sont dépassées.  

En  tenan t compte  du  pos i ti onnement par à-coups,  de  l ’ accélération ,  du  ra lentissement et de  l a  
vi tesse,  l e  d ispos i ti f d ’en traînement se  déplace  vers  l a  posi ti on  cib le  acti ve.  S i  l a  vi tesse  de  
posi tionnement est supérieure  à  l a  va leur l im i te  de  vi tesse  activée,  l e  d isposi ti f 
d ’entraînement déclenche  l ’avertissement ‘ vi tesse  de  pos i tionnement  >  nLim i te ’ .  Le  d isposi ti f 
d ’entraînement n ’est pas  au torisé  à  dépasser l a  va leur l im i te  de  vi tesse.  L’un i té  de  commande  
est capable  de  mod i fier l a  vi tesse  à  tout  moment au  moyen  de  l a  vi tesse  de  posi tionnement et  
de  la  correction  des  avances.  
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L’un i té  de  commande  peut arrêter l ’ in terpolateur dans  l e  d ispos i ti f d ’en traînement  avec ‘arrêt 
du  d ispos i ti f d ’en traînement’  (commande d ’entraînement,  b i t  1 3) .  Dans  ce  cas,  l e  d isposi ti f 
d ’entraînement rédu i t  l a  vi tesse  de  pos i tionnement compte  tenu  de  l ’ accélération  b ipola i re  (S-
0-0372).  S i  l ’ i n terpolateur ne  calcu le  aucun  nouvel  asservissement de  pos i ti onnement  
( ‘ ra len tissement réal isé ’ ) ,  l e  d ispos i ti f d ’en traînement i nd ique  ‘ i n terpolateur arrêté ’ .  S i  
l ’ i n terpolateur dans  l e  d ispos i ti f d ’en traînement est redémarré,  l e  d isposi ti f d ’en traînement 
augmente  la  vi tesse  avec l ’ accélération  de  posi ti onnement  j usqu ’à  l a  vi tesse  de  
pos i tionnement.  Le  s ignal  ‘ i n terpolateur arrêté ’  est  ensu i te  supprimé.  

Lorsque  l e  d isposi ti f d ’en traînement attein t l a  pos i ti on  cib le  acti ve,  i l  génère  deux messages.  

•  ‘ pos i tion  cib le  attein te ’  l orsque  l ’ asservissement de  pos i ti onnement atte in t l a  pos i tion  cib le  
active.  

•  ‘ valeur de  réaction  instantanée =  pos i ti on  cib le  acti ve ’  est défin ie  l orsque  l a  valeur de 
réaction  i nstan tanée  atte in t  la  pos i ti on  cible  acti ve  dans  l a  fenêtre  de  posi ti onnement.  

7. 1 .5.3  Fonctions  supplémentaires  avec format modu lo  

Dans  le  format modu lo,  l es  données  de  posi tionnement sont tra i tées  dans  une  p lage  l im i tée  
de  valeurs .  A cet effet,  des  fonctions  supplémentai res  sont nécessai res .  La  valeur modu lo  
l im i te  l a  p lage  des  valeurs  des  données  de  posi tionnement.  S i  l es  données  de  posi tionnement 
dépassent l a  va leur modu lo,  l ’ un i té  de  commande et l e  d isposi ti f d ’entraînements  on t à  
réal iser un  ca lcu l  de  modu lo.  

Le  sens  de  déplacement  du  d ispos i ti f d ’en traînement est  programmé dans  l e  mode de  valeur 
de  cons igne.  Pour certa ines  appl ications,  cette  i n formation  n ’est pas  suffisante.  Par 
conséquent,  l e  posi tionnement de  seu i l  de  vi tesse  en  format modu lo  et l a  fenêtre  de  pos i ti on  
cible  en  format modu lo  son t défin is .  S i  l a  va leur absolue  de  l a  va leur de  vi tesse  i nstan tanée  
est supérieure  au  seu i l  de  vi tesse  en  format modu lo,  l e  dern ier sens  de  rotation  est main tenu ,  
i ndépendamment du  mode de  va leur de  consigne.  

S i  l a  pos i ti on  cib le  acti ve  se  s i tue  dans  l a  fenêtre  de  posi ti on  cib le  et q ue  l e  mouvement peut  
être  ralenti  dans  l a  fenêtre  de  pos i tion  cib le,  l e  chem in  l e  p l us  court est tou jours  acti vé,  
i ndépendamment du  mode de  valeur de  cons igne.  

7. 1 .5.4  Posi tionnement  

Le mode  de  fonctionnement ‘pos i ti onnement’  comprend  l ’ i n terpolation  mais  permet l e  
prérég lage  des  données  de  pos i ti onnement absolu  et  relati f.  

La  structure  est représen tée  à  l a  F igure  8.  
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Ang lais  Français  

Posi ti on ing  Posi ti onnement 

I n terpolati on  I n terpolati on  

Generator of target  posi ti on  Générateu r de  posi ti on  cib le  

Posi ti on  con trol  Asservissement de  posi ti on  

Figure 8  – Schéma de  principe  du  Positionnement 

Le  pos i ti onnement doi t être  acti vé  dans  l e  d ispos i ti f d ’en traînement,  s i  l e  paramètre  du  mode 
de  fonctionnement sélectionné  (par exemple  S-0-0032  Mode de  fonctionnement principal )  
con tien t un  des  codes  donnés  dans  l e  Tableau  6.  

S i  le  posi ti onnement est acti f e t que  le  d ispos i ti f d ’entraînement ne  détecte  pas  un  d iagnostic  
de  p lus  grande  priori té ,  i l  défin i t  a lors  l e  numéro  de  d iagnostic (S-0-0390)  à  un  des  codes  
donnés  dans  l e  Tableau  6.  Dans  cet état,  le  d isposi ti f d ’entraînement doi t  su ivre  l es  va leurs  
de  cons igne  de  posi ti on  de  l ’ un i té  de  commande.  
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Tableau  6  – Codes  du  mode de  fonctionnement Positionnement 

Code de  
posi tionnement  

Soutien  à  l a  
transi tion  

Distance  de  
référence  

Retour en  posi tion  S-0-0390   

0x0023  Sans  Avec  
Retour en  posi ti on  1   
(codeur du  moteur)  

0xC00A01 50   

0x002B  Sans  Sans  
Retour en  pos i ti on  1   
(codeur du  moteur)  

0xC00A01 52   

0x01 23  Avec Avec  
Retour en  posi ti on  1   
(codeur du  moteur)  

0xC00A01 50   

0x01 2B  avec  Sans  
Retour en  pos i ti on  1   
(codeur du  moteur)  

0xC00A01 52   

  

0x0024  Sans  Avec  
Retour en  pos i ti on  2   
(codeur externe)  

0xC00A01 51   

0x002C  Sans  Sans  
Retour en  pos i ti on  2   
(codeur externe)  

0xC00A01 53   

0x01 24  Avec  Avec  
Retour en  pos i ti on  2   
(codeur externe)  

0xC00A01 51   

0x01 2C  Avec Sans  
Retour en  pos i ti on  2   
(codeur externe)  

0xC00A01 53   

  

0x0025  Sans  Avec  
Retour en  pos i ti on  1 &2  

(codeur du  moteur &  externe)  
Pas  encore  défi n i   

0x002D  Sans  Sans  
Retour en  pos i ti on  1 &2  

(codeur du  moteur &  externe)  
Pas  encore  défi n i   

0x01 25  Avec  Avec  
Retour en  pos i ti on  1 &2  

(codeur du  moteur &  externe)  
Pas  encore  défi n i   

0x01 2D  Avec Sans  
Retour en  pos i ti on  1 &2  

(codeur du  moteur &  externe)  
Pas  encore  défi n i   

  

0x0225  Sans  
Voi r S-0-0520  Mot de  
commande  d ’axe  

Retour en  posi ti on  voi r S -0-
0520  Mot  de  commande  d ’axe  

Dépendant  d e  S-
0-0520   

0x0325  Avec  
Voi r S-0-0520  Mot de  
commande  d ’axe  

Retour en  posi ti on  voi r S -0-
0520  Mot  de  commande  d ’axe  

Dépendant  d e  S-
0-0520  

 

Le  mode  de  fonctionnement "posi tionnement"  nécess i te  des  paramètres  supplémenta ires  par 
rapport au  mode de  fonctionnement " i n terpolation " .  Ces  paramètres  son t énumérés  ci -
dessous.  

•  S-0-0282  Valeur de  consigne  de  pos i ti onnement  

•  S-0-031 5  Vi tesse  de  pos i ti onnement supérieure  à  nLim i te  

•  S-0-0346  Asservissement de  posi ti onnement  

•  S-0-041 9  Acqu i ttement de  posi tionnement  

La  prise  en  charge  de  l a  va leur de  cons igne  de  posi tionnement a  l i eu  à  chaque fron t du  bi t  de  
prise  en  charge  de  S-0-0346  Asservissement de  pos i tionnement,  b i t  0 .  Le  b i t  de  prise  en  
charge  est i nd iqué  par le  d ispos i ti f d ’entraînement dans  l e  S-0-041 9  Acqu i ttement de  
posi tionnement,  b i t  0 .  Duran t l ' in i tia l isation ,  l ’ un i té  de  commande et l e  d isposi ti f 
d ’entraînement mettent  l e  b i t  de  prise  en  charge  à  0.  
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En  fonction  du  bi t  3  de  S-0-0346,  avec chaque prise  en  charge,  l a  va leur de  cons igne  de  
posi tionnement est soi t  reprodu i te  dans  le  S-0-0430  Pos i tion  cib le  acti ve  (valeur de  cons igne  
de  posi tionnement absolu)  ou  aj ou tée  (va leur de  consigne  de  posi tionnement re lati f) .  Une  
valeur de  consigne  de  posi ti onnement re lati f peu t être  soi t associée  à  l a  va leur de  retour en  
pos i tion  ou  à  l a  pos i tion  cible  active  (en  fonction  de  S-0-0346,  b i t  4) .  

Dans  l e  mode de  fonctionnement Pos i tionnement,  un  mode par à-coups  (débattement sans  
fin )  et une  bu tée  sont également i n tégrés  par S-0-0346,  b i ts  1  e t 2 .  

En  fonction  de  S-0-0346,  b i t  5 ,  l e  d isposi ti f d ’entraînement se  posi tionne  soi t sur l a  posi tion  
cible  acti ve  ou  i l  prend  en  charge  imméd iatement l a  nouvel le  pos i ti on  cib le  acti ve.  Avec cette  
fonction ,  l e  d isposi ti f d ’en traînement n 'approche  p l us  l a  posi ti on  cib le  précédemment 
attribuée.  Les  b i ts  6  et  7  son t des  extens ions  s i  l e  b i t  5  est m is  à  0 .  Voi r F igure  9.   

 

  

Ang lais  Français  

Target  pos i ti on  Posi ti on  ci ble  

B lock transi ti on  wi th  s top  Transi ti on  de  b l oc avec bu tée  

B lock transi ti on  wi thou t  s top  Transi ti on  de  b l oc sans  bu tée  

Figure 9  – Transitions  de  bloc 

7.2  Diagramme d 'états  du  d isposi ti f d 'entraînement  

7.2. 1  Description  du  FG  Diagramme d 'états  du  d ispositi f d 'entraînement  

Ce groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su i vants:  

•  S-0-01 34  Commande  d ’entraînement  

•  S-0-01 35 État du  d isposi ti f d 'en traînement  

•  S-0-0206  Temps  de  retard  de  m ise  sous  tension  du  d isposi ti f d 'entraînement  

•  S-0-0207  Temps de  retard  de  m ise  hors  tension  du  d ispos i ti f d 'entraînement  
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•  S-0-0273  Temps  de  retard  maximum  de  m ise  hors  tens ion  du  d isposi ti f d 'en traînement  

•  S-0-0295 Temps  de  retard  d 'acti vation  du  d ispos i ti f d 'en traînement  

•  S-0-0372  Accélération  b ipola i re  pour l 'arrêt du  d isposi ti f d 'entraînement  

•  S-0-0429  Décélération  par arrêt  d 'urgence  

Les  séquences  su ivan tes  (F igure  1 0)  représenten t l ' u ti l i sation  des  b i ts  1 3  à  1 5  dans  l a  
commande d 'entraînement et des  b i ts  3 ,  4 ,  1 4  et  1 5  dans  l 'état d u  d ispos i ti f d 'en traînement.  
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Ang lais  Français  

Dri ve  hal t  Arrêt  d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

Re-start  Redémarrage  

Dri ve  contro l l ed  procedure  Procédure  con trôlée  par l e  d i sposi ti f 
d 'en traînement  
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Anglais  Français  

Dri ve  enabled  bu t  d ri ve  i gnores  the  command  
val ues  

D isposi ti f d 'en traînement  acti vé  mais  i gnore  l es  
val eu rs  de  consi gne  

Stop  Arrêt  

Travel  l im i ts  as  warn ing  L im i tes  de  débattement  selon  averti ssement  

Start  Démarrage  

Cancel  Annu l ation  

Dri ve  i n  operation  mode  D isposi ti f d 'en traînement  en  mode  de  
fonctionnement  

Dri ve  fo l l ows  the  command  val ues  Le  d i sposi ti f d 'en traînement su i t  l es  val eu rs  de  
consigne  

Dri ve  i n  operation  D i sposi ti f d 'en traînement  en  fonctionnement  

E lapsed  Ecou lé  

Dri ve  ON  de lay Retard  de  m ise  sous  tension  d u  d i spos i ti f 
d 'en traînement  

Dri ve  enabled  D i spos i ti f d 'en traînement  acti vé  

Dri ve  ON  Dispos i ti f d 'en traînement  sous  tens ion  

Dri ve  OFF  Disposi ti f d 'en traînement  hors  tension  

Dri ve  error Erreur du  d i sposi ti f d 'en traînement  

Dri ve  enable  del ay Retard  d 'acti vation  du  d i sposi ti f d 'en traînement  

Error Erreur 

Dri ve  enable  Acti vation  du  d i sposi ti f d 'en traînement  

Dri ve  d i sabl e  Désacti vation  du  d i sposi ti f d 'en traînement  

Dri ve  ready &  power app l i ed  D i sposi ti f d 'en traînement  prêt  &  pu i ssance  
appl i quée  

Reset  Réin i ti a l i sati on  

Power supply Al imentation  

On  Sous  tension  

Off Hors  tension  

Dri ve  ready D isposi ti f d 'en traînement  prêt  

Dri ve  d i sabl ed  D i sposi ti f d 'en traînement  d ésacti vé  

Parking  axi s  Axe  de  s tationnement  

Dri ve  i n  operati ng  l evel  D i sposi ti f d 'en traînement  au  n i veau  de  
fonctionnement  

Swi tch  to  operati ng  l evel  Commutation  vers  l e  n i veau  de  fonctionnement  

Swi tch  to  parameteri zati on  l evel  Commutation  vers  l e  n i veau  de  paramétrage  

Acti ve  and  swi tch  to  operati ng  l evel  Acti f et  commutation  vers  l e  n i veau  de  
fonctionnement  

Dri ve  not  ready (parameteri zati on  l evel )  D i sposi ti f d 'en traînement  non  prêt  (n i veau  de  
paramétrage)  

Primary operation  mode  Mode  de  fonctionnement  pri ncipal  

Secondary operation  mode  Mode  de  fonctionnement  secondai re  

Dri ve  contro l  Commande  d 'en traînement  

Dri ve  s tatus  É tat  du  d i sposi ti f d 'en traînement  

(don ' t  care)  (sans  importance)  

Figure  1 0  – Diagramme d 'états  du  d ispositi f d 'entraînement  
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7.2.2  Démarrage  

La  séquence de  démarrage  est  représentée  à  l a  F igure  1 1 .  

a)  Tension  de  commande  “acti ve” :  

1 )  a l imentation  fourn ie  à  l 'u n i té  de  commande et  au(x)  d isposi ti f(s)  d 'en traînement;  
i n i tia l i sation  de  l 'un i té  de  commande et du  (des)  d i sposi ti f(s)  d 'entraînement;  

2)  établ issement de  la  communication .  

b)  Tant que  l es  calcu ls  i n formatiques  i n ternes  au  d ispos i ti f d 'entraînement ne  sont pas  
achevés,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement transmet l 'état “non  prêt pour la  m ise  sous  tens ion” ,  
b i ts  1 4  et 1 5  =  0 ,  mot d 'état.  

c)  Le  d ispos i ti f d 'en traînement transmet l 'état “prêt pour l 'a l imentation  pri ncipale” ;  (bi t  1 4  =1 ,  
b i t  1 5  =  0 ,  mot d 'état) .  Pas  d 'erreur en  C1 D,  (S-0-001 1 ) .  

d )  L'al imentation  pri ncipale  du  (des)  d isposi ti f(s)  d 'en traînement est  activée.  

e)  Le  d ispos i ti f d 'en traînement est prêt et ne  comporte  aucun  couple  (bi t  1 4  =  0 ,  b i t  1 5  =  1 ,  
mot d 'état) .  Le  maître  peu t défi n i r “activer l e  d ispos i ti f d 'entraînement"  et “d isposi ti f 
d 'en traînement sous  tens ion” .  

f)  Le  maître  émet “acti ver l e  d ispos i ti f d 'entraînement"  (b i t  1 4  =  1 ,  mot de  commande).  Le  
“temps  de  retard  d 'activation  du  d isposi ti f d 'en traînement”  (S-0-0295)  est déclenché.   

g )  Le  maître  émet “d isposi ti f d 'entraînement sous  tension"  (b i t  1 5  =  1 ,  mot de  commande).  

h )  Le  " temps  de  retard  d 'acti vation  du  d isposi ti f d 'en traînement"  (S-0-0295)  est écou lé  et 
“d ispos i ti f d 'entraînement sous  tension”  est défi n i  (b i t  1 5  =  1 ,  mot de  commande).  Le  
couple  est acti f.  Le  d ispos i ti f d 'en traînement i nd ique  “prêt à  fonctionner”  (b i t  1 4  =  1 ,  mot  
d 'état)  et le  “ temps  de  retard  de  m ise  sous  tension  du  d ispos i ti f d 'en traînement”  (S-0-
0206)  est  déclenché.  

i )  Le  “ temps  de  retard  de  m ise  sous  tension  du  d ispos i ti f d 'entraînement”  (S-0-0206)  est 
écou lé.  Le  d isposi ti f d 'en traînement défin i t  l e  "tra i temen t des  valeurs  de  consigne  d 'état"  
(b i t  3  =  1 ,  mot d 'état)  et  su i t  l es  valeurs  de  cons igne  de  l 'un i té  de  commande.  

 
Control  word,  bit 1 4 

drive enable  

Status word,  bit 1 4 

a 

a1 +a2 

c d  e f g  h  i  

b  

S-0-0206 

S-0-0295 

Control  word,  bit 1 5 
drive on  

Status word,  bit 1 5 

Status word,  bit 3 

Torque is  active 

IEC  

  

Ang lais  Français  

Control  word ,  b i t  1 4 ,  d ri ve  enable  Mot  d e  commande,  b i t  1 4 ,  d i spos i ti f 
d ’ en traînement  acti vé  

Control  word ,  b i t  1 5,  d ri ve  on  Mot  d e  commande,  b i t  1 5,  d i sposi ti f 
d ’ en traînement  sous  tension  

Status  word  Mot  d ’état  

Torque  i s  acti ve  Le  couple  est  acti f 

Figure 1 1  – Séquence de  b i ts  au  cours  du  démarrage  
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7.2.3  Arrêt  

7. 2.3.1  Cas  1 :  Si tuation  normale  

La  séquence  su ivan te  est exécu tée  au  cours  de  l ’ arrêt  normal :  

a)  Le  d ispos i ti f d 'en traînement su i t  les  valeurs  de  cons igne  de  l ' un i té  de  commande.  

b)  Le  maître  émet “d isposi ti f d 'en traînement hors  tension”  (b i t  1 5  =  0 ,  mot de  commande).  Le  
d ispos i ti f d 'en traînement est  arrêté  dans  l es  mei l l eures  cond i ti ons  possib les.  

c)  nmin  est atte in t  dans  l e  cadre  du  temps  de  retard  maximum  de  m ise  hors  tens ion  du  
d ispos i ti f d 'en traînement (S-0-0273)  et l e  “ temps  de  retard  de  m ise  hors  tens ion  du  
d ispos i ti f d 'en traînement“  (S-0-0207)  est déclenché:  l e  d ispos i ti f d 'entraînement est  arrêté  
au  moyen  du  couple  j usqu 'à  l 'écou lement du  “ temps  de  retard  de  m ise  hors  tens ion  du  
d ispos i ti f d 'en traînement“  (S-0-0207).  

d )  Le  d ispos i ti f d 'en traînement désactive  le  couple  et transmet l 'état “exempt de  couple”  (b i t  
1 4  =  0 ,  mot d 'état).  

e)  Le  maître  ré in i ti a l ise  l e  b i t  1 4  sur l 'état “non  acti vé”  (b i t  1 4  =  0 ,  mot de  commande).  

f)  L'a l imentation  pri ncipale  est  désactivée.  

g )  Le  d ispos i ti f d 'entraînement transmet l 'état “prêt pour l 'a l imentation  principale” ;  (b i t  1 4  =1 ,  
b i t  1 5  =  0 ,  mot d 'état) .  

7.2.3.2  Cas  2:  Si tuation  d 'erreur 

La  séquence su ivan te  est exécu tée  en  ra ison  d ’ une  s i tuation  d ’erreur au  cours  de  l ’arrêt:  

a)  Le  d isposi ti f d 'en traînement su i t  l es  valeurs  de  consigne  de  l 'un i té  de  commande.  

b)  Le  maître  émet “d isposi ti f d 'en traînement hors  tension”  (b i t  1 5  =  0 ,  mot de  commande).  Le  
d isposi ti f d 'en traînement est  arrêté  dans  l es  mei l l eures  cond i tions  poss ib les .  

c)  nmin  n 'est  pas  attein t dans  l e  cadre  du  temps  de  retard  maximum  de  m ise  hors  tension  du  
d ispos i ti f d 'entraînement (S-0-0273).  Le  frein  est verrou i l lé  en  cas  d 'écou lement du  temps  
de  retard  maximum  de  m ise  hors  tens ion  du  d i sposi ti f d 'en traînement (S-0-0273).  Le  
d ispos i ti f d 'en traînement désactive  l e  couple  (b i t  1 4  =  0 ,  mot d 'état) .   

NOTE  Le  d i sposi ti f d 'en traînement  est  arrêté  au  moyen  du  frein  u n iquement.   

d)  Atteindre  nmin  n 'est p lus  pertinent.   

e)  Le  maître  ré in i ti a l ise  l e  b i t  1 4  sur l 'état “non  acti vé”  (b i t  1 4  =  0 ,  mot  de  commande).  

f)  L'a l imen tation  pri ncipale  est  désactivée.  

g )  Le  d ispos i ti f d 'entraînement transmet l 'état “prêt pour l 'a l imentation  principale” ;  (b i t  1 4  =1 ,  
b i t  1 5  =  0 ,  mot d 'état) .  

La  F igure  1 2  présen te  les  deux cas  de  séquences  d 'arrêt.  

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 461  –  

 

S-0-0273 

nmin  is  not reached  
brake is locked  

Control  word,  bit 1 4  
enable drive 

Status word,  bit 1 4  

a  b c e f g  d  

Status word,  bit 1 5  

nmin  is  reached  
brake is locked  n>nmin  

S-0-0207 

Control  word,  bit 1 4  
enable drive 

Status word,  bit 1 4  

a  b b1  e f g  c1  

Status word,  bit 1 5  

n>nmin  

Case 1 :  

Case 2:  d  

nmin  is  reached  

Control  word,  bit 1 5  
drive on  

Control  word,  bit 1 5  
drive on  

IEC  

  

Ang lais  Français  

Case  1  Cas  1  

Con trol  word ,  b i t  1 4 ,  enabl e  d ri ve  Mot  d e  commande,  b i t  1 4 ,  acti ver l e  d i sposi ti f 
d ’ en traînement  

Control  word ,  b i t  1 5,  d ri ve  on  Mot  d e  commande,  b i t  1 5,  d i sposi ti f 
d ’ en traînement  sous  tension  

nmi n  i s  reached   

brake  i s  l ocked  

nmi n  est  attei n t  

l e  frei n  est  verrou i l l é  

S tatus  word  Mot d ’état  

Case  2  Cas  2  

nmi n  i s  not  reached  nmi n  n ’est  pas  atte in t  

Figure 1 2  – Séquence de  bi ts  au  cours  de  l 'arrêt 

7.2.3.3  Arrêt en  raison  d 'une erreur 

Cette  opération  doi t  être  effectuée  par l e  d ispos i ti f d 'en traînement lorsqu 'une  erreur de  C1 D  
se  produ i t.  

a)  Le  d isposi ti f d 'en traînement su i t  l es  valeurs  de  consigne  de  l 'un i té  de  commande.  

b)  Le  d ispos i ti f d 'en traînement a  reconnu  une  erreur et transmet l 'état “arrêt du  d isposi ti f 
d 'en traînement,  erreur en  C1 D”  (b i t  1 3  =  1 ,  mot d 'état) .  I l  i gnore  par a i l leurs  les  va leurs  de  
cons igne  cycl i ques  (b i t  3  =  0 ,  mot d 'état) .  Le  d isposi ti f d 'en traînemen t est arrêté  dans  l es  
mei l l eures  cond i tions  possibles .  L 'état rée l  du  d isposi ti f d 'en traînement après  arrêt est  
retransm is  à  l 'un i té  de  commande  avec l 'état  des  b i ts  1 4  et 1 5,  mot d 'état.  
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c)  Le  d ispos i ti f d 'en traînement s 'est arrêté  et désactive  l e  couple.  

d )  Avant de  réactiver l 'a l imen tation ,  l 'arrêt du  d i sposi ti f d 'entraînement doi t  être  annu lé  via  
“ré in i tia l iser l e  d iagnostic  de  classe  1 ”  (S-0-0099).  Après  cette  opération ,  l e  b i t  1 5  du  mot  
de  commande doi t ê tre  à  l 'état 0 .  

e)  Le  maître  émet “d isposi ti f d 'entraînement sous  tension”  (bi t  1 5  =  1 ,  mot de  commande).  

La  F igure  1 3  présente  l 'arrêt  en  ra ison  d 'une  séquence  de  b i ts  erronée.  
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Enable drive,  bit 1 4  

Drive on,  bit 1 5 

Status word    

bi t 1 3  

bit 1 5  

bit 1 4 

a b 

Reset by S-0-0099 

c 

bit 3  

d  e 

See start-up 
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Ang lais  Français  

Control  word  Mot  d e  commande  

Enabl e  d ri ve  D i spos i ti f d ’ en traînement  acti vé   

Dri ve  on  D i spos i ti f d ’ en traînement  sous  tension  

See  start-up  Voi r démarrage   

Status  word  Mot  d ’état  

Reset by S-0-0099  Réin i ti a l i sati on  par S -0-0099  

Figure 1 3  – Séquence de  bi ts  pour erreur C1 D   

7. 3  Paramètres  du  d ispositi f d 'entraînement  

7.3. 1  Paramètres  du  moteur (FG  Moteur)  

Le  groupe  de  fonctions  FG  Moteur décri t  l es  paramètres  de  courant,  de  couple  et de  
surcharge  d 'un  moteur électri que.  Ces  paramètres  son t u ti l i sés  par le  d isposi ti f 
d ’entraînement pour calcu ler l es  données  maximales  pour l 'axe,  te l l es  que  le  couple  maximal  
et  la  vi tesse  maximale.  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-01 09  Couran t de  poin te  du  moteur 

•  S-0-01 1 1  Couran t de  main tien  con tinu  du  moteur 

•  S-0-01 1 3  Rég ime maximal  du  moteur 

•  S-0-01 1 4  L im i te  de  charge  du  moteur 

•  S-0-01 96  Couran t assigné  du  moteur 

•  S-0-0533  Couple/force  de  main tien  continu  du  moteur 

•  S-0-0534  Couple/force  de  poin te  du  moteur 
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7.3.2  Paramètres  de  l 'ampl i ficateur (FG  Ampl ificateur)  

Le  groupe  de  fonctions  FG  Ampl i ficateur décri t  l e  paramètre  de  l 'un i té  de  pu issance  d 'un  
d ispos i ti f d 'en traînement é lectrique.  Pour l ' i denti fication  du  d ispos i ti f d ’en traînement,  u ti l i ser 
l e  groupe de  fonctions  FG_I den ti fication  du  GDP.  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-01 1 0  Couran t de  poin te  de  l 'ampl i ficateur 

•  S-0-01 1 2  Couran t assigné  de  l 'ampl i ficateur 

•  S-0-0380  Tension  de  bus  à  couran t conti nu  

•  S-0-0381  Couran t de  bus  à  couran t conti nu  

•  S-0-0382  Al imentation  de  bus  à  couran t conti nu  

•  S-0-0388  Lim i te  de  courant de  fre inage  

•  S-0-0389  Couran t efficace  

7.3.3  Paramètres  du  retour du  moteur (FG  Retour du  moteur)  

Ce groupe  de  fonctions  FG  Retour du  moteur défin i t  les :  

•  I DN  pour l e  paramétrage  du  codeur 1  (retour du  moteur).  

•  I DN  pour l 'affichage des  valeurs  de  réaction  i nstantanées  1 .  

•  I DN  pour l e  con trôle  des  données  de  pos i ti on  (retour du  moteur. )   

L' i ndex 1  fa i t  référence au  retour du  moteur.  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-01 1 6  Résolu tion  de  retour 1  

•  S-0-01 64  Valeur de  réaction  en  accélération  1  

•  S-0-01 65 Marques  de  référence codées  pour l a  d i stance  A 

•  S-0-01 66  Marques  de  référence codées  pour l a  d i stance  B  

•  S-0-01 67  Lim i te  de  fréquence  de  réaction  1  

•  S-0-01 77  Distance  absolue  1  

•  S-0-0256  Facteur de  mu l ti p l ication  1  

•  S-0-0277  Type  de  retour en  posi ti on  1  

•  S-0-0378  Plage  de  codeurs  absolue  1  

•  S-0-0536  Valeur de  réaction  en  accélération  acti ve  

7.3.4  Paramètres  de  retour externe  (FG  Retour externe)  

Le  groupe  de  fonctions  FG  Retour externe  défin i t  l es:  

•  I DN  pour l e  paramétrage  du  codeur 2  (retour externe).  

•  I DN  pour l 'affichage  des  valeurs  de  réaction  i nstantanées  2 .  

•  I DN  pour l e  con trôle  des  données  de  pos i ti on  (retour externe) .   

L ' index 2  fai t  référence  au  retour externe.  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants:  

•  S-0-01 1 5  Type  de  retour en  pos i tion  2  
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•  S-0-01 1 7  Résolu tion  de  retour 2  

•  S-0-01 68  Lim i te  de  fréquence  de  réaction  2  

•  S-0-01 78  Distance  absolue  2  

•  S-0-01 95 Valeur de  réaction  en  accélération  2  

•  S-0-0257  Facteur de  mu l ti p l ication  2  

•  S-0-0379  Plage  de  codeurs  absolue  2  

•  S-0-0391  Fenêtre  de  con trôle  de  retour en  posi tion  

7.3.5  Paramètres  mécaniques  (FG  Mécan ique)  

Le  groupe  de  fonctions  FG  Mécan ique  comprend  l es  IDN  su ivan ts:  

•  S-0-0058  Dégagement d ' i nversion  

•  S-0-01 03  Valeur modu lo  

•  S-0-01 21  Rotations  d 'entrée  de  l 'engrenage  de  charge  

•  S-0-01 22  Rotations  de  sortie  de  l 'engrenage de  charge  

•  S-0-01 23  Constante  d 'avance  

•  S-0-0276  Commande  de  procédure  de  retour à  l a  p lage  de  modu les  

•  S-0-0278  Capaci té  de  débattement maximale  

•  S-0-0280  Seu i l  d ' i nsuffisance  de  capaci té  

•  S-0-0281  Seu i l  de  dépassement de  capaci té  

Le  rapport d 'engrenage d 'un  tra in  d 'engrenages  est ca lcu lé  par l e  d isposi ti f d ’en traînement à  
parti r du  rapport des  rotations  d 'en trée  aux rotations  de  sortie.   

01 22)-0-(S sortie de rotations

01 21 )-0- (S entréed' rotations
  engrenaged' Rapport =  

 

7.3.6  Paramètres  de  pu issance  (FG_Power_Limit)  

Le  groupe  de  fonctions  FG_Power_Lim i t  comprend  l es  IDN  su ivan ts:  

•  S-0-01 58  Seu i l  de  pu issance  (Px)  

•  S-0-0337  État 'P plus  grand  que  Px'  

•  S-0-0385 Pu issance  acti ve  

•  S-0-0387  Surcharge  de  pu issance  

7.3.7  Paramètres  d 'accélération  (FG  Limite  d 'accélération)  

Le  groupe  de  fonctions  FG  L im i te  d 'accélération  comprend  les  I DN  su ivants:  

•  S-0-01 36  Valeur l im i te  d 'accélération  

•  S-0-01 37  Valeur l im i te  de  décélération  

•  S-0-01 38  Valeur l im i te  d 'accélération  bipola i re  

•  S-0-0349  Lim i te  d 'à-coups  b ipola i res  

a ins i  que  

•  S-0-01 94  Valeur de  consigne  d 'accélération   

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 465  –  

7.3.8  Paramètres  de  d iagnostic  spéci fique  au  d isposi ti f d 'en traînement (FG  
Diagnostic  de  d isposi ti f d 'entraînement)  

Le  groupe  de  fonctions  FG  D iagnostic  de  d isposi ti f d 'en traînement  décri t  les  fonctions  de  
d iagnostic supplémentai res  d 'un  d isposi ti f d 'en traînement.  S i  un  avertissement est masqué  
dans  S-0-0097  D iagnostic  de  classe  2  Masque,  l 'avertissement ne  défin i t  pas  l e  bi t  
d 'avertissement dans  l 'état  du  d ispos i ti f d 'en traînement.  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants:  

•  S-0-001 1  D iagnostic  de  classe  1  (C1 D)  

•  S-0-001 2  D iagnostic  de  classe  2  (C2D)  

•  S-0-0097  D iagnostic  de  classe  2  Masque  

7.3.9  Paramètres  de  température  avec d iagnostics  d 'avertissement et  d 'arrêt  
(FG_Drive_Warn ing)  

Le groupe de  fonctions  (FG_Drive_Warn ing)  comprend  l es  paramètres  de  température  pour 
l es  d iagnostics  d 'avertissement et d 'arrêt.  

Avertissement:  En  cas  d 'avertissement,  l e  d isposi ti f d ’entraînement génère  un  d iagnostic.  Le  
tra i temen t de  l 'avertissement correspondant est défin i  dans  chaque paramètre  séparément.  
Le  d isposi ti f d ’entraînement  

•  défin i t  l e  numéro de  d iagnostic  (S-0-0390)  dans  l e  Code d 'état du  d ispos i ti f d 'en traînement 
correspondant,   

•  défin i t  un  b i t  d 'avertissement dans  l e  S-0-001 2  D iagnostic de  classe  2  (C2D),  

•  défin i t  l 'avertissement (bi t  1 2)  dans  l e  S-0-01 35  État  du  d ispos i ti f d 'en traînement,  e t  

•  défin i t  l ' avertissement du  d ispos i ti f (b i t  6)  dans  le  S-0-1 045 état  de  d isposi ti f (S-DEV).   

Erreur:  En  cas  d 'erreur (arrêt),  l e  d ispos i ti f d ’entraînement  doi t  générer un  d iagnostic et  
acti ver l a  procédure  d 'arrêt associée  à  l 'appl ication .  Le  trai tement correspondan t de  l 'erreur 
est  défi n i  dans  chaque  paramètre  séparément.  Le  d ispos i ti f d ’en traînement  

•  défin i t  l e  numéro de  d iagnostic (S-0-0390)  dans  l e  Code d 'état d u  d isposi ti f d 'en traînement 
correspondant,   

•  défin i t  un  b i t  d 'erreur dans  l e  S-0-001 1  D iagnostic de  classe  1  (C1 D),  

•  défin i t  l 'erreur d 'arrêt  (b i t  1 3)  dans  l e  S-0-01 35 État du  d ispos i ti f d 'en traînement,  

•  défin i t  l 'erreur du  d ispos i ti f (bi t  7)  dans  l e  S-0-1 045 État de  d isposi ti f (S-DEV),  et  

•  active  l a  procédure  d 'arrêt  associée  à  l 'appl ication .  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-0200  Température  d 'avertissement de  l 'ampl i ficateur 

•  S-0-0201  Température  d 'avertissement du  moteur 

•  S-0-0202  Température  d 'avertissement dû  à  une  erreur dans  l e  système de  
refroid issement  

•  S-0-0203  Température  d 'arrêt de  l 'ampl i ficateur 

•  S-0-0204  Température  d 'arrêt du  moteur 

•  S-0-0205  Température  d 'arrêt dû  à  une  erreur dans  l e  système de  refroid issement  

•  S-0-031 0  Avertissement de  surcharge  

•  S-0-031 1  Avertissement de  surchauffe  de  l 'ampl i ficateur 

•  S-0-031 2  Avertissement de  surchauffe  du  moteur 
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•  S-0-031 3  Avertissement dû  à  une  erreur dans  l e  système de  refroid issement  

•  S-0-0383  Température  du  moteur 

•  S-0-0384  Température  de  l 'ampl i ficateur 

7.4  Fonctionnement synchrone  du  d isposi ti f d 'entraînement (FG  Fonctionnement 
synchrone  du  d ispositi f d 'entraînement)  

7.4. 1  Général i tés  

Le  groupe de  fonctions  FG  Fonctionnement synchrone du  d ispos i ti f d 'en traînement  comprend  
l es  IDN  su ivants :  

•  S-0-01 83  P lage  de  vi tesse  de  synchron isation  

•  S-0-01 84  L im i te  d 'erreur de  vi tesse  de  synchron isation  

•  S-0-0223  Commande  de  procédure  de  fonctionnement synchrone  con trôlé  par l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement  

•  S-0-0224  Adresse  de  broche  pri ncipa le  

•  S-0-0225 Paramètre  de  fonctionnement synchrone  

•  S-0-0226  Rotations  de  broche  pri ncipale  

•  S-0-0227  Rotations  de  broche  synchrone  

•  S-0-0228  Fenêtre  de  posi ti on  de  synchron isation  

•  S-0-0229  Lim i te  d 'erreur de  pos i tion  de  synchron isation  

•  S-0-0230  Décalage  de  pos i ti on  synchrone  

•  S-0-0268  Rég lage  angu la i re  

•  S-0-0308  État de  fonctionnement de  synchron isation  

•  S-0-0309  État d 'erreur de  synchron isation  

Une appl ication  type  d 'un  d ispos i ti f d 'en traînement de  broche  synchrone  est une  mach ine  
tournante  dans  laquel l e  l a  p ièce  doi t être  transférée  de  l a  broche  principale  (broche  
principale ,  adresse  dans  S-0-0224)  à  l a  broche  secondai re  (=  broche  synchrone)  sans  
nécess i ter d 'arrêter la  broche  pri ncipale.  

Le  paramètre  de  fonctionnement synchrone (S-0-0225)  doi t sé lectionner l e  mode de  
fonctionnement synchrone à  exécuter.  Le  paramètre  S-0-0230  Décalage  de  pos i tion  
synchrone décri t  l 'ang le  de  décalage  entre  les  poin ts  de  référence  de  l a  broche  pri ncipa le  et  
de  l a  broche  synchrone.  La  broche  synchrone doi t compenser l e  S-0-0230  Décalage  de  
pos i tion  synchrone pendant l e  fonctionnement synchrone.  

La  F igure  1 4  représente  un  exemple  de  fonctionnement de  broche  synchrone.  
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IEC  

  

Ang lais  Français  

Lead  spind le  Broche  pri ncipal e  

Posi ti on  feedback value  status  É tat  de  valeur d e  retou r en  pos i ti on  

Posi ti on  feedback marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  retour en  posi ti on  

Actual  posi ti on  value  i s  referred  to  mach ine  zero  
poin t  

La  valeur de  posi ti on  rée l l e  se  rapporte  au  poi n t  
zéro  mach ine  

Posi ti on  feedback 1  reference  marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  référence  de  retour en  
posi ti on  1  

Reference  offset  Décal age  de  référence  

Reference  poi n t  l ead  spind le  Broche  pri ncipal e  de  poi n t  de  référence  

Synchronous  spind le  Broche  synchrone  

Synchronous  posi ti on  offset  Décal age  de  pos i ti on  synch rone  

Reference  poi n t  synch ronous  spind l e  Broche  synchrone  de  poi n t  de  référence  

Figure 1 4 – Diagramme de  fonctionnement de  broche synchrone  

NOTE  Les  s i gnes  des  données  de  posi ti on  dépendent d e  l a  confi guration  de  l a  mach ine.  Les  poin ts  de  référence  
se  rapporten t  au  poin t  zéro  mach ine.  

7.4.2  Synchron isation  de  l a  broche synchrone avec l a  broche  principale,  en  
présence d 'un  décalage  angulaire  fixe  

La  séquence su ivan te  (voir F i gure  1 5)  doi t  être  val ide.  

1 )  La  broche  synchrone su i t  l es  valeurs  de  cons igne  de  l 'un i té  de  commande.  

2)  Avec l e  déclenchement de  la  commande de  procédure  de  fonctionnement synchrone  
con trôlé  par l e  d ispos i ti f d 'entraînement (S-0-0223),  l es  valeurs  de  cons igne  pour l a  
broche  synchrone sont dédu i tes  de  l a  va leur de  cons igne  de  la  vi tesse  ou  de  l a  va leur de  
consigne  de  l a  posi tion  de  la  broche  principale .  Cette  opération  est effectuée  dans  l 'un i té  
de  commande.  Le  MDT déd ié  à  l a  broche  synchron isée  contien t l es  valeurs  dédu i tes.  
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3)  La  broche  synchrone accélère  j usqu 'à  l a  vi tesse  synchrone.  Pour atte indre  l e  décalage  
angu la i re  donné  (S-0-0230),  l e  d isposi ti f d 'en traînement qu i  do i t  être  synchron isé,  peu t 
dépasser l a  vi tesse  synchrone pendant une  courte  durée.  

4)  L'état  de  synchron isation  (S-0-0308)  est défi n i  l orsque:  

a)  l a  valeur de  retour en  vi tesse  se  s i tue  dans  l a  p lage  de  vi tesse  de  synchron isation  (S-
0-01 83)  l ors  de  l a  synchron isation  de  la  vi tesse,  ou  

b)  l a  valeur de  retour en  posi tion  se  s i tue  dans  l a  fenêtre  de  pos i tion  de  synchron isation  
(S-0-0228)  l ors  de  l a  synchron isation  de  la  pos i ti on .  

5)  Le  contrôle  de  l a  l im i te  d 'erreur de  synchron isation  (S-0-01 84  pour l a  vi tesse  ou  S-0-0229  
pour l a  pos i tion)  est  acti vé  l orsque  l a  synchron isation  est réa l isée  pour l a  prem ière  fo is .  
Lorsque  l es  valeurs  de  réaction  (vi tesse  ou  pos i ti on)  dépassent l es  l im i tes  d 'erreur,  l 'état  
d 'erreur de  synchron isation  (S-0-0309)  est  défi n i .  

 

t 

Lead  spindle   
actual  velocity 

t 

1  2  3 4  5 6 7  

Procedure command,   
drive control led   
synchronous  

operation  (S-0-0223)  
(see note 1 ) 

New spindle  
angle position   
is commanded  
(S-0-01 53)  
(see note 2) 

A new speed  
ratio is  

commanded   
  

(see note 3) 

Synchronous spindle  
actual  velocity 

IEC  
  

Ang lais  Français  
Lead  spind le  actual  veloci ty  Vi tesse  réel l e  de  l a  broche  pri ncipale  
Synchronous  spi nd le  actual  vel oci ty  Vi tesse  réel l e  de  l a  broche  synchrone  
Procedure  command ,  d ri ve  con trol l ed  synchronous  
operati on  (see  note  1 )  

Commande  de  procédu re,  fonctionnement  
synchrone  con trôlé  par l e  d i sposi ti f d ’ en traînement  
(voi r note  1 )  

New spi nd l e  ang le  posi ti on  i s  commanded  (see  note  
2)  

La  nouvel l e  posi ti on  angu lai re  de  l a  broche  est  
commandée  (vo i r note  2 )  

A new speed  ratio  i s  commanded  (see  note  3)  Un  nouveau  rapport  de  vi tesse  est  commandé  (voi r 
note  3 )  

De  p l us  amples  i n formations  sont  données  en  7. 4. 2 ,  7 . 4. 3  et  7 . 4 . 4 .  

NOTE  1  Voi r 7 . 4. 2 .  

NOTE  2  Voi r 7 . 4. 3.  

NOTE  3  Voi r 7 . 4. 4.  

Figure 1 5 – Diagramme de  vi tesse  pour l es  broches  principale  et  synchrone  
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7.4.3  Nouveau  décalage  de  position  synchrone  après  synchronisation  

En  mode de  synchron isation  angu la i re  (S-0-0225),  e t après  sa is ie  de  l a  nouvel le  pos i ti on  
angu la i re  de  broche  (S-0-01 53),  l a  broche  synchrone  dépasse  ou  rédu i t l a  vi tesse  de  
synchron isation  pendant une  courte  durée  afi n  d 'atte indre  l a  posi tion  angu la i re  souhai tée.  A la  
F igure  1 5,  poin t  6,  l a  pos i ti on  angu la i re  souhai tée  est  atte in te.  
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Procedure command   
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(see note 1 ) 
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(see note 2) 

Synchronization  position  error l imit (S-0-0229) 
Lead  spindle 
Synchronous spindle 

Lead  spindle 

Error l imit  
(S-0-0229) 

Synchronous spindle 

Position  window  
(S-0-0228) 

Synchronization  position  window (S-0-0228) 

IEC  

  

Ang lais  Français  

Lead  spind le,  synchronous  spi nd le,  actual  posi ti on  Broche  pri ncipal e,  broche  synchrone,  pos i ti on  
rée l l e  

Synchron i zation  posi ti on  wi ndow Fenêtre  de  posi ti on  de  synch ron isation  

Synchron i zation  posi ti on  error l im i t  L im i te  d ’erreur d e  posi ti on  de  synch ron isation  

Procedure  command  d ri ve  con trol l ed  synchronous  
operati on  (see  note  1 )  

Commande  de  procédu re  de  fonctionnement 
synchrone  con trôlé  par l e  d i spos i ti f d ’ en traînement  
(voi r note  1 )  

Synchronous  ang le  pos i ti on  atta ined  (mon i tori ng  
starts)  (see  note  2)  

Pos i ti on  angu lai re  synchrone  a ttei n te  ( l ancement  
du  contrôl e)  (voi r note  2 )  

NOTE  1  Voi r F i gu re  1 5,  po in t  2  

NOTE  2  Voi r F i gu re  1 5,  po in t  5  

Figure 1 6  – Diagramme de  retour en  position   
pour l es  broches  principale  et  synchrone  

7.4.4  Nouveau  rapport de  vi tesses  après  synchron isation  

L'un i té  de  commande doi t ré in i ti a l i ser l e  b i t  2  d u  paramètre  de  synchron isation  (S-0-0225)  à  0  
et  permettre  une  mod i fication  du  rapport entre  l es  rotations  de  l a  broche  principa le  (S-0-0226)  
et  l es  rotations  de  l a  broche  synchrone  (S-0-0227).  Ceci  ne  doi t  avoi r aucune  in fluence  su r l a  
broche  synchrone à  cet i nstant.  
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L'un i té  de  commande doi t défin i r de  nouvel l es  valeurs  pour l es  rotations  de  l a  broche  
principale  (S-0-0226)  et l es  rotations  de  l a  broche  synchrone  (S-0-0227)  dans  l e  cas  de  l a  
broche  synchrone,  afin  de  calcu ler un  nouveau  rapport de  vi tesse  entre  la  broche  pri ncipale  et  
l a  broche  synchrone.  

Le  rég lage  du  b i t  2  =  1  dans  l e  paramètre  de  synchron isation  (S-0-0225)  doi t con tribuer à  ce  
que  la  broche  synchrone  tienne  compte  du  nouveau  rapport de  vi tesses,  et  accélère  l a  vi tesse  
de  l a  broche  synchrone  j usqu 'à  la  nouvel l e  vi tesse  synchrone.  À la  F igure  1 6,  poin t 7 ,  l a  
vi tesse  souhai tée  est  a tte in te.  

En  mode  de  synchron isation  de  pos i ti on ,  une  nouvel le  pos i ti on  angu la i re  doi t  pouvoir être  
attein te  en  défin issant une  nouvel le  posi ti on  angu la i re  de  broche  (S-0-01 53).  

7.5  Retour à  la  posi tion  de  référence  

7.5. 1  Description  du  FG  Retour à  l a  posi tion  de  référence  

Ce groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-0041  Vi tesse  de  retour à  l a  pos i tion  de  référence  

•  S-0-0042  Accélération  de  retour à  la  pos i ti on  de  référence  

•  S-0-0052  Distance  de  référence 1  

•  S-0-0054  Distance  de  référence 2  

•  S-0-01 08  Correction  des  avances  

•  S-0-01 46  Commande  de  procédure  de  retour à  l a  pos i tion  de  référence con trôlé  par l 'un i té  
de  commande  

•  S-0-01 47  Paramètre  de  retour à  l a  pos i tion  de  référence  

•  S-0-01 48  Commande de  procédure  de  retour à  l a  posi ti on  de  référence  con trôlé  par le  
d ispos i ti f d 'en traînement  

•  S-0-01 50  Décalage  de  référence  1  

•  S-0-01 51  Décalage  de  référence  2  

•  S-0-01 71  Commande  de  procédure  de  calcu l  d u  déplacement  

•  S-0-01 72  Commande  de  procédure  de  déplacement par rapport au  système référencé  

•  S-0-01 73  Posi tion  de  marqueur A 

•  S-0-01 74  Posi tion  de  marqueur B  

•  S-0-01 75 Paramètre  de  déplacement 1  

•  S-0-01 76  Paramètre  de  déplacement 2  

•  S-0-01 91  Commande  de  procédure  d 'annu lation  de  poin t de  référence  

•  S-0-0297  Distance  de  retour à  l a  pos i tion  de  référence  

•  S-0-0298  D istance  proposée  par rapport  à  l ' i n terrupteur d 'orig ine  

•  S-0-0299  Décalage  de  l ' i n terrupteur d 'ori g ine  1  

•  S-0-0356  D istance  i n terrupteur d 'ori g ine  – impu ls ion  au  marqueur 

•  S-0-0357  D istance  par rapport à  l ' impu ls ion  au  marqueur 

•  S-0-0358  Décalage  de  l ' i n terrupteur d 'ori g ine  2  

•  S-0-0400  I n terrupteur d 'orig ine  

•  S-0-0403  État de  la  valeur de  retour en  posi tion  

•  S-0-0404  État de  la  valeur de  cons igne  de  posi ti on  

•  S-0-0407  Retour à  la  pos i ti on  de  référence acti vé  
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•  S-0-0408  Impu ls ion  au  marqueur de  référence enreg istrée  

La  procédure  de  retour à  l a  posi tion  de  référence peu t être  commandée  par l 'un i té  de  
commande ou  par l e  d i spos i ti f d 'en traînement.  Des  commandes  de  procédure  doiven t être  
prévues  pour les  deux possibi l i tés .  

7.5.2  Retour à  la  posi tion  de  référence  contrôlé  par l e  d ispositi f d 'entraînement  

Les  cond i ti ons  su ivantes  doivent être  val i des.  

•  Le  retour en  posi tion  est  associé  au  d ispos i ti f d 'en traînement et  l 'acqu is i tion  de  posi ti on  
réel l e  est  réal isée  par le  d isposi ti f d 'en traînement.  

•  L ' in terrupteur d 'orig ine  est re l i é  d i rectement au  d isposi ti f d 'en traînement ou  à  l ' un i té  de  
commande.  L'un i té  de  commande  doi t sé lectionner un  des  s ignaux su ivants  dans  l e  S-0-
01 47  pour l e  retour à  l a  posi tion  de  référence:  i n terrupteur d 'ori g ine  (S-0-0400),  
i n terrupteurs  de  fin  de  course  (S-0-0478)  ou  l a  bu tée  posi ti ve  avec couple  de  fixation  (S-0-
0530).  

Avant que  l ' un i té  de  commande ne  lance  l a  procédure  de  retour à  l a  posi ti on  de  référence 
con trôlé  par le  d isposi ti f d 'en traînement,  en  défin issan t et  en  activant  l a  commande de  
procédure  S-0-01 48,  l ' un i té  de  commande doi t attri buer l es  s ignaux de  commande et d 'état  
nécessai res  aux b i ts  en  temps  réel  via  l e  canal  de  service.  

La  F igure  1 7  représente  l a  séquence de  b i ts  pour un  retour à  l a  pos i tion  de  référence contrôlé  
par le  d isposi ti f d 'en traînement.  

 Procedure command   
set and  enabled  

Procedure command   change   
bit (Bit 5 status word)  
(drive stopped) 

Home switch  (S-0-0400) 

Latch  reference marker  
pulse 

Position  feedback  
marker pulse 

Position  feedback  
value status (S-0-0403) 

* 

IEC  

  

Ang lais  Français  

Procedure  command  set  and  enabl ed  Commande  de  procédu re  défi n ie  et  acti vée  

Procedure  command  change  b i t  (B i t  5  s tatus  word)  
(d ri ve  s topped )   

Commande  de  procédu re  «Changer l e  b i t  (mot 
d ’état  d e  b i t  5)  (d i sposi ti f d ’ en traînement arrêté)  

Home  swi tch  I n terrupteu r d ’ori g i ne  

Latch  reference  marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  référence  de  
verrou i l l age  

Posi ti on  feedback marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  retour en  pos i ti on  

Posi ti on  feedback value  status  É tat  de  valeur d e  retou r en  pos i ti on  

Figure 1 7  – Séquence de  bi ts  pour le  retour à  l a  posi tion   
de  référence contrôlé  par l e  d isposi ti f d 'entraînement  

Au  cours  de  la  période  dés ignée par un  “  *  “  à  l a  F i gure  1 7,  l 'u n i té  de  commande doi t l i re  la  
va leur de  consigne  de  posi tion  (S-0-0047)  du  d ispos i ti f d 'en traînement.  
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IEC  

  

Ang lais  Français  

Home swi tch  I n terrupteu r d ’ori g i ne  

Posi ti on  feedback marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  retour en  pos i ti on  

Reference  marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  référence   

Hom ing  veloci ty  Vi tesse  de  retou r à  l a  posi ti on  de  référence  

Veloci ty of the  d ri ve  Vi tesse  du  d i sposi ti f d ’ en traînement  

Mach ine  zero  poin t  Poin t  zéro  mach ine  

Moti on  d i recti on  of the  d ri ve  Sens  de  dépl acement  du  d i spos i ti f d ’ en traînement  

Reference  poi n t  Poin t  de  référence   

Reference  offset  1  or 2  Décal age  de  référence  1  ou  2  

Reference  d i stance  1  or 2  D i stance  de  référence  1  ou  2  

Figure 1 8  – Diagramme de  retour à  l a  posi tion   
de  référence contrôlé  par l e  d isposi ti f d 'entraînement  

Les  étapes  su ivan tes  sont  représentées  à  l a  F igure  1 8,  tand is  que  l es  s ignes  des  données  de  
pos i tion  dépendent de  la  configuration  de  la  mach ine .  

1 )  La  commande  de  procédure  “retour à  l a  posi ti on  de  référence  contrôlé  par l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement”  (S-0-01 48)  est  défin ie  et  acti vée.  

2)  Le  poin t de  départ d u  d i spos i ti f d 'en traînement n 'est pas  encore  référencé  par rapport au  
poin t zéro  mach ine.  Le  d ispos i ti f d 'en traînement bascu le  sur l a  pos i tion  d 'asservissemen t 
de  pos i ti on  i n terne  et  ré in i tial i se  l e  b i t  “état  de  la  va leur de  retour en  pos i tion”  (S-0-0403).  

3)  Compte  tenu  de  l a  d i rection  de  départ,  qu i  est déterm inée  par l e  paramètre  de  retour à  l a  
pos i tion  de  référence  (S-0-01 47)  et l 'accélération  correspondante  (S-0-0042),  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement accélère  j usqu 'à  l a  vi tesse  de  retour à  l a  pos i ti on  de  référence  (S-0-0041 ).  

4)  Reconnaissan t l e  changement de  s ignal  programmé à  l ' i n terrupteur d 'orig ine  (programmé 
par l e  paramètre  de  retour à  la  pos i tion  de  référence  S-0-01 47),  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement déterm ine  l ' impu ls ion  au  marqueur de  retour en  posi ti on  su i van te  de  l a  
réaction ,  comme l ' impu ls ion  au  marqueur de  référence.  Le  d ispos i ti f d 'en traînement peut  
comporter une  fonction  i n terne  de  réduction  de  l a  vi tesse  après  avoi r reconnu  l e  
changement de  s i gnal  de  l ' i n terrupteur d 'orig ine  ( l i gne  poin ti l l ée  à  l a  F igure  1 8) .   

5)  Le  d ispos i ti f d 'entraînement rédu i t  l a  vi tesse  j usqu 'à  la  pos i ti on  d 'arrêt,  au  moyen  de  
l 'accélération  de  retou r à  l a  pos i tion  de  référence.  
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6)  La  reconnaissance de  l ' impu ls ion  au  marqueur de  référence  de  retour en  pos i tion  dans  l e  
d ispos i ti f d 'en traînement abouti t  à  l a  défin i tion  de  la  va leur de  retour en  posi tion  1  ou  2  
(valeur de  retour en  posi tion  1  ou  2  =  d is tance  de  référence 1  ou  2  +  d écalage  de  
référence 1  ou  2  +  d i stance  par rapport à  l ' impu ls ion  au  marqueur de  référence).  Les  
s ignes  de  ces  données  de  pos i tion  doiven t être  pris  en  compte.  Dès  que  l a  va leur de  
retour en  posi tion  1  ou  2  référencée au  poin t zéro  mach ine,  est sais ie  dans  l e  message  du  
d ispos i ti f d 'en traînement,  ce  dern ier défin i t  l e  b i t  de  changement de  commande de  
procédure  (b i t  5  dans  l e  mot d 'état,  qu i  i nd ique  que  l e  retour à  la  posi ti on  de  référence  
con trôlé  par l e  d ispos i ti f d 'en traînement a  été  exécuté  correctement).  

Le  d ispos i ti f d 'entraînement calcu le  une  va leur de  consigne  égale  à  l a  va leur de  retour en  
pos i tion  référencée 1  ou  2  et l 'u n i té  de  commande l i t  cette  va leur de  consigne  de  pos i ti on  
(S-0-0047)  sur l e  d ispos i ti f et défi n i t  sa  valeur de  cons igne  su r cette  posi ti on .  

7)  Par l a  su i te ,  l 'un i té  de  commande annu le  la  commande de  procédure  et l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement su i t  les  valeurs  de  consigne  de  l ' un i té  de  commande.  Deux cas  de  fi gure  
peuvent être  d i fférenciés  selon  l a  fonctionnal i té  de  l 'un i té  de  commande (spéci fi que  au  
constructeur,  non  soum ise  à  cette  spéci fication) :  

a)  l ' un i té  de  commande assigne  au tomatiquement une  nouvel le  valeur de  pos i tion  au  
d ispos i ti f d 'en traînement afin  de  passer au  décalage  de  référence  1  ou  2  et d 'atte indre  
l e  poin t  de  référence ( l i gne  poin ti l lée  à  la  F igure  1 8);  

b)  l ' un i té  de  commande n 'assigne  pas  de  nouvel l es  valeurs  de  consigne  de  posi ti on  
(c'est-à-d i re  que  l 'axe  i n terrompt son  mouvement au  vois inage  de  l ' impu ls ion  au  
marqueur de  référence en  retour en  posi tion)  et u l térieurement,  l 'un i té  de  commande  
se  déclenche  à  parti r de  ce  poin t.  

8)  Poin t de  référence de  l 'axe.  L'un i té  de  commande  appl ique  l a  même procédure  pour tous  
l es  au tres  d ispos i ti fs  d 'en traînement.  

7.5.3  Retour à  la  posi tion  de  référence  contrôlé  par l 'un i té  de  commande  

7.5.3. 1  Général i tés  

Trois  commandes  de  procédure  doiven t être  prévues  pour le  retour à  l a  pos i tion  de  référence 
con trôlé  par l 'un i té  de  commande:  

•  “Retour à  l a  pos i tion  de  référence contrôlé  par l ' un i té  de  commande”  (S-0-01 46);  

•  “Calcu ler le  déplacement"  (S-0-01 71 ) ;  

•  “Déplacement par rapport au  système référencé”  (S-0-01 72).  

Ces  commandes  de  procédure  peuvent également être  u ti l i sées  partie l l emen t,  se lon  
l 'appl ication ,  par exemple,  s i  l 'un i té  de  commande ca lcu le  l e  déplacement et l e  sa is i t  dans  l e  
d ispos i ti f d 'en traînement.  

7.5.3.2  Commande  de  procédure  retour à  l a  posi tion  de  référence  contrôlé  par l 'un i té  
de  commande  

Pour le  bon  fonctionnement de  la  commande  de  procédure  (S-0-01 46),  l es  affectations  
su ivantes  aux b i ts  de  commande  et d 'état en  temps  réel  do ivent  être  effectuées:  

•  b i t  de  commande  en  temps  réel :  retour à  l a  pos i tion  de  référence acti vé  (S -0-0407);  

•  b i t  d 'état en  temps  réel :  impu ls ion  au  marqueur de  référence  enreg istrée  (S -0-0408).  

Lorsque  l ' i n terrupteur d 'orig ine  est rel i é  au  d ispos i ti f d 'en traînement,  l 'affectation  
supplémentai re  su ivante  à  l 'au tre  b i t  d 'état  en  temps  réel  est  nécessaire:  

•  b i t  d 'état en  temps  réel :  i n terrupteur d 'ori g ine  (S-0-0400).  

Ces  affectations  à  l 'au tre  b i t  d 'état en  temps  réel  doiven t être  réal isées  avant l e  
déclenchement de  l a  commande  de  procédure  et doiven t pouvoi r être  véri fi ées  par le  
d ispos i ti f d 'en traînement.  
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Trois  cas  de  figure  doivent être  d i fférenciés  pour l e  retour à  l a  pos i ti on  de  référence contrôlé  
par l 'un i té  de  commande:  

Cas 1  (F i gure  1 9) :  l ' i n terrupteur d 'orig ine  est re l i é  à  l ' un i té  de  commande;  le  d ispos i ti f 
d 'en traînement évalue  un iquement l e  s ignal  “ retour à  l a  pos i ti on  de  référence activé”  (voi r 
F igure  1 9) .  

 Procedure command   
set and  enabled  

Procedure command   
change bit (Bit 5 status word) 

Homing enable (S-0-0407) 

Latch  reference marker  
pulse 

Position  feedback  
marker pulse 

Home switch  (S-0-0400) No significance in  case 1  

IEC  

  

Ang lais  Français  

Procedure  command  set  and  enabl ed  Commande  de  procédu re  défi n ie  et  acti vée  

Procedure  command  change  b i t  (B i t  5  s tatus  word)   Commande  de  procédu re  «Changer l e  b i t  (mot 
d ’état  d e  b i t  5 )  

Hom ing  enabl e  Retour à  l a  posi ti on  de  référence  acti vé  

Home  swi tch  I n terrupteu r d ’ori g i ne  

No  s i gn i fi cance  i n  case  1  Pas  d ’ importance  dans  l e  cas  1  

Latch  reference  marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  référence  de  
verrou i l l age  

Posi ti on  feedback marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  retour en  pos i ti on  

Figure 1 9  – Séquence de  bi ts  pour le  retour à  l a  posi tion   
de  référence contrôlé  par l 'un i té  de  commande  (cas  1 )  

Cas  2 :  l ' i n terrupteur d 'ori g ine  est re l ié  au  d ispos i ti f d 'en traînement.  

Cas  2 . 1  (F igure  20):  l e  d isposi ti f d 'en traînement in forme l 'un i té  de  commande de  l 'existence  
de  l ' i n terrupteur d 'ori g ine  (S-0-0400)  via  le  b i t  d 'état  en  temps  réel  2  (voi r F i gure  20).  

L'un i té  de  commande doi t défi n i r l e  s i gnal  "retour à  la  posi tion  de  référence acti vé"  (S -0-0407)  
via  l e  b i t  de  commande  en  temps  réel .  Le  d ispos i ti f d 'en traînement doi t évaluer l e  s ignal  
"retour à  l a  pos i tion  de  référence  acti vé"  (S-0-0407)  un iquement.  
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marker pulse  

Position  feedback  
marker pulse 

Home switch  (S-0-0400) 
Evaluation  in  the control  unit only 

IEC  

  

Ang lais  Français  

Procedure  command  set  and  enabl ed  Défi n i ti on  et  acti vati on  de  l a  commande  de  
procédure  

Procedure  command  change  b i t  (B i t  5  s tatus  word)   Commande  de  procédu re  «Changer l e  b i t  (mot 
d ’état  d e  b i t  5 )  

Hom ing  enabl e  Retour à  l a  posi ti on  de  référence  acti vé  

Home  swi tch  I n terrupteu r d ’ori g i ne  

Evaluation  i n  the  control  u n i t  on l y  Évaluation  dans  l ’ un i té  d e  commande  un i quement   

Latch  reference  marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  référence  de  
verrou i l l age  

Posi ti on  feedback marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  retour en  pos i ti on  

Figure 20  – Séquence de  bi ts  pour le  retour à  l a  posi tion   
de  référence contrôlé  par l 'un i té  de  commande  (cas  2. 1 )  

Cas  2 .2  (F i gure  21 ):  Le  d ispos i ti f d 'en traînement i n forme l 'un i té  de  commande  de  l 'existence  
de  l ' i n terrupteur d 'ori g ine  (S-0-0400)  via  l e  b i t  d 'état  en  temps  réel  2  (voi r F i gure  21 ) .  

L'un i té  de  commande doi t défi n i r l e  s i gnal  "retour à  la  posi tion  de  référence acti vé"  (S -0-0407)  
via  l e  b i t  de  commande  en  temps  réel .  Le  d ispos i ti f d 'en traînement doi t évaluer l e  s i gnal  
"retour à  l a  pos i tion  de  référence  acti vé"  (S-0-0407)  et  l ' i n terrupteur d 'ori g ine  (S-0-0400).  
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Homing  enable (S-0-0407) 

Latch  reference  
marker pulse 

Position  feedback  
marker pulse 

Home switch  (S-0-0400) 

Reference marker pulse  
registered  (S-0-0408) 

IEC  

  

Ang lais  Français  

Procedure  command  set  and  enabl ed  Commande  de  procédu re  défi n ie  et  acti vée  

Procedure  command  change  b i t  (B i t  5  s tatus  word)   Commande  de  procédu re  «Changer l e  b i t  (mot 
d ’état  d e  b i t  5 )  

Hom ing  enabl e  Retour à  l a  posi ti on  de  référence  acti vé  

Home  swi tch  I n terrupteu r d ’ori g i ne  

Latch  reference  marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  référence  de  
verrou i l l age  

Posi ti on  feedback marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  retour en  pos i ti on  

Reference  marker pu l se  reg i stered  Impu ls ion  au  marqueu r d e  référence  en reg istrée  

Figure 21  – Séquence de  bi ts  pour le  retour à  l a  posi tion   
de  référence contrôlé  par l 'un i té  de  commande  (cas  2 .2)  

La fonction  programmée  doi t être  reconnue par l e  d isposi ti f d 'entraînement au  moyen  du  
paramètre  de  retour à  l a  posi tion  de  référence  (S-0-01 47).  

7.5.3.3  Commande  de  procédure  “calcu ler le  déplacement”  

Deux méthodes  de  calcu l  du  déplacement en tre  l 'ancien  et le  nouveau  système asservi  
(référencé  au  poin t zéro  mach ine) ,  do ivent  être  appl icables .  

a)  Le  d isposi ti f d 'en traînement calcu le  l e  déplacement via  l a  commande de  procédure  
“ca lcu ler l e  déplacement”  (S-0-01 71 ) .  

1 )  L'un i té  de  commande l ance  et acti ve  l a  commande  de  procédure  “ca lcu ler le  
déplacement” .  

2)  Le  d ispos i ti f d 'en traînement calcu le  l a  d istance  par rapport au  poin t zéro  mach ine.  

i )  Pour la  réaction  i ncrémentale:  d istance  par rapport au  poin t  zéro  mach ine  =  
d istance  de  référence 1  ou  2  (S-0-0052/0054)  +  d écalage  de  référence  1  ou  2  (S-0-
01 50/01 51 )  ( l es  s i gnes  dépendent de  l a  configuration  de  l a  mach ine) .  

i i )  Pour l es  impu ls ions  au  marqueur codées  pour l a  d istance:  l a  d istance  par rapport  
au  point  zéro  mach ine  est calcu lée  au  moyen  de  l a  pos i tion  de  marqueur A (S-0-
01 73),  de  l a  posi tion  de  marqueur B  (S-0-01 74)  et l a  d is tance  absolue  1  ou  2  (S-0-
01 77/01 78).  

3)  Le  d ispos i ti f d 'en traînement calcu le  l a  d is tance  entre  le  poi n t zéro  mach ine  et l e  poin t  
zéro  du  d isposi ti f d 'en traînement non  référencé à  l 'a ide  de  l a  formu le  su ivan te  (si gnes  
pris  en  compte):  Déplacement 1  ou  2  =  d is tance  par rapport au  poin t zéro  mach ine  – 
pos i tion  de  marqueur A (S-0-01 73).  Le  résu l tat est mémorisé  dans  l e  paramètre  de  
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déplacement 1  ou  2  (S-0-01 75/01 76)  et est va l ide  pour l es  systèmes  de  réaction  
i ncrémentale  et l es  systèmes  asservis  codés  pour l a  d is tance.  

4)  Le  d isposi ti f d 'entraînement acqu i tte  l a  commande de  procédure  de  man ière  pos i ti ve  
dès  que  l e  déplacement est  ca lcu lé  pu is  mémorisé.  

5)  L'un i té  de  commande l i t  l e  paramètre  de  déplacement 1  ou  2  d u  d ispos i ti f 
d 'en traînement afin  de  défin i r l a  va leur de  consigne  sur l e  système référencé.  

6)  L'un i té  de  commande annu le  l a  commande  de  procédure  “ca lcu ler l e  déplacement” .  

b)  L'un i té  de  commande ca lcu le  le  déplacement.  

1 )  L'un i té  de  commande l i t  l es  données  i ssues  du  d ispos i ti f d 'en traînement qu i  sont  
nécessai res  pour l e  ca lcu l  (voir a)) .  

2)  L'un i té  de  commande ca lcu le  l e  déplacement 1  ou  2  =  d istance  par rapport  au  poin t  
zéro  mach ine  – pos i tion  de  marqueur A (S-0-01 73).  

3)  L'un i té  de  commande saisi t  l e  paramètre  de  déplacement 1  ou  2  (S-0-01 75/01 76)  dans  
l e  d isposi ti f d 'en traînement.  

La  F igure  22  et l a  F igu re  23  représentent les  deux méthodes  de  calcu l  du  déplacement,  
tand is  que  l es  s i gnes  des  données  de  pos i tion  dépendent de  l a  configuration  de  l a  mach ine.  

 
Machine zero point 

Zero point of the  
non-referenced  drive 

Position  feedback  
reference marker pulse Reference point 

Displacement  
parameter 1  or 2  

Marker   
position  A Reference offset 1  or 2  

Reference distance 1  or 2   
(S-0-0052/0054) 

(S-0-01 73) (S-0-01 75/01 76) (S-0-01 50/01 51 ) 

IEC  

  

Ang lais  Français  

Mach ine  zero  poin t  Poin t  zéro  mach ine  

Zero  poi n t  of the  non -referenced  d ri ve  Poin t  zéro  mach ine  du  d i sposi t i f d ’ en traînement 
non  référencé  

Posi ti on  feedback reference  marker pu l se  Impu ls ion  au  marqueu r d e  référence  de  retour 
posi ti on  

Reference  poi n t  Poin t  de  référence  

Di splacement  parameter 1  or 2  Paramètre  de  dépl acement  1  ou  2  

Marker pos i ti on  Posi ti on  du  marqueur 

Reference  offset  1  or 2  Décal age  de  référence  1  ou  2  

Reference  d i stance  1  or 2  D i stance  de  référence  1  ou  2  

Figure 22  – Système de  réaction  i ncrémentale  
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Mach ine  zero  poin t  Poin t  zéro  mach ine  

Zero  poi n t  of the  feedback system  Poin t  zéro  mach ine  du  système  asservi  

Zero  poi n t  of the  non -referenced  d ri ve  Poin t  zéro  du  d i spos i ti f d ’ en traînement non  
référencé  

Posi ti on  feedback marker pu l ses  Impu ls ions  au  marqueu r de  retour en  posi ti on  

Absolu te  d i stance  1  or 2  D i stance  absol ue  1  ou  2  

Di splacement  parameter 1  or 2  Paramètre  de  dépl acement  1  ou  2  

Marker pos i ti on  Posi ti on  du  marqueur 

Reference  d i stance  1  or 2  D i stance  de  référence  1  ou  2  

Figure 23  – Système  asservi  codé  pour la  d istance  

7.5.3.4  Commande  de  procédure  déplacement par rapport  au  système référencé  

Pour l e  bon  fonctionnement de  l a  commande de  procédure  “déplacement par rapport au  
système référencé”  (S-0-01 72),  les  affectations  su ivantes  des  b i ts  en  temps  réel  son t  
nécessai res:  

•  b i t  de  commande  en  temps  réel :  état de  l a  va leur de  cons igne  de  pos i ti on  (S-0-0404);  

•  b i t  d 'état en  temps  réel :  état de  l a  va leur de  retour en  pos i tion  (S-0-0403).  

S imu l tanément au  rég lage  du  b i t  de  commande en  temps  réel  (état de  l a  va leur de  consigne  
de  posi ti on ),  l es  valeurs  de  cons igne  de  pos i ti on  doiven t être  commutées  sur le  système 
référencé.  S imu l tanément à  l a  sais ie  des  valeurs  de  réaction  référencées  1  ou  2  dans  l e  
message  AT,  l 'état de  la  va leur de  retour en  pos i ti on  (S-0-0403)  doi t être  défin i  via  l e  bi t  d 'état  
en  temps  réel  i denti fié  dans  l 'un i té  de  commande  ( l es  valeurs  de  retour en  posi ti on  se  
rapportent au  poin t de  référence).  Lorsque  les  deux b i ts  son t défin is ,  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement doi t  acqu i tter l a  commande de  procédure  de  man ière  pos i ti ve.  La  séquence  
(voi r F i gure  24)  dans  l aquel l e  l es  b i ts  doiven t être  défin is  n 'est  pas  établ ie.  

L'état de  l a  va leur de  cons igne  de  pos i tion  doi t être  défin i  par l 'un i té  de  commande  
i ndépendamment du  mode  de  fonctionnement.  
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Position  feedback value  
status (S-0-0403) 

Position  command  value  
status (S-0-0404) 

Not defined 

Not defined 
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Ang lais  Français  

Procedure  command  set  and  enabl ed  Commande  de  procédu re  défi n ie  et  acti vée  

Procedure  command  change  b i t  (B i t  5  s tatus  word)  Commande  de  procédu re  «changer l e  b i t»  (mot 
d ’état  d e  b i t  5)  

Posi ti on  command  value  s tatus  É tat  de  l a  val eur de  consi gne  de  pos i ti on  

Posi ti on  feedback value  status  É tat  de  l a  val eur de  retour en  posi ti on  

Not defi ned  Non  défi n ie  

Figure  24 – Séquence de  bi ts  pour l 'activation   
du  déplacement par rapport  au  système référencé  

7.5.4  Défin i tion  de  position  absolue  

7.5.4.1  Général i tés  

Lorsque  des  systèmes de  mesure  de  pos i tion  absolue  sont u ti l i sés,  le  retour en  posi tion  doi t  
être  référencé par rapport à  l a  mécan ique  de  système d 'axe  une  fois  pendant l a  m ise  en  
service  i n i ti ale.  A cet effet,  l a  valeur de  pos i ti on  réel l e  d 'une  réaction  absolue  doi t ê tre  défin ie  
à  une  nouvel l e  va leur.  

La  référence pour un  système de  mesure  absolu  est établ i e  en  u ti l i san t l a  commande de  
procédure  “défin i tion  de  pos i tion  absolue”  (S-0-0447).  Un  retour externe  a ins i  que  l e  retour du  
moteur peuvent être  référencés.  

Après  m ise  sous  tension  d 'un  d ispos i ti f d 'en traînement avec une  réaction  absolue  référencée,  
l e  retour en  posi tion  est imméd iatement référencé  par rapport à  l a  pos i tion  mécan ique  d 'axe.  

Le  d ispos i ti f d ’entraînement doi t  effacer l a  pos i tion  de  référence l orsqu ' i l  reconnaît,  vi a  l e  
paramétrage,  que  la  réaction ,  le  moteur ou  l a  mécan ique  a  été  mod i fié .  

7.5.4.2  Description  fonctionnel le  

7.5.4.2 .1  Général i tés  

Le  d isposi ti f d ’entraînement doi t  effacer l a  référence l orsque:  

•  une  nouvel l e  commande de  procédure  “Défin i ti on  de  pos i ti on  absolue”  S-0-0447  est 
acti vée,  ou  

•  l e  moteur est  remplacé,  ou  

•  l a  réaction  absolue  est remplacée,  ou  

•  l es  composan ts  mécan iques  d 'axe  sont  changés   

Lorsque  l a  commande de  procédure  "Défin i tion  de  posi ti on  absolue"  est exécutée,  l es  
é léments  su ivan ts  se  produ isent:  

•  l a  va leur de  retour en  posi tion  1  (retour du  moteur)  est  défi n ie  sur l a  d istance  de  référence 
1  et  
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•  l a  va leur de  retour en  posi tion  2  (retour externe)  est défin ie  sur l a  d istance  de  référence 2 .   

En  général ,  l a  commande de  procédure  Défin i tion  de  posi ti on  absolue  est exécutée  l orsque  
l 'axe  est arrêté  et que  l 'activation  du  d isposi ti f d 'en tra inement est reti rée.  Pour ce  qu i  
concerne  l es  cas  où  l 'axe  doi t  se  déplacer vers  une  pos i ti on  et l a  main ten i r de  man ière  acti ve  
afin  de  défin i r l a  posi tion  absolue,  l a  commande  de  procédure  peu t également être  acti vée  
avec le  d isposi ti f d ’entraînement acti vé.  Dans  ce  cas,  soi t  l e  b i t  d 'arrêt du  d ispos i ti f 
d 'en traînement doi t  être  effacé  avant l ' i n i tia l i sation  de  la  commande de  procédure  Défin i tion  
de  pos i ti on  absolue,  soi t  une  commande  de  procédure  Retour à  l a  posi ti on  de  référence 
con trôlé  par l e  d ispos i ti f d 'entraînement doi t  ê tre  exécu tée  a lors  que  l a  commande  de  
procédure  Défin i ti on  de  pos i ti on  absolue  est acti ve.  

L iste  des  IDN  des  paramètres  de  défin i ti on  de  pos i ti on  absolue   

•  S-0-0447  Commande  de  procédure  Défin i ti on  de  posi tion  absolue  

•  S-0-0448  Mot de  défin i ti on  d 'asservissement de  posi ti on  absolue  

Lorsque  p lus ieurs  réactions  absolues  son t re l i ées  au  d isposi ti f d ’entraînement,  l e  paramètre  
“mot de  défin i ti on  d 'asservissement de  posi ti on  absolue”  (S-0-0448)  est u ti l i sé  pour 
sélectionner la  réaction  absolue  qu ' i l  convien t de  défin i r.  

7.5.4.2 .2  Exécution  de  défin i tion  de  position  absolue  

La  commande “défin i ti on  de  posi ti on  absolue”  peu t être  acti vée  dans  l es  états  de  
fonctionnement i nd iqués  au  Tableau  7.  

Avec l e  démarrage  de  l a  commande de  procédure  “défin i tion  de  pos i ti on  absolue” :  

•  l e  b i t  de  référence de  l a  réaction  absolue  (S-0-0403)  sé lectionnée est effacé  et l a  va leur 
de  retour en  pos i tion  est  arch ivée;  

•  l a  d i fférence  entre  la  va leur de  retour en  posi tion  1  ou  2  et l a  d istance  de  référence 1  ou  2  
est ca lcu lée  et arch ivée  dans  l e  paramètre  de  déplacement 1  ou  2  (S-0-01 75  ou  S-0-
01 76);  

•  l e  d ispos i ti f d ’entraînement véri fi e  s i  l a  va leur de  déplacement calcu lée  peu t être  
transférée  dans  l a  va leur de  retour en  pos i tion  1  ou  2 .  Le  transfert dépend  des  états  de  
fonctionnement du  d isposi ti f d 'en traînement  (voir Tableau  7);  

•  l a  commande de  procédure  est acqu i ttée  de  man ière  pos i ti ve  lorsque  le  transfert est 
réal isé  de  man ière  satisfaisante.   

7.5.4.2 .3  Transfert  de  la  valeur de  déplacement calcu lé  dans  l e  retour en  
position  1  ou  2  

a)  Lorsque  l e  d ispos i ti f d 'en traînement est prêt  mais  non  SOUS TENSION  ou  que  Hal t-d rive  
(d isposi ti f d 'en traînement arrêté)  est acti f 

Le  déplacement calcu lé  est imméd iatement effecti f et est transféré  par l e  d ispos i ti f 
d ’entraînement dans  l e  retour en  posi ti on  1  ou  2  (S-0-0051 /S-0-0053).  Le  b i t  associé  dans  
l 'état  de  retour en  posi ti on  est  m is  à  “1 ” .  (Voi r cas  1  et  2  du  Tableau  7)  

b)  Le  d ispos i ti f d 'en traînement est  prêt et SOUS TENSION  

Lorsque,  dans  l e  cas  3 ,  l a  commande de  procédure  Défin i tion  de  posi tion  absolue  est  
acti vée,  deux méthodes  permetten t de  transférer l a  va leur de  déplacement dans  l e  retour 
en  pos i ti on  1  ou  2 .  (Voi r Cas  3  du  Tableau  7)  

•  Désactiver l 'activation  du  d ispos i ti f d ’en traînement ( le  b i t  1 4  ou  1 5  de  l a  commande  
d ’en traînement a  été  supprimé):   

Lorsque  l e  d ispos i ti f d ’en traînement atte in t l 'état i nacti f (cas  1  du  Tableau  7) ,  le  retour en  
pos i tion  1  ou  2  (S-0-0051 /S-0-0053)  est défin i  comme en  a).   

•  Démarrer la  commande  de  procédure  “retour à  l a  posi tion  de  référence contrôlé  par l e  
d ispos i ti f d 'en traînement” :   

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 481  –  

Le  d ispos i ti f d ’en traînement i gnore  l a  va leur de  cons igne.  Le  déplacement calcu lé  est  
transféré  dans  le  retour en  posi tion  1  ou  2  (S-0-0051 /S-0-0053)  et l e  b i t  associé  dans  l 'état 
de  retour en  posi ti on  est m is  à  “1 ” .  Le  d ispos i ti f d ’en traînement acqu i tte  l a  commande 
procédure  “retour à  l a  pos i tion  de  référence con trôlé  par le  d isposi ti f d 'entraînement”  
comme étant achevée.  L ’ un i té  de  commande doi t ensu i te  défin i r sa  va leur de  cons igne  de  
pos i tion  su r l a  nouvel l e  va leur de  cons igne  de  pos i tion  dans  l e  d ispos i ti f d ’en traînement.  
Ensu i te ,  l ’ un i té  de  commande efface  l a  commande de  procédure  “retour à  la  posi tion  de  
référence  contrôlé  par l e  d ispos i ti f d 'entraînement” .  Le  d isposi ti f d ’en traînement reprend  
a lors  le  su ivi  de  sa is ie  de  commande.   

Après  l e  transfert de  la  va leur de  référence,  l ' un i té  de  commande doi t effacer l a  commande de  
procédure  “défin i ti on  de  pos i tion  absolue”  (voir F igure  25) .  

Le  bi t  s i gn i ficati f dans  l 'état de  l a  va leur de  retour en  posi ti on  (S-0-0403)  peu t être  u ti l i sé  pour 
véri fier s i  l a  réaction  sélectionnée  via  l e  mot de  commande de  défin i ti on  de  pos i tion  absolue  
(S-0-0448)  est  bien  référencée.   
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Tableau  7  – États  du  d isposi ti f d 'entraînement  

Cas  Bi t  1 5  Bi t  1 4  Bi t 1 3  État du  d i sposi ti f d 'en traînement 

1  
0  
x  

x  
0  

x  
x  

D i spos i ti f d 'en traînement  prêt,  mais  non  SOUS  TENSION   

2  1  1  0  

D i spos i ti f d 'en traînement  prêt  à  fonctionner,  'acti ver d i spos i ti f d 'en traînement'  est  
défi n i  et  acti f.  L 'étage  de  pu i ssance  est  acti f 
Arrêter d i spos i ti f d 'en traînement est  acti f,  l e  d i sposi ti f d 'en tra inement i gnore  l es  
val eu rs  de  consi gne   

3  1  1  1  
D i spos i ti f d 'en traînement  prêt  à  fonctionner,  'acti ver d i spos i ti f d 'en traînement'  est  
défi n i  et  acti f.  L 'étage  de  pu i ssance  est  acti f 
l e  d i sposi ti f d 'en trai nement su i t  l es  val eu rs  de  consigne   
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Ang lais  Français  

Start  "Set  absol u te  pos i ti on"  command  Démarrer l a  commande  "défi n i t i on  de  posi ti on  
absolue"  

Cl ear reference  Effacer l a  référence  

Store  pos i ti on  feedback va lue  1 /2  (S-0-0051  S-0-
0053)  i n  d ri ve  

Arch iver l a  val eur d e  retou r en  posi ti on  1  /  2  (S-0-
0051  S-0-0053)  d ans  l e  d i sposi ti f d 'en traînement  

Posi ti on  feedback value  1  /  2  –  reference  d i stance  
1  /2  =  d i spl acement  val ue  1  /  2  

Valeu r de  retour en  posi ti on  1  /  2  – d i s tance  de  
référence  1  /  2  =  va l eur de  dép lacement  1  /  2  
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Anglais  Français  

Dri ve-Hal t  D i sposi ti f d 'en traînement  arrêté  

Dri ve  On  &  d ri ve  enable  D i sposi ti f d 'en traînement  Sous  tension  &  acti vé  

Calcu l ate  new pos i ti on  feedback value  and  
transfer i n to  pos i ti on  feedback val ue  1  /  2  

Calcu l er l a  nouvel l e  va leu r d e  retou r en  pos i ti on  et  
l a  transférer d ans  l a  va l eu r de  retour en  posi ti on  1  
/  2  

S tart  "d ri ve  con trol l ed  hom ing  command"?  Démarrer l a  "commande  de  retour à  l a  pos i ti on  de  
référence  contrôl é  par l e  d i spos i ti f 
d 'en traînement"?  

Set  reference  bi t  Défi n i r l e  b i t  de  référence  

Posi ti vel y acknowledge  "d ri ve  con trol l ed  hom ing"  
i f requ i red  

Acqu i tter d e  man ière  posi ti ve  " retour à  l a  posi ti on  
de  référence  contrô lé  par l e  d i sposi ti f 
d 'en traînement"  s i  requ is  

Posi ti vel y acknowledge  "set  absolu te  posi ti on "  
command  

Acqu i ttement posi ti f de  l a  commande  "défi n i ti on  de  
posi ti on  absol ue"  

Clear "d ri ve  con trol l ed  hom ing"  command  i f 
requ i red  

Effacer l a  commande  " retour à  l a  posi ti on  de  
référence  contrôl é  par l e  d i spos i ti f d 'en traînement"  
s i  requ i s  

Clear "set  absolu te  posi ti on"  command  Effacer l a  commande  "défi n i ti on  de  pos i ti on  
absolue"  

Figure 25 – Séquence de  la  commande   
de  procédure Défin i tion  de  position  absolue   

7. 6  Détection  de  marqueur cycl ique  (FG  Détection  de  marqueur cycl ique)  

Le  groupe de  fonctions  FG  Détection  de  marqueur cycl i que  décri t  l a  détection  de  marqueur 
cycl ique  des  retours  en  posi ti on  1  et  2 .  

1 )  Pour l e  retour en  posi ti on  1 ,  l a  fonction  est acti vée  dans  S-0-0277  Type de  retour en  
pos i tion  1  en  rég lan t l e  b i t  9  à  1 .  

S i  l e  d isposi ti f d ’entraînement reconnaît l ' impu ls ion  au  marqueur de  retour en  pos i ti on  1 ,  
a lors  

•  l e  d ispos i ti f d ’en traînement doi t arch iver la  va leur de  retour en  pos i ti on  1  i nstan tanée  
non  référencée  dans  l e  S-0-0440  Retour en  pos i tion  1  du  marqueur,  et  

•  do i t  i ncrémenter l e  S-0-0442  Retour en  pos i tion  1  du  marqueur de  compteur.   

S i  l ' un i té  de  commande  supervise  l a  réaction  i ncrémentale,  l es  deux paramètres  (S-0-
0440  et S-0-0442)  peuven t être  transm is  comme données  en  temps  réel  du  d isposi ti f 
d ’entraînement vers  l ’ un i té  de  commande.   

2 )  Pour l e  retour en  posi ti on  2 ,  la  fonction  est acti vée  dans  S-0-01 1 5  Type  de  retour en  
pos i tion  2  en  rég lan t l e  b i t  9  à  1 .  

S i  l e  d isposi ti f d ’entraînement reconnaît l ' impu ls ion  au  marqueur de  retour en  posi ti on  2 ,  
a lors  

•  l e  d ispos i ti f d ’en traînement doi t arch iver la  va leu r de  retour en  pos i ti on  2  i nstan tanée  
non  référencée  dans  l e  S-0-0441  Retour en  pos i ti on  2  du  marqueur,  et  

•  do i t  i ncrémenter l e  S-0-0443  Retour en  pos i tion  2  du  marqueur de  compteur.   

S i  l 'un i té  de  commande  supervise  l a  réaction  i ncrémenta le ,  l es  deux paramètres  (S-0-
0441  et S-0-0443)  peuvent être  transm is  comme données  en  temps  réel  du  d ispos i ti f 
d ’entraînement vers  l ’ un i té  de  commande.  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-0440  Retour en  posi tion  1  du  marqueur 

•  S-0-0441  Retour en  posi tion  2  du  marqueur 

•  S-0-0442  Retour en  posi tion  1  du  marqueur de  compteur 
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•  S-0-0443  Retour en  pos i ti on  2  du  marqueur de  compteur 

Les  paramètres  supplémentaires  sont  

•  S-0-01 1 5  Type  de  retour en  pos i ti on  2 ,  et  

•  S-0-0277  Type  de  retour en  pos i ti on  1  

7.7  Modification  du  système de  coordonnées  (FG  Modification  du  système de  
coordonnées)  

Le groupe de  fonctions  FG  Mod i ficati on  du  système de  coordonnées  défin i t  deux fonctions  
pour mod i fier l e  système de  coordonnées  (voir F i gure  26) .  Les  deux fonctions  sont:  

1 )  Défin i ti on  du  système de  coordonnées:  

•  Cette  fonction  est  acti vée  avec l a  commande de  procédure  S-0-01 97  Défin i tion  du  
système de  coordonnées.  

•  Le  d ispos i ti f d ’entraînement doi t défi n i r son  système de  coordonnées  in terne  sur S-0-
01 98  Valeur de  coordonnées  in i tia le.  

•  Par conséquent,  l e  d isposi ti f d ’en traînement doi t converti r tou tes  l es  va leurs  de  
pos i tion  absolue  associées  à  S-0-01 98.  

•  Le  d ispos i ti f d ’en traînement doi t  calcu ler l e  S-0-0283  Décalage  de  coordonnées  
actuel les,  (S-0-0283  =  S-0-01 98).   

2)  Décalage  du  système de  coordonnées:  

•  Cette  fonction  est acti vée  avec l a  commande  de  procédure  S-0-01 99  Décalage  du  
système de  coordonnées.  

•  Le  d ispos i ti f d ’en traînement doi t a j ou ter l e  S-0-0275 Valeur de  décalage  de  
coordonnées  à  son  système de  coordonnées  in terne.  

•  Par conséquent,  l e  d ispos i ti f d ’entraînement doi t  recalcu ler toutes  les  valeurs  de  
posi tion  absolue  avec l e  S-0-0275.  

•  Le  d ispos i ti f d ’en traînement doi t calcu ler l e  S-0-0283  Décalage  de  coordonnées  
actuel l es,  (S-0-0283  – S-0-0275).  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants :  

•  S-0-01 97  Commande  de  procédure  Défin i ti on  du  système de  coordonnées   

•  S-0-01 98  Valeur de  coordonnées  i n i ti a le  

•  S-0-01 99  Commande  de  procédure  Décalage  du  système de  coordonnées   

•  S-0-0275  Valeur de  décalage  de  coordonnées  

•  S-0-0283  Décalage  de  coordonnées  actuel les .  
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Ang lais  Français  

Mach ine  zero  poin t  Poin t  zéro  mach ine  

New cu rrent  coord inate  system  Nouveau  système de  coordonnées  actuel l es  

Previous  cu rren t  coord i nate  system  Précédent système de  coordonnées  actuel l es  

I n i ti a l  coord i nate  va l ue  Valeu r de  coordonnées  i n i ti a l e  

Coord i nate  offset  val ue  Valeu r de  décal age  de  coordonnées  

(new)  (nouveau)  

(ol d )  (anci en )  

Figure 26  – Modification  du  système de  coordonnées  

7.8  Procédure  de  positionnement de  broche (FG  Broche de  position )  

7. 8. 1  Général i tés  

Le  groupe  de  fonctions  FG  Broche de  pos i tion  comprend  l es  IDN  su ivants :  

•  S-0-01 52  Commande  de  procédure  de  l a  broche  de  posi tion  

•  S-0-01 53  Posi tion  angu la i re  de  broche  

•  S-0-01 54  Paramètre  de  pos i ti onnement de  broche  

•  S-0-01 80  Décalage  re lati f de  broche  

•  S-0-0220  Vi tesse  m in imale  de  broche  

•  S-0-0221  Vi tesse  maximale  de  broche  

•  S-0-0222  Vi tesse  de  pos i ti onnement de  broche  

•  S-0-0339  État 'n retour i n férieur à  vi tesse  m in imale  de  broche'  

•  S-0-0340  État 'n retour supérieur à  vi tesse  maximale  de  broche’  

•  S-0-0431  Accélération  b ipola i re  de  pos i ti onnement de  broche  

La  commande de  procédure  de  la  broche  de  posi ti on  (S-0-01 52)  est u ti l i sée  pour pos i ti onner 
une  broche à  une  pos i tion  angu la i re  absolue  ou  de  fai re  tourner une  broche avec un  décalage  
re lati f (c'est-à-d i re ,  à  un  ang le  défin i ) .  

La  fonction  est activée  dans  l e  d isposi ti f d 'en traînement par l e  rég lage  et l 'acti vation  de  la  
commande de  procédure.  Le  d isposi ti f d 'entraînement i nd ique  l 'activation  en  rég lan t  
l 'acqu i ttement de  la  commande  de  procédure  sur l 'état “commande  de  procédure  défin ie,  
acti vée,  mais  non  encore  exécutée”.  Aucun  acqu i ttemen t “commande de  procédure  exécu tée"  
n 'est  défi n i .  Cela  s ign i fi e  que  l e  b i t  de  changement de  commande de  procédure  est  défin i  
un iquement dans  le  cas  d 'une  erreur.  
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Le  mode  de  pos i tionnement de  l a  broche  est mémorisé  dans  l e  “paramètre  de  pos i tionnement 
de  la  broche”  (S-0-01 54) .  Ce  paramètre  défin i t  s i  l a  broche  est entraînée  dans  cette  pos i ti on  
dans  l e  sens  hora ire,  an ti horai re  ou  selon  l a  méthode l a  p lus  rapide.  De  p lus ,  i l  défin i t  s i  l e  
posi tionnement est à  exécuter de  man ière  absolue  ou  re lati ve.  

7.8.2  Cond itions  de  démarrage du  posi tionnement de  la  broche  

7.8.2 .1  Général i tés  

La  commande  de  procédure  “posi tionner l a  broche”  (S-0-01 52)  peut être  acti vée  avec l es  3  
cond i tions  qu i  peuven t être  présentes.  

•  La  broche  tourne  p lus  rapidement que  l a  vi tesse  de  posi tionnement de  l a  broche  (valeur 
de  retou r en  vi tesse  >  vi tesse  de  pos i ti onnement de  la  broche).  

•  La  broche  tourne  plus  l entement que  la  vi tesse  de  pos i ti onnement de  l a  broche  (va leur de  
retour en  vi tesse  ≤  vi tesse  de  pos i tionnement de  l a  broche).  

•  La  broche  est  à  l 'arrêt  (valeur de  retour en  vi tesse  =  0) .  

7.8.2 .2  Valeur de  retour en  vi tesse  >  vi tesse  de  posi tionnement de  l a  broche  

Lorsque  l a  commande de  procédure  “pos i tionner l a  broche”  est  acti vée,  et  l orsque  la  valeur 
de  retour en  vi tesse  du  d isposi ti f d 'en traînement à  cet i nstant  est supérieure  à  l a  vi tesse  de  
pos i tionnement de  l a  broche  (S-0-0222),  l e  d ispos i ti f d 'entraînement doi t  ra len ti r j usqu 'à  la  
vi tesse  de  posi tionnement de  la  broche,  pu is  commencer l e  pos i tionnement (voi r F i gure  27) .  

 

Velocity 

Spindle in  position     
(angular position,  g iven by the  
mode in  S-0-01 54) 

Angle 

Procedure command  set and  enabled  

Slow down to spindle positioning  speed  

Spindle positioning  speed  

veloci ty feedback >  spind le  posi tion ing  speed  
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Ang lais  Français  

Veloci ty  Vi tesse  

Procedure  command  set  and  enabl ed  Commande  de  procédu re  défi n ie  et  acti vée  

S low down  to  spind le  pos i ti on i ng  speed  Ralen ti ssement par rapport  à  l a  vi tesse  de  
pos i ti onnement d e  l a  broche  

Spind l e  pos i ti on i ng  speed   Vi tesse  de  posi ti onnement de  l a  broche  

Veloci ty feedback Retour en  vi tesse  

Spind l e  i n  posi ti on  (angu lar posi ti on ,  g i ven  by the  
mode  i n  S -0-01 54)  

Broche  en  posi ti on  (posi ti on  angu la i re  donnée  par 
l e  mode  en  S-0-01 54)  

Figure 27  – Diagramme de  vi tesse  pour l e  posi tionnement de  la  broche  
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7.8.2 .3  Valeur de  retour en  vi tesse  ≤  vi tesse  de  posi tionnement de  l a  broche  

Lorsque  l a  valeur de  retour en  vi tesse  est i n férieure  ou  égale  à  l a  vi tesse  de  pos i ti onnement 
de  la  broche  (S-0-0222),  le  d ispos i ti f d 'entraînement doi t bascu ler sur l 'asservissement de  
posi tion  i n terne,  et posi tionner la  broche  su r l 'ang le  absolu  défin i  par S-0-01 53,  compte  tenu  
du  paramètre  de  posi tionnement de  l a  broche  (S-0-01 54)  (voi r F igure  28).  

NOTE  Pou r 7 . 8. 2 . 2  et  7 . 8. 2 . 3 :  l a  d i stance  couverte  n 'est  pas  défi n ie  parce  q ue  l e  poi n t  de  départ  du  mouvement 
n 'est  pas  défi n i  n on  p l us.  Le  b i t  2  de  S-0-01 54  peu t  être  un iquement égal  à  0 .  

 

Angle 

Velocity Procedure command  set and  enabled  

Spindle positioning  speed 

Velocity command  value can  be changed  Spindle in  position   

(angular position,  g iven  by 
the mode in  S-0-01 54) 

veloci ty feedback ≤  sp ind le  posi ti on ing  speed  
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Ang lais  Français  

Veloci ty  Vi tesse  

Procedure  command  set  and  enabl ed  Commande  de  procédu re  défi n ie  et  acti vée  

Spind l e  pos i ti on i ng  speed   vi tesse  de  posi ti onnement de  l a  broche  

Veloci ty feedback Retour en  vi tesse  

Veloci ty command  val ue  can  be  changed  La  valeur de  cons i gne  de  vi tesse  peut  être  
mod i fi ée  

Spind l e  i n  posi ti on  (angu lar posi ti on ,  g i ven  by the  
mode  i n  S -0-01 54)  

Broche  en  posi ti on  (posi ti on  angu la i re  donnée  par 
l e  mode  en  S-0-01 54)  

Figure 28  – Diagramme de  vi tesse  pour l e  posi tionnement de  la  broche  

7.8.2 .4  Valeur de  retour en  vi tesse  =  0  

Lorsque  l a  commande de  procédure  “posi tionner l a  broche”  est acti vée  a lors  que  le  d ispos i ti f 
d 'en traînement est à  l 'arrêt,  ce  dern ier doi t:  

•  pos i tionner la  broche  à  l a  posi tion  angu la i re  absolue  (S-0-01 53),  en  tenan t compte  du  
paramètre  de  posi tionnement de  l a  broche  (S-0-01 54),  des  paramètres  d 'accélération  et  
de  la  vi tesse  maximale  de  posi tionnement de  l a  broche  (S-0-0222);  ou  

•  procéder à  un  décalage  re lati f de  l a  broche  (S-0-01 80)  (également défin i  par l e  paramètre  
de  posi ti onnement de  l a  broche).  Voi r F i gure  29.  
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Angle 

Velocity 
Procedure command  set and  enabled  

Spindle positioning  speed  

Spindle in  position  1 )  
1 )  (Absolute angle position  or relative offset motion,   
   depending  on  the mode,  S-0-01 54) 

veloci ty feedback =  0  
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Ang lais  Français  

Veloci ty  Vi tesse  

Procedure  command  set  and  enabl ed  Commande  de  procédu re  défi n ie  et  acti vée  

Spind l e  pos i ti on i ng  speed   Vi tesse  de  pos i ti onnement  de  l a  broche  

Veloci ty feedback Retour en  vi tesse  

Spind l e  i n  posi ti on  Broche  en  posi ti on  

Absolu te  ang l e  posi ti on  or relat i ve  offset  motion ,  
depend ing  on  the  mode  

Posi ti on  angu la i re  absolue  ou  dépl acement par 
décalage  rel ati f,  se lon  l e  mode  

Figure 29  – Diagramme de  vi tesse  pour l e  posi tionnement de  la  broche  

7.8.3  Nouvel les  valeurs  de  posi tion  alors  que  l a  commande de  procédure  est  
active  

Alors  que l a  commande de  procédure  “pos i ti onner l a  broche”  (S-0-01 52)  est  activée  par l 'un i té  
de  commande,  le  d isposi ti f d 'en traînement doi t  conserver l e  mode d 'asservissement de  
pos i tion  in terne  et exécuter chaque nouvel le  posi ti on  angu la i re  de  broche  (absolue)  (S -0-
01 53),  ou  respectivement procéder à  chaque nouveau  décalage  re lati f de  l a  broche  (S-0-
01 80)  tant  que  l a  pos i tion  angu la i re  de  mode de  pos i tionnement/le  décalage  re lati f ne  sont  
pas  mod ifiés  par l 'écri tu re  du  paramètre  de  pos i ti onnement de  l a  broche  (S-0-01 54).  Les  
valeurs  d 'un  décalage  re lati f de  l a  broche  doiven t être  cumu lées  à  chaque nouvel l e  écri ture  
d 'une  va leur de  décalage  re lati f vi a  l ' IDN  S-0-01 80.  

Lorsqu 'une  nouvel l e  pos i tion  de  broche  est prise  en  charge  et acqu i ttée  par la  ré in i tia l i sation  
du  b i t  d 'acti vi té ,  l 'état  “en  pos i ti on”  (S-0-0336),  respectivement dans  le  d iagnostic de  classe  
C3D  (S-0-001 3),  doi t être  val i de  pour l a  nouvel le  pos i ti on  (voir  F i gure  30) .  
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 Spindle angle position  (S-0-01 53) or  
spindle relative offset (S-0-01 80)  
(write request,  bit 1  control  word) 

Drive handshake AHS  
(bit 0 status word) 

Busy bit  
(bit 1  status word) 

Val idity of status "in  position"  
(S-0-0336 and  S-0-001 3) 

Valid  

Not val id  

/ / 

/ / 

/ / 

/ / 

Valid  

IEC  

  

Ang lais  Français  

Spind l e  ang le  posi ti on  or spi nd le  re lati ve  offset  
(wri te  request,  b i t  1  con trol  word)  

Posi ti on  angu la i re  d e  broche  ou  décal age  re lati f 
de  l a  broche  (demande  d ’ écri tu re,  mot  de  
commande  de  b i t  1 )  

Dri ve  handshake  AHS  (bi t  0  s tatus  word )  Protocol e  de  transfert  AHS  (Sé lection  d u  protocol e  
au tomatique)  d u  d i sposi ti f d ’ en traînement (mot 
d ’état  d e  b i t  0 )  

Busy bi t  (b i t  1  s tatus  word )  B i t  d ’ acti vi té  (mot d ’état  d e  b i t  1 )  

Val i d i ty of s tatus  « i n  posi ti on»  (S-0-0336  and  S-0-
001 3)   

Val i d i té  de  l ’ état  «en  posi ti on»  (S-0-0336  et  S -0-
001 3)   

Val i d  Val i de  

Not val i d  Non  val i de  

Figure 30  – Séquence de  bi ts  lors  de  l 'écri ture   
de  nouvel les  valeurs  de  position  (S-0-01 53  ou  S-0-01 80)  

7. 8.4  Commutation  de  l a  posi tion  angulaire  du  mode  de  positionnement/du  
décalage  relati f avec la  commande de  procédure active  

La  commutation  du  mode de  posi ti onnement de  la  posi tion  angu la i re  avec l es  pos i tions  
angu la i res  de  l a  broche  (S-0-01 53)  à  la  pos i tion  re lati ve  avec les  va leurs  appl icables  au  
décalage  relati f de  la  broche  (S-0-01 80)  ou  i nversement,  avec la  commande de  procédure  
"pos i ti onner la  broche"  (S-0-01 52)  acti ve,  doi t  être  déclenchée par l 'écri tu re  du  paramètre  de  
pos i tionnement de  l a  broche  (S-0-01 54)  et ne  doi t pas  être  va l i de  avan t l 'écri ture  d 'une  
nouvel le  valeur de  posi ti on .  L'état  "en  pos i tion”  ancien  doi t être  va l ide  j usqu 'à  l a  formu lation  
de  la  demande d 'écri ture  d 'une  nouvel l e  valeur de  cons igne  de  pos i ti on  (voi r F igure  31 ) .  
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 Spindle angle position  (S-0-01 53)  
(write request,  bit 1  control  word) 

Spindle relative offset (S-0-01 80)  
(write request,  bit 1  control  word) 

Spindle positioning  parameter  
(S-0-01 54) (write request,   
bit 1  control  word) 
Busy bit (bit 1  status word) 

Val id ity of status "in  position"  
(S-0-0336/001 3) Valid  Not val id  Val id  

/ / 

/ / 

/ / 

/ / 

/ / 

/ / 
(absolute position) 

/ / 
Not val id  

/ / / / 

/ / / / 

Valid  
(relative position) 

IEC  

  

Ang lais  Français  

Spind l e  ang le  posi ti on  (wri te  request,  b i t  1  control  
word )  

Posi ti on  angu la i re  d e  broche  (demande  d ’écri tu re,  
mot de  commande  de  b i t  1 )  

Spind l e  re lati ve  offset  (S -0-01 80),  (wri te  request,  
b i t  1  con trol  word)  

Décal age  rel ati f de  l a  broche  (S-0-01 80),  
(demande  d ’ écri tu re,  mot de  commande  de  b i t  1 )  

Spind l e  pos i ti on i ng  parameter (S -0-01 54),  (wri te  
request,  b i t  1  con trol  word )  

Paramètre  de  posi ti onnement de  broche  (S-0-
01 54),  (demande  d ’ écri tu re,  mot  de  commande  de  
b i t  1 )  

Busy bi t  (b i t  1  s tatus  word )  B i t  d ’ acti vi té  (mot d ’état  d e  b i t  1 )  

Val i d i ty of s tatus  « i n  posi ti on»  (S-0-0336/001 3)   Val i d i té  de  l ’ état  «en  posi ti on»  (S-0-0336/001 3)   

Val i d  Val i de  

Not val i d  Non  val i de  

Absolu te  posi ti on  Posi ti on  absolue  

Relati ve  posi ti on  Posi ti on  relati ve  

Figure  31  – Séquence de  bi ts  pour la  commutation   
du  mode de  positionnement de  l a  broche  

7.9  Plage de  vi tesse  

La  fonction  de  p lage  de  vi tesse  u ti l i se  le  paramètre  su ivant  du  groupe de  fonctions  l im i te  de  
vi tesse  (FG  Lim i te  de  vi tesse) .  

•  S-0-0036  Valeur de  consigne  de  vi tesse  

•  S-0-0040  valeur de  retour en  vi tesse1  

•  S-0-01 57  P lage  de  vi tesse  

•  S-0-0272  Pourcentage  de  p lage  de  vi tesse  

•  S-0-0330  État "nretou r  =  ncommande" 

La “p lage  de  vi tesse”  associe  l a  vi tesse  actuel l e  à  l a  valeur de  cons igne  de  vi tesse  (S -0-
0036).  S i  l a  va leur de  retour en  vi tesse  actuel l e  re lève  de  l a  p lage  de  vi tesse  calcu lée,  l e  
d ispos i ti f d 'en traînement défin i t  l ' état "nretou r  =  ncommande"  (voi r F igure  32) .  
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Velocity command value 

Velocity feedback value 

Status  'nfeedback  =  ncommand '  
0 

1  

Velocity window 

Velocity window 

Example:  Velocity command = 1 00 RPM 

  Velocity window =  1 0 RPM 
The drive wil l  set the status (IDN 00330) when the velocity 
feedback value is between 90 and 1 1 0 RPM.  

IEC  

  

Ang lais  Français  

Veloci ty command  val ue  Valeu r de  cons igne  de  vi tesse  

Veloci ty feedback val ue  Valeu r de  retour en  vi tesse  

Veloci ty window P lage  de  vi tesse  

Status  ‘nfeedback =  ncommand ’  É tat  ‘nretou r  =  ncommande ’  

Example  Exemple  

Veloci ty command  Commande  de  vi tesse  

The  d ri ve  wi l l  set  the  status  ( I DN  00330)  when  the  
vel oci ty feedback val ue  i s  between  90  and  1 1 0  
RPM  

Le  d i sposi ti f d ’ en traînement défi n i t  l ’ état  ( I DN  
00330)  l orsque  l a  valeur de  retour en  vi tesse  est  
comprise  en tre  90  et  1 1 0  t/m in  

Figure  32  – Plage  de  vi tesse  

Le  pourcentage  de  p lage  de  vi tesse  doi t  fa i re  référence à  un  pourcen tage  de  l a  “Valeur de  
cons igne  de  vi tesse”  (S-0-0036).  S i  l 'on  déterm ine  que  l a  va leur de  retour en  vi tesse  actuel le  
se  s i tue  dans  une  p lage  de  la  commande de  vi tesse  défin ie  par ce  pourcentage,  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement doi t  défi n i r l 'é tat "nretour  =  ncommande"  (voir F igure  33).  
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n  feedback  

n  command 

Constant 
Velocity Window  
S-0-01 57 ≠  0  
S-0-0272 = 0 

Percentage 
Velocity Window  
S-0-01 57 = 0 
S-0-0272 ≠  0  

Constant - Percentage 
Velocity Window  
S-0-01 57 ≠  0  
S-0-0272 ≠  0  

n  feedback  n  feedback  

n  command n  command 

IEC  

  

Ang lais  Français  

Constan t  Veloci ty Window Plage  de  vi tesse  constan te  

Percentage  Ve loci ty Window Pourcentage  de  pl age  de  vi tesse  

Constan t  – Percentage  Vel oci ty Window Pourcentage  de  pl age  de  vi tesse  – Constante  

nfeedback  nretou r  

ncommand  ncommande  

Figure 33  – Représentation  de  nretour  =  ncommande   

L' IDN  S-0-0330  doi t permettre  d 'affecter l 'état “nretour  =  ncommande”  à  un  b i t  d 'état en  temps  
réel .  L 'état “nretour  =  ncommande”  doi t être  défin i  comme un  b i t  C3D  (S-0-001 3)  et être  
déterm iné  l orsque  l a  va leur de  retour en  vi tesse  actuel le  (S-0-0040  ou  S-0-01 56)  est  proche  
de  l a  va leur de  cons igne  calcu lée  pour l a  p l age  de  vi tesse  (S-0-01 57  et/ou  S-0-0272),  qu i  do i t  
être  basée  sur la  valeur de  consigne  de  vi tesse  (S-0-0036).  

Calcu l  de  "nretou r  =  ncommande" :  

( |  n  retou r  –  n  commande  | )  ≤  ( |  n  commande  |  ×  S-0-0272)  +  S -0-01 57  

7. 1 0  Commande  de  procédure  de  l 'axe  de  stationnement (FG  Axe  de  stationnement)  

Le  groupe  de  fonctions  FG  Axe  de  stationnement  comprend  les  I DN  su ivan ts:  

•  S-0-01 39  Axe  de  stationnement 

La  commande de  procédure  de  l 'axe  de  stationnement n 'a  d ' i n fl uence que  sur l e  d ispos i ti f 
d ’entraînement.   

La  séquence su ivan te  (voir F i gure  34)  doi t être  val i de  pour la  commande  de  procédure  de  
l 'axe  de  stationnement (S-0-01 39).  

a)  La  commande de  procédure  de  l 'axe  de  stationnement (S-0-01 39)  est défi n ie  et acti vée  
par l 'un i té  de  commande via  l e  canal  de  service.  

b)  Dans  l e  d isposi ti f d 'en traînement,  l e  con trôle  du  système asservi  (par exemple,  fenêtre  de  
pos i tion)  est i n terrompu .  

c)  Par l a  su i te ,  l 'état de  l a  va leu r de  retour en  posi ti on  est réin i tia l i sé  dans  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement et l e  b i t  de  changement de  la  commande de  procédure  est défi n i  par ce  
même d isposi ti f.  I l  s 'ag i t de  l ' i nd ication  à  l 'un i té  de  commande  de  l 'exécu tion  de  la  
commande de  procédure.  
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d )  Le  d ispos i ti f d 'en traînement est désormais  capable  d 'exécu ter d 'au tres  fonctions .  

e)  La  commande  de  procédure  est  annu lée.  Ceci  réactive  l e  contrôle.  

 

  

Ang lais  Français  

Procedure  command  “park axi s ”  set  and  enabled  Commande  de  procédu re  “axe  de  stationnement”  
défi n i e  et  acti vée  

Procedure  command  change  b i t  (B i t  5  s tatus  word)  (commande  de  procédure  «changer l e  b i t»  (mot  
d ’état  d e  b i t  5)   

Mon i tori ng  of the  feedback system  Contrôl e  du  système  asservi  

Posi ti on  feedback value  status  É tat  de  l a  val eur de  retour en  posi ti on  

Acti ve  Acti f 

Shu tdown  Arrêt  

Figure 34 – Séquence de  bi ts  pour l 'axe de  stationnement 

7. 1 1  Commande  de  procédure  d 'arrêt  posi ti f du  d ispositi f d 'entraînement  (FG  Arrêt 
posi ti f)  

Le  groupe  de  fonctions  FG  Arrêt posi ti f comprend  l es  IDN  su ivants :  

•  S-0-01 49  Commande  de  procédure  d 'arrêt posi ti f du  d ispos i ti f d 'en traînement  

•  S-0-0530  Couple  de  fixation   

La  séquence su ivante  (voi r F i gure  35)  doi t être  val i de  pour l a  commande de  procédure  d 'arrêt  
pos i ti f du  d ispos i ti f d 'entraînement (S-0-01 49).  

a)  La  commande de  procédure  d 'arrêt pos i ti f du  d ispos i ti f d 'en traînement (S-0-01 49)  est 
défin ie  et acti vée  par l 'un i té  de  commande  via  l e  canal  de  service.  

b)  Le  d ispos i ti f d 'en traînement désactive  l e  contrôle  de  l a  (des)  boucle(s)  de  commande  de  
vi tesse  et  d 'asservissement (de  posi ti on) .  

c)  Lorsque  T ≥  Tl im i te  e t  nretour =  0 ,  l a  commande  de  procédure  est exécu tée.  

d )  Avant que  l a  commande  de  procédure  soi t  annu lée,  l 'u n i té  de  commande doi t rég ler la  
va leur de  cons igne  sur l a  va leur de  réaction .  

e)  Dès  que  l a  commande de  procédure  est annu lée,  l e  contrôle  de  l a  vi tesse  (et de  la  
posi tion)  redevient  acti f.  

f)  Tant que  cette  commande de  procédure  est active,  l 'un i té  de  commande  con trôle  
nretou r  =  0 .  
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Procedure  command  set  and  enabl ed  Commande  de  procédu re  défi n ie  et  acti vée  

Command  state  change  b i t  É tat  de  commande  «changer l e  b i t»  

Mon i tori ng  of the  posi ti on  and  vel oci ty feedback 
acti vated  i n  the  d ri ve  

Contrôl e  du  retour en  posi ti on  et  en  vi tesse  acti vé  
dans  l e  d i sposi ti f d ’ en traînement  

|T |  ≥  |Tl i m i t  |  and  nfeedback  =  0  |T |  ≥  |Tl i mi te  |  et  nre tou r  =  0  

Control  un i t  mon i tors  n feedback  =  0  L ’ un i té  de  commande  con trôl e  nre tou r  =  0  

Figure 35 – Séquence de  bi ts  pour l 'arrêt posi ti f  
du  d ispositi f d 'entraînement   

7. 1 2  Ensembles  de  paramètres  et rapports  d 'engrenages  

7. 1 2. 1  Défin i tion  du  FG  Ensembles  de  paramètres  

Le  groupe  de  fonctions  FG  Ensembles  de  paramètres  comprend  l es  IDN  su ivan ts:  

•  S-0-021 6  Commande  de  procédure  de  commutation  des  ensembles  de  paramètres  

•  S-0-021 7  Présélection  des  ensembles  de  paramètres  

•  S-0-021 8  Présélection  du  rapport d 'engrenage  

•  S-0-021 9  Liste  des  IDN  de  l 'ensemble  de  paramètres  

•  S-0-0254  Ensemble  de  paramètres  réels  

•  S-0-0255  Rapport d 'engrenage  réel  

Le  nombre  de  paramètres  dans  un  ensemble  de  paramètres  et l e  nombre  d 'ensembles  des  
paramètres  pour le  d isposi ti f d 'entraînement doivent être  déterm inés  par le  constructeu r.  Tous  
l es  numéros  de  b locs  de  données  compris  entre  0000  et 4095  peuvent être  défin is  dans  
chaque  ensemble  de  paramètres  comme IDN  fixes  (voi r Tableau  2  pour l a  structure  des  I DN)  
se lon  l es  besoins  du  constructeur.  

La  p lage  de  données s tandard  et l a  p l age  de  données  de  produ i ts  doiven t conten ir hu i t  
ensembles  de  paramètres  chacune.  Généralement,  le  d isposi ti f d 'en traînement u ti l i se  l es  I DN  
de  l 'ensemble  de  paramètres  0 .  Grâce  à  l a  commande de  procédure  de  commutation  des  
ensembles  de  paramètres  (S-0-021 6),  certa ins  (ou  l a  tota l i té)  des  paramètres  de  l 'ensemble  
de  paramètres  0  peuvent être  commutés  (par exemple,  l 'adaptation  du  régu lateur à  l ' i nertie  
mod i fiée)  se lon  l 'appl ication .  

La  l i ste  des  IDN  (S-0-021 9)  doi t  con ten i r tous  l es  paramètres  commutables  énumérés  dans  
l es  l i stes  I DN  S-X-021 9  (X =  1  à  7) .  Les  paramètres  commutables  doiven t être  acti vés  dans  l e  
d ispos i ti f d 'entraînement lorsqu 'un  ensemble  de  paramètres  présélectionné  (S-0-021 7)  est  
défin i  par l a  commande  de  procédure  de  commutation  d 'ensembles  de  paramètres  (S -0-
021 6).  
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Étant donné  que  la  structure  de  l ' IDN  con tient l e  nombre  d 'ensembles  de  paramètres  (voi r 
Tableau  2),  l ' un i té  de  commande a  accès  à  tous  l es  I DN  par l ' i n terméd iai re  du  canal  de  
service,  i ndépendamment de  l 'ensemble  de  paramètres  réel .  Ceci  permet à  l 'un i té  de  
commande de  mod i fier l es  paramètres  dans  un  ensemble  de  paramètres  hors  l i gne,  tand is  
qu 'un  au tre  ensemble  de  paramètres  fonctionne  en  l i gne.  Ces  mod i fications  doiven t être  
opérées  par le  b ia is  du  canal  de  service.  

La  commande de  procédure  de  commutation  des  ensembles  de  paramètres  (S-0-021 6)  doi t  
également être  val i de  pour l a  commutation  du  rapport d 'engrenage.  Le  rapport d 'engrenage  
exigé  doi t  ê tre  sélectionné  avec S-0-021 8  (poss ib le  un iquement s i  l e  d isposi ti f d 'en traînement 
prend  en  charge  une  fonction  de  changement d 'engrenage. )  

7. 1 2.2  Commutation  des  ensembles  de  paramètres  et  du  rapport  d 'engrenage  

La séquence  su ivan te  (voi r F igure  36)  doi t  être  val i de  pour la  commutation  des  ensembles  de  
paramètres  et  du  rapport  d 'engrenage:  

•  demande  d 'écri ture  pour l a  “présélection  des  ensembles  de  paramètres”  (S-0-021 7)  et/ou  
la  “présélection  du  rapport d 'engrenage”  (S-0-021 8);  

•  commande de  procédure  “commuter l es  ensembles  de  paramètres”  défi n ie  et acti vée  (S-0-
021 6);  

•  l a  commande  de  procédure  fa i t  l 'objet d 'un  acqu i ttement pos i ti f l orsque  l es  commandes  
“présélection  des  ensembles  de  paramètres”  (S-0-021 7)  ou  “présélection  du  rapport 
d 'engrenage”  (S-0-021 8)  son t égales  à  “ensemble  de  paramètres  réels”  (S-0-0254)  ou  
“rapport  d 'engrenage  réel ”  (S-0-0255),  respectivement;  

•  annu lation  de  l a  commande  de  procédure.  
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Figure  36  – Séquence de  bi ts  pour la  commutation   
des  ensembles  de  paramètres  et/ou  du  rapport  d 'engrenage  

7. 1 3  Commande de  procédure  d 'embrayage  d 'engrenage (FG  Embrayage 
d 'engrenage)  

Le  groupe  de  fonctions  FG  Embrayage d 'engrenage  comprend  l es  I DN  su ivan ts:  

•  S-0-01 90  Commande  de  procédure  d 'embrayage  d 'engrenage con trôlé  par l e  d isposi ti f 
d 'en traînement 

•  S-0-021 3  Ampl i tude  de  vibration  d 'embrayage  

•  S-0-021 4  Vi tesse d 'embrayage moyenne  

•  S-0-021 5  Période de  vibration  d 'embrayage  

La  fonction  d 'embrayage  d 'engrenage  prend  en  charge  un  changement d 'engrenage  régu l ier.   

La  séquence su ivante  (voir F igure  37)  doi t  être  val i de  pour l a  commande de  procédure  
d 'embrayage  d 'engrenage contrôlé  par l e  d i spos i ti f d 'en traînement (S-0-01 39).  S i  l a  
commande de  procédure  (S-0-01 90)  est défin ie  et activée  par l 'un i té  de  commande via  l e  
canal  de  service,  l a  fonction  d 'embrayage d 'engrenage est acti vée  dans  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement.  La  séquence  su ivante  est spéci fiée.  

a)  Le  d ispos i ti f d 'en traînement i gnore  l es  va leurs  de  cons igne  provenant de  l 'un i té  de  
commande  et décélère  (ou  accélère)  j usqu 'à  la  vi tesse  d 'embrayage moyenne  (S-0-021 4) .  

b)  La  vi tesse  d 'embrayage  moyenne est modu lée  par l 'ampl i tude  de  vibration  d 'embrayage  
(S-0-021 3),  compte  tenu  de  la  période  de  vibration  d 'embrayage  (S-0-021 5) .  
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c)  Dès  que  ces  cond i tions  son t satisfai tes,  le  d i spos i ti f d 'en traînement i nd ique  que  l a  
commande de  procédure  a  été  exécutée  (prêt pour un  changement d 'engrenage).  

d )  Les  vibrations  du  d isposi ti f d 'entraînement se  poursu iven t à  l a  vi tesse  d 'embrayage  
moyenne (S-0-021 4)  j usqu 'à  ce  que  l 'un i té  de  commande annu le  l a  commande de  
procédure.  

e)  Après  l 'annu lation  de  cette  commande  de  procédure,  l e  d ispos i ti f d 'entraînement 
désactive  la  fonction  d 'embrayage  d 'engrenage  et l es  va leurs  de  cons igne  de  l 'un i té  de  
commande sont  acceptées  une  nouvel l e  fois  par l e  d isposi ti f.  
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Figure 37  – Embrayage  d 'engrenage  
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7. 1 4  In terrupteurs  de  position  (FG  In terrupteur de  position )  

7. 1 4. 1  Général i tés  

Le  groupe  de  fonctions  FG  I n terrupteur de  pos i tion  comprend  les  I DN  su ivan ts:  

•  S-0-0059  I nd icateur d ' in terrupteur de  posi ti on  

•  S-0-0060  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  tens ion  1  

•  S-0-0061  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  tens ion  2  

•  S-0-0062  Poin t de  commutation  de  pos i tion  sous  tension  3  

•  S-0-0063  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  tens ion  4  

•  S-0-0064  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  tens ion  5  

•  S-0-0065  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  tens ion  6  

•  S-0-0066  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  tens ion  7  

•  S-0-0067  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  tens ion  8  

•  S-0-0068  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  tens ion  9  

•  S-0-0069  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  tens ion  1 0  

•  S-0-0070  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  tens ion  1 1  

•  S-0-0071  Poin t de  commutation  de  pos i tion  sous  tension  1 2  

•  S-0-0072  Poin t de  commutation  de  posi ti on  sous  tens ion  1 3  

•  S-0-0073  Poin t de  commutation  de  pos i tion  sous  tens ion  1 4  

•  S-0-0074  Poin t de  commutation  de  pos i tion  sous  tension  1 5  

•  S-0-0075 Poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  tens ion  1 6  

•  S-0-0460  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  hors  tension  1  

•  S-0-0461  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  hors  tension  2  

•  S-0-0462  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  hors  tension  3  

•  S-0-0463  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  hors  tension  4  

•  S-0-0464  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  hors  tension  5  

•  S-0-0465 Poin t de  commutation  de  pos i ti on  hors  tension  6  

•  S-0-0466  Poin t de  commutation  de  posi ti on  hors  tension  7  

•  S-0-0467  Poin t de  commutation  de  posi ti on  hors  tens ion  8  

•  S-0-0468  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  hors  tens ion  9  

•  S-0-0469  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  hors  tens ion  1 0  

•  S-0-0470  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  hors  tension  1 1  

•  S-0-0471  Poin t de  commutation  de  posi ti on  hors  tens ion  1 2  

•  S-0-0472  Poin t de  commutation  de  pos i tion  hors  tens ion  1 3  

•  S-0-0473  Poin t de  commutation  de  pos i tion  hors  tens ion  1 4  

•  S-0-0474  Poin t de  commutation  de  pos i ti on  hors  tens ion  1 5  

•  S-0-0475 Poin t de  commutation  de  pos i ti on  hors  tension  1 6  

•  S-0-0476  Commande  d ' in terrupteur de  pos i tion  

•  S-0-0477  H ystérésis  d ' in terrupteur de  pos i ti on  

Les  i n terrupteurs  de  posi ti on  permettent de  générer un  ind icateur d ' i n terrupteur de  pos i ti on  
aux pos i ti ons  programmées  référencées  dans  l a  va leur de  retour en  posi tion  du  d ispos i ti f 
d 'en traînement.  
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Deux fonctions  sont  spéci fi ées.  

•  Le  mode I n terrupteur de  pos i ti on  est  u ti l i sé  aux p lages  de  pos i ti on  l im i tées  sans  fonction  
modu lo.  

•  Le  mode I n terrupteur à  came est u ti l i sé  aux p lages  de  pos i ti on  l im i tées  et avec des  axes  à  
rotation  continue.  Le  mode I n terrupteur à  came comprend  le  mode I n terrupteur de  pos i tion  
et  des  paramètres  supplémentai res.   

7. 1 4.2  Mode In terrupteur de  position  

Le mode I n terrupteur de  pos i ti on  doi t comporter un  “poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  
tension”  (S-0-0060  à  S-0-0075)  et un  i nd icateur d ' in terrupteur de  pos i tion  (S-0-0059) .  S i  l a  
va leur de  retour en  pos i tion  est i n férieu re  à  l a  va leur du  poin t  de  commutation  de  pos i ti on  
sous  tens ion ,  l ' i nd icateur d ' i n terrupteur de  posi ti on  approprié  doi t être  m is  à  0.  S i  l a  va leur de  
retour en  pos i tion  est supérieure  ou  égale  à  l a  va leur du  poin t de  commutation  de  pos i ti on  
sous  tens ion ,  l ' i nd icateur d ' i n terrupteur de  posi tion  approprié  doi t être  m is  à  1 .  La  séquence  
est  présentée  dans  l a  F igure  38.  

L'h ystérésis  (S-0-0477)  doi t i n fluer sur tous  l es  poin ts  de  commutation  de  pos i ti on  sous  
tension  (S-0-0060  à  S-0-0075)  et  doi t être  prise  en  compte  aux posi ti ons  de  m ise  sous  
tension  et hors  tens ion  des  i nd icateurs  (S-0-0059).  

En  mode I n terrupteur de  pos i ti on ,  l a  fonction  du  b i t  associé  doi t ê tre  désactivée,  s i  l e  b i t  
correspondant (b i ts  0  à  1 5)  de  l a  commande  d ' i n terrupteur de  posi ti on  est  m is  à  0 .  
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Figure 38  – Mode  In terrupteur de  position   

7. 1 4.3  Mode In terrupteur à  came 

Le mode I n terrupteur à  came doi t  comporter le  mode  I n terrupteur de  posi tion ,  l e  poin t de  
commutation  de  posi ti on  hors  tens ion  et une  commande d ' i n terrupteur de  pos i tion  (S-0-0476) .  
S i  l a  va leur de  retour en  pos i ti on  est i n férieure  à  l a  va leur du  poin t de  commutation  de  
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posi tion  hors  tension ,  l ' i nd icateur d ' i n terrupteur de  pos i ti on  approprié  doi t  être  m is  à  1 .  S i  l a  
va leur de  retour en  posi ti on  est supérieure  ou  égale  à  l a  va leur du  poin t de  commutation  de  
posi tion  hors  tens ion ,  l ' i nd icateur d ' i n terrupteur de  posi tion  approprié  doi t  ê tre  m is  à  0 .  La  
séquence  est présentée  dans  l a  F igure  39.  

L'hystérésis  (S-0-0477)  doi t i n fl uer sur tous  les  poin ts  de  commutation  de  pos i tion  hors  
tens ion  (S-0-0460  à  S-0-0475)  et doi t être  prise  en  compte  aux pos i ti ons  de  m ise  sous  
tens ion  et hors  tens ion  des  i nd icateurs  (S-0-0059).  

En  mode  I n terrupteur à  came,  l a  fonction  du  b i t  associé  doi t être  désactivée,  s i  l e  b i t  
correspondant  (b i ts  0  à  1 5)  de  l a  commande  d ' i n terrupteur de  pos i ti on  est  m is  à  0 .  

L'ajustement de  S-0-0476,  bi ts  1 6  à  31 ,  do i t  défi n i r l e  mode  I n terrupteur de  pos i tion  ou  l e  
mode I n terrupteur à  came.  En  mode  I n terrupteur à  came,  l es  poin ts  de  commutation  de  
pos i tion  sous  tens ion  (S  0-0060  à  S  0-0075)  et  l es  poin ts  de  commutation  de  posi ti on  hors  
tension  (S  0-0460  à  S  0-0475)  doivent être  nécessai res.  
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0 

Position  feedback 
value ≥  position  
switch  point off  

Position  feedback 
value < position  
switch  point off  

Position  feedback value 

Position  feedback 
value ≥  position  
switch  point on   

Position  feedback 
value < position  
switch  point on  

- + 

Position  switch point on  
Position  switch point off 

Cam switch mode with  absolute format 

Position  feedback 
value ≥  position  
switch  point off  

Position  feedback 
value < position  
switch  point off  

Position  feedback value 

Position  feedback 
value ≥  position  
switch  point on   

Position  feedback 
value < position  
switch  point on  

Position  switch point on  
Position  switch point off 

Cam switch mode with  modulo format (example 360°)  

Modulo range 

360 

Hysteresis 

IEC  
  

Ang lais  Français  

Posi ti on  feedback value  <  pos i t i on  swi tch  poin t  on  Valeu r de  retour en  posi ti on  <  poi n t  de  
commutation  de  posi ti on  sous  tension  

Posi ti on  feedback value  ≥   pos i ti on  swi tch  poin t  on  Valeu r de  retour en  pos i ti on  ≥  poi n t  de  
commutation  de  pos i ti on  sous  tension  

Posi ti on  feedback value  <  pos i t i on  swi tch  poin t  off Valeu r de  retour en  pos i ti on  <  poi n t  de  
commutation  de  pos i ti on  hors  tension  

Posi ti on  feedback value  ≥   pos i ti on  swi tch  poin t  off Valeu r de  retour en  pos i ti on  ≥  poi n t  de  
commutation  de  posi ti on  hors  tension  

Hysteres is  Hystérésis  

Cam  swi tch  mode  wi th  absolute  format Mode In terrupteur à  came avec format absolu  

Modu l o  range  P lage  Modu l o  

Cam  swi tch  mode  wi th  modu lo  format (example  
360° )  

Mode In terrupteur à  came avec format Modu lo  
(exemple  360°)  

Figure 39  – Mode  In terrupteur à  came 

8 M ise à  l 'échel le  des  données  de  fonctionnement 

8. 1  Général i tés  

Les  données  de  fonctionnement peuvent avoi r une  m ise  à  l 'échel le  d i fféren te  se lon  l es  
capaci tés  de  fonctionnement des  d ispos i ti fs  d 'en traînement et  des  appl ications.   
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L' in terface  SERCOS d i fférencie  les  données  de  fonctionnement non  m ises  à  l 'échel le  des  
données  m ises  à  l 'échel le  spéci fiques  à  l 'appl ication .   

Avec un  format de  données  non  m ises  à  l 'échel le ,  l ' u ti l i sateur doi t appl iquer la  m ise  à  l 'échel le  
aux données  de  fonctionnement.   

Avec la  m ise  à  l 'échel le  spéci fique  à  l 'appl ication ,  i l  peut être  fa i t  référence aux données  de  
p lus ieurs  man ières,  se lon  l es  mouvements  de  charge  en  rotation  ou  l i néai re.   

I l  do i t  également être  possible  de  chois i r en tre  la  m ise  à  l 'échel le  de  va leurs  préférentiel l es  et  
l a  m ise  à  l 'échel le  de  va leurs  arbi trai res,  au  moyen  de  paramètres  de  m ise  à  l 'échel l e  
l ibrement aj ustables.  

Le  type  de  m ise  à  l 'échel l e  est défin i  par rég lage  des  b i ts  de  défin i tion  du  type  de  m ise  à  
l 'échel l e  des  paramètres  de  même nature.  

La  m ise  à  l 'échel le  déterm ine  l e  poids  du  b i t  de  poids  fa ib le  des  données  de  fonctionnement 
associées.  La  m ise  à  l 'échel le  n 'affecte  pas  la  précis ion  de  tra i tement des  données  de  
fonctionnement.   

8.2  M ise  à  l 'échel le  des  données  de  position  

8.2. 1  Description  du  FG  M ise  à  l 'échel le  des  données  de  position  

La  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  posi tion  peu t être  sélectionnée entre  non  m ise  à  l 'échel le ,  
m ise  à  l 'échel le  l i néai re  ou  m ise  à  l 'échel le  en  rotation .  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su i vants:  

•  S-0-0055 Paramètre  de  polari té  de  pos i tion  

•  S-0-0076  Type  de  m ise  à  l 'échel le  de  données  de  pos i tion  

•  S-0-0077  Facteur de  m ise  à  l 'échel le  de  données  de  posi ti on  l i néai re  

•  S-0-0078  Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e  de  données  de  pos i tion  l i néaire  

•  S-0-0079  Résolu tion  de  pos i tion  en  rotation  

La  F igure  40  présente  les  d i fféren tes  poss ib i l i tés  de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  posi ti on .  
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 Position  data scal ing  type (S-0-0076) 

none Linear Rotational  

Load  or motor Load  or motor Load  or motor 

Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

Degrees Metre Metre  

LSB =  1 0  m  
-7 

Variable  
LSB weight 

(S-0-0077) 
(S-0-0078) 

Variable 
LSB weight 

(S-0-0079) 

S-0-0076 bit 0–2 

S-0-0076 bit 6  

S-0-0076 
bit 3  

S-0-0076 
bit 4  

Degrees 

Resolution:   
3600000 

LSB = 0,0001   
degrees 

IEC  

  

Ang lais  Français  

Posi ti on  data  scal i ng  type  Type  de  m ise  à  l ’ échel l e  d es  données  de  posi ti on  

None  Aucun  

Li near L i néai re  

Rotati ona l  En  rotati on  

Load  or motor Charge  ou  moteu r 

Preferred  scal i ng  M ise  à  l ’ éche l l e  préférentie l l e  

Parameter scal i ng  M ise  à  l ’ éche l l e  d e  paramètre  

Metre  Mètre  

Degrees  Degrés  

LSB  B i t  de  poi ds  fa ib l e  

Vari able  LSB  weight  Poids  variable  de  b i t  de  poids  faib l e   

Resol u tion  Résol u ti on  

Figure 40  – Diagramme de  type  de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  position   

8. 2.2  Non  mise  à  l 'échel le  des  données  de  position  

Les  données  de  pos i tion  dans  l e  d ispos i ti f d 'en traînement et  dans  l 'un i té  de  commande  son t 
sans  m ise  à  l 'échel l e  (voi r S-0-0076).  I l  i ncombe à  l ' u ti l i sateur d 'appl i quer l a  m ise  à  l 'échel l e  
aux données  de  pos i ti on .  

8.2.3  M ise  à  l 'échel le  des  données  de  position  l inéaire  

8.2.3.1  M ise  à  l 'échel le  de  paramètre  

La  m ise  à  l 'échel le  l inéai re  doi t être  défin ie  par l e  type  de  m ise  à  l 'échel l e  (voi r S -0-0076).  

Le  facteu r et l 'exposant de  m ise  à  l 'échel le  l i néaire  (S-0-0077  et S-0-0078)  doivent s 'appl iquer 
à  tou tes  les  données  de  pos i tion  l i néaire.  

Le  poids  du  b i t  de  poids  fa ib le  des  données  de  posi ti on  l inéai re  doi t  être  dédu i t de  l a  
mu l tip l ication  du  facteur de  m ise  à  l 'échel le  et de  l 'exposant  de  même nature  (base  1 0) .  

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 505  –  

Poids  du  b i t  de  poids  fa ib le  =  un i té  ×  facteur ×  1 0exposant  

8.2.3.2  M ise  à  l 'échel le  préférentiel le  

Le  Tableau  8  présente  l es  m ises  à  l 'échel le  préféren tie l l es  des  données  de  posi tion  l i néai re.  

Tableau  8  – M ise  à  l 'échel le  des  données  de  posi tion  l inéai re  

Type  de  m ise  à  l 'échel le  
(S-0-0076)  

Un i té  Facteur de  m ise  à  
l 'échel le  
(S-0-0077)  

Exposant de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-0078)  

M ise  à  l 'échel l e  
préféren tiel l e  

Linéai re  m  1  -7  0 , 1  µm  

Linéai re  (suppl émentai re)  m  1  -6  0 , 000  001  m  

 

8.2.4  M ise  à  l 'échel le  des  données  de  position  en  rotation  

8.2.4. 1  M ise  à  l 'échel le  de  paramètre  

La  m ise  à  l 'échel le  en  rotation  doi t être  défin ie  par l e  type  de  m ise  à  l 'échel l e  (voir S -0-0076).  

La  résolu tion  de  pos i tion  en  rotation  (S-0-0079)  doi t s 'appl i quer à  tou tes  les  données  de  
pos i tion  en  rotation .  

Le  poids  du  b i t  de  poids  faib le  des  données  de  pos i ti on  en  rotation  doi t  être  défin i  par l a  
résolu tion  de  posi tion  en  rotation .  

rotation en position de Résolution

rotation1
  faible poids de bit de Poids =  

8.2.4.2  M ise  à  l 'échel le  préférentiel l e  

Le  Tableau  9  présente  l es  m ises  à  l 'échel le  préféren tie l les  des  données  de  posi tion  en  
rotation .  

Tableau  9  – M ise  à  l 'échel le  préférentiel le  des  données  de  position  en  rotation  

Type  de  m ise  à  
l 'échel le  
(S-0-0076)  

Un i té  Résolu tion  de  posi tion  en  rotation   
(S-0-0079)  

M ise  à  l 'échel l e  
préféren tiel le  

En  rotati on  Degré  angu la i re  3  600  000  0 , 000  1 °  

 

8.3  M ise  à  l 'échel le  des  données  de  vi tesse  

8.3. 1  Description  du  FG  M ise  à  l 'échel le  des  données  de  vi tesse  

La  m ise  à  l 'échel l e  des  données  de  vi tesse  peu t être  sé lectionnée  en tre  non  m ise  à  l 'échel le,  
m ise  à  l 'échel le  l inéai re  ou  m ise  à  l 'échel l e  en  rotation .  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants:  

•  S-0-0043  Paramètre  de  polari té  de  vi tesse  

•  S-0-0044  Type  de  m ise  à  l 'échel l e  des  données  de  vi tesse  

•  S-0-0045 Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  des  données  de  vi tesse  

•  S-0-0046  Exposant de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  vi tesse  
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La  F igure  41  présente  les  d i fféren tes  poss ib i l i tés  de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  vi tesse.  

 Velocity data scal ing  type (S-0-0044) 

none Linear Rotational  

Load  or motor Load  or motor Load  or motor 

Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

min  min  or s min  s min  or s 

Metre Metre  

LSB= 
1 0   -6 
m/min  

Variable  
LSB weight 

(S-0-0045) 
(S-0-0046) 

LSB = 
1 0   -4 
min  

Variable  
LSB weight 

(S-0-0045) 
(S-0-0046) 

LSB = 
1 0   -6 
s 

S-0-0044 bit 0  – 2  

S-0-0044 bit 6 

S-0-0044 
bit 3  

S-0-0044 
bit 5 

S-0-0044 
bit 4  

–1  –1  

IEC  

  

Ang lais  Français  

Posi ti on  data  scal i ng  type  Type  de  m ise  à  l ’ échel l e  d es  données  de  posi ti on  

None  Aucun  

Li near L i néai re  

Rotati ona l  En  rotati on  

Load  or motor Charge  ou  moteu r 

Preferred  scal i ng  M ise  à  l ’ éche l l e  préférentie l l e  

Parameter scal i ng  M ise  à  l ’ éche l l e  d e  paramètre  

M in  or s  M in .  ou  s  

Metre  Mètre  

LSB  B i t  de  poi ds  fa ib l e  

Vari able  LSB  weight  Poids  variable  de  b i t  de  poids  faib l e   

Figure 41  – Diagramme de  type  de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  vi tesse   

8 .3.2  Non  mise  à  l 'échel le  des  données  de  vi tesse  

Les  données  de  vi tesse  acqu ises  par l e  d ispos i ti f d 'en traînement et les  données  de  vi tesse  
calcu lées  par l ' un i té  de  commande doiven t  être  transférées  en tre  l es  d ispos i ti fs  
d 'en traînement et l 'un i té  de  commande  (et i nversement)  sans  m ise  à  l 'échel le  (voi r S-0-0044).  
I l  i ncombe  à  l ' u ti l i sateur d 'appl iquer l a  m ise  à  l 'échel l e  aux données  de  vi tesse.  

8.3.3  M ise  à  l 'échel le  des  données  de  vi tesse  l inéai re  

8.3.3. 1  M ise  à  l 'échel le  de  paramètre  

La  m ise  à  l 'échel le  l inéai re  doi t être  défin ie  par l e  type  de  m ise  à  l 'échel le  (voi r S-0-0044).   

Le  facteur et l 'exposan t de  m ise  à  l 'échel le  l i néai re  (S-0-0045 et S-0-0046)  doivent s 'appl i quer 
à  tou tes  les  données  de  vi tesse  l i néai re.  
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Le  poids  du  b i t  de  poids  fa ib le  des  données  de  vi tesse  l i néai re  doi t  être  dédu i t de  la  
mu l tip l ication  du  facteur de  m ise  à  l 'échel le  et de  l 'exposant  de  même nature  (base  1 0) .  

exposant1 0facteur
temps de unité

unité
  faible poids de bit de Poids ××=  

8.3.3.2  M ise  à  l 'échel le  préférentiel le  

Le  Tableau  1 0  présente  l a  m ise  à  l 'échel l e  préférentie l l e  des  données  de  vi tesse  l i néai re.  

Tableau  1 0  – M ise  à  l 'échel le  préférentiel le  des  données  de  vi tesse l inéaire  

Type  de  m ise  à  
l 'échel le  
(S-0-0044)  

Un i té  Facteur de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-0045)  

Exposant de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-0046)  

M ise  à  l 'échel l e  
préféren tiel le  

Linéai re  m /m in  1  -6  0 , 001  mm/m in  

Li néai re  
(supplémentai re)  

m /m in  1  -5  0 , 000  01  m /m in  

 

8.3.4  M ise  à  l 'échel le  des  données  de  vi tesse  en  rotation  

8.3.4. 1  M ise  à  l 'échel le  de  paramètre  

La  m ise  à  l 'échel le  en  rotation  doi t être  défin ie  par l e  type  de  m ise  à  l 'échel l e  (voir S -0-0044).   

Le  facteur et  l 'exposan t de  m ise  à  l 'échel le  l i néai re  (S-0-0045 et S-0-0046)  doivent s 'appl i quer 
à  tou tes  les  données  de  vi tesse  en  rotation .  

Le  poids  du  b i t  de  poids  faib le  des  données  de  vi tesse  en  rotation  doi t  être  dédu i t  de  l a  
mu l tip l ication  du  facteur de  m ise  à  l 'échel le  et de  l 'exposant de  même nature  (base  1 0) .  

exposant1 0facteur
tempsde unité

unité
  faible poids de bit de Poids ××=  

8.3.4.2  M ise  à  l 'échel le  préférentiel l e  

Le  Tableau  1 1  présente  l a  m ise  à  l 'échel le  préférentie l l e  des  données  de  vi tesse  en  rotation .  

Tableau  1 1  – M ise  à  l 'échel le  préférentiel le   
des  données  de  vi tesse  en  rotation  

Type  de  m ise  à  
l 'échel le  
(S-0-0044)  

Un i té  Facteur de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-0045)  

Exposant de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-0046)  

M ise  à  l 'échel l e  
préféren tiel le  

En  rotati on  m in–1  (r/m )  1  -4  0 , 000  1  m in–1  

En  rotati on  s–1  ( rotations/s)  1  -6  0 , 000  001  s–1  

 

8.4  M ise  à  l 'échel le  des  données  de  couple/force  

8.4. 1  Description  du  FG  M ise  à  l 'échel le  des  données  de  couple  

La  m ise  à  l 'échel l e  des  données  de  couple/force  peu t être  sé lectionnée  en tre  pourcentage,  
m ise  à  l 'échel le  l inéai re  ( force)  ou  m ise  à  l 'échel l e  en  rotation  (couple) .  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants:  
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•  S-0-0085 Paramètre  de  polari té  de  couple  

•  S-0-0086  Type  de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  couple/force  

•  S-0-0093  Facteur de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  couple/force  

•  S-0-0094  Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e  des  données  de  couple/force  

La  F igure  42  présen te  l es  d i fférentes  poss ib i l i tés  de  m ise  à  l 'échel l e  des  données  de  
couple/force.  

 Torque/force data scal ing  type (S-0-0086) 

Percentage 
Linear (force) Rotational  

Load  or motor Load  or motor Load  or motor 

Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

Nm Nm  N  N   

LSB =  
1 ,0 N  

Variable 
LSB weight 

(S-0-0093) 
(S-0-0094) 

LSB = 
1 0   -2 
Nm 

Variable 

LSB weight 

S-0-0086 bit 0 – 2  

S-0-0086 bit 6  

S-0-0086 
bit 3  

S-0-0086 
bit 4  

(0,1  %) (torque) 

(S-0-0093) 
(S-0-0094) 

IEC  

  

Ang lais  Français  

Torque/force  data  scal i ng  type  Type  de  m ise  à  l ’ échel l e  d es  données  de  
couple/force  

Percentage  Pourcentage  

Li near (force)  L i néai re  (force)  

Rotati ona l  ( torque)  En  rotati on  (couple)  

Load  or motor Charge  ou  moteu r 

Preferred  scal i ng  M ise  à  l ’ éche l l e  préférentie l l e  

Parameter scal i ng  M ise  à  l ’ éche l l e  d e  paramètre  

LSB  B i t  de  poi ds  fa ib l e  

Vari able  LSB  weight  Poids  variable  de  b i t  de  poids  faib l e   

Figure 42  – Diagramme de  type  de  m ise   
à  l 'échel le  des  données  de  couple/force  

8.4.2  Pourcentage  de  mise  à  l 'échel le  des  données  de  couple/force  

Le  pourcentage  de  m ise  à  l 'échel le  doi t être  défin i  par l e  paramètre  de  type  de  m ise  à  
l 'échel l e  (voir S-0-0086).  Aucun  autre  paramètre  de  m ise  à  l 'échel le  ne  doi t  être  requ is .  

Avec le  pourcentage  de  m ise  à  l 'échel le  du  couple,  l e  poids  du  b i t  de  poids  fa ib le  des  
données  de  couple  doi t être  basé  sur 0 , 1  %  du  couple  de  main tien  con tinu  du  moteur (voir S -
0-01 1 1 ),  du  courant ass igné  du  moteur (voir S-0-01 96)  ou  du  couple/force  de  maintien  conti nu  
du  moteur (voir S-0-0533).  
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8.4.3  M ise  à  l 'échel le  des  données  de  force  

8.4.3.1  M ise  à  l 'échel le  de  paramètre  

La m ise  à  l 'échel l e  des  données  de  force  doi t  être  défin ie  par l e  type  de  m ise  à  l 'échel l e  (voi r 
S-0-0086).   

Le  facteur et l ’exposant  de  m ise  à  l 'échel l e  (S-0-0093  et S-0-0094)  doiven t s 'appl iquer à  
tou tes  l es  données  de  force.  

Le  poids  du  b i t  de  poids  faible  des  données  de  force  doi t être  dédu i t  de  l a  mu l ti p l ication  du  
facteur de  m ise  à  l 'échel l e  et  de  l 'exposant de  même natu re  (base  1 0).  

exposant1 0facteurunité  faible poids de bit de Poids ××=  

8.4.3.2  M ise  à  l ’ échel le  préférentiel l e  

Le  Tableau  1 2  présen te  l es  cond i tions  de  m ise  à  l 'échel le  préféren tie l le  des  données  de  
force.  

Tableau  1 2  – M ise  à  l 'échel le  des  données  de  force  

Type  de  m ise  à  
l 'échel le  
(S-0-0086)  

Un i té  Facteur de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-0093)  

Exposant de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-0094)  

M ise  à  l 'échel l e  
préféren tiel le  

Linéai re  N  1  0  1  N  

Li néai re  
(supplémentai re)  

N  1  -1  0 , 1  N  

NOTE  1  N  =  0 , 224  81  l bf.  

 

8.4.4  M ise  à  l 'échel le  des  données  de  couple  

8.4.4. 1  M ise  à  l 'échel le  de  paramètre  

La m ise  à  l 'échel le  des  données  de  couple  doi t être  défin ie  par l e  type  de  m ise  à  l 'échel l e  
(voir S-0-0086).   

Le  facteur et l ’ exposant de  m ise  à  l ’ échel le  (S-0-0093  et S-0-0094)  s 'appl i quent à  toutes  les  
données  de  couple.  

Le  poids  du  b i t  de  poids  faib le  des  données  de  couple  est dédu i t de  l a  mu l tip l ication  du  
facteur de  m ise  à  l 'échel le  et  de  l 'exposant de  même natu re  (base  1 0).  

exposant1 0facteurunité  faible poids de bit de Poids ××=  

8.4.4.2  M ise  à  l ’ échel le  préférentiel l e  

Le  Tableau  1 3  présen te  l es  cond i ti ons  de  m ise  à  l 'échel le  préféren tie l le  des  données  de  
couple.  
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Tableau  1 3  – M ise  à  l 'échel le  des  données  de  couple  

Type  de  m ise  à  
l 'échel le  
(S-0-0086)  

Un i té  Facteur de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-0093)  

Exposant de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-0094)  

M ise  à  l 'échel l e  
préféren tiel le  

En  rotati on  Nm  1  -2  0 , 01  Nm  

En  rotati on  
(supplémentai re)  

en  l bf 1  -1  0 , 1  en  l bf 

NOTE  1  Nm  =  8, 851  en  l bf.  

 

8.5  M ise  à  l 'échel le  des  données  d 'accélération  et  des  données  par à-coups  

8.5. 1  Description  du  FG  M ise  à  l ’ échel le  des  données  d ’accélération  

La  m ise  à  l 'échel le  des  données  d 'accélération  et  des  données  par à-coups  peu t être  
sélectionnée en tre  non  m ise  à  l ’ échel l e,  m ise  à  l 'échel l e  l i néai re,  m ise  à  l 'échel l e  en  rotation  
ou  m ise  à  l ’ échel le  avec temps  de  rampe.  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants:  

•  S-0-01 60  Type  de  m ise  à  l 'échel le  de  données  d 'accélération  

•  S-0-01 61  Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  des  données  d 'accélération  

•  S-0-01 62  Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e  des  données  d 'accélération  

•  S-0-0446  Vi tesse  de  référence  de  rampe  

La  F igure  43  présente  l es  d i fférentes  possib i l i tés  de  m ise  à  l 'échel le  des  données  
d 'accélération .  
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                                           Acceleration  data scal ing  type (S-0-01 60) 

none Linear Rotational  

Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

Preferred  
scal ing  

Parameter 
scal ing  

Radian  Metre Metre 

LSB =  1 0 -6 

m/s2(3  

Variable 
LSB weight 

(S-0-01 61 ) 
(S-0-01 62) 

Variable 
LSB weight 

S-0-01 60 bit 0 – 2  

S-0-01 60 
bit 3  

S-0-01 60 
bit 4  

Radian  

s2  (or s3  for jerk) S-0-01 60 
bit 5 

LSB =  1 0 -3 

rad/s2(3)   

Load or motor Load  or motor Load  or motor 
S-0-01 60 bit 6  

(S-0-01 61 ) 
(S-0-01 62) 

Ramp time 

Load  or motor 

LSB =  0,001  s 

s2  (or s3  for jerk) s2  (or s3  for jerk) s2  (or s3  for jerk) 

IEC  
  

Ang lais  Français  

Acceleration  data  scal i ng  type  Type  de  m ise  à  l ’ échel l e  d es  données  
d ’accélérati on  

None  Aucun  

Li near Li néai re  

Rotati ona l  En  rotati on  

Ramp time Temps  de  rampe  

Load  or motor Charge  ou  moteu r 

Preferred  scal i ng  M ise  à  l ’ éche l l e  préféren tie l l e  

Parameter scal i ng  M ise  à  l ’ éche l l e  d e  paramètre  

or s3  for j erk  ou  s3  pour à  -coups  

Metre  Mètre  

LSB  B i t  de  poi ds  fai bl e  

Variable  LSB  weight  Poids  variable  de  b i t  de  poids  fa ibl e   

Figure 43  – Diagramme de  type  de  m ise  à  l 'échel le   
des  données  d 'accélération /par à-coups  

8.5.2  Non  mise  à  l 'échel le  des  données  d 'accélération  et  des  données  par à-coups  

Les  données  d 'accélération  et l es  données  par à-coups  acqu ises  par le  d ispos i ti f 
d 'en traînement et  l es  données  d 'accélération  et  l es  données  par à-coups  calcu lées  par l 'un i té  
de  commande doivent être  transférées  entre  l es  d ispos i ti fs  d 'entraînement et l ' un i té  de  
commande (et i nversement)  sans  m ise  à  l 'échel le  (voir S-0-01 60  Type  de  m ise  à  l ’échel l e  de  
données  d ’accélération) .  I l  i ncombe à  l ’ u ti l i sateur d ’appl i quer la  m ise  à  l 'échel l e  aux données  
d 'accélération  et aux données  par à-coups.  

8.5.3  M ise  à  l 'échel le  des  données  d 'accélération/par à-coups  l inéaires  

8.5.3.1  M ise  à  l ’ échel le  de  paramètre  

La  m ise  à  l 'échel le  l inéai re  doi t  être  défin ie  par l e  type  de  m ise  à  l 'échel l e  (voir S -0-01 60).   

Les  paramètres  de  m ise  à  l ’ échel le  (S-0-01 61  et  S-0-01 62)  doivent s 'appl iquer à  tou tes  l es  
données  d 'accélération  et données  par à-coups  l inéai res.  
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Le  poids  du  bi t  de  poids  faib le  des  données  d 'accélération  et données  par à-coups  l inéai res  
doi t ê tre  dédu i t de  la  mu l ti p l ication  du  facteur de  m ise  à  l 'échel le  et de  l 'exposant de  même 
nature  (base  1 0).  

exposant
coups)àpour3(ou2

1 0facteur
temps de unité

unité
  faible poids de bit de Poids ××=

−
 

8.5.3.2  M ise  à  l ’ échel le  préférentiel l e  

Le Tableau  1 4  présente  la  m ise  à  l 'échel l e  préféren tie l le  des  données  d 'accélération/par à-
coups  l i néaires.  

Tableau  1 4  – M ise  à  l 'échel le  des  données   
d 'accélération/par à-coups  l inéaires  

Type  de  m ise  à  
l 'échel le  
(S-0-01 60)  

Un i té  Facteur de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-01 61 )  

Exposant de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-01 62)  

M ise  à  l 'échel l e  
préféren tiel le  

Linéai re  
(accélérati on )  

m /s2  1  -6  0 , 000  001  m /s2  

L i néai re  (par à-
coups)  

m /s3  1  -6  0 , 000  001  m /s3  

 

8.5.4  M ise  à  l 'échel le  des  données  d 'accélération/par à-coups  en  rotation  

8.5.4. 1  M ise  à  l ’ échel le  de  paramètre  

La  m ise  à  l 'échel le  en  rotation  doi t être  défin ie  par l e  type  de  m ise  à  l 'échel l e  (voir S -0-01 60).   

Les  paramètres  de  m ise  à  l ’ échel le  (S-0-01 61  et  S-0-01 62)  doivent s 'appl iquer à  tou tes  l es  
données  d 'accélération/par à-coups  en  rotation .  

Le  poids  du  b i t  de  poids  fa ib le  des  données  d 'accélération  et données  par à -coups  en  rotation  
doi t être  dédu i t de  la  mu l ti p l ication  du  facteur de  m ise  à  l 'échel le  et de  l 'exposant de  même 
nature  (base  1 0).  

exposant
coups)àpour3(ou2

1 0facteur
temps de unité

unité
  faible poids de bit de Poids ××=

−
 

8.5.4.2  M ise  à  l ’ échel le  préférentiel le  

Le Tableau  1 5  présente  la  m ise  à  l 'échel le  préféren tie l le  des  données  d 'accélération/par à-
coups  en  rotation .  

Tableau  1 5  – M ise  à  l 'échel le  des  données   
d 'accélération/par à-coups  en  rotation  

Type  de  m ise  à  
l 'échel le  
(S-0-01 60)  

Un i té  Facteur de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-01 61 )  

Exposant de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-01 62)  

M ise  à  l 'échel l e  
préféren tiel le  

En  rotati on  
(accélérati on )  

rad /s2  1  -3  0 , 001  rad /s2  

En  rotati on  (à-coups)  rad /s3  1  -3  0 , 001  rad /s3  
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8.5.5  M ise  à  l 'échel le  du  temps de  rampe  

8.5.5.1  M ise  à  l ’ échel le  de  paramètre  

La  m ise  à  l 'échel l e  des  données  du  temps  de  rampe doi t ê tre  défin ie  par le  type  de  m ise  à  
l 'échel l e  (voir S-0-01 60).   

Les  paramètres  de  m ise  à  l ’ échel le  (S-0-01 61  et  S-0-01 62)  doivent s 'appl iquer à  tou tes  l es  
données  du  temps  de  rampe.   

L ’accélération  doi t  être  calcu lée  par l es  données  du  temps  de  rampe associées  à  l a  vi tesse  
de  référence de  rampe  (S-0-0446).  

Le  poids  du  b i t  de  poids  faib le  des  données  du  temps  de  rampe doi t être  dédu i t de  l a  
mu l tip l ication  du  facteur de  m ise  à  l 'échel le  et de  l 'exposant  de  même nature  (base  1 0) .  

exposant1 0facteurunité  faible poids de bit de Poids ××=  

8.5.5.2  M ise  à  l ’ échel le  préférentiel l e  

Le  Tableau  1 6  présente  l a  m ise  à  l 'échel l e  préférentie l le  des  données  du  temps  de  rampe.  

Tableau  1 6  – M ise  à  l 'échel le  du  temps  de  rampe 

Type  de  m ise  à  
l 'échel le  
(S-0-01 60)  

Un i té  Facteur de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-01 61 )  

Exposant de  m ise  à  
l 'échel l e  
(S-0-01 62)  

M ise  à  l 'échel l e  
préféren tiel le  

Temps  de  rampe  s  1  -3  0 , 001  s  

 

8.6  Polari tés  

Ces  paramètres  permetten t de  commuter l es  polari tés  des  valeurs  de  cons igne  et  des  valeu rs  
de  réaction  cons ignées  pour des  appl ications  spéci fiques.  La  commutation  des  polari tés  
s 'effectue  à  l 'extérieur (c'est-à-d i re  à  l 'entrée  ou  à  l a  sortie ,  voi r F i gure  44)  d 'un  système à  
boucle  fermée.  Les  paramètres  de  polari té  sont énumérés  ci -dessous.  

•  S-0-0043  Paramètre  de  polari té  de  vi tesse  

•  S-0-0055  Paramètre  de  polari té  de  pos i ti on  

•  S-0-0085 Paramètre  de  polari té  de  couple  

•  S-0-0805 Paramètre  de  polari té  de  press ion  

•  S-0-0848  Paramètre  de  polari té  de  fl ux  

Les  défin i ti ons  des  sens  dépendent des  paramètres  de  polari té .  

•  Asservissement de  couple/force:  La rotation  de  l 'arbre  du  moteur s 'effectue  dans  l e  sens  
horai re  l orsqu ' i l  existe  une  d i fférence de  commande  de  couple  pos i ti ve  et en  l 'absence  de  
programmation  d ' i nversion .  Le  vérin  hydrau l ique  se  déplace  l orsqu ' i l  existe  une  d i fférence 
de  commande de  force  pos i ti ve  et  en  l 'absence  de  programmation  d ' inversion .  

•  Commande  de  vi tesse:  La  rotation  de  l 'arbre  du  moteur s 'effectue  dans  l e  sens  horaire  
l orsqu ' i l  existe  une  d i fférence  de  commande de  vi tesse  pos i ti ve  et en  l 'absence de  
programmation  d ' i nversion .  Le  vérin  hydrau l ique  se  déplace  l orsqu ' i l  existe  une  d i fférence 
de  commande de  vi tesse  pos i ti ve  et  en  l 'absence  de  programmation  d ' i nversion .  

•  Asservissement de  pos i ti on :  La  rotation  de  l 'arbre  du  moteur s 'effectue  dans  l e  sens  
horai re  l orsqu ' i l  existe  une  d i fférence de  commande de  pos i tion  pos i ti ve  et en  l 'absence de  
programmation  d ' i nversion .  Le  vérin  h yd rau l i que  se  déplace  l orsqu ' i l  existe  une  d i fférence  
de  commande  de  pos i tion  posi ti ve  et  en  l 'absence  de  programmation  d ' i nversion .  
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La  F igure  44  présente  les  d i fféren tes  possib i l i tés  des  polari tés.  

 

b  i  t    0  
+  /  -  

b  i  t    1  
+  /  -  

T  o  r q  u  e  
l  o  o  p  

r e  g  u  l  a  t  o  r 

b  i  t    2  
+  /  -  

T  o  r q  u  e  
f e  e  d  b  a  c  k  
v  a  l  u  e  

V  e  l  o  c  i  t  y    f e  e  d  b  a  c  k  

b  i  t    0  
+  /  -  

b  i  t    1  
+  /  -  

V  e  l  o  c  i  t  y  
l  o  o  p  

r e  g  u  l  a  t  o  r 

b  i  t    2  

+  /  -  

v  a  l  u  e 1  

P  o  s  i  t  i  o  n  
l  o  o  p  

r e  g  u  l  a  t  o  r 

S-0-0047  

b  i  t    0  
+  /  -  

b  i  t    1  
+  /  -  

b  i  t    2    
b  i  t    3  
+  /  -  

P  o  s  i  t  i  o  n    
f e  e  d  b  a  c  k    
v  a  l  u  e    1  
P  o  s  i  t  i  o  n    
f e  e  d  b  a  c  k    
v  a  l  u  e    2  

b  i  t    3  V  e  l  o  c  i  t  y    f e  e  d  b  a  c  k  
v  a  l  u  e 2  

S-0-0048  S-0-0036  S-0-0037  S-0-0080  

S-0-
0055 

S-0-0051  

S-0-0053  

S-0-01 56  
S-0-0040  

S-0-0084  

S-0-0081  

S-0-
0055 

S-0-
0043 

S-0-
0043 

S-0-
0055 

S-0-
0043 

S-0-
0085 

S-0-
0085 

S-0-
0085 

IEC  

  

Ang lais  Français  

Posi ti on  l oop  regu lator Régu lateur de  boucle  de  posi ti on  

Veloci ty l oop  regu l ator Régu lateur de  boucle  de  vi tesse  

Torque  l oop  regu l ator Régu lateur de  boucle  de  coupl e  

Posi ti on  feedback value  Valeu r de  retour en  posi ti on  

Veloci ty feedback val ue  Valeu r de  retour en  vi tesse  

Torque  feedback val ue  Valeu r de  retour de  couple  

Figure  44 – Paramètre  de  polari té  

8.7  M ise  à  l ’ échel le  des  données  de  température  

La m ise  à  l 'échel l e  de  toutes  l es  données  de  température  doi t  être  défin ie  par le  type  de  m ise  
à  l 'échel l e  de  données  de  température  S-0-0208.  Aucun  autre  paramètre  de  m ise  à  l ’ échel l e  
n ’est requ is.  La  m ise  à  l ’ échel le  prend  en  charge  l es  données  de  température  en  0, 1  degré  
Cels ius  et  degré  Fahrenhei t.  

Ce  groupe  de  fonctions  comprend  les  I DN  su ivants:  

•  S-0-0208  Type  de  m ise  à  l 'échel l e  de  données  de  température  

9  Codes  d ’état des  d isposi ti fs  d ’entraînement 

9. 1  Présentation  générale  

Cet article  défi n i t  l es  codes  d ’état pour FSP_Drive,  qu i  sont  u ti l i sés  pour l a  représen tation  en  
l angage neutre  des  i n formations  de  d iagnostic des  d isposi ti fs  d ’en traînement SERCOS.  Les  
classes  de  d iagnostic et  l es  codes  d ’état défin is  des  d ispos i ti fs  d ’en traînement sont énumérés  
dans  l e  Tableau  1 7.   
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Tableau  1 7  – Codes  d ’état spécifiques  au  d ispositi f d ’entraînement  

Bi ts  31  à  
20  

In terprét.  
& Source  

(hex)   

Bi ts  1 9  à  
1 6  

Classe  
(hex)   

B i ts  1 5  à  0  
Code  
d ’état  
(hex)   

Description  Commentai re  

C00  A 001 0  
ARRET Disposi ti f d ’ en traînement  
est  acti f  

  

C00  A 001 2  
Apparei l l ages  de  commande  et  de  
pu i ssance  prêts  à  fonctionner  

  

C00  A 001 3  
Prêt  pour m ise  sous  tension  for 
power on   

  

C00  A 01 00  Asservissement de  couple     

C00  A 01 01  Commande  de  vi tesse     

C00  A 01 02  
Commande  de  posi ti on  avec codeur 
du  moteur  

  

C00  A 01 03  
Commande  de  posi ti on  avec codeur 
externe   

  

C00  A 01 04  
Commande  de  posi ti on  avec codeur 
du  moteur et  fonction  sans  erreur  

  

C00  A 01 05  
Commande  de  posi ti on  avec codeur 
externe  et  fonction  sans  erreu r  

  

C00  A 01 06  
I n terpolati on  con trô lée  par l e  
d i sposi ti f d ’ en traînement avec 
codeu r d u  moteur  

  

C00  A 01 07  
I n terpolati on  con trô lée  par l e  
d i sposi ti f d ’ en traînement avec 
codeu r externe   

  

C00  A 01 08  

I n terpolati on  con trô lée  par l e  
d i sposi ti f d ’ en traînement avec 
codeu r d u  moteur et  fonction  sans  
erreu r  

  

C00  A 01 09  

I n terpolati on  con trô lée  par l e  
d i sposi ti f d ’ en traînement avec 
codeu r externe  et  fonction  sans  
erreu r  

  

C00  A 01 50  
Posi ti onnement contrôlé  par l e  
d i sposi ti f d ’ en traînement avec 
codeu r d u  moteur  

  

C00  A 01 51  

Posi ti onnement contrô lé  par l e  
d i sposi ti f d ’ en traînement avec 
codeu r d u  moteur et  fonction  sans  
erreu r  

  

C00  A 01 52  
Posi ti onnement contrô lé  par l e  
d i sposi ti f d ’ en traînement avec 
codeu r externe   

  

C00  A 01 53  

Posi ti onnement contrô lé  par l e  
d i sposi ti f d ’ en traînement avec 
codeu r externe  et  fonction  sans  
erreu r  
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Bi ts  31  à  
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B i ts  1 5  à  0  
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d ’état  
(hex)   

Description  Commentai re  

     
     
     

C00  A 4000  
Véri fi cation  et  a j ustement  
au tomatiques  du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement   

  

C00  A 4001  
Décél érati on  du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement  j usqu ’ à  l ’ arrêt  

  

C00  A x  Réservé     

C00  C  0300  
Commande  de  procédu re  Défi n i ti on  
de  posi ti on  absolue   

Encore  en  cou rs  de  tra i tement   

C00  C  0301  Système  de  mesure  non  d i spon ib l e     

C00  C  0302  
Évaluation  absolue  du  système  de  
mesure  impossib le   

  

C00  C  0303  Réservé     

C00  C  0304  
Défin i ti on  de  posi ti on  absol ue  ne  
peu t  être  exécutée   

Le  d i spos i ti f d ’ en traînement do i t  
être  d ésacti vé   

C00  C  0600  
Commande  de  procédu re  Retour à  
l a  posi ti on  de  référence  con trôl é  par 
l e  d i sposi ti f d ’ en traînement   

Encore  en  cou rs  de  tra i tement   

C00  C  0601  

Retour à  l a  posi ti on  de  référence  
poss ible  avec acti vati on  d u  
d i sposi ti f d ’ en traînement 
un iquement   

Le  d i spos i ti f d ’ en traînement  doi t  
être  acti vé   

C00  C  0602  
D istance  de  l ’ i n terrupteu r d ’ ori g i ne  
au  marqueu r de  référence  erronée   

Voi r S -0-0298,  S -0-0299  et  S -0-
0356   

C00  C  0603  
Retour à  l a  posi ti on  de  référence  
impossib le  avec codeu r externe   

Codeu r externe  non  sél ecti onné  
pou r Retou r à  l a  pos i ti on  de  
référence   

C00  C  0604  Réservé     

C00  C  0605  Réservé     

C00  C  0606  Marque  de  référence  non  détectée   
I mpu ls ion  au  marqueu r d u  codeur 
erronée  ou  non  détectée   

C00  C  0900  
Commande  de  procédu re  Broche  de  
posi ti on   

Encore  en  cou rs  de  tra i tement   

C00  C  0902  
Posi ti onnement de  l a  broche  
nécess i te  l ’ acti vation  du  d i spos i ti f 
d ’ en traînement   

Le  d i sposi ti f d ’ en traînement do i t  
être  acti vé   

C00  C  0906  
Erreur pendant l a  recherche  
d ’ impu ls ion  au  marqueu r  

I mpu ls ion  au  marqueu r d u  codeur 
erronée  ou  non  détectée   

C00  C  1 300  
Commande  de  procédu re  Arrêt  
posi ti f du  d i sposi ti f d ’ en traînement   

Encore  en  cou rs  de  trai tement   
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C00  C  1 301  
Arrêt  posi ti f acti vé  et  erreur C1 D  
présente  

Effacer erreur avec S-0-0099  
Classe  de  d iagnosti c  1  
Réin i ti a l i sati on   

C00  C  1 500  
Commande  de  procédu re  
Annu l ation  de  poin t  d e  référence   

Encore  en  cou rs  de  tra i tement   

C00  C  1 600  
Commande  de  procédu re  Axe  de  
stationnement  

Encore  en  cou rs  de  tra i tement   

C00  C  3300  
Commande  de  procédu re  Défi n i ti on  
du  système  de  coordonnées   

Encore  en  cou rs  de  tra i tement   

C00  C  3400  
Commande  de  procédu re  Déca lage  
du  système  de  coordonnées   

Encore  en  cou rs  de  tra i tement   

C00  C  41 00  
Commande  de  procédu re  Ensemble  
de  paramètres  d ’ i n terrupteu r  

Encore  en  cou rs  de  trai tement   

C00  C  41 01  
Commutation  possib le  un i quement 
sans  l ’ acti vati on  du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement   

Le  d i sposi ti f d ’ en traînement do i t  
être  d ésacti vé   

C00  C  41 02  Réservé     

C00  C  41 03  
Valeu r de  présélection  des  
ensembles  de  paramètres  non  
au tori sée   

  

C00  C  41 04  
Erreur pendant l a  commutation  des  
ensembles  de  paramètres   

Voi r S -0-0423  Li ste  d es  I DN  de  
données  non  val i des  pou r l e  n i veau  
de  paramétrage   

C00  C  4200  
Commande  de  procédu re  
Embrayage  d ’ engrenage   

Encore  en  cou rs  de  tra i tement   

C00  C  4201  
Embrayage  d ’ engrenage  nécessi te  
l ’ acti vati on  du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement   

Le  d i sposi ti f d ’ en traînement do i t  
être  acti vé   

C00  C  4202  
Vi tesse  d ’embrayage  d ’ engrenage  
ne  peu t  être  atte i n te   

  

C00  C  4300  
Commande  de  procédu re  Retour à  
l a  posi ti on  de  référence  contrôl é  par 
NC  

Encore  en  cou rs  de  tra i tement   

C00  C  4302  
D istance  de  l ’ i n terrupteu r d ’ ori g i ne  
à  l a  marque  de  référence  erronée   

Voi r S -0-0298,  S -0-0299  et  S-0-
0356   

C00  C  4306  Marque  de  référence  non  détectée   
I mpu ls ion  au  marqueu r d u  codeur 
erronée  ou  non  détectée   

C00  C  4307  I n terrupteu r d ’ori g i ne  non  affecté   

Affectation  de  l ’ i n terrupteur 
d ’ori g i ne  ou  acti vation  du  Retour à  
l a  pos i ti on  de  référence,  voi r S -0-
01 47  Paramètre  de  retour à  l a  
posi ti on  de  référence   
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C00  C  4308  
Retour à  l a  posi ti on  de  référence  
des  axes  modu lo  non  au tori sé   

Arrêt  posi ti f ou  capaci té  d e  
débattement  d ’ i n terrupteu r de  fi n  de  
course  sél ectionné,  voi r S -0-01 47  
Paramètre  de  retou r à  l a  posi ti on  de  
référence   

C00  C  4400  
Commande  de  procédu re  Calcu l  de  
dépl acement   

Encore  en  cou rs  de  tra i tement   

C00  C  4500  
Commande  de  procédu re  
Dépl acement j usqu ’au  système  
référencé   

Encore  en  cou rs  de  tra i tement   

C00  C  x  Réservé     

C00  E  2026  
Sous-tension  dans  l ’ apparei l l age  de  
pu i ssance   

  

C00  E  2037  
D i fférence  importan te  de  commande  
de  posi ti on   

  

C00  E  2049  
Vi tesse  de  posi ti onnement  hors  des  
val eu rs  l im i tes  de  vi tesse   

S -0-0259  >  (S -0-0038,  S-0-0039  or 
S-0-0091 ),  voi r égal ement  S-0-031 5   

C00  E  2050  Surchauffe  du  d i sposi ti f  
Voi r égal ement S-0-0200  et  S -0-
031 1   

C00  E  2051  Surchauffe  du  moteu r  
Voi r égal ement S-0-0201  et  S -0-
031 2   

C00  E  2053  
Posi ti on  cible  hors  capaci té  d e  
débattement   

  

C00  E  2054  Référence  manquante     

C00  E  2055  
S-0-01 08  Correction  des  avances  =  
0   

Pendant  l es  procédures  contrôl ées  
par l e  d i sposi ti f d ’ en traînement   

C00  E  2056  Lim i te  de  coupl e  =  0     

C00  E  2061  
Averti ssement de  su rcharge  du  
d i sposi ti f  

Voi r S -0-001 2   

     
     
     

C00  E  281 9  Défai l l ance  de  l ’ a l imentation  secteur    

C00  E  8025  
Surtens i on  dans  l ’ apparei l l age  de  
pu i ssance   

Voi r S-0-001 2   

C00  E  8029  Lim i te  de  posi ti on  pos i ti ve  dépassée     

C00  E  8030  
Lim i te  de  posi ti on  négati ve  
dépassée   

  

C00  E  8042  
Les  deux i n terrupteurs  de  fi n  d e  
course  de  capaci té  de  débattement  
acti vés  

  

C00  E  8043  
I n terrupteu r de  fi n  de  course  en  
capaci té  d e  débattement  posi ti ve  
acti vé  
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C00  E  8044  
I n terrupteu r de  fi n  de  course  en  
capaci té  d e  débattement  négati ve  
acti vé  

  

C00  E  8055  
Averti ssement de  su rcharge  du  
moteur  

Voi r S -0-001 2,  S -0-01 1 4  et  S -0-
031 0   

C00  E  8057  
Averti ssement de  su rcharge  du  
d i sposi ti f  

Voi r S -0-001 2   

C00  E  x  Réservé     

C00  F  2007  
Commutation  vers  mode  de  
fonctionnement  non  i n i ti a l i sé   

  

C00  F  201 8  Arrêt  par su rchauffe  d u  d i sposi ti f  
Voi r égal ement S-0-0203  
Températu re  d ’arrêt  de  
l ’ ampl i fi cateu r  

C00  F  201 9  Arrêt  par su rchauffe  du  moteur  
Voi r égal ement S-0-0204  
Températu re  d ’arrêt  du  moteu r  

C00  F  2025  
D ispos i ti f d ’ en traînement  non  prêt  
pou r commande   

  

C00  F  2026  
Sous-tension  dans  l ’ apparei l l age  de  
pu i ssance   

  

C00  F  2028  
Écart  importan t  d e  l a  boucle  d e  
posi ti on   

  

C00  F  2036  
D i fférence  importance  de  retou r en  
posi ti on   

S -0-0391  Fenêtre  de  con trôle  de  
retour en  posi ti on   

C00  F  2037  
D i fférence  importance  de  
commande  de  posi ti on   

  

C00  F  2042  
S ignaux de  codeu r externe  
i ncorrects  

  

C00  F  2057  
Posi ti on  cible  hors  capaci té  d e  
débattement   

  

C00  F  21 74  
Perte  de  référence  du  codeu r d u  
moteur  

  

C00  F  21 75  
Perte  de  référence  du  codeu r 
externe   

  

C00  F  281 9  Défai l l ance  de  l ’ a l imentation  secteur    

C00  F  6029  Lim i te  de  posi ti on  pos i ti ve  dépassée   
S -0-0049  Val eu r l im i te  de  posi t i on  
posi ti ve   

C00  F  6030  
Lim i te  de  posi ti on  négati ve  
dépassée   

S -0-0050  Val eu r l im i te  de  posi t i on  
négati ve   

C00  F  6034  Arrêt  d ’ u rgence     

C00  F  6042  
Les  deux i n terrupteurs  de  fi n  d e  
course  de  capaci té  de  débattement  
acti vés  
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C00  F  6043  
I n terrupteu r de  fi n  de  course  en  
capaci té  d e  débattement  posi ti ve  
acti vé   

  

C00  F  6044  
I n terrupteu r de  fi n  de  course  en  
capaci té  d e  débattement  négati ve  
acti vé  

  

C00  F  8022  
S ignaux du  codeu r du  moteu r 
i ncorrects   

  

C00  F  8025  
Surtens i on  dans  l ’ apparei l l age  de  
pu i ssance   

  

C00  F  8060  
Surin tens i té  d ans  l ’ apparei l l age  de  
pu i ssance   

  

C00  F  8069  Erreur +/-1 5  Vol t  en  cou rant  con ti nu     

C00  F  8070  Erreur de  tensi on  de  commande   +24  Vol t  en  couran t conti nu   

C00  F  8079  Valeu r l im i te  de  vi tesse  dépassée   
S -0-0040  Val eu r de  retour en  
vi tesse  1  d épasse  une  des  val eurs  
l im i tes  de  vi tesse   

C00  F  x  Réservé     

 

9.2  Priori té  des  classes  de  d iagnostic  

SERCOS défin i t  l es  cl asses  de  d iagnostic su ivan tes,  q u i  sont u ti l i sées  pour classer par 
catégorie  l es  in formations  de  d iagnostic en  fonction  de  l eur con texte  et i n fl uence  sur l ’état  
d ’erreur du  d isposi ti f d ’en traînement et ses  composants.  Le  Tableau  1 8  donne  une  
présentation  générale  des  classes  de  d iagnostic.  

Tableau  1 8  – Présentation  générale  des  classes  de  d iagnostic  

Classe  de  
d iagnosti c  Priori té  Description  

État  opérationnel   4  ( l a  p l us  
basse)   

I n formations  de  d iagnosti c,  représentant  u n  événement  ou  un  état,  qu i  
n ’ impl i que  aucune  menace  pou r l e  d i sposi ti f ou  l e  composant,  par exemple,  
“Asservissement  de  coupl e“  ou  “remplacement  compatib le  de  modu le  E/S”.   

É tat  spéci fi que  à  l a  
commande  de  
procédu re   

3   I n formations  de  d iagnosti c,  générées  pendant  l ’ exécu tion  d ’ une  commande  de  
procédu re  et  pouvant  être  cl a i rement  affectées  à  cette  commande,  par 
exemple,  “S-0-0420  Commande  de  procédu re  Acti ver n i veau  de  paramétrage  
(PL)  exécutée”  ou  “marque  de  référence  non  détectée”.   

Averti ssement  (C2D)   2   I n formations  de  d iagnosti c,  représentant  u n  événement  ou  un  état,  qu i  impl i q ue  
une  menace  pou r l e  d i sposi ti f ou  l e  composant,  par exemple,  “averti ssement de  
su rchauffe  du  moteu r”  ou  “sous-tens ion  de  certai ns  composants  de  d i spos i ti f ” .   

Erreur (C1 D)   1  ( l a  p l us  
é l evée)   

I n formations  de  d iagnosti c,  représentant  u n  événement  ou  un  état,  qu i  impl i q ue  
une  défai l l ance  du  système,  “perte  de  référence  du  codeu r du  moteur”  ou  
“d ysfonctionnement du  bus  l ocal ” .   
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En  général ,  l ’ affectation  des  classes  de  d iagnostic  aux i n formations  de  d iagnostic  
particu l i ères  est  spéci fi que  au  constructeur.  

Cependant,  dans  l es  cas  su ivan ts,  SERCOS impose l es  classes  de  d iagnostic  devant être  
affectées  aux i n formations  de  d iagnostic.  

•  S i  l es  i n formations  de  d iagnostic  son t spéci fi ques  à  des  commandes  de  procédure,  e l l es  
son t à  affecter à  l a  classe  de  d iagnostic  “état spéci fi que  à  la  commande de  procédure”  

•  S i  l es  i n formations  de  d iagnostic  ont en  général  une  i n fl uence sur l ’état  d ’erreur d ’un  
composan t,  SERCOS affecte  l es  i n formations  de  d iagnostic  à  l a  cl asse  de  d iagnostic 
correspondante  au  moyen  de  l a  description  des  codes  d ’état.  

1 0  Classes  de  d isposi ti fs  d ’entraînement 

1 0. 1  Présentation  générale  

CP 1 6/3  a  i n trodu i t l a  possib i l i té  d ’ ind iquer l es  classes  m ises  en  œuvre  dans  un  d ispos i ti f 
esclave.  Le  paramètre  S-01 601  présente  l es  classes  et vers ions  de  d ispos i ti fs  d ’en traînement 
qu i  son t m ises  en  œuvre  une  fois  par sous-d isposi ti f.  

Une  classe  de  d ispos i ti f d ’entraînement peut con ten i r des  paramètres  et des  fonctions  d ’un  ou  
de  plus ieurs  groupes  de  fonctions .   

P lus ieurs  classes  de  d ispos i ti fs  d ’entraînement sont défi n ies :  

•  Axe  de  couple  

•  Axe  de  vi tesse   

•  Axe  de  vi tesse  avec retour en  pos i tion   

•  Axe  de  posi ti on  

•  Axe  de  posi ti onnement  

Chaque classe  de  d ispos i ti f d ’en traînement doi t prendre  en  charge  l es  paramètres  

•  S-0-0032  Mode de  fonctionnement pri ncipa l ,   

•  S-0-01 34  Commande  d ’entraînement,   

•  S-0-01 35 État du  d ispos i ti f d ’entraînement.   

Les  combinaisons  de  b i ts  du  Tableau  1  et  du  Tableau  2  sont obl igatoires  pour toutes  les  
classes  de  d ispos i ti fs  d ’entraînement.  

1 1  Numéros  d ' identi fication  par ordre numérique  

Les  IDN  doivent avoi r un  in terval l e  de  2 1 6  q u i  doi t  être  subd ivisé  en  deux i n terval les  pour l es  
données  normal isées  et l es  données  de  produ i ts .  Chaque i n terval le  doi t  être  subd ivisé  en  hu i t  
ensembles  de  paramètres.  Chaque ensemble  doi t  a ins i  avoir j usqu 'à  4  095  IDN  au  p lus.  

NOTE  A ti tre  d 'exemple,  S–2–01 00  est  l ' I DN  normal i sé  pou r “Gain  proportionnel  de  vi tesse”  d ans  l 'ensemble  de  
paramètres  2 .  

I l  convient  que  le  constructeur approprié  spéci fie  l es  données  de  fonctionnement,  qu i  ne  sont 
pas  i ncluses  dans  l es  données  normal isées,  mais  qu i  sont requ ises  pour une  fonction  
spéci fique  du  produ i t,  dans  l e  reg istre  des  données  de  produ i ts .  Exemple:  P-3-1 234.  

Le  Tableau  1 9  et l a  F i gure  45  décrivent  l a  structure  des  IDN .  
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Tableau  1 9  – Structure  détai l l ée  des  IDN  

N°  de  bi t  Valeur Description  

1 5    

 0  Données  normal i sées  (normati f)  

 1  Données  de  produ i ts  (déterm iné  par l e  constructeu r)   

1 4  à  1 2    

 000  à  1 1 1  Ensemble  de  paramètres  0  à  7  

1 1  à  0    

 0  000  à  4  095  Nombre  de  b l ocs  de  données  

 

 

  

Ang lais  Français  

Standard  data  Données  normal i sées  

Product  data  Données  de  produ i ts  

Parameter set  Ensemble  de  paramètres  

Data  b lock number Nombre  de  b l ocs  de  données  

Figure 45 – Structure  générale  des  IDN  

Cette  spéci fication  eng lobe  un iquement les  données  de  fonctionnement normal isées  dans  
l 'ensemble  de  paramètres  0  (S-0-0000  à  S-0-4095).  

Le  Tableau  20  énumère  tous  l es  IDN  référencés  dans  l e  présen t texte  par ordre  numérique.  
Ces  IDN  sont spéci fiés  de  man ière  déta i l lée  à  l 'Article  1 1 .  Les  I DN  marqués  “Réservé  pour 
communication”  sont décri ts  dans  l e  paragraphe correspondant de  l ’ I EC 61 1 58-4-1 6  pour CP  
1 6/1 ,  CP 1 6/2  et CP  1 2,  et de  l ’ I EC 61 1 58-4-1 9  pour CP 1 6/3.  Tous  l es  IDN  non  men tionnés  
dans  cette  l i s te  doiven t être  réservés.  

Tableau  20  – Liste  des  IDN  par ordre  numérique  

IDN  (N°)  Nom  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0000  Réservé  pour commun ication  X X (spéci fi é  d ans   
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0001  Réservé  pour commun ication  X Remplacé  par  
S-0-01 050. x. 1 0  

S-0-0002  Réservé  pour commun ication  X X 

S-0-0003  Réservé  pour commun ication  X -  

S -0-0004  Réservé  pour commun ication  X -  

S -0-0005  Temps  m in imal  de  tra i tement d e  réaction  (t5)  X X 

S-0-0006  Réservé  pour commun ication  X Remplacé  par  
S -0-1 006  

S-0-0007  Temps  de  départ  d 'acqu is i ti on  des  données  
de  contrôl e  par retou r (t4 )  

X X 

S-0-0008  Réservé  pour commun ication  X -  

IEC  
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P – Product data 
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IDN  (N°)  Nom  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0009  Réservé  pour commun ication  X -  

    
S-0-001 0  Réservé  pour commun ication  X Remplacé  par 

S-0-1 01 0  

S-0-001 1  D iagnosti c  de  cl asse  1  X X 

S-0-001 2  D iagnosti c  de  cl asse  2   X X 

S-0-001 3  D iagnosti c  de  cl asse  3   X -  

S -0-001 4  Réservé  pour commun ication  X X (spéci fi é  d ans   
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-001 5  Type  de  message  X X 

S-0-001 6  Li ste  de  confi gu rati on  du  message  AT  X Remplacé  par 
S-0-1 050. x. 06  

S-0-001 7  Li ste  des  I DN  de  tou tes  l es  données  de  
fonctionnement  

X X (spéci fi é  d ans   
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-001 8  Li ste  des  I DN  de  données  de  fonctionnement 
pou r CP2  

 -  

S -0-001 9  Li ste  des  I DN  de  tou tes  l es  données  de  
fonctionnement pour CP3  

X -  

S -0-0020  Li ste  des  I DN  de  tou tes  l es  données  de  
fonctionnement pour CP4  

X -  

S -0-0021  L i ste  des  I DN  de  données  de  fonctionnement 
i nval i des  pour CP2  

X X (spéci fi é  d ans   
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0022  Li ste  des  I DN  de  données  de  fonctionnement 
i nval i des  pour CP3  

X -  

S -0-0023  Li ste  des  I DN  de  données  de  fonctionnement 
i nval i des  pour CP4  

X -  

S -0-0024  Réservé  pour commun ication  X Remplacé  par 
S-0-1 050. x. 06  

S-0-0025  Li ste  des  I DN  de  tou tes  l es  commandes  de  
procédu re  

X X (spéci fi é  d ans   
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0026  Li ste  de  confi gu rati on  pou r l e  mot  d 'état  de  
s i gnal   

X X (spéci fi é  d ans   
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0027  Li ste  de  confi gu rati on  pou r l e  mot  de  
commande  de  s i gnal  

X X (spéci fi é  d ans   
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0028  Réservé  pour commun ication  X Remplacé  par 
S-0-1 028  

S-0-0029  Réservé  pour commun ication  X Remplacé  par 
S-0-1 028  

S-0-0030  Version  du  constructeu r X Remplacé  par 
S-0-1 300. x. 09  

S-0-0031  Version  du  matéri el   X Remplacé  par 
S-0-1 300. x. 08  

S-0-0032  Mode  de  fonctionnement pri ncipal   X X 

S-0-0033  Mode  de  fonctionnement secondai re  1  X X 

S-0-0034  Mode  de  fonctionnement secondai re  2  X X 

S-0-0035  Mode  de  fonctionnement secondai re  3  X X 

S-0-0036  Valeu r de  cons igne  de  vi tesse  X X 

S-0-0037  Valeu r de  cons igne  de  vi tesse  
supplémenta i re  

X X 

S-0-0038  Valeu r l im i te  de  vi tesse  posi ti ve  X X 

S-0-0039  Valeu r l im i te  de  vi tesse  négati ve  X X 

S-0-0040  Valeu r de  retour en  vi tesse1  X X 
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IDN  (N°)  Nom  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0041  Vi tesse  de  retou r à  l a  posi ti on  de  référence  X X 

S-0-0042  Accélération  de  retou r à  l a  pos i ti on  de  
référence  

X X 

S-0-0043  Paramètre  de  polari té  d e  vi tesse  X X 

S-0-0044  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  d es  données  de  
vi tesse  

X X 

S-0-0045  Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  d es  données  de  
vi tesse  

X X 

S-0-0046  Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e  d es  données  de  
vi tesse  

X X 

S-0-0047  Valeu r de  consi gne  de  posi ti on  X X 

S-0-0048  Valeu r de  consigne  de  posi ti on  
supplémenta i re  

X X 

S-0-0049  Valeu r l im i te  de  posi ti on  pos i ti ve  X X 

S-0-0050  Valeu r l im i te  de  posi ti on  négati ve  X X 

S-0-0051  Valeu r de  retour en  pos i ti on  1  (Retour du  
moteur)  

X X 

S-0-0052  D istance  de  référence  1  X X 

S-0-0053  Valeu r de  retour en  pos i ti on  2  (Retour 
externe)  

X X 

S-0-0054  D istance  de  référence  2  X X 

S-0-0055  Paramètre  de  polari té  d e  posi ti on   X  X 

S-0-0056  Réservé  X X 

S-0-0057  Fenêtre  de  pos i ti on  X X 

S-0-0058  Dégagement  d ' i n version  X X 

S-0-0059  Paramètre  d ' i n d icateu r d ' i n terrupteur d e  
posi ti on  

X X 

S-0-0060  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  1   

X  X 

S-0-0061  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  2  

X X 

S-0-0062  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  3  

X X 

S-0-0063  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  4  

X X 

S-0-0064  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  5  

X X 

S-0-0065  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  6  

X X 

S-0-0066  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  7  

X X 

S-0-0067  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  8  

X X 

S-0-0068  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  9  

X X 

S-0-0069  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  1 0  

X X 

S-0-0070  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  1 1  

X X 

S-0-0071  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  1 2  

X X 

S-0-0072  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  1 3  

X X 
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IDN  (N°)  Nom  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0073  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  1 4  

X X 

S-0-0074  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  1 5  

X X 

S-0-0075  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  sous  
tension  1 6  

X X 

S-0-0076  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  d e  données  de  
posi ti on  

X X 

S-0-0077  Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  d e  données  de  
posi ti on  l i néai re  

X X 

S-0-0078  Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e  d e  données  de  
posi ti on  l i néai re  

X X 

S-0-0079  Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  X X 

S-0-0080  Valeu r de  consigne  de  coupl e  X X 

S-0-0081  Valeu r de  consigne  de  coupl e  supplémenta i re  X X 

S-0-0082  Valeu r l im i te  de  couple  posi ti ve  X X 

S-0-0083  Valeu r l im i te  de  couple  négati ve  X X 

S-0-0084  Valeu r de  réaction  de  couple  X X 

S-0-0085  Paramètre  de  polari té  d e  coupl e  X X 

S-0-0086  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  d es  données  de  
couple/force  

X X 

S-0-0087  Réservé  pour commun ication  X -  

S -0-0088  Réservé  pour commun ication  X -  

S -0-0089  Réservé  pour commun ication  X -  

S -0-0090  Réservé  pour commun ication  X -  

S -0-0091  Valeu r l im i te  de  vi tesse  b ipol ai re  X X 

S-0-0092  Valeu r l im i te  de  couple  b ipo la i re  X X 

S-0-0093  Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  d es  données  de  
couple/force  

X X 

S-0-0094  Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  d es  données  de  
couple/force  

X X 

S-0-0095  Message  de  d iagnosti c  X X spéci fi é  dans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0096  Réservé  pour commun ication  X -  

S -0-0097  D iagnosti c  de  cl asse  2  Masque  X X 

S-0-0098  D iagnosti c  de  cl asse  3  Masque  X -  

S -0-0099  D iagnosti c  de  cl asse  1  Réi n i ti a l i sation  X X spéci fi é  dans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 00  Gain  proportionne l  de  boucl e  d e  vi tesse  X X 

S-0-01 01  Temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  
vi tesse  

X X 

S-0-01 02  Temps  d i fférenti e l  d e  boucle  d e  vi tesse  X X 

S-0-01 03  Valeu r modu lo   X X 

S-0-01 04  Facteur Kvde  boucle  de  posi ti on  X X 

S-0-01 05  Temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  
pos i ti on  

X X 

S-0-01 06  Gain  proportionne l  de  boucl e  d e  courant  1  X X 

S-0-01 07  Temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  
couran t 1  

X X 

S-0-01 08  Correction  des  avances  X X 
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S-0-01 09  Cou rant  de  poin te  du  moteu r X X 

S-0-01 1 0  Cou rant  de  poin te  de  l ' ampl i fi cateu r X X 

S-0-01 1 1  Cou rant  de  main ti en  con ti nu  d u  moteur X X 

S-0-01 1 2  Cou rant  assigné  de  l ' ampl i fi cateur X X 

S-0-01 1 3  Rég ime  maximal  du  moteur X X 

S-0-01 1 4  L im i te  de  charge  du  moteur X X 

S-0-01 1 5  Type  de  retour en  posi ti on  2   X  X 

S-0-01 1 6  Résol u tion  de  retour 1  X X 

S-0-01 1 7  Résol u tion  de  retour 2  X X 

S-0-01 1 8  Résol u tion  de  retour l i néa i re  X X 

S-0-01 1 9  Gain  proportionne l  de  boucl e  d e  courant  2  X X 

S-0-01 20  Temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  
courant  2  

X X 

S-0-01 21  Rotati ons  d 'en trée  de  l 'eng renage  de  charge  X X 

S-0-01 22  Rotati ons  de  sorti e  d e  l 'eng renage  de  charge  X X 

S-0-01 23  Constante  d 'avance  X X 

S-0-01 24  Fenêtre  d ' immobi l i sation  X X 

S-0-01 25  Seu i l  d e  vi tesse  (nx)  X X 

S-0-01 26  Seu i l  d e  couple  (Tx)  X X 

S-0-01 27  Réservé  pour commun ication  X X 

S-0-01 28  Réservé  pour commun ication  X X 

S-0-01 29  D iagnosti c  de  cl asse  1  Constructeur X X 

S-0-01 30  Front  posi ti f de  val eu r de  sonde  1  X X 

S-0-01 31  Front  négati f de  val eu r de  sonde  1  X X 

S-0-01 32  Front  posi ti f de  val eu r de  sonde  2  X Remplacé  par 
S-0-01 30. x. 0  

S-0-01 33  Front  négati f de  val eu r de  sonde  2  X Remplacé  par 
S-0-01 31 . x. 0  

S-0-01 34  Mot  d e  commande  du  maître  X X 

S-0-01 35  Mot  d 'état  d u  d i spos i ti f d 'en traînement  X X 

S-0-01 36  Valeu r l im i te  d 'accélérati on  posi ti ve  X X 

S-0-01 37  Valeu r l im i te  d 'accélérati on  négati ve  X X 

S-0-01 38  Valeu r l im i te  d 'accélérati on  b i pola i re  X X 

S-0-01 39  Commande  de  procédu re  de  l ' axe  de  
s tationnement  

X X 

S-0-01 40  Type  de  con trô leu r X Remplacé  par 
S-0-1 300. x. 5  (spéci fi é  
dans  l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 41  Type  de  moteu r X Remplacé  par 
S-0-1 300. x. 5  (spéci fi é  
dans  l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 42  Type  d 'appl i cati on  X Remplacé  par 
S-0-1 302. x. 3  (spéci fi é  
dans  l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 43  Réservé  pour commun ication  X -  

S -0-01 44  Mot  d 'état  d e  s i gnal  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 45  Mot  d e  commande  de  s i gnal  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  
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S-0-01 46  Commande  de  procédu re  de  retour à  l a  
posi ti on  de  référence  contrôlé  par l ' un i té  de  
commande  

X X 

S-0-01 47  Paramètre  de  retou r à  l a  posi ti on  de  
référence  

X X 

S-0-01 48  Commande  de  procédu re  de  retour à  l a  
posi ti on  de  référence  contrôlé  par l e  d i sposi ti f 
d 'en traînement   

X  X 

S-0-01 49  Commande  de  procédu re  d 'arrêt  posi ti f du  
d i sposi ti f d 'en traînement  

X X 

S-0-01 50  Décal age  de  référence  1  X X 

S-0-01 51  Décal age  de  référence  2  X X 

S-0-01 52  Commande  de  procédu re  de  l a  broche  de  
posi ti on   

X  X 

S-0-01 53  Posi ti on  angu lai re  d e  broche  X X 

S-0-01 54  Paramètre  de  posi ti onnement  de  broche   X X 

S-0-01 55  Compensation  de  coupl e  de  frottement  X X 

S-0-01 56  Valeu r de  retour en  vi tesse  2  X X 

S-0-01 57  P lage  de  vi tesse   X X 

S-0-01 58  Seu i l  d e  pu i ssance  (Px)  X X 

S-0-01 59  Fenêtre  de  con trôle  X X 

S-0-01 60  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  d e  données  
d 'accélérati on  

X X 

S-0-01 61  Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  d es  données  
d 'accélérati on  

X X 

S-0-01 62  Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  d es  données  
d 'accélérati on  

X X 

S-0-01 63  Contrepoids  d 'équ i l i brage  X X 

S-0-01 64  Valeu r de  réaction  en  accélération  1  X X 

S-0-01 65  Marques  de  référence  codées  pou r l a  
d i stance  A 

X X 

S-0-01 66  Marques  de  référence  codées  pou r l a  
d i stance  B  

X X 

S-0-01 67  Lim i te  de  fréquence  de  réaction  1  X X 

S-0-01 68  Lim i te  de  fréquence  de  réaction  2  X X 

S-0-01 69  Paramètre  de  commande  de  sonde  X X 

S-0-01 70  Commande  de  procédu re  de  cycle  d e  
détection   

X X 

S-0-01 71  Commande  de  procédu re  de  calcu l  du  
dépl acement  

X X 

S-0-01 72  Commande  de  procédu re  de  déplacement  par 
rapport  au  système référencé   

X X 

S-0-01 73  Pos i ti on  de  marqueur A X X 

S-0-01 74  Pos i ti on  de  marqueur B  X X 

S-0-01 75  Paramètre  de  dépl acement  1  X X 

S-0-01 76  Paramètre  de  dépl acement  2  X X 

S-0-01 77  D istance  absolue  1  X X 

S-0-01 78  D istance  absolue  2  X X 

S-0-01 79  É tat  de  sonde   X X 

S-0-01 80  Décal age  rel ati f de  broche  X X 
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S-0-01 81  D iagnosti c  de  cl asse  2  Constructeur X X 

S-0-01 82  D iagnosti c  de  cl asse  3  Constructeur X X 

S-0-01 83  P lage  de  vi tesse  de  synchron isation  X X 

S-0-01 84  Lim i te  d 'erreu r d e  vi tesse  de  synch ron isation  X X 

S-0-01 85  Réservé  pour commun ication  X X 

S-0-01 86  Réservé  pour commun ication  X X 

S-0-01 87  Réservé  pour commun ication  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 88  Réservé  pour commun ication  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 89  D istance  de  référence  X X 

S-0-01 90  Commande  de  procédu re  d 'embrayage  
d 'engrenage  contrô lé  par l e  d i sposi ti f 
d 'en traînement  

X X 

S-0-01 91  Commande  de  procédu re  d 'annu lati on  de  
poin t  de  référence  

X X 

S-0-01 92  Li ste  des  I DN  de  tou tes  l es  données  de  
fonctionnement de  sauvegarde  

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-01 93  Pos i ti onnement par à-coups  X X 

S-0-01 94  Valeu r de  cons igne  d 'accélération  X X 

S-0-01 95  Valeu r de  réaction  en  accélération  2  X X 

S-0-01 96  Couran t ass igné  du  moteu r X X 

S-0-01 97  Commande  de  procédu re  de  défi n i ti on  de  
système  de  coordonnées  

X X 

S-0-01 98  Valeu r de  coordonnées  i n i ti a l e  X X 

S-0-01 99  Commande  de  procédu re  de  décalage  de  
système  de  coordonnées  

X X 

S-0-0200  Températu re  d 'averti ssement de  
l 'ampl i fi cateur 

X X 

S-0-0201  Températu re  d 'averti ssement du  moteur X X 

S-0-0202  Températu re  d 'averti ssement dû  à  une  erreur 
dans  l e  système de  refroi d i ssement  

X X 

S-0-0203  Températu re  d 'arrêt  de  l ' ampl i fi cateur X X 

S-0-0204  Températu re  d 'arrêt  du  moteur X X 

S-0-0205  Températu re  d 'arrêt  dû  à  une  erreur dans  l e  
système  de  refroid i ssement  

X X 

S-0-0206  Temps  de  retard  de  m ise  sous  tension  du  
d i spos i ti f d 'en traînement  

X X 

S-0-0207  Temps  de  retard  de  m ise  hors  tension  du  
d i spos i ti f d 'en traînement  

X X 

S-0-0208  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  d e  données  de  
températu re  

X X 

S-0-0209  Lim i te  d 'adaptati on  i n féri eu re  X X 

S-0-021 0  Lim i te  d 'adaptati on  supéri eu re  X X 

S-0-021 1  Adaptati on  de  ga in  proportionnel  X X 

S-0-021 2  Adaptati on  de  temps  d 'occupation  i n tég ré  X X 

S-0-021 3  Ampl i tude  de  vibrati on  d 'embrayage  X X 

S-0-021 4  Vi tesse  d 'embrayage  moyenne  X X 

S-0-021 5  Période  de  vi bration  d 'embrayage  X X 
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S-0-021 6  Commande  de  procédu re  de  commutation  
des  ensembles  de  paramètres  

X X 

S-0-021 7  Présélection  des  ensembles  de  paramètres  X X 

S-0-021 8  Présélection  d u  rapport  d 'engrenage  X X 

S-0-021 9  Li ste  des  I DN  de  l ' ensemble  de  paramètres  X X 

S-0-0220  Vi tesse  m in imale  de  l a  broche  X X 

S-0-0221  Vi tesse  maximale  de  l a  broche  X X 

S-0-0222  Vi tesse  de  posi ti onnement de  broche  X X 

S-0-0223  Commande  de  procédu re  de  fonctionnement 
synchrone  contrôlé  par l e  d i sposi ti f 
d 'en traînement  

X X 

S-0-0224  Adresse  de  broche  pri ncipal e  X X 

S-0-0225  Paramètre  de  foncti onnement synchrone  X X 

S-0-0226  Rotati ons  de  broche  pri nci pal e  X X 

S-0-0227  Rotati ons  de  broche  synchrone  X X 

S-0-0228  Fenêtre  de  pos i ti on  de  synch ron isation  X X 

S-0-0229  Lim i te  d 'erreu r d e  posi ti on  de  synch ron isation  X X 

S-0-0230  Décal age  de  posi ti on  synch rone  X X 

S-0-0231  Réservé  X X 

S-0-0232  Réservé  X X 

S-0-0233  Réservé  X X 

S-0-0234  Réservé  X X 

S-0-0235  Réservé  X X 

S-0-0236  Réservé  X X 

S-0-0237  Réservé  X X 

S-0-0238  Réservé  X X 

S-0-0239  Réservé  X X 

S-0-0240  Réservé  X X 

S-0-0241  Réservé  X X 

S-0-0242  Réservé  X X 

S-0-0243  Réservé  X X 

S-0-0244  Réservé  X X 

S-0-0245  Réservé  X X 

S-0-0246  Réservé  X X 

S-0-0247  Réservé  X X 

S-0-0248  Réservé  X X 

S-0-0249  Réservé  X X 

S-0-0250  Réservé  X X 

S-0-0251  Réservé  X X 

S-0-0252  Réservé  X X 

S-0-0253  Réservé  X X 

S-0-0254  Ensemble  de  paramètres  rée l s  X X 

S-0-0255  Rapport  d 'eng renage  réel  X X 

S-0-0256  Facteur de  mu l ti pl i cati on  1   X  X 

S-0-0257  Facteur de  mu l ti pl i cati on  2  X X 
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S-0-0258  Posi ti on  cible  X X 

S-0-0259  Vi tesse  de  posi ti onnement  X X 

S-0-0260  Accélération  de  posi ti onnement  X X 

S-0-0261  Fenêtre  de  pos i ti on  approximative  X X 

S-0-0262  Commande  de  procédu re  de  défauts  de  
charge  

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0263  Commande  de  procédu re  de  mémoi re  de  
travai l  d e  charge  

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0264  Commande  de  procédu re  de  mémoi re  de  
travai l  d e  sauvegarde  

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0265  Choi x d e  l a  l angue  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0266  Li ste  des  l angues  d i spon ib les  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0267  Mot  d e  passe  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0268  Rég l age  angu l ai re  X X 

S-0-0269  Mode  d 'arch ivage  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0270  Li ste  des  I DN  de  données  de  fonctionnement 
de  sauvegarde  sé lectionnées  

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0271  Réservé  X X 

S-0-0272  Pourcentage  de  pl age  de  vi tesse  X X 

S-0-0273  Temps  de  retard  maximum  de  m ise  hors  
tension  du  d i sposi ti f d 'en traînement  

X X 

S-0-0274  Réservé  X X 

S-0-0275  Valeu r de  décal age  de  coordonnées  X X 

S-0-0276  Commande  de  procédu re  de  retour à  l a  p l age  
de  modu les  

X X 

S-0-0277  Type  de  retour en  posi ti on  1  X X 

S-0-0278  Capaci té  de  débattement maximale  X X 

S-0-0279  Li ste  des  I DN  de  données  protégées  par mot  
de  passe  

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0280  Seu i l  d ' i nsu ffi sance  de  capaci té  X X 

S-0-0281  Seu i l  d e  dépassement de  capaci té  X X 

S-0-0282  Valeu r de  consigne  de  posi ti onnement  X X 

S-0-0283  Décal age  de  coordonnées  actuel l es  X X 

S-0-0284  Mode  de  fonctionnement secondai re  4  X X 

S-0-0285  Mode  de  fonctionnement  secondai re  5  X X 

S-0-0286  Mode  de  fonctionnement  secondai re  6  X X 

S-0-0287  Mode  de  fonctionnement  secondai re  7  X X 

S-0-0288  Réservé    

S -0-0289  Réservé    

S -0-0290  Réservé    

S -0-0291  Réservé    

S -0-0292  Li ste  des  modes  de  fonctionnement  pri s  en  
charge  

X X 

S-0-0293  Commande  de  procédu re  de  mémoi re  de  
travai l  d e  sauvegarde  sé l ectionnée  

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  
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S-0-0294  Valeu r modu lo  de  séparation  X X 

S-0-0295  Temps  de  retard  d 'acti vation  d u  d i sposi ti f 
d 'en traînement  

X X 

S-0-0296  Gain  d 'action  an ti cipatri ce  re l at i ve  à  l a  
vi tesse  

X X 

S-0-0297  D istance  de  retou r à  l a  posi ti on  de  référence   X X 

S-0-0298  D istance  proposée  par rapport  à  l ' i n terrupteur 
d 'ori g i ne  

X X 

S-0-0299  Décal age  de  l ' i n terrupteur d 'ori g i ne  1   X  X 

S-0-0300  B i t  de  commande  en  temps  rée l  1  X -  

S -0-0301  Affectation  de  b i t  de  commande  en  temps  
rée l  1   

X  (Remplacé  par 
S-0-1 050. x. 20)  

S-0-0302  B i t  de  commande  en  temps  rée l  2  X -  

S -0-0303  Affectation  de  b i t  de  commande  en  temps  
rée l  2  

X (Remplacé  par  
S -0-1 050. x. 20)  

S-0-0304  B i t  d 'état  en  temps  réel  1  X -  

S -0-0305  Affectation  de  b i t  d 'état  en  temps  réel  1  X (Remplacé  par 
S-0-1 050. x. 20  

S-0-0306  B i t  d 'état  en  temps  réel  2  X -  

S -0-0307  Affectation  de  b i t  d 'état  en  temps  réel  2  X (Remplacé  par  
S -0-1 050. x. 20  

S-0-0308  É tat  de  fonctionnement  d e  synchron isation  X X 

S-0-0309  É tat  d 'erreur d e  synch ron isation  X X 

S-0-031 0  Averti ssement de  su rcharge  X X 

S-0-031 1  Averti ssement de  su rchauffe  de  
l 'ampl i fi cateur 

X X 

S-0-031 2  Averti ssement de  su rchauffe  d u  moteur X X 

S-0-031 3  Averti ssement dû  à  une  erreur dans  l e  
système de  refroid i ssement  

X X 

S-0-031 4  (Réservé  pou r d i agnosti c  de  cl asse  2)    

S -0-031 5  Vi tesse  de  posi ti on  pl us  g rande  que  nLim i te  X X 

S-0-031 6  (Réservé  pou r d i agnosti c  de  cl asse  2)    

S -0-031 7  (Réservé  pou r d i agnosti c  de  cl asse  2)    

S -0-031 8  (Réservé  pou r d i agnosti c  de  cl asse  2)    

S -0-031 9  (Réservé  pou r d i agnosti c  de  cl asse  2)    

S -0-0320  (Réservé  pou r d i agnosti c  de  cl asse  2)    

S -0-0321  (Réservé  pou r d i agnosti c  de  cl asse  2)    

S -0-0322  (Réservé  pou r d i agnosti c  de  cl asse  2)    

S -0-0323  Pos i ti on  cib le  extéri eu re  à  l a  capaci té  de  
débattement  

X X 

S-0-0324  (Réservé  pou r d i agnosti c  de  cl asse  2)    

S -0-0325  (Réservé  pou r d i agnosti c  de  cl asse  2)    

S -0-0326  Réservé  pour commun ication  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0327  Li ste  des  I DN  de  paramètre  de  somme de  
con trôl e  

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0328  Li ste  d 'affectati on  d u  numéro  de  b i t  pour l e  
mot d 'état  de  s i gnal   

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0329  Li ste  d 'affectati on  d u  numéro  de  b i t  pour l e  
mot de  commande  de  s i gnal   

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  
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S-0-0330  É tat  "nre tou r  =  ncommande"  X X 

S-0-0331  É tat  "nre tou r  =  0"  X X 

S-0-0332  É tat  "nre tou r  <  nx"  X X 

S-0-0333  É tat  "T ≥  Tx"  X X 

S-0-0334  É tat  "T ≥  Tl i mi te"  X X 

S-0-0335  État  "ncommande  >  n l i m i te"  X X 

S-0-0336  État  "En  pos i ti on"  X X 

S-0-0337  État  "P  ≥  Px"  X X 

S-0-0338  É tat  “Retour en  posi ti on  =  posi ti on  cible  
acti ve”  

X X 

S-0-0339  É tat  “nre tou r  ≤  vi tesse  m in imale  de  l a  broche”  X X 

S-0-0340  É tat  “nre tou r  ≤  vi tesse  maximale  de  l a  broche”  X X 

S-0-0341  É tat  "En  posi ti on  approximative"  X X 

S-0-0342  É tat  “Pos i ti on  cib l e  attei n te”  X X 

S-0-0343  É tat  “ I n terpol ateu r arrêté”  X X 

S-0-0344  (Réservé  pou r d i agnosti c  de  cl asse  3)    

S -0-0345  (Réservé  pou r d i agnosti c  de  cl asse  3)    

S -0-0346  Asservissement de  posi ti onnement  X X 

S-0-0347  Erreur de  vi tesse  X X 

S-0-0348  Gain  d 'action  an ti cipatri ce  re l at i ve  à  
l ’ accélération  

X X 

S-0-0349  Lim i te  d 'à-coups  b i pol a i res  X X 

S-0-0350  Réservé    

S -0-0351  Réservé    

S -0-0352  Réservé    

S -0-0353  Réservé    

S -0-0354  Réservé    

S -0-0355  Réservé    

S -0-0356  D istance  i n terrupteu r d 'ori g i ne  – impu ls ion  au  
marqueu r 

X X 

S-0-0357  D istance  par rapport  à  l ' impu ls i on  au  
marqueu r  

X  X 

S-0-0358  Décal age  de  l ' i n terrupteur d 'ori g i ne  2  X X 

S-0-0359  Décél érati on  de  posi ti onnemen t  X X 

S-0-0360  Conteneur A1  de  données  MDT  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0361  Conteneur B1  de  données  MDT  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0362  I ndex de  l i ste  de  con teneu rs  A de  données  
MDT 

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0363  I ndex de  l i ste  de  con teneu rs  B  de  données  
MDT 

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0364  Conteneur A1  de  données  AT  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0365  Conteneur B1  de  données  AT  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0366  I ndex de  l i ste  de  con teneu rs  A de  données  
AT 

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  
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S-0-0367  I ndex de  l i s te  de  con teneu rs  B  de  données  
AT 

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0368  Poin teu r d e  con teneur de  données  A X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0369  Poin teu r d e  con teneur de  données  B  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0370  Li ste  de  confi gu rati on  de  con teneu rs  A/B  de  
données  MDT 

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0371  L i ste  de  confi gu rati on  de  con teneu rs  A/B  de  
données  AT  

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0372  Accélération  b i pol a i re  pour l ' arrêt  du  
d i sposi ti f d 'en traînement  

X X 

S-0-0373  Li ste  d 'erreu rs  des  canaux de  service  X -  

S -0-0374  Li ste  d 'erreu rs  des  commandes  de  procédu re  X -  

S -0-0375  Li ste  des  numéros  de  d iagnosti cs  X (remplacé  par 
S-0-1 303)  

S-0-0376  Débi t  en  bauds  X -  

S -0-0377  Fenêtre  de  con trôle  de  retour en  vi tesse  X X 

S-0-0378  P lage  de  codeu rs  absol ue  1  X X 

S-0-0379  P lage  de  codeu rs  absol ue  2  X X 

S-0-0380  Tension  de  bus  à  cou rant  con ti nu  X X 

S-0-0381  Cou rant  de  bus  à  cou rant  con ti nu  X X 

S-0-0382  Al imentation  de  bus  à  couran t con ti nu  X X 

S-0-0383  Températu re  du  moteur X X 

S-0-0384  Températu re  de  l 'ampl i fi cateur X X 

S-0-0385  Pu issance  acti ve  X X 

S-0-0386  Valeu r de  retour en  pos i ti on  acti ve  X X 

S-0-0387  Surcharge  de  pu i ssance  X X 

S-0-0388  Lim i te  de  courant  d e  fre inage  X X 

S-0-0389  Cou rant  effi cace  X X 

S-0-0390  Numéro  de  d i agnosti c  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0391  Fenêtre  de  con trôle  de  retour en  pos i ti on  X X 

S-0-0392  F i l tre  d e  retou r en  vi tesse  X X 

S-0-0393  Mode  de  valeur de  consigne  X X 

S-0-0394  Li ste  des  I DN  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0395  I ndex de  l i s te  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0396  Nombre  d 'éléments  de  l i s tes  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0397  Segment de  l i s te  X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0398  Li ste  des  I DN  de  données  confi gu rabl es  dans  
l e  mot d 'état  de  s i gnal   

X  X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0399  Li ste  des  I DN  de  données  confi gu rabl es  dans  
l e  mot de  commande  de  s i gnal  

X X (spéci fi é  d ans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0400  I n terrupteu r d 'ori g i ne  X X 

S-0-0401  Sonde  1  X X 

S-0-0402  Sonde  2  X -  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 534  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

IDN  (N°)  Nom  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0403  É tat  de  l a  va l eur de  retour en  posi ti on   X  X 

S-0-0404  É tat  de  l a  va l eur de  consi gne  de  posi ti on  X X 

S-0-0405  Sonde  1  acti vée  X X 

S-0-0406  Sonde  2  acti vée  X -  

S -0-0407  Retour à  l a  posi ti on  de  référence  acti vé  X X 

S-0-0408  Impu ls ion  au  marqueur d e  référence  
enreg istrée  

X X 

S-0-0409  Sonde  1  posi ti ve  verrou i l l ée   X  X 

S-0-041 0  Sonde  1  négati ve  verrou i l l ée   X  X 

S-0-041 1  Sonde  2  posi ti ve  verrou i l l ée   X  -  

S -0-041 2  Sonde  2  négati ve  verrou i l l ée   X  -  

S -0-041 3  Affectation  du  numéro  de  b i t  pour l e  b i t  de  
commande  en  temps  rée l  1  

X (remplacé  par  
S -0-1 050. x. 21 )  

S -0-041 4  Affectation  du  numéro  de  b i t  pour l e  b i t  de  
commande  en  temps  rée l  2  

X (remplacé  par  
S -0-1 050. x. 21 )  

S -0-041 5  Affectation  du  numéro  de  b i t  pour l e  b i t  d 'état  
en  temps  réel  1  

X (remplacé  par  
S -0-1 050. x. 21 )  

S -0-041 6  Affectation  du  numéro  de  b i t  pour l e  b i t  d 'état  
en  temps  réel  2  

X (remplacé  par  
S -0-1 050. x. 21 )  

S -0-041 7  Seu i l  d e  vi tesse  de  pos i ti onnement  en  mode  
modu lo  

X X 

S-0-041 8  Fenêtre  de  pos i ti on  cib l e  en  mode  modu l o  X X 

S-0-041 9  Acqu i ttement de  pos i ti onnement  X X 

S-0-0420  Réservé  pour commun ication  X X (spéci fi é  dans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0421  Réservé    

S -0-0422  Réservé  pour commun ication  X X (spéci fi é  dans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0423  Réservé  pour commun ication  X X (spéci fi é  dans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0424  Réservé  pour commun ication  X -  

S -0-0425  Réservé  pour commun ication  X X (spéci fi é  dans  
l ’ I EC 61 1 58-4-1 9)  

S-0-0426  Réservé  X X 

S-0-0427  Réservé  X -  

S -0-0428  Réservé  X X 

S-0-0429  Décél érati on  par arrêt  d 'u rgence  X X 

S-0-0430  Posi ti on  cible  acti ve  X X 

S-0-0431  Accélération  b i pol a i re  de  posi ti onnement de  
broche  

X X 

S-0-0432  Numéro  de  séri e  de  l a  commande  
d ’en traînement 

X (remplacé  par 
S-0-1 300. x. 1 2 )  

S-0-0433  Numéro  de  séri e  de  l ’ étage  de  pu i ssance  X (remplacé  par 
S-0-1 300. x. 1 2 )  

S-0-0434  Numéro  de  séri e  du  moteur X (remplacé  par 
S-0-1 300. x. 1 2 )  

S-0-0435  Temps  de  fonctionnement de  l a  commande  
d ’en traînement 

X (remplacé  par 
S-0-1 300. x. 20)  

S-0-0436  Temps  de  fonctionnement de  l ' étage  de  
pu i ssance   

X (remplacé  par 
S-0-1 300. x.  2ß)  

S-0-0437  É tat  de  pos i ti onnement  X X 
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IDN  (N°)  Nom  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0438  Nom  du  fou rn i sseu r X (remplacé  par 
S-0-1 300. x. 02)  

S-0-0439  Code  fou rn i sseur X (remplacé  par 
S-0-1 300. x. 03)  

S-0-0440  Retour en  pos i ti on  d u  marqueu r 1  X X 

S-0-0441  Retour en  pos i ti on  d u  marqueu r 2  X X 

S-0-0442  Retour en  pos i ti on  d u  marqueu r de  compteu r 
1  

X X 

S-0-0443  Retour en  pos i ti on  d u  marqueu r de  compteu r 
2  

X X 

S-0-0444  Li ste  des  I DN  des  données  con fi gurabl es  
dans  l e  conteneu r de  données  AT 

X X 

S-0-0445  Li ste  des  I DN  des  données  con fi gurabl es  
dans  l e  conteneu r de  données  MDT 

X X 

S-0-0446  Vi tesse  de  référence  de  rampe  X X 

S-0-0447  Commande  de  procédu re  Défi n i ti on  de  
posi ti on  absol ue  

X X 

S-0-0448  Mot  d e  commande  de  Défi n i ti on  de  posi ti on  
absolue  

X X 

S-0-0449  Réservé    

S -0-0450  Conteneur de  données  MDT A2  X X 

S-0-0451  Conteneur de  données  MDT A3  X X 

S-0-0452  Conteneur de  données  MDT A4  X X 

S-0-0453  Conteneur de  données  MDT A5  X X 

S-0-0454  Conteneur de  données  MDT A6  X X 

S-0-0455  Conteneur de  données  MDT A7  X X 

S-0-0456  Conteneur de  données  MDT A8  X X 

S-0-0457  Conteneur de  données  MDT A9  X X 

S-0-0458  Conteneur de  données  MDT A1 0  X X 

S-0-0459  Conteneur de  données  MDT B2  X X 

S-0-0460  Poin t  de  commutation  de  pos i ti on  hors  
tension  1   

X X 

S-0-0461  Poin t  de  commutation  de  pos i ti on  hors  
tension  2   

X X 

S-0-0462  Poin t  de  commutation  de  pos i ti on  hors  
tension  3   

X X 

S-0-0463  Poin t  de  commutation  de  pos i ti on  hors  
tension  4   

X X 

S-0-0464  Poin t  de  commutation  de  pos i ti on  hors  
tension  5   

X X 

S-0-0465  Poin t  de  commutation  de  pos i ti on  hors  
tension  6   

X X 

S-0-0466  Poin t  de  commutation  de  pos i ti on  hors  
tension  7   

X X 

S-0-0467  Poin t  de  commutation  de  pos i ti on  hors  
tension  8   

X X 

S-0-0468  Poin t  de  commutation  de  pos i ti on  hors  
tension  9   

X X 

S-0-0469  Poin t  de  commutation  de  pos i ti on  hors  
tension  1 0   

X X 

S-0-0470  Poin t  de  commutation  de  pos i ti on  hors  
tension  1 1   

X X 
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IDN  (N°)  Nom  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0471  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  hors  
tension  1 2   

X  X 

S-0-0472  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  hors  
tension  1 3   

X  X 

S-0-0473  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  hors  
tension  1 4   

X  X 

S-0-0474  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  hors  
tension  1 5   

X  X 

S-0-0475  Poin t  de  commutation  de  posi ti on  hors  
tension  1 6   

X  X 

S-0-0476  Commande  d ' i n terrupteu r de  posi ti on  X X 

S-0-0477  Hystérésis  d ' i n terrupteu r de  posi ti on  X X 

S-0-0478  É tat  d ’ i n terrupteur de  fi n  de  course  X X 

S-0-0479  I D  de  d i sposi ti f X (remplacé  par 
S-0-1 300. x. 5)  

S-0-0480  Conteneur de  données  AT A2  X X 

S-0-0481  Conteneur de  données  AT A3  X X 

S-0-0482  Conteneur de  données  AT A4  X X 

S-0-0483  Conteneur de  données  AT A5  X X 

S-0-0484  Conteneur de  données  AT A6  X X 

S-0-0485  Conteneur de  données  AT A7  X X 

S-0-0486  Conteneur de  données  AT A8  X X 

S-0-0487  Conteneur de  données  AT A9  X X 

S-0-0488  Conteneur de  données  AT A1 0  X X 

S-0-0489  Conteneur de  données  AT B2  X X 

S-0-0490  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  MDT A2  

X X 

S-0-0491  L i ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  MDT A3  

X X 

S-0-0492  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  MDT A4  

X X 

S-0-0493  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  MDT A5  

X X 

S-0-0494  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  MDT A6  

X X 

S-0-0495  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  MDT A7  

X X 

S-0-0496  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  MDT A8  

X X 

S-0-0497  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  MDT A9  

X X 

S-0-0498  Li ste  de  confi gu rati on  des  conteneurs  de  
données  MDT A1 0  

X X 

S-0-0499  Nom  de  d i spos i ti f X (remplacé  par 
S-0-1 300. x. 4)  

S -0-0500  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  AT A2  

X X 

S-0-0501  L i ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  AT A3  

X X 

S-0-0502  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  AT A4  

X X 
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IDN  (N°)  Nom  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0503  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  AT A5  

X X 

S-0-0504  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  AT A6  

X X 

S-0-0505  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  AT A7  

X X 

S-0-0506  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  AT A8  

X X 

S-0-0507  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  AT A9  

X X 

S-0-0508  Li ste  de  confi gu rati on  des  con teneurs  de  
données  AT A1 0  

X X 

S-0-0509  Commande  de  sonde  étendue  X X 

S-0-051 0  Valeu r de  d i fférence  de  sonde  1  X X 

S-0-051 1  Valeu r de  d i fférence  de  sonde  2  X -  

S -0-051 2  Posi ti on  m in imale  de  sonde  1  X X 

S-0-051 3  Posi ti on  maximale  de  sonde  1  X X 

S-0-051 4  Posi ti on  m in imale  de  sonde  2  X -  

S -0-051 5  Posi ti on  maximale  de  sonde  2  X -  

S -0-051 6  Pertes  de  marqueur d e  sonde  1  X X 

S-0-051 7  Pertes  de  marqueur d e  sonde  2  X -  

S -0-051 8  Pertes  de  marqueur maximales  de  sonde  1  X X 

S-0-051 9  Pertes  de  marqueur maximales  de  sonde  2  X -  

S -0-0520  Mot  d e  commande  d ’axe  X X 

S-0-0521  Mot  d ’état  d ’ axe  X X 

S-0-0522  Valeu r de  d i fférence  1  verrou i l l ée  X X 

S-0-0523  Valeu r de  d i fférence  2  verrou i l l ée  X -  

S -0-0524  Affectation  supplémentai re  de  données  de  
mesure  1  

X X 

S-0-0525  Affectation  supplémentai re  de  données  de  
mesure  2  

X X 

S-0-0526  Fron t  pos i ti f de  val eu r de  sonde  
supplémenta i re  1  

X -  

S -0-0527  Fron t  négati f de  val eu r de  sonde  
supplémenta i re  1  

X -  

S -0-0528  Fron t  pos i ti f de  val eu r de  sonde  
supplémenta i re  2  

X -  

S -0-0529  Fron t  négati f de  val eu r de  sonde  
supplémenta i re  2  

X -  

S -0-0530  Couple  de  fi xation  X X 

S-0-0531  Réservé  pour commun ication  X X 

S-0-0532  Commande  d ’ i n terrupteu r de  fi n  de  cou rse  X X 

S-0-0533  Couple/force  de  main ti en  conti nu  d u  moteur X X 

S-0-0534  Couple/force  de  po in te  d u  moteur X X 

S-0-0535  Valeu r de  retour en  vi tesse  acti ve  X X 

S-0-0536  Valeu r de  retour en  accél ération  acti ve  X X 

S-0-0537  à  
S-0-0821  

Réservé    

S -0-0822  Référence  de  rampe de  coupl e/force  X X 
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IDN  (N°)  Nom  CP  1 6/1 ,  CP  1 6/2,  CP  1 2  CP  1 6/3  

S-0-0823  Temps  de  rampe de  coupl e/force  X X 

S-0-0824  É tat  de  couple/force  X X 

S-0-0825  Réservé    

S -0-0826  Fenêtre  de  couple/force  X X 

S-0-0900  à  
S-0-999  

Réservé  pour I EC 61 800-7-204  Profi l  de  
d i sposi ti f d ’ en traînement  asservi  su r E therCat 
(SoE),  conformément  à  l ’ I EC 61 800-7-304,  
Arti cl e  7  

X 
(CP  1 2  un i quement)  

-  

X   u ti l i sé  

-    non  uti l i sé  

Tous  l es  au tres  numéros  d ' I DN  son t  réservés.  

 

1 2  Description  des  numéros  d ' identi fication  

1 2. 1  Temps  min imal  de  trai tement  de  réaction  (t5)  ou  IDN  S-0-0005 

1 2 . 1 . 1  Attribu ts  

Le  Tableau  21  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  21  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0005 

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  m in imal  de  tra i tement d e  réaction  (t5)  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  µs  

 

1 2. 1 .2  Description  

Temps requ is  par un  d isposi ti f d 'en traînement en tre  l e  débu t de  l 'acqu is i ti on  des  données  de  
con trôle  par retour et  l a  fi n  du  MST su ivant.  Cette  valeur est déclarée  par l e  d isposi ti f 
d 'en traînement de  sorte  que  l es  valeurs  de  réaction  son t transférées  à  l ' un i té  de  commande 
au  cours  du  message  AT su ivan t.  Le  maître  l i t  cette  valeur au  cours  de  la  phase  CP2  afi n  de  
synchron iser l es  temps  de  mesure  du  temps  de  départ d 'acqu is i tion  des  données  de  con trôle  
par retour,  t4  (S-0-0007)  de  man ière  appropriée  pour tous  l es  d ispos i ti fs.  

1 2 .2  Temps  de  départ d 'acquisi tion  des  données  de  contrôle  par retour (t4)  ou  IDN  
S-0-0007   

1 2 .2. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  22  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  22  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0007  

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  de  départ  d 'acqu is i ti on  des  données  de  contrôl e  par retour (t4)  

Vers ion   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale  tScyc  

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  µs  

 

1 2.2.2  Description  

Le  temps  de  départ d 'acqu is i tion  des  données  de  con trôle  par retour est déterm iné  par le  
maître  après  l e  message  MST.  De  cette  man ière,  l e  maître  déclare  un  temps  de  départ par 
défau t d 'acqu is i tion  des  données  de  contrôle  par retour pour tous  l es  d ispos i ti fs  qu i  
fonctionnent en  coord ination  l es  uns  avec l es  au tres.  Ceci  garan ti t  un  temps  de  départ 
d 'acqu is i ti on  des  données  de  contrôle  par retour synchron isé  pour l es  d ispos i ti fs  appropriés.  
Le  maître  défin i t  l e  temps  de  départ d 'acqu is i tion  des  données  de  con trôle  par retour de  sorte  
qu ' i l  soi t  i n férieur ou  égal  à  l a  d i fférence en tre  la  durée  de  cycle  de  commun ication  (S-0-0002)  
et  le  temps  m in imal  de  tra i tement de  réaction  (S-0-0005).  

t4  ≤  tScyc – t5  

Le  d ispos i ti f d 'entraînement active  l e  temps  de  départ d 'acqu is i tion  des  données  de  contrôle  
par retour au  cours  de  la  phase  CP3.  

1 2.3  Diagnostic  de  classe  1  (C1 D)  ou  IDN  S-0-001 1  

1 2 .3. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  23  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  23  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-001 1  

Attribut  Valeur 

Nom  Diagnosti c  de  cl asse  1  (C1 D)  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.3.2  Description  

Erreur d 'arrêt d u  d ispos i ti f d 'en traînement.  

Une  s i tuation  d 'erreur du  d ispos i ti f d 'en traînement de  C1 D  con tribue  à  ce  qu i  su i t:  
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a)  Une  décélération  dans  l es  mei l l eures  cond i tions  poss ib les  su ivie  d 'une  désactivation  du  
couple  à  nmin .  

b)  Le  b i t  d 'erreur d 'arrêt d u  d isposi ti f d 'entraînement pour C1 D  est m is  à  1 '  dans  l 'état du  
d ispos i ti f (b i t 1 3) .  Le  b i t  d 'erreur est rem is  à  '0 '  par l e  d ispos i ti f d 'en traînement 
un iquement en  l 'absence d 'erreurs  de  C1 D,  et  après  réception  de  la  commande  de  
procédure  "d iagnostic de  classe  1  de  ré in i ti a l i sation "  par l e  d ispos i ti f d 'en traînement via  l e  
canal  de  service.  

Le  Tableau  24  présente  l ' i n terprétation  de  C1 D.  
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Tableau  24 – Structure  de  C1 D  

N°  de  
Bi t  

Valeur Description  Commentai res  

1 5   Erreur spéci fi que  au  constructeur Voi r S-0-01 29  

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur  

1 4   Réservé   

1 3   Capaci té  de  débattement  dépassée  Voi r S-0-0049,  S -0-0050   
ou  i n terrupteu r de  fi n  de  course  (S-0-0478)  acti vé  

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur L im i te  de  pos i ti on :  0xC00F6029  ou  0xC00F6030   
i n terrupteu r d e  fi n  d e  course:  0xC00F6042,  0xC00F6043  
ou  0xC00F6044  

1 2   Erreur de  commun ication  CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  voi r S -0-001 4   
CP1 6/3:  non  u ti l i sé  

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur  

1 1   Ecart  de  pos i ti on  importan t  Voi r S-0-01 59  ou  S -0-0391  ou  d i fférence  de  valeurs  de  
consigne  de  pos i ti on  trop  g rande  

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur  

1 0   E rreur de  phase  d ’a l imentati on  Erreur d ’a l imentati on  secteu r 

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur  

9   E rreur de  sous-tens ion  Tens ion  secteur ou  tens ion  bus  à  couran t conti nu  basse,  
l a  l im i te  est  défi n ie  par l e  constructeu r 

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur Bus  à  couran t conti nu :  numéro  de  d i agnosti c  (S-0-0390)  
m is  à  0xC00F2026  

8   E rreur de  su rtens ion  Tens ion  secteur ou  tens ion  bus  à  couran t conti nu  é l evée,  
l a  l im i te  est  défi n ie  par l e  constructeu r 

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur Bus  à  couran t conti nu :  numéro  de  d i agnosti c  (S-0-0390)  
m is  à  0xC00F8025  

7   E rreur de  su ri n tens i té  Apparei l l age  de  pu i ssance  

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur Numéro  de  d i agnosti c  (S-0-0390)  m is  à  0xC00F8060  
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N°  de  
Bi t  

Valeur Description  Commentai res  

6   Erreur dans  l e  système de  
commutation  

 

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur  

5   E rreur de  réaction  Codeu r du  moteu r et  codeu r externe  

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur Codeu r du  moteu r:  numéro  de  d iagnosti c  (S -0-0390)  m is  à  
0xC00F8022  
Codeu r externe:  n uméro  de  d i agnosti c  (S-0-0390)  m is  à  
0xC00F2042  

4   E rreur de  tens i on  de  commande   

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur Numéro  de  d i agnosti c  (S-0-0390)  m is  à  0xC00F8070  

3   Arrêt  d û  à  u ne  erreu r d ans  l e  
système  de  refroid i ssement  

Voi r S-0-0205  

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur  

2   Arrêt  d û  à  u ne  su rchauffe  du  moteu r Voi r S-0-0204  

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur  

1   Arrêt  d û  à  u ne  su rchauffe  de  
l ’ ampl i fi cateu r 

Voi r S-0-0203  

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur  

0   Arrêt  d e  su rcharge  Voi r S-0-01 1 4  

0  Aucune  erreu r  

1  Erreur  

 

1 2.4  Diagnostic  de  classe  2  (C1 D)  ou  IDN  S-0-001 2  

1 2 .4. 1  Attributs  

Le  Tableau  25  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  25  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-001 2  

Attribut  Valeur 

Nom  Diagnosti c  de  cl asse  2  (C2D)  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.4.2  Description  

Avertissement d 'arrêt (avertissement)  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  un iquement:  Lorsqu 'un  avertissement est activé  ou  annu lé  en  C2D,  
cette  opération  règ le  le  b i t  de  changement pour C2D  dans  l 'état du  d isposi ti f d 'entraînement 
(b i t  1 2)  sur une  valeur B inai re  ‘ 1 ’ .  Lorsque  le  C2D  est l u  via  l e  canal  de  service,  l e  b i t  de  
changement C2D  est annu lé  et rem is  à  ‘0 ’ .   

Pour CP1 6/3  un iquement:  Lorsqu ’un  avertissement se  produ i t,  l e  b i t  correspondan t de  C2D  et  
l e  b i t  d ’avertissement (C2D)  dans  l ’ état  d u  d i spos i ti f d ’en traînement son t m is  à  1 .  En  
l ’absence d ’avertissement,  l e  b i t  correspondant de  C2D  est m is  à  0 .  En  l ’absence de  tou t 
au tre  avertissement,  l e  b i t  d ’avertissement (C2D)  de  l ’état du  d isposi ti f d ’en traînement est 
également m is  à  0.  

Le  masque associé  à  C2D  peut d iss imu ler l es  effets  sur l e  b i t  de  changement de  l 'état du  
d ispos i ti f d 'en traînement en  cas  de  mod i fication  d 'une  cond i tion  d 'averti ssement (voi r S -0-
0097).  

NOTE  Les  b i ts  d éfi n i s  par C2D  son t  également d éfi n i s  par d es  I DN .  

Le  Tableau  26  présente  l ' i n terprétation  de  C2D.  
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Tableau  26  – Structure  de  C2D  

Bi t No.   Valeur  Description  Commentai res  

1 5   Averti ssement  spéci fi q ue  au  constructeu r Voi r S -0-01 81   

0  Aucun  averti ssement (arrêt)    

1  Averti ssement  (arrêt)   

1 4   Réservé   

1 3   Réservé   

1 2   Averti ssement  de  commun ication   

0  Aucun  averti ssement (arrêt)   

1  Averti ssement  (arrêt)   

1 1   Écart  de  vi tesse  important  Voi r S -0-0377   

0  Aucun  averti ssement (arrêt)   

1  Averti ssement  (arrêt)   

1 0   Réservé   

9   Averti ssement  de  sous-tension  (tension  de  
bus)  

La  l im i te  est  défi n i e  par l e  constructeur  

0  Aucun  averti ssement (arrêt)   

1  Averti ssement  (arrêt)   

8-4   Réservé   

3   Averti ssement  d ’ erreu r d ans  l e  système  de  
refroid i ssement  

Voi r S -0-031 3   

0  Aucun  averti ssement (arrêt)   

1  Averti ssement  (arrêt)   

2   Averti ssement  de  su rchauffe  d u  moteur Voi r S -0-031 2   

0  Aucun  averti ssement  (arrêt)   

1  Averti ssement  (arrêt)   

1   Averti ssement  de  su rchauffe  de  l ’ ampl i fi cateu r Voi r S -0-031 1   

0  Aucun  averti ssement  (arrêt)   

1  Averti ssement  (arrêt)   

0   Averti ssement  de  su rcharge   Voi r S -0-031 0.  Surcharge  de  l ’ ampl i fi cateur,  d u  
moteur ou  de  l ’ a l imentation  

0  Aucun  averti ssement  (arrêt)   

1  Averti ssement  (arrêt)  La  l im i te  est  dépassée   
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1 2 .5  Diagnostic  de  classe  3  (C1 D)  ou  IDN  S-0-001 3  

1 2 .5. 1  Attributs  

Le  Tableau  27  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  27  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-001 3  

Attribut  Valeur 

Nom  Diagnosti c  de  cl asse  3  (C3D)  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.5.2  Description  

I nd icateurs  d 'état  de  fonctionnement du  d ispos i ti f d 'en traînement  

En  cas  de  mod i fication  d 'une  cond i ti on  du  d ispos i ti f d 'en traînement,  l e  b i t  correspondant 
change dans  l e  C3D,  et  cette  opération  règ le  le  b i t  de  changement pour C3D  dans  l 'état d u  
d isposi ti f d 'entraînement (b i t  1 1 )  sur une  valeur bi na ire  ‘ 1 ’ .  Lorsque  l e  C3D  est l u  via  le  canal  
de  service,  l e  b i t  de  changement C3D  est rem is  à  ‘0 ’ .  Le  masque associé  à  C3D  peut 
d issimu ler l es  effets  sur l e  b i t  de  changement de  l 'état du  d ispos i ti f d 'en traînement en  cas  de  
mod i fication  d 'une  cond i tion  de  fonctionnement (voi r S-0-0098).  

NOTE  Les  b i ts  d éfi n i s  par C3D  son t  également d éfi n i s  par d es  I DN .  

Le  Tableau  28  présente  l ' i n terprétation  de  C3D.  
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Tableau  28  – Structure  de  C3D  

Bi t a  S ign i fication  

0  nre tou r=  ncommande  (voi r S -0-0330)  

1  nre tou r  =  0  (voi r S -0-0331 )  

2   nre tou r  <   nx  (voi r S -0-0332)  

3   T  ≥   Tx  (voi r S -0-0333)  

4   T  ≥   Tl i mi te  (voi r S -0-0334)  

5  |ncommande |  >  |n  l i mi te |  voi r S -0-0335)  

6  en  posi ti on  (voi r S -0-0336)  

7  |P |  ≥  |Px |  (voi r S -0-0337)  

8  Retour en  posi ti on  =  Posi ti on  cible  acti ve  | (S -0-0430  – S -0-0051 /0053) |  <  S -0-0057  (voi r S -0-0338)  

9  |nre tou r|  ≤  vi tesse  m in imale  de  broche  (voi r S -0-0339)  

1 0  |nre tou r|  ≥  vi tesse  maximale  de  broche  (voi r S -0-0340)  

1 1  en  posi ti on  approximative  (voi r S -0-0341 )  

1 2  Posi ti on  cib le  attein te  (voi r S -0-0342)  

1 3  I n terpolateu r arrêté  (voi r S -0-0343)  

1 4  État  de  l a  val eur de  retour en  posi ti on  (voi r S -0-0403,  b i t  0 )  

1 5  État  de  fonctionnement spéci fi que  au  constructeu r (voi r S -0-01 82)  

a   B i t  =  0   l a  cond i ti on  n 'exi ste  pas  

  B i t  =  1  l a  cond i ti on  exi ste  

 

1 2.6  Type de  message ou  IDN  S-0-001 5  

1 2 .6. 1  Attributs  

Le  Tableau  29  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  29  – Attributs  de  l ’ IDN  S-0-001 5  

Attribut  Valeur 

Nom  Type  de  message  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.6.2  Description  

Le  type  de  message pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  est  structuré  comme su i t.  

•  Canal  de  service:  Le  canal  de  service  étendu  I NFO n ’est acti f q ue  dans  CP3 et CP4.  Dans  
CP2,  l e  canal  de  service  INFO  ne  change  pas  (2  octets).   

•  Message  d ’appl ication :  La  configuration  du  message  u ti l i se  S-0-001 6  et S-0-0024.   

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 547  –  

•  Messages  préconfigurés  0  à  6 :  Les  IDN  de  l a  commande  d ’en traînement (S-0-01 34)  et de  
l ’état du  d ispos i ti f d ’en traînement  (S-0-01 35)  ne  son t pas  u ti l i sés.  Ces  I DN  son t établ is  par 
configuration .  Le  Tableau  30  présente  l a  structure  du  type  de  message de  CP1 6/1  et  
CP1 6/2.  

Tableau  30  – Structure  du  type  de  message de  CP1 6/1  et  CP1 6/2  

Bi t No.   Valeur  Description  Commentai res  

1 5  à  1 2   Réservé   

1 1  à  1 0   Longueur du  canal  d e  service  AT (SVC)   

 00  2  octets,  SVC Esclave  I NFO  Normal i sé  (CP1  à  CP4)  

01  4  octets,  SVC Esclave  I NFO  (CP3  et  CP4)  

1 0  6  octets,  SVC Esclave  I NFO  (CP3  et  CP4)  

1 1  8  octets,  SVC Esclave  I NFO  (CP3  et  CP4)  

9  à  8   Longueur du  canal  d e  service  MDT (SVC)   

 00  2  octets,  SVC Maître  I NFO  Normal i sé  (CP1  à  CP4)  

01  4  octets,  SVC Maître  I NFO  (CP3  et  CP4)  

1 0  6  octets,  SVC Maître  I NFO  (CP3  et  CP4)  

1 1  8  octets,  SVC Maître  I NFO  (CP3  et  CP4)  

7  à  5   Réservé   

4   Valeu r de  réaction   Val i de  un i quement  pou r l es  messages  
préconfigurés  3,  4  et  5  

0  Valeu r de  retour en  posi ti on  confi gu rée   

1  Valeu r de  retour en  posi ti on  acti ve  (S -0-0386)   

3   Valeu r de  retour en  posi ti on  Val i de  un i quement  pou r l es  messages  
préconfigurés  3,  4  et  5  

0  Valeu r de  retour en  posi ti on  1  (S-0-0051 )  Retour d u  moteur 

1  Valeu r de  retour en  posi ti on  2  (S-0-0053)  Retour externe  

2  à  0   Messages  préconfi gu rés  Contenu  et  séquence  défi n i s  d ans  MDT et  AT  

000  Message  préconfigu ré  0  MDT:  aucune  donnée  
AT:  aucune  donnée  

001  Message  préconfigu ré  1  MDT:  S-0-0080  
AT:  aucune  donnée  

01 0  Message  préconfigu ré  2  MDT:  S-0-0036  
AT:  S-0-0040  

01 1  Message  préconfigu ré  3  MDT:  S-0-0036  
AT:  (S-0-0051  ou  S-0-0053)  

1 00  Message  préconfigu ré  4  MDT:  S-0-0047  
AT:  (S-0-0051  ou  S-0-0053)  

1 01  Message  préconfigu ré  5  MDT:  S-0-0047  +  S -0-0036  
AT:  (S-0-0051  ou  S-0-0053)  +  S -0-0040  

1 1 0  Message  préconfigu ré  6  MDT:  S-0-0036  
AT:  aucune  donnée  

1 1 1  Message  d ’ appl i cation  U ti l i se  S-0-001 6  et  S-0-0024  

 

Pour CP1 6/3  un iquement:  Ce  type  de  message  permet de  sélectionner l es  messages  
préconfigurés  et les  messages  d ’appl ication  (b i ts  2  à  0) .  Le  retour en  pos i tion  1  ou  2  est  
programmé dans  le  b i t  3 .  L ’extens ion  du  canal  de  service  INFO est programmée dans  le  type  
de  message  dans  l es  b i ts  8  à  1 1 .  Le  Tableau  31  présente  l a  s tructure  du  type  de  message  de  
CP1 6/3.  

•  Canal  de  service:  La  longueur du  canal  de  service  INFO est  tou jours  de  4  octets .   
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•  Les  données  de  connexion  son t configurées  avec  S-0-1 050.x. 01   

Tableau  31  – Structure  du  Type de  message de  CP1 6/3  

Bi t No.   Valeur Description  Commentai res  

1 5  à  1 2   Réservé   

1 1  à  1 0   Longueur du  canal  d e  service  AT (SVC)   

 00    

01  4  octets,  SVC Esclave  I NFO  (CP1  à  CP4)  

1 0    

1 1    

9  à  8   Longueur du  canal  d e  service  MDT (SVC)   

 00    

01  4  octets,  SVC Maître  I NFO  (CP1  à  CP4)  

1 0    

1 1    

7  à  5   Réservé   

4   Valeu r de  réaction   Val i de  un i quement  pou r l es  messages  
préconfigurés  3,  4  et  5  

0  Valeu r de  retour en  posi ti on  confi gu rée   

1  Valeu r de  retour en  posi ti on  acti ve  (S -0-0386)   

3   Valeu r de  retour en  posi ti on  Val i de  un i quement  pou r l es  messages  
préconfigurés  3,  4  et  5  

0  Valeu r de  retour en  posi ti on  1  (S-0-0051 )  Retour d u  moteur 

1  Valeu r de  retour en  posi ti on  2  (S-0-0053)  Retour externe  

2  à  0   Messages  préconfi gu rés  Contenu  et  séquence  défi n i s  d ans  MDT et  AT  

000  Message  préconfigu ré  0  MDT:  S-0-01 34  
AT:  S-0-01 35  

001  Message  préconfigu ré  1  MDT:  S-0-01 34  +  S -0-0080  
AT:  S-0-01 35  

01 0  Message  préconfigu ré  2  MDT:  S-0-01 34  +  S -0-0036  
AT:  S-0-01 35  +  S -0-0040  

01 1  Message  préconfigu ré  3  MDT:  S-0-01 34  +  S -0-0036  
AT:  S-0-01 35  +  (S -0-0051  ou  S -0-0053)  

1 00  Message  préconfigu ré  4  MDT:  S-0-01 34  +  S -0-0047  
AT:  S-0-01 35  +  (S -0-0051  ou  S -0-0053)  

1 01  Message  préconfigu ré  5  MDT:  S-0-01 34  +  S -0-0047  +  S -0-0036  
AT:  S-0-01 35  +  (S -0-0051  ou  S -0-0053)  +  S -
0-0040  

1 1 0  Message  préconfigu ré  6  MDT:  S-0-01 34  +  S -0-0036  
AT:  S-0-01 35  

1 1 1  Message  d ’ appl i cation  Non  u ti l i sé  

 

1 2.7  Liste  de  configuration  du  message  AT  ou  IDN  S-0-001 6  

1 2 .7. 1  Attributs  

Le  Tableau  32  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  32  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-001 6  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  de  confi gu rati on  d u  message  AT  

Version   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résol u ti on  1  

Un i té   

 

1 2.7.2  Description  

Cette  l i s te  d ' IDN  con tien t l es  I DN  don t l es  données  de  fonctionnement son t transm ises  de  
man ière  cycl i que  dans  l e  message AT dans  l e  cas  d 'un  message d 'appl i cation .  Le  d isposi ti f 
d 'en traînement est tenu  de  prendre  en  charge  cette  l i s te  un iquement s i  e l l e  au torise  l e  
message d 'appl ication  dans  son  paramètre  de  type  de  message (voi r S-0-001 5).  Seu les  les  
données  de  fonctionnement présentes  dans  l a  "Li ste  des  I DN  de  données  configurables  dans  
l 'AT"  (S-0-01 87)  son t adm ises  comme données  cycl i ques.  

1 2.8  Liste  des  IDN  de  toutes  l es  données  de  fonctionnement ou  IDN  S-0-001 7  

1 2 .8. 1  Attributs  

Le  Tableau  33  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  33  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-001 7  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  I DN  de  tou tes  l es  données  de  fonctionnement  

Version   

Longueur 2 ,  variable  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2),  4 ,  variable  (CP1 6/3)  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résol u ti on  1  

Un i té   

 

1 2.8.2  Description  

Tous  l es  I DN  de  toutes  l es  données  de  fonctionnement,  commandes  de  procédure,  et de  tous  
l es  paramètres,  etc.  d 'un  d isposi ti f d 'entraînement donné  son t arch ivés  dans  cette  l i s te  des  
IDN .  

1 2.9  Liste  des  IDN  de  données  de  fonctionnement pour CP2  ou  IDN  S-0-001 8  

1 2 .9. 1  Attributs  

Le  Tableau  34  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  34  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-001 8  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  I DN  de  données  de  foncti onnement  pour CP2  

Version   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résol u ti on  1  

Un i té   

 

1 2.9.2  Description  

Les  I DN  de  toutes  l es  données  de  fonctionnement nécessai res  pour l a  phase  CP2  sont 
arch ivés  dans  cette  l i ste  des  IDN  et doiven t être  transférés  au  cours  de  cette  même phase.  Le  
tra i temen t de  cette  l i ste  est requ is  avan t de  bascu ler sur l a  phase  CP3.  

1 2. 1 0  Liste  des  IDN  de  données  de  fonctionnement pour CP3 ou  IDN  S-0-001 9  

1 2 . 1 0.1  Attributs  

Le  Tableau  35  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  35  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-001 9  

Attribut  Valeur 

Nom  l i s te  des  I DN  de  données  de  fonctionnement pou r CP3  

Version   

Longueur 2 ,  variable  

Format d 'affi chage   

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 0.2  Description  

Les  I DN  de  toutes  l es  données  de  fonctionnement nécessai res  pour l a  phase  CP3  sont  
arch ivés  dans  cette  l i ste  des  IDN  et doiven t être  transférés  au  cours  de  cette  même phase.  Le  
tra i temen t de  cette  l i ste  est requ is  avan t de  bascu ler sur l a  phase  CP4.  

1 2. 1 1  Liste  des  IDN  de  données  de  fonctionnement pour CP4 ou  IDN  S-0-0020  

1 2 . 1 1 .1  Attributs  

Le  Tableau  36  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  36  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0020  

Attribut  Valeur 

Nom  l i ste  des  I DN  de  données  de  fonctionnement  pou r CP4  

Vers ion   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 1 .2  Description  

Les  I DN  de  tou tes  l es  données  de  fonctionnement qu i  peuvent  être  mod i fiées  au  cours  de  la  
phase  CP4  son t arch ivés  dans  cette  l i ste  des  IDN .  

1 2. 1 2  Liste  des  IDN  de  données  de  fonctionnement inval ides  pour CP2  ou  IDN  S-0-
0021  

1 2 . 1 2.1  Attributs  

Le  Tableau  37  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  37  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0021  

Attribut  Valeur 

Nom  l i ste  des  I DN  de  données  de  fonctionnement  i nval i des  pour CP2  

Vers ion   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 2.2  Description  

Les  IDN  con tenus  dans  l a  l i s te  "Liste  des  IDN  de  données  de  fonctionnement pour CP2"  (S-0-
001 8)  et  q u i  sont considérés  non  val ides  par l e  d ispos i ti f d 'entraînement avan t l e  passage  de  
CP2  à  CP3  sont arch ivés  dans  cette  l i ste  des  IDN  (voi r S-0-01 27).  

Deux cas  sont à  d i fférencier:  

Cas  1 :   l a  commande  de  procédure  S-0-01 27  est effectuée  correctement;  la  l i s te  des  I DN  (S-
0-0021 )  ne  con tient  aucun  IDN .  

Cas  2 :   l a  commande de  procédure  S-0-01 27  génère  une  erreur;  l a  l i s te  des  I DN  (S-0-0021 )  
con tien t tous  l es  IDN  des  données  de  fonctionnement i nval i des.  
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1 2. 1 3  Liste  des  IDN  de  données  de  fonctionnement i nval ides  pour CP3 ou  IDN  S-0-
0022  

1 2 . 1 3. 1  Attributs  

Le  Tableau  38  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  38  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0022  

Attribut  Valeur 

Nom  l i ste  des  I DN  de  données  de  fonctionnement  i nval i des  pour CP3  

Vers ion   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 3.2  Description  

Les  IDN  con tenus  dans  l a  l i s te  "Liste  des  IDN  de  données  de  fonctionnement pour CP3"  (S-0-
001 9)  et  qu i  sont considérés  non  va l ides  par l e  d ispos i ti f d 'entraînement avan t l e  passage  de  
CP3  à  CP4  sont  arch ivés  dans  cette  l i ste  des  IDN  (voi r S-0-01 28).  

Cas  1 :   l a  commande de  procédure  S-0-01 28  est effectuée  correctement;  la  l i s te  des  I DN  (S-
0-0022)  ne  con tien t aucun  IDN .  

Cas  2 :   l a  commande de  procédure  S-0-01 28  génère  une  erreur;  la  l i s te  des  I DN  (S-0-0022)  
con tien t tous  l es  IDN  des  données  de  fonctionnement i nval i des.  

1 2. 1 4 Liste  des  IDN  de  données  de  fonctionnement inval ides  pour CP4 ou  IDN  S-0-
0023  

1 2 . 1 4.1  Attributs  

Le  Tableau  39  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  39  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0023  

Attribut  Valeur 

Nom  l i s te  des  I DN  de  données  de  fonctionnement i nval i des  pour CP4  

Version   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2 . 1 4.2  Description  

Les  IDN  de  toutes  l es  données  de  d isposi ti f d 'en traînement qu i  sont cons idérées  comme 
inval ides  par ce  même d isposi ti f son t arch ivés  dans  cette  l i s te  des  IDN  su i te  au  passage  en  
phase  CP4.  

1 2 . 1 5  Liste  des  IDN  de  toutes  l es  commandes  de  procédure  ou  IDN  S-0-0025  

1 2 . 1 5.1  Attribu ts  

Le  Tableau  40  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  40  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0025 

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  I DN  de  tou tes  l es  commandes  de  procédure  

Version   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résol u ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 5.2  Description  

Tous  l es  I DN  de  toutes  les  commandes  de  procédure  du  d ispos i ti f d 'en traînement son t  
arch ivés  dans  cette  l i ste  des  I DN .  

1 2. 1 6  Liste  de  configuration  pour l e  mot  d 'état de  s ignal  ou  IDN  S-0-0026  

1 2 . 1 6. 1  Attributs  

Le  Tableau  41  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  41  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0026  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  de  confi gu rati on  pou r l e  mot  d 'état  de  s i gnal  

Vers ion   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résol u ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 6.2  Description  

Tous  les  IDN  des  b i ts  qu i  fon t partie  i n tégran te  du  mot d 'état de  s ignal  (voi r S-0-01 44)  sont  
con tenus  dans  l es  données  de  l a  l i s te  de  configuration .  La  séquence des  I DN  dans  l a  l i s te  de  
configuration  déterm ine  l e  programme de  numérotation  des  b i ts  dans  l e  mot d 'état de  s i gnal .  
L' I DN  i n i tia l  de  l a  l i s te  de  configuration  défin i t  l e  b i t  0 .  Le  dern ier IDN  défin i t  l e  b i t  1 5  du  mot 
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d 'état de  s ignal  (voi r S-0-0328).  S i  l e  S-0-0328  du  d ispos i ti f d 'entraînement n 'est pas  pris  en  
charge,  le  b i t  0  de  l ' IDN  est configuré  au tomatiquement.  

1 2 . 1 7  Liste  de  configuration  pour l e  mot de  commande de  signal  ou  IDN  S-0-0027  

1 2 . 1 7.1  Attribu ts  

Le  Tableau  42  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  42  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0027  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  de  confi gu rati on  pou r l e  mot  de  commande  de  s i gnal  

Vers ion   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 7.2  Description  

Tous  les  I DN  des  b i ts  qu i  font  partie  i n tégran te  du  mot de  commande de  s ignal  (voir S-0-
01 45)  sont con tenus  dans  les  données  de  l a  l i s te  de  configuration .  La  séquence des  I DN  dans  
l a  l i ste  de  configuration  déterm ine  l e  programme de  numérotation  des  b i ts  dans  le  mot de  
commande de  s i gnal .  L' I DN  i n i tia l  de  l a  l i ste  de  configuration  défin i t  l e  b i t  0 .  Le  dern ier I DN  
défin i t  l e  b i t  1 5  du  mot de  commande de  s i gnal  (voir S-0-0329).  S i  l e  S-0-0329  du  d isposi ti f 
d 'en traînement n 'est pas  pris  en  charge,  le  b i t  0  de  l ' I DN  est  configuré  au tomatiquement.  

1 2. 1 8  Version  du  constructeur ou  IDN  S-0-0030  

1 2 . 1 8. 1  Attributs  

Le  Tableau  43  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  43  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0030  

Attribut  Valeur 

Nom  Version  du  constructeu r 

Version   

Longueur 1 ,  variable  

Format  d 'affi chage  Texte  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

NOTE  Se  reporter aux données  de  foncti onnement  avec caractères  de  l ongueur et  de  type  de  données  
variables.  
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1 2 . 1 8.2  Description  

Les  données  de  fonctionnement de  l a  vers ion  du  constructeur contiennent l a  version  
m icrolog icie l le  réel le  et des  i n formations  supplémentai res  du  d ispos i ti f d 'en traînement.  La  
structu re  de  l a  vers ion  du  constructeur n 'est pas  spéci fiée.  

1 2 . 1 9  Version  du  matériel  ou  IDN  S-0-0031  

1 2 . 1 9.1  Attributs  

Le  Tableau  44  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  44 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0031  

Attribut  Valeur 

Nom  Vers ion  du  matéri e l  

Vers ion   

Longueur 1 ,  variable  

Format  d 'affi chage  Texte  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

NOTE  Se  reporter aux données  de  foncti onnement avec caractères  de  l ongueur et  de  type  de  données  
variables.  

 

1 2. 1 9.2  Description  

Les  données  de  fonctionnement de  l a  vers ion  du  matérie l  con tiennent l a  vers ion  matérie l le  
réel l e  et  des  i n formations  supplémenta ires  du  d i spos i ti f d 'en traînement.  La  s tructure  de  la  
vers ion  du  matériel  n 'est pas  spéci fi ée.  

1 2.20  Mode de  fonctionnement principal  ou  IDN  S-0-0032   

1 2 .20.1  Attributs  

Le  Tableau  45  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  45  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0032  

Attribut  Valeur 

Nom  Mode  de  foncti onnement pri ncipal  

Vers ion   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2.20.2  Description  

Les  modes  de  fonctionnement du  d ispos i ti f d 'en traînement défin is  par ce  paramètre  
deviennent acti fs  l orsque  l e  mode de  fonctionnement est  sé lectionné  au  moyen  des  b i ts  1 0,  9  
et 8  dans  l a  commande d ’entraînement (S-0-01 34)  ou  dans  l e  mot de  commande du  message  
MDT.  Le  mode de  fonctionnement activé  est i nd iqué  par l es  b i ts  1 0 ,  9  et 8  de  l 'état du  
d isposi ti f d 'en traînement (S-0-01 35)  ou  dans  l e  mot d ’état dans  l e  message AT.  

Un  d isposi ti f d ’entraînement ne  doi t prendre  en  charge  que  l e  b i t  1 0  dans  la  commande  
d ’entraînement et dans  l ’ état d u  d isposi ti f d ’en traînement s ’ i l  prend  en  charge  l es  modes  de  
fonctionnement secondai res  4  à  7 .  

1 2.21  Mode de  fonctionnement secondaire  1  ou  IDN  S-0-0033  

1 2 .21 . 1  Attributs  

Le  Tableau  46  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  46  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0033  

Attribut  Valeur 

Nom  Mode  de  foncti onnement secondai re  1  

Vers ion   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.21 .2  Description  

Les  modes  de  fonctionnement du  d ispos i ti f d 'en traînement défin is  par ce  paramètre  
deviennent acti fs  l orsque  l e  mode  de  fonctionnement est  sé lectionné  au  moyen  des  b i ts  1 0,  9  
et 8  dans  l a  commande d ’en traînement (S-0-01 34)  ou  dans  l e  mot de  commande  du  message  
MDT.  Le  mode de  fonctionnement acti vé  est ind iqué  par l es  b i ts  1 0 ,  9  et  8  de  l 'état d u  
d ispos i ti f d 'en traînement (S-0-01 35)  ou  dans  l e  mot d ’état dans  l e  message AT.  

Un  d ispos i ti f d ’entraînement ne  doi t  prendre  en  charge  que  l e  b i t  1 0  dans  la  commande  
d ’entraînement et  dans  l ’ état du  d isposi ti f d ’en traînement s ’ i l  prend  en  charge  l es  modes  de  
fonctionnement secondai res  4  à  7 .  

1 2.22  Mode de  fonctionnement secondai re  2  ou  IDN  S-0-0034 

1 2 .22.1  Attributs  

Le  Tableau  47  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  47  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0034 

Attribut  Valeur 

Nom  Mode  de  foncti onnement secondai re  2  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.22.2  Description  

Les  modes  de  fonctionnement du  d ispos i ti f d 'en traînement défin is  par ce  paramètre  
deviennent acti fs  l orsque  l e  mode  de  fonctionnement est  sé lectionné  au  moyen  des  b i ts  1 0,  9  
et 8  dans  l a  commande d ’en traînement (S-0-01 34)  ou  dans  l e  mot de  commande  du  message  
MDT.  Le  mode de  fonctionnement acti vé  est ind iqué  par l es  b i ts  1 0 ,  9  et  8  de  l 'état d u  
d ispos i ti f d 'en traînement (S-0-01 35)  ou  dans  l e  mot d ’état dans  l e  message AT.  

Un  d ispos i ti f d ’entraînement ne  doi t  prendre  en  charge  que  l e  b i t  1 0  dans  la  commande  
d ’entraînement et  dans  l ’ état du  d isposi ti f d ’en traînement s ’ i l  prend  en  charge  l es  modes  de  
fonctionnement secondai res  4  à  7 .  

1 2.23  Mode de  fonctionnement secondai re  3  ou  IDN  S-0-0035  

1 2 .23.1  Attributs  

Le  Tableau  48  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  48  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0035 

Attribut  Valeur 

Nom  Mode  de  foncti onnement secondai re  3  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.23.2  Description  

Les  modes  de  fonctionnement du  d ispos i ti f d 'en traînement défin is  par ce  paramètre  
deviennent acti fs  l orsque  l e  mode  de  fonctionnement est  sé lectionné  au  moyen  des  b i ts  1 0,  9  
et 8  dans  l a  commande d ’en traînement (S-0-01 34)  ou  dans  l e  mot de  commande  du  message  
MDT.  Le  mode de  fonctionnement acti vé  est ind iqué  par l es  b i ts  1 0 ,  9  et  8  de  l 'état d u  
d ispos i ti f d 'en traînement (S-0-01 35)  ou  dans  l e  mot d ’état dans  l e  message AT.  
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Un  d isposi ti f d ’entraînement ne  doi t prendre  en  charge  que  l e  b i t  1 0  dans  la  commande  
d ’entraînement et dans  l ’ état du  d isposi ti f d ’en traînement s ’ i l  prend  en  charge  l es  modes  de  
fonctionnement secondai res  4  à  7 .  

1 2.24  Valeur de  consigne  de  vi tesse ou  IDN  S-0-0036  

1 2 .24.1  Attributs  

Le  Tableau  49  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  49  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0036  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  consigne  de  vi tesse  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045   

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.24.2  Description  

En  mode  de  fonctionnement par Commande de  vi tesse  du  d ispos i ti f d 'en traînement,  l es  
valeurs  de  consigne  de  vi tesse  sont consommées  par l e  d ispos i ti f d ’en traînement se lon  le  
ca lendrier selon  l es  cond i ti ons  su ivantes .  

•  Avec CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2,  se lon  le  ca lendrier de  l a  d urée  de  cycle  de  l ’ un i té  de  
commande (S-0-0001 ) .  

•  Avec CP1 6/3  se lon  le  calendrier de  l a  du rée  de  cycle  du  producteur (S-0-1 050.x. 1 0) .  

1 2.25  Valeur de  consigne  de  vi tesse supplémentaire  ou  IDN  S-0-0037  

1 2 .25.1  Attributs  

Le  Tableau  50  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  50  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0037  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  cons igne  de  vi tesse  supplémenta i re  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.25.2  Description  

La va leur de  cons igne  de  vi tesse  supplémentaire  est un  décalage  de  vi tesse  supplémenta ire  
à  a jou ter à  l a  va leur de  cons igne  de  vi tesse.   

1 2.26  Valeur l imite  de  vi tesse  positive  ou  IDN  S-0-0038  

1 2 .26.1  Attributs  

Le  Tableau  51  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  51  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0038  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r l im i te  de  vi tesse  posi ti ve  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.26.2  Description  

La valeur l im i te  de  vi tesse  posi ti ve  décri t  l a  vi tesse  maximale  adm issib le  dans  l e  sens  pos i ti f.  
En  cas  de  dépassement de  l a  va leur l im i te  de  vi tesse,  l e  d ispos i ti f d 'entraînement répond  par 
un  rég lage  de  l 'état 'ncommande  >  n l im i te '  en  C3D  (voi r S-0-0335).  

1 2.27  Valeur l imite  de  vi tesse  négative  ou  IDN  S-0-0039  

1 2 .27.1  Attributs  

Le  Tableau  52  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  52  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0039  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r l im i te  de  vi tesse  négati ve  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale  0  

M ise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045   

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.27.2  Description  

La  valeu r l im i te  de  vi tesse  négative  décri t  l a  vi tesse  maximale  adm issible  dans  l e  sens  
négati f.  En  cas  de  dépassement de  l a  va leur l im i te  de  vi tesse,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement 
répond  par un  rég lage  de  l 'état 'ncommande  >  n l im i te '  en  C3D  (voi r S-0-0335).  

1 2 .28  Valeur de  retour en  vi tesse  1  ou  IDN  S-0-0040  

1 2 .28.1  Attributs  

Le  Tableau  53  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  53  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0040  

Attribut  Valeur 

Nom  val eu r de  retour en  vi tesse  1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.28.2  Description  

La  valeur de  retour en  vi tesse  1  est transférée  du  d isposi ti f d 'entraînement à  l 'u n i té  de  
commande afin  de  permettre  à  cette  dern ière  d 'afficher l a  vi tesse  de  man ière  périod ique.  La  
valeur de  retour en  vi tesse  1  se  rapporte  au  codeur du  moteur.   

1 2.29  Vi tesse  de  retour à  l a  posi tion  de  référence ou  IDN  S-0-0041  

1 2 .29.1  Attributs  

Le  Tableau  54  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  54  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0041  

Attribut  Valeur 

Nom  Vi tesse  de  retou r à  l a  posi ti on  de  référence  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.29.2  Description  

La  vi tesse  de  retour à  l a  posi tion  de  référence est u ti l i sée  dans  l e  cadre  de  l 'exécu tion  de  la  
commande de  procédure  ' retour à  l a  pos i tion  de  référence contrôlé  par l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement'  (S-0-01 48)  lorsqu 'e l l e  est activée.  Le  d i spos i ti f d 'entraînement effectue  son  
propre  contrôle  de  retour à  l a  pos i ti on  de  référence.  

1 2.30  Accélération  de  retour à  la  posi tion  de  référence  ou  IDN  S-0-0042  

1 2 .30.1  Attributs  

Le  Tableau  55  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  55  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0042  

Attribut  Valeur 

Nom  Accélération  de  retou r à  l a  pos i ti on  de  référence  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-01 61   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2.30.2  Description  

L'accélération  de  retou r à  l a  pos i tion  de  référence  est nécessaire  par l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement s i  l a  commande de  procédure  ' retour à  l a  posi tion  de  référence contrôlé  par l e  
d isposi ti f d 'en traînement'  (S-0-01 48)  est acti vée.  

1 2.31  Paramètre  de  polari té  de  vi tesse  ou  IDN  S-0-0043   

1 2 .31 .1  Attributs  

Le  Tableau  56  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  56  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0043  

Attribut  Valeur 

Nom  Paramètre  de  polari té  d e  vi tesse  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.31 .2  Description  

Ce paramètre  permet de  commuter les  polari tés  des  données  de  vi tesse  pour des  appl ications  
spéci fiques.  La  commutation  des  polari tés  ne  s 'effectue  pas  à  l ' i n térieur,  mais  à  l 'extérieur 
(c'est-à-d i re  à  l 'en trée  ou  à  l a  sortie)  d 'un  système à  boucle  fermée.  La  rotation  de  l 'arbre  du  
moteur s 'effectue  dans  le  sens  horai re  l orsqu ' i l  exi ste  une  d i fférence de  commande  de  vi tesse  
posi ti ve  et en  l 'absence de  programmation  d ' i nvers ion .   

Le  Tableau  57  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  

Tableau  57  – Structure  du  paramètre  de  polari té  de  vi tesse  

Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

0  Valeu r de  cons igne  de  vi tesse  (S-0-0036)    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

1  Val eu r de  cons igne  de  vi tesse  supplémenta i re  (S-0-0037)    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

2  Valeu r de  retour en  vi tesse  1  (S-0-0040)    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

3  Valeu r de  retour en  vi tesse  2  (S-0-01 56)    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

1 5  à  4  (Réservé)    

 

1 2.32  Type de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  vi tesse  ou  IDN  S-0-0044  

1 2 .32.1  Attributs  

Le  Tableau  58  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  58  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0044 

Attribut  Valeur 

Nom  Type  de  m i se  à  l 'éche l l e  d es  données  de  vi tesse  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.32.2  Description  

Diverses  méthodes  de  m ise  à  l 'échel l e  peuvent être  chois ies  au  moyen  du  paramètre  de  type  
de  m ise  à  l 'échel le,  comme cela  est présenté  dans  l e  Tableau  59.  Le  bi t  5  est rég lé  sur 
'm inu te'  pour les  données  préférentiel l es.  

Tableau  59  – Structure  du  type de  mise  à  l 'échel le  des  données  de  vi tesse  

In terval le  
de  bi ts  

Type  Valeur S ign i fication  

2  à  0  Méthode  de  m ise  à  l 'échel l e    

  000  Pas  de  m ise  à  l 'échel l e  

  001  m ise  à  l 'échel l e  l i néa i re  

  01 0  m ise  à  l 'échel l e  en  rotation   

  01 0-1 1 1  (Réservé)  

3  Type  de  m ise  à  l ’ échel l e    

  0  M i se  à  l ' échel l e  préférentiel l e  

  1  M i se  à  l ' échel l e  d e  paramètre  (u ti l i se  S-0-0045  
et  S -0-0046)  

4  Un i tés  pou r m ise  à  l 'échel l e  en  
rotati on  

  

  0  Rotati ons  [Rev]  

  1  Réservé  

4  Un i tés  pou r m ise  à  l 'échel l e  l i néai re    

  0  Mètres  [m ]  

  1  Pouces  [ i n ] ,  facu l tati f 

5  Un i tés  de  temps    

  0  M inu tes  [m in ]  

  1  Secondes  [s ]  

6  Référence  de  donnée    

  0  Au  n i veau  de  l ' arbre  moteur 

  1  Au  n i veau  de  l a  charge  (u ti l i se  S-0-01 21  et  S -0-
01 23)  

1 5  à  7  (Réservé)    
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1 2.33  Facteur de  mise  à  l 'échel le  des  données  de  vi tesse  ou  IDN  S-0-0045 

1 2 .33.1  Attributs  

Le  Tableau  60  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  60  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0045 

Attribut  Valeur 

Nom  Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  d es  données  de  vi tesse  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  1  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.33.2  Description  

Ce paramètre  défin i t  le  facteur de  m ise  à  l 'échel le  pour toutes  l es  données  de  vi tesse  dans  un  
d isposi ti f d 'en traînement.  

1 2.34 Exposant de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  vi tesse ou  IDN  S-0-0046  

1 2 .34.1  Attributs  

Le  Tableau  61  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  61  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0046  

Attribut  Valeur 

Nom  Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  d es  données  de  vi tesse  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.34.2  Description  

Ce paramètre  défin i t  l 'exposant de  m ise  à  l 'échel le  pour toutes  les  données  de  vi tesse  dans  
un  d isposi ti f d 'en traînement.  

Le  Tableau  62  présente  l es  déta i l s  des  valeurs  val i des.  
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Tableau  62  – Structure  de  l 'exposant de  mise  à  l 'échel le  

Bi t  Type  Sign i fication  Valeur 

1 5  S igne  de  l 'exposant    

  Posi ti f 0  

  Négati f 1  

1 4  à  0  Exposant    

 

1 2.35  Valeur de  consigne  de  posi tion  ou  IDN  S-0-0047  

1 2 .35.1  Attributs  

Le  Tableau  63  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  63  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0047  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  consigne  de  posi ti on  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Val eu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e:  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e:  S -0-0078   

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.35.2  Description  

En  mode  de  fonctionnement par asservissement de  posi ti on  du  d ispos i ti f d 'en traînement,  l es  
valeurs  de  cons igne  de  posi tion  son t consommées  par le  d ispos i ti f d ’en traînement selon  le  
ca lendrier selon  l es  cond i ti ons  su ivantes .  

•  Avec CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2,  se lon  le  ca lendrier de  l a  d urée  de  cycle  de  l ’ un i té  de  
commande (S-0-0001 ) .  

•  Avec CP1 6/3  se lon  le  calendrier de  l a  du rée  de  cycle  du  producteur (S-0-1 050.x. 1 0) .  

1 2.36  Valeur de  consigne  d 'asservissement de  position  supplémentai re  ou  IDN  S-0-
0048  

1 2 .36.1  Attributs  

Le  Tableau  64  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  64  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0048  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  cons igne  de  posi ti on  supplémentai re  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078   

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.36.2  Description  

Cet IDN  est u ti l i sé  s i  un  décalage  de  pos i ti on  supplémentai re  est requ is  en  mode  de  
fonctionnement à  asservissement de  pos i ti on  du  d isposi ti f d 'en traînement.  La  valeur de  
cons igne  de  posi tion  supplémenta ire  est a j ou tée  à  l a  va leur de  consigne  de  posi ti on  (S-0-
0047),  lorsque  le  bi t  "données  de  sortie  SYNC"  (commande  d ’en traînement)  bascu le.  

1 2.37  Valeur l imite  de  posi tion  positive  ou  IDN  S-0-0049  

1 2 .37.1  Attributs  

Le  Tableau  65  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  65  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0049  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r l im i te  de  posi ti on  posi ti ve  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078   

Résol u tion  de  pos i ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.37.2  Description  

Ce paramètre  contien t l a  va leur l im i te  de  pos i tion  dans  le  sens  pos i ti f.  La  va leur l im i te  de  
pos i tion  pos i ti ve  est  activée  lorsque  

•  l es  valeurs  l im i tes  de  posi ti on  sont acti vées  dans  le  paramètre  de  polari té  de  pos i ti on  (S-
0-0055),  et  
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•  tou tes  les  données  de  pos i tion  son t associées  au  poin t zéro  mach ine.  (voi r État de  l a  
va leur de  retour en  pos i tion  (S-0-0403)) .   

En  cas  de  dépassement de  l a  va leur l im i te  de  posi ti on  pos i ti ve,  et  d ’activation  de  la  « réaction  
d ’erreur»  dans  l a  commande  d ’ i n terrupteur de  fin  de  course  (S-0-0532),  le  d isposi ti f 
d 'en traînement  

•  défin i t  l e  numéro de  d iagnostic (S-0-0390)  en  0xC00F6029,  

•  défin i t  un  b i t  d 'erreur dans  l e  S-0-001 1  D iagnostic de  classe  1  (C1 D),  

•  défin i t  l ’ erreur d ’arrêt (bi t  1 3)  dans  le  S-0-01 35  État  du  d ispos i ti f d ’en traînement,  

•  défin i t  l ’ erreur du  d ispos i ti f (b i t  7)  dans  l e  S-0-1 045 État du  d isposi ti f d ’entraînement (S-
DEV),  et  

•  active  l a  procédure  d ’arrêt  associée  à  l ’appl ication .  

En  cas  de  dépassement de  l a  va leur l im i te  de  pos i ti on  pos i ti ve,  et d ’acti vation  de  la  « réaction  
d ’avertissement»  dans  l a  commande  d ’ i n terrupteur de  fin  de  course  (S-0-0532),  le  d isposi ti f 
d 'en traînement  

•  défin i t  l e  numéro de  d iagnostic (S-0-0390)  en  0xC00E8029,  

•  défin i t  un  b i t  d ’avertissement dans  l e  S-0-001 2  D iagnostic de  classe  2  (C2D),  

•  défin i t  l e  b i t  d ’avertissement (b i t  1 2)  dans  l e  S-0-01 35  État  du  d isposi ti f d ’en traînement,  e t  

•  défin i t  l ’ avertissement du  d ispos i ti f (b i t  6)  dans  le  S-0-1 045 État du  d isposi ti f 
d ’en traînement (S-DEV).  

1 2 .38  Valeur l imite  de  posi tion  négative  ou  IDN  S-0-0050  

1 2 .38.1  Attribu ts  

Le  Tableau  66  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  66  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0050  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r l im i te  de  posi ti on  négati ve  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078   

Résol u tion  de  pos i ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.38.2  Description  

Ce paramètre  con tien t l a  va leur l im i te  de  posi ti on  dans  l e  sens  négati f.  La  valeur l im i te  de  
posi tion  négative  est activée  lorsque  

•  l es  valeurs  l im i tes  de  posi ti on  sont acti vées  dans  le  paramètre  de  polari té  de  pos i ti on  (S-
0-0055),  et  
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•  tou tes  les  données  de  pos i ti on  son t associées  au  poin t zéro  mach ine.  (Voi r État de  la  
va leur de  retour en  posi ti on  (S-0-0403)).   

En  cas  de  dépassement de  l a  valeur l im i te  de  pos i tion  négative,  et d ’acti vation  de  l a  « réaction  
d ’erreur»  dans  l a  commande  d ’ i n terrupteur de  fin  de  course  (S-0-0532),  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement 

•  défin i t  l e  numéro  de  d iagnostic (S-0-0390)  en  0xC00F6030,  

•  défin i t  un  b i t  d 'erreur dans  l e  S -0-001 1  D iagnostic de  classe  1  (C1 D),  

•  défin i t  l ’ erreur d ’arrêt  (bi t  1 3)  dans  le  S-0-01 35  État  d u  d ispos i ti f d ’en traînement,  

•  défin i t  l ’ erreur du  d ispos i ti f (b i t  7)  dans  l e  S-0-1 045  État d u  d ispos i ti f d ’entraînement (S-
DEV),  et  

•  acti ve  l a  procédure  d ’arrêt  associée  à  l ’appl ication .  

En  cas  de  dépassement de  l a  valeur l im i te  de  pos i ti on  négative,  e t d ’acti vation  de  l a  « réaction  
d ’avertissement»  dans  l a  commande  d ’ i n terrupteur de  fin  de  course  (S-0-0532),  le  d isposi ti f 
d 'en traînement 

•  défin i t  l e  numéro de  d iagnostic (S-0-0390)  en  0xC00E8030,  

•  défin i t  u n  b i t  d ’avertissement dans  l e  S-0-001 2  D iagnostic de  classe  2  (C2D),  

•  défin i t  l e  b i t  d ’avertissement (b i t  1 2)  dans  l e  S-0-01 35  État  du  d isposi ti f d ’en traînement,  et  

•  défin i t  l ’ avertissement du  d ispos i ti f (b i t  6)  dans  le  S-0-1 045 État d u  d ispos i ti f 
d ’entraînement (S-DEV).  

1 2 .39  Valeur de  retour en  position  1  (retour du  moteur)  ou  IDN  S-0-0051  

1 2 .39.1  Attribu ts  

Le  Tableau  67  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  67  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0051  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  retour en  posi ti on  1  (Retour d u  moteur)  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e:  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e:  S -0-0078   

Résol u tion  de  pos i ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.39.2  Description  

La valeur de  retour en  pos i tion  1  est transférée  du  d ispos i ti f d 'en traînement à  l 'u n i té  de  
commande par exemple,  de  sorte  que  cette  dern ière  peut effectuer un  processus  pas-à-pas  
de  blocs  et afficher les  i n formations  de  pos i ti on  s i  nécessai re.  
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1 2 .40  Distance  de  référence  1  ou  IDN  S-0-0052  

1 2 .40.1  Attribu ts  

Le  Tableau  68  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  68  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0052  

Attribut  Valeur 

Nom  Distance  de  référence  1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078   

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.40.2  Description  

Ce paramètre  décri t  l a  d istance  en tre  l e  poin t zéro  mach ine  et le  poin t de  référence associé  
au  retour du  moteur.  À l ' i ssue  de  l a  procédure  de  retour à  la  posi ti on  de  référence,  l a  valeur 
de  retour en  pos i ti on  1  est ca lcu lée  par:  

•  d i stance  de  référence  1 :  

•  décalage  de  référence  1  (S-0-01 50);  

•  pos i tion  de  marqueur A/B  (S-0-01 73/001 74).  

Pour l e  retour à  l a  posi ti on  de  référence absolue,  l a  d istance  de  référence 1  est la  pos i ti on  
absolue  de  l ’ axe  à  l a  fi n  de  l a  séquence de  retour à  l a  pos i tion  de  référence avec l a  
commande  de  procédure  S-0-0447.  

1 2 .41  Valeur de  retour en  position  2  (retour externe)  ou  IDN  S-0-0053  

1 2 .41 .1  Attribu ts  

Le  Tableau  69  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  69  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0053  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  retour en  posi ti on  2  ( retour externe)  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078   

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.41 .2  Description  

La valeur de  retour en  pos i tion  2  est transférée  du  d ispos i ti f d 'en traînement à  l ' un i té  de  
commande par exemple,  de  sorte  que  cette  dern ière  peut effectuer un  processus  pas-à-pas  
de  blocs  et afficher les  i n formations  de  pos i tion  s i  nécessai re.  

1 2.42  Distance  de  référence  2  ou  IDN  S-0-0054 

1 2 .42.1  Attributs  

Le  Tableau  70  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  70  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0053  

Attribut  Valeur 

Nom  Distance  de  référence  2  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078   

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.42.2  Description  

Ce paramètre  décri t  l a  d istance  en tre  l e  poin t zéro  mach ine  et le  poin t de  référence associé  
au  retour externe.  À l ' i ssue  de  l a  procédure  de  retour à  l a  pos i ti on  de  référence,  la  va leur de  
retour en  pos i tion  2  est ca lcu lée  par:  

•  d i stance  de  référence  2:  

•  décalage  de  référence  2  (S-0-01 51 );  
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•  pos i tion  de  marqueur A/B  (S-0-01 73/001 74).  

Pour l e  retour à  l a  posi ti on  de  référence absolue,  l a  d istance  de  référence 2  est la  pos i ti on  
absolue  de  l ’ axe  à  l a  fi n  de  l a  séquence de  retour à  l a  pos i tion  de  référence avec l a  
commande  de  procédure  S-0-0447.  

1 2.43  Paramètres  de  polari té  de  position  ou  IDN  S-0-0055 

1 2 .43.1  Attributs  

Le  Tableau  71  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  71  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0055 

Attribut  Valeur 

Nom  Paramètres  de  pol ari té  de  pos i ti on  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.43.2  Description  

Ce paramètre  permet de  commuter les  polari tés  des  données  de  pos i ti on  cons ignées  pour 
des  appl ications  spéci fiques.  La  commutation  des  polari tés  s 'effectue  à  l 'extérieur (c'est-à-
d i re  à  l 'en trée  ou  à  l a  sortie)  d 'un  système à  boucle  fermée.  La  rotation  de  l 'arbre  du  moteur 
s 'effectue  dans  l e  sens  horai re  ( te l l e  qu 'e l le  est observée de  l 'arbre  de  sortie)  l orsqu ' i l  existe  
une  d i fférence de  commande de  pos i ti on  posi ti ve  et en  l 'absence  de  programmation  
d ' invers ion .  

De  p l us,  l es  va leu rs  l im i tes  de  posi tion  et l e  seu i l  d ' insuffisance/dépassement de  capaci té  
peuven t être  acti vés.  

Le  Tableau  72  présente  l es  déta i l s  des  valeurs  val i des.  
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Tableau  72  – Structure  du  paramètre  de  polari té  de  vi tesse  

Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

0  Valeu r de  cons igne  de  pos i ti on  (S-0-0047,  S -0-0258,  S-0-0282)    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

1  Valeu r de  cons igne  de  pos i ti on  supplémentai re  (S-0-0048)    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

2  Valeu r de  retour en  posi ti on  1  (S-0-0051 )    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

3  Valeu r de  retour en  posi ti on  2  (S-0-0053)    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

4  Valeu rs  l im i tes  de  pos i ti on  (S-0-0049,  S -0-0050,  S -0-0532)    

  Désacti vé  0  

  Acti vé  1  

5  Seu i l  d ' i nsuffi sance/dépassement de  capaci té  (S-0-0280,  S-0-
0281 )  

  

  Désacti vé  0  

  Acti vé  1  

1 5  à  6  (Réservé)    

 

1 2.44 Fenêtre  de  posi tion  ou  IDN  S-0-0057  

1 2 .44.1  Attributs  

Le  Tableau  73  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  73  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0057  

Attribut  Valeur 

Nom  Fenêtre  de  pos i ti on  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   
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1 2 .44.2  Description  

Lorsque  la  d i fférence  en tre  la  va leur de  cons igne  de  posi ti on  cumu lée  et l a  va leur de  retour 
en  pos i tion  se  s i tue  dans  l ' i n terval le  de  l a  fenêtre  de  pos i ti on ,  l e  d isposi ti f d 'en traînement 
défin i t  a l ors  l 'état “en  posi ti on”  (S-0-0336).  S i  nécessai re,  l 'état 'en  pos i ti on '  est affecté  à  un  
b i t  d 'état en  temps  réel ) .  

1 2 .45  Dégagement d ' inversion  ou  IDN  S-0-0058   

1 2 .45.1  Attribu ts  

Le  Tableau  74  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  74  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0058  

Attribut  Valeur 

Nom  Dégagement d ' i n version  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078   

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.45.2  Description  

Le dégagement d ' i nversion  décri t  l e  n iveau  de  j eu  en tre  le  moteur et l a  charge  pendant  
l ' i nvers ion ,  par rapport aux données  de  pos i tion .  

1 2.46  Paramètre  d ' indicateur d ' interrupteur de  position  ou  IDN  S-0-0059  

1 2 .46.1  Attributs  

Le  Tableau  75  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  75  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0059  

Attribut  Valeur 

Nom  Paramètre  d ' i n d icateu r d ' i n terrupteur d e  posi ti on  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2.46.2  Description  

Si  l a  fonction  de  l ’ i nd icateur d ’ i n terrupteur de  pos i tion  est désactivée  dans  l a  commande 
d ’ i n terrupteur de  pos i tion  (S-0-076,  b i ts  0  à  1 5),  l ’ i nd icateur d ’ in terrupteur de  pos i ti on  
correspondant est m is  à  0 .  L ’ i nd icateur d ’ in terrupteur de  pos i tion  0  u ti l i se  le  poin t de  
commutation  sous  tens ion  1  (S-0-0060)  et  l e  poin t  de  commutation  hors  tens ion  1  (S-0-0460).  
L ’ i nd icateur d ’ i n terrupteur de  posi tion  1 5  u ti l i se  l e  poin t de  commutation  sous  tens ion  1 6  (S -0-
0075)  et  l e  poin t  de  commutation  hors  tension  1 6  (S-0-0475).  

Le  mode d ’ in terrupteur de  posi tion  

•  est  acti vé  dans  l a  commande  d ’ i n terrupteur de  pos i ti on  (S-0-0476,  b i ts  0  à  1 5)  et  u ti l i se  

•  l es  poin ts  de  commutation  sous  tens ion  1  à  1 6  (S-0-0060  à  S-0-0075)  un iquement.  

Le  mode d ’ in terrupteur à  came 

•  est  acti vé  dans  l a  commande  d ’ i n terrupteur de  posi ti on  (S-0-0476,  b i ts  0  à  31 )  et  u ti l i se  

•  l es  poin ts  de  commutation  sous  tens ion  1  à  1 6  (S-0-0060  à  S-0-0075),  

•  l es  poin ts  de  commutation  hors  tension  1  à  1 6  (S-0-0460  à  S-0-0475)  et  

•  ti ent  compte  du  dépassement de  pos i tion  au  format modu lo.  

Le  Tableau  76  présente  l a  s i gn i fication  des  données  b inai res.  

Tableau  76  – Structure  du  paramètre  d ' indicateur d ' interrupteur de  position  

Bi t (n )  
(n  =  0  à  1 5)  

Paramètre  d ' ind i cateur d ' i n terrupteur de  posi tion  

=  0  val eu r de  retour en  posi ti on  <  poi n t  de  commutation  de  posi ti on  sous  tensi on  (n+1 )  S -0-0060  à  S-
0-0075  

=  1  val eu r de  retour en  posi ti on  ≥  poi n t  de  commutation  de  posi ti on  sous  tensi on  (n+1 )  S -0-0060  à  S-
0-0075  

=  1  val eu r de  retour en  posi ti on  <  poi n t  de  commutation  de  posi ti on  hors  tens ion  (n+1 )  S-0-0460  à  S-0-
0475  

=  0  val eu r de  retour en  posi ti on  ≥  poi n t  de  commutation  de  posi ti on  hors  tens ion  (n+1 )  S-0-0460  à  S-0-
0475  

 

1 2.47  Points  de  commutation  de  position  sous  tension  1 -1 6  ou  IDN  S-0-0060  à  S-0-
0075  

1 2 .47.1  Attributs  

Le  Tableau  77  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  77  – Attributs  des  IDN  S-0-0060  à  S-0-0075 

Attribut  Valeur 

Nom  Poin ts  de  commutation  de  posi ti on  sous  tensi on  1  -1 6  

Vers ion   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S-0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.47.2  Description  

Les  i n terrupteurs  de  pos i ti on  comporten t un  “poin t de  commutation  de  pos i tion  sous  tension”  
et un  i nd icateur d ' i n terrupteur de  posi tion  (S-0-0059) .  Si  l a  va leur de  retour en  posi ti on  est 
i n férieure  à  l a  va leur du  poin t de  commutation  de  posi tion  sous  tens ion ,  l ' ind icateur 
d ' in terrupteur de  pos i tion  approprié  est m is  à  0 .  S i  l a  valeur de  retour en  pos i ti on  est  
supérieure  ou  égale  à  l a  va leur du  poin t de  commutation  de  pos i ti on  sous  tens ion ,  l ' i nd icateur 
d ' in terrupteur de  pos i tion  approprié  est  m is  à  1 .  

1 2.48  Type de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  position  ou  IDN  S-0-0076  

1 2 .48.1  Attributs  

Le  Tableau  78  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  78  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0076  

Attribut  Valeur 

Nom  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  d e  données  de  posi ti on  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résol u ti on  1  

Un i té   

 

1 2.48.2  Description  

Diverses  méthodes  de  m ise  à  l 'échel l e  peuvent être  chois ies  au  moyen  du  paramètre  de  type  
de  m ise  à  l 'échel le ,  comme cela  est présen té  dans  l e  Tableau  79.  
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Tableau  79  – Structure  du  type de  mise  à  l 'échel le  des  données  de  position  

I n terval l e  de  
bi ts  

Type  Valeur S ign i fication  

2  à  0  Méthode  de  m ise  à  l 'échel l e    

  000  Pas  de  m ise  à  l 'échel l e  

  001  M ise  à  l ' échel l e  l i néa i re  

  01 0  M ise  à  l ' échel l e  en  rotation  

  1 00-1 1 1  (Réservé)  

3  Type  de  m ise  à  l ’ échel l e    

  0  M i se  à  l ' échel l e  préféren tie l l e  

  1  M i se  à  l ' échel l e  d e  paramètre  (u ti l i se  S-0-
0077,  S-0-0078  et  S-0-0079)  

4  Un i tés  pou r m ise  à  l 'échel l e  l i néai re    

  0  Mètres  [m ]  

  1  Pouces  [ i n ] ,  facu l tati f 

4  Un i tés  pou r m ise  à  l 'échel l e  en  rotation    

  0  Deg rés  

  1  (Réservé)  

5  (Réservé)    

6  Référence  de  donnée    

  0  Au  n i veau  de  l ' arbre  moteur 

  1  Au  n i veau  de  l a  charge  (u ti l i se  S-0-01 21 ,  S-
0-01 22  et  S -0-01 23)  

7  Format  de  tra i tement    

  0  Format  absolu  

  1  Format  modu lo  (voi r S -0-01 03)  

au tre  (Réservé)    

 

1 2.49  Facteur de  mise  à  l 'échel le  de  données  de  posi tion  l inéaire  ou  IDN  S-0-0077   

1 2 .49.1  Attributs  

Le  Tableau  80  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  80  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0077  

Attribut  Valeur 

Nom  Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  d e  données  de  posi ti on  l i néai re  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  1  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2 .49.2  Description  

Ce paramètre  défin i t  l e  facteur de  m ise  à  l 'échel l e  pour tou tes  l es  données  de  pos i ti on  dans  
un  sous-d isposi ti f.  

1 2 .50  Exposant de  m ise  à  l 'échel le  de  données  de  posi tion  l inéai re  ou  IDN  S-0-0078  

1 2 .50.1  Attribu ts  

Le  Tableau  81  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  81  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0078  

Attribut  Valeur 

Nom  Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  d e  données  de  pos i ti on  l i néai re  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.50.2  Description  

Ce paramètre  défin i t  l ' exposant de  m ise  à  l 'échel l e  pour tou tes  l es  données  de  pos i ti on  dans  
un  sous-d isposi ti f.  

Le  Tableau  82  présente  l es  déta i l s  des  valeurs  val i des.  

Tableau  82  – Structure  du  type de  mise  à  l 'échel le  des  données  de  position  

Bi t  Type  S ign i fication  Valeur 

5 S i gne  de  l 'exposant    

  Posi ti f 0  

  Négati f 1  

1 4  à  0  Exposant    

 

1 2.51  Résolution  de  posi tion  en  rotation  ou  IDN  S-0-0079  

1 2 .51 .1  Attributs  

Le  Tableau  83  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  83  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0079  

Attribut  Valeur 

Nom  Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  1  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.51 .2  Description  

Ce paramètre  défin i t  l a  résolu tion  de  pos i tion  en  rotation  pour toutes  l es  données  de  posi ti on  
dans  un  sous-d isposi ti f.  

1 2.52  Valeur de  consigne  de  couple  ou  IDN  S-0-0080  

1 2 .52.1  Attributs  

Le  Tableau  84  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  84 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0080  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  consigne  de  coupl e  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0086  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0093   

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0094  

Un i té   

 

1 2.52.2  Description  

En  mode de  fonctionnement par asservissement de  couple  du  d isposi ti f d 'entraînement,  l es  
valeurs  de  cons igne  de  couple  (force)  sont consommées  par le  d ispos i ti f d ’en traînement selon  
l e  ca lendrier selon  l es  cond i tions  su ivan tes:  

•  avec CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2,  se lon  l e  ca lendrier de  l a  durée  de  cycle  de  l ’ un i té  de  
commande (S-0-0001 ) ;  

•  avec CP1 6/3  selon  le  ca lendrier de  l a  du rée  de  cycle  du  producteur (S-0-1 050.x. 1 0) .  

1 2.53  Valeur de  consigne  de  couple  supplémentai re  ou  IDN  S-0-0081  

1 2 .53.1  Attributs  

Le  Tableau  85  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  85  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0081  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  cons igne  de  coupl e  supplémenta i re  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0086  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0093  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0094  

Un i té   

 

1 2.53.2  Description  

La va leur de  cons igne  de  couple  (force)  supplémenta ire  est un  décalage  supplémenta ire  à  
a jouter à  l a  valeur de  consigne  de  couple  (force)  (S-0-0080).   

1 2 .54  Valeur l imite  de  couple  positive  ou  IDN  S-0-0082  

1 2 .54.1  Attribu ts  

Le  Tableau  86  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  86  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0082  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r l im i te  de  couple  posi ti ve  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0086  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0093   

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0094  

Un i té   

 

1 2.54.2  Description  

La valeur l im i te  de  couple  pos i ti ve  l im i te  le  couple  maximal  dans  le  sens  pos i ti f.  En  cas  de  
dépassement de  l a  va leu r l im i te  de  couple,  l e  d ispos i ti f d 'entraînement défin i t  l 'état 'T ≥  Tl im i te '  
dans  C3D  (S-0-0334).  

1 2 .55  Valeur l imite  de  couple  négative  ou  IDN  S-0-0083  

1 2 .55.1  Attributs  

Le  Tableau  87  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  87  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0083  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r l im i te  de  couple  négati ve  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0086  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0093  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0094  

Un i té   

 

1 2.55.2  Description  

La va leur l im i te  de  couple  négative  l im i te  l e  couple  maximal  dans  l e  sens  négati f.  En  cas  de  
dépassement de  l a  va leu r l im i te  de  couple,  l e  d ispos i ti f d 'entraînement défin i t  l 'état 'T ≥  Tl im i te '  
dans  C3D  (S-0-0334).  

1 2 .56  Valeur de  réaction  de  couple  ou  IDN  S-0-0084 

1 2 .56.1  Attribu ts  

Le  Tableau  88  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  88  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0084 

Attribut  Valeur 

Nom  val eu r de  réacti on  de  couple  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0086  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0093  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0094  

Un i té   

 

1 2.56.2  Description  

La valeur de  réaction  de  couple  est transférée  du  d ispos i ti f d 'entraînement,  par exemple,  à  
l 'un i té  de  commande.  

1 2.57  Paramètre  de  polari té  de  couple  ou  IDN  S-0-0085  

1 2 .57.1  Attributs  

Le  Tableau  89  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  89  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0085 

Attribut  Valeur 

Nom  Paramètre  de  polari té  d e  coupl e  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.57.2  Description  

Ce paramètre  permet de  commuter l es  polari tés  des  données  de  couple  cons ignées  pour des  
appl ications  spéci fi ques.  La  commutation  des  polari tés  ne  s 'effectue  pas  à  l ' i n térieur,  mais  à  
l 'extérieur (c'est-à-d i re  à  l 'en trée  ou  à  l a  sortie)  d 'un  système à  boucle  fermée.  La  rotation  de  
l 'arbre  du  moteur s 'effectue  dans  l e  sens  horai re  l orsqu ' i l  existe  une  d i fférence de  commande 
de  couple  posi ti ve  et en  l 'absence d ' i nversion .  Le  Tableau  90  présente  les  détai ls  des  valeurs  
va l i des.  

Tableau  90  – Structure  du  paramètre  de  polari té  de  couple  

Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

0  Valeu r de  cons igne  de  coupl e  (S-0-0080)    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

1  Val eu r de  cons igne  de  coupl e  supplémenta i re  (S-0-0081 )    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

2  Valeu r de  réaction  de  couple  (S-0-0084)    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

1 5  à  3  (Réservé)    

 

1 2.58  Type de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  couple/force  ou  IDN  S-0-0086   

1 2 .58.1  Attributs  

Le  Tableau  91  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  91  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0086  

Attribut  Valeur 

Nom  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  d es  données  de  coupl e/force  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.58.2  Description  

Diverses  méthodes  de  m ise  à  l 'échel l e  peuvent être  chois ies  au  moyen  de  ce  paramètre  de  
type  de  m ise  à  l 'échel le,  comme cela  est  présenté  dans  l e  Tableau  92 .  

Tableau  92  – Structure  du  type de  mise  à  l 'échel le  des  données  de  couple/force  

I n terval l e  de  
bi ts  

Type  Valeur S ign i fication  

2  à  0  Méthode  de  m ise  à  l 'échel l e    

  000  Pourcentage  de  m ise  à  l 'échel l e  

  001  M ise  à  l ' échel l e  l i néa i re  (force)  

  01 0  M ise  à  l ' échel l e  en  rotation  (couple)  

3  Type  de  m ise  à  l ’ échel l e    

  0  M i se  à  l ' échel l e  préféren tie l l e  

  1  M i se  à  l ' échel l e  d e  paramètre  (programmable  
avec S-0-0093  et  S -0-0094)  

4  Un i tés  pou r l es  données  de  couple  (avec 
m ise  à  l ’ échel l e  en  rotation)  

  

  0  Newton  mètre  [Nm ]  

  1  Pouce-l i vre-force  [en  l bf]   

4  Un i tés  pou r l es  données  de  force  (avec 
m ise  à  l ’ échel l e  l i néai re)  

  

  0  Newton  [N ]  

  1  L i vre-force  [ l bf] ,  facu l tati f 

5  (Réservé)    

6  Référence  de  donnée    

  0  Au  n i veau  de  l ' arbre  moteur 

  1  Au  n i veau  de  l a  charge  (u ti l i se  S-0-01 21 ,  S-
0-01 22,  S -0-01 23)  

1 5  à  7  (Réservé)    

 

1 2.59  Valeur l imite  de  vi tesse  bipolai re  ou  IDN  S-0-091  

1 2 .59.1  Attributs  

Le  Tableau  93  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  93  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0091  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r l im i te  de  vi tesse  bipolai re  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045   

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.59.2  Description  

La  valeur l im i te  de  vi tesse  b ipolai re  décri t  l a  vi tesse  maximale  adm issib le  dans  l es  deux sens.  
En  cas  de  dépassement de  l a  va leur l im i te  de  vi tesse,  l e  d ispos i ti f d 'entraînement répond  par 
un  rég lage  de  l 'état 'ncommande  >  n l im i te '  en  C3D  (voi r S-0-0335).  

1 2.60  Valeur l imite  de  couple  bipolai re  ou  IDN  S-0-092  

1 2 .60.1  Attributs  

Le  Tableau  94  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  94 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0092  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r l im i te  de  couple  b ipo lai re  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0086  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0093  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0094  

Un i té   

 

1 2.60.2  Description  

La  va leur l im i te  de  couple  b ipolai re  l im i te  l e  couple  maximum  de  man ière  symétrique  dans  les  
deux sens.  En  cas  de  dépassement de  la  va leur l im i te  de  couple,  l e  d ispos i ti f d 'entraînement 
défin i t  l 'état 'T ≥  Tl im i te '  dans  C3D  (S-0-0334).  

1 2 .61  Facteur de  mise  à  l 'échel le  des  données  de  couple/force ou  IDN  S-0-0093  

1 2 .61 .1  Attribu ts  

Le  Tableau  95  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  95  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0093  

Attribut  Valeur 

Nom  Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  d es  données  de  couple/force  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  1  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.61 .2  Description  

Ce paramètre  défin i t  l e  facteur de  m ise  à  l 'échel l e  pour tou tes  l es  données  de  couple/force  
dans  un  sous-d isposi ti f.  

1 2.62  Exposant de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  couple/force ou  IDN  S-0-0094 

1 2 .62.1  Attributs  

Le  Tableau  96  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  96  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0094 

Attribut  Valeur 

Nom  Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  d es  données  de  couple/force  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.62.2  Description  

Ce paramètre  défin i t  l 'exposant de  m ise  à  l 'échel l e  pour tou tes  l es  données  de  couple/force  
dans  un  sous-d isposi ti f.  

Le  Tableau  97  présente  l es  déta i l s  des  valeurs  va l i des.  

Tableau  97  – Structure  de  l 'exposant de  mise  à  l 'échel le  des  données  de  couple/force  

Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

1 5  S igne  de  l 'exposant    

  Pos i ti f 0  

  Négati f 1  

1 4  à  0  Exposant    
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1 2 .63  Message  de  d iagnostic  ou  IDN  S-0-0095  

1 2 .63.1  Attribu ts  

Le  Tableau  98  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  98  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0095 

Attribut  Valeur 

Nom  Message  de  d iagnosti c  

Version   

Longueur 1 ,  variable  

Format  d 'affi chage  Texte  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

NOTE  Se  reporter aux données  de  fonctionnement de  caractères  de  l ongueu r et  de  type  de  données  variables.  

 

1 2.63.2  Description  

Les  messages  de  d iagnostic permettent de  contrôler l 'état  de  fonctionnement actuel l emen t 
val i de.  Les  messages  de  d iagnostic sont générés  par l e  d ispos i ti f d 'entraînement sous  forme  
de  texte  et arch ivés  dans  l es  données  de  fonctionnement de  cet  I DN .  

1 2.64 Diagnostic  de  classe  2  Masque  ou  IDN  S-0-0097  

1 2 .64.1  Attributs  

Le  Tableau  99  présente  l es  attribu ts  poten tie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  99  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0097  

Attribut  Valeur 

Nom  Diagnosti c  de  cl asse  2  Masque  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.64.2  Description  

Ce masque permet de  d iss imu ler les  avertissements  du  d iagnostic de  classe  2  eu  égard  à  
l eur i n fl uence  sur l e  b i t  de  changement de  l 'état du  d ispos i ti f d 'entraînement.  Lors  de  la  
mod i fication  des  avertissements  masqués,  l e  b i t  de  changement pour l e  d iagnostic de  classe  
2  n 'est pas  défin i  dans  l 'état du  d isposi ti f d 'entraînement.  Le  masque n 'a l tère  pas  l es  données  
de  fonctionnement du  d iagnostic  de  classe  2  (voir S-0-001 2).  

Le  Tableau  1 00  présen te  l es  détai ls  des  va leurs  val i des.  
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Tableau  1 00  – Structure  de  C2D  Masque  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

1 5  à  0    

 Averti ssement  masqué  ( l e  b i t  correspondant  d ans  S-0-001 2  est  masqué  et  ne  défi n i t  
pas  l e  b i t  d ’ averti ssement  dans  l ’ état  du  d i spos i ti f d ’ en traînement)  

0  

 Averti ssement  non  masqué  1  

 

1 2.65  Diagnostic  de  classe  3  Masque  ou  IDN  S-0-0098  

1 2 .65.1  Attributs  

Le  Tableau  1 01  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 01  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0098  

Attribut  Valeur 

Nom  Diagnosti c  de  cl asse  3  Masque  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.65.2  Description  

Ce masque permet de  d issimu ler l es  ind icateurs  d 'état en  C3D  eu  égard  à  l eur i n fl uence sur 
l e  b i t  de  changement de  l 'état d u  d ispos i ti f d 'en traînement (voi r Tableau  1 02).  Lors  de  l a  
mod i fication  des  ind icateurs  d 'état,  l e  b i t  de  changement pour C3D  n 'est pas  défin i  dans  l 'état  
du  d isposi ti f d 'entraînement.  Le  masque n 'a l tère  pas  les  données  de  fonctionnement de  C3D  
(voir S-0-001 3).  

Tableau  1 02  – Structure  de  C3D  Masque  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

1 5  à  0    

 I nd i cateur d 'état  masqué  0  

 I nd icateur d 'état  non  masqué  1  

 

1 2.66  Diagnostic  de  classe  1  Réin i tial isation  ou  IDN  S-0-0099   

1 2 .66.1  Attributs  

Le  Tableau  1 03  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 03  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0099  

Attribut  Valeur 

Nom  Diagnosti c  de  cl asse  1  Réi n i ti a l i ser 

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.66.2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2:  Lorsque  le  d isposi ti f d 'entraînement reçoi t cette  commande de  
procédure  via  le  canal  de  service  et  l orsqu ' i l  n ' y a  aucune erreur,  C1 D,  l 'état  de  l ' in terface,  l e  
C1 D  du  constructeur,  l 'erreur d 'arrêt d u  d ispos i ti f d 'en traînement (b i t  d 'état du  d isposi ti f 
d 'en traînement 1 3) ,  a ins i  que  l e  mécan isme y afféren t,  fon t tous  l 'objet d 'une  ré in i tia l i sation  
(voir S-0-001 1 ,  S-0-001 4,  et  S-0-01 29) .  

Pour CP1 6/3:  Lorsque  sous-d isposi ti f reçoi t cette  commande  de  procédure  via  l a  canal  de  
service,  tous  l es  événements  de  d iagnostic avec l ’ erreur de  classe  (C1 D)  l es  b i ts  d ’erreur et  
l e  mécan isme d ’arrêt son t supprimés.  S i  la  cause  d ’un  événement de  d iagnostic avec l ’ erreur 
de  classe  est  tou jours  active,  l ’événement correspondan t est de  nouveau  généré.  Ains i ,  une  
en trée  supplémentai re  pour cet événement dans  la  trace  de  d iagnostic est à  générer.  Cette  
commande  de  procédure  ne  peu t pas  être  i n terrompue et ne  génère  aucun  acqu i ttement 
négati f même s i  une  erreur ne  peu t pas  être  supprimée ou  s i  aucune erreur n ’existe  dans  l e  
sous-d isposi ti f.  

1 2 .67  Gain  proportionnel  de  boucle  de  vi tesse  ou  IDN  S-0-01 00   

1 2 .67.1  Attributs  

Le  Tableau  1 04  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 04 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 00  

Attribut  Valeur 

Nom  Gain  proportionne l  de  boucl e  de  vi tesse  

Vers ion   

Longueur 2  ou  4  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2),  4  (CP1 6/3)  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  L'attri bu t  d oi t  être  contrôlé  par l 'un i té  de  commande  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

Un i té  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

 

1 2.67.2  Description  

La  m ise  à  l ’ échel le  et l a  caractéristi que  opérationnel l e  du  gain  proportionnel  de  boucle  de  
vi tesse  son t défin ies  par l e  constructeur du  d ispos i ti f d 'entraînement.  La  l ongueur de  données  
de  4  octets  est préférentiel le  pour l es  nouvel les  m ises  en  œuvre.  L’ un i té  de  commande  est 
tenue  de  véri fier la  longueur des  données  afi n  d ’accéder aux données.  
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1 2.68  Temps  d 'occupation  in tégré  de  boucle  de  vi tesse  ou  IDN  S-0-1 01   

1 2 .68.1  Attributs  

Le  Tableau  1 05  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 05 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 01  

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  vi tesse  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 1  

Un i té  ms  

 

1 2.68.2  Description  

La caractéristique  opérationnel le  du  temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  vi tesse  est  
défin ie  par l e  constructeur du  d ispos i ti f d 'entraînement.  L ' i n tégrateur du  régu lateu r de  boucle  
de  vi tesse  est  m is  hors  tens ion  avec la  valeur maximum  de  2 1 6−1 .  

1 2 .69  Temps  d i fférentiel  de  boucle  de  vi tesse  ou  IDN  S-0-1 02  

1 2 .69.1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 06  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 06  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 02  

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  d i fférenti e l  d e  boucle  d e  vi tesse  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 1  

Un i té  ms  

 

1 2.69.2  Description  

La caractéristi que  opérationnel l e  du  temps  d i fférentie l  de  boucle  de  vi tesse  est défi n ie  par l e  
constructeu r du  d ispos i ti f d 'en traînement.  

1 2.70  Valeur modu lo  ou  IDN  S-0-01 03  

1 2 .70.1  Attributs  

Le  Tableau  1 07  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 07  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 03  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r modu lo  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  1  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.70.2  Description  

Si  l e  format modu lo  est  sélectionné  dans  le  facteur de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  
pos i tion  (S-0-0076),  l a  va leur modu lo  défin i t  l ' i n terval l e  que  le  d isposi ti f d 'entraînement et  
l 'asservissement doivent  mettre  en  œuvre.   

Lorsque  l 'extrapolation  est u ti l i sée  pour l es  commandes  absentes  (MDT),  l a  d i fférence de  
commande de  posi ti on  entre  deux cycles  consécuti fs  peut ne  pas  dépasser l a  moi ti é  de  la  
va leur modu lo.  

 IDN 001 03 

2 
= Différence de commande de position  maximum  

 

S i  l ' extrapolation  n 'est pas  u ti l i sée  pour l es  commandes  absentes  (MDT),  l a  d i fférence de  
commande  de  pos i ti on  en tre  deux cycles  consécuti fs  peu t ne  pas  dépasser un  quart de  l a  
va leur modu lo.  

 IDN  001 03 

4 
= Différence de commande de position  maximum  

 

Ceci  rédu i t  l a  vi tesse  poten tie l l e  maximale  du  fa i t  de  l a  d i fférence de  commande de  pos i ti on .  
De  p lus ,  l a  posi tion  angu lai re  de  l a  broche  est tou jours  associée  à  l a  va leur modu lo  physique  
pour atte ind re  des  durées  de  pos i tionnement courtes.  La  va leur modu l o  de  séparation  (S-0-
0294)  est  programmée afi n  de  compenser cet i nconvén ien t.   

EXEMPLE  1 :  

Durée  de  cycle  NC (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2)  et  du rée  de  cycle  producteur (CP1 6/3)  =  4  ms  

Valeu r Modu lo  =  360°  

Valeu r modu lo  de  séparation  =  1  

  Vmax  =  (360° /2)/4  ms  =  45  000° /s  (7500  t/m in )  

EXEMPLE  2 :  
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Durée  de  cycle  NC (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2)  et  du rée  de  cycle  producteur (CP1 6/3)  =  4  ms  

Valeu r Modu lo  =  1  080°  (3  ×  360° )  

Valeu r modu lo  de  séparati on  =  3  

  Vmax  =  ( 1  080° /2 )/4ms  =  1 35  000° /s  (22  500  t/m in )  

1 2.71  Facteur Kvde boucle  de  position  ou  IDN  S-0-01 04 

1 2 .71 . 1  Attributs  

Le  Tableau  1 08  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 08  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 04 

Attribut  Valeur 

Nom  Facteur KVde  boucle  d e  posi ti on  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 01  

Un i té  (m /m in)/mm  

 

1 2.71 .2  Description  

Le facteur KV  d éterm ine  le  gain  du  régu lateur de  boucle  de  posi tion  su r l 'ensemble  de  la  
p lage  de  vi tesse.  

1 2 .72  Temps  d 'occupation  in tégré  de  boucle  de  position  ou  IDN  S-0-1 05  

1 2 .72.1  Attributs  

Le  Tableau  1 09  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 09  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 05  

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  posi ti on  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 1  

Un i té  ms  
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1 2 .72.2  Description  

La  méthode  de  fonctionnement du  temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  pos i ti on  est  
défin ie  par l e  constructeu r.  

1 2 .73  Gain  proportionnel  de  boucle  de  courant  1  ou  IDN  S-0-01 06  

1 2 .73.1  Attributs  

Le  Tableau  1 1 0  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 1 0  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 06  

Attributa  Valeur 

Nom  Gain  proportionne l  de  boucl e  d e  couran t 1  

Vers ion   

Longueur 2  ou  4  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2,  4  (CP1 6/3)  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i spos i ti f d 'en traînement  

Un i té  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i spos i ti f d 'en traînement  

a   L 'attri bu t  d oi t  être  contrôlé  par l 'un i té  de  commande.  

 

1 2.73.2  Description  

Le  gain  proportionnel  de  la  boucle  de  couran t  1  i n fl ue  su r le  couran t de  production  du  
couple/force.  La  m ise  à  l ’échel l e  et  l e  mode de  fonctionnement son t déterm inés  par le  
constructeur du  d ispos i ti f d 'entraînement.   

La  longueur de  données  de  4  octets  est préférentie l l e  pour les  nouvel l es  m ises  en  œuvre.  
L ’un i té  de  commande  est tenue  de  véri fi er l a  l ongueur des  données  avan t d ’accéder aux 
données.  

1 2.74 Temps  d 'occupation  in tégré  de  boucle  de  courant 1  ou  IDN  S-0-01 07  

1 2 .74.1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 1 1  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 1 1  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 07  

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  cou ran t 1  

Vers ion   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Spéci fi que  au  constructeur 

Un i té  Spéci fi que  au  constructeur 
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1 2.74.2  Description  

Le  temps  d 'occupation  i n tégré  du  courant  1  i n fl ue  sur l e  couran t  de  production  du  
couple/force.  Le  mode  de  fonctionnement est déterm iné  par le  constructeur du  d isposi ti f 
d 'en traînement.  

1 2.75  Correction  des  avances  ou  IDN  S-0-01 08   

1 2 .75.1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 1 2  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 1 2  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 08  

Attribut  Valeur 

Nom  Correction  des  avances  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 01  

Un i té  %  

 

1 2.75.2  Description  

La  correction  des  avances  est  acti vée  un iquement au  moyen  de  commandes  de  procédure  
con trôlées  par l e  d isposi ti f d 'en traînement.  Dans  ce  type  de  cas,  l a  va leur de  consigne  de  
vi tesse  est ca lcu lée  en  i n terne  par l e  d ispos i ti f d 'entraînement.  La  correction  des  avances  a  
des  effets  mu l tip l icateurs  sur l a  va leur de  consigne  de  vi tesse.  

1 2.76  Courant de  pointe  du  moteur ou  IDN  S-0-01 09  

1 2 .76.1  Attributs  

Le  Tableau  1 1 3  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 1 3  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 09  

Attribut  Valeur 

Nom  Cou ran t de  poin te  du  moteur 

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 001  

Un i té  A 

 

1 2.76.2  Description  

Avec l e  couran t de  poin te  du  moteur (ou  press ion ),  l e  moteur produ i t le  couple/force  de  poin te  
(S-0-0534)  conformément à  sa  fiche  s i gnaléti que.  S i  l e  courant de  poin te  du  moteur est  
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i n férieur à  celu i  de  l 'ampl i ficateur,  ce  dern ier est au tomatiquement l im i té  à  l a  valeur du  
courant de  poin te  du  moteur.  

1 2 .77  Courant de  pointe  de  l 'ampl i ficateur ou  IDN  S-0-01 1 0  

1 2 .77.1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 1 4  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 1 4 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 1 0  

Attribut  Valeur 

Nom  Couran t de  poi n te  de  l ' ampl i fi cateu r 

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 001  

Un i té  A 

 

1 2.77.2  Description  

Le couran t de  poin te  de  l 'ampl i ficateur est l im i té  par le  matérie l ,  ce  qu i  s i gn i fie  que  le  couran t 
re lati f à  la  va leur l im i te  de  couple  maximale  atte ignable  est  également établ i .  

1 2.78  Courant de  maintien  continu  du  moteur ou  IDN  S-0-01 1 1  

1 2 .78.1  Attributs  

Le  Tableau  1 1 5  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 1 5 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 1 1  

Attribut  Valeur 

Nom  Cou ran t de  main ti en  con ti nu  d u  moteur 

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 001  

Un i té  A 

 

1 2.78.2  Description  

Le  courant de  main tien  con tinu  du  moteur est l e  n iveau  de  courant  auquel  l e  moteur produ i t  l e  
couple/force  de  maintien  con tinu  (S-0-0533)  se lon  sa  fiche  s i gnaléti que.  Pour tous  les  
moteurs ,  à  l 'exception  des  moteurs  asynchrones,  ce  paramètre  est u ti l i sé  comme référence  
pour tou tes  les  données  de  couple  et pour la  m ise  à  l ’ échel l e  de  toutes  l es  données  de  
couple/force.  
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1 2.79  Courant assigné de  l 'ampl i ficateur ou  IDN  S-0-01 1 2  

1 2 .79.1  Attributs  

Le  Tableau  1 1 6  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 1 6  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 1 2  

Attribut  Valeur 

Nom  Couran t ass igné  de  l ' ampl i fi cateur 

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 001  

Un i té  A 

 

1 2.79.2  Description  

Le  courant ass igné  de  l 'ampl i ficateur est égal  au  courant  con tinu  adm issible  du  d ispos i ti f 
d 'en traînement.  

1 2.80  Rég ime maximal  du  moteur ou  IDN  S-0-01 1 3  

1 2 .80.1  Attributs  

Le  Tableau  1 1 7  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 1 7  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 1 3  

Attribut  Valeur 

Nom  Rég ime maximal  du  moteur 

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  En  rotati on :  1 0–4  /  L i néai re:  1 0–3  

Un i té  En  rotati on :  m in–1  /  L i néai re:  mm  *  m in–1  

 

1 2.80.2  Description  

Le rég ime  maximal  du  moteur est i nd iqué  dans  l a  fiche  s i gnaléti que  du  moteur fourn ie  par le  
constructeu r.  

1 2.81  Limite  de  charge du  moteur ou  IDN  S-0-01 1 4 

1 2 .81 .1  Attributs  

Le  Tableau  1 1 8  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 1 8  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 1 4 

Attribut  Valeur 

Nom  Lim i te  de  charge  du  moteur 

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  %  

 

1 2.81 .2  Description  

Lorsque  l a  l im i te  de  charge  est  dépassée,  l e  d isposi ti f d 'en traînement  

•  défin i t  l e  numéro de  d iagnostic (S-0-0390)  en  0xC00E8055,  

•  défin i t  l e  S-0-031 0  Averti ssement de  surcharge,  

•  défin i t  u n  b i t  d ’avertissement dans  l e  S-0-001 2  D iagnostic de  classe  2  (C2D),  

•  défin i t  l e  b i t  d ’avertissement (b i t  1 2)  dans  l e  S-0-01 35  État  du  d isposi ti f d ’en traînement,  et  

•  défin i t  l ’ avertissement du  d ispos i ti f (b i t  6)  dans  le  S-0-1 045 État du  d ispos i ti f 
d ’entraînement (S-DEV).  

Au  terme d 'une  durée  spéci fiée  par le  constructeur,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement  

•  défin i t  un  b i t  d 'erreur dans  l e  S -0-001 1  D iagnostic de  classe  1  (C1 D),  

•  défin i t  l ’ erreur d ’arrêt  (bi t  1 3)  dans  le  S-0-01 35  État  du  d ispos i ti f d ’en traînement,  

•  défin i t  l ’ erreur du  d ispos i ti f (b i t  7)  dans  l e  S-0-1 045 État du  d ispos i ti f d ’entraînement (S-
DEV),  et  

•  active  l a  procédure  d ’arrêt  associée  à  l ’appl ication ,  

•  défin i t  l e  b i t  d ’arrêt  de  su rcharge  dans  C1 D  (S-0-001 1 ) .  

1 2.82  Type de  retour en  position  2  ou  IDN  S-0-01 1 5  

1 2 .82.1  Attributs  

Le  Tableau  1 1 9  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 1 9  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 1 5  

Attribut  Valeur 

Nom  Type  de  retour en  posi ti on  2  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2.82.2  Description  

Le paramètre  du  type  de  retour en  pos i tion  2  se  rapporte  un iquement à  un  retour externe.  Ce  
paramètre  est  programmé pour défin i r l es  cond i ti ons  correspondantes  qu i  s 'appl i quent  au  
retour externe.  Le  Tableau  1 20  présente  l es  détai ls  des  valeurs  val i des.  En  fonction  du  type  
de  codeur u ti l i sé,  p l us ieurs  bi ts  dans  ce  paramètre  peuvent être  saisis  en  mode de  protection  
en  écri tu re.  Cette  in formation  (par exemple  bi t  6 )  est fourn ie  par l e  codeur et ne  peut par 
conséquent  pas  être  mod i fiée.  

Tableau  1 20  – Structure  du  type  de  retour en  posi tion  2  

Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

0  Type  de  retour   

  Retour en  rotation  (S-0-01 1 7)  0  

  Retour l i néa i re  (S-0-01 1 8)   1  

1  Retour codé  pou r l a  d i s tance    

  Pas  de  marques  de  référence  codées  pour l a  d i s tance  0  

  Marques  de  référence  codées  pou r l a  d i stance   

(S-0-01 65,  S -0-01 66)  
1  

2  Résol u tion  de  retour ( retou r 1  voi r 
S -0-01 1 6,  retou r 2  voi r S -0-01 1 7)  

 
 

  Résol u tion  =  métri que  0  

  Résol u tion  =  pouces  1  

3  Polari té  de  sens    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

4  Grandeur d ' impu ls ion  au  
marqueu r 

 
 

  Une  seu le  impu ls ion  au  marqueur de  référence  
un iquement  

0  

  I mpu ls ions  au  marqueu r de  référence  cycl i q ue  mu l ti pl e  1  

5  S tructu re  du  retour codé  pou r l a  
d i stance  

 
 

  Comptage  posi ti f avec sens  posi ti f 0  

  Comptage  négati f avec sens  pos i ti f 1  

7 ,  6  Type  de  système  de  mesure  et  
éva luati on  

 
 

  Système de  mesure  rel ati f ( i ncrémental ,  pas  
d ’éval uation  absolue)  

x0  

  Système de  mesure  absol u  
(éval uation  absolue  du  système de  mesure.  
L ’ i n i ti a l i sation  de  l a  pos i ti on  est  véri fi ée  par l e  d i sposi ti f 
d ’ en traînement.  Défi n i ti on  de  posi ti on  absolue  S-0-0447  
est  à  effectuer pour l e  retou r à  l a  posi ti on  de  référence)  

01  

  U ti l i sation  i ncrémentale  du  sys tème  de  mesure  absol u  
(pas  de  contrôle  de  l ’ i n i t i a l i sati on  de  l a  posi ti on .  
Défi n i ti on  de  posi ti on  absol ue  S-0-0447  n ’ est  pas  
d i spon ib l e.  Pour l e  retou r à  l a  posi ti on  de  référence,  
l ’ axe  u ti l i se  S -0-01 48  ou  S-0-01 46)  

1 1  

8  (Réservé)   0  

9  Évaluation  du  marqueur cycl i q ue    

  Non  acti f 0  

  Acti f 
(pour l e  système de  mesure  i n crémentale  – pas  de  
d i stance  codée  – avec une  impu ls ion  au  marqueu r 
cycl i que  qu i  u ti l i se  l a  fonction  «détection  d u  marqueu r 
cycl i que»)  

1  

1 5  à  8  (Réservé)    
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1 2 .83  Résolution  de  retour 1  ou  IDN  S-0-01 1 6  

1 2 .83.1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 21  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 21  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 1 6  

Attribut  Valeur 

Nom  résol u tion  de  retour 1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Spéci fi que  au  constructeur 

Un i té  Spéci fi que  au  constructeur 

 

1 2.83.2  Description  

Le  paramètre  de  résolu tion  de  retour 1  (retour du  moteur)  con tien t,   

•  pour un  retour en  rotation ,  l es  cycles  par rotation  du  moteur (voir également S -0-0256) ,  

•  pour un  retour l i néai re,  l a  constante  du  réseau  est sa is ie .   

1 2.84 Résolution  de  retour 2  ou  IDN  S-0-01 1 7  

1 2 .84.1  Attributs  

Le  Tableau  1 22  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 22  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 1 7  

Attribut  Valeur 

Nom  Résol u tion  de  retour 2  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Spéci fi que  au  constructeur 

Un i té  Spéci fi que  au  constructeur 

 

1 2.84.2  Description  

Le  paramètre  de  résolu tion  de  retour 2  (retour externe)  con tient,   

•  pour un  retour en  rotation ,  l es  cycles  par rotation  (voi r également S -0-0257),  

•  pour un  retour l i néai re,  l a  constante  du  réseau  est sa isie.  
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1 2.85  Gain  proportionnel  de  boucle  de  courant  2  ou  IDN  S-0-01 1 9  

1 2 .85.1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 23  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 23  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 1 9  

Attribut  Valeur 

Nom  Gain  proportionne l  de  boucl e  d e  courant  2  

Version   

Longueur CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  2  ou  4 ,  CP1 6/3:  4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i spos i ti f d 'en traînement  

Un i té  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

 

1 2.85.2  Description  

Le gain  proportionnel  de  l a  boucle  de  courant 2  i n flue  sur l e  couran t de  production  de  fl ux.  Le  
mode  de  fonctionnement est déterm iné  par l e  constructeur du  d ispos i ti f d 'en traînement.  La  
l ongueur de  données  de  4  octets  est préférentie l le  pour l es  nouvel les  m ises  en  œuvre.  L’ un i té  
de  commande est  tenue  de  véri fier l a  l ongueur des  données  avan t d ’accéder aux données.  

1 2.86  Temps  d 'occupation  in tégré  de  boucle  de  courant 2  ou  IDN  S-0-01 20  

1 2 .86.1  Attributs  

Le  Tableau  1 24  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 24 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 20  

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  cou ran t 2  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  µs  

 

1 2.86.2  Description  

Le  temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  cou ran t i n fl ue  sur l e  couran t de  production  de  
flux.  Le  mode  de  fonctionnement est déterm iné  par l e  constructeur du  d ispos i ti f 
d 'en traînement.  
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1 2 .87  Rotations  d 'entrée  de  l 'engrenage  de  charge ou  IDN  S-0-01 21  

1 2 .87.1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 25  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 25 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 21  

Attribut  Valeur 

Nom  Rotati ons  d 'en trée  de  l 'eng renage  de  charge  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  1  [rotati on  d ’en trée]  

 

1 2.87.2  Description  

Les  valeurs  d 'entrée  de  rotation  doivent  être  sa is ies  sous  forme d 'entiers.  

1 2.88  Rotations  de  sortie  de  l 'engrenage de  charge  ou  IDN  S-0-01 22  

1 2 .88.1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 26  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 26 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 22  

Attribut  Valeur 

Nom  Rotati ons  de  sorti e  d e  l 'eng renage  de  charge  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  1  [rotati on  de  sorti e]  

 

1 2.88.2  Description  

Les  valeurs  de  sortie  de  rotation  doivent  être  sais ies  sous  forme d 'entiers.  

1 2.89  Constante  d 'avance ou  IDN  S-0-01 23  

1 2 .89.1  Attributs  

Le  Tableau  1 27  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 27  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 23  

Attribut  Valeur 

Nom  Constan te  d 'avance  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Voi r S-0-0076  

Un i té  Voi r S -0-0076  

 

1 2.89.2  Description  

La constan te  d 'avance décri t  l 'é lément de  mach ine  qu i  converti t  u n  mouvement en  rotation  en  
un  mouvement l i néaire.  La  constante  d 'avance  ind ique  l a  d is tance  l i néai re  pendant l 'exécu tion  
d 'un  tour de  l a  broche  d 'avance.  

1 2.90  Fenêtre  d ' immobi l isation  ou  IDN  S-0-01 24 

1 2 .90.1  Attributs  

Le  Tableau  1 28  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 28  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 24 

Attribut  Valeur 

Nom  Fenêtre  d ' immobi l i sation  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.90.2  Description  

La fenêtre  d ' immobi l i sation  décri t  l e  n i veau  d 'écart de  la  vi tesse  par rapport à  0 .  S i  l a  valeur 
de  retour en  vi tesse  se  s i tue  dans  l a  fenêtre  d ' immobi l i sation ,  l e  d isposi ti f d 'entraînement 
défin i t  l 'état n  retour  =  0  (S-0-0331 ).  

1 2.91  Seu i l  de  vi tesse (nx)  ou  IDN  S-0-01 25 

1 2 .91 .1  Attributs  

Le  Tableau  1 29  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 29  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 25 

Attribut  Valeur 

Nom  Seu i l  d e  vi tesse  (nx)  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e:  S-0-0046  

Un i té   

 

1 2.91 .2  Description  

Si  l a  valeur de  retour en  vi tesse  chu te  en  dessous  du  seu i l  d e  vi tesse  nx,  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement défin i t  l 'état   

'nretour  <  nx '  (S-0-0332)  en  C3D.  

1 2 .92  Seui l  de  couple  (Tx)  ou  IDN  S-0-01 26  

1 2 .92.1  Attributs  

Le  Tableau  1 30  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 30  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 26  

Attribut  Valeur 

Nom  Seu i l  d e  couple  (Tx)  

Vers ion   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0086  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0093  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0094  

Un i té   

 

1 2.92.2  Description  

Si  la  va leur de  retour de  couple  dépasse  l e  seu i l  d e  couple  Tx,  l e  d isposi ti f d 'entraînement 
défin i t  l ' état 'T ≥  Tx'  en  C3D  (S-0-0333).  

1 2 .93  Diagnostic de  classe  1  Constructeur ou  IDN  S-0-01 29  

1 2 .93.1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 31  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 31  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 29  

Attribut  Valeur 

Nom  Diagnosti c  de  cl asse  1  Constructeur 

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.93.2  Description  

Le constructeur du  d isposi ti f d 'entraînement peut défin i r des  erreurs  d 'arrêt supplémenta ires  
dans  le  d iagnostic de  classe  1  Constructeur.  S i  une  erreur est défin ie  dans  l e  d iagnostic de  
classe  1  Constructeur,  l e  b i t  d 'erreur spéci fique  au  constructeur dans  l e  même d iagnostic (voir 
S-0-001 1 )  est également défin i .  Le  d isposi ti f d 'en traînement annu le  l 'erreur spéci fique  au  
constructeu r et ré in i ti al i se  à  '0 '  un iquement s i  l 'erreur dans  l e  d iagnostic de  classe  1  
Constructeur a  été  é l im inée  à  réception  de  la  commande  'd iagnostic  de  classe  1  Réin i tia l i ser'  
(voir S-0-0099)  via  l e  canal  de  service.   

Le  Tableau  1 32  présen te  l ' i n terprétation  du  d iagnostic  de  classe  1 .  

Tableau  1 32  – Structure  du  d iagnostic de  classe 1  Constructeur 

Bi t  S ign i fication  Valeur 

1 5  à  0    

 Pas  d ’erreur tous  l es  b i ts  son t  m is  à  0   

 E rreur Un  ou  pl us i eu rs  b i ts  son t  m is  à  1  

 

1 2.94 Front posi ti f de  valeur de  sonde  1  ou  IDN  S-0-01 30  

1 2 .94.1  Attributs  

Le  Tableau  1 33  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 33  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 30  

Attribut  Valeur 

Nom  Front  pos i ti f de  val eu r de  sonde  1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.94.2  Description  

Si  l e  front posi ti f du  s i gnal  d 'en trée  de  la  sonde  1  (voir S-0-0401 )  est acti vé,  l e  d ispos i ti f 
d ’entraînement arch ive  l es  données  de  mesure  affectées  dans  l ’ IDN  S-0-0426  dans  ce  
paramètre.  L'un i té  de  commande a  l a  poss ib i l i té  de  configurer l e  ' front posi ti f de  l a  va leur de  
sonde  1 '  d ans  l es  données  en  temps  réel  AT  ou  de  l i re  ce  paramètre  via  l e  canal  de  service.  

1 2.95  Front négati f de  valeur de  sonde  1  ou  IDN  S-0-01 31  

1 2 .95.1  Attributs  

Le  Tableau  1 34  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 34 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 31  

Attribut  Valeur 

Nom  Front  négati f de  val eu r de  sonde  1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on :  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.95.2  Description  

Si  l e  front négati f du  s ignal  d 'entrée  de  l a  sonde  1  (voir S-0-0401 )  est  activé,  l e  d isposi ti f 
d ’entraînement arch ive  l es  données  de  mesure  affectées  dans  l ’ IDN  S-0-0426  dans  ce  
paramètre.  L'un i té  de  commande  a  l a  poss ib i l i té  de  configurer le  ' fron t négati f de  l a  va leur de  
sonde  1 '  dans  l es  données  en  temps  réel  AT ou  de  l i re  ce  paramètre  via  l e  canal  de  service.  
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1 2.96  Front positi f de  valeur de  sonde  2  ou  IDN  S-0-01 32  

1 2 .96.1  Attributs  

Le  Tableau  1 35  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 35 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 32  

Attribut  Valeur 

Nom  Front  pos i ti f de  val eu r de  sonde  2  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078   

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.96.2  Description  

Si  l e  front posi ti f du  s i gnal  d 'en trée  de  la  sonde  2  (voi r S-0-0402)  est activé,  le  d ispos i ti f 
d ’entraînement arch ive  l es  données  de  mesure  affectées  dans  l ’ IDN  S-0-0427  dans  ce  
paramètre.  L 'un i té  de  commande a  l a  poss ib i l i té  de  configurer l e  ' front posi ti f de  l a  va leu r de  
sonde  2 '  dans  l es  données  en  temps  réel  AT ou  de  l i re  ce  paramètre  via  l e  canal  de  service.  

1 2.97  Front négati f de  valeur de  sonde  2  ou  IDN  S-0-01 33  

1 2 .97.1  Attributs  

Le  Tableau  1 36  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 36 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 33  

Attribut  Valeur 

Nom  Front  négati f de  val eu r de  sonde  2  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on :  S-0-0079  

Un i té   
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1 2 .97.2  Description  

Si  l e  front négati f du  s i gnal  d 'en trée  de  l a  sonde  2  (voi r S-0-0402)  est  acti vé,  l e  d isposi ti f 
d ’entraînement arch ive  l es  données  de  mesure  affectées  dans  l ’ I DN  S-0-0427  dans  ce  
paramètre.  L 'un i té  de  commande a  l a  possib i l i té  de  configurer le  ' fron t négati f de  l a  va leu r de  
sonde  2 '  dans  l es  données  en  temps  réel  AT ou  de  l i re  ce  paramètre  via  l e  canal  de  service.  

1 2 .98  Commande  d ’entraînement (Mot de  commande  du  maître)  ou  IDN  S-0-01 34 

1 2 .98.1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 37  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 37  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 34 

Attribut  Valeur 

Nom  Mot  d e  commande  du  maître  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Hexadécimal  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.98.2  Description  

Le contenu  du  champ de  l a  commande d ’en traînement pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2  doi t ê tre  
te l  q ue  spéci fié  dans  l e  Tableau  1 38.  

Le  con tenu  du  champ de  la  commande d ’en traînement pour CP1 6/3  doi t être  te l  que  spéci fi é  
dans  l e  Tableau  1 39.  
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Tableau  1 38  – Structure  du  champ de  l a  commande   
d ’entraînement  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2)  

Bi t  Valeur Description  Commentai res  

1 5  à  1 3    D i sposi ti f d ’ en traînement SOUS  TENSION ,  
Acti vation  du  d i sposi ti f d ’ en traînement,  
Redémarrage  du  d i sposi ti f d ’ en traînement  

1 1 1   I l  convi en t  que  l e  d i spos i ti f d ’ en traînement 
su ive  l es  val eu rs  de  cons igne  

1 5   D i sposi ti f d ’ en traînement SOUS  
TENSION/HORS  TENSION  

Cond i ti on :  b i t  1 4  =  1  

0  D i sposi ti f d ’ en traînement HORS  TENSION  Lors  d u  changement d e  1  ->  0 :  l e  " temps  de  
retard  maximal  de  m ise  hors  tension  d u  
d i sposi ti f d ’ en traînement"  (S -0-0273)  est  
démarré,  l e  d i spos i ti f d ’ en traînement  décélère  
l e  m ieux poss ible  l im i té  par „décélération  par 
arrêt  d ’ u rgence“  (S -0-0429),  su ivie  par l a  
désacti vation  du  couple  à  "nmi n " ,  après  l e  
" temps  de  retard  de  m i se  hors  tension  du  
d i sposi ti f d ’ en traînement"  (S -0-0207).  L ’ étage  
de  pu i ssance  peut  rester d ans  un  état  acti vé.  
Après  q ue  l e  „ temps  de  retard  maximal  de  
m ise  hors  tension  d u  d i sposi ti f 
d ’ en traînement“  (S -0-0273)  est  écou lé,  l e  
b l ocage  d u  frei n  est  i n i t i é  et  l e  couple  est  
désacti vé.  

1  D i sposi ti f d ’ en traînement SOUS  TENSION  Lors  d u  changement  d e  0  ->  1 :  l e  d i spos i ti f 
d ’ en traînement  su i t  l es  va leu rs  de  cons igne  
de  l ’ u n i té  d e  commande  après  l e  " temps  de  
retard  de  m ise  sous  tension  du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement"  (S-0-0206).  

1 4   Acti vation  du  d i sposi ti f d ’ en traînement  Cond i ti on :  i ndépendante  des  b i ts  1 5  et  1 3  

0  Désacti vation  du  d i sposi ti f d ’ en traînement  Lors  du  changement  d e  1  –>  0 :  l e  coupl e  est  
imméd iatement  désacti vé  et  l es  impu ls ions  à  
l ’ étage  de  pu i ssance  sont  b l oquées.  

1  Acti vation  du  d i sposi ti f d ’ en traînement  Lors  d u  changement  d e  0  –>  1 :  l ’ acti vati on  est  
retardée  dans  l e  d i sposi ti f d ’ en traînement par 
l e  "Temps  de  retard  d ’acti vati on  du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement"  (S-0-0295).  Le  retard  
d ’acti vati on  est  nécessai re  l orsqu ’on  u ti l i se  un  
con tacteu r dans  l e  câbl e  du  moteu r.  

1 3   Arrêt  d u  d i sposi ti f d ’ en traînement  Ce  b i t  est  u ti l i sé  pour arrêter ou  redémarrer l e  
d i spos i ti f d ’ en traînement  i n dépendamment  de  
l a  présence  acti ve  de  l a  fonction  de  l ’ un i té  de  
commande  
Cond i ti on :  b i ts  1 5  et  1 4  son t  m is  à  1  

0  Arrêt  d u  d i sposi ti f d ’ en traînement  Lors  d u  changement  d e  1  –>  0 :   

l ’ i n terpolateur i n terne  du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement  est  i nacti f:  l e  d i spos i ti f 
d ’ en traînement  est  arrêté  sel on  "accélération  
b ipo la i re  d ’ arrêt  d u  d i sposi ti f d ’ en traînement"  
(S-0-0372)  et  l a  boucle  d ’ asservissement  
reste  fermée.  

L’ i n terpolateu r i n terne  du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement  est  acti f:  l e  d i spos i ti f 
d ’ en traînement  est  arrêté  sel on  l es  
paramètres  acti fs  de  l ’ i n terpol ateur et  l a  
boucle  d ’asservissement  reste  fermée.  

1  Redémarrage  du  d i spos i ti f d ’ en traînement  Lors  d u  changement  d e  0  –>  1 :   

l e  d i spos i ti f d ’ en traînement  active  l e  mode  de  
fonctionnement  sélectionné.  En  
asservissement de  posi ti on ,  l ’ u n i té  d e  
commande  est  tenue  de  défi n i r l a  va l eu r d e  
consigne  de  pos i ti on  sur l a  va l eur de  retour 
en  posi ti on  avant  de  mettre  l e  bi t  1 3  à  1 .  
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Bi t  Valeur Description  Commentai res  

1 2   Réservé   

1 0   I POSYNC B i t  de  synch ron isation  de  l ’ un i té  de  
commande  

0/1  bascu lement  Ce  b i t  est  u ti l i sé  pour synchron iser 
l ’ i n terpolation  dans  l ’ u n i té  d e  commande  avec 
l ’ i n terpolateur de  précis ion  dans  l e  d i sposi ti f 
d ’ en traînement  et  i l  est  i n i ti a l ement m is  à  0 .  I l  
devien t  val i de  dans  CP3  et  do i t  rester val i de  
pendant l es  fonctions  contrôl ées  par l e  
d i spos i ti f d ’ en traînement.  Ce  bi t  est  bascu lé  
avec l a  du rée  de  cycl e  de  l ’ un i té  de  
commande  (t  Ncyc)  i nd iquan t l a  m i se  à  j ou r 
des  va leu rs  de  consigne  

1 1 , 9 , 8   Sélection  du  mode  de  fonctionnement   

000  Mode  de  fonctionnement pri ncipal  S-0-0032  

001  Mode  de  fonctionnement secondai re  1  S -0-0033  

01 0  Mode  de  fonctionnement secondai re  2  S-0-0034  

01 1  Mode  de  fonctionnement secondai re  3  S-0-0035  

1 00  Mode  de  fonctionnement secondai re  4  S-0-0284  

1 01  Mode  de  fonctionnement secondai re  5  S-0-0285  

1 1 0  Mode  de  fonctionnement secondai re  6  S-0-0286  

1 1 1  Mode  de  fonctionnement secondai re  7  S-0-0287  

7   B i t  de  commande  en  temps  rée l  2  S-0-0302  

6   B i t  de  commande  en  temps  rée l  1  S-0-0300  

5-3   É l ément de  b loc  de  données  Fonction  du  canal  d e  service  

000  Canal  d e  servi ce  non  acti f,  fermeture  du  canal  
de  service  ou  i n terrupti on  d ’ une  transm ission  
en  cou rs  

 

001  I DN  des  données  de  fonctionnement  Le  canal  de  service  est  ouvert  pou r l ’ I DN  
précédent et  fermé  pour l e  nouvel  I DN  

01 0  Nom  des  données  de  fonctionnement   

01 1  Attri bu t  d es  données  de  foncti onnement   

1 00  Un i té  des  données  de  foncti onnement   

1 01  Valeu r m in imale  des  données  de  
fonctionnement  

 

1 1 0  Valeu r maximale  des  données  de  
fonctionnement  

 

1 1 1  Données  de  foncti onnement  

2   Dern ière  transm ission  Fonction  du  canal  d e  service  

0  Transm iss ion  en  cou rs   

1  Dern ière  transm iss ion   

1   Lectu re/Écri tu re  (R/W) Fonction  du  canal  d e  service  

0  Lecture  service  AT I NFO   

1  Écri tu re  service  MDT I NFO   

0   MHS  Fonction  du  canal  d e  service  

0/1  Bascu lement  Protocol e  de  transport  de  servi ce  du  maître  
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Tableau  1 39  – Structure  du  Champ de  l a  commande d ’entraînement (CP1 6/3)  

Bi t  Valeur  Description  Commentai res  

1 5  à  1 3    D i sposi ti f d ’ en traînement sous  tension ,  
Acti vation  du  d i sposi ti f d ’ en traînement,  
Redémarrage  du  d i sposi ti f d ’ en traînement  

1 1 1   I l  convi ent  q ue  l e  d i sposi ti f d ’ en traînement 
su i ve  l es  val eu rs  de  cons igne  

1 5   D i spos i ti f d ’ en traînement  SOUS  
TENSION/HORS  TENSION  

Cond i ti on :  b i t  1 4  =  1  (Acti vation  du  d i spos i ti f 
d ’ en traînement)  

0  D i spos i ti f d ’ en traînement HORS  TENSION  Lors  d u  changement d e  1  ->  0 :  l e  " temps  de  
retard  maximal  de  m ise  hors  tension  d u  
d i sposi ti f d ’ en traînement"  (S -0-0273)  est  
démarré,  l e  d i sposi ti f d ’ en traînement  décélère  
l e  m ieux possib le  l im i té  par „décélération  par 
arrêt  d ’ u rgence“  (S -0-0429),  su ivie  par l a  
désacti vation  du  couple  à  "nmi n " ,  après  l e  
" temps  de  retard  de  m ise  hors  tension  du  
d i sposi ti f d ’ en traînement"  (S -0-0207).  L ’ étage  
de  pu i ssance  peut  rester d ans  un  état  acti vé.  
Après  q ue  l e  „ temps  de  retard  maximal  de  
m ise  hors  tension  d u  d i sposi ti f 
d ’ en traînement“  (S -0-0273)  est  écou lé,  l e  
b l ocage  d u  frei n  est  i n i t i é  et  l e  couple  est  
désacti vé.  

1  D i sposi ti f d ’ en traînement  SOUS  TENSION  Lors  d u  changement  d e  0  ->  1 :  l e  d i spos i ti f 
d ’ en traînement  su i t  l es  va leu rs  de  consigne  
de  l ’ u n i té  d e  commande  après  l e  " temps  de  
retard  de  m ise  sous  tension  d u  d i sposi ti f 
d ’ en traînement"  (S-0-0206).  

1 4   Acti vation  du  d i sposi ti f d ’ en traînement  Cond i ti on :  i ndépendante  des  b i ts  1 5  et  1 3  

0  Désacti vation  du  d i sposi ti f d ’ en traînement  Lors  d u  changement  d e  1  –>  0 :  l e  coupl e  est  
imméd iatement  désacti vé  et  l es  impu ls ions  à  
l ’ étage  de  pu i ssance  sont  b l oquées.  

1  Acti vation  du  d i sposi ti f d ’ en traînement  Lors  d u  changement  d e  0  –>  1 :  l ’ acti vati on  est  
retardée  dans  l e  d i sposi ti f d ’ en traînement par 
l e  "Temps  de  retard  d ’acti vati on  du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement"  (S-0-0295).  Le  retard  
d ’acti vati on  est  nécessai re  l orsqu ’on  u ti l i se  un  
con tacteu r dans  l e  câbl e  du  moteu r.  

1 3   Arrêt  d u  d i sposi ti f d ’ en traînement  Ce  b i t  est  u ti l i sé  pour arrêter ou  redémarrer l e  
d i spos i ti f d ’ en traînement  i n dépendamment  de  
l a  présence  acti ve  de  l a  fonction  de  l ’ un i té  de  
commande  
Cond i ti on :  b i ts  1 5  et  1 4  son t  m is  à  1  

0  Arrêt  d u  d i sposi ti f d ’ en traînement  Lors  d u  changement  d e  1  –>  0 :   

l ’ i n terpolateur i n terne  du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement  est  i nacti f:  l e  d i spos i ti f 
d ’ en traînement  est  arrêté  sel on  „accél érati on  
b ipo la i re  d ’ arrêt  d u  d i sposi ti f 
d ’ en traînement“  (S -0-0372)  et  l a  boucle  
d ’asservi ssement reste  fermée.  

l ’ i n terpolateur i n terne  du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement  est  acti f:  l e  d i spos i ti f 
d ’ en traînement  est  arrêté  sel on  l es  
paramètres  acti fs  de  l ’ i n terpol ateur et  l a  
boucle  d ’asservissement  reste  fermée.  

1  Redémarrage  du  d i spos i ti f d ’ en traînement  Lors  d u  changement  d e  0  –>  1 :   

l e  d i spos i ti f d ’ en traînement  active  l e  mode  de  
fonctionnement  sélectionné.  En  
asservissement de  posi ti on ,  l ’ u n i té  d e  
commande  est  tenue  de  défi n i r l a  va l eu r d e  
consigne  de  pos i ti on  sur l a  va l eur de  retour 
en  pos i ti on  avant  de  mettre  l e  bi t  1 3  à  1 .  

1 2   Réservé   

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 609  –  

Bi t  Valeur  Description  Commentai res  

1 1   Réservé   

1 0  à  8   Sélection  du  mode  de  fonctionnement   

000  Mode  de  fonctionnement pri ncipal  S-0-0032  

001  Mode  de  fonctionnement secondai re  1  S-0-0033  

01 0  Mode  de  fonctionnement secondai re  2  S-0-0034  

01 1  Mode  de  fonctionnement secondai re  3  S-0-0035  

1 00  Mode  de  fonctionnement secondai re  4  S-0-0284  

1 01  Mode  de  fonctionnement secondai re  5  S-0-0285  

1 1 0  Mode  de  fonctionnement secondai re  6  S-0-0286  

1 1 1  Mode  de  fonctionnement secondai re  7  S-0-0287  

7-0   Réservé   

 

1 2.99  Mot d 'état  du  d ispositi f d 'entraînement ou  IDN  S-0-01 35 

1 2 .99.1  Attributs  

Le  Tableau  1 40  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 40  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 35  

Attribut  Valeur 

Nom  Mot  d 'état  d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.99.2  Description  

Le contenu  du  champ de  l ’état du  d isposi ti f d ’entraînement pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2  doi t  
être  tel  que  spéci fi é  dans  l e  Tableau  1 41 .  

Le  con tenu  du  champ de  l ’ état du  d ispos i ti f d ’entraînement pour CP1 6/3  doi t être  te l  que  
spéci fié  dans  l e  Tableau  1 42 .  
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Tableau  1 41  – Structure  du  champ de  l ’état  du  d isposi ti f  
d ’entraînement  (CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2)  

Bi t  Valeur Description  Commentai res  

1 5  à  1 4   Prêt  à  fonctionner   

00  D i sposi ti f d ’ en traînement non  prêt  Les  véri fi cati ons  i n ternes  ne  sont  pas  encore  
réa l i sées  de  man i ère  sati sfai sante,  CP<4  ou  
PL  est  acti f  

01  D i sposi ti f prêt  pour m ise  sous  tension   Les  véri fi cati ons  i n ternes  son t  réa l i sées  de  
man ière  sati sfai san te,  CP  =  4  et  OL  (n i veau  
de  foncti onnement)  est  acti f,  l ’ a l imentation  
secteur est  désacti vée   

1 0  D i sposi ti f de  fonctionnement  prêt  et  
a l imentation  appl i q uée  

Le  d i sposi ti f d ’ en traînement es t  exempt de  
couple,  l es  impu ls ions  à  l ’ étage  de  pu i ssance  
sont  b l oquées   

1 1  D i sposi ti f d ’ en traînement acti vé  L’acti vation  du  d i sposi ti f d ’ en traînement et  sa  
m ise  sous  tension  sont  défi n ies  et  acti ves,  
l ’ étage  de  pu i ssance  est  acti f  

1 3   E rreur d ’arrêt  du  d i sposi ti f d ’ en traînement 
dans  C1 D  (S-0-001 1 )  

Une  s i tuation  d ’erreu r du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement de  C1 D  condu i t  à  ce  qu i  su i t:   

Décél érati on  dans  l e  mei l l eur d es  cas,  su ivie  
par l a  désacti vati on  d u  couple  à  nmi n .   

Le  b i t  d ’ erreur est  ré i n i ti a l i sé  à  '0 '  par l e  
d i spos i ti f d ’ en traînement  s i  l a  commande  de  
procédu re  ' d i agnosti c  de  cl asse  1  de  
ré i n i ti a l i sati on '  (S-0-0099)  est  acti vée.   

0  Pas  d ’erreur  

1  Erreur Le  d i spos i ti f d ’ en traînement es t  arrêté  en  
ra i son  d ’ une  erreu r  

1 2   Averti ssement dans  C2D  (S-0-001 2)  Lorsqu ’un  averti ssement  bascu le  en  C2D,  ce  
b i t  est  m is  à  1 .  I l  est  m is  à  0  s i  C2D  est  l u  vi a  
l a  SVC  

0  Pas  d ’averti ssement   

1  Averti ssement  L ’averti ssement  est  passé  en  C2D   

1 1   B i t  de  changement pour C3D  (S-0-001 3)  Lorsqu ’un  message  d ’état  bascu le  en  C3D,  ce  
b i t  est  m is  à  1 .  I l  est  m is  à  0  s i  C3D  est  l u  vi a  
l a  SVC  

0  Pas  de  changement   

1  Changement  Le  message  d ’état  est  passé  en  C3D  

1 0-8   Mode  de  fonctionnement  rée l    

000  Mode  de  fonctionnement pri ncipal  S -0-0032   

001  Mode  de  fonctionnement  secondai re  1  S-0-0033   

01 0  Mode  de  fonctionnement  secondai re  2  S-0-0034   

01 1  Mode  de  fonctionnement  secondai re  3  S-0-0035   

1 00  Mode  de  fonctionnement  secondai re  4  S-0-0284   

1 01  Mode  de  fonctionnement secondai re  5  S-0-0285   

1 1 0  Mode  de  fonctionnement  secondai re  6  S-0-0286   

1 1 1  Mode  de  fonctionnement  secondai re  7  S-0-0287   

7   B i t  d ’ état  en  temps  réel  2  Voi r S-0-0306   

6   B i t  d ’ état  en  temps  réel  1  Voi r S-0-0304   

5   Commande  de  procédu re  Changer l e  b i t   

0  Pas  de  changement  dans  l a  commande  de  
procédure  Acqu i ttement  
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Bi t  Valeur Description  Commentai res  

1  Changement de  commande  de  procédu re  
Acqu i ttement   

 

4   N i veau  de  paramétrage  d ’ état  (PL)   

0  PL  n ’est  pas  acti f   

1  PL  est  acti f  

3   Trai tement  d e  l a  va l eu r de  consigne  d ’ état   

0  Le  d i spos i ti f d ’ en traînement i g nore  l es  valeurs  
de  cons igne   

Par exemple,  pendant l ’ arrêt  d u  d i sposi ti f 
d ’ en traînement,  l es  fonctions  con trôlées  par 
l e  d i sposi ti f d ’ en traînement,  l es  temps  de  
retard  programmés   

1  Le  d i spos i ti f d ’ en traînement  su i t  l es  val eu rs  
de  cons igne   

 

2   E rreur dans  l e  canal  de  service    

0  Pas  d ’erreur  

1  Erreur dans  l e  canal  de  service ,  message  
d ’erreur dans  l e  service  AT I NFO 

 

1   ACTIVITÉ   

0  É tape  réal i sée,  prêt  pour une  nouvel l e  étape   

1  É tape  en  cours,  nouvel l e  étape  non  au tori sée   

0   AHS    

0 /1  Protocol e  de  transport  de  servi ce  de  l ’ esclave   
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Tableau  1 42  – Structure  du  champ d ’état  du  d ispositi f d ’en traînement (CP1 6/3)  

Bi t  Valeur Description  Commentai res  

1 5  à  1 4   Prêt  à  fonctionner   

00  D i sposi ti f d ’ en traînement non  prêt  Les  véri fi cati ons  i n ternes  ne  sont  pas  encore  
réa l i sées  de  man i ère  sati sfai sante,  PL  (n i veau  
de  paramétrage)  est  acti f  

01  D i sposi ti f prêt  pour m ise  sous  tension   Les  véri fi cati ons  i n ternes  son t  réa l i sées  de  
man ière  sati sfai san te,  OL  (n i veau  de  
fonctionnement)  est  acti f,  l ’ a l imentation  
secteur est  désacti vée   

1 0  D i sposi ti f de  fonctionnement  prêt  et  
a l imentation  appl i q uée  

Le  d i sposi ti f d ’ en traînement  es t  exempt de  
couple,  l es  impu ls ions  à  l ’ étage  de  pu i ssance  
sont  b l oquées,  OL  (n i veau  de  fonctionnement)  
est  acti f  

1 1  D i sposi ti f d ’ en traînement acti vé  L’acti vation  du  d i sposi ti f d ’ en traînement et  sa  
m ise  sous  tension  sont  défi n ies  et  acti ves,  
l ’ étage  de  pu i ssance  est  acti f  

1 3   E rreur d ’arrêt  du  d i sposi ti f d ’ en traînement 
dans  C1 D  (S-0-001 1 )  

Une  s i tuation  d ’erreu r du  d i sposi ti f 
d ’ en traînement de  C1 D  condu i t  à  ce  qu i  su i t:   

Décél érati on  dans  l e  mei l l eur d es  cas,  su ivie  
par l a  désacti vati on  d u  couple  à  nmi n .   

Le  b i t  d ’ erreur est  ré i n i ti a l i sé  à  '0 '  par l e  
d i spos i ti f d ’ en traînement  s i  l a  commande  de  
procédu re  ' d i agnosti c  de  cl asse  1  de  
ré i n i ti a l i sati on '  (S-0-0099)  est  acti vée.   

0  Pas  d ’erreur  

1  Erreur Le  d i spos i ti f d ’ en traînement es t  arrêté  en  
ra i son  d ’ une  erreu r  

1 2   Averti ssement dans  C2D  (S-0-001 2)  En  cas  d ’averti ssement,  ce  b i t  est  m is  à  1 .  En  
l ’ absence  d ’ averti ssement,  ce  b i t  est  m is  à  0 .   

0  Pas  d ’averti ssement   

1  Averti ssement   

1 1   Réservé   

1 0-8   Mode  de  fonctionnement  rée l    

000  Mode  de  fonctionnement  pri ncipal  S -0-0032   

001  Mode  de  fonctionnement  secondai re  1  S-0-0033   

01 0  Mode  de  fonctionnement  secondai re  2  S-0-0034   

01 1  Mode  de  fonctionnement  secondai re  3  S-0-0035   

1 00  Mode  de  fonctionnement  secondai re  4  S-0-0284   

1 01  Mode  de  fonctionnement  secondai re  5  S-0-0285   

1 1 0  Mode  de  fonctionnement  secondai re  6  S-0-0286   

1 1 1  Mode  de  fonctionnement  secondai re  7  S-0-0287   

7   Arrêt  d ’ u rgence  S ignal  d ’ en trée  externe   

0  Arrêt  d ’ u rgence  non  acti f   

1  Arrêt  d ’ u rgence  acti f  B i ts  1 5  et  1 4  d e  l ’ u n i té  d e  commande i gnorés   

6   Réservé   

5   É tat  de  l a  va l eur de  retour en  posi ti on   S -0-0403,  b i t  0   

4   Arrêt  d u  d i sposi ti f d ’ en traînement   

0  Arrêt  d u  d i sposi ti f d ’ en traînement  non  acti f  B i t  1 3  de  l ’ un i té  de  commande  m is  1   

1  Arrêt  d u  d i sposi ti f d ’ en traînement  acti f  B i t  1 3  de  l ’ un i té  de  commande  m is  à  0  et  l a  
va l eu r de  retour en  vi tesse  est  dans  l a  fenêtre  
d ’ immobi l i sation  (S-0-01 24)   
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Bi t  Valeur Description  Commentai res  

3   Trai tement  d e  l a  va l eu r de  consigne  d ’ état   

0  Le  d i spos i ti f d ’ en traînement i g nore  l es  valeurs  
de  cons igne   

Par exemple,  pendant l ’ arrêt  d u  d i sposi ti f 
d ’ en traînement,  l es  fonctions  contrôl ées  par 
l e  d i sposi ti f d ’ en traînement,  l es  temps  de  
retard  programmés   

1  Le  d i spos i ti f d ’ en traînement su i t  l es  val eu rs  
de  cons igne   

 

2 -0   Réservé   

 

1 2. 1 00  Valeur l imite  d 'accélération  ou  IDN  S-0-01 36  

1 2 . 1 00. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 43  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 43  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 36  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r l im i te  d 'accélérati on  posi ti ve  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-01 61  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2. 1 00.2  Description  

Le paramètre  d 'accélération  l im i te  l a  capaci té  d 'accélération  maximale  du  d isposi ti f 
d 'en traînement à  l a  va leur programmée.  S i  l a  va leur absolue  de  l a  vi tesse  correspondante  
(par exemple,  S-0-0040  Valeur de  retour en  vi tesse  1 )  augmente,  i l  s ’ag i t  d ’une  accélération .  

1 2. 1 01  Valeur l imite  de  décélération  ou  IDN  S-0-01 37  

1 2 . 1 01 . 1  Attributs  

Le  Tableau  1 44  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 44 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 37  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r l im i te  de  décélérati on  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-01 61   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2. 1 01 .2  Description  

Le  paramètre  de  décélération  l im i te  l a  capaci té  de  décélération  maximale  du  d isposi ti f 
d 'en traînement à  l a  va leur programmée.  S i  l a  va leur absolue  de  l a  vi tesse  correspondante  
(par exemple,  S-0-0040  Valeur de  retour en  vi tesse  1 )  décroît,  i l  s ’ag i t  d ’ une  décélération .  

1 2. 1 02  Valeur l imite  d 'accélération  bipolai re  ou  IDN  S-0-01 38  

1 2 . 1 02. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 45  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 45 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 38  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r l im i te  d 'accélérati on  b i pola i re  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-01 61   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2. 1 02.2  Description  

Le paramètre  d 'accélération  bipola i re  l im i te  l a  capaci té  d 'accélération  maximale  du  d isposi ti f 
d 'en traînement symétriquement à  l a  valeur programmée dans  les  deux sens.  

1 2. 1 03  Axe  de  stationnement ou  IDN  S-0-01 39  

1 2 . 1 03. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 46  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 46 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 39  

Attribut  Valeur 

Nom  Axe  de  stationnement  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 03.2  Description  

La  défin i tion  et l 'acti vation  de  l a  commande de  procédure  de  l 'axe  de  stationnement 
en traînen t l 'arrêt de  tous  les  mon i teurs  associés  au  système de  détection  de  réaction .  Ceci  
affecte  l 'asservissement de  pos i tion ,  le  ci rcu i t  de  con trôle  du  transducteur (matérie l  de  
réaction) ,  et l e  contrôle  de  l a  fenêtre  de  pos i ti on  (S-0-0057).  Alors  que  l a  commande de  
procédure  est active,  l e  d isposi ti f d 'entraînement n ' i nd ique  pas  d 'erreu r C1 D  (S-0-001 1 ) .  
L'état de  l a  va leur de  retour en  pos i ti on  (S-0-0403)  est ré in i tia l i sé  par le  d ispos i ti f 
d 'en traînement.  

La  commande  de  procédure  est acqu i ttée  de  man ière  pos i ti ve  l orsque  l e  système de  con trôle  
susmentionné  est m is  hors  tens ion .  

Lorsque  l a  commande  de  procédure  de  rég lage  est annu lée,  tous  l es  mon i teurs  
susmentionnés  son t rem is  sous  tens ion .  Afi n  d 'associer une  nouvel le  fois  l es  valeurs  de  
retour en  posi ti on  avec l e  poin t  de  référence,  l 'un i té  de  commande doi t l ancer une  procédure  
de  retour à  l a  posi tion  de  référence.  

1 2. 1 04 Type de  contrôleur ou  IDN  S-0-01 40  

1 2 . 1 04. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 47  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 47  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 40  

Attribut  Valeur 

Nom  Type  de  con trô leu r 

Version   

Longueur 1 ,  variable  

Format  d 'affi chage  Texte  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2. 1 04.2  Description  

Les  données  de  fonctionnement du  type  de  contrôleur con tiennent l e  type  de  contrôleur du  
constructeur.  U ti l i sées  un iquement pour l e  d iagnostic,  non  évaluées  pour l ’ identi fication  par l e  
maître.  

1 2. 1 05  Type de  moteur ou  IDN  S-0-01 41  

1 2 . 1 05. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 48  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 48  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 41  

Attribut  Valeur 

Nom  Type  de  moteu r 

Version   

Longueur 1 ,  variable  

Format  d 'affi chage  Texte  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

NOTE  Se  reporter aux données  de  foncti onnement avec caractères  de  l ongueur et  de  type  de  données  
variables.  

 

1 2. 1 05.2  Description  

Les  données  de  fonctionnement du  type  de  moteur contiennent l e  type  de  moteur du  
constructeu r.  U ti l i sées  un iquement pour l e  d iagnostic,  non  évaluées  pour l ’ i denti fication  par l e  
maître.  

1 2. 1 06  Type d 'appl ication  ou  IDN  S-0-01 42  

1 2 . 1 06. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 49  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 49  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 42  

Attribut  Valeur 

Nom  Type  d 'appl i cati on  

Version   

Longueur 1 ,  variable  

Format  d 'affi chage  Texte  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

NOTE  Se  reporter aux données  de  foncti onnement avec caractères  de  l ongueur et  de  type  de  données  
variables.  
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1 2 . 1 06.2  Description  

Les  données  de  fonctionnement du  type  d 'appl i cation  con tiennent  l e  type  d 'appl ication  du  
d ispos i ti f d 'en traînement (par exemple,  d isposi ti f d 'en traînement de  broche  pri ncipa le ,  axe  
rond ,  axe  x,  etc. ) .  L ’ u ti l i sateur peu t programmer ce  paramètre  s ’ i l  l e  souhai te. .  

1 2 . 1 07  Mot d 'état  de  s ignal  /  conteneur de  mot RTB de  producteur ou  IDN  S-0-01 44 

1 2 . 1 07. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 50  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 50  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 44 

Attribut  Valeur 

Nom  Mot  d 'état  d e  s i gnal  /  Con teneur de  mot  RTB  de  producteur 

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 07.2  Description  

Les  s i gnaux peuvent être  transm is  en  temps  réel  du  producteur au  consommateur au  moyen  
du  conteneur de  mot RTB  du  producteur.  À cet effet,  l e  con teneur de  mot  RTB  du  producteur 
est  tenu  d 'être  i n tégré   

•  au  message  AT pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2,  

•  à  u ne  ou  p l us ieurs  connexions  du  producteur pour CP1 6/3.   

Les  b i ts  i n ternes  au  con teneur de  mot RTB  du  producteur son t défi n is  grâce  aux l i s tes  de  
configuration  de  ce  même conteneur (voir S-0-0026  et  S-0-0328).  

La  structure  est présen tée  dans  le  Tableau  1 51 .  

Tableau  1 51  – Structure  du  conteneur de  mot RTB du  producteur 

Bi t  Valeur  Description   Commentai res  

1 5  à  0  
 

Défi n i s  d ans  l a  l i s te  de  confi gu ration  S-0-0026  et  S-0-0328,  s i  pri se  en  
charge   

 

1 2. 1 08  Mot de  commande de  s ignal  /  conteneur de  mot RTB du  consommateur ou  IDN  
S-0-01 45 

1 2 . 1 08. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 52  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 52  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 45 

Attribut  Valeur 

Nom  Mot  d e  commande  de  s i gnal  /  conteneu r de  mot  RTB  du  consommateur 

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

NOTE  Structu re  du  mot  de  commande  de  s i gnal :  l es  b i ts  1 5  à  0  son t  défi n i s  dans  l a  l i s te  de  confi gu rati on  S-0-
0027.  

 

1 2. 1 08.2  Description  

Les  s i gnaux peuvent être  transm is  en  temps  réel  du  producteur au  consommateur au  moyen  
du  con teneur de  mot RTB  du  consommateur.  À cet effet,  l e  conteneur de  mot RTB  du  
consommateur est tenu  d 'être  in tégré   

•  au  message  MDT pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2,  

•  à  u ne  ou  p l us ieurs  connexions  du  consommateur pour CP1 6/3.   

Les  b i ts  i n ternes  au  conteneur de  mot RTB  du  consommateur son t défin is  g râce  aux l i stes  de  
configuration  de  ce  même conteneur (voi r S -0-0027  et  S-0-0329).  

La  structure  est présentée  dans  le  Tableau  1 53.  

Tableau  1 53  – Structure  du  conteneur de  mot RTB du  consommateur 

Bi t  Valeur  Description   Commentai res  

1 5  à  0  
 

Défi n i s  dans  l a  l i s te  de  confi gu ration  S-0-0027  et  S-0-0329,  s i  pri se  en  charge  
 

 

1 2. 1 09  Commande  de  procédure  de  retour à  l a  posi tion  de  référence  contrôlé  par 
l 'un i té  de  commande ou  IDN  S-0-01 46  

1 2 . 1 09. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 54  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 54 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 46  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  retour à  l a  posi ti on  de  référence  contrôl é  par l ' un i té  de  
commande  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 09.2  Description  

Lorsque  le  maître  défin i t  et  acti ve  la  commande de  procédure  de  retour à  l a  pos i ti on  de  
référence contrôlé  par l 'un i té  de  commande,  l e  d isposi ti f d 'en traînement doi t  réag i r aux 
s i gnaux programmés  ou  affectés  (retour à  l a  posi tion  de  référence activé  S -0-0407,  
i n terrupteur d 'ori g ine  S-0-0400,  impu lsion  au  marqueur de  référence du  système asservi ) .  

Lorsqu ' i l  a tte in t l ' impu lsion  au  marqueur appropriée  du  système asservi ,  l e  d isposi ti f 
d 'en traînement doi t  mémoriser l a  va leur de  retou r en  pos i tion  dans  l a  posi ti on  de  marqueur 
correspondante  (S-0-01 73  et S-0-01 74).  Par ai l l eu rs,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement doi t défin i r l e  
s i gnal  " impu ls ion  au  marqueur de  référence  enreg istrée"  (S-0-0408).  Par l a  su i te,  le  d ispos i ti f 
d 'en traînement acqu i tte  l a  commande de  procédure  comme commande exécu tée  
correctement.  

Lorsqu 'une  erreur de  C1 D  se  produ i t,  l a  commande  de  procédure  génère  une  erreur dans  
l 'acqu i ttement de  l a  commande  de  procédure.  

1 2. 1 1 0  Paramètre  de  retour à  l a  posi tion  de  référence  ou  IDN  S-0-01 47  

1 2 . 1 1 0. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 55  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 55 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 47  

Attribut  Valeur 

Nom  Paramètre  de  retou r à  l a  posi ti on  de  référence   

Vers ion   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 1 0.2  Description  

Ce paramètre  est  u ti l i sé  pour a l i gner l es  séquences  pendant  l a  procédure  de  retour à  l a  
pos i tion  de  référence avec l ' insta l l ation  de  l a  mach ine,  l 'un i té  de  commande ou  l e  d isposi ti f 
d 'en traînement.  

Le  codage  des  b i ts  val i des  est  présenté  dans  le  Tableau  1 56.  
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Tableau  1 56  – Structure  du  paramètre  de  retour à  l a  posi tion  de  référence  

Bi t  Valeur Description  Commentai res  

1 5  à  1 1   Réservé   

1 0   Retour à  l a  posi ti on  de  référence  avec Arrêt  posi ti f  

0  Sans  arrêt  posi ti f  

1  Avec arrêt  posi ti f (b i t  5  =  1 ,  b i t  9  =  0)  Voi r S -0-0530  Coupl e  
de  fi xation   

9   Retour à  l a  posi ti on  de  référence  avec I n terrupteu r de  fi n  de  course    

0  Sans  i n terrupteur d e  fi n  d e  cou rse   

1  Avec i n terrupteur de  fi n  de  cou rse  (b i t  5  =  1 ,  b i t  1 0  =  0 ]   

8   Retour à  l a  posi ti on  de  référence  con trôl é  par l e  d i sposi ti f 
d 'en traînement  avec d i stance  de  retou r à  l a  posi ti on  de  référence   

 

0  D i stance  de  retou r à  l a  pos i ti on  de  référence  non  sélectionnée   

1  D i stance  de  retou r à  l a  pos i ti on  de  référence  sélectionnée  Voi r S -0-0297   

7   Pos i ti on  après  retour à  l a  posi ti on  de  référence  contrôl é  par l e  
d i sposi ti f d 'en traînement  

 

0  Le  d i spos i ti f d 'en traînement  est  p l acé  à  u ne  pos i ti on  arbi trai re   

1  Le  d i spos i ti f d 'en traînement  est  p l acé  à  l a  Posi ti on  de  référence  Voi r S -0-0052  ou  S -0-
0054   

6   Évaluation  de  l ' impu ls ion  au  marqueur d e  retou r en  posi ti on   

0  I mpu ls i on  au  marqueu r éval uée   

1  I mpu ls i on  au  marqueu r non  évaluée   

5   Évaluation  de  l ' i n terrupteur d 'ori g i ne   

0  I n terrupteu r d 'ori g i ne  évalué   

1  I n terrupteu r d 'ori g i ne  non  éval ué   

4   I n terprétation  dans  l e  d i sposi ti f d 'en traînement   

0  I n terrupteu r d 'ori g i ne  et  retou r à  l a  posi ti on  de  référence  acti vés  Voi r S -0-0407   

1  Acti vation  du  retour à  l a  posi ti on  de  référence  un i quement  

3   Retour à  l a  posi ti on  de  référence  Voi r S -0-0403   

0  En  u ti l i sant  l e  retou r du  moteu r Voi r S -0-0277   

1  En  u ti l i sant  l e  retou r externe  Voi r S -0-01 1 5   

2   I n terrupteu r d 'ori g i ne  (S-0-0400)   

0  Connecté  à  l ' un i té  de  commande   

1  Connecté  au  d i sposi ti f d 'en traînement   

1   I mpu ls i on  au  marqueu r d e  retour en  posi ti on   

0  prem ière  impu ls ion  au  marqueur après  l e  fron t  posi ti f de  l ' i n terrupteur 
d 'ori g i ne  

Voi r S -0-0400   

1  Prem ière  impu ls ion  au  marqueur après  l e  fron t  négati f d e  
l ' i n terrupteur d 'ori g i ne  

Voi r S -0-0400   

0   Sens  du  retou r à  l a  pos i ti on  de  référence   

0  Pos i ti f:  augmentation  des  valeurs  de  posi ti on   

1  Négati f:  d im inu tion  des  valeurs  de  posi ti on   
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1 2 . 1 1 1  Commande  de  procédure  de  retour à  l a  posi tion  de  référence  contrôlé  par l e  
d ispositi f d 'entraînement ou  IDN  S-0-01 48  

1 2 . 1 1 1 . 1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 57  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 57  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 48  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  retour à  l a  posi ti on  de  référence  contrôl é  par l e  
d i sposi ti f d 'en traînement  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 1 1 .2  Description  

Lorsque  le  maître  défin i t  et  acti ve  la  commande de  procédure  de  retour à  l a  pos i ti on  de  
référence contrôlé  par l e  d isposi ti f d 'entraînement,  ce  dern ier acti ve  au tomatiquement son  
asservissement de  pos i ti on  i n terne  et accélère  j usqu 'à  l a  vi tesse  de  retour à  la  posi ti on  de  
référence (S-0-0041 )  en  tenan t compte  de  l 'accélération  de  retour à  l a  posi ti on  de  référence  
(S-0-0042).  Le  d ispos i ti f d 'entraînement ré in i tia l i se  l e  b i t  "état de  l a  va leur de  retour en  
pos i tion "  (S-0-0403).  D 'au tres  options  propres  à  l a  procédure  de  retour à  la  pos i ti on  de  
référence  son t programmées  dans  l e  "paramètre  de  retour à  l a  pos i ti on  de  référence"  (S-0-
01 47).  Toutes  l es  mod i fications  des  valeurs  de  cons igne  cycl ique  sont i gnorées  tan t que  l a  
commande de  procédure  est  acti vée.  

Après  l a  trans i ti on  par l ' impu ls ion  au  marqueur de  référence,  l e  d isposi ti f d 'en traînement 
décélère  j usqu 'à  l ' immobi l isation ,  en  tenant compte  de  l 'accélération  de  retour à  la  posi tion  de  
référence,  ou  se  d i ri ge  vers  l a  pos i tion  de  référence.  La  commande  de  procédure  "retour à  l a  
pos i tion  de  référence"  est exécutée  avec succès  l orsque  l e  d isposi ti f d 'en traînement s 'est 
arrêté  et l a  valeur de  retour en  posi ti on  se  rapporte  au  poin t de  référence  de  l a  mach ine.  Le  
d isposi ti f d 'en traînement ind ique  cette  opération  par l a  défi n i tion  du  b i t  "état de  l a  valeur de  
retour en  pos i tion "  (S-0-0403).  

Le  d ispos i ti f d 'en traînement ca lcu le  en  in terne  l a  re lation  de  l a  va leur de  posi ti on  commandée  
(S-0-0047)  avec la  marque  de  référence et a j uste  S-0-0047  en  conséquence.  L'un i té  de  
commande doi t a l ors  l i re  l a  "va leur de  cons igne  de  pos i ti on "  (S-0-0047)  du  d ispos i ti f 
d 'en traînement via  l e  canal  de  service  et ré in i tia l i se  sa  valeur de  consigne  de  posi ti on  à  cette  
va leur de  même nature,  ou  l ' un i té  de  commande  défin i t  sa  commande de  pos i tion  par rapport 
à  l a  d is tance  de  référence (S-0-0052,  S-0-0054),  (S-0-01 47  doi t  être  m is  à  1 ) .  Par l a  su i te,  l a  
commande  de  procédure  est annu lée  par l 'un i té  de  commande et l e  d isposi ti f d 'en traînement 
su i t  à  nouveau  l es  va leurs  de  cons igne  de  l 'un i té.  

Une  i n terruption  de  cette  commande  de  procédure  en traîne  l e  non-référencement de  la  va leu r 
de  retour en  pos i tion  par rapport à  l a  marque  de  référence de  retour en  posi ti on .  De  même,  l e  
b i t  "valeur d 'état  de  retour en  pos i ti on "  n 'est pas  défin i .  

Lorsqu 'une  erreur de  C1 D  se  produ i t,  l a  commande  de  procédure  génère  une  erreur dans  
l 'acqu i ttement de  l a  commande  de  procédure.  
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1 2. 1 1 2  Commande  de  procédure  d 'arrêt  posi ti f du  d ispositi f d 'entraînement  ou  IDN  S-0-
01 49  

1 2 . 1 1 2. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 58  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 58  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 49  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  d 'arrêt  posi ti f du  d i sposi ti f d 'en traînement  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 1 2.2  Description  

La commande de  procédure  d 'arrêt posi ti f du  d i sposi ti f d 'entraînement provoque l 'arrêt de  
tous  l es  mon i teurs  de  réaction ,  qu i  au trement génèrerai t une  erreur d 'arrêt C1 D,  due  au  
verrou i l lage  du  d ispos i ti f l ors  de  l 'arrêt posi ti f.  L 'arrêt du  système de  contrôle  de  réaction  
s 'appl i que  à  tous  l es  modes  de  fonctionnement du  d isposi ti f d 'en traînement.   

La  séquence de  l a  commande de  procédure  d 'arrêt posi ti f du  d ispos i ti f d 'en traînement est  
i denti que  dans  l es  deux modes  de  fonctionnement,  à  savoir commande de  vi tesse  et  
asservissement de  pos i ti on .  

La  commande est  acqu i ttée  pos i ti vement dès  que:  

•  l e  con trôle  du  système asservi  est  in terrompu ;  

•  |T |  ≥  |Tl im i te  | ;  ou  |couple de fixation |  (S-0-0530) ;  et  

•  nretou r  =  0  est  vra i .  

1 2. 1 1 3  Décalage de  référence  1  ou  IDN  S-0-01 50  

1 2 . 1 1 3. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 59  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 59  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 50  

Attribut  Valeur 

Nom  Décal age  de  référence  1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078   

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 1 3.2  Description  

Ce paramètre  décri t  l a  d istance  en tre  l ' impu ls ion  au  marqueur de  référence du  retour en  
pos i tion  1  et  l e  poin t de  référence.  

1 2. 1 1 4  Décalage de  référence  2  ou  IDN  S-0-01 51  

1 2 . 1 1 4. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 60  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 60  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 51  

Attribut  Valeur 

Nom  Décal age  de  référence  2  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078   

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 1 4.2  Description  

Ce paramètre  décri t  l a  d istance  en tre  l ' impu ls ion  au  marqueur de  référence du  retour en  
pos i tion  2  et  l e  poin t de  référence.  

1 2. 1 1 5  Commande  de  procédure  de  broche  de  posi tion  ou  IDN  S-0-01 52  

1 2 . 1 1 5. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 61  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 61  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 52  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  l a  broche  de  posi ti on  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 1 5.2  Description  

Cette  commande de  procédure  bascu le  au tomatiquement l e  d ispos i ti f d 'entraînement sur l e  
con trôle  de  boucle  de  posi ti on  i n terne,  en  dessous  de  la  vi tesse  de  pos i tionnement de  broche  
(S-0-0222),  et référence  l a  broche,  s i  nécessai re.  

Toutes  l es  mod i fications  apportées  aux va leurs  de  cons igne  cycl ique  sont ignorées  tan t que  
cette  commande est  acti ve.  

De  p lus ,  se lon  l e  paramètre  de  pos i tion  de  broche  (S-0-01 54),  l e  d isposi ti f d 'en traînement 
p lace  l a  broche  selon  un  ang le  absolu  par rapport à  l a  posi tion  angu la i re  programmée (S-0-
01 53)  ou  l a  fai t  tourner selon  un  ang le  de  rotation  re lati f (de  man ière  i ncrémentale)  (S-0-
01 80).  Lorsque  l ' i n terpolateur du  d ispos i ti f d 'entraînement atte in t l a  va leur de  cons igne  
chois ie,  l e  d ispos i ti f défin i t  l 'état ‘Pos i ti on  cib le  atte in te"  (S-0-0342).  Le  d ispos i ti f 
d 'en traînement actual ise  l 'état ‘En  posi tion  approximative’  (S-0-0341 )  ou  ‘En  Pos i tion ’  (S-0-
0336).  

Alors  que  cette  commande de  procédure  est acti ve,  l e  d isposi ti f d 'entraînement main tien t 
l 'asservissement de  pos i ti on  et l 'a j uste  par rapport à  chaque nouvel le  valeur de  cons igne  (S-
0-01 53  ou  S-0-01 80)  transférée  par l e  canal  de  service.  

Lorsque  l 'un i té  de  commande annu le  cette  commande,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement bascu le  
sur l e  mode  de  fonctionnement défin i  dans  l e  mot de  commande.  

Se  reporter au  d iagramme de  posi tion  de  broche.  

1 2. 1 1 6  Position  angu lai re  de  broche ou  IDN  S-0-01 53   

1 2 . 1 1 6. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 62  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 62  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 53  

Attribut  Valeur 

Nom  Posi ti on  angu lai re  d e  broche  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on :  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 1 6.2  Description  

Ce paramètre  consti tue  la  pos i ti on  angu lai re  de  broche  absolue  par rapport au  poin t de  
référence.  Le  paramètre  est activé  un iquement en  association  avec l a  commande  de  
procédure  de  broche  de  pos i ti on  (voir S-0-01 52)  ou  la  commande  de  procédure  de  
fonctionnement synchrone  contrôlé  par le  d isposi ti f d 'en traînement (voi r S-0-0223).  

1 2. 1 1 7  Paramètre  de  positionnement de  broche ou  IDN  S-0-01 54  

1 2 . 1 1 7. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 63  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 63  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 54 

Attribut  Valeur 

Nom  Paramètre  de  posi ti onnement de  broche  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 1 7.2  Description  

Lorsque  la  valeur de  cons igne  de  vi tesse  est nu l le  et l a  commande  de  procédure  de  broche 
de  pos i ti on  est  acti ve,  l e  sens  de  rotation  qu i  permet d 'atte indre  l a  posi ti on  angu la i re  de  
broche  peu t être  donné  dans  ce  cas  de  fi gure.  S i  l a  va leur de  cons igne  de  vi tesse  n 'est pas  
nu l le,  l e  sens  de  rotation  actuel  est main tenu  afin  d 'atte indre  l a  pos i ti on  angu lai re  de  broche.  
Le  Tableau  1 64  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  
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Tableau  1 64 – Structure  du  paramètre  de  posi tion  de  broche  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0  à  1  Sens   

 Fai re  tou rner d ans  l e  sens  horai re  00  

 Fai re  tou rner d ans  l e  sens  an ti horai re  01  

 Prendre  l e  chem in  l e  p l us  cou rt  1 0  

 Dern ier sens  de  rotation  acti f 1 1  

2    

 Posi ti on  angu lai re  de  broche  (S-0-01 53)  0  

 Décal age  re l ati f de  broche  (S -0-01 80)  1  

3  Retour d e  l a  broche   

 Retour d u  moteur 0  

 Retour externe  1  

4  Retour à  l a  pos i ti on  de  référence   

 Le  retou r à  l a  posi ti on  de  référence  est  acti vé  une  seu l e  foi s  pou r une  
broche  q u i  n 'a  pas  dé jà  été  référencée.  Pour chaque  l ancement u l térieu r 
de  l a  commande  de  procédu re  de  broche  de  posi ti on ,  l e  pos i ti onnement  
de  l a  broche  correspond  à  l a  posi ti on  angu lai re  d e  broche  (S-0-01 53).  

0  

 Pour chaque  l ancement de  l a  commande  de  procédure  de  broche  de  
posi ti on ,  l a  broche  acti ve  l e  retour à  l a  posi ti on  de  référence  (avec 
l ' i n terrupteur d 'ori g i ne  ou  l a  référence  d u  codeur),  après  q uoi  l e  
posi ti onnement  d e  l a  broche  correspond  à  l a  posi ti on  angu la i re  d e  broche.  

1  

1 5  à  5  (Réservé)   

 

1 2. 1 1 8  Compensation  de  couple  de  frottement ou  IDN  S-0-01 55 

1 2 . 1 1 8. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 65  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 65 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 55  

Attribut  Valeur 

Nom  Compensation  de  coupl e  d e  frottement  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0086  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0093  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0094  

Un i té   

 

1 2. 1 1 8.2  Description  

La compensation  de  couple  de  frottement s 'aj oute  à  l a  va leur de  cons igne  de  couple.  Au  
cours  du  processus  d 'a j out,  i l  est nécessaire  que  l a  compensation  de  couple  de  frottement et 
l a  va leur de  cons igne  de  couple  a ien t l e  même s igne.  L' i nclus ion  de  l a  compensation  de  
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couple  de  frottement permet de  compenser l e  verrou i l l age  par frottement l ors  de  l 'accélération  
à  parti r de  l a  pos i ti on  d ' immobi l i sation ,  et l ors  des  i nvers ions.  

1 2 . 1 1 9  Valeur de  retour en  vi tesse  2  ou  IDN  S-0-01 56  

1 2 . 1 1 9. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 66  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 66 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 56  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  retour en  vi tesse  2  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2. 1 1 9.2  Description  

La  valeur de  retour en  vi tesse  2  est transférée  du  d ispos i ti f d 'entraînement,  par exemple,  à  
l 'un i té  de  commande afi n  de  permettre  à  cette  dern ière  d 'afficher la  vi tesse  de  man ière  
périod ique.  La  valeur de  retour en  vi tesse  2  se  rapporte  au  codeur externe.   

1 2. 1 20  Plage de  vi tesse ou  IDN  S-0-01 57  

1 2 . 1 20. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 67  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 67  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 57  

Attribut  Valeur 

Nom  Plage  de  vi tesse  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   
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1 2. 1 20.2  Description  

La plage  de  vi tesse  ”  associe  la  vi tesse  actuel l e  à  l a  somme des  valeurs  de  cons igne  de  
vi tesse.  S i  l a  va leur de  retour en  vi tesse  actuel le  relève  de  l a  plage  de  vi tesse  calcu lée,  l e  
d ispos i ti f d 'en traînement défin i t  l ' état "nretou r  =  ncommande"  (S-0-0330).  

1 2. 1 21  Seu i l  de  pu issance  (Px)  ou  IDN  S-0-01 58  

1 2 . 1 21 . 1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 68  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 68  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 58  

Attribut  Valeur 

Nom  Seu i l  d e  pu i ssance  (Px)  

Vers ion   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  W 

 

1 2. 1 21 .2  Description  

Le paramètre  de  seu i l  de  pu issance  (Px)  déterm ine  le  n i veau  de  pu issance  auquel  l e  d ispos i t i f 
d 'en traînement génère  l 'état 'P  ≥  Px'  (voi r S-0-0337).  

1 2. 1 22  Fenêtre  de  contrôle  ou  IDN  S-0-01 59  

1 2 . 1 22. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 69  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 69  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 59  

Attribut  Valeur 

Nom  Fenêtre  de  con trôle  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   
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1 2 . 1 22.2  Description  

La  fenêtre  de  con trôle  contien t l 'écart de  posi tion  maximum .  L'écart de  pos i ti on  maximum  est 
l a  d i fférence en tre  valeu r de  retour en  posi tion  réel l e  et  l a  va leur de  cons igne  de  pos i ti on  
appropriée.   

S i  le  d ispos i ti f d 'entraînement fonctionne  en  asservissement de  posi ti on  sans  erreur,  l a  
d istance  de  référence  est  rédu i te  par l a  d istance  de  référence  méthod ique  (1  / S-0-01 04).  

Lorsque  l a  d is tance  de  référence (S-0-0390)  dépasse  l a  valeur de  la  fenêtre  de  contrôle,  le  
d isposi ti f d 'en traînement  

•  défin i t  l e  numéro de  d iagnostic  (S-0-0390)  sur 0xC00F2028 et  

•  défin i t  un  b i t  d 'erreur dans  l e  S-0-001 1  d iagnostic  de  classe  1  (C1 D),  

•  défin i t  l 'erreur d 'arrêt  (b i t  1 3)  dans  l e  S-0-01 35 état du  d isposi ti f d 'en traînement,  

•  défin i t  l 'erreur du  d ispos i ti f (bi t  7)  dans  l e  S-0-1 045  état du  d isposi ti f (S-DEV)  et  

•  active  l a  procédure  d 'arrêt associée  à  l 'appl ication .  

1 2. 1 23  Type de  m ise  à  l 'échel le  de  données  d 'accélération  ou  IDN  S-0-01 60  

1 2 . 1 23. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 70  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 70  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 60  

Attribut  Valeur 

Nom  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  d e  données  d 'accélérati on  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 23.2  Description  

Diverses  méthodes  de  m ise  à  l 'échel l e  peuvent être  chois ies  au  moyen  du  paramètre  de  type  
de  m ise  à  l 'échel le  de  données  d 'accélération .  

Le  Tableau  1 71  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  

Tableau  1 71  – Structure  du  type  de  m ise  à  l 'échel le  de  données  d 'accélération  

Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

2  à  0  Méthode  de  m ise  à  l 'échel l e    

  Pas  de  m ise  à  l 'échel l e  000  

  M i se  à  l ’ éche l l e  l i néai re  001  

  M i se  à  l ’ éche l l e  en  rotation  01 0  

  Temps  de  rampe  (voi r S -0-0446)  01 1  

3  Vi tesse  de  référence  de  rampe   
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Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

  M i se  à  l ’ éche l l e  préféren tie l l e  0  

  M i se  à  l ’ éche l l e  d e  paramètre  
(u ti l i se  S -0-01 60  et  S -0-01 62)  

1  

4  Un i tés  pou r m ise  à  l 'échel l e  l i néai re    

  Mètres  [m ]  0  

  Pouces  [ i n ]  facu l tati f 1  

4  Un i tés  pou r m ise  à  l 'échel l e  en  rotation    

  Rad i an  [rad ]  0  

  (Réservé)  1  

5  Un i tés  de  temps    

  Secondes  [s ]  0  

  (Réservé)  1  

6  Référence  de  donnée    

  Au  n i veau  de  l ' arbre  moteur 0  

  Au  n i veau  de  l a  charge  
(u ti l i se  S -0-01 21 ,  S -0-01 22  et  S -0-01 23)  

1  

1 5  à  7  (Réservé)    

 

1 2. 1 24 Facteur de  mise  à  l 'échel le  de  données  d 'accélération  ou  IDN  S-0-01 61  

1 2 . 1 24. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 72  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 72  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 61  

Attribut  Valeur 

Nom  Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  d es  données  d 'accélération  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  1  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 24.2  Description  

Ce paramètre  défin i t  le  facteur de  m ise  à  l 'échel le  pour toutes  l es  données  d 'accélération  
dans  un  d ispos i ti f d 'entraînement  ou  un  sous-d isposi ti f.  

1 2. 1 25  Exposant de  m ise  à  l 'échel le  de  données  d 'accélération  ou  IDN  S-0-01 62  

1 2 . 1 25. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 73  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 73  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 62  

Attribut  Valeur 

Nom  Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  d es  données  d 'accélération  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 25.2  Description  

Ce paramètre  défin i t  l ' exposant de  m ise  à  l 'échel le  pour tou tes  l es  données  d 'accélération  
dans  un  d ispos i ti f d 'entraînement.  Le  Tableau  1 74  présen te  les  détai ls  des  valeurs  val i des.  

Tableau  1 74 – Structure  de  l 'exposant de  m ise  à  l 'échel le  

Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

1 5  S igne  de  l 'exposant    

  Pos i ti f 0  

  Négati f 1  

1 4  à  0  Exposant    

 

1 2. 1 26  Contrepoids  d 'équ i l ibrage ou  IDN  S-0-01 63  

1 2 . 1 26. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 75  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 75 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 63  

Attribut  Valeur 

Nom  Contrepoids  d 'équ i l i brage  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0086  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0093  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0094  

Un i té   

 

1 2. 1 26.2  Description  

Ce paramètre  permet de  programmer l 'équ i l i brage  (couple)  des  axes  (en  suspens)  verticaux 
dans  l e  sens  effecti f pos i ti f ou  négati f.  Le  contrepoids  d 'équ i l i brage  est a j outé  de  façon  
dynam ique  au  temps  d 'occupation  i n tégré  (S-0-01 01 )  dans  l a  boucle  de  vi tesse.  
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1 2. 1 27  Valeur de  retour en  accélération  1  ou  IDN  S-0-01 64 

1 2 . 1 27. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 76  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 76  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 64 

Attribut  Valeur 

Nom  val eu r de  réacti on  en  accélération  1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e:  S -0-01 61  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e:  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2. 1 27.2  Description  

La valeur de  retour en  accélération  1  représen te  l e  changement de  vi tesse  qu i  se  rapporte  au  
codeur du  moteur.  L'augmentation  de  la  vi tesse  est décri te  comme une  accélération  pos i ti ve.  
La  réduction  de  l a  vi tesse  est  décri te  comme une  accélération  négative.   

1 2. 1 28  Marques  de  référence  codées  pour l a  d istance  A et  B  ou  IDN  S-0-01 65 et S-0-
01 66  

1 2 . 1 28. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 77  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 77  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 65 

Attribut  Valeur 

Nom  Marques  de  référence  codées  pou r l a  d i s tance  A et  B  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

Un i té  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

 

1 2. 1 28.2  Description  

Lorsque  l 'on  u ti l i se  un  système de  mesure  avec des  marques  de  référence codées  pour l a  
d istance,  l e  paramètre  S-0-01 65 con tien t l a  d is tance  périod ique  l a  p lus  grande  entre  deux 
marques  de  référence  parm i  l es  marques  existantes,  et S-0-01 66  con tient également l a  
d istance  périod ique  l a  p lus  peti te  en tre  deux marques  de  référence parm i  l es  marques  
existan tes.  
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1 2 . 1 29  Limite  de  fréquence de  réaction  1  ou  IDN  S-0-01 67  

1 2 . 1 29. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 78  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 78  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 67  

Attribut  Valeur 

Nom  Lim i te  de  fréquence  de  réaction  1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  1  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  Hz  

 

1 2. 1 29.2  Description  

La  l im i te  de  fréquence de  réaction  1  est  l a  fréquence maximale  du  s ignal  de  retour du  moteur,  
c'est-à-d i re  la  fréquence  de  service  maximale  que  le  d ispos i ti f é lectron ique  peut produ i re  en  
impu ls ions  par seconde.  

S i  cette  fréquence est dépassée,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement perd  sa  référence  par rapport au  
poin t zéro  mach ine  et l e  b i t  0  de  l 'état de  la  va leu r de  retour en  posi ti on  (S-0-0403)  doi t être  
ré in i ti a l isé.  

1 2. 1 30  Limite  de  fréquence de  réaction  2  ou  IDN  S-0-01 68  

1 2 . 1 30. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 79  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 79  – Attributs  del ' IDN  S-0-01 68  

Attribut  Valeur 

Nom  Lim i te  de  fréquence  de  réaction  2  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  1  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  Hz  

 

1 2. 1 30.2  Description  

La  l im i te  de  fréquence de  réaction  2  est l a  fréquence maximale  du  s ignal  de  retour externe,  
c'est-à-d i re  la  fréquence  de  service  maximale  que  le  d ispos i ti f é lectron ique  peut produ i re  en  
impu ls ions  par seconde.  
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S i  cette  fréquence  est dépassée,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement perd  sa  référence  par rapport au  
point zéro  mach ine  et l e  b i t  0  de  l 'état de  la  va leu r de  retour en  pos i tion  (S-0-0403)  doi t  être  
ré in i ti a l isé.  

1 2. 1 31  IDN  S-0-01 69  Paramètre  de  commande de  sonde  

1 2 . 1 31 . 1  Attributs  

Le  Tableau  1 80  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 80  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 69  

Attribut  Valeur 

Nom  Paramètre  de  commande  de  sonde  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 31 .2  Description  

Ce paramètre  déterm ine  quel l es  sondes  et q uels  fronts  son t acti vés  pour l a  commande de  
procédure  de  cycle  de  détection .  

Le  Tableau  1 81  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  

Tableau  1 81  – Structure  du  paramètre  de  commande de  sonde  

Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

0  Front  posi ti f de  sonde  1    

  Le  fron t  posi ti f n 'est  pas  acti f 0  

  Le  fron t  posi ti f est  acti f 1  

1  Front  négati f de  sonde  1    

  Le  fron t  négati f n 'est  pas  acti f 0  

  Le  fron t  négati f est  acti f 1  

2  Front  posi ti f de  sonde  2    

  Le  fron t  posi ti f n 'est  pas  acti f 0  

  Le  fron t  posi ti f est  acti f 1  

3  Front  négati f de  sonde  2    

  Le  fron t  négati f n 'est  pas  acti f 0  

  Le  fron t  négati f est  acti f 1  

tous  l es  
au tres  b i ts  

(Réservé)   
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1 2 . 1 32  Commande  de  procédure  de  cycle  de  détection  ou  IDN  S-0-01 70  

1 2 . 1 32. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 82  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 82  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 70  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  cycle  d e  détection  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 32.2  Description  

Lorsque  l e  maître  défin i t  et acti ve  l a  commande de  procédure  de  cycle  de  détection ,  l e  
d isposi ti f d 'en traînement réag i t  aux paramètres  su ivan ts:  

•  sonde  1 /2  acti vée  (S-0-0405,  S-0-0406);  e t  

•  sonde  1 /2  (S-0-0401 ,  S-0-0402)  te l l e  que  programmée dans  l e  paramètre  de  commande 
de  sonde  (S-0-01 69).  

Avec l a  commande  de  procédure  activée,  l 'u n i té  de  commande  peut i n i tier p lus ieurs  mesures.  

Lorsque  cette  dern ière  ne  souhai te  p lus  d 'au tres  mesures,  e l l e  annu le  l a  commande  de  
procédure.  

1 2. 1 33  Commande  de  procédure  de  calcu l  du  déplacement ou  IDN  S-0-01 71  

1 2 . 1 33. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 83  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 83  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 71  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  calcu l  du  déplacement  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2. 1 33.2  Description  

Lorsque  le  maître  défin i t  et  acti ve  l a  commande de  procédure  de  ca lcu l  du  déplacement,  l e  
d ispos i ti f d 'entraînement prend  en  compte  l es  paramètres  su ivants  pour calcu ler l e  
déplacement entre  l es  anciens  et l es  nouveaux systèmes  asservis/commande  (référencés) :  

•  d i stance  de  référence  1 /2  (S-0-0052/S-0-0054);  

•  décalage  de  référence  1 /2  (S-0-01 50/S-0-01 51 );  

•  pos i tion  de  marqueur A et pos i tion  de  marqueur B  (S-0-01 73/S-0-01 74).  

Le  déplacement calcu lé  est  arch ivé  dans  les  paramètres  

•  paramètre  de  déplacement 1  (S-0-01 75,  retour du  moteur) ;  

•  paramètre  de  déplacement 2  (S-0-01 76,  retour externe).  

Le  système asservi  pour l equel  l e  déplacement doi t être  calcu lé  est chois i  dans  l e  paramètre  
de  retour à  l a  posi tion  de  référence (S-0-01 47,  b i t  3) .  

Lorsque  l e  d ispos i ti f d 'entraînement reconnaît  le  déplacement comme non  val ide,  l a  
commande de  procédure  génère  une  erreur dans  l 'acqu i ttement de  l a  commande  de  
procédure.  

1 2. 1 34 Commande  de  procédure  de  déplacement par rapport  au  système référencé  ou  
IDN  S-0-01 72  

1 2 . 1 34. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 84  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 84 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 72  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  déplacement  par rapport  au  système  référencé  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 34.2  Description  

Lorsque  l e  maître  défin i t  et active  la  commande de  procédure  "déplacement par rapport au  
système référencé" ,  l e  d isposi ti f d 'entraînement bascu le  sur l e  système asservi  de  pos i ti on  
référencé et i nd ique  cette  commutation  par un  rég lage  s imu l tané  du  b i t  "état de  l a  va leur 
retour en  pos i tion "  (S-0-0403) .  

Afi n  d ' i n former l 'un i té  de  commande  de  l a  commutation  en  temps  réel ,  l e  b i t  "état de  l a  va l eur 
de  retour en  pos i ti on "  doi t être  affecté  à  un  b i t  d 'état  en  temps  réel .  

Avec la  commande  de  procédure  acti vée,  l 'un i té  de  commande  bascu le  sur le  système de  
valeur de  cons igne  référencé et  ind ique  cette  commutation  par un  rég lage  s imu l tané  du  b i t  
"état  de  l a  va leur de  consigne  de  posi tion "  (S-0-0404).  
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Afi n  d ' i n former l e  d ispos i ti f d 'entraînement de  l a  commutation  en  temps  réel ,  le  b i t  "état de  la  
va leur de  cons igne  de  posi ti on"  doi t être  affecté  à  un  bi t  de  commande  en  temps  réel .  

Le  b i t  "état de  la  va leur de  cons igne  de  pos i tion "  doi t  être  défin i  par l 'un i té  de  commande  
i ndépendamment du  mode de  fonctionnement.  

La  commande de  procédure  est exécu tée  par l e  d isposi ti f d 'en traînement dès  que  les  bi ts  
"état de  l a  va leur de  retour en  pos i tion "  et  "état de  l a  va leur de  cons igne  de  pos i tion "  son t m is  
à  1 .  I l  n 'existe  aucune  séquence  fixe  de  rég lage  des  b i ts .  

1 2 . 1 35  Posi tion  de  marqueur A ou  IDN  S-0-01 73   

1 2 . 1 35. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 85  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 85 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 73  

Attribut  Valeur 

Nom  Posi ti on  de  marqueur A 

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 35.2  Description  

Lorsque  l e  d isposi ti f d 'en traînement reconnaît l ' impu ls ion  au  marqueur de  référence de  retour 
en  posi ti on  1 /2  lors  du  retour à  l a  pos i tion  de  référence,  i l  arch ive  la  va leur de  retour en  
pos i tion  non  référencée i nstantanée 1 /2  dans  l e  paramètre  "pos i ti on  de  marqueur A" .  

I l  existe  des  g roupes  de  deux impu ls ions  au  marqueur de  référence avec un  système asservi  
codé  pour l a  d istance.  

Lorsque  l e  d isposi ti f d 'en traînement reconnaît  la  prem ière  impu ls ion  au  marqueur de  
référence de  retour en  pos i tion  codé  pour l a  d i stance  1 /2  l ors  du  retour à  l a  posi tion  de  
référence,  i l  arch ive  l a  va leur de  retour en  pos i tion  non  référencée i nstantanée  1 /2  dans  le  
paramètre  "posi tion  de  marqueur A".  

1 2. 1 36  Position  de  marqueur B  ou  IDN  S-0-01 74 

1 2 . 1 36. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 86  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 638  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

Tableau  1 86  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 74 

Attribut  Valeur 

Nom  Posi ti on  de  marqueur B  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 36.2  Description  

La  pos i ti on  de  marqueur B  est u ti l i sée  également pour que  l e  retour codé  pour l a  d istance  soi t 
capable  de  ca lcu ler la  posi ti on  absolue  qu i  se  rapporte  au  poin t  zéro  du  système asservi .   

I l  existe  des  g roupes  de  deux impu ls ions  au  marqueur de  référence avec un  système asservi  
codé  pour l a  d istance.  

Lorsque  l e  d isposi ti f d 'en traînement reconnaît l a  seconde impu ls ion  au  marqueur de  référence 
de  retour en  pos i tion  codé  pour la  d istance  1 /2  l ors  du  retour à  l a  pos i ti on  de  référence,  i l  
arch ive  la  va leur de  retour en  posi ti on  non  référencée  i nstantanée 1 /2  dans  le  paramètre  
"posi ti on  de  marqueur B" .  

1 2. 1 37  Paramètre  de  déplacement 1  ou  IDN  S-0-01 75  

1 2 . 1 37. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  1 87  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 87  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 76  

Attribut  Valeur 

Nom  Paramètre  de  dépl acement  1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e:  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e:  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   
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1 2 . 1 37.2  Description  

Lorsque  l a  commande de  procédure  de  ca lcu l  du  déplacement (S-0-01 71 )  ou  de  défin i ti on  de  
posi tion  absolue  (S-0-0447)  est acti ve,  le  d isposi ti f d 'entraînement calcu le  l a  d i fférence en tre  
l 'ancienne  valeur de  retour en  pos i tion  et  l a  nouvel le  va leur de  retour en  posi tion .  Le  d ispos i ti f 
d 'en traînement mémorise  l a  d i fférence  comme le  "paramètre  de  déplacement 1 "  s i  un  retour 
externe  est chois i .  

1 2. 1 38  Paramètre  de  déplacement 2  ou  IDN  S-0-01 76   

1 2 . 1 38. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 88  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 88  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 76  

Attribut  Valeur 

Nom  Paramètre  de  dépl acement  2  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 38.2  Description  

Lorsque  l a  commande de  procédure  de  calcu l  du  déplacement (S-0-01 71 )  est acti ve,  l e  
d ispos i ti f d 'entraînement ca lcu le  la  d i fférence en tre  l 'ancienne  va leur de  retour en  pos i tion  et  
l a  nouvel le  valeur de  retour en  pos i tion .  Le  d ispos i ti f d 'en traînement mémorise  la  d i fférence  
comme l e  "paramètre  de  déplacement 2"  s i  un  retour externe  est choisi .  

1 2. 1 39  Distance  absolue 1  ou  IDN  S-0-01 77  

1 2 . 1 39. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 89  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 89  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 77  

Attribut  Valeur 

Nom  Distance  absol ue  1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

Un i té  Défi n i  par l e  constructeu r 

 

1 2. 1 39.2  Description  

Ce paramètre  décri t  l a  d istance  en tre  l e  poin t zéro  mach ine  et l e  poin t zéro  d 'un  système 
asservi  absolu  du  moteur.  

1 2. 1 40  Distance  absolue 2  ou  IDN  S-0-01 78  

1 2 . 1 40. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 90  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 90  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 78  

Attribut  Valeur 

Nom  Distance  absol ue  2  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Défi n i e  par l e  constructeur 

Un i té  Défi n i e  par l e  constructeur 

 

1 2. 1 40.2  Description  

Ce paramètre  décri t  l a  d istance  en tre  l e  poin t zéro  mach ine  et l e  poin t zéro  d 'un  système 
asservi  absolu  de  la  mach ine  (système asservi  externe).  

1 2. 1 41  État de  sonde ou  IDN  S-0-01 79  

1 2 . 1 41 . 1  Attributs  

Le  Tableau  1 91  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 91  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 79  

Attribut  Valeur 

Nom  État  de  sonde  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 41 .2  Description  

Si  l e  d isposi ti f d 'en traînement mémorise  une  ou  p lus ieu rs  va leurs  de  mesure  a lors  que  l a  
commande de  procédure  "cycle  de  détection”  (S-0-01 70)  est acti vée,  i l  règ le  s imu l tanément le  
b i t  affecté  dans  l 'état  de  sonde.  

S i  "sonde  1  activée"  (S-0-0405)  est réin i tia l i sé  par l 'un i té  de  commande,  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement ré in i ti a l ise  l e  b i t  0  et  l e  b i t  1  de  l 'état  de  sonde.  

S i  "sonde  2  activée"  (S-0-0406)  est réin i tia l i sé  par l 'un i té  de  commande,  l e  d isposi ti f 
d 'en traînement ré in i ti a l ise  l e  b i t  2  et  l e  b i t  3  de  l 'état  de  sonde.  

Le  d ispos i ti f d 'en traînement ré in i ti a l i se  tous  l es  b i ts  de  l 'état de  sonde  lorsque  l 'un i té  de  
commande annu le  l a  "commande  de  procédure  de  cycle  de  détection "  (S-0-01 70).  

Le  Tableau  1 92  présen te  l es  détai ls  des  va leurs  val i des.  

Tableau  1 92  – Structure  d 'état  de  sonde  

Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

0  Sonde  1  posi ti ve  verrou i l l ée  (voi r S-0-0409)    

  Non  verrou i l l ée  0  

  Verrou i l l ée  1  

1  Sonde  1  négati ve  verrou i l l ée  (voi r S -0-041 0)    

  Non  verrou i l l ée  0  

  Verrou i l l ée  1  

2  Sonde  2  posi ti ve  verrou i l l ée  (voi r S -0-041 1 )    

  Non  verrou i l l ée  0  

  Verrou i l l ée  1  

3  Sonde  2  négati ve  verrou i l l ée  (S-0-041 2)    

  Non  verrou i l l ée  0  

  Verrou i l l ée  1  

tous  l es  
au tres  b i ts  

(Réservé)   
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1 2. 1 42  Décalage  relati f de  broche ou  IDN  S-0-01 80   

1 2 . 1 42. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 93  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 93  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 80  

Attribut  Valeur 

Nom  Décal age  rel ati f de  broche  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 42.2  Description  

Le paramètre  est acti vé  un iquement en  association  avec la  commande  de  procédure  de  
broche  de  posi tion  (voi r S-0-01 52).  

Le  décalage  re lati f de  broche  s 'aj oute  à  l a  va leur de  pos i tion  absolue  en  cours  de  tra i tement.  

Ce  paramètre  permet de  fai re  tourner l a  broche  pendant un  certa in  nombre  de  rotations.  

1 2. 1 43  Diagnostic  de  classe  2  Constructeur ou  IDN  S-0-01 81  

1 2 . 1 43. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 94  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 94 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 81  

Attribut  Valeur 

Nom  Diagnosti c  de  cl asse  2  Constructeur 

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 643  –  

1 2 . 1 43.2  Description  

Le  constructeur du  d i sposi ti f d 'en traînement peut défi n i r des  avertissements  d 'arrêt 
supplémentai res  dans  l e  d iagnostic de  classe  2  Constructeur.  S i  u n  avertissement est  défi n i  
ou  réin i tia l i sé  dans  l e  d iagnostic de  classe  2  Constructeur,  l e  b i t  d 'averti ssement spéci fique  
au  constructeur dans  l e  même d iagnostic (voi r S-0-001 1 )  est également défin i .  Lorsque  l e  
d iagnostic de  classe  2  Constructeur est l u  via  l e  canal  de  service,  l e  b i t  d 'avertissement 
spéci fique  au  constructeur i nclus  dans  ce  même d iagnostic est rem is  à  0 ,  mais  l e  b i t  de  
changement pour C2D  (b i t  1 2)  dans  l 'état d 'en traînement n 'est pas  mod i fié .  Le  Tableau  1 95  
présente  l es  déta i l s  des  valeurs  val i des.  

Tableau  1 95 – Structure  de  C2D  Constructeur 

Bi t  S ign i fication  Valeur 

1 5  à  0    

 Pas  d 'averti ssement  Tous  l es  b i ts  son t  m is  à  0  

 Averti ssement  effecti f Un  ou  p l us i eu rs  b i ts  sont  m is  à  1  

 

1 2. 1 44 Diagnostic  de  classe  3  Constructeur ou  IDN  S-0-01 82  

1 2 . 1 44. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 96  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 96 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 82  

Attribut  Valeur 

Nom  Diagnosti c  de  cl asse  3  Constructeur 

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 44.2  Description  

Le constructeur du  d i spos i ti f d 'entraînement peut défin i r des  cond i tions  d 'état de  
fonctionnement supplémentaires  dans  le  d iagnostic  de  classe  3  Constructeur (voir Tableau  
1 97) .  S i  un  état de  fonctionnement est défi n i  ou  réin i ti a l i sé  dans  le  d iagnostic de  classe  3  
Constructeur,  l e  b i t  d 'état de  fonctionnement spéci fique  au  constructeur dans  le  même 
d iagnostic (voi r S-0-001 3)  est également défin i .  Lorsque  l e  d iagnostic  d e  classe  3  
Constructeur est l u  via  l e  canal  de  service,  l e  b i t  d 'état de  fonctionnement spéci fique  au  
constructeu r i nclus  dans  ce  même d iagnostic est  rem is  à  0 ,  mais  l e  b i t  de  changement pour 
C3D  (b i t  1 1 )  dans  l 'état d 'entraînement n 'est pas  mod i fié.  
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Tableau  1 97  – Structure  de  C3D Constructeur 

Bi t  S ign i fication  Valeur 

1 5  à  0    

 Aucune  cond i ti on  Tous  l es  b i ts  son t  m is  à  0  

 La  ( l es)  cond i ti on (s)  de  fonctionnement  
exi ste(n t)  

Tou t  (tous)  b i t(s)  d éfi n i (s)  

 

1 2. 1 45  Plage de  vi tesse de  synchron isation  ou  IDN  S-0-01 83  

1 2 . 1 45. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 98  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  1 98  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 83  

Attribut  Valeur 

Nom  P lage  de  vi tesse  de  synchron i sation  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S-0-0045  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2. 1 45.2  Description  

Si ,  l ors  du  fonctionnement synchrone de  vi tesse,  l a  d i fférence entre  la  va leur de  consigne  de  
vi tesse  synchrone de  l a  broche  pri ncipale  et l a  valeur de  retour en  vi tesse  de  l a  broche  
synchrone re lève  de  l a  p lage  de  synchron isation ,  le  d ispos i ti f d 'entraînement défin i t  l 'état de  
fonctionnement de  synchron isation  (voi r S-0-0308).  

S i  nécessaire,  l 'état de  fonctionnement de  synchron isation  peu t être  affecté  à  un  b i t  en  temps  
réel .  

1 2 . 1 46  Limite  d 'erreur de  vi tesse  de  synchron isation  ou  IDN  S-0-01 84 

1 2 . 1 46. 1  Attributs  

Le  Tableau  1 99  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  1 99  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 84 

Attribut  Valeur 

Nom  Lim i te  d 'erreu r d e  vi tesse  de  synch ron isation  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2. 1 46.2  Description  

Si ,  l ors  du  fonctionnement synchrone de  vi tesse,  l a  d i fférence entre  la  va leur de  consigne  de  
vi tesse  synchrone de  l a  broche  pri ncipa le  et l a  valeur de  retour en  vi tesse  de  l a  broche  
synchrone devien t p lus  importan te  que  l a  va leur l im i te  d 'erreur de  vi tesse  de  synchron isation ,  
l e  d ispos i ti f d 'en traînement défin i t  l ' état  d 'erreur de  synchron isation  (voi r S -0-0309).  

S i  nécessai re,  l 'état  d 'erreur de  synchron isation  peu t être  affecté  à  un  b i t  en  temps  réel .  

1 2 . 1 47  Distance  de  référence  ou  IDN  S-0-01 89  

1 2 . 1 47. 1  Attributs  

Le  Tableau  200  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  200  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 89  

Attribut  Valeur 

Nom  Distance  de  référence  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078   

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 47.2  Description  

Le d isposi ti f d 'entraînement u ti l i se  les  données  de  fonctionnement de  cet IDN  pour mémoriser 
l a  d istance  en tre  la  va leur de  consigne  de  pos i tion  et la  va leur de  retour en  pos i ti on  
appropriée  1  ou  2 .  Calcu l  de  l a  d istance  de  référence:  

d istance  de  référence  =  valeur de  cons igne  de  pos i tion  – valeur de  retour en  posi tion  1  ou  2  
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1 2. 1 48  Commande  de  procédure  d 'embrayage  d 'engrenage contrôlé  par l e  d ispositi f 
d 'entraînement ou  IDN  S-0-01 90  

1 2 . 1 48. 1  Attributs  

Le  Tableau  201  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  201  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 90  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  d 'embrayage  d 'engrenage  contrôlé  par l e  d i sposi ti f 
d 'en traînement  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 48.2  Description  

La  commande  de  procédure  d 'embrayage  d 'engrenage contrôlé  par l e  d isposi ti f 
d 'en traînement acti ve  l a  "fonction  d 'embrayage  d 'engrenage"  dans  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement.  Le  d isposi ti f d 'en traînement  

•  i gnore  l es  valeurs  de  consigne  cycl iques ,   

•  effectue  des  rotations  à  l a  vi tesse  d 'embrayage  moyenne  (S-0-021 4),  

•  en  u ti l i sant  les  paramètres  – ampl i tude  de  vibration  d 'embrayage  (S-0-021 3),  

•  vi tesse  d 'embrayage  moyenne  (S-0-021 4),  et  

•  période  de  vibration  d 'embrayage  (S-0-021 5)  afi n  d 'amél iorer le  mouvement d 'engrenage.  

Lorsque  l es  valeurs  i nstantanées  appropriées  satisfon t aux cond i ti ons  de  l a  fonction  
d 'embrayage d 'engrenage,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement i nd ique  que  l a  commande  de  
procédure  est exécu tée  correctement.   

Lorsque  l e  maître  annu le  la  commande  de  procédure,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement désactive  la  
fonction  d 'embrayage  d 'engrenage  et les  va leurs  de  consigne  cycl i ques  sont à  nouveau  
val i des  dans  le  d ispos i ti f d 'en traînement.  

1 2. 1 49  Commande  de  procédure  d 'annulation  de  point  de  référence  ou  IDN  S-01 91  

1 2 . 1 49. 1  Attributs  

Le  Tableau  202  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  202  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 91  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  d 'annu lati on  de  poin t  d e  référence  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 49.2  Description  

Lorsque  le  maître  défin i t  et acti ve  l a  commande  de  procédure  "annu lation  du  poin t de  
référence",  l e  d ispos i ti f d 'en traînement ré in i tia l ise  le  b i t  "valeur d 'état de  retour en  pos i ti on "  
(S-0-0403).  

La  commande de  procédure  est exécu tée  avec succès  par l e  d ispos i ti f d 'en traînement dès  
que  l e  b i t  "état  de  la  va leur de  retour en  posi tion "  est  rem is  à  0 .  

1 2. 1 50  Liste  des  IDN  de  toutes  l es  données  de  fonctionnement de  sauvegarde  ou  IDN  
S-0-01 92   

1 2 . 1 50. 1  Attributs  

Le  Tableau  203  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  203  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 92  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  I DN  de  tou tes  l es  données  de  fonctionnement de  sauvegarde  

Version   

Longueur CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  2 ,  variable  
CP1 6/3:  4 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 50.2  Description  

La l i ste  des  IDN  mémorise  l es  IDN  de  toutes  l es  données  de  fonctionnement qu i  doiven t être  
chargées  dans  l e  d isposi ti f d 'en traînement afin  de  garan ti r un  fonctionnement correct.  Le  
maître  u ti l i se  cette  l i s te  pour générer une  copie  de  sauvegarde  des  paramètres  du  d ispos i ti f 
d 'en traînement.  

1 2. 1 51  Positionnement par à-coups  ou  IDN  S-0-01 93  

1 2 . 1 51 . 1  Attributs  

Le  Tableau  204  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  204 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 93  

Attribut  Valeur 

Nom  Posi ti onnement par à-coups  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-01 61  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2. 1 51 .2  Description  

Le "posi tionnement par à-coups"  représente  le  taux maximum  de  variation  d 'accélération  dans  
l es  modes  de  fonctionnement " I n terpolation "  et  "Pos i tionnement".  Programmer une  valeur 
nu l le  entraîne  l a  désactivation  de  la  l im i tation  des  à-coups.  

1 2. 1 52  Valeur de  consigne  d 'accélération  ou  IDN  S-0-01 94 

1 2 . 1 52. 1  Attributs  

Le  Tableau  205  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  205 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 94 

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  cons igne  d 'accélération  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-01 61  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2. 1 52.2  Description  

La valeur de  consigne  d 'accélération  peu t être  transférée  sous  forme de  données  cycl iques  
ou  sur demande par l ' un i té  de  commande ou  via  l e  canal  de  service.  

1 2. 1 53  Valeur de  retour en  accélération  2  ou  IDN  S-0-01 95  

1 2 . 1 53. 1  Attributs  

Le  Tableau  206  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  206 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 95 

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  réaction  en  accélération  2  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-01 61  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2. 1 53.2  Description  

La valeur de  retour en  accélération  2  représen te  l e  changement de  vi tesse  qu i  se  rapporte  au  
codeur externe.  L'augmentation  de  l a  vi tesse  est décri te  comme une  accélération  pos i ti ve.  La  
réduction  de  l a  vi tesse  est décri te  comme une  accélération  négative.  

1 2. 1 54 Courant assigné du  moteur ou  IDN  S-0-01 96  

1 2 . 1 54. 1  Attributs  

Le  Tableau  207  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  207  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 96  

Attribut  Valeur 

Nom  Cou ran t assigné  du  moteu r 

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 001  

Un i té  A 

 

1 2. 1 54.2  Description  

Le courant ass igné  du  moteur est le  n iveau  de  couran t auquel  l e  moteur produ i t  l e  couple  
affecté  selon  sa  fiche  s ignalétique.  Pour tous  l es  moteurs  asynchrones,  ce  paramètre  est  
u ti l i sé  comme référence  pour l a  m ise  à  l 'échel l e  de  tou tes  les  données  de  couple/force.  

1 2. 1 55  Commande  de  procédure  de  défin i tion  de  système de  coordonnées  ou  IDN  S-0-
01 97  

1 2 . 1 55. 1  Attributs  

Le  Tableau  208  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  208  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 97  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  défi n i ti on  de  système  de  coordonnées  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 55.2  Description  

Après  acti vation  de  l a  “Commande de  procédure  de  défin i ti on  de  système de  coordonnées,  l e  
d isposi ti f d 'en traînement i gnore  la  va leur de  cons igne  de  pos i ti on  et transfère  en  revanche  l a  
“Valeur de  coordonnées  i n i tia le”  (S-0-01 98)  à  l a  commande de  posi tion  i n terne  du  d ispos i ti f 
d 'en traînement.  De  p lus,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement recalcu le  toutes  l es  valeurs  absolues  
(réactions,  l im i tes  de  pos i tion ,  etc. ) ,  q u i  l es  associen t à  l a  “Valeur de  coordonnées  in i tia le” .  

L'état de  la  va leur de  retour en  pos i tion  (S-0-0403)  et l 'état de  l a  va leur de  consigne  de  
pos i tion  (S-0-0404)  ne  sont  pas  affectés  par cette  commande de  procédure.  

Cette  commande  de  procédure  est exécu tée  avec succès  par l e  d ispos i ti f d 'entraînement,  
l orsque  tous  l es  ca lcu ls  nécessai res  sont achevés,  l e  “Décalage  de  coordonnées  actuel l es”  
(S-0-0283)  est  ca lcu lé,  et  l e  d ispos i ti f d 'entraînement a  établ i  son  système de  coordonnées  
sur l a  “Valeur de  coordonnées  i n i ti a le”  (S-0-01 98).  

Avan t que  l 'un i té  de  commande  annu le  l a  commande,  el l e  doi t également aj uster son  système 
de  coordonnées  sur la  même valeur u ti l i sée  par le  d ispos i ti f d 'en traînement.  Après  annu lation  
de  l a  commande de  procédure,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement i n terfère  à  nouveau  sur l a  
commande de  posi tion .  

La  commande de  procédure  s 'achève avec un  défau t,  l orsque  l e  d isposi ti f d 'entraînement 
détecte  une  erreur l ors  des  calcu ls  spéci fi ques  à  l a  commande.  

1 2. 1 56  Valeur de  coordonnées  in i tiale  ou  IDN  S-0-01 98  

1 2 . 1 56. 1  Attributs  

Le  Tableau  209  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  209  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 98  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  coordonnées  i n i ti a l e  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 56.2  Description  

Le  système de  coordonnées  du  d ispos i ti f d 'en traînement est  rég lé  sur l a  va leur programmée 
comme valeur de  coordonnées  in i tia le  lors  de  l 'exécu tion  de  l a  Commande de  procédure  de  
défin i tion  de  système de  coordonnées  (S-0-01 97).  

1 2. 1 57  Commande  de  procédure  de  décalage de  système  de  coordonnées  ou  IDN  S-0-
01 99  

1 2 . 1 57. 1  Attributs  

Le  Tableau  21 0  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  21 0  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-01 99  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  décalage  de  système de  coordonnées  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 57.2  Description  

Après  activation  de  l a  “Commande de  procédure  de  décalage  de  système de  coordonnées",  l e  
d isposi ti f d 'entraînement ignore  l a  va leur de  consigne  de  pos i ti on  et a joute  en  revanche la  
“Valeur de  décalage  de  coordonnées”  (S-0-0275)  à  l a  commande de  pos i tion  i n terne  du  
d isposi ti f d 'en traînement.  De  p lus ,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement recalcu le  tou tes  l es  valeurs  
absolues  (réactions,  l im i tes  de  pos i tion ,  etc. ) ,  qu i  l es  associent à  l a  “Valeur de  décalage  de  
coordonnées”.  

L'état de  la  va leur de  retour en  pos i tion  (S-0-0403)  et l 'état de  l a  va leur de  consigne  de  
pos i tion  (S-0-0404)  ne  sont  pas  affectés  par cette  commande de  procédure.  
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Cette  commande de  procédure  est exécu tée  avec succès  par l e  d isposi ti f d 'entraînement,  
l orsque  tous  l es  calcu ls  nécessai res  sont achevés,  l e  “Décalage  de  coordonnées  actuel l es”  
(S-0-0283)  est  ca lcu lé,  et l e  d ispos i ti f d 'en traînement a  a j usté  son  système de  coordonnées  
établ i  su r l a  “Valeur de  décalage  de  coordonnées” .  

Avant que  l 'un i té  de  commande annu le  l a  commande  de  procédure,  e l le  doi t  également 
aj uster son  système de  coordonnées  sur l a  même valeur u ti l i sée  par l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement.  Après  annu lation  de  la  commande  de  procédure,  le  d ispos i ti f d 'entraînement 
i n terfère  à  nouveau  sur l a  commande  de  pos i ti on .  

La  commande  de  procédure  s 'achève  avec un  défau t,  lorsque  l e  d isposi ti f d 'entraînement 
détecte  une  erreur l ors  des  ca lcu ls  spéci fiques  à  l a  commande.  

1 2. 1 58  Température  d 'avertissement de  l 'ampl i ficateur ou  IDN  S-0-0200  

1 2 . 1 58. 1  Attributs  

Le  Tableau  21 1  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  21 1  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0200  

Attribut  Valeur 

Nom  Températu re  d 'averti ssement  de  l 'ampl i fi cateu r 

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e ,  S-0-0208  

Un i té   

 

1 2. 1 58.2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2:  Lorsque  l a  température  de  l 'ampl i ficateur dépasse  l a  va leur de  
température  d 'avertissement de  l 'ampl i ficateur,  le  d isposi ti f d 'en traînement défin i t  l e  b i t  
d 'avertissement re lati f à  l a  surchauffe  de  l 'ampl i ficateur en  C2D  (S-0-001 2).  

Pour CP1 6/3:  Lorsque  l a  température  de  l 'ampl i ficateur dépasse  l a  valeur de  température  
d 'avertissement de  l 'ampl i ficateur,  le  d ispos i ti f d 'entraînement  

•  défin i t  l e  S-0-0390  Numéro de  d iagnostic sur 0xC00E2050,  

•  défin i t  l e  S-0-031 1  Averti ssement de  surchauffe  de  l 'ampl i ficateur,  

•  défin i t  un  b i t  d 'avertissement dans  l e  S-0-001 2  D iagnostic de  classe  2  (C2D),  

•  défin i t  l ' avertissement  (bi t  1 2)  dans  l e  S-0-01 35  État  du  d ispos i ti f d 'en traînement,  e t  

•  défin i t  l ' avertissement  du  d ispos i ti f (b i t  6)  dans  le  S-0-1 045 État du  d isposi ti f (S-DEV).  

1 2. 1 59  Température  d 'avertissement du  moteur ou  IDN  S-0-0201  

1 2 . 1 59. 1  Attributs  

Le  Tableau  21 2  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  21 2  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0201  

Attribut  Valeur 

Nom  Températu re  d 'averti ssement du  moteur 

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e ,  S-0-0208  

Un i té   

 

1 2. 1 59.2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2:  Lorsque  la  température  du  moteur dépasse  l a  valeur de  
température  d 'avertissement du  moteur,  l e  d ispos i ti f d 'entraînement défin i t  l e  b i t  
d 'avertissement re lati f à  l a  surchauffe  du  moteur en  C2D  (S-0-001 2) .  

Pour CP1 6/3:  Lorsque  l a  température  du  moteur dépasse  la  valeur de  température  
d 'avertissement du  moteur,  le  d ispos i ti f d 'en traînement  

•  défin i t  l e  S-0-0390  Numéro de  d iagnostic  sur 0xC00E2051 ,  

•  défin i t  l e  S-0-031 2  Averti ssement de  surchauffe  du  moteur,  

•  défin i t  u n  b i t  d 'avertissement dans  l e  S-0-001 2  D iagnostic de  classe  2  (C2D),  

•  défin i t  l 'avertissement (bi t  1 2)  dans  l e  S-0-01 35 État  du  d isposi ti f d 'entraînement,  et  

•  défin i t  l 'avertissement du  d ispos i ti f (b i t  6)  dans  le  S-0-1 045 État du  d ispos i ti f (S-DEV).  

1 2. 1 60  Température  d 'avertissement dû  à  une  erreur dans  l e  système de  
refroid issement ou  IDN  S-0202  

1 2 . 1 60. 1  Attributs  

Le  Tableau  21 3  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  21 3  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0202  

Attribut  Valeur 

Nom  Températu re  d 'averti ssement dû  à  une  erreur dans  l e  système de  refroi d i ssement  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e ,  S-0-0208  

Un i té   

 

1 2. 1 60.2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2:  Lorsqu 'une  erreur se  produ i t  dans  l e  système de  
refroid issement (par exemple,  l a  température  à  l ' i n térieur de  l 'enveloppe des  ci rcu i ts  est  
supérieure  à  la  valeur de  la  température  d 'avertissement dû  à  une  erreur dans  l e  système de  
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refroid issement) ,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement défin i t  l e  b i t  d 'avertissement re lati f à  l 'erreur 
dans  l e  système de  refroid issement en  C2D  (S-0-001 2) .  

Pour CP1 6/3:  Lorsqu 'une  erreur se  produ i t  dans  l e  système de  refroid issement (par exemple,  
l a  température  à  l ' i n térieur de  l 'enveloppe des  ci rcu i ts  dépasse  la  valeur de  l a  température  
d 'avertissement d 'une  erreur dans  l e  système de  refroid issement) ,  le  d isposi ti f d 'en traînement 

•  défin i t  l e  S-0-031 3  Averti ssement d 'erreur dans  l e  système de  refroid issement,  

•  défin i t  u n  b i t  d 'avertissement dans  l e  S-0-001 2  D iagnostic de  classe  2  (C2D),  

•  défin i t  l 'avertissement  (bi t  1 2)  dans  l e  S-0-01 35 État  du  d ispos i ti f d 'entraînement,  e t  

•  défin i t  l 'avertissement  du  d ispos i ti f (b i t  6)  dans  le  S-0-1 045 État du  d isposi ti f (S-DEV).  

1 2. 1 61  Température  d 'arrêt  de  l 'ampl i ficateur ou  IDN  S-0-0203  

1 2 . 1 61 . 1  Attributs  

Le  Tableau  21 4  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  21 4 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0203  

Attribut  Valeur 

Nom  Températu re  d 'arrêt  de  l ' ampl i fi cateur 

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e ,  S-0-0208  

Un i té   

 

1 2. 1 61 .2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2:  Lorsque  l a  température  de  l 'ampl i ficateur dépasse  l a  va leur de  
température  d 'arrêt de  l 'ampl i ficateur,  l e  d isposi ti f d 'en traînement défin i t  le  b i t  re lati f à  un  arrêt 
dû  à  l a  surchauffe  de  l 'ampl i ficateur en  C1 D  (S-0-001 1 ).  

Pour CP1 6/3:  Lorsque  l a  température  de  l 'ampl i ficateur dépasse  l a  va leur de  température  
d 'arrêt de  l 'ampl i ficateur,  l e  d isposi ti f d 'en traînement  

•  défin i t  l e  S-0-0390  Numéro de  d iagnostic  sur 0xC00F201 8,  

•  défin i t  un  b i t  d 'erreur dans  l e  S-0-001 1  D iagnostic de  classe  1  (C1 D),  

•  défin i t  l 'erreur d 'arrêt  (b i t  1 3)  dans  l e  S-0-01 35 État du  d ispos i ti f d 'en traînement,  

•  défin i t  l 'erreur du  d ispos i ti f (bi t  7)  dans  l e  S-0-1 045  État du  d ispos i ti f (S-DEV),  et  

•  active  l a  procédure  d 'arrêt associée  à  l 'appl ication .  

1 2. 1 62  Température  d 'arrêt  du  moteur ou  IDN  S-0-0204 

1 2 . 1 62. 1  Attributs  

Le  Tableau  21 5  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  21 5 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0204 

Attribut  Valeur 

Nom  Températu re  d 'arrêt  du  moteur 

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e ,  S-0-0208  

Un i té   

 

1 2. 1 62.2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2:  Lorsque  la  température  du  moteur dépasse  l a  va leur de  
température  d 'arrêt du  moteur,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement défin i t  l e  b i t  re lati f à  un  arrêt dû  à  
l a  surchauffe  du  moteur en  C1 D  (S-0-001 1 ) .  

Pour CP1 6/3:  Lorsque  l a  température  du  moteur dépasse  la  valeu r de  température  d 'arrêt du  
moteur,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement  

•  défin i t  l e  S-0-0390  Numéro de  d iagnostic  sur 0xC00F201 9,  

•  défin i t  un  b i t  d 'erreur dans  l e  S-0-001 1  D iagnostic de  classe  1  (C1 D),  

•  défin i t  l 'erreur d 'arrêt  (b i t  1 3)  dans  l e  S-0-01 35 État du  d isposi ti f d 'en traînement,  

•  défin i t  l 'erreur du  d ispos i ti f (bi t  7)  dans  l e  S-0-1 045 État d u  d ispos i ti f (S-DEV),  et  

•  active  l a  procédure  d 'arrêt associée  à  l 'appl ication .  

1 2. 1 63  Température  d 'arrêt  dû  à  une  erreur dans  l e  système de  refroid issement ou  IDN  
S-0205 

1 2 . 1 63. 1  Attributs  

Le  Tableau  21 6  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  21 6  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0205 

Attribut  Valeur 

Nom  Températu re  d 'arrêt  dû  à  une  erreur dans  l e  système  de  refroi d i ssement  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e ,  S-0-0208  

Un i té   

 

1 2. 1 63.2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2:  Lorsqu 'une  erreur se  produ i t  dans  l e  système de  
refroid issement (par exemple,  l a  température  à  l ' i n térieur de  l 'enveloppe des  ci rcu i ts  est  
supérieure  à  l a  va leur de  la  température  d 'arrêt  dû  à  une  erreur dans  l e  système de  
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refroid issement) ,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement défin i t  l e  b i t  d 'avertissement re lati f à  l 'erreur 
dans  l e  système de  refroid issement en  C1 D  (S-0-001 2) .  

Pour CP1 6/3:  Lorsqu 'une  erreur se  produ i t  dans  l e  système de  refroid i ssement (par exemple,  
l a  température  à  l ' i n térieur de  l 'enveloppe des  ci rcu i ts  dépasse  la  valeur de  l a  température  
d 'arrêt d û  à  une  erreur dans  le  système de  refroid issement) ,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement  

•  défin i t  un  b i t  d 'erreur dans  l e  S-0-001 1  D iagnostic de  classe  1  (C1 D),  

•  défin i t  l 'erreur d 'arrêt  (b i t  1 3)  dans  l e  S-0-01 35 État du  d isposi ti f d 'en traînement,  

•  défin i t  l 'erreur du  d ispos i ti f (bi t  7)  dans  l e  S-0-1 045 État d u  d ispos i ti f (S-DEV),  et  

•  active  l a  procédure  d 'arrêt associée  à  l 'appl ication .  

1 2. 1 64 Temps  de  retard  de  mise  sous  tension  du  d ispositi f d 'entraînement ou  IDN  S-0-
0206  

1 2 . 1 64. 1  Attributs  

Le  Tableau  21 7  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  21 7  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0206  

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  de  retard  de  m ise  sous  tens ion  du  d i sposi ti f d 'en traînement 

Version   

Longueur CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  2  
CP1 6/3:  4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 1  

Un i té  ms  

 

1 2. 1 64.2  Description  

Après  acti vation  du  couple  (b i t  1 4 ,  l 'état du  d isposi ti f d 'entraînement est défi n i ) ,  " le  temps  de  
retard  de  m ise  sous  tens ion  du  d ispos i ti f d 'en traînement"  est déclenché Le  d ispos i ti f 
d 'en traînement su i t  l es  valeurs  de  cons igne  après  écou lement du  "temps  de  retard  de  m ise  
sous  tension  du  d ispos i ti f d 'entraînement" .  

1 2. 1 65  Temps  de  retard  de  mise  hors  tension  du  d ispositi f d 'entraînement  ou  IDN  S-0-
0207  

1 2 . 1 65. 1  Attributs  

Le  Tableau  21 8  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  21 8  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0207  

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  de  retard  de  m ise  hors  tension  du  d i spos i ti f d 'en traînement 

Version   

Longueur CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  2  
CP1 6/3:  4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 1  

Un i té  ms  

 

1 2. 1 65.2  Description  

Après  que  "m ise  hors  tens ion  du  d isposi ti f d 'en traînement"  (b i t  1 5  du  mot de  commande du  
maître)  est ré in i ti al i sé  et  que  nmin  est atte in t,  l e  temps  de  retard  de  m ise  hors  tension  du  
d isposi ti f d 'entraînement est déclenché et l e  verrou i l l age  du  fre in  est l ancé.  Le  couple  reste  
acti vé  dans  l e  d ispos i ti f d 'en traînement j usqu 'à  l 'écou lement du  temps  de  retard  de  m ise  hors  
tension  du  d isposi ti f d 'entraînement.  

EXEMPLE  U ti l i sé  comme rupture  du  temps  de  retard  (verrou i l l age  ou  l i bérati on ).  

1 2. 1 66  Type de  m ise  à  l 'échel le  de  données  de  température  ou  IDN  S-0-0208  

1 2 . 1 66. 1  Attributs  

Le  Tableau  21 9  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  21 9  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0208  

Attribut  Valeur 

Nom  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  d e  données  de  températu re  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 66.2  Description  

Ce paramètre  de  type  de  m ise  à  l 'échel le  déterm ine  s i  l a  température  est u ti l i sée  en  un i tés  de  
°C ou  °F .  La  m ise  à  l 'échel l e  des  températures  est de  0 , 1  °C ou  0 , 1  °F.  La  l ongueur des  
données  de  température  est  fixée  à  deux octets .  Le  Tableau  220  présente  l es  déta i ls  des  
valeurs  val i des.  
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Tableau  220  – Structure  du  type  de  m ise  à  l 'échel le  des  données  de  température  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 En trée  en  0 , 1  °C  0  

 En trée  en  0 , 1  °F  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2. 1 67  IDN  S-0-0209  Limite  d 'adaptation  inférieure  

1 2 . 1 67. 1  Attributs  

Le  Tableau  221  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  221  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0209  

Attribut  Valeur 

Nom  Lim i te  d 'adaptati on  i n féri eu re  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2. 1 67.2  Description  

En  dessous  de  l a  l im i te  d 'adaptation  i n férieure,  l 'adaptation  de  ga in  proportionnel  (S-0-021 1 )  
et l 'adaptation  du  temps  d 'occupation  i n tégré  (S-0-021 2)  son t acti vés.  Au-dessus  de  la  l im i te  
d 'adaptation  i n férieure,  l 'adaptation  de  ga in  proportionnel  et  l e  temps  d 'occupation  i n tégré  
varient de  man ière  l i néaire  entre  l e  n i veau  i n férieur et l es  valeurs  à  l a  l im i te  d 'adaptation  
supérieure,  comme cela  est défin i  pour l e  ga in  proportionnel  de  boucle  de  vi tesse  (S-0-01 00)  
et  le  temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  vi tesse  (S-0-01 01 ).  

1 2. 1 68  Limi te  d 'adaptation  supérieure  ou  IDN  S-0-021 0   

1 2 . 1 68. 1  Attributs  

Le  Tableau  222  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  222  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-021 0  

Attribut  Valeur 

Nom  Lim i te  d 'adaptati on  supéri eu re  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2. 1 68.2  Description  

Au-dessus  de  l a  l im i te  d 'adaptation  supérieure,  l e  ga in  proportionnel  de  boucle  de  vi tesse  (S-
0-01 00)  et l e  temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  vi tesse  (voir S-0-01 01 )  son t acti vés.  En  
dessous  de  l a  l im i te  d 'adaptation  supérieure,  l es  boucles  de  vi tesse  de  gain  proportionnel  et  
de  temps  d 'occupation  i n tégré  varien t de  man ière  l inéai re  entre  l e  n i veau  supérieur et l es  
valeurs  à  l a  l im i te  d 'adaptation  i n férieure,  comme cela  est défin i  pour l 'adaptation  de  gain  
proportionnel  (S-0-021 1 )  et  l 'adaptation  de  temps  d 'occupation  in tégré  (S -0-021 2).  

1 2. 1 69  Adaptation  de  gain  proportionnel  ou  IDN  S-0-021 1   

1 2 . 1 69. 1  Attributs  

Le  Tableau  223  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  223  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-021 1  

Attribut  Valeur 

Nom  Adaptati on  de  ga in  proportionnel  

Vers ion   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 1  

Un i té  %  

 

1 2. 1 69.2  Description  

L'adaptation  de  gain  proportionnel  déterm ine  l e  pourcentage  in férieur à  la  l im i te  d 'adaptation  
i n férieure,  se lon  l e  gain  proportionnel  de  boucle  de  vi tesse  (S-0-01 00).  Au-dessus  de  l a  l im i te  
d 'adaptation  supérieure,  l 'adaptation  de  gain  proportionnel  n 'est pas  acti vée.  Entre  l es  l im i tes  
d 'adaptation  supérieure  et i n férieure,  l e  ga in  proportionnel  de  boucle  de  vi tesse  varie  de  
façon  l inéai re,  se lon  l 'adaptation  de  gain  proportionnel  et  la  vi tesse  réel le.  
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1 2. 1 70  Adaptation  de  temps d 'occupation  in tégré  ou  IDN  S-0-021 2  

1 2 . 1 70. 1  Attributs  

Le  Tableau  224  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  224 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-021 2  

Attribut  Valeur 

Nom  Adaptati on  de  temps  d 'occupation  i n tég ré  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 1  

Un i té  %  

 

1 2. 1 70.2  Description  

L'adaptation  de  temps  d 'occupation  in tégré  déterm ine  l e  pourcentage  i n férieur à  l a  l im i te  
d 'adaptation  i n férieure,  se lon  le  temps  d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  vi tesse  (S-0-01 00).  
Au-dessus  de  l a  l im i te  d 'adaptation  supérieure,  l 'adaptation  de  temps  d 'occupation  in tégré  
n 'est pas  acti vée.  En tre  l es  l im i tes  d 'adaptation  supérieure  et i n férieure,  l e  temps  
d 'occupation  i n tégré  de  boucle  de  vi tesse  varie  de  façon  l i néai re,  selon  l 'adaptation  de  temps  
d 'occupation  i n tégré  et l a  vi tesse  réel le.  

1 2. 1 71  Ampl i tude  de  vibration  d 'embrayage  ou  IDN  S-0-021 3   

1 2 . 1 71 . 1  Attributs  

Le  Tableau  225  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  225 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-021 3  

Attribut  Valeur 

Nom  Ampl i tude  de  vibrati on  d 'embrayage  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1 0–4  

Un i té  m in–1  

 

1 2. 1 71 .2  Description  

L'ampl i tude  de  vibration  d 'embrayage défin i t  l a  vi tesse  maximale  du  d isposi ti f d 'en traînement 
dans  l es  deux sens  l ors  de  l 'exécu tion  de  l a  commande de  procédure  d 'embrayage 
d 'engrenage  contrôlé  par l e  d isposi ti f d 'entraînement.  L'arbre  du  moteur consti tue  la  référence  
de  données.  
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1 2 . 1 72  Vi tesse  d 'embrayage  moyenne ou  IDN  S-0-021 4 

1 2 . 1 72. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  226  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  226 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-021 4 

Attribut  Valeur 

Nom  Vi tesse  d 'embrayage  moyenne  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1 0–4  

Un i té  m in–1  

 

1 2. 1 72.2  Description  

Lors  de  l 'exécution  de  l a  commande  de  procédure  d 'embrayage d 'engrenage  contrôlé  par le  
d isposi ti f d 'entraînement,  ce  dern ier a j ou te  l a  vi tesse  d 'embrayage  moyenne  programmée à  
l 'ampl i tude  de  vibration  d 'embrayage.  L'arbre  du  moteur consti tue  la  référence  de  données.  

1 2. 1 73  Période  de  vibration  d 'embrayage  ou  IDN  S-0-021 5  

1 2 . 1 73. 1  Attributs  

Le  Tableau  227  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  227  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-021 5  

Attribut  Valeur 

Nom  Période  de  vi bration  d 'embrayage  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 1  

Un i té  ms  

 

1 2. 1 73.2  Description  

Lors  de  l 'exécution  de  l a  commande  de  procédure  d 'embrayage d 'engrenage  contrôlé  par le  
d isposi ti f d 'en traînement,  ce  dern ier osci l le  à  son  ampl i tude  de  vibration  d 'embrayage,  sa  
vi tesse  d 'embrayage  moyenne et  l a  période  de  vibration  d 'embrayage.  
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1 2. 1 74 Commande  de  procédure  de  commutation  des  ensembles  de  paramètres  ou  IDN  
S-0-021 6  

1 2 . 1 74. 1  Attributs  

Le  Tableau  228  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  228  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-021 6  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  commutation  des  ensembles  de  paramètres  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 74.2  Description  

Cette  commande  de  procédure  permet au  système de  commuter l es  ensembles  de  
paramètres  et/ou  l e  rapport d 'engrenage.  Le  d isposi ti f d 'en traînement bascu le  sur l 'ensemble  
de  paramètres  programmé dans  l e  processus  de  présélection  des  ensembles  de  paramètres  
(S-0-021 7).  S i  un  rapport d 'engrenage  a  également été  programmé dans  l e  processus  de  
présélection  du  rapport  d 'engrenage  (S-0-021 8),  l e  rapport d 'engrenage  est également 
commuté.  

1 2. 1 75  Présélection  des  ensembles  de  paramètres  ou  IDN  S-0-021 7  

1 2 . 1 75. 1  Attributs  

Le  Tableau  229  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  229  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-021 7  

Attribut  Valeur 

Nom  Présélection  des  ensembles  de  paramètres  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 75.2  Description  

L'ensemble  de  paramètres  du  d isposi ti f d 'en traînement est sé lectionné  par l e  b ia is  de  l a  
présélection  des  ensembles  de  paramètres.  La  commande de  procédure  de  commutation  des  
ensembles  de  paramètres  (voi r S-0-021 6)  permet de  commuter l es  ensembles  de  paramètres.  
S i  l e  d ispos i ti f d 'entraînement ne  comporte  pas  d 'ensembles  de  paramètres  commutables,  i l  
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accepte  un iquement l 'ensemble  de  paramètres  0.  Par conséquen t,  cet ensemble  doi t être  
d ispon ib le  dans  chaque  d isposi ti f d 'en traînement et  est acti vé  l ors  de  l ' i n i ti a l isation .  

Le  Tableau  230  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  

Tableau  230  – Structure  de  présélection  des  ensembles  de  paramètres  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

2  à  0    

 Ensemble  de  paramètres  0  000  

 Ensemble  de  paramètres  1  001  

 Ensemble  de  paramètres  2  01 0  

 Ensemble  de  paramètres  3  01 1  

 Ensemble  de  paramètres  4  1 00  

 Ensemble  de  paramètres  5  1 01  

 Ensemble  de  paramètres  6  1 1 0  

 Ensemble  de  paramètres  7  1 1 1  

1 5  à  3  (Réservé)   

 

1 2. 1 76  Présélection  du  rapport  d 'engrenage  ou  IDN  S-0-021 8   

1 2 . 1 76. 1  Attributs  

Le  Tableau  231  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  231  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-021 8  

Attribut  Valeur 

Nom  Présélection  d u  rapport  d 'engrenage  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 76.2  Description  

La  présélection  du  rapport d 'engrenage chois i t  le  rapport  d 'engrenage du  d isposi ti f 
d 'en traînement.  La  commande de  procédure  de  commutation  des  ensembles  de  paramètres  
(voir S-0-021 6)  permet de  commuter l e  rapport  d 'engrenage.  S i  l e  d isposi ti f d 'en traînement 
bascu le  sur un  au tre  rapport d 'engrenage,  des  paramètres  supplémenta ires  (voir S -0-021 7,  S-
0-021 9)  peuven t être  acti vés.  

Le  Tableau  232  présente  l es  déta i l s  des  valeurs  va l i des.  
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Tableau  232  – Structure  de  présélection  du  rapport  d 'engrenage  

Bi t  Polari té  Valeur 

2  à  0    

 Rapport  d 'eng renage  0  000  

 Rapport  d 'eng renage  1  001  

 Rapport  d 'eng renage  2  01 0  

 Rapport  d 'eng renage  3  01 1  

 Rapport  d 'eng renage  4  1 00  

 Rapport  d 'eng renage  5  1 01  

 Rapport  d 'eng renage  6  1 1 0  

 Rapport  d 'eng renage  7  1 1 1  

1 5  à  3  (Réservé)   

 

1 2. 1 77  Liste  des  IDN  de  l 'ensemble  de  paramètres  ou  IDN  S-0-021 9  

1 2 . 1 77. 1  Attributs  

Le  Tableau  233  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  233  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-021 9  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  I DN  de  l ' ensemble  de  paramètres  

Version   

Longueur CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  2 ,  variable  
CP1 6/3:  4 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 77.2  Description  

La  l is te  des  I DN  de  S-0-021 9  con tien t tous  l es  I DN  de  l 'ensemble  de  paramètres  0  qu i  sont 
également pris  en  charge  dans  l es  ensembles  de  paramètres  1  à  7 .  

La  l i ste  des  I DN  de  S-X-021 9  (X =  1  à  7)  contient  tous  l es  I DN  de  données  de  fonctionnement  
qu i  son t mod i fiées  au tomatiquement l orsque  l 'ensemble  de  paramètres  X est activé.   

Une  l i s te  des  IDN  de  S–X–021 9  (X =  1  à  7)  peu t conten ir un iquement l es  paramètres  de  
l 'ensemble  de  paramètres  0 .  

1 2. 1 78  Vi tesse  m in imale  de  l a  broche ou  IDN  S-0-0220  

1 2 . 1 78. 1  Attributs  

Le  Tableau  234  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  234 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0220  

Attribut  Valeur 

Nom  Vi tesse  m in imale  de  l a  broche  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1 0–4  

Un i té  m in–1  

 

1 2. 1 78.2  Description  

CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  Lorsque  l a  vi tesse  chute  en  dessous  de  l a  vi tesse  m in imale  de  l a  
broche,  l e  d ispos i ti f d 'entraînement peu t bascu ler sur un  au tre  engrenage (voir également S-
0-021 6).  

CP1 6/3:  Lorsque  l a  vi tesse  chu te  en  dessous  de  l a  vi tesse  m in imale  de  la  broche,  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement défin i t  l 'é tat nretou r  ≥  vi tesse  m in imale  de  broche  (S-0-0339).  Après  quoi ,  l e  
d ispos i ti f d 'en traînement peu t bascu ler vers  un  au tre  engrenage (voir également S-0-021 6).  

1 2 . 1 79  Vi tesse  maximale  de  la  broche ou  IDN  S-0-0221  

1 2 . 1 79. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  235  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  235 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0221  

Attribut  Valeur 

Nom  Vi tesse  maximale  de  l a  broche  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1 0–4  

Un i té  m in–1  

 

1 2. 1 79.2  Description  

CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2:  La  vi tesse  maximale  de  la  broche  i nd ique  la  vi tesse  l im i te  pour 
l 'engrenage réel .  

CP1 6/3:  La  vi tesse  maximale  de  l a  broche  i nd ique  la  vi tesse  l im i te  pour l 'engrenage  réel .  
Lorsque  l a  vi tesse  dépasse  l a  vi tesse  maximale  de  la  broche,  l e  d ispos i ti f d 'entraînement  
défin i t  l 'état nretou r  ≥  vi tesse  maximale  de  la  broche  (S-0-0340).  
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1 2. 1 80  Vi tesse  de  positionnement de  broche ou  IDN  S-0-0222  

1 2 . 1 80. 1  Attributs  

Le  Tableau  236  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  236  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0222  

Attribut  Valeur 

Nom  Vi tesse  de  posi ti onnement  de  broche  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1 0–4  

Un i té  m in–1  

 

1 2. 1 80.2  Description  

Lorsque  la  commande de  procédure  de  broche  de  pos i ti on  (voir S-0-01 52)  est  reçue,  l e  
d isposi ti f d 'en traînement accélère  ou  décélère  à  la  vi tesse  de  posi tionnement de  broche,  
se lon  l a  vi tesse  actuel l e.   

1 2. 1 81  Commande  de  procédure  de  fonctionnement synchrone contrôlé  par l e  
d ispositi f d 'entraînement ou  IDN  S-0-0223  

1 2 . 1 81 . 1  Attributs  

Le  Tableau  237  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  237  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0223  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  fonctionnement synch rone  contrôlé  par l e  d i sposi ti f 
d 'en traînement  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 81 .2  Description  

Lorsque  le  maître  acti ve  l a  commande  de  procédure  de  fonctionnement synchrone  con trôlé  
par le  d ispos i ti f d 'en traînement,  l a  broche  synchrone est  synchron isée  sur l a  broche  
principale ,  comme cela  est programmé dans  le  paramètre  de  fonctionnement synchrone  (S-0-
0225).   

Le  fonctionnement synchrone  est annu lé  par désactivation  de  la  commande de  procédure.  La  
commande est exécutée  correctement l orsque  l 'état de  fonctionnement synchron isé  (S-0-
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0308)  a  été  atte in t.  S i  l a  broche  synchrone génère  une  erreu r de  C1 D,  l a  commande de  
procédure  génère  une  erreur dans  la  commande de  procédure.  S i  la  broche  pri ncipa le  génère  
des  erreurs  de  C1 D,  l e  fonctionnement synchron isé  se  poursu i t.   

Le  maître  transfère  l a  commande  de  procédure  de  fonctionnement synchrone  con trôlé  par l e  
d ispos i ti f d 'en traînement un iquement à  l a  broche  synchrone.  La  synchron isation  en tre  l es  
broches  principale  et synchrone doi t être  main tenue  lors  des  variations  de  vi tesse.  

1 2 . 1 82  Adresse  de  broche principale  ou  IDN  S-0-0224  

1 2 . 1 82. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  238  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  238  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0224 

Attribut  Valeur 

Nom  Adresse  de  broche  pri ncipal e  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  1  

Valeu r d 'en trée  maximale  Adresse  d 'esclave  maximale  

M ise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 82.2  Description  

Ce paramètre  con tient l 'adresse  du  d ispos i ti f d 'en traînement de  l a  broche  principa le,  en  
charge  du  fonctionnement synchrone.  Les  valeurs  de  consigne  son t i ssues  de  cette  adresse  
l ors  de  l 'exécu tion  de  l a  commande de  fonctionnement synchrone.  

1 2. 1 83  Paramètre  de  fonctionnement synchrone  ou  IDN  S-0-0225  

1 2 . 1 83. 1  Attributs  

Le  Tableau  239  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  239  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0225  

Attribut  Valeur 

Nom  Paramètre  de  foncti onnement synchrone  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2. 1 83.2  Description  

Ce paramètre  con tien t l es  commandes  d 'asservissement pour l a  fonction  "Fonctionnement 
synchrone" .  

Le  Tableau  240  présen te  l es  détai ls  des  valeurs  val i des.  

Tableau  240  – Structure  du  paramètre  de  fonctionnement synchrone  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0  à  1    

 Mode  synchrone  de  vi tesse:  pour l a  synch ron isation ,  seu l s  l es  paramètres  "plage  de  
vi tesse  de  synch ron isation "  (S-0-01 83)  et  " l im i te  d 'erreu r d e  vi tesse  de  synch ron isation"  
(S-0-01 84)  sont  nécessai res.  

00  

 (Réservé)  01  

 Mode  synchrone  à  ang le  rel ati f sans  ten i r compte  d 'un  poin t  d e  référence  et  d 'un  
décalage  de  posi ti on  synch rone  (S-0-0230).  

1 0  

 Mode  synchrone  à  ang le  absol u ,  en  tenant  compte  d 'un  po in t  de  référence  et  du  
paramètre  dépendant  d e  l a  pos i ti on  de  l a  broche  synch rone:  d écalage  de  pos i ti on  
synchrone  (S-0-0230)  et  posi ti on  d 'ang le  d e  broche  (S-0-01 53).  

1 1  

2    

 Mod i fi cation  du  rapport  d e  vi tesse  en tre  l es  rotati ons  de  l a  broche  pri ncipale  (S -0-0226)  et  
l es  rotati ons  de  l a  broche  synchrone  (S-0-0227).  

0  

 La  mod i fi cation  du  rapport  de  vi tesse  est  achevée  et  l a  broche  synchrone  accepte  l e  
rapport.  Par conséquent,  d e  nouveaux paramètres  peuvent être  générés  l ors  d e  l a  
fonction  acti ve  "Fonctionnement synchrone" .  

1  

1 5  à  3  (Réservé)   

 

1 2. 1 84 Rotations  de  broche principale  ou  IDN  S-0-0226  

1 2 . 1 84. 1  Attributs  

Le  Tableau  241  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  241  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0226  

Attribut  Valeur 

Nom  Rotati ons  de  broche  pri nci pal e  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  1  [rotati on  de  broche  pri ncipale ]  

 

1 2. 1 84.2  Description  

Le rapport de  vi tesses  entre  la  broche  principale  et l a  broche  synchrone est ca lcu lé  à  parti r 
du  rapport  de  rotation  en tre  ces  deux broches.  

Rapport de  vi tesses  =  
synchrone broche la de rotations

principale broche la de rotations
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Les  rotations  de  la  broche  principa le  doiven t être  saisies  sous  forme d 'entiers.  

1 2 . 1 85  Rotations  de  broche synchrone  ou  IDN  S-0-0227  

1 2 . 1 85. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  242  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  242  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0227  

Attribut  Valeur 

Nom  Rotati ons  de  broche  synchrone  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  1  [rotati on  de  broche  synch rone]  

 

1 2. 1 85.2  Description  

Se reporter aux rotations  de  broche  pri ncipale  (S-0-0226)  pour le  rapport  de  vi tesses.  

Les  rotations  de  la  broche  synchrone doivent être  sa is ies  sous  forme d 'entiers.  

1 2. 1 86  Fenêtre  de  posi tion  de  synchronisation  ou  IDN  S-0-0228  

1 2 . 1 86. 1  Attributs  

Le  Tableau  243  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  243  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0228  

Attribut  Valeur 

Nom  Fenêtre  de  pos i ti on  de  synch ron isation  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 86.2  Description  

Si ,  lors  de  l a  synchron isation ,  l a  d i fférence en tre  l a  va leur de  cons igne  de  pos i ti on  synchrone  
de  l a  broche  pri ncipa le  et l a  va leur de  retour en  pos i ti on  de  la  broche  synchrone re lève  de  l a  
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fenêtre  de  synchron isati on ,  l e  d isposi ti f d 'en traînement défin i t  l 'é tat de  synchron isation  (voir 
S-0-0308).  S i  nécessaire,  l 'état de  fonctionnement de  synchron isation  peu t être  affecté  à  un  
b i t  d 'état  en  temps  réel  du  mot d 'état de  d ispos i ti f d 'en traînement et  transféré  à  l 'un i té  de  
commande.  

1 2. 1 87  Limi te  d 'erreur de  position  de  synchronisation  ou  IDN  S-0-0229  

1 2 . 1 87. 1  Attributs  

Le  Tableau  244  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  244 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0229  

Attribut  Valeur 

Nom  Lim i te  d 'erreu r d e  posi ti on  de  synch ron isation  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on :  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 87.2  Description  

Si ,  lors  de  l a  synchron isation ,  l a  d i fférence en tre  l a  va leur de  cons igne  de  pos i ti on  synchrone  
de  l a  broche  principale  et l a  va leur de  retour en  posi ti on  de  la  broche  synchrone devien t p lus  
importante  que  l a  va leur l im i te  d 'erreur de  synchron isation ,  l e  d isposi ti f d 'en traînement défin i t  
l 'état  d 'erreur de  synchron isation  (voir S-0-0309).  S i  nécessai re,  l 'état d 'erreur de  
synchron isation  peut  être  affecté  à  un  b i t  en  temps  réel .  

1 2. 1 88  Décalage de  posi tion  synchrone ou  IDN  S-0-0230   

1 2 . 1 88. 1  Attributs  

Le  Tableau  245  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  245 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0230  

Attribut  Valeur 

Nom  Décal age  de  posi ti on  synch rone  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on :  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 88.2  Description  

Ce paramètre  décri t  l 'ang le  de  décalage  en tre  les  poin ts  de  référence pour les  broches  
principale  et synchrone.  

1 2. 1 89  Ensemble  de  paramètres  réels  ou  IDN  S-0-0254  

1 2 . 1 89. 1  Attributs  

Le  Tableau  246  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  246 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0254 

Attribut  Valeur 

Nom  Ensemble  de  paramètres  rée l s  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 89.2  Description  

Ce paramètre  mémorise  l 'ensemble  de  paramètres  acti fs  actuels  dans  le  d isposi ti f 
d 'en traînement.  S i  un  ensemble  de  paramètres  est à  commuter,  i l  est importan t que  
l 'ensemble  de  paramètres  consécuti fs  su ivan t soi t  actual isé  et correct,  et présélectionné  l ors  
du  choix de  l 'ensemble  de  paramètres  (S-0-021 7).  L'ensemble  de  paramètres  0  doi t  être  acti f 
dans  chaque d isposi ti f d 'en traînement avan t et  l ors  de  l ' i n i ti al i sation .  Le  Tableau  247  présente  
l es  détai l s  des  va leu rs  val ides.  
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Tableau  247  – Structure  de  l 'ensemble  de  paramètres  réels  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

2  à  0    

 Ensemble  de  paramètres  0  acti f 000  

 Ensemble  de  paramètres  1  acti f 001  

 Ensemble  de  paramètres  2  acti f 01 0  

 Ensemble  de  paramètres  3  acti f 01 1  

 Ensemble  de  paramètres  4  acti f 1 00  

 Ensemble  de  paramètres  5  acti f 1 01  

 Ensemble  de  paramètres  6  acti f 1 1 0  

 Ensemble  de  paramètres  7  acti f 1 1 1  

1 5  à  3  (Réservé)   

 

1 2. 1 90  Rapport d 'engrenage  réel  ou  IDN  S-0-0255 

1 2 . 1 90. 1  Attributs  

Le  Tableau  248  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  248  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0255 

Attribut  Valeur 

Nom  Rapport  d 'eng renage  réel  

Vers ion   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 90.2  Description  

Ce paramètre  mémorise  l e  rapport d 'engrenage  acti f actuel  dans  le  d ispos i ti f d 'en traînement.  
S i  l e  rapport d 'engrenage est à  commuter,  i l  est important que  l e  rapport d 'engrenage 
consécuti f su ivant  soi t  actual isé  et correct.  I l  doi t  être  également présélectionné  l ors  du  choix 
du  rapport  d 'engrenage  (S-0-021 8).  

Le  Tableau  249  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  
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Tableau  249  – Structure  du  rapport  d 'engrenage réel  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

2  à  0    

 Rapport  d 'eng renage  0  acti f 000  

 Rapport  d 'eng renage  1  acti f 001  

 Rapport  d 'eng renage  2  acti f 01 0  

 Rapport  d 'eng renage  3  acti f 01 1  

 Rapport  d 'eng renage  4  acti f 1 00  

 Rapport  d 'eng renage  5  acti f 1 01  

 Rapport  d 'eng renage  6  acti f 1 1 0  

 Rapport  d 'eng renage  7  acti f 1 1 1  

1 5  à  3  (Réservé)   

 

1 2. 1 91  Facteur de  mu l tipl ication  1  ou  IDN  S-0-0256   

1 2 . 1 91 . 1  Attributs  

Le  Tableau  250  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  250  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0256  

Attribut  Valeur 

Nom  Facteur de  mu l ti p l i cati on  1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 91 .2  Description  

Le  facteur de  mu l ti p l ication  1  défin i t  l e  facteur par lequel  l e  s ignal  de  retour du  moteur est  
mu l tip l i é  dans  le  d ispos i ti f d 'entraînement (voi r S-0-01 1 6).  Le  facteur de  mu l ti pl ication  1  peut 
également être  déterm iné  par l e  d isposi ti f d 'en traînement,  compte  tenu  de  l a  “Capaci té  de  
débattement maximale”  (S-0-0278).  

La  résolu tion  i n terne  du  d isposi ti f d 'entraînement pour le  codeur du  moteur est déterm inée  à  
parti r de  l a  résolu tion  de  l a  réaction  1  (S-0-01 1 6)  et  du  facteur de  mu l tip l ication  1 .  

1 2. 1 92  Facteur de  mu l tipl ication  2  ou  IDN  S-0-0257  

1 2 . 1 92. 1  Attributs  

Le  Tableau  251  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  251  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0257  

Attribut  Valeur 

Nom  Facteur de  mu l ti p l i cati on  2  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 92.2  Description  

Le facteur de  mu l tip l ication  2  défin i t  l e  facteur par lequel  l e  s i gnal  de  retour EXTERNAL est  
mu l tip l i é  dans  le  d ispos i ti f d 'entraînement (voi r S-0-01 1 7).  Le  facteur de  mu l ti pl ication  2  peut 
également être  déterm iné  par l e  d isposi ti f d 'en traînement,  compte  tenu  de  l a  “Capaci té  de  
débattement maximale”  (S-0-0278).  

La  résolu tion  i n terne  du  d isposi ti f d 'en traînement pour l e  codeur externe  est déterm inée  à  
parti r de  l a  résolu tion  de  l a  réaction  2  (S-0-01 1 7)  et  du  facteur de  mu l tip l ication  2 .  

1 2. 1 93  Position  cible  ou  IDN  S-0-0258   

1 2 . 1 93. 1  Attributs  

Le  Tableau  252  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  252  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0258  

Attribut  Valeur 

Nom  Posi ti on  cib le  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 93.2  Description  

Dans  l e  mode  “ I n terpolation” ,  l 'asservissement transmet l a  “Pos i tion  cib le”  sous  forme de  
commande au  d ispos i ti f d 'en traînement.  Le  d ispos i ti f d 'en traînement se  déplace  vers  l a  
pos i tion  cib le,  compte  tenu  de  l a  vi tesse  de  pos i tionnement (S-0-0259),  de  l 'accélération  de  
pos i tionnement (S-0-0260)  et  du  pos i tionnement par à-coups  (S-0-01 93).  
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1 2 . 1 94 Vi tesse  de  positionnement ou  IDN  S-0-0259   

1 2 . 1 94. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  253  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  253  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0259  

Attribut  Valeur 

Nom  Vi tesse  de  posi ti onnement  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0045   

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2. 1 94.2  Description  

La  “vi tesse  de  pos i ti onnement"  est u ti l i sée  dans  l es  modes  de  fonctionnement " I n terpolation”  
et "Pos i tionnement"  comme vi tesse  de  déplacement pour atteindre  l a  “Posi ti on  cib le  acti ve”  
(S-0-0430).  

1 2. 1 95  Accélération  de  posi tionnement ou  IDN  S-0-0260  

1 2 . 1 95. 1  Attributs  

Le  Tableau  254  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  254 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0260  

Attribut  Valeur 

Nom  Accélération  de  posi ti onnement  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-01 61  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2. 1 95.2  Description  

L'“accélération  de  pos i ti onnement"  est u ti l i sée  dans  l es  modes  de  fonctionnement 
" I n terpolation”  et "Posi tionnement"  comme le  taux d 'accélération  et de  décélération  vers  et à  
parti r de  l a  vi tesse  de  posi tionnement (S-0-0259).  
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S i  le  d ispos i ti f d 'en traînement prend  en  charge  l a  décélération  de  pos i ti onnement (S-0-0359),  
une  décélération  d isti ncte  peu t a lors  être  aj ustée.  

1 2. 1 96  Fenêtre  de  posi tion  approximative  ou  IDN  S-0-0261  

1 2 . 1 96. 1  Attributs  

Le  Tableau  255  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  255 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0261  

Attribut  Valeur 

Nom  Fenêtre  de  pos i ti on  approximative  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on :  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2. 1 96.2  Description  

Lorsque  la  d i fférence  en tre  la  va leur de  cons igne  de  posi ti on  cumu lée  et l a  va leur de  retour 
en  pos i ti on  se  s i tue  dans  l ' i n terval le  de  la  "fenêtre  de  posi tion  approximative",  le  d isposi ti f 
d 'en traînement défin i t  a l ors  l 'état  “En  posi tion  approximative”  (S-0-0341 ).  S i  nécessaire,  l 'état  
'en  pos i tion  approximative'  est affecté  à  un  b i t  en  temps  réel .  

1 2. 1 97  Commande  de  procédure  de  défauts  de  charge  ou  IDN  S-0-0262  

1 2 . 1 97. 1  Attributs  

Le  Tableau  256  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  256  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0262  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  défauts  de  charge  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2 . 1 97.2  Description  

Lorsque  l e  maître  défin i t  et  acti ve  la  commande  de  procédure  de  "défauts  de  charge",  les  
paramètres  par défau t (ensemble  de  paramètres  de  base)  sont activés.  La  portée  et l e  
con tenu  des  paramètres  par défaut (par exemple,  va leurs  l im i tes,  paramètres  de  boucle  de  
vi tesse,  etc. )  sont déterm inés  par le  fourn isseur du  d ispos i ti f d 'en traînement.  Les  paramètres  
par défaut ne  son t pas  optim isés  pour l 'appl ication  respective;  i l s  permetten t en  revanche un  
i n terfonctionnement sans  problème en tre  l 'ampl i ficateur et  l e  moteur.   

NOTE  Ce  paramètre  peu t  en traîner l a  réécri tu re  des  paramètres  optim isés,  et  l a  suppression  du  contrôle  
enreg istré  de  l '  “ I D  du  d i spos i ti f d 'en traînement”  (S-0-0271 ).  

1 2. 1 98  Commande  de  procédure  de  mémoire  de  travai l  de  charge ou  IDN  S-0-0263  

1 2 . 1 98. 1  Attributs  

Le  Tableau  257  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  257  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0263  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  mémoi re  de  travai l  de  charge  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 98.2  Description  

Lorsque  l e  maître  défin i t  et  active  l a  commande de  procédure  de  "mémoire  de  travai l  de  
charge",  tou tes  l es  données  nécessaires  au  fonctionnement (voi r "L iste  des  IDN  de  tou tes  les  
données  de  fonctionnement de  sauvegarde"  S -0-01 92)  sont chargées  de  la  mémoire  non  
volati l e  du  d ispos i ti f d 'entraînement dans  sa  "mémoire  acti ve" .  

Après  m ise  sous  tens ion ,  l e  d isposi ti f d 'en traînement transfère  automatiquement l es  données  
de  la  mémoire  non  volati l e  dans  la  mémoire  acti ve.  

NOTE  Cette  commande  de  procédu re  en traîne  l a  réécri tu re  des  paramètres  acti fs .  

1 2. 1 99  Commande  de  procédure  de  mémoire  de  travai l  de  sauvegarde  ou  IDN  S-0-0264  

1 2 . 1 99. 1  Attributs  

Le  Tableau  258  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  258  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0264 

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  mémoi re  de  travai l  de  sauvegarde  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2. 1 99.2  Description  

Lorsque  l e  maître  défin i t  et  active  l a  commande de  procédure  de  "mémoire  de  travai l  de  
sauvegarde",  tou tes  les  données  nécessai res  au  fonctionnement (voi r "Liste  des  IDN  de  
toutes  l es  données  de  fonctionnement de  sauvegarde"  S-0-01 92)  sont chargées  de  la  
"mémoire  acti ve"  du  d isposi ti f d 'en traînement dans  sa  mémoire  non  volati l e.  

NOTE  Cette  commande  de  procédu re  en traîne  l a  réécri tu re  des  paramètres  sauvegardés  précédemment.  

1 2.200  Choix de  la  l angue  ou  IDN  S-0-0265  

1 2 .200. 1  Attributs  

Le  Tableau  259  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  259  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0265  

Attribut  Valeur 

Nom  Choi x d e  l a  l angue  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.200.2  Description  

Ce paramètre  permet de  sélectionner une  des  langues  d ispon ib les  dans  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement (voi r S-0-0266).  En  mod i fiant  l e  choix de  l a  l angue,  l e  texte  contenu  dans  le  
d isposi ti f d 'en traînement s ’affiche  dans  la  nouvel le  l angue,  te l  que  

– NOM  (É lément de  b loc de  données  2)  

– UN ITÉS (É lément de  b loc de  données  4)  et  

– D iagnostic  (S-0-0095)  

Le  Tableau  260  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  
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Tableau  260  – Structure  du  choix de  l a  l angue:  Codes  de  langue  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

4  à  0    

 Al l emand  00000  

 Ang lai s  00001  

 França is  0001 0  

 Espagnol  0001 1  

 I ta l i en  001 00  

 Portugais  001 01  

 Polonais  001 1 0  

 Hongrois  001 1 1  

 Russe  (ensemble  de  caractères  i nd ivi duel s)  01 000  

 Suédois  01 001  

 Danois  01 01 0  

 Norvég ien  01 01 1  

7  à  5  Réservé   

1 1  à  8    

 Ensemble  de  caractères  pou r i n terface  SERCOS  (ASCI I )  0000  

1 5  à  1 2  Réservé   

 

1 2.201  Liste  des  l angues  d ispon ibles  ou  IDN  S-0-0266  

1 2 .201 . 1  Attributs  

Le  Tableau  261  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  261  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0266  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  l angues  d i spon ib l es  

Version   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

NOTE  Codes  de  l angues:  voi r S -0-0265.  

 

1 2.201 .2  Description  

Cette  l i s te  con tient l es  codes  de  toutes  l es  l angues  actuel lement d ispon ib les  dans  l e  d isposi ti f 
d 'en traînement,  déd iés  au  choix  de  la  langue  (voi r S-0-0265).  Cette  l i s te  est requ ise  l orsque  
l e  d ispos i ti f d 'en traînement ne  peu t pas  gérer ou  sauvegarder s imu l tanément toutes  l es  
l angues  dans  sa  mémoire.  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 680  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

1 2.202  Mot de  passe ou  IDN  S-0-0267   

1 2 .202. 1  Attributs  

Le  Tableau  262  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  262  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0267  

Attribut  Valeur 

Nom  Mot d e  passe  

Version   

Longueur a  1 ,  variable  

Format d 'affi chage  Texte  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

NOTE  Voi r données  de  fonctionnement  avec l ongueur et  type  de  données  de  caractères  ASCI I  variab les.  

a  Longueur de  données:  32  caractères  au  maximum .  

 

1 2.202.2  Description  

SERCOS prend  en  charge  l es  mots  de  passe  qu i  peuvent être  u ti l i sés  pour la  protection  en  
écri ture  des  paramètres  chois is ,  arch ivés  dans  l e  d isposi ti f d 'en traînement.  S-0-0267  permet 
de  mod i fier l es  mots  de  passe,  a i nsi  que  d 'activer et  de  désactiver l a  protection  en  écri ture.  

La  l ongueur d 'un  mot de  passe  doi t ê tre  comprise  entre  3  et 1 0  caractères  ASCI I .  Les  
caractères  acceptables  i ncluent l 'a l phabet à  26  caractères,  en  majuscu les  et en  m inuscu les  
(A à  Z,  a  à  z) .  La  reconnaissance des  caractères  est sensib le  à  l a  casse.  Les  caractères  
numériques  0  à  9  son t  également acceptables.  Le  mot de  passe  est  arch ivé  dans  une  
mémoire  d 'en traînement non  volati l e.  

S i  une  in terface  de  contrôle  ou  opérateur ten te  de  mod i fier un  mot de  passe  énuméré  dans  la  
" l i ste  des  IDN  des  données  protégées  par mot de  passe"  (S -0-0279),  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement génère  l e  message d 'erreur su ivan t dans  l e  canal  de  service:  

Code  d 'erreur:  0x7009  “Les  données  de  fonctionnement son t protégées  en  écri ture  par 
un  mot de  passe".  

Lecture  du  mot de  passe actuel :  

Les  mots  de  passe  ne  peuvent pas  être  l us .  S i  l 'u ti l i sateur tente  de  l i re  S -0-0267  sur l e  canal  
de  service,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement ne  transmet pas  l e  mot de  passe.  Une  chaîne  de  1 0  
caractères  astérisques  (code  ASCI I  2AH=*)  est transm ise  en  l i eu  et  p l ace  (“**********”)  

Modification  du  mot de  passe  

Afin  de  mod i fier l e  mot de  passe,  i l  est transm is  au  d ispos i ti f d 'entraînement le  mot de  passe  
actuel l ement acti f,  l e  nouveau  mot de  passe  et une  seconde véri fication  du  nouveau  mot de  
passe  via  l e  canal  de  service  (voir F i gure  46) .  Un  caractère  espace (ASCI I  0x20)  permet de  
dél im i ter l es  mots  de  passe.  Le  nouveau  paramètre  et l a  copie  de  véri fication  doivent  
correspondre  pour permettre  au  d ispos i ti f d 'entraînement d 'accepter l a  mod i fication .  La  
mod i fication  du  mot de  passe  en traîne  l 'acti vation  de  l a  protection  en  écri ture.  
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New Password New Password Old Password    Length 

3-1 0 Characters 

Spaces 

2 x 2  Byte maximum 32 Bytes 

3 -1 0 Characters 3 -1 0 Characters 

IEC  

  

Ang lais  Français  

Spaces  Espaces  

Characters  Caractères  

Length  Longueur 

Old  password  Ancien  mot de  passe  

New password  Nouveau  mot  de  passe  

Bytes  Octets  

Figure 46  – Modification  du  mot de  passe  

Activation  de  la  protection  en  écri tu re  du  mot  de  passe   

La  protection  en  écri tu re  du  mot de  passe  est acti vée:  

•  par l e  cycle  d 'a l imentation  (suppression  et réappl i cation)  du  d isposi ti f d 'en traînement,  

•  par l a  ten tati ve  de  transm ission  de  S-0-0267  au  d isposi ti f d 'en traînement au  moyen  de  
tout  élément au tre  que  le  mot de  passe  actuel .  

L'acti vation  de  l a  protection  en  écri ture  ne  mod i fie  pas  les  b i ts  28 ,  29  ou  39  dans  l 'attribu t,  et 
affecte  tous  l es  paramètres  spéci fi és  par l e  fourn isseur du  d ispos i ti f d 'en traînement ou  
l 'u ti l i sateur dans  l a  ” l i s te  des  I DN  des  données  protégées  par mot de  passe”  (S-0-0279).  

Désactivation  de  la  protection  en  écri ture  du  mot de  passe   

La  transm ission  de  S-0-0267  au  d ispos i ti f d 'entraînement avec le  mot de  passe  actuel lement 
acti f désactive  la  protection  en  écri ture.  Les  paramètres  affectés  par l a  protection  en  écri ture  
du  mot de  passe  peuvent a lors  être  mod i fiés.  

Avec chaque accès  en  écri ture  qu i  ne  mod i fie  pas  l e  mot de  passe,  désactive  ou  active  l a  
protection  en  écri ture  du  mot de  passe,  l e  d isposi ti f d 'entraînement renvoie  l e  message  
d 'erreur “Données  non  val i des”  (É lément 7,  01 1 1 ,  code  1 000)  via  l e  canal  de  service.  Dans  l e  
cas  d 'un  mot de  passe  inconnu ,  un  mot de  passe  maître  conçu  par l e  fourn isseur doi t  
permettre  de  désactiver l a  protection  en  écri ture  du  mot de  passe.  Ce  mot de  passe  doi t  
tou jours  être  fourn i  comme "mot de  passe  actuel " ,  ou tre  l e  mot de  passe  spéci fié  par 
l 'u ti l i sateur.  Le  fourn isseur du  d isposi ti f d 'en traînement doi t  j o i ndre  ce  mot  de  passe  ou  un  
au tre  mot de  passe  dans  l a  documentation  d 'accompagnement du  d isposi ti f,  d e  sorte  que  
l 'u ti l i sateur pu isse  configurer son  propre  mot de  passe.  

1 2 .203  Rég lage  angu lai re  ou  IDN  S-0-0268   

1 2 .203. 1  Attributs  

Le  Tableau  263  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  263  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0268  

Attribut  Valeur 

Nom  Rég l age  angu l ai re  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.203.2  Description  

Ce paramètre  décri t  u n  rég lage  angu la i re  absolu  relati f au  poin t de  référence de  l a  broche  
synchrone.  Ce  paramètre  permet un  certain  p i votement de  l a  broche  synchrone par rapport  à  
l a  broche  pri ncipale .  Les  s i tuations  te l l es  que  l es  arrangements  dans  l esquels  l 'orien tation  de  
l a  broche  de  changement d 'ou ti l  est d i fférente  de  l a  pos i tion  de  transfert de  l a  broche,  
peuven t appl i quer ce  paramètre.  

1 2.204 IDN  S-0-0269  Mode d 'archivage  

1 2 .204. 1  Attributs  

Le  Tableau  264  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  264 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0269  

Attribut  Valeur 

Nom  Mode  d 'arch ivage  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.204.2  Description  

Le paramétrage  du  mode  d 'arch ivage  déterm ine  s i  l es  données  reçues  par l e  canal  de  service  
son t arch ivées  provisoi rement (par exemple,  dans  une  mémoire  RAM),  ou  de  façon  
permanente  (par exemple,  EEPROM).  Les  données  (numéros  IDN)  concernées  par le  
paramétrage  du  mode d 'arch ivage  doiven t être  défin ies  par l e  fourn isseur du  d ispos i ti f 
d 'en traînement dans  l a  documentation  d 'accompagnement.  Seu l  l e  b i t  0  est défi n i  dans  les  
données  de  fonctionnement (voi r Tableau  265).  
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Tableau  265 – Structure  du  mode  d 'arch ivage  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Données  arch i vées  de  façon  permanente  0  

 Données  arch i vées  de  façon  provisoi re  1  

 

1 2.205  Liste  des  IDN  de  données  de  fonctionnement de  sauvegarde sélectionnées  ou  
IDN  S-0-0270   

1 2 .205. 1  Attributs  

Le  Tableau  266  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  266 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0270  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  I DN  de  données  de  fonctionnement  de  sauvegarde  sélectionnées  

Version   

Longueur 2 ,  variable  

Format d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.205.2  Description  

Cet I DN  permet de  défin i r u n  sous-ensemble  d 'un  ensemble  de  paramètres  complet du  
d isposi ti f d 'en traînement qu ' i l  convient de  sauvegarder dans  sa  mémoi re  non  volati l e.  La  
commande de  procédure  "Commande de  procédure  de  mémoire  de  travai l  de  sauvegarde  
sélectionnée"  (S-0-0293),  arch ive  un iquement l es  données  de  fonctionnement de  ces  
numéros  IDN  dans  l a  mémoire  non  volati l e .  

1 2.206  ID  du  d ispositi f d 'entraînement ou  IDN  S-0-0271   

1 2 .206. 1  Attributs  

Le  Tableau  267  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  267  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0271  

Attribut  Valeur 

Nom  I D  du  d i sposi ti f d 'en traînement  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.206.2  Description  

Cet I DN  est fourn i  par l e  d ispos i ti f d 'en traînement pour l 'u ti l i sation  de  l a  commande.  Le  
paramètre  doi t  être  arch ivé  par l e  d isposi ti f d 'en traînement dans  une  mémoire  non  volati le .  

Les  commandes  peuven t u ti l i ser ce  paramètre  pour arch iver un  ID  un ique  dans  chaque  
d isposi ti f d 'entraînement.  La  commande peu t déterm iner,  en  comparan t l a  va leur de  cet I DN  
dans  chaque d isposi ti f d 'en traînement avec une  l i ste  arch ivée  dans  la  commande,  s i  un  
d isposi ti f d 'entraînement ou  son  l og iciel  a  été  échangé.  S i  l es  deux va leurs  ne  son t pas  
égales,  l a  commande peu t générer un  d iagnostic desti né  au  personnel  en  charge  du  
démarrage  avec des  recommandations  concernant  l a  reprise.  

La  commande  de  procédure  de  défau ts  de  charge  (S-0-0262)  supprime l ' I D  du  d isposi ti f 
d 'en traînement,  mettant tous  les  bi ts  à  0 .  

1 2.207  Pourcentage  de  plage de  vi tesse  ou  IDN  S-0-0272  

1 2 .207. 1  Attributs  

Le  Tableau  268  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  268  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0272  

Attribut  Valeur 

Nom  Pourcentage  de  p l age  de  vi tesse  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 01  

Un i té  %  

 

1 2.207.2  Description  

Le pourcentage  de  plage  de  vi tesse  fai t  référence à  un  pourcentage  de  l a  “Valeur de  consigne  
de  vi tesse”  (S-0-0036) .  Voi r I DN  330  pour des  in formations  supplémentai res.  S i  l 'on  
déterm ine  que  l a  va leur de  retour en  vi tesse  (S-0-0040)  se  s i tue  dans  une  p lage  de  l a  
commande de  vi tesse  défin ie  par ce  pourcentage,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement défin i t  l 'é tat  
"nretou r  =  ncommande"  (S-0-0330).  
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1 2 .208  Temps  de  retard  maximum de  mise  hors  tension  du  d ispositi f d 'entraînement 
ou  IDN  S-0-0273  

1 2 .208. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  269  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  269  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0273  

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  de  retard  maximum  de  m ise  hors  tension  d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

Version   

Longueur CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  2  
CP1 6/3:  4  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 1  

Un i té  ms  

 

1 2.208.2  Description  

Le "temps  de  retard  maximum  de  m ise  hors  tens ion  du  d isposi ti f d 'entraînement"  est  
déclenché après  ré in i ti al isation  de  "m ise  hors  tens ion  du  d isposi ti f d 'entraînement"  (b i t  1 5,  
mot de  commande).  Après  écou lement du  " temps  de  retard  maximum  de  m ise  hors  tens ion  du  
d isposi ti f d 'en traînement“ ,  i l  est  procédé  au  verrou i l lage  du  fre in  et  l e  couple  est  désactivé.  

1 2.209  Valeur de  décalage  de  coordonnées  ou  IDN  S-0-0275 

1 2 .209. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  270  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  270  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0275 

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  décal age  de  coordonnées  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   
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1 2.209.2  Description  

La commande de  procédure  de  décalage  du  système de  coordonnées  (S-0-01 99)  permet à  l a  
va leur de  décalage  de  coordonnées  de  décaler le  système de  coordonnées  du  d ispos i ti f 
d 'en traînement.  

1 2 .21 0  Commande  de  procédure  de  Retour à  l a  p lage modu lo  ou  IDN  S-0-0276  

1 2 .21 0. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  271  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  271  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0276  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  retour à  l a  p l age  Modu lo  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.21 0.2  Description  

L'acti vation  de  l a  commande “Commande de  procédure  de  retour à  l a  p lage  Modu lo”  en traîne  
un  nouveau  calcu l  des  pos i tions  commandée  et réel le  posi ti ves  et négatives,  a ins i  q ue  des  
valeurs  angu lai res,  sur l a  base  de  l a  va leur Modu lo  (S-0-01 03),  en  pos i ti ons  commandée  et  
réel l e  pos i ti ves.  

Tant que  la  commande  est acti ve,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement i gnore  l es  valeurs  de  cons igne  
cycl iques.  

Les  b i ts  "État de  la  va leur de  retour en  pos i tion  (S-0-0403)  et  "État de  l a  va leur de  cons igne  
de  pos i tion  (S-0-0404)  ne  sont  pas  affectés  par cette  commande.  

Cette  commande est exécu tée  avec succès  par l e  d isposi ti f d 'entraînement l orsque  tous  l es  
ca lcu ls  nécessaires  sont  effectués.  

Avan t que  l 'un i té  de  commande annu le  l a  commande,  e l le  doi t  également aj uster sa  
commande de  posi tion  sur l a  va leur de  calcu l  du  d ispos i ti f d 'en traînement.  

Après  annu lation  de  l a  commande,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement i n fl ue  à  nouveau  sur l a  
commande pour l e  mode de  fonctionnement sélectionné.  

La  commande s 'achève  avec un  défau t,  l orsque  le  d isposi ti f d 'en traînement détecte  une  
erreur lors  des  calcu ls  spéci fi ques  à  l a  commande.  

Cette  commande i n fl ue  sur le  d ispos i ti f d 'entraînement,  l orsque  l e  paramètre  “Type  de  m ise  à  
l 'échel le  des  données  de  pos i tion”  (S-0-0076)  est programmé pour un  format absolu .  
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1 2 .21 1  Type de  retour en  position  1  ou  IDN  S-0-0277  

1 2 .21 1 . 1  Attribu ts  

Le  Tableau  272  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  272  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0277  

Attribut  Valeur 

Nom  Type  de  retour en  posi ti on  1  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.21 1 .2  Description  

Le paramètre  du  type  de  retour en  pos i ti on  1  se  rapporte  un iquement à  un  retour du  moteur.  
Ce  paramètre  est programmé pour défin i r l es  cond i ti ons  correspondantes  qu i  s 'appl i quent au  
retour du  moteur (voi r également S-0-01 1 5).  En  fonction  du  type  de  codeur u ti l i sé ,  p l us ieurs  
b i ts  dans  ce  paramètre  peuvent être  sais i s  en  protection  d 'écri ture.  Cette  i n formation  (par 
exemple  bi t  6)  est fourn ie  par l e  codeur et ne  peu t donc pas  être  mod i fiée .  

Le  Tableau  273  présente  l es  déta i l s  des  valeurs  va l i des.  
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Tableau  273  – Structure  du  type  de  retour en  posi tion  1  

Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

0  Type  de  retour   

  Retour en  rotation  (S-0-01 1 7)  0  

  Retour l i néa i re  (S-0-01 1 8)  1  

1  Retour codé  pou r l a  d i stance    

  Pas  de  marques  de  référence  codées  pou r l a  d i stance  0  

  Marques  de  référence  codées  pou r l a  d i stance  

(S-0-01 65,  S -0-01 66)  
1  

2  Résol u tion  de  retour (S -0-01 1 8)    

  Résol u tion  =  métri que  0  

  Résol u tion  =  pouces  1  

3  Polari té  de  sens    

  Non  i nversée  0  

  I nversée  1  

4  Grandeur d ' impu ls ion  au  
marqueu r 

 
 

  Une  seu le  impu ls ion  au  marqueur de  référence  un i quement  0  

  Impu ls ion  au  marqueu r d e  référence  cycl i que  mu l ti pl e  1  

5  Structure  du  retour codé  pou r l a  
d i s tance  

 
 

  Comptage  posi ti f avec sens  pos i ti f 0  

  Comptage  négati f avec sens  pos i ti f 1  

7 ,  6  Type  de  système  de  mesure  et  
éva luati on  

 
 

  Système de  mesure  rel ati f ( i ncrémental ,  pas  d 'éval uation  
absolue)  

x0  

  Système de  mesure  absol u  
(Éva luati on  absol ue  d u  système  de  mesure.  L ' i n i ti a l i sation  
de  l a  posi ti on  est  véri fi ée  par l e  d i spos i ti f d 'en traînement.  
Défi n i ti on  de  posi ti on  absol ue  S-0-0447  a  été  réal i sée  pour 
l e  retou r à  l a  posi ti on  de  référence. )  

01  

  U ti l i sation  i ncrémentale  d 'un  système  de  mesure  absolu  
(Pas  de  con trôl e  de  l ' i n i t i a l i sati on  de  l a  posi ti on .  Défi n i ti on  
de  posi ti on  absolue  S-0-0447  n 'est  pas  d i spon ib l e.  Pou r l e  
retour à  l a  posi ti on  de  référence,  l 'axe  u ti l i se  S -0-01 48  ou  
S-0-01 46)  

1 1  

8  (Réservé)    

9  Évaluation  du  marqueur cycl i q ue    

  Non  acti f 0  

  Acti f  
(pour l e  système  de  mesure  i n crémental  – pas  de  d i stance  
codée  – avec une  impu ls ion  au  marqueu r cycl i q ue,  u ti l i ser 
l a  fonction  "détection  de  marqueur cycl i que")  

1  

1 5  à  
1 0  

(Réservé)   
 

 

1 2.21 2  Capacité  de  débattement maximale  ou  IDN  S-0-0278  

1 2 .21 2. 1  Attributs  

Le  Tableau  274  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  274 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0278  

Attribut  Valeur 

Nom  Capaci té  de  débattement maximale  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.21 2.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r l a  p l age  val ide  des  données  de  pos i tion .  Pour les  axes  
Modu lo,  l a  va leur Modu lo  (S-0-01 03)  doi t être  programmée au  m in imum  Le  d isposi ti f 
d 'en traînement calcu le  le  facteur de  mu l tip l ication  1  au  moyen  du  rapport d 'engrenage,  de  l a  
constan te  d 'avance et de  l a  résolu tion  de  retour du  moteur (S-0-0256).  Le  d ispos i ti f 
d 'en traînement calcu le  le  facteur de  mu l tip l ication  2  au  moyen  du  rapport d 'engrenage,  de  l a  
constan te  d 'avance et  de  l a  résolu tion  de  retour externe  (S-0-0257).  

1 2.21 3  Liste  des  IDN  de  données  protégées  par mot de  passe  ou  IDN  S-0-0279   

1 2 .21 3. 1  Attributs  

Le  Tableau  275  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  275 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0279  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  I DN  de  données  protégées  par mot de  passe  

Version   

Longueur 2 ,  variable  

Format d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.21 3.2  Description  

L'u ti l i sateur peut sa is i r dans  cette  l i ste  des  I DN  l es  numéros  d ' I DN  dont i l  convien t que  l es  
données  de  fonctionnement soien t protégées  en  écri ture  par mot de  passe  (S-0-0267).  

1 2.21 4  Seu i l  d ' insuffisance de  capaci té  ou  IDN  S-0-0280  

1 2 .21 4. 1  Attributs  

Le  Tableau  276  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  276  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0280  

Attribut  Valeur 

Nom  Seu i l  d ' i nsu ffi sance  de  capaci té  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.21 4.2  Description  

Les  paramètres  d ' i nsuffisance  et  de  dépassement de  capaci té  son t requ is  un iquement l orsque  
l es  modes  Pos i tion ,  I n terpolation  contrôlée  par le  d ispos i ti f d 'en traînement,  Pos i ti onnement ou  
B locs  son t u ti l i sés  avec un  axe  à  rotation  sans  fin .  

Lorsque  l es  valeurs  d ' i nsuffisance  ou  de  dépassement de  capaci té  son t atte in tes  ou  
dépassées,  le  d ispos i ti f d 'en traînement effectue  un  ca lcu l  de  correction  au tomatique  sur les  
deux systèmes  de  pos i ti on  commandés  et réels.  

Les  seu i ls  d ' insuffisance  et de  dépassement de  capaci té  son t acti vés  dans  l e  paramètre  de  
polari té  de  posi tion  (S-0-0055)  lorsque  l e  paramètre  de  type  de  m ise  à  l 'échel l e  des  données  
de  pos i tion  (S-0-0076)  est défin i  pour un  format absolu .  

La  d i fférence entre  l es  “anciennes”  et  “nouvel l es"  commandes  de  pos i ti on  peu t ne  pas  être  
p lus  importan te  que  la  moi tié  de  l a  d i fférence en tre  l es  seu i ls  d ' i nsuffisance  et de  
dépassement de  capaci té.  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  

 (S-0-0281 ) – (S-0-0280) 

2 
= Différence de commande de position       
maximum  

Pour CP1 6/3:  

 (S-0-0281 ) – (S-0-0280) 

2 (tPcyc) 
= Différence de commande de position       
maximum  

1 2.21 5  Seu i l  de  dépassement de  capacité  ou  IDN  S-0-0281   

1 2 .21 5. 1  Attributs  

Le  Tableau  277  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  277  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0281  

Attribut  Valeur 

Nom  Seu i l  d e  dépassement  de  capaci té  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.21 5.2  Description  

Les  paramètres  d ' i nsuffisance  et  de  dépassement de  capaci té  son t requ is  un iquement l orsque  
l es  modes  Pos i tion ,  I n terpolation  contrôlée  par le  d ispos i t i f d 'en traînement,  Pos i ti onnement ou  
B locs  son t u ti l i sés  avec un  axe  à  rotation  sans  fin .  

Lorsque  l es  valeurs  d ' i nsuffisance  ou  de  dépassement de  capaci té  son t atte in tes  ou  
dépassées,  le  d ispos i ti f d 'en traînement effectue  un  ca lcu l  de  correction  au tomatique  sur les  
deux systèmes  de  pos i ti on  commandés  et réels.  

Les  seu i ls  d ' insuffisance  et de  dépassement de  capaci té  son t acti vés  dans  l e  paramètre  de  
polari té  de  posi tion  (S-0-0055)  lorsque  l e  paramètre  de  type  de  m ise  à  l 'échel l e  des  données  
de  pos i tion  (S-0-0076)  est défin i  pour un  format absolu .  

La  d i fférence entre  l es  “anciennes”  et  “nouvel l es"  commandes  de  pos i ti on  peu t ne  pas  être  
p lus  importan te  que  la  moi tié  de  l a  d i fférence en tre  l es  seu i ls  d ' i nsuffisance  et de  
dépassement de  capaci té.  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  

 (S-0-0281 ) – (S-0-0280) 

2 
= Différence de commande de position       
maximum  

Pour CP1 6/3:  

 (S-0-0281 ) – (S-0-0280) 

2 (tPcyc) 
= Différence de commande de position       
maximum  

1 2.21 6  Valeur de  consigne  de  posi tionnement ou  IDN  S-0-0282  

1 2 .21 6. 1  Attributs  

Le  Tableau  278  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  278  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0282  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  cons igne  de  posi ti onnement  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e :  S -0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.21 6.2  Description  

La  valeur de  consigne  de  posi tionnement  est envoyée  au  d ispos i ti f d 'entraînement  sous  l a  
forme d 'une  commande de  pos i tion  re lati ve  ( i ncrémenta le)  ou  absolue  lorsqu ' i l  est en  mode  
de  fonctionnement "Posi ti onnement".  Le  bascu lement du  b i t  0  de  “Mot de  commande  de  
posi tionnement”  (S-0-0346)  force  le  d ispos i ti f d 'en traînement à  a jouter ou  à  reprodu i re  l a  
va leur de  cons igne  de  pos i tionnement dans  “Posi tion  cib le  acti ve”  (S-0-0430),  et à  se  
déplacer vers  l a  nouvel l e  pos i ti on  en  tenan t compte  de  l a  vi tesse  de  posi tionnement (S-0-
0259),  de  l 'accélération  de  pos i tionnement (S-0-0260)  et  d u  pos i tionnement par à-coups  (S-0-
01 93).  

1 2 .21 7  Décalage de  coordonnées  actuel les  ou  IDN  S-0-0283  

1 2 .21 7. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  279  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  279  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0283  

Attribut  Valeur 

Nom  Décal age  de  coordonnées  actuel l es  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.21 7.2  Description  

Le d isposi ti f d 'en traînement calcu le  l e  décalage  entre  le  système actuel  et le  nouveau  
système de  coordonnées  (référencé  par rapport au  poin t de  référence mach ine)  via  l a  
“Commande de  procédure  de  défin i ti on  de  système de  coordonnées”  (S-0-01 97)  et  la  
“Commande  de  procédure  de  décalage  de  système de  coordonnées”  (S-0-01 99).  L'un i té  de  
commande est a lors  tou jours  capable  de  référencer la  pos i ti on  absolue  par rapport au  poin t  
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de  référence mach ine,  même lorsque  l e  système de  coordonnées  a  fa i t  l 'objet de  p l us ieurs  
décalages.  

1 2 .21 8  Mode de  fonctionnement secondai re  4  ou  IDN  S-0-0284  

1 2 .21 8. 1  Attributs  

Le  Tableau  280  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  280  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0284  

Attribut  Valeur 

Nom  Mode  de  foncti onnement secondai re  4   

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.21 8.2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  Les  modes  de  fonctionnement du  d isposi ti f d 'entraînement  
défin is  par ce  paramètre  deviennent acti fs  l orsque  l e  mode de  fonctionnement est  sé lectionné  
au  moyen  des  b i ts  1 1 ,  9  et 8  dans  l e  mot de  commande  du  message MDT.  Lorsqu 'un  
d isposi ti f d 'entraînement prend  en  charge  l es  modes  de  fonctionnement secondaires  4  à  7,  i l  
doi t  également prendre  en  charge  l e  b i t  1 1  dans  l e  mot de  commande et l e  b i t  1 0  dans  l e  mot 
d 'état  d 'entraînement.  Le  mode  de  fonctionnement activé  est i nd iqué  par l es  b i ts  1 0 ,  9  et  8  de  
l 'état  du  d ispos i ti f d 'en traînement dans  l e  message AT.  

Pour CP1 6/3:  Les  modes  de  fonctionnement du  d isposi ti f d 'en traînement défin is  par ce  
paramètre  deviennen t acti fs  l orsque  le  mode de  fonctionnement est sé lectionné  au  moyen  des  
b i ts  1 0,  9  et  8  dans  la  commande d 'en traînement (S-0-01 34).  Le  mode de  fonctionnement 
activé  est i nd iqué  par l es  b i ts  1 0,  9  et  8  de  l 'état  du  d ispos i ti f d 'en traînement (S-0-01 35).  Un  
d ispos i ti f d 'entraînement ne  doi t prendre  en  charge  que  l e  b i t  1 0  dans  l a  commande  
d 'en traînement et l 'état  du  d ispos i ti f d 'entraînement s ' i l  prend  en  charge  l es  modes  de  
fonctionnement secondai res  4  to  7 .  

1 2.21 9  Mode de  fonctionnement secondaire  5  ou  IDN  S-0-0285  

1 2 .21 9. 1  Attributs  

Le  Tableau  281  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  281  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0285 

Attribut  Valeur 

Nom  Mode  de  foncti onnement secondai re  5  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.21 9.2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  Les  modes  de  fonctionnement du  d isposi ti f d 'entraînement 
défin is  par ce  paramètre  deviennent acti fs  l orsque  l e  mode de  fonctionnement est  sé lectionné  
au  moyen  des  b i ts  1 1 ,  9  et 8  dans  l e  mot de  commande  du  message MDT.  Lorsqu 'un  
d isposi ti f d 'entraînement prend  en  charge  l es  modes  de  fonctionnement secondaires  4  à  7,  i l  
doi t  également prendre  en  charge  l e  b i t  1 1  dans  l e  mot de  commande et l e  b i t  1 0  dans  l e  mot 
d 'état  d 'entraînement.  Le  mode  de  fonctionnement activé  est i nd iqué  par l es  b i ts  1 0 ,  9  et  8  de  
l 'état  du  d ispos i ti f d 'en traînement dans  l e  message AT.  

Pour CP1 6/3:  Les  modes  de  fonctionnement du  d isposi ti f d 'en traînement défin is  par ce  
paramètre  deviennen t acti fs  l orsque  le  mode de  fonctionnement est sé lectionné  au  moyen  des  
b i ts  1 0,  9  et  8  dans  la  commande d 'en traînement (S-0-01 34).  Le  mode de  fonctionnement 
acti vé  est i nd iqué  par l es  b i ts  1 0,  9  et  8  de  l 'état  du  d ispos i ti f d 'en traînement (S-0-01 35).  Un  
d isposi ti f d 'en traînement ne  doi t prendre  en  charge  que  l e  b i t  1 0  dans  l a  commande 
d 'en traînement et  l 'état  du  d ispos i ti f d 'entraînement s ' i l  prend  en  charge  l es  modes  de  
fonctionnement secondai res  4  à  7 .  

1 2.220  Mode de  fonctionnement secondaire  6  ou  IDN  S-0-0286  

1 2 .220. 1  Attributs  

Le  Tableau  282  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  282  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0286  

Attribut  Valeur 

Nom  Mode  de  foncti onnement secondai re  6  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.220.2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  Les  modes  de  fonctionnement du  d isposi ti f d 'entraînement 
défin is  par ce  paramètre  deviennent acti fs  l orsque  l e  mode de  fonctionnement est  sé lectionné  
au  moyen  des  b i ts  1 1 ,  9  et 8  dans  l e  mot de  commande  du  message MDT.  Lorsqu 'un  
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d ispos i ti f d 'en traînement prend  en  charge  l es  modes  de  fonctionnement secondai res  4  à  7 ,  i l  
do i t  également prendre  en  charge  l e  b i t  1 1  dans  l e  mot de  commande et l e  b i t  1 0  dans  l e  mot 
d 'état  d 'entraînement.  Le  mode  de  fonctionnement acti vé  est ind iqué  par l es  b i ts  1 0 ,  9  et  8  de  
l 'état  du  d ispos i ti f d 'en traînement dans  l e  message AT.  

Pour CP1 6/3:  Les  modes  de  fonctionnement du  d ispos i ti f d 'en traînement défin is  par ce  
paramètre  deviennent acti fs  l orsque  le  mode de  fonctionnement est sé lectionné  au  moyen  des  
b i ts  1 0,  9  et  8  dans  la  commande d 'en traînement (S-0-01 34).  Le  mode de  fonctionnement 
acti vé  est i nd iqué  par l es  b i ts  1 0,  9  et  8  de  l 'état  d u  d isposi ti f d 'en traînement (S-0-01 35).  Un  
d ispos i ti f d 'entraînement ne  doi t prendre  en  charge  que  l e  b i t  1 0  dans  l a  commande 
d 'en traînement et l 'état  du  d isposi ti f d 'entraînement s ' i l  prend  en  charge  l es  modes  de  
fonctionnement secondai res  4  à  7 .  

1 2 .221  Mode de  fonctionnement secondai re  7  ou  IDN  S-0-0287   

1 2 .221 . 1  Attribu ts  

Le  Tableau  283  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  283  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0287  

Attribut  Valeur 

Nom  Mode  de  foncti onnement secondai re  7  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.221 .2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  Les  modes  de  fonctionnement du  d isposi ti f d 'entraînement 
défin is  par ce  paramètre  deviennent acti fs  l orsque  l e  mode de  fonctionnement est  sé lectionné  
au  moyen  des  b i ts  1 1 ,  9  et 8  dans  l e  mot de  commande  du  message MDT.  Lorsqu 'un  
d isposi ti f d 'entraînement prend  en  charge  l es  modes  de  fonctionnement secondaires  4  à  7,  i l  
doi t  également prendre  en  charge  l e  b i t  1 1  dans  l e  mot de  commande et l e  b i t  1 0  dans  l e  mot 
d 'état  d 'entraînement.  Le  mode  de  fonctionnement activé  est ind iqué  par l es  b i ts  1 0 ,  9  et  8  de  
l 'état  du  d ispos i ti f d 'en traînement dans  l e  message AT.  

Pour CP1 6/3:  Les  modes  de  fonctionnement du  d isposi ti f d 'en traînement défin is  par ce  
paramètre  deviennen t acti fs  l orsque  le  mode de  fonctionnement est sé lectionné  au  moyen  des  
b i ts  1 0,  9  et  8  dans  la  commande d 'en traînement (S-0-01 34) .  Le  mode de  fonctionnement 
activé  est i nd iqué  par l es  b i ts  1 0,  9  et  8  de  l 'état  du  d ispos i ti f d 'en traînement (S-0-01 35).  Un  
d ispos i ti f d 'entraînement ne  doi t prendre  en  charge  que  l e  b i t  1 0  dans  l a  commande 
d 'en traînement et l 'état  du  d ispos i ti f d 'entraînement s ' i l  prend  en  charge  l es  modes  de  
fonctionnement secondai res  4  à  7 .  

1 2.222  Liste  des  modes  de  fonctionnement pris  en  charge  ou  IDN  S-0-0292  

1 2 .222. 1  Attributs  

Le  Tableau  284  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  284 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0292  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  modes  de  fonctionnement  pri s  en  charge  

Version   

Longueur 2 ,  variable  

Format d 'affi chage  Hexadécimal  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.222.2  Description  

Dans  cette  l i ste,  l e  d isposi ti f d 'en traînement sa is i t  les  codes  (voi r Tableau  3)  pour tous  les  
modes  de  fonctionnement qu ' i l  prend  en  charge.  Ceci  n ' inclu t  pas  seu lement l es  modes  de  
fonctionnement normal isés  pris  en  charge,  mais  également l es  modes  de  fonctionnement 
spéci fiques  au  constructeur.  Cette  l i s te  permet à  l ' i n terface  de  con trôle  et à  l ' i n terface  
opérateur de  déterm iner les  modes  de  fonctionnement pris  en  charge  par le  d isposi ti f 
d 'en traînement.  

1 2.223  Commande  de  procédure  de  mémoire  de  travai l  de  sauvegarde  sélectionnée  ou  
IDN  S-0-0293   

1 2 .223. 1  Attributs  

Le  Tableau  285  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  285 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0293  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  de  procédu re  de  mémoi re  de  travai l  de  sauvegarde  sélectionnée  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.223.2  Description  

Lorsque  l e  maître  défin i t  et acti ve  l a  commande de  procédure  "mémoire  de  travai l  de  
sauvegarde  sé lectionnée",  tou tes  les  données  programmées  dans  l a  " l i s te  des  I DN  des  
données  de  fonctionnement de  sauvegarde  sélectionnées"  (S-0-0270)  son t chargées  de  l a  
"mémoire  active"  du  d isposi ti f d 'entraînement et  arch ivées  dans  sa  mémoire  non  volati le .  
Cette  commande  en traîne  l a  réécri tu re  des  paramètres  sauvegardés  précédemment.  

1 2.224 Valeur modu lo  de  séparation  ou  IDN  S-0-0294  

1 2 .224. 1  Attributs  

Le  Tableau  286  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  286 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0294 

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r modu lo  de  séparation  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale  1  

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.224.2  Description  

Si  l a  valeur modu lo  physique  n 'est  pas  programmée dans  la  va leu r modu lo  (S-0-01 03) ,  un  
facteur peut être  sais i  dans  ce  paramètre  afin  d 'adapter la  va leur modu lo  à  l a  va leu r modu lo  
phys ique.  

S i  l a  va leur modu lo  correspond  à  l a  valeur modu lo  physique,  le  facteur doi t a l ors  être  
programmé sur l a  valeur 1 .  

1 2.225  Temps  de  retard  d 'activation  du  d isposi ti f d 'entraînement  ou  IDN  S-0-0295 

1 2 .225. 1  Attributs  

Le  Tableau  287  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  287  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0295  

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  de  retard  d 'acti vation  d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 1  

Un i té  ms  

 

1 2.225.2  Description  

Lorsque  "acti ver l e  d isposi ti f d 'en traînement"  est défin i  (b i t  1 4 ,  mot de  commande),  le  " temps  
de  retard  d 'activation  du  d isposi ti f d 'entraînement"  est déclenché.  Le  couple  (actuel )  d u  
moteur est acti vé  en  prem ier après  ce  temps  de  retard .  Le  temps  de  retard  d 'activation  est  
requ is  l orsqu 'un  contacteur est  u ti l i sé  dans  l e  câble  du  moteur.   

1 2.226  Gain  d 'action  anticipatrice  relative  à  l a  vi tesse  ou  IDN  S-0-0296  

1 2 .226. 1  Attributs  

Le  Tableau  288  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  288  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0296  

Attribut  Valeur 

Nom  Gain  d 'action  an ti ci patri ce  rel at i ve  à  l a  vi tesse  

Version   

Longueur CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  2  ou  4  
CP1 6/3:  4  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

Un i té  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

 

1 2.226.2  Description  

L'action  an ticipatrice  re lati ve  à  l a  vi tesse  est  effecti ve  dans  l e  mode  de  fonctionnement 
“Asservissement de  posi ti on  sans  erreur su ivante  (sans  erreur)” ,  et  permet de  rédu i re  l 'erreur 
su ivante  dépendan t de  la  vi tesse.  La  commande est tenue  de  véri fi er l a  l ongueur des  
données  avant d 'accéder aux données.  

1 2.227  Distance  de  retour à  l a  posi tion  de  référence ou  IDN  S-0-0297  

1 2 .227. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  289  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  289  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0297  

Attribut  Valeur 

Nom  Distance  de  retou r à  l a  pos i ti on  de  référence  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m i se  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.227.2  Description  

La  d istance  de  retour à  l a  pos i tion  de  référence  est  nécessai re  pour u ti l i ser également la  
"commande de  procédure  de  retour à  la  pos i tion  de  référence  con trôlé  par le  d isposi ti f 
d 'en traînement"  (S-0-01 48)  (par exemple,  systèmes  de  mesure  codés  pour la  d istance)  sur 
des  axes  à  couplage  mécan ique  (par exemple,  axes  de  portique).  La  commande  de  procédure  
doi t être  synchron isée  via  l e  b i t  de  départ/arrêt  du  d ispos i ti f d 'en traînement.  

La  fonction  est chois ie  via  l e  b i t  8  du  paramètre  de  retour à  l a  posi ti on  de  référence (S-0-
01 47).  
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Remarque:  

Avec l es  systèmes  de  mesure  codés  pour l a  d is tance,  l a  d istance  de  retour à  l a  posi ti on  de  
référence doi t être  choisie  suffisamment grande  pour que  l e  d ispos i ti f d 'en traînement soi t  
capable  de  reconnaître  clai rement deux marques  de  référence codées  pour l a  d istance  (S-0-
01 65,  S-0-01 66).  

Après  acti vation  de  l a  "commande de  procédure  de  retour à  l a  pos i tion  de  référence con trôlé  
par l e  d ispos i ti f d 'en traînement",  ce  même d isposi ti f parcourt l a  d is tance  de  retour à  l a  
posi tion  de  référence.  A l a  prem ière  marque  de  référence,  l a  va leur de  réaction  i nstantanée  
est sauvegardée en  pos i tion  de  marqueur A (S-0-01 73),  et à  l a  seconde  marque  de  référence,  
l a  va leur de  réaction  i nstan tanée est  sauvegardée  en  pos i tion  de  marqueur B  (S -0-01 74).  

1 2 .228  Distance  proposée  par rapport  à  l ' in terrupteur d 'orig ine  ou  IDN  S-0-0298   

1 2 .228. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  290  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  290  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0298  

Attribut  Valeur 

Nom  Distance  proposée  par rapport  à  l ' i n terrupteur d 'ori g i ne  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m i se  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.228.2  Description  

I l  existe  une  d istance  optimale  en tre  l ' impu ls ion  au  marqueur d 'un  retour et l ' i n terrupteur 
d 'orig ine.  Pour a ider l e  personnel  chargé  de  l a  configuration  dans  son  processus  d 'a j ustement 
de  l a  d istance  l ors  de  la  prem ière  m ise  en  service,  ce  paramètre  affiche  l a  d istance  à  l aquel l e  
se  s i tue  l ' i n terrupteur d 'orig ine  par rapport  au  poin t  théorique.  Cette  va leur doi t  décaler 
l ' i n terrupteur d 'orig ine  de  man ière  mécan ique  ou  é lectron ique.  Pour l e  décalage  électron ique,  
cette  valeur est sa is ie  dans  le  paramètre  "décalage  de  l ' i n terrupteur d 'orig ine  1  ou  2"  (S-0-
0299  ou  S-0-0358).  

1 2.229  Décalage de  l ' in terrupteur d 'orig ine  1  ou  IDN  S-0-0299  

1 2 .229. 1  Attributs  

Le  Tableau  291  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  291  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0299  

Attribut  Valeur 

Nom  Décal age  de  l ' i n terrupteur d 'ori g i ne  1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m i se  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.229.2  Description  

Les  d isposi ti fs  d 'en traînement numériques  ne  permettent  p l us,  d 'un  poin t  de  vue  techn ique,  l a  
rotation  mécan ique  du  système d 'asservissement sur le  moteur afin  de  décaler la  re lation  
en tre  l ' impu ls ion  au  marqueur et l ' i n terrupteur d 'orig ine.   

Ces  cond i tions  permettent de  programmer le  paramètre  de  décalage  de  l ' i n terrupteur d 'ori g ine  
1  l ors  du  démarrage,  de  sorte  que  la  pos i tion  d 'orig ine  ne  soi t  pas  ambiguë.  

Le  décalage  requ is  entre  l ' i n terrupteur d 'orig ine  et l ' impu ls ion  au  marqueur est assuré  par l e  
d isposi ti f d 'en traînement au  moyen  du  décalage  de  l ' i n terrupteur de  posi tion  programmé 1 .  

La  "d istance  proposée  par rapport à  l ' i n terrupteur d 'orig ine"  (S-0-0298)  peu t être  transférée  
dans  ce  paramètre.  

1 2.230  Bi t  de  commande en  temps  réel  1  ou  IDN  S-0-0300  

1 2 .230. 1  Attributs  

Le  Tableau  292  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  292  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0300  

Attribut  Valeur 

Nom  B i t  de  commande  en  temps  rée l  1  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2 .230.2  Description  

Ce paramètre  défin i t  un  I DN  pour l e  b i t  de  commande en  temps  réel  1  d u  mot de  commande.  
Ains i ,  l e  b i t  de  commande en  temps  réel  1  peu t être  affecté  à  certa ines  fonctions  par son  I DN .  
Seu l  l e  b i t  0  est  défin i  pour l es  données  de  fonctionnement.   

Le  Tableau  293  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  

Tableau  293  – Structure  du  bi t  de  commande en  temps réel  1  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Réin i ti a l i sati on  de  b i t  0  

 Défin i ti on  de  b i t  1  

 

1 2.231  Affectation  de  bi t  de  commande en  temps réel  1  ou  IDN  S-0-0301  

1 2 .231 . 1  Attributs  

Le  Tableau  294  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  294 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0301  

Attribut  Valeur 

Nom  Affectation  de  b i t  de  commande  en  temps  rée l  1  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.231 .2  Description  

Afin  d 'attribuer un  s i gnal  au  b i t  de  commande en  temps  réel  1 ,  l ' I DN  du  s ignal  figure  dans  
l 'affectation  des  données  de  fonctionnement pour ce  même bi t.  Après  l 'affectation  de  l ' IDN  et  
du  numéro de  b i t  (voi r S-0-041 3),  le  s i gnal  attribué  apparaît dans  l e  b i t  de  commande en  
temps  réel  1 .  S i  l e  S-0-041 3  du  d isposi ti f d 'en traînement n 'est pas  pris  en  charge,  l e  b i t  0  de  
l ' IDN  est  configuré  au tomatiquement.  

1 2 .232  Bi t  de  commande en  temps  réel  2  ou  IDN  S-0-0302  

1 2 .232. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  295  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  295 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0302  

Attribut  Valeur 

Nom  B i t  de  commande  en  temps  rée l  2  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.232.2  Description  

Ce paramètre  défin i t  u n  I DN  pour l e  b i t  de  commande en  temps  réel  2  du  mot de  commande.  
Ains i ,  l e  b i t  de  commande en  temps  réel  2  peu t être  affecté  à  certa ines  fonctions  par son  I DN .  
Seu l  l e  b i t  0  est  défin i  pour l es  données  de  fonctionnement.   

Le  Tableau  296  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  

Tableau  296  – Structure  du  bi t  de  commande en  temps réel  2  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Réin i ti a l i sati on  de  b i t  0  

 Défin i ti on  de  b i t  1  

 

1 2.233  Affectation  de  bi t  de  commande en  temps réel  2  ou  IDN  S-0-0302  

1 2 .233. 1  Attributs  

Le  Tableau  297  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  297  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0303  

Attribut  Valeur 

Nom  Affectation  de  b i t  de  commande  en  temps  rée l  2  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.233.2  Description  

Afin  d 'attribuer un  s i gnal  au  b i t  de  commande en  temps  réel  2 ,  l ' I DN  du  s ignal  figure  dans  
l 'affectation  des  données  de  fonctionnement pour ce  même bi t.  Après  l 'affectation  de  l ' IDN  et  
du  numéro de  b i t  (voi r S-0-041 4),  le  s i gnal  attribué  apparaît dans  l e  b i t  de  commande en  
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temps  réel  2 .  S i  l e  S-0-041 4  du  d ispos i ti f d 'en traînement n 'est pas  pris  en  charge,  l e  b i t  0  de  
l ' IDN  est  configuré  au tomatiquement.  

1 2 .234 Bi t  d 'état en  temps réel  1  ou  IDN  S-0-0304 

1 2 .234. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  298  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  298  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0304 

Attribut  Valeur 

Nom  B i t  d 'état  en  temps  réel  1  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.234.2  Description  

Ce paramètre  défin i t  un  I DN  pour le  b i t  d 'état en  temps  réel  1  de  l 'état du  d ispos i ti f 
d 'en traînement.  Ains i ,  l e  b i t  d 'état en  temps  réel  1  peut être  affecté  à  certa ines  fonctions  par 
son  I DN .  Seu l  l e  b i t  0  est  défi n i  pour les  données  de  fonctionnement.  

Le  Tableau  299  présente  l es  déta i ls  des  valeurs  va l i des.  

Tableau  299  – Structure  du  bi t  d 'état en  temps réel  1  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Réin i ti a l i sati on  de  b i t  0  

 Défi n i ti on  de  b i t  1  

 

1 2.235  Affectation  de  bi t  d 'état  en  temps  réel  1  ou  IDN  S-0-0305 

1 2 .235. 1  Attributs  

Le  Tableau  300  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  300  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0305 

Attribut  Valeur 

Nom  Affectation  de  b i t  d 'état  en  temps  réel  1  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.235.2  Description  

Afin  d 'attribuer un  s ignal  au  b i t  d 'état en  temps  réel  1 ,  l ' IDN  du  s ignal  fi gure  dans  l 'affectation  
des  données  de  fonctionnement pour ce  même b i t.  Après  l 'affectation  de  l ' I DN  et du  numéro 
de  b i t  (voir S-0-041 5),  l e  s ignal  attribué  apparaît dans  le  bi t  d 'état en  temps  réel  1 .  S i  l e  S-0-
041 5  du  d isposi ti f d 'entraînement n 'est pas  pris  en  charge,  l e  b i t  0  de  l ' IDN  est configu ré  
au tomatiquement.  

1 2.236  Bi t  d 'état en  temps réel  2  ou  IDN  S-0-0306  

1 2 .236. 1  Attributs  

Le  Tableau  301  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  301  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0306  

Attribut  Valeur 

Nom  B i t  d 'état  en  temps  réel  2  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.236.2  Description  

Ce paramètre  défin i t  un  I DN  pour le  b i t  d 'état en  temps  réel  2  de  l 'état du  d ispos i ti f 
d 'en traînement.  Ains i ,  l e  b i t  d 'état en  temps  réel  2  peut être  affecté  à  certa ines  fonctions  par 
son  I DN .  Seu l  l e  b i t  0  est  défi n i  pour les  données  de  fonctionnement.  

Le  Tableau  302  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  
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Tableau  302  – Structure  du  bi t  d 'état en  temps réel  2  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Réin i ti a l i sati on  de  b i t  0  

 Défi n i ti on  de  b i t  1  

 

1 2.237  Affectation  de  bi t  d 'état  en  temps  réel  2  ou  IDN  S-0-0307  

1 2 .237. 1  Attributs  

Le  Tableau  303  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  303  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0307  

Attribut  Valeur 

Nom  Affectation  de  b i t  d 'état  en  temps  réel  2  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.237.2  Description  

Afin  d 'attribuer un  s ignal  au  b i t  d 'état en  temps  réel  2 ,  l ' IDN  du  s ignal  fi gure  dans  l 'affectation  
des  données  de  fonctionnement pour ce  même b i t.  Après  l 'affectation  de  l ' I DN  et du  numéro 
de  b i t  (voir S-0-041 6),  l e  s ignal  attribué  apparaît dans  le  bi t  d 'état en  temps  réel  2 .  S i  l e  S-0-
041 6  du  d isposi ti f d 'entraînement n 'est pas  pris  en  charge,  l e  b i t  0  de  l ' IDN  est configu ré  
au tomatiquement.  

1 2.238  État de  fonctionnement de  synchronisation  ou  IDN  S-0-0308   

1 2 .238. 1  Attributs  

Le  Tableau  304  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  304 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0308  

Attribut  Valeur 

Nom  État  de  fonctionnement  d e  synchron isation  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2.238.2  Description  

Ce  paramètre  défin i t  un  I DN  pour l 'état de  fonctionnement de  synchron isation .  Par 
conséquent,  l 'état de  fonctionnement de  synchron isation  peu t être  affecté  à  un  b i t  d 'état en  
temps  réel  (voi r S-0-0305).  

Cas  1 ,  Mode  synchrone  angu la i re:  L'état de  fonctionnement de  synchron isation  est défi n i  
l orsque  la  d i fférence entre  l a  va leur de  cons igne  de  posi ti on  synchrone  de  l a  broche  
principale  et l a  va leur de  retour en  posi ti on  de  la  broche  synchrone  se  s i tue  dans  l a  p lage  de  
va leurs  de  l a  fenêtre  de  posi tion  de  synchron isation  (S-0-0228).  

Cas  2 ,  Mode synchrone de  vi tesse:  L'état de  fonctionnement de  synchron isation  est  
également défin i  lorsque  l a  d i fférence en tre  l a  va leur de  consigne  de  vi tesse  synchrone de  l a  
broche  pri ncipale  et l a  va leur de  retour en  vi tesse  de  l a  broche  synchrone se  s i tue  dans  l a  
p lage  de  valeurs  de  l a  p lage  de  vi tesse  de  synchron isation  (S-0-01 83).  

Seu l  l e  b i t  0  est  défin i  dans  l es  données  de  fonctionnement.  

Le  Tableau  305  présen te  l es  détai ls  des  valeurs  val i des.  

Tableau  305 – Structure  de  l 'état  de  fonctionnement de  synchron isation  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Non  synch ron isé  0  

 Synchron isé  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.239  État d 'erreur de  synchronisation  ou  IDN  S-0-0309  

1 2 .239. 1  Attributs  

Le  Tableau  306  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  306 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0309  

Attribut  Valeur 

Nom  État  d 'erreur d e  synch ron isation  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.239.2  Description  

Ce paramètre  défin i t  un  IDN  pour l 'état d 'erreur de  synchron isation .  Par conséquen t,  l 'é tat  
d 'erreur de  synchron isation  peut  être  affecté  à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  

Cas  1 ,  Mode synchrone  angu la i re:  L'état d 'erreur de  synchron isation  est défi n i  l orsque  l a  
d i fférence en tre  l a  valeur de  cons igne  de  posi tion  synchrone de  la  broche  principa le  et la  
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va leur de  retour en  pos i tion  de  l a  broche  synchrone  se  s i tue  hors  de  l a  p lage  de  va leurs  de  la  
va leur de  l im i te  d 'erreur de  pos i ti on  de  synchron isation  (S-0-0229).  

Cas  2 ,  Mode synchrone  de  vi tesse:  L 'état d 'erreur de  synchron isation  est également défin i  
l orsque  la  d i fférence entre  la  va leur de  cons igne  de  vi tesse  synchrone  de  l a  broche  principale  
et l a  va leur de  retour en  vi tesse  de  l a  broche  synchrone  se  s i tue  hors  de  l a  plage  de  valeurs  
de  la  valeur de  l im i te  d 'erreu r de  vi tesse  de  synchron isation  (S-0-01 84).  

Seu l  l e  b i t  0  est  défin i  dans  l es  données  de  fonctionnement.  

Le  Tableau  307  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  

Tableau  307  – Structure  de  l 'état  d 'erreur de  synchron isation  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Non  dépassée  0  

 Dépassée  1  

1 5  à  1  0   

 

1 2.240  Avertissement de  surcharge  ou  IDN  S-0-031 0   

1 2 .240. 1  Attributs  

Le  Tableau  308  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  308  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-031 0  

Attribut  Valeur 

Nom  Averti ssement de  su rcharge  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.240.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  I DN  pour l 'avertissement de  surcharge.  Ceci  permet 
d 'affecter l 'avertissement de  surcharge,  par exemple,  à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-
0305).  L 'avertissement de  surcharge  est défi n i  comme bi t  C2D  (S-0-001 2)  et est défin i  de  
man ière  appropriée  selon  l a  va leur l im i te  de  surcharge  (voi r S-0-01 1 4).  Le  bi t  0  est défin i  pour 
l es  données  de  fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  309  présen te  l es  détai ls  des  valeurs  val i des.  
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Tableau  309  – Structure  d 'avertissement de  surcharge  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Pas  d 'averti ssement  de  su rcharge  0  

 Averti ssement de  su rcharge  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.241  Avertissement de  surchauffe  de  l 'ampl i ficateur ou  IDN  S-0-031 1  

1 2 .241 . 1  Attributs  

Le  Tableau  31 0  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  31 0  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-031 1  

Attribut  Valeur 

Nom  Averti ssement de  su rchauffe  de  l 'ampl i fi cateu r 

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.241 .2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  I DN  pour l 'avertissement de  surchauffe  de  l 'ampl i ficateur.  
Ceci  permet d 'affecter l 'avertissement de  surchau ffe  de  l 'ampl i ficateur,  par exemple,  à  un  b i t  
d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  L 'avertissement de  surchauffe  de  l 'ampl i ficateur est  
défin i  comme bi t  C2D  (S-0-001 2)  et est défi n i  de  man ière  appropriée  selon  l 'avertissement de  
température  de  l 'ampl i fi cateur (voi r S-0-0200).  Le  b i t  0  est défin i  pour l es  données  de  
fonctionnement un iquement.   

Le  Tableau  31 1  présen te  l es  détai ls  des  va leurs  val i des.  

Tableau  31 1  – Structure  d 'avertissement de  surchauffe  de  l 'ampl i ficateur 

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Pas  d 'averti ssement de  su rchauffe  de  l ' ampl i fi cateu r 0  

 Averti ssement de  su rchauffe  de  l 'ampl i fi cateu r 1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.242  Avertissement de  surchauffe  du  moteur ou  IDN  S-0-031 2  

1 2 .242. 1  Attributs  

Le  Tableau  31 2  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  31 2  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-031 2  

Attribut  Valeur 

Nom  Averti ssement de  su rchauffe  du  moteur 

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.242.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  I DN  pour l 'avertissement de  surchauffe  du  moteur.  Ceci  
permet d 'affecter l 'averti ssement de  surchauffe  du  moteur,  par exemple,  à  un  b i t  d 'état en  
temps  réel  (voir S-0-0305) .  L 'avertissement de  surchauffe  du  moteur est défi n i  comme b i t  
C2D  (S-0-001 2)  et  est défi n i  de  man ière  appropriée  se lon  l 'avertissement de  température  du  
moteur (voi r S-0-0201 ).  Le  b i t  0  est  défi n i  pour les  données  de  fonctionnement un iquement.   

Le  Tableau  31 3  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  

Tableau  31 3  – Structure  d 'avertissement de  surchauffe  du  moteur 

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Pas  d 'averti ssement de  su rchauffe  du  moteu r 0  

 Averti ssement de  su rchauffe  d u  moteur 1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.243  Avertissement dû  à  une  erreur dans  le  système de  refroid issement ou  IDN  S-
031 3  

1 2 .243. 1  Attributs  

Le  Tableau  31 4  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  31 4 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-031 3  

Attribut  Valeur 

Nom  Averti ssement dû  à  une  erreur dans  l e  système  de  refroi d i ssement  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2.243.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  I DN  pour l 'avertissement dû  à  une  erreur dans  l e  système 
de  refroid issement.  Ceci  permet d 'affecter l 'avertissement dû  à  une  erreur dans  l e  système de  
refroid issement,  par exemple,  à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  L 'avertissement 
dû  à  une  erreur dans  l e  système de  refroid issement est défin i  comme bi t  C2D  (S-0-001 2)  et  
est défi n i  de  man ière  appropriée  selon  l a  température  qu i  y est associée  (voir S-0-0202).  Le  
b i t  0  est défi n i  pour les  données  de  fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  31 5  présen te  l es  détai ls  des  valeurs  val i des.  

Tableau  31 5 – Avertissement dû  à  une  erreur dans  le  système de  refroid issement  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Pas  d 'averti ssement  dû  à  une  erreu r d ans  l e  système  de  refroid i ssement 0  

 Averti ssement  dû  à  une  erreur dans  l e  système  de  refroi d i ssement  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.244 Vi tesse  de  posi tionnement supérieure  à  n  Limite  ou  IDN  S-0-031 5  

1 2 .244. 1  Attributs  

Le  Tableau  31 6  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  31 6  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-031 5  

Attribut  Valeur 

Nom  Vi tesse  de  posi ti onnement  supéri eure  à  n  L im i t  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.244.2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2:  Ce  paramètre  est u ti l i sé  pour défin i r un  IDN  pour 
l 'avertissement vi tesse  de  posi tionnement >  n  L im i te.  Ceci  permet d 'affecter l 'avertissement,  
par exemple,  à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (par exemple  S-0-0305).  L'averti ssement vi tesse  de  
posi tionnement >  n  Lim i te  est défin i  sous  la  forme d 'un  b i t  C2D  (S-0-001 2)  et i l  est défin i  de  
man ière  appropriée  l orsque  l a  vi tesse  de  pos i ti onnement (S-0-0259)  est hors  des  valeurs  
l im i tes  de  vi tesse  acti ves  (S-0-0038,  S-0-0039,  S-0-0091 ).  Le  B i t  0  n 'est  défi n i  que  pour les  
données  de  fonctionnement.  

Pour CP1 6/3:  Ce  paramètre  est  u ti l i sé  pour défin i r un  I DN  pour l 'avertissement vi tesse  de  
pos i tionnement >  n  L im i te.  Ceci  permet d 'affecter l 'avertissement,  par exemple,  à  un  bi t  d 'état 
en  temps  réel .  L'avertissement vi tesse  de  posi ti onnement >  n  L im i te  est défin i  dans  (S-0-
0437). L'avertissement est défin i  de  man ière  appropriée  l orsque  l a  vi tesse  de  posi ti onnement  
(S-0-0259)  est  hors  des  valeurs  l im i tes  de  vi tesse  acti ves  (S-0-0038,  S-0-0039,  S-0-0091 ) .  De  
plus ,  ce  paramètre  a  l es  effets  su ivan ts:  
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•  défin i t  l e  B i t  1 3  dans  (S-0-0437),  et  

•  défin i t  l e  numéro de  d iagnostic (S-0-0390)  sur 0xC00E2049.  

Le  Tableau  31 7  présente  l es  déta i l s  des  valeurs  val i des.  

Tableau  31 7  – Structure  de  l 'Avertissement  vi tesse  de  posi tionnement >  n  Limite  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Vi tesse  de  posi ti onnement  ≤  n  L im i te  0  

 Vi tesse  de  posi ti onnement  >  n  L im i te  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.245  Position  cible  extérieure  à  l a  capaci té  de  débattement ou  IDN  S-0-0323  

1 2 .245. 1  Attributs  

Le  Tableau  31 8  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  31 8  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0323  

Attribut  Valeur 

Nom  Posi ti on  cib le  extéri eu re  à  l a  capaci té  de  débattement  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.245.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  I DN  pour l 'avertissement re lati f à  l a  pos i ti on  cib le  
extérieure  à  l a  capaci té  de  débattement.  Ceci  permet d 'affecter l 'avertissement,  par exemple,  
à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voir S-0-0305).  L'avertissement re lati f à  l a  posi tion  cib le  
extérieure  à  l a  capaci té  de  débattement est défi n i  comme bi t  C2D  (S-0-001 2)  et  est établ i  de  
man ière  appropriée  lorsque  la  pos i tion  cib le  acti ve  (S-0-0430)  se  s i tue  hors  des  va leurs  
l im i tes  de  pos i ti on  (pos i ti ves  ou  négatives,  S-0-0049,  S-0-0050).  

S i  l a  posi tion  réel l e  dépasse  une  valeu r l im i te  de  pos i tion  donnée,  l e  b i t  C1 D  “ l a  l im i te  de  fin  
de  course  est dépassée  (arrêt)”  (état  de  d ispos i ti f d 'en traînement,  b i t  1 3)  est défin i .  

Le  bi t  0  est défi n i  pour l es  données  de  fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  31 9  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  
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Tableau  31 9  – Structure  de  l a  posi tion  cible  d 'avertissement  
extérieure  à  l a  capacité  de  débattement  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Posi ti on  cib le  re l evant d es  va leurs  l im i tes  de  posi ti on  0  

 Posi ti on  cible  hors  des  valeurs  l im i tes  de  pos i ti on  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.246  Liste  d 'affectation  du  numéro  de  bi t  pour l e  mot d 'état de  s ignal  ou  IDN  S-0-
0328  

1 2 .246. 1  Attributs  

Le  Tableau  320  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  320  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0328  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  d 'affectati on  d u  numéro  de  b i t  pour l e  mot d 'état  de  s i gnal  

Vers ion   

Longueur 2 ,  variable  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  (numéro  de  b i t)  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale  63  

M ise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.246.2  Description  

Les  numéros  de  b i t  des  données  de  fonctionnement,  q u i  son t reprodu i tes  dans  l e  mot  d 'état 
de  s i gnal  (S-0-01 44),  sont programmés  dans  cette  l i ste  de  configuration .  La  séquence  des  
numéros  de  b i t  dans  l a  l i ste  de  configuration  déterm ine  l 'ordre  numérique  dans  le  mot d 'état  
de  s i gnal .  Le  prem ier numéro  de  b i t  dans  l a  l i ste  de  configuration  défin i t  l e  b i t  0 ,  e t l e  dern ier 
numéro de  bi t  défi n i t  l e  b i t  1 5  dans  le  mot d 'état  de  s i gnal .  1 6  numéros  de  bi t  au  maximum  
peuvent être  pré levés  dans  cette  l i ste.  (Voir égal ement S-0-0026).   

1 2.247  Liste  d 'affectation  du  numéro  de  bi t  pour l e  mot de  commande de  s ignal  ou  IDN  
S-0-0329  

1 2 .247. 1  Attributs  

Le  Tableau  321  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  321  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0329  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  d 'affectati on  d u  numéro  de  b i t  pour l e  mot de  commande  de  s i gnal  

Vers ion   

Longueur 2 ,  variable  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  (numéro  de  b i t)  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale  63  

M ise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.247.2  Description  

Les  numéros  de  b i t  des  données  de  fonctionnement,  qu i  son t contenues  dans  l e  mot de  
commande de  s i gnal  (S-0-01 45),  sont programmés  dans  cette  l i ste  de  configuration .  La  
séquence des  numéros  de  b i t  dans  la  l i s te  de  con figuration  déterm ine  l 'ord re  numérique  dans  
l e  mot de  commande de  s ignal .  Le  prem ier numéro de  b i t  dans  l a  l i s te  de  configuration  défin i t  
l e  b i t  0 ,  et l e  dern ier numéro de  bi t  défi n i t  l e  b i t  1 5  dans  le  mot de  commande de  s i gnal .  1 6  
numéros  de  bi t  au  maximum  peuvent être  pré levés  dans  cette  l i ste  (voi r également S -0-0027) .  

1 2.248  État 'nretour  =  ncommande '  ou  IDN  S-0-0330  

1 2 .248. 1  Attributs  

Le  Tableau  322  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  322  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0330  

Attribut  Valeur 

Nom  État  "nretou r  =  ncommande"  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.248.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  IDN  pour l 'état 'nretour  =  ncommande ' .  Ceci  permet d 'affecter 
l 'état 'nretour  =  ncommande '  à  u n  b i t  d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  L'état “nretou r  =  
ncommande”  est déterm iné  l orsque  l a  valeu r de  retour en  vi tesse  (S-0-0040)  est proche  de  la  
va leur de  cons igne  ca lcu lée  pour l a  p l age  de  vi tesse  (S-0-01 57  et/ou  S-0-0272),  qu i  est basée  
sur l es  valeurs  de  consigne  de  vi tesse  (voi r S-0-0036,  S-0-0037,  etc. ) .  Le  b i t  0  est défin i  pour 
l es  données  de  fonctionnement un iquement.  

Calcu l  de  "nretou r  =  ncommande" :  

|  n  retou r  – n  commande  |  ≤  |  n  commande  |  ×  S-0-0272  +  S-0-01 57  
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Le  Tableau  323  présen te  l es  détai ls  des  valeurs  val i des.  

Tableau  323  – Structure  de  l 'état  'nretour  =  ncommande '  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 nretou r  ≠  ncommande  0  

 nretou r  ≠  ncommande  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.249  État 'nretour  =  0 '  ou  IDN  S-0-0331  

1 2 .249. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  324  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  324 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0331  

Attribut  Valeur 

Nom  État  "nretou r  =  0"  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.249.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  I DN  pour l 'état 'nretou r  =  0 ' .  Ceci  permet d 'affecter l 'état  
“nretou r  =  0”  à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  

L'état 'nretour  =  0 '  est déterm iné  lorsque  l a  valeur de  retour en  vi tesse  (S-0-0040)  se  s i tue  
dans  la  fenêtre  d ' immobi l isation  (voi r S-0-01 24).  Le  b i t  0  est défin i  pour l es  données  de  
fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  325  présen te  l es  détai ls  des  va leurs  val i des.  

Tableau  325 – Structure  de  l 'état  'nretour  =0  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 néta t  ≠  0  (hors  de  l a  fenêtre  d ' immobi l i sation )  0  

 néta t  ≠  0  (dans  l a  fenêtre  d ' immobi l i sati on )  1  

1 5  à  1  (Réservé)   
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1 2.250  État 'nretour  <  nx'  ou  IDN  S-0-0332  

1 2 .250. 1  Attributs  

Le  Tableau  326  présente  les  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  326 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0332  

Attribut  Valeur 

Nom  État  "nretou r  <  nx"  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.250.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  I DN  pour l 'état  'nretou r  <  nx' .  Ceci  permet d 'affecter l 'état 
“nretou r  <  nx'  à  un  bi t  d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  L 'état 'nretou r  <  nx  est déterm iné  
l orsque  l a  valeur de  retour en  vi tesse  (S-0-0040)  est  in férieure  au  seu i l  de  vi tesse  nx  (voi r S-
0-01 25).   

Le  bi t  0  est défi n i  pour l es  données  de  fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  327  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  

Tableau  327  – Structure  de  l 'état  'nretour  <  nx'  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 | nretou r|  ≥  | nx|  0  

 | nretou r|  <  | nx|  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.251  État 'T ≥  Tx'  ou  IDN  S-0-0333  

1 2 .251 . 1  Attributs  

Le  Tableau  328  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  328  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0333  

Attribut  Valeur 

Nom  État  'T ≥  Tx'  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.251 .2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  I DN  pour l 'état  'T ≥  Tx' .  Ceci  permet d 'affecter l 'état 'T ≥  Tx'  
à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-0305) .  L 'état 'T ≥  Tx'  est déterm iné  l orsque  la  valeur de  
retour de  couple  (voi r S-0-0084)  est supérieure  à  l a  va leur de  seu i l  de  couple  Tx  (voi r S-0-
01 26).  Le  b i t  0  est  défin i  pour l es  données  de  fonctionnement un i quement.  

Le  Tableau  329  présen te  l es  détai ls  des  va leurs  val i des.  

Tableau  329  – Structure  de  l 'état  'T ≥  Tx'  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 |T |  <  | Tx|  0  

 |T |  ≥  | Tx|  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.252  État 'T ≥  Tl im i te '  ou  IDN  S-0-0334 

1 2 .252. 1  Attributs  

Le  Tableau  330  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  330  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0334 

Attribut  Valeur 

Nom  État  'T ≥Tl i mi te '  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2 .252.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  IDN  pour l 'état  'T ≥  Tl im i te ' .  Ceci  permet d 'affecter l 'état 'T ≥  
Tl im i te  à  un  b i t  d 'état  en  temps  réel  (voir S-0-0305).  L'état 'T ≥  Tl im i te '  est déterm iné  l orsque  l a  
valeur de  retour de  couple  (voir S-0-0084)  dépasse  l es  va leurs  de  couple  programmées  (voir 
S-0-0082,  S-0-0083,  S-0-0092).  Le  b i t  0  est défi n i  pour les  données  de  fonctionnement 
un iquement.  

Le  Tableau  331  présente  l es  déta i l s  des  va leurs  va l i des.  

Tableau  331  – Structure  de  l 'état  'T ≥  Tl im i te '  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 |T |  <  |  Tl i mi te  |  0  

 |T |  ≥  |  Tl i mi te  |  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.253  État 'ncommande  >  n l im i te '  ou  IDN  S-0-0335  

1 2 .253. 1  Attributs  

Le  Tableau  332  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  332  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0035 

Attribut  Valeur 

Nom  État  "ncommande  >  n l i mi te"  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.253.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  IDN  pour l 'état  'ncommande  >  n l im i te ' .  Ceci  permet d 'affecter 
l 'état  'ncommande  >  n l im i te  'à  u n  bi t  d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  L'état 'ncommande  >  
n l im i te '  est déterm iné  lorsque  l a  somme des  valeurs  de  cons igne  de  vi tesse  (voi r S -0-0036,  S-
0-0037,  etc. )  est supérieure  à  l a  va leur l im i te  de  vi tesse  (voir S-0-0038,  S-0-0039,  S-0-0091 ) .  
Le  bi t  0  est défi n i  pour l es  données  de  fonctionnement un iquement.   

Le  Tableau  333  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  val i des.  
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Tableau  333  – Structure  de  l 'état  'ncommande  >  n l im i te '  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 |ncommande |  ≤  |n l i m i te |  0  

 |ncommande |  >  |n l i m i te |  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.254 État 'En  position '  ou  IDN  S-0-0336  

1 2 .254. 1  Attributs  

Le  Tableau  334  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  334 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0036  

Attribut  Valeur 

Nom  État  "En  pos i ti on"  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.254.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  I DN  pour l 'état 'en  pos i ti on '  à  affecter à  un  bi t  d 'état en  
temps  (voi r I DN  305).  L'état 'en  posi ti on '  est déterm iné  l orsque  la  valeur de  retou r en  posi tion  
se  s i tue  dans  l a  fenêtre  de  posi tion  (voir S-0-0057)  par rapport à  l a  va leur de  consigne  de  
pos i tion  (voi r S-0-0047) .  Le  bi t  0  est défin i  pour l es  données  de  fonctionnement un iquement.   

Le  Tableau  335  présente  l es  déta i l s  des  valeurs  va l i des.  

Tableau  335 – Structure  de  l 'état  "en  posi tion"  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 À l 'extérieur de  l a  fenêtre  de  posi ti on   0  

 À l ' i n téri eu r de  l a  fenêtre  de  posi ti on   1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.255  État 'P  ≥  Px'  ou  IDN  S-0-0337   

1 2 .255. 1  Attributs  

Le  Tableau  336  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  336 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0037  

Attribut  Valeur 

Nom  État  "P  ≥  Px"  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.255.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r u n  I DN  pour l 'état 'P ≥  Px. '  Ceci  permet d 'affecter l 'état 'P  ≥  
Px'  à  un  bi t  d 'état en  temps  réel  (voi r S -0-0305).  L'état 'P  ≥  Px'  est déterm iné  lorsque  l a  
pu issance fourn ie  réel l e  est supérieure  au  seu i l  de  pu issance Px  (voi r S-0-01 58).  Le  b i t  0  est  
défin i  pour l es  données  de  fonctionnement un iquement.   

Le  Tableau  337  présente  l es  déta i l s  des  va leurs  va l i des.  

Tableau  337  – Structure  de  l 'état  'P ≥  Px'  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 |  P |  <  |  Px |  0  

 |  P |  ≥  |  Px |  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.256  État “Retour en  position  =  posi tion  cible  active”  ou  IDN  S-0-0338   

1 2 .256. 1  Attributs  

Le  Tableau  338  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  338  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0338  

Attribut  Valeur 

Nom  État  “Retour en  posi ti on  =  pos i ti on  cib le  acti ve”  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2.256.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  IDN  pour l 'état "retour en  posi tion  =  posi tion  cib le  acti ve”.  
Ceci  permet d 'affecter l 'état "retour en  pos i ti on  =  posi tion  cib le  active”  à  un  bi t  d 'état  en  temps  
réel  (voir S-0-0305).  

L'état ' retour en  pos i tion  =  posi ti on  cib le  acti ve'  est déterm iné  l orsque  l a  valeur de  retour en  
pos i tion  se  s i tue  dans  l a  fenêtre  de  posi tion  (voir S-0-0057)  par rapport à  l a  pos i tion  cib le  
acti ve  (voi r S-0-0430).   

Le  bi t  0  est défi n i  pour l es  données  de  fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  339  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  

Tableau  339  – Structure  de  Retour en  posi tion  =  posi tion  cible  active  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Retour en  posi ti on  à  l ' extéri eu r de  l a  fenêtre  de  pos i ti on  0  

 | (S -0-0430  – S -0-0386)|  <  S -0-0057  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.257  État 'nretour  ≤  vi tesse  m in imale  de  l a  broche'  ou  IDN  S-0-0339   

1 2 .257. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  340  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  340  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0339  

Attribut  Valeur 

Nom  État  “nretou r  ≤  vi tesse  m in imale  de  l a  broche”  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.257.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  I DN  pour l 'état 'nretour  ≤  vi tesse  m in imale  de  l a  broche' .  
Ceci  permet d 'affecter l 'état ‘nretou r  ≤  vi tesse  m in imale  de  l a  broche"  à  un  b i t  d 'état en  temps 
réel  (voi r S-0-0305).  

L 'état 'nretour ≤  vi tesse  m in imale  de  la  broche"  est déterm iné  l orsque  la  valeur de  retour en  
vi tesse  (S-0-0040)  est i n férieure  ou  égale  à  l a  vi tesse  m in imale  de  l a  broche  programmée  
(voir S-0-0220).  

Le  bi t  0  est défi n i  pour l es  données  de  fonctionnement un iquement.  
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Le  Tableau  341  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  

Tableau  341  – Structure  de  'nretour ≤  vi tesse  m in imale  de  l a  broche'  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 | nretou r|  >  vi tesse  m in imale  de  l a  broche  0  

 | nretou r|  ≤  vi tesse  m in imale  de  l a  broche  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.258  État 'nretour  ≥  vi tesse  maximale  de  la  broche'  ou  IDN  S-0-0340  

1 2 .258. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  342  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  342  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0340  

Attribut  Valeur 

Nom  État  “nretou r  ≥  vi tesse  maximale  de  l a  broche  ”  

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.258.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  IDN  pour l 'état  'nretou r  ≥  vi tesse  maximale  de  l a  broche' .  
Ceci  permet d 'affecter l 'état ‘nretou r  ≥  vi tesse  maximale  de  la  broche"  à  un  b i t  d 'état  en  temps  
réel  (voir S-0-0305).  

L'état 'nretou r ≥  vi tesse  maximale  de  la  broche"  est déterm iné  lorsque  l a  valeur de  retour en  
vi tesse  (S-0-0040)  est supérieure  ou  égale  à  l a  vi tesse  maximale  de  l a  broche  programmée 
(voi r S-0-0221 ).   

Le  bi t  0  est défin i  pour l es  données  de  fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  343  présente  l es  détai l s  des  valeurs  va l i des.  

Tableau  343  – Structure  de  'nretour ≥  vi tesse  maximale  de  l a  broche'  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 | nretou r|  <  vi tesse  maximale  de  l a  broche  0  

 | nretou r|  ≥  vi tesse  maximale  de  l a  broche  1  

1 5  à  1  (Réservé)   
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1 2.259  État 'En  position  approximative'  ou  IDN  S-0-0341  

1 2 .259. 1  Attributs  

Le  Tableau  344  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  344 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0341  

Attribut  Valeur 

Nom  État  "En  posi ti on  approximative"  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.259.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r u n  IDN  pour l 'état "en  pos i tion  approximative".  Ceci  permet 
d 'affecter l 'état,  par exemple,  à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  L 'état 'en  posi tion  
approximative'  est déterm iné  lorsque  l a  valeur de  retour en  pos i tion  se  s i tue  dans  la  fenêtre  
de  pos i tion  approximati ve  (voir S-0-0261 )  par rapport à  l a  va leur de  cons igne  de  pos i tion  (voir 
S-0-0047).  Le  b i t  0  est  défin i  pour les  données  de  fonctionnement un iquement.   

Le  Tableau  345  présente  l es  déta i l s  des  valeurs  va l i des.  

Tableau  345 – Structure  de  l 'état  "en  posi tion"  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 A l 'extérieur de  l a  fenêtre  de  posi ti on  approximative  0  

 A l ' i n téri eu r de  l a  fenêtre  de  posi ti on  approximative  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.260  État “Position  cible  atteinte”  ou  IDN  S-0-0342  

1 2 .260. 1  Attributs  

Le  Tableau  346  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  346 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0342  

Attribut  Valeur 

Nom  État  “Posi ti on  cibl e  atte i n te”  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.260.2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r u n  I DN  pour l 'état "pos i tion  cib le  atte in te".  Ceci  permet 
d 'affecter l 'état,  par exemple,  à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  L'état 'pos i ti on  
cible  atte in te'  est déterm iné  lorsque  l a  commande de  posi tion  de  l ' i n terpolateur du  d isposi ti f 
d 'en traînement (S-0-0047)  équ ivaut à  l a  Posi tion  cib le  active  (S-0-0430).  Le  b i t  0  est défin i  
pour l es  données  de  fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  347  présen te  l es  détai ls  des  va leurs  val i des.  

Tableau  347  – Structure  de  l 'état  "posi tion  cible  atteinte"  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Pos i ti on  cibl e  non  attei n te  0  

 Pos i ti on  cib le  atte in te  (commande  de  posi ti on  =  posi ti on  cible  acti ve)  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.261  État “ In terpolateur arrêté”  ou  IDN  S-0-0343   

1 2 .261 . 1  Attributs  

Le  Tableau  348  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  348  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0343  

Attribut  Valeur 

Nom  État  “ I n terpol ateu r arrêté”  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2.261 .2  Description  

Ce paramètre  permet de  défin i r un  I DN  pour l 'état ' i n terpolateur arrêté" .  Ceci  permet d 'affecter 
l 'état,  par exemple,  à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voir S-0-0305).  L'état  ' i n terpolateur arrêté'  
est déterm iné  l orsque  l ' i n terpolateur du  d ispos i ti f d 'en traînement ( I PO)  n 'a  pas  encore  attein t 
l a  Posi tion  cib le  acti ve  (S-0-0430),  mais  l a  commande  de  pos i ti on  ne  varie  tou tefois  pas.  
L'un i té  de  commande peut arrêter l ' i n terpolateur avec l e  b i t  1 3  du  mot de  commande.  Le  bi t  0  
est  défin i  pou r l es  données  de  fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  349  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  

Tableau  349  – Structure  de  l 'état  " In terpolateur arrêté"  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 I n terpolateu r non  arrêté  0  

 I n terpolateu r arrêté   

(posi ti on  cibl e  non  attei n te,  l a  commande  de  posi ti on  ne  varie  pas)  

1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.262  Asservissement de  positionnement ou  IDN  S-0-0346  

1 2 .262. 1  Attributs  

Le  Tableau  350  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  350  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0346  

Attribut  Valeur 

Nom  Asservissement de  posi ti onnement  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.262.2  Description  

Ce paramètre  est u ti l i sé  dans  l e  mode de  fonctionnement Pos i ti onnement un iquement pour 
mettre  en  œuvre  l es  fonctions  de  pos i tionnement.  

Le  Tableau  351  présen te  l es  détai ls  des  va leurs  val i des.  
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Tableau  351  – Structure  de  l 'Asservissement de  positionnement 

Bi t  Valeur  Description   Commentai res   

1 5  à  8   Réservé   

7  à  5   Transi ti ons  de  b loc   

xx0  Posi ti on  cible  acti ve  
reste  arch i vée:  

Les  fonctions  su ivantes  pour l es  trans i ti ons  de  b l oc  son t  défi n i es ,  (b i t  
6  et  7  sont  acti fs).   

000  Transi ti on  de  b l oc avec 
arrêt:  

Le  d i sposi ti f d 'en traînement se  pos i ti onne  tou jours  su r l a  pos i ti on  
cib le  acti ve,  avan t  pos i ti onnement  à  l a  posi ti on  cib le  acti ve  su ivante  
(Posi ti on  cib le  – Va leu r i nstantanée  <  Fenêtre  de  pos i ti onnement)   

01 0  Transi ti on  de  b l oc sans  
arrêt  (Mode  1 ):  

La  posi ti on  ci bl e  du  b l oc  de  départ  est  passée  avec l a  vi tesse  du  
b loc de  départ.  Lorsque  l a  posi ti on  cib le  du  b l oc de  départ  est  
atte in te,  l ' accélération  du  b loc su ivan t  est  acti vée   

1 00  Transi ti on  de  b l oc sans  
arrêt  (Mode  2):  

La  posi ti on  ci bl e  du  b l oc  de  départ  est  passée  avec l a  vi tesse  du  
b loc su ivan t.  Les  accélérations  ou  décé lérations  requ ises  son t  déjà  
acti vées  pendant  l e  b l oc de  départ.  La  pos i ti on  cibl e  du  b l oc su ivant  
est  acti vée  un i quement l orsqu 'el l e  atte in t  l a  posi ti on  cib le  du  b l oc de  
départ.   

xx1  Posi ti on  cible  acti ve  
écrasée  

A récepti on ,  l e  d i sposi ti f d 'en traînement  écrase  imméd iatement l a  
posi ti on  ci b le  acti ve  et  se  posi t i onne  su r l a  nouvel l e  posi ti on  cib le  
acti ve.  Le  d i sposi ti f d 'en traînement  ne  se  dépl ace  pas  vers  l a  
précédente  posi ti on  cibl e.  B i t  6  et  7  sont  i nacti fs .   

4   Valeu r de  consigne  de  
posi ti onnement 
référencée  à   

Référence  de  l a  va leur d e  cons igne  de  posi ti onnement relati ve  (bi t  3  
est  à  1 ) .  Ce  b i t  con trôl e  l e  comportement  de  l a  va l eu r de  cons igne  de  
pos i ti onnement.   

0  Posi ti on  cible  acti ve  La  valeur de  consi gne  de  pos i ti onnement  est  a j ou tée  à  l a  posi ti on  
cibl e  acti ve.   

1  Valeu r de  retour en  
posi ti on  réel l e  

La  valeur de  consi gne  de  pos i ti onnement  est  a j ou tée  à  l a  va leur d e  
retour en  pos i ti on  rée l l e .   

3   Valeu r de  consigne  de  
posi ti onnement 
(re lati ve  ou  absolue)  

 

0  absolue  Valeu r de  consigne  de  posi ti onnement dans  u ne  val eu r de  posi ti on  
absol ue  

1  rel ati ve  Valeu r de  consigne  de  posi ti onnement dans  u ne  val eu r de  posi ti on  
re l ati ve   

2 -1   Modes  de  
posi ti onnement  

 

00  Posi ti onnement Le  posi ti onnement démarre  après  l a  pri se  en  charge  de  l a  val eur de  
consigne  de  posi ti onnement (bi t  0) .  Le  posi ti onnement est  i n terrompu  
en  changeant  l e  B i t  1  et  B i t  2  de  00  à  xx.  Le  posi ti onnement est  
redémarré  avec l e  B i t  0 .  U ne  d i stance  restan te  encore  d i spon i ble  est  
supprimée  (voi r b i t  4 ).   

01  À coups  +  Mouvement conti nu  dans  l e  sens  pos i ti f avec l es  paramètres  de  
pos i ti onnement  réel s  (S -0-0259,  S -0-0260,  S -0-0359).   

1 0  À-coups  -  Mouvement conti nu  dans  l e  sens  négati f avec l es  paramètres  de  
pos i ti onnement  réel s  (S -0-0259,  S -0-0260,  S -0-0359).   

1 1  Arrêt  d u  
posi ti onnement  

Mouvement d 'arrêt  avec décél érati on  de  posi ti onnement (S-0-0359)   

0    Pri se  en  charge  de  l a  val eur d e  consigne  de  pos i ti onnement  

0/1  Bascu lement  Pri se  en  charge  de  l a  val eur d e  consigne  de  pos i ti onnement à  
chaque  changement d e  front.  Le  b i t  do i t  être  i n versé  par l 'u n i té  de  
commande  pour su i vre  l a  va l eu r de  consigne  de  posi ti onnement  
su ivan te.   
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1 2.263  Erreur de  vi tesse  ou  IDN  S-0-0347  

1 2 .263. 1  Attributs  

Le  Tableau  352  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  352  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0347  

Attribut  Valeur 

Nom  Erreur de  vi tesse  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0045  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.263.2  Description  

La  d i fférence  réel le  en tre  l a  vi tesse  commandée  et l a  vi tesse  réel l e  fi gure  dans  ce  paramètre.   

1 2.264 Gain  d 'action  anticipatrice  relative  à  l 'accélération  ou  IDN  S-0-0348  

1 2 .264. 1  Attributs  

Le  Tableau  353  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  353  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0348  

Attribut  Valeur 

Nom  Gain  d 'action  an ti ci patri ce  rel at i ve  à  l ’ accélérati on  

Version   

Longueur CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2:  2  ou  4  
CP1 6/3:  4  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

Un i té  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i sposi ti f d 'en traînement  

 

1 2.264.2  Description  

L'action  anticipatrice  re lati ve  à  l 'accélération  est  effecti ve  dans  l e  mode  de  fonctionnement 
“Asservissement de  posi ti on  sans  erreur su ivante  (sans  erreur)” ,  et  permet de  rédu i re  l 'erreur 
su ivante  dépendant de  l 'accélération /décélération .  L'un i té  de  commande est tenue  de  véri fier 
l a  l ongueur des  données  avan t d 'accéder aux données.  
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1 2 .265 Limite  d 'à-coups  bipolaires  ou  IDN  S-0-0349   

1 2 .265. 1  Attributs  

Le  Tableau  354  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  354 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0349  

Attribut  Valeur 

Nom  Lim i te  d 'à-coups  b i pola i res  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-01 61  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2.265.2  Description  

"A-coup b ipola i re”  l im i te  l e  taux maximum  de  variation  d 'accélération .  Programmer une  valeur 
nu l le  en traîne  l a  désactivation  de  la  l im i tation  des  à-coups.  

1 2.266  Distance  in terrupteur d 'orig ine  – impu lsion  au  marqueur ou  IDN  S-0-0356   

1 2 .266. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  355  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  355 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0356  

Attribut  Valeur 

Nom  Distance  i n terrupteu r d 'ori g i ne  – impu ls ion  au  marqueur 

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m i se  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.266.2  Description  

I l  existe  une  d istance  optimale  pour l a  pos i ti on  re lative  de  l ' i n terrupteur d 'ori g ine  par rapport à  
l ' impu ls ion  au  marqueur du  codeur.  Afin  de  faci l i ter l a  m ise  en  service  pour l ' u ti l i sateur,  l a  
d istance  entre  l ' i n terrupteur d 'ori g ine  et l ' impu ls ion  au  marqueur est mesurée  par le  d isposi ti f 
d 'en traînement et  ind iquée  dans  ce  paramètre.  L 'u ti l i sateur doi t  a lors  calcu ler une  va leur 
su ivant  l es  i nd ications  du  constructeur du  d ispos i ti f d 'en traînement et défi n i r cette  va leur dans  
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l e  décalage  de  l ' i n terrupteur d 'orig ine  1 /2  (S-0-0299,  S-0-0358),  ou  décaler mécan iquement 
l ' i n terrupteur correspondant à  l a  va leur ca lcu lée.  

1 2.267  Distance  par rapport à  l ' impulsion  au  marqueur ou  IDN  S-0-0357   

1 2 .267. 1  Attributs  

Le  Tableau  356  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  356  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0357  

Attribut  Valeur 

Nom  Distance  par rapport  à  l ' impu ls i on  au  marqueur 

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m i se  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.267.2  Description  

Afin  de  calcu ler l a  d istance  optimale  entre  l ' impu ls ion  au  marqueur et l ' i n terrupteur d 'orig ine  
dans  l e  d ispos i ti f d 'entraînement,  l a  d istance  en tre  deux impu ls ions  au  marqueur est défin ie  
dans  ce  paramètre.   

1 2.268  Décalage de  l ' in terrupteur d 'orig ine  2  ou  IDN  S-0-0358  

1 2 .268. 1  Attributs  

Le  Tableau  357  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  357  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0358  

Attribut  Valeur 

Nom  Décal age  de  l ' i n terrupteur d 'ori g i ne  2  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m i se  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   
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1 2 .268.2  Description  

Les  d isposi ti fs  d 'en traînement numériques  ne  permettent  p lus,  d 'un  poin t  de  vue  techn ique,  l e  
décalage  mécan ique  du  système d 'asservissement externe  afi n  de  décaler l a  re lation  en tre  
l ' impu ls ion  au  marqueur et  l ' in terrupteur d 'ori g ine.   

Ces  cond i tions  permettent de  programmer le  paramètre  de  décalage  de  l ' i n terrupteur d 'orig ine  
2  l ors  du  démarrage,  de  sorte  que  la  posi tion  ne  soi t  pas  ambigüe.  

Le  décalage  requ is  entre  l ' in terrupteur d 'ori g ine  et l ' impu ls ion  au  marqueur est assuré  par l e  
d ispos i ti f d 'en traînement au  moyen  du  décalage  de  l ' i n terrupteur de  pos i ti on  programmé 2.  

La  "d istance  proposée par rapport à  l ' i n terrupteur d 'ori g ine"  (S-0-0298)  peu t être  transférée  
dans  ce  paramètre.  

1 2 .269  Décélération  de  positionnement ou  IDN  S-0-0359  

1 2 .269. 1  Attributs  

Le  Tableau  358  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  358  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0359  

Attribut  Valeur 

Nom  Décél érati on  de  posi ti onnemen t 

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-01 61  

Exposant de  m i se  à  l 'échel l e  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2.269.2  Description  

La  "Décélération  de  pos i ti onnement"  permet de  rédu ire  l a  vi tesse  de  posi tionnement (S-0-
0259)  au  cours  de  l a  fonction  d 'arrêt dans  l es  modes  de  fonctionnement " I n terpolation "  et  
"Posi tionnement".  

1 2.270  Conteneurs  A1  (4  octets)  et  B  (4  octets)  de  données  MDT ou  IDN  S-0-0360  et 
IDN  S-0-0361   

1 2 .270. 1  Attributs  

Le  Tableau  359  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour ces  IDN .  
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Tableau  359  – Attributs  des  IDN  S-0-0360,  IDN  S-0-0361  

Attribut  Valeur 

Nom  Conteneur A1  de  données  MDT (4  octets)  

Conteneur B  d e  données  MDT (4  octets)  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage   

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1 ,  ou  l a  m ise  à  l 'échel l e  des  données  confi gu rées  

Un i té   

 

1 2.270.2  Description  

Deux conteneurs  de  données  (d 'une  l ongueur de  4  octets)  sont défin is  pou r les  MDT,  A1  et B ,  
servan t de  paramètres  fi cti fs  dans  l e  MDT.  Le  contenu  des  con teneurs  de  données  peu t être  
mod i fié  de  man ière  d ynam ique  par l 'un i té  de  commande,  s i  nécessaire,  ou  sur l a  base  du  
mode  de  fonctionnement.  De  p l us,  un  poin teur de  con teneur de  données  est requ is  pour 
chacun  des  conteneurs  (S-0-0364  et S-0-0365),  a ins i  qu 'une  l i ste  de  configuration  pour le  
con teneur MDT (S-0-0370).  Lorsque  l es  données  de  fonctionnement configurées  on t une  
l ongueur de  2  octets  seu lement,  e l les  son t p lacées  dans  l e  mot de  n i veau  bas  du  conteneur 
de  données  MDT.  Le  mot de  n i veau  hau t n 'est pas  u ti l i sé.  

Pour l a  configuration  des  données  de  fonctionnement dans  le  conteneur de  données,  l 'u n i té  
de  commande peu t chois i r en tre  une  exigence  m in imale  et  une  exigence maximale.  

Bloc de  données  requ is  min imum  (accès  via  le  canal  de  service)  

Les  données  de  fonctionnement configurées  son t représentées  dans  le  con teneur de  données  
au  format hexadécimal ,  sans  les  un i tés .  

Attribu t:  Le  "type  de  données  et l e  format d 'affichage"  sont défin is  au  format hexadécimal  
(b i ts  22-20  =  01 1 )  

Un i tés :  I nexistantes  

Bloc de  données  requ is  maximum (accès  via  l e  canal  de  service)  

Les  données  de  fonctionnement configurées  son t représentées  dans  le  con teneur de  
données,  mais  non  avec le  b loc de  données  du  con teneur de  données  proprement d i t,  mais  
p lu tôt avec l e  b loc des  données  de  fonctionnement configurées.  Dans  ce  cas,  l es  données  de  
fonctionnement sont affichées  avec l ' I DN  du  conteneur de  données,  exactement de  la  même 
man ière  comme e l les  le  sera ient avec l eurs  propres  IDN .  

1 2 .271  Index de  l i ste  de  conteneurs  A et B  de  données  MDT ou  IDN  S-0-0362  et IDN  S-
0-0363   

1 2 .271 . 1  Attributs  

Le  Tableau  360  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour ces  IDN .  

International  Electrotechnical  Commission

 



I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  – 731  –  

Tableau  360  – Attributs  des  IDN  S-0-0362,  S-0-0363  

Attribut  Valeur 

Nom  I ndex de  l i s te  de  conteneu rs  A de  données  MDT 

i ndex de  l i s te  de  con teneu rs  B  de  données  MDT 

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.271 .2  Description  

Si  dans  l e  conteneur A ou  B  de  données  MDT,  un  I DN  de  l ongueur variable  est  configuré,  
l 'é lémen t de  donnée  correspondant de  cette  l i s te  est  adressé  via  l ' i ndex de  l i s te.  

L' index de  l i s te  du  conteneur de  données  MDT consiste  en  une  adresse  de  1 6  b i ts .  Le  
con teneur de  données  peu t être  défin i  comme non  val ide  par l ' un i té  de  commande,  via  l ' i ndex 
65  535.  

L'un i té  de  commande défin i t  l 'é l ément de  l i s te  adressé  dans  l e  conteneur de  données  MDT.  

L' index de  l i ste  du  con teneur de  données  MDT peu t être  configuré  dans  les  données  
cycl iques  du  message MDT.  De  ce  fa i t,  u n  bascu lement des  é lémen ts  de  l i ste  dans  l e  
con teneur de  données  pendan t un  cycle  de  communication  est poss ib le.  La  l ongueur d 'une  
l i ste  ne  peu t pas  être  mod i fiée  lors  de  la  sa is ie  du  conteneur de  données  MDT avec l ' i ndex de  
l i ste.   

L ' i ndex de  l i ste  du  conteneur de  données  MDT peu t être  également configuré  dans  les  
données  cycl iques  des  messages  AT.  Un  acqu i ttement du  conteneur de  données  MDT est 
a ins i  poss ib le.  Le  d ispos i ti f d 'entraînement l i t  l ' i ndex de  l i s te  du  conteneur de  données  MDT à  
parti r du  message MDT et l 'acqu i tte  dans  l e  message  AT.  

S i  l ' i ndex de  l i ste  est extérieur à  l a  l i ste,  l ' i ndex de  l i ste  du  message MDT est rég lé  dans  l e  
message AT (acqu i ttement)  sur l a  va leur 65  535  et le  poin teur du  conteneur de  données  dans  
l e  message AT (acqu i ttement)  sur l a  va leur 255.  Tou tes  l es  données  du  conteneur de  
données  MDT sont ignorées.   

Le  Tableau  361  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des  pour le  con teneur A.  

Tableau  361  – Structure  de  l ' index de  l iste  de  conteneurs  A de  données  MDT  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

1 5  à  0    

 I ndex de  l a  l i s te  confi gu rée  0  à  65  534  

 Con teneur A de  données  MDT non  val i de  65  535  

 

Le  Tableau  362  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des  pour le  con teneur B.  
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Tableau  362  – Structure  de  l ' index de  l iste  de  conteneurs  B  de  données  MDT 

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 I ndex de  l a  l i s te  confi gu rée  0  à  65  534  

 Con teneur B  de  données  MDT non  val i de  65  535  

 

1 2.272  Conteneurs  A1  (4  octets)  et  B  (4  octets)  de  données  AT ou  IDN  S-0-0364 et IDN  
S-0-0365 

1 2 .272. 1  Attributs  

Le  Tableau  363  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour ces  IDN .  

Tableau  363  – Attributs  des  IDN  S-0-0364,  IDN  S-0-0365  

Attribut  Valeur 

Nom   

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage   

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1 ,  ou  l a  m i se  à  l 'échel l e  des  données  confi gu rées  

Un i té   

 

1 2.272.2  Description  

Deux conteneurs  de  données  (d 'une  l ongueur de  4  octets)  son t défi n is  pour l es  AT,  A et B ,  
servan t de  paramètres  fi cti fs  dans  l e  message MDT.  Le  contenu  des  conteneurs  de  données  
peu t être  mod i fié  de  man ière  d ynam ique  par l 'un i té  de  commande,  s i  nécessaire,  ou  sur l a  
base  du  mode  de  fonctionnement.  De  p l us,  u n  poin teur de  conteneur de  données  est requ is  
pour chacun  des  conteneurs  (S-0-0368  et S-0-0369),  a ins i  qu 'une  l i ste  de  configuration  pour 
l e  conteneur AT (S-0-0371 ) .  Lorsque  l es  données  de  fonctionnement configurées  ont une  
l ongueur de  2  octets  seu lement,  e l les  son t p lacées  dans  l e  mot de  n i veau  bas  du  conteneur 
de  données  AT.  Le  mot  de  n iveau  hau t n 'est  pas  u ti l i sé.  

Pour l a  configuration  des  données  de  fonctionnement dans  l e  con teneur de  données,  l e  
d isposi ti f d 'en traînement peu t chois i r en tre  une  exigence m in imale  et une  exigence maximale.  

Bloc de  données  requ is  min imum  (accès  via  le  canal  de  service)  

Les  données  de  fonctionnement configurées  son t représentées  dans  le  con teneur de  données  
au  format hexadécimal ,  sans  les  un i tés.  

Attribu t:  Le  " type  de  données  et l e  format d 'affichage"  son t défi n is  au  format hexadécimal  
(b i ts  22-20  =  01 1 )  

Un i tés :  I nexistantes  

Bloc de  données  requ is  maximum (accès  via  l e  canal  de  service)  

Les  données  de  fonctionnement configurées  son t représentées  dans  le  con teneur de  
données,  mais  non  avec le  b loc de  données  du  con teneur de  données  proprement d i t,  mais  
p lu tôt avec l e  b loc des  données  de  fonctionnement configurées.  Dans  ce  cas,  l es  données  de  
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fonctionnement sont affichées  avec l ' I DN  du  conteneur de  données,  exactement de  la  même 
man ière  comme e l les  le  sera ient  avec l eurs  propres  IDN .  

1 2 .273  Index de  l i ste  de  conteneurs  A et B  de  données  AT ou  IDN  S-0-0366 et  IDN  S-0-
0367  

1 2 .273. 1  Attributs  

Le  Tableau  364  présente  l es  attribu ts  potentie ls  – Attribu ts  pour ces  I DN .  

Tableau  364 – Attributs  des  IDN  S-0-0366,  IDN  S-0-0367  

Attribut  Valeur 

Nom  i ndex de  l i s te  de  con teneu rs  A de  données  AT  

i ndex de  l i s te  de  con teneu rs  B  de  données  AT  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.273.2  Description  

Si  dans  l e  con teneur A ou  B  de  données  AT,  un  I DN  de  l ongueur variab le  est  configuré,  
l 'é lémen t de  donnée  correspondant de  cette  l i s te  est  adressé  via  l ' i ndex de  l i s te.   

L ' i ndex de  l i s te  du  con teneur de  données  AT cons iste  en  une  adresse  de  1 6  b i ts .  Le  
con teneur de  données  peu t être  défin i  comme non  va l ide  par l ' un i té  de  commande,  via  l ' i ndex 
65  535.  

Le  d isposi ti f d 'entraînement défin i t  l ' é l ément de  l i ste  adressé  dans  l e  con teneur de  données  
AT.  

L' index de  l i s te  du  conteneur de  données  AT peu t être  configuré  dans  l es  données  cycl i ques  
du  message MDT.  De  ce  fai t,  un  bascu lement des  é léments  de  l i ste  dans  l e  con teneur de  
données  pendant un  cycle  de  commun ication  est possib le.  Avec l e  conteneur de  données  AT,  
l es  données  peuvent être  l ues  un iquement dans  l a  l i s te  des  I DN  configurée.  

L' index de  l i ste  du  con teneur de  données  AT peu t être  également configuré  dans  l es  données  
cycl iques  des  messages  AT.  Un  acqu i ttemen t du  con teneur de  données  AT est a ins i  possib le.  
Le  d isposi ti f d 'entraînement l i t  l ' i ndex de  l i ste  du  con teneur de  données  AT à  parti r du  
message  MDT et  l 'acqu i tte  dans  le  message  AT.  

S i  l ' i ndex de  l i ste  est extérieur à  la  l i s te,  l ' i ndex de  l i ste  du  message AT est rég lé  dans  l e  
message  AT (acqu i ttement)  sur l a  valeur 65  535  et l e  poin teur du  conteneur de  données  dans  
l e  message AT (acqu i ttement)  sur l a  va leur 255.  Tou tes  l es  données  du  conteneur de  
données  AT sont  i gnorées.  

Le  Tableau  365  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des  pour le  con teneur A.  
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Tableau  365 – Structure  de  l ' index de  l iste  de  conteneurs  A de  données  AT  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 I ndex de  l a  l i s te  confi gu rée  0  à  65  534  

 Con teneur A de  données  AT non  val i de  65  535  

 

Le  Tableau  366  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des  du  con teneur B .  

Tableau  366 – Structure  de  l ' index de  l iste  de  conteneurs  B  de  données  AT  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 I ndex de  l a  l i s te  confi gu rée  0  à  65  534  

 Con teneur B  d e  données  AT non  val i de  65  535  

 

1 2.274 Pointeurs  de  conteneurs  de  données  A et B  ou  IDN  S-0-0368  et IDN  S-0-0369   

1 2 .274. 1  Attributs  

Le  Tableau  367  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour ces  IDN .  

Tableau  367  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0368,  S-0-0369  

Attribut  Valeur 

Nom  Poin teu r d e  conteneur d e  données  A 

Poin teu r d e  conteneur d e  données  B  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Hexadécimal  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.274.2  Description  

Les  poin teurs  de  con teneurs  de  données  comportent un  poin teur à  8  b i ts ,  qu i  défin i t  l es  
données  de  fonctionnement qu ' i l  convient d ' i n tégrer au  con teneur de  données  MDT et AT.  Le  
poin teur représente  l e  décalage  dans  l a  l i ste  de  configuration  des  conteneurs  de  données  (S -
0-0370  ou  S-0-0371 ) .  Ains i ,  un  I DN  est adressé  dans  l a  l i ste  de  configuration  pour l e  
con teneur de  données  MDT ou  AT.  Avec la  valeur 255,  l 'u n i té  de  commande peut déclarer l es  
con teneurs  de  données  comme non  val i des.  

L'un i té  de  commande  défin i t  l es  données  de  fonctionnement adressées  dans  le  conteneur de  
données  MDT.  Le  d isposi ti f d 'entraînement défin i t  l es  données  de  fonctionnement adressées  
dans  l e  conteneur de  données  AT.  

Les  poin teurs  de  "conteneurs  de  données  A et B"  (S-0-0368,  S-0-0369)  peuvent  être  
configurés  dans  les  données  cycl iques  du  message MDT.  De  ce  fa i t,  u n  bascu lement des  
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données  de  fonctionnement dans  l es  conteneurs  de  données  l ors  d 'un  cycle  de  
communication  est  possib le.  

Les  poin teurs  de  "con teneurs  de  données  A et  B"  (S-0-0368,  S-0-0369)  peuvent  également 
être  configurés  dans  l es  données  cycl i ques  du  message AT.  Dans  ce  cas,  l 'adressage 
(acqu i ttement)  se lon  l e  con tenu  du  conteneur de  données  est transm is.  Le  d isposi ti f 
d 'en traînement génère  l 'acqu i ttement par reproduction  du  poin teur de  MDT dans  l e  poin teur 
de  l ’AT.  

S i  l e  poin teur du  con teneur de  données  est extérieur à  l a  l i s te  de  configuration  pour l e  
con teneur de  données  MDT ou  AT,  ou  s i  l es  données  ne  son t pas  adaptées  au  conteneur,  l e  
con tenu  de  ce  dern ier n 'est pas  val ide.  Le  d ispos i ti f d 'en traînement règ le  l e  poin teur 
(acqu i ttement)  du  message  AT sur 255.  Les  données  du  con teneur de  données  MDT ou  AT 
son t i gnorées.  

Le  Tableau  368  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des  pour le  con teneur de  données  A.  

Tableau  368  – Structure  du  pointeur de  conteneur de  données  A 

Bi t  S ign i fication  Valeur 

7  à  0    

 Ad resse  pou r l e  con teneur A de  données  MDT 0  à  254  

 Con teneur A de  données  MDT non  val i de  255  

1 5  à  8    

 Adresse  pou r l e  conteneur A de  données  AT 0  à  254  

 Con teneur A de  données  AT non  val i de  255  

 

Le  Tableau  369  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des  pour le  con teneur de  données  B .  

Tableau  369  – Structure  du  pointeur de  conteneur de  données  B  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

7  à  0    

 Ad resse  pou r l e  con teneur B  d e  données  MDT 0  à  254  

 Con teneur B  de  données  MDT non  val i de  255  

1 5  à  8    

 Adresse  pou r l e  conteneur B  d e  données  AT 0  à  254  

 Con teneur B  d e  données  AT non  val i de  255  

 

1 2.275  Liste  de  configuration  de  conteneurs  de  données  MDT ou  IDN  S-0-0370  

1 2 .275. 1  Attributs  

Le  Tableau  370  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  370  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0370  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  de  confi gu rati on  de  con teneu rs  de  données  MDT 

Version   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.275.2  Description  

L'un i té  de  commande  sais i t  dans  la  l i s te  de  configuration  du  con teneur de  données  MDT les  
numéros  IDN  pour les  données  de  fonctionnement à  transmettre  via  ce  même con teneur,  s i  
nécessai re  de  l 'un i té  de  commande au  d ispos i ti f d 'en traînement.  

Cette  l i s te  des  I DN  est générée  à  parti r de  S-0-01 88  ou  de  S-0-0445.   

1 2.276  Liste  de  configuration  de  conteneurs  de  données  AT  ou  IDN  S-0-0371  

1 2 .276. 1  Attributs  

Le  Tableau  371  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  371  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0371  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  de  confi gu rati on  de  con teneu rs  de  données  AT  

Version   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.276.2  Description  

L'un i té  de  commande sais i t  dans  la  l i ste  de  configuration  du  con teneur de  données  AT l es  
numéros  IDN  pour les  données  de  fonctionnement à  transmettre  via  ce  même con teneur,  s i  
nécessai re  du  d isposi ti f d 'entraînement à  l ' un i té  de  commande.  

Cette  l i s te  des  I DN  est générée  à  parti r de  S-0-01 87  ou  de  S-0-0444.  

1 2.277  Accélération  bipolaire  pour l 'arrêt du  d isposi ti f d 'entraînement ou  IDN  S-0-0372  

1 2 .277. 1  Attributs  

Le  Tableau  372  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  372  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0372  

Attribut  Valeur 

Nom  Accélération  b i pol ai re  pour l ' arrêt  du  d i sposi ti f d 'en traînement  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-01 61  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2.277.2  Description  

Ce paramètre  est acti vé  un iquement s i  aucun  in terpolateur de  d isposi ti f d 'en traînement 
i n terne  n 'est acti f e t s i  “Arrêt du  d ispos i ti f d 'en traînement (mot de  commande,  b i t  1 3)  est  
mod i fié  par l 'un i té  de  commande.  

1 2.278  Liste  d 'erreurs  des  canaux de  service  ou  IDN  S-0-0373  

1 2 .278. 1  Attributs  

Le  Tableau  373  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  373  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0373  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  d 'erreu rs  des  canaux de  service  

Version   

Longueur 4 ,  variable  

Format  d 'affi chage  Hexadécimal  (codes  d ’ erreur)  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.278.2  Description  

Avec chaque erreur des  canaux de  service,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement enreg istre  l ' IDN  et l e  
code  d 'erreurs  spéci fique  dans  cette  l i s te .  La  l i ste  est organ isée  sous  forme de  mémoire  
tampon  en  anneau .  Lorsque  l a  l i ste  est  l ue  via  l e  canal  de  service,  le  d ispos i ti f d 'entraînement 
pos i tionne  l a  dern ière  erreur enreg istrée  comme l e  prem ier é lément de  l a  l i s te.  Le  format 
d 'affichage  des  é léments  de  l i s te  est hexadécimal .  

Le  Tableau  374  présen te  l es  s i gn i fications  des  b i ts.  
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Tableau  374 – Structure  de  l a  l i ste  d 'erreurs  des  canaux de  service  

Bi t  S ign i fication  

31  à  1 6  Code  d 'erreu r 

1 5  à  0  I DN  

 

1 2.279  Liste  d 'erreurs  des  commandes  de  procédure  ou  IDN  S-0-0374 

1 2 .279. 1  Attributs  

Le  Tableau  375  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  375 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0374 

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  d 'erreu rs  des  commandes  de  procédu re  

Version   

Longueur 4 ,  variable  

Format  d 'affi chage  Hexadécimal  (codes  d ’ erreur)  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.279.2  Description  

Avec chaque erreur de  commande de  procédure,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement enreg istre  l ' I DN  
et l e  code  d 'erreurs  spéci fi que  au  constructeur dans  cette  l i ste.  La  l i s te  est  organ isée  sous  
forme de  mémoire  tampon  en  anneau .  Lorsque  l a  l i s te  est l ue  via  l e  canal  de  service,  l e  
d isposi ti f d 'en traînement posi tionne  l a  dern ière  erreu r enreg istrée  comme l e  prem ier élément 
de  la  l i ste.  Le  format d 'affichage des  élémen ts  de  l i ste  est hexadécimal .  

Le  Tableau  376  présen te  l es  s i gn i fications  des  b i ts.  

Tableau  376  – Structure  de  l a  l iste  d 'erreurs  des  commandes  de  procédure  

Bi t  S ign i fication  

31  à  1 6  Code  d 'erreu r spéci fi q ue  au  constructeu r 

1 5  à  0  I DN  

 

1 2.280  Liste  des  numéros  de  d iagnostics  ou  IDN  S-0-0375   

1 2 .280. 1  Attributs  

Le  Tableau  377  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  377  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0375 

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  numéros  de  d iagnosti cs  

Version   

Longueur 4 ,  variable  

Format  d 'affi chage  Hexadécimal  (numéros  de  d i agnosti cs)  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

1 2.280.2  Description  

Le d isposi ti f d 'en traînement enreg istre  chaque changement du  numéro  de  d iagnostic dans  
cette  l i ste.  La  l i s te  est organ isée  sous  forme de  mémoire  tampon  en  anneau .  Lorsque  l a  l i ste  
est l ue  via  le  canal  de  service,  l e  d isposi ti f d 'entraînement pos i tionne  l e  dern ier d iagnostic  
enreg istré  comme le  prem ier élément de  l a  l i ste.  

1 2.281  Débit  en  bauds  ou  IDN  S-0-0376  

1 2 .281 . 1  Attributs  

Le  Tableau  378  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  378  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0376  

Attribut  Valeur 

Nom  Débi t  en  bauds  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.281 .2  Description  

Le d isposi ti f d 'entraînement i n tègre  l es  vi tesses  de  transm ission  prises  en  charge  dans  ce  
paramètre.  La  vi tesse  de  transm iss ion  de  2  Mbi t/s  doi t  tou jours  être  prise  en  charge.   

Le  Tableau  379  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 740  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

Tableau  379  – Structure  du  débi t  en  bauds  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 2  Mbi t/s  d i spon ibl es  1  

1    

 4  Mbi t/s  non  d i spon ib l es  0  

 4  Mbi t/s  d i spon ibl es  1  

2    

 8  Mbi t/s  non  d i spon ib l es  0  

 8  Mbi t/s  d i spon ibl es  1  

3    

 1 6  Mbi t/s  non  d i spon ib les  0  

 1 6  Mbi t/s  d i spon ib les  1  

7  à  4  (Réservé)   

8    

 La  reconnaissance  au tomatique  du  débi t  en  bauds  n 'est  pas  pri se  en  charge  0  

 La  reconnaissance  au tomatique  du  débi t  en  bauds  est  pri se  en  charge  1  

1 5  à  9  (Réservé)   

 

1 2.282  Fenêtre  de  contrôle  de  retour en  vi tesse ou  IDN  S-0-0377  

1 2 .282. 1  Attributs  

Le  Tableau  380  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  380  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0377  

Attribut  Valeur 

Nom  Fenêtre  de  contrôle  de  retour en  vi tesse  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0045  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.282.2  Description  

L'écart de  vi tesse  maximum  entre  l a  va leur de  retour en  vi tesse  1  (S-0-0040)  et  l a  va leur de  
retour en  vi tesse  2  (S-0-01 56)  peu t être  con trôlé  à  l 'a ide  de  la  "fenêtre  de  contrôle  de  retour 
en  vi tesse" .  

Avec cette  fonction ,  les  défau ts  de  mécan ique  peuvent être  contrôlés.  La  va leur "0"  
correspond  à  l a  m ise  hors  tension  du  d ispos i ti f de  contrôle.  
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CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2:  S i  l 'écart de  vi tesse  dépasse  l a  fenêtre  de  con trôle ,  l e  d isposi ti f 
d 'en traînement génère  soi t un  avertissement (écart de  vi tesse  important)  dans  l es  d iagnostics  
de  classe  2  (S-0-001 2)  soi t  une  erreur dans  l es  d iagnostics  de  classe  1  (S-0-001 1 ).  

CP1 6/3:  

Dans  l e  cas  d 'un  Avertissement,  l e  d ispos i ti f d 'entraînement  

•  défin i t  un  b i t  d 'avertissement dans  l e  S-0-001 2  D iagnostic de  classe  2  (C2D),  

•  défin i t  l ' avertissement (bi t  1 2)  dans  l e  S-0-01 35 État  d u  d ispos i ti f d 'entraînement,  et  

•  défin i t  l ' avertissement du  d ispos i ti f (b i t  6)  dans  le  S-0-1 045  État du  d ispos i ti f (S-DEV).   

Dans  l e  cas  d 'une  Erreur,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement 

•  défin i t  un  b i t  d 'erreur dans  l e  S-0-001 1  D iagnostic de  classe  1  (C1 D),  

•  défin i t  l ' erreur d 'arrêt  (b i t  1 3)  dans  l e  S-0-01 35 État du  d ispos i ti f d 'en traînement,  

•  défin i t  l ' erreur du  d isposi ti f (b i t  7)  dans  l e  S-0-1 045 État du  d ispos i ti f (S-DEV),  et  

•  acti ve  l a  procédure  d 'arrêt  associée  à  l 'appl ication .  

1 2 .283  Plage de  codeurs  absolue 1  ou  IDN  S-0-0378  

1 2 .283. 1  Attributs  

Le  Tableau  381  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  381  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0378  

Attribut  Valeur 

Nom  P lage  de  codeu rs  absol ue  1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.283.2  Description  

Si  le  codeur du  moteur consti tue  un  système de  mesure  absolu ,  l a  p l age  absolue  tenan t 
compte  de  l a  mécan ique  et de  l a  programmation  est a lors  affichée  ou  sais ie  dans  ce  
paramètre.  

1 2.284 Plage de  codeurs  absolue  2  ou  IDN  S-0-0379  

1 2 .284. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  382  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  382  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0379  

Attribut  Valeur 

Nom  P lage  de  codeu rs  absol ue  2  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.284.2  Description  

Si  l e  codeur externe  consti tue  un  système de  mesure  absolu ,  l a  p l age  absolue  tenant compte  
de  la  mécan ique  et  de  l a  programmation  est  a lors  affichée  ou  sais ie  dans  ce  paramètre.  

1 2.285  Tension  de  bus  à  courant continu  ou  IDN  S-0-0380   

1 2 .285. 1  Attributs  

Le  Tableau  383  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  383  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0380  

Attribut  Valeur 

Nom  Tension  de  bus  à  cou rant  con ti nu  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Spéci fi que  au  constructeur 

Un i té  V 

 

1 2.285.2  Description  

La  valeur de  tens ion  de  bus  ( i n terméd iai re)  est  i ncluse  dans  ce  paramètre.  

1 2.286  Courant de  bus  à  courant continu  ou  IDN  S-0-0381  

1 2 .286. 1  Attributs  

Le  Tableau  384  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  384 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0381  

Attribut  Valeur 

Nom  Cou ran t de  bus  à  cou ran t conti nu  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 001  

Un i té  A 

 

1 2.286.2  Description  

Le d isposi ti f d 'en traînement in tègre  l e  couran t de  bus  ( i n terméd iai re)  à  couran t conti nu  (réel )  
mesuré  dans  ce  paramètre.  

1 2.287  Pu issance  de  bus  à  courant continu  ou  IDN  S-0-0382  

1 2 .287. 1  Attributs  

Le  Tableau  385  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  385 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0382  

Attribut  Valeur 

Nom  Al imentation  de  bus  à  courant  con ti nu  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  W 

 

1 2.287.2  Description  

Le d isposi ti f d 'en traînement i n tègre  la  pu issance  de  bus  ( i n terméd iai re)  à  couran t con tinu  
(réel l e)  mesurée  dans  ce  paramètre.  

1 2.288  Température  du  moteur ou  IDN  S-0-0383   

1 2 .288. 1  Attributs  

Le  Tableau  386  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  386  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0383  

Attribut  Valeur 

Nom  Températu re  du  moteur 

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e :  voi r S -0-0208  

Un i té   

 

1 2.288.2  Description  

Le  d isposi ti f d 'entraînement in tègre  l a  température  du  moteur ( réel le)  mesurée  dans  ce  
paramètre.  Ce  paramètre  est u ti l i sé  pour générer l 'avertissement de  température  du  moteur 
(voir S-0-0201 )  et  l 'arrêt  dû  à  l a  température  du  moteur (voir S-0-0204).  

1 2.289  Température  de  l 'ampl i ficateur ou  IDN  S-0-0384 

1 2 .289. 1  Attributs  

Le  Tableau  387  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  387  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0384 

Attribut  Valeur 

Nom  Températu re  de  l 'ampl i fi cateur 

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0208  

Un i té   

 

1 2.289.2  Description  

Le  d isposi ti f d 'entraînement i n tègre  l a  température  de  l 'ampl i ficateu r (réel le)  mesurée  (phase  
de  production)  dans  ce  paramètre.  Ce  paramètre  est u ti l i sé  pour générer l 'avertissement de  
température  de  l 'ampl i ficateur (voir S-0-0200)  et l 'arrêt dû  à  l a  température  de  l 'ampl i ficateur 
(voir S-0-0203).  

1 2.290  Pu issance  active  ou  IDN  S-0-0385  

1 2 .290. 1  Attributs  

Le  Tableau  388  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  388  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0385 

Attribut  Valeur 

Nom  Pu issance  acti ve  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  W 

 

1 2.290.2  Description  

Le  d isposi ti f d 'en traînement i n tègre  l a  pu issance  acti ve  calcu lée  du  moteur dans  ce  
paramètre.  

1 2.291  Valeur de  retour en  posi tion  active  ou  IDN  S-0-0386  

1 2 .291 . 1  Attributs  

Le  Tableau  389  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  389  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0386  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  retour en  posi ti on  acti ve  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.291 .2  Description  

La "Valeur de  retour en  pos i tion  acti ve"  est nécessai re  l orsque  l e  d isposi ti f d 'en traînement,  
dans  les  modes  de  fonctionnement,  passe  automatiquement de  l a  va leur de  retour en  pos i tion  
1  et  2 .  La  va leur de  retour en  pos i ti on  acti vée  par le  mode  de  fonctionnement ou  par l a  
sé lection  du  b i t  0  (S-0-0520)  est sa is ie  dans  cet IDN .  Pour u ti l i ser cette  fonction ,  l ' un i té  de  
commande doi t  configurer l e  S-0-0386  dans  l e  message  AT.  

1 2.292  Surcharge  de  pu issance ou  IDN  S-0-0387  

1 2 .292. 1  Attributs  

Le  Tableau  390  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  390  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0387  

Attribut  Valeur 

Nom  Surcharge  de  pu i ssance  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 01  

Un i té  %  

 

1 2.292.2  Description  

Le  d isposi ti f d 'en traînement p lace  la  su rcharge  de  pu issance ca lcu lée  dans  ce  paramètre.  

1 2.293  Limite  de  courant de  freinage  ou  IDN  S-0-0388   

1 2 .293. 1  Attributs  

Le  Tableau  391  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  391  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0388  

Attribut  Valeur 

Nom  Lim i te  de  couran t d e  fre inage  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 001  

Un i té  A 

 

1 2.293.2  Description  

Avec ce  paramètre,  l 'u ti l i sateur peut rédu ire  l a  l im i te  de  courant de  freinage  au  cours  de  la  
phase  de  décélération  (freinage  acti f) .  

1 2.294 Courant efficace  ou  IDN  S-0-0389   

1 2 .294. 1  Attributs  

Le  Tableau  392  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  392  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0389  

Attribut  Valeur 

Nom  Cou ran t effi cace  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  0  001  

Un i té  A 

 

1 2.294.2  Description  

Le  d isposi ti f d 'entraînement in tègre  l e  courant efficace  calcu lé  ou  (réel )  mesuré  (valeur 
efficace)  dans  ce  paramètre.  

1 2.295  Numéro de  d iagnostic ou  IDN  S-0-0390   

1 2 .295. 1  Attributs  

Le  Tableau  393  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  393  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0390  

Attribut  Valeur 

Nom  Numéro  de  d i agnosti c  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Hexadécimal  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.295.2  Description  

Les  données  de  fonctionnement de  cet I DN  con tiennen t des  i n formations  détai l lées  sur 
l 'événement de  d iagnostic ayan t l a  priori té  l a  plus  é levée actuel lement acti f dans  l 'esclave  ou  
l e  sous-d isposi ti f.  

Afi n  de  rendre  ces  i n formations  i ndépendantes  des  langues,  l e  code  d 'é tat à  1 6  b i ts  est u ti l i sé  
pour i den ti fier l 'événement de  d iagnostic spéci fi que.  Avec ce  code  d 'état,  l ' i n terface  opérateur 
est  capable  d 'afficher l e  texte  du  message  de  d iagnostic dans  des  l angues  non  prises  en  
charge  par l e  sous-d isposi ti f.  

L'ordre  de  priori té  des  événements  de  d iagnostic  est  décri t  dans  l e  Tableau  394.  
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Tableau  394 – Ordre  de  priori té  des  événements  de  d iagnostic  

Classe  de  
d iagnosti c   
(Bi ts  1 6-1 9)  

Priori té  Signalé  a  Écrasé  b  

É tat  opérationnel  
Priori té  4  
( l a  p l us  
fa ible)  

Tan t  que  perti nen t  pou r l a  représentati on  (par 
exemple,  j usqu 'à  l 'écrasement par 
l ' i n formation  su ivan te  avec l 'état  opérati onnel  
de  cl asse).  

Par tou te  au tre  i n formation  
de  d i agnosti c  de  priori té  
supérieu re.  
Par i n formation  de  d i agnosti c  
de  même priori té,  se  
produ isant  u l térieurement.  

É tat  spéci fi que  à  l a  
commande  de  
procédu re  

Priori té  3  
Tan t  que  l a  commande  de  procédu re  n 'est  
pas  ré i n i ti a l i sée  par l e  maître  

Par tou te  au tre  i n formation  
de  d i agnosti c  de  priori té  
supérieu re.  
Par i n formation  de  d i agnosti c  
de  même priori té,  se  
produ isant  u l térieurement.  

Averti ssement  (C2D)  Priori té  2  
Tan t  que  l a  menace  correspondante  est  
présente  

Par tou te  au tre  i n formation  
de  d i agnosti c  de  priori té  
supérieu re.  

Erreur (C1 D)  
Priori té  1  
( l a  p l us  
é l evée)  

Tan t que  S-0-0099  D i agnosti c  de  cl asse  1  d e  
réi n i ti a l i sati on  n 'a  pas  été  exécuté  après  
l 'é l im ination  de  l a  cause  de  l a  défai l l ance  
correspondante   

-  

a   S i gnal é  – L' i n formation  de  d iagnosti c  fai t  parti e  d es  données  de  fonctionnement  

b   Ecrasé  – L ' i n formation  de  d i agnosti c  correspondante  est  écrasée  par une  au tre  i n formation  de  d i agnosti c  

 

Si  un  événement de  d iagnostic devient  inacti f et  qu ' i l  n 'existe  p lus  d 'événements  de  
d iagnostic  acti fs,  l es  données  de  fonctionnement de  cet  I DN  sont tenues  de  conten ir l a  valeur 
0x00000000.  

Un  résumé de  tous  l es  codes  d 'état spéci fi és  est  donné  dans  l es  codes  d 'état.  

La  structure  du  numéro de  d iagnostic  est  présentée  dans  le  Tableau  395.  
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Tableau  395 – Structure  du  numéro  de  d iagnostic  

Bi t No.  Valeur Description  Commentai res  

31  à  30   I n terprétation  des  b i ts  
29  à  0  

Les  b i ts  31  à  30  défi n i ssent  l ' i n terprétati on  du  type  de  sou rce  des  
groupes,  de  l a  cl asse  et  d es  codes  d 'état  

00  Codes  d 'état  
spéci fi ques  au  
constructeu r 

B i ts  29  à  1 6  (type  et  cl ass)  d éfi n i s  par Sercos   

Bi ts  1 5  à  0  codes  d 'état  d éfi n i s  par l e  constructeur  

01  Totalement  spéci fi q ue  
au  constructeu r 

B i ts  29  à  0  défi n i s  par l e  constructeur 

1 0  Réservé   

1 1  normal i sé  B i ts  29  à  0  défi n i s  par Sercos  

29  à  24   Type  de  source   

0x00  D isposi ti f 
d 'en traînement FSP   

 

0x01  (Réservé)  Réservé  pour E/S  FSP   

0x02  GDP   

0x03  SCP   

0x04  (Réservé)  Réservé  pour CSoS  

0x05  (Réservé)  Réservé  pour codeu r FSP   

0x06  (Réservé)  Réservé  pour Appl i cation  de  sécuri té  

0x07. . 0x
3E  

Réservé   

0x3F  Non  connu   

23  à  20   Réservé   

1 9  à  1 6   Cl asse   

0x00-
0x09  

Réservé   

0x0A État  opérationnel  Priori té  4  ( l a  p l us  faib l e).  
U ti l i sé  pour i n former sur l es  messages  re lati fs  à  l 'état  opérati onnel  
ou  au tre  i n formation  (par exemple,  ARRÊT du  d i sposi ti f 
d 'en traînement,  remplacement  compatib le).  

0x0B  Réservé   

0x0C  État  spéci fi que  à  l a  
commande  de  
procédu re  

Priori té  3   
U ti l i sé  pour i n former su r l es  événements  de  d iagnosti c  se  
produ isant  pendant  l 'exécution  d 'une  commande  de  procédure  

0x0D  Réservé   

0x0E  Averti ssement  (C2D)  Priori té  2  

0x0F  Erreur (C1 D)  Priori té  1  ( l a  p l us  é l evée)   
Devant  être  acqu i tté  avec l a  commande  de  procédure  S-0-0099  
D iagnosti c  de  cl asse  1  de  ré i n i ti a l i sation .  

1 5  à  00   Code  d 'état   

 

1 2.296  Fenêtre  de  contrôle  de  retour en  position  ou  IDN  S-0-0391  

1 2 .296. 1  Attributs  

Le  Tableau  396  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  396  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0391  

Attribut  Valeur 

Nom  Fenêtre  de  con trôle  de  retour en  pos i ti on  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.296.2  Description  

L'erreur de  pos i tion  maximale  adm issib le  en tre  l a  posi tion  de  retour 1  et  l a  pos i tion  de  retour  
2  peut être  défin ie  au  moyen  de  l a  fenêtre  de  contrôle  de  retour en  posi tion .  S i  l a  d i fférence  
de  pos i ti on  en tre  ces  deux d isposi ti fs  de  retour dépasse  l a  l im i te  défin ie  dans  ce  paramètre,  
l e  d ispos i ti f d 'entraînement peut générer une  erreur ou  un  avertissement en  fonction  de  
l 'appl ication .  

En  cas  d 'erreur,  l e  d ispos i ti f d 'entraînement défin i t  l a  d i fférence de  pos i tion  de  retour 
importante  dans  C1 D  (S-0-001 1 )  et  défin i t  l e  numéro de  d iagnostic (S-0-0390)  sur 
0xC00F2036.  

La  sais ie  de  l a  va leur ‘0 ’  désactive  l e  contrôle.  

1 2.297  Fi l tre  de  retour en  vi tesse  ou  IDN  S-0-0392   

1 2 .297. 1  Attributs  

Le  Tableau  397  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  397  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0392  

Attribut  Valeur 

Nom  Fi l tre  d e  retou r en  vi tesse  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  µs  

 

1 2.297.2  Description  

La  constante  de  temps  pour le  fi l tre  de  retour en  vi tesse  est  sa is ie  dans  ce  paramètre.  S i  la  
constan te  de  temps  du  fi l tre  est 0 ,  l e  fi l tre  est  inacti f.  
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1 2 .298  Mode de  valeur de  consigne  ou  IDN  S-0-0393  

1 2 .298. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  398  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  398  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0393  

Attribut  Valeur 

Nom  Mode  de  valeur de  cons igne  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.298.2  Description  

Lorsque  l a  fonction  Modu lo  est active,  l ' i n terprétation  des  commandes  de  posi tion  dépend  du  
rég lage  du  mode  de  valeur de  consigne.  La  fonction  modu lo  n ’est  active  que  dans  l es  modes  
de  fonctionnement " I n terpolation "  et  "Posi ti onnement".  

Le  Tableau  399  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  

Tableau  399  – Structure  du  mode  de  valeur de  consigne  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

1  à  0  Sens  avec fonction  modu l o   

 Dans  l e  sens  horai re,  sens  pos i ti f 00  

 Dans  l e  sens  an ti horai re,  sens  négati f 01  

 Chem in  l e  p l us  cou rt  1 0  

 Réservé  1 1  

1 5  à  2  (Réservé)   

 

1 2.299  Liste  des  DN  ou  IDN  S-0-0394 

1 2 .299. 1  Attributs  

Le  Tableau  400  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  400  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0394 

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  I DN  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.299.2  Description  

Le numéro d ' identi fication  d 'une  donnée de  fonctionnement de  longueur variab le  doi t être  
défin i  dans  l a  l i s te  des  I DN .  Après  cette  opération ,  l 'accès  aux éléments  de  l i ste  des  données  
de  fonctionnement via  les  " I ndex de  l i ste"  (S-0-0395)  et "nombre  d 'é léments  de  l i ste"  (S-0-
0396)  est  poss ib le .  

1 2.300  Index de  l i ste  ou  IDN  S-0-0395 

1 2 .300. 1  Attributs  

Le  Tableau  401  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  401  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0395 

Attribut  Valeur 

Nom  I ndex de  l i s te  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.300.2  Description  

L' index de  l i s te  spéci fie  l 'adresse  de  départ à  l ' i n térieur de  la  l i ste.  Avec l ' i ndex de  l i s te  =  0,  
l 'accès  au  prem ier é lémen t de  l i ste  est  poss ib le  après  l ' i nd ication  des  l ongueurs.  L ' i ndex de  
l i ste  est tou jours  programmé selon  l es  é léments  de  l i ste.  

I ndex de  l i ste  =  0  se  rapporte  au  prem ier é lément de  l i ste  ( l ongueur de  1 ,  2 ,  4  ou  8  octets)  

I ndex de  l i ste  =  1  se  rapporte  au  second  é lément de  l i ste  ( l ongueur de  1 ,  2 ,  4  ou  8  octets)  

1 2.301  Nombre d 'éléments  de  l istes  ou  IDN  S-0-0396  

1 2 .301 . 1  Attributs  

Le  Tableau  402  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  402  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0396  

Attribut  Valeur 

Nom  Nombre  d 'é léments  de  l i s tes  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.301 .2  Description  

L' IDN  spéci fie  l e  nombre  d 'é léments  de  l i ste  commençant à  l ' i ndex de  l i s te  qu i  sont sais is  ou  
l us  via  l e  segment de  l i s te.  

1 2.302  Segment de  l i ste  ou  IDN  S-0-0397  

1 2 .302. 1  Attributs  

Le  Tableau  403  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  403  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0397  

Attribut  Valeur 

Nom  Segment  de  l i s te  

Version   

Longueur 1 ,  2 ,  4  ou  8  

Format  d 'affi chage  Comme pour des  données  confi gu rées  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1 ,  ou  m ise  à  l 'échel l e  conforme  à  cel l e  d es  données  confi gu rées  

Un i té   

 

1 2.302.2  Description  

Dans  l e  segment de  l i s te,  l es  données  sélectionnées  par l i s te  des  IDN ,  i ndex de  l i s te  et 
nombre  d 'é léments  de  l i s te  son t transm ises.  

Le  d isposi ti f d 'en traînement peu t chois i r en tre  une  exigence m in imale  et une  exigence  
maximale  afin  de  présenter l e  segment de  l i s te.  

Exigence min imale  de  segment  de  l i ste:  

Le  segment de  l i ste  est présenté  au  format hexadécimal  et  sans  un i té.  

Attribu t:  Le  type  de  données  et  l e  format d 'affichage sont défi n is  au  format hexadécimal  
(b i ts  22  à  20  =  01 1 ) .  

Un i té:  non  présen te  

Exigence maximale  de  segment de  l i ste:  
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Dans  le  cas  présent,  l e  segment de  l i ste  est présen té  avec l e  bloc de  données  de  l a  l i ste  
programmée.  

1 2.303  Liste  des  IDN  de  données  configurables  dans  l e  mot d 'état  de  signal  ou  IDN  S-
0-0398  

1 2 .303. 1  Attributs  

Le  Tableau  404  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  404 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0398  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  I DN  de  données  confi gu rabl es  dans  l e  mot  d 'état  de  s i gnal  

Vers ion   

Longueur 2 ,  variable  

Format d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.303.2  Description  

Cette  l i ste  des  IDN  contien t l es  numéros  d ' i den ti fication  dont  l es  données  de  fonctionnement 
(b i ts)  sont configurables  dans  l e  mot d 'état de  s ignal .  S i  l 'un  des  numéros  d ' identi fication  dans  
cette  l i ste  contien t p lus ieurs  b i ts ,  l es  b i ts  doiven t être  configurables  par S -0-0328.  

1 2.304 Liste  des  IDN  de  données  configurables  dans  l e  mot de  commande  de  signal  ou  
IDN  S-0-0399  

1 2 .304. 1  Attributs  

Le  Tableau  405  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  405 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0399  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  I DN  de  données  confi gu rabl es  dans  l e  mot  de  commande  de  s i gnal  

Vers ion   

Longueur 2 ,  variable  

Format  d 'affi chage  I DN  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.304.2  Description  

Cette  l i ste  des  IDN  contien t l es  numéros  d ' i den ti fication  dont  l es  données  de  fonctionnement 
(b i ts)  sont configurables  dans  l e  mot de  commande  de  s i gnal .  S i  l ' un  des  numéros  
d ' identi fication  dans  cette  l i ste  con tient p lus ieurs  b i ts,  les  bi ts  doiven t être  configurables  par 
S-0-0329.  
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1 2 .305 In terrupteur d 'orig ine  ou  IDN  S-0-0400   

1 2 .305. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  406  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  406  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0400  

Attribut  Valeur 

Nom  I n terrupteu r d 'ori g i ne  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.305.2  Description  

Ce paramètre  permet d 'affecter un  IDN  à  l ' i n terrupteur d 'orig ine  (s i gnal  externe).  Ceci  permet 
d 'attribuer l ' i n terrupteur d 'orig ine  à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  S i  l a  
commande de  procédure  "retour à  l a  posi tion  contrôlé  par l 'un i té  de  commande"  (S-0-01 46)  
est  active,  l '  " i n terrupteur d 'ori g ine"  est  va l i de  un iquement s i  l e  s i gnal  "retour à  l a  pos i ti on  de  
référence  activé"  (S-0-0407)  est défin i .  Le  bi t  0  est défin i  pour l es  données  de  fonctionnement  
un iquement.  

Le  Tableau  407  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  

Tableau  407  – Structure  de  l ' in terrupteur d 'orig ine  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 I n terrupteu r i nacti f 0  

 I n terrupteu r acti f 1  

 

1 2.306  Sonde  1  ou  IDN  S-0-0401   

1 2 .306. 1  Attributs  

Le  Tableau  408  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  408  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0401  

Attribut  Valeur 

Nom  Sonde  1  

Vers ion   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.306.2  Description  

Ce paramètre  permet d 'affecter un  I DN  à  l a  sonde  1  (s ignal  externe).  Ceci  permet d 'attribuer 
l a  sonde  1  à  un  b i t  d 'état  en  temps  réel  (voir S-0-0305).  S-0-01 30  et S-0-01 31  consti tuen t des  
paramètres  supplémentai res.  

Le  s ignal  "sonde  1 "  est véri fié  et  actual isé  par l e  d ispos i ti f d 'en traînement un iquement s i  l a  
commande de  procédure  "cycle  de  détection "  (S-0-01 70)  est acti ve  et l e  s i gnal  "sonde  1  
activée"  (S-0-0405)  est  défi n i .  

Le  bi t  0  est défi n i  pour l es  données  de  fonctionnement un iquement (voir Tableau  409).  

Tableau  409  – Structure  de  l a  sonde 1  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Sonde  i nacti ve  0  

 Sonde  acti ve  1  

 

1 2.307  Sonde  2  ou  IDN  S-0-0402  

1 2 .307. 1  Attributs  

Le  Tableau  41 0  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  41 0  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0402  

Attribut  Valeur 

Nom  Sonde  2  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2 .307.2  Description  

Ce paramètre  permet d 'affecter un  I DN  à  l a  sonde  2  (s i gnal  externe).  Ceci  permet d 'attribuer 
l a  sonde  2  à  un  b i t  d 'état  en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  S-0-01 32  et S-0-01 33  consti tuen t des  
paramètres  supplémentai res.  

Le  s i gnal  "sonde  2"  est véri fi é  et actual isé  par l e  d ispos i ti f d 'en traînement un iquement s i  l a  
commande de  procédure  "cycle  de  détection "  (S-0-01 70)  est active  et l e  s i gnal  "sonde  2  
acti vée"  (S-0-0406)  est  défi n i .  

Le  bi t  0  est défi n i  pour l es  données  de  fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  41 1  présen te  l es  détai ls  des  valeurs  val i des.  

Tableau  41 1  – Structure  de  l a  sonde 2  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Sonde  i nacti ve  0  

 Sonde  acti ve  1  

 

1 2.308  État de  l a  valeur de  retour en  position  ou  IDN  S-0-0403  

1 2 .308. 1  Attributs  

Le  Tableau  41 2  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  41 2  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0403  

Attribut  Valeur 

Nom  État  de  l a  va l eur de  retour en  pos i ti on  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.308.2  Description  

Pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et  CP1 2   

Lorsque  l e  d ispos i ti f d 'en traînement bascu le  l es  valeurs  de  retour en  posi tion  su r l es  
coordonnées  qu i  se  rapportent au  poin t zéro  mach ine,  i l  défin i t  l e  b i t  0  de  ce  paramètre  afin  
d ' in former l ' un i té  de  commande que  tou tes  l es  valeurs  de  posi ti on  réel le  son t basées  sur l e  
poin t zéro  de  l a  mach ine.  Le  bi t  0  est ré in i ti a l isé  lorsque  l a  commande de  procédure  
"déplacement par rapport au  système référencé"  (S-0-01 72),  la  commande de  procédure  
"procédure  de  retour à  l a  pos i tion  de  référence contrôlé  par l e  d ispos i ti f d 'entraînement"  (S-0-
01 48)  ou  l a  commande  de  procédure  "annu ler l e  poin t de  référence"  (S-0-01 91 )  est l ancée,  ou  
l orsque  l e  d ispos i ti f d 'en traînement perd  sa  référence au  poin t zéro  de  l a  mach ine.  L'état de  l a  
va leur de  retour en  posi ti on  peu t être  affecté  à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  et  par conséquent,  
i l  peut  être  ind iqué  de  façon  permanente  à  l 'u n i té  de  commande dans  l e  mot d 'état du  
d isposi ti f d 'en traînement (voi r S-0-0305).  Le  b i t  0  est  défi n i  pour l es  données  de  

International  Electrotechnical  Commission

 



 – 758  – I EC 61 800-7-204: 201 5  © I EC  201 5  

fonctionnement un iquement.  I l  est m is  en  correspondance avec CD3 (S-0-001 3)  b i t  1 4  pour 
une  référence en  temps  réel  imméd iate  dans  l ' un i té  de  commande.  

Pour CP1 6/3   

Le  d ispos i ti f d 'entraînement doi t défi n i r le  b i t  1  ou  2  de  ce  paramètre  l orsqu 'une  des  
commandes  de  procédure  su ivantes  a  été  réal isée  de  man ière  satisfaisan te  pour le  retou r 1  
ou  2  sé lectionné  (voi r S-0-01 47  Paramètre  de  retour à  l a  posi tion  de  référence) :  

•  S-0-01 48  commande  de  procédure  Retour à  la  posi tion  de  référence con trôlé  par le  
d ispos i ti f d 'en traînement,  

•  S-0-0448  mot de  commande  Défin i ti on  de  pos i ti on  absolue,  ou  

•  S-0-01 46  commande de  procédure  Retour à  l a  posi ti on  de  référence  contrôlé  par l 'un i té  de  
commande  

Le  retour u ti l i sé  pour l e  système de  coordonnées  de  l a  mach ine  est configuré  dans  le  b i t  3  de  
S-0-01 47  Paramètre  de  retour à  la  pos i ti on  de  référence.  Lorsque  l e  d isposi ti f d 'entraînement 
bascu le  l es  valeurs  de  retour en  pos i tion  sur l es  coordonnées  qu i  se  rapportent au  poin t zéro  
mach ine,  i l  d éfi n i t  le  b i t  0  sur 1 .  

Avec l e  b i t  0 ,  l ' un i té  de  commande obtien t l ' i n formation  selon  laquel le  toutes  les  valeurs  
i nstan tanées  de  posi ti on  son t basées  sur le  poin t zéro  de  la  mach ine.  Le  b i t  0  doi t être  m is  à  
1  

•  pour permettre  le  con trôle  des  l im i tes  de  pos i tion ,  et   

•  pour accepter l es  valeurs  de  consigne  de  pos i ti on  absolue  avec l es  modes  de  
fonctionnement " I n terpolation "  et "Posi ti onnement"  dans  le  d isposi ti f d 'en traînement.  

S i  l e  b i t  0  =  0  et  q ue  le  d isposi ti f d 'en traînement  est en  mode  de  fonctionnement 
" I n terpolation "  ou  "Posi ti onnement"  et  q ue  l e  d ispos i ti f d 'en traînement reçoi t  l es  valeurs  de  
consigne  de  pos i ti on  absolue,  l e  d isposi ti f d 'entraînement génère  un  avertissement et  défi n i t  
l e  S-0-0390  Numéro de  d iagnostic  sur 0xC00E2054.  Dans  ce  cas,  l e  d isposi ti f d 'en traînement  
i gnore  l es  valeurs  de  consigne  de  posi tion .  

Le  bi t  0  est ré in i tia l i sé  l orsqu 'une  des  commandes  de  procédure  su ivantes  est acti vée:  

•  S-0-01 72  commande de  procédure  Déplacement par rapport  au  système référencé,  

•  S-0-01 48  commande de  procédure  Retour à  la  posi tion  de  référence con trôlé  par le  
d ispos i ti f d 'en traînement,  

•  S-0-01 91  commande de  procédure  Annu lation  de  poin t  de  référence,  

•  S-0-0447  commande  de  procédure  Défin i ti on  de  pos i ti on  absolue  est activée,  ou  

Le  b i t  0  est également ré in i ti a l isé  l orsque  l e  d ispos i ti f d 'entraînement  perd  sa  référence par 
rapport  au  zéro  mach ine.  

L 'état  de  l a  va leur de  retour en  posi ti on  peu t être  affecté  à  un  b i t  en  temps  réel .  

Le  Tableau  41 3  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  
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Tableau  41 3  – Structure  d 'état  des  valeurs  de  retour en  position  

Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

0  État  de  l a  va l eur de  retour en  pos i ti on  
sélectionné  

 
 

  Non  référencé  par rapport  au  poin t  zéro  
mach ine  

0  

  Référencé  par rapport  au  poin t  zéro  
mach ine  

1  

1  É tat  de  l a  va l eur de  retour en  pos i ti on  1    

  Non  référencé  par rapport  au  poin t  zéro  
mach ine  

0  

  Référencé  par rapport  au  poin t  zéro  
mach ine  

1  

2  É tat  de  l a  va l eur de  retour en  pos i ti on  2    

  Non  référencé  par rapport  au  poin t  zéro  
mach ine  

0  

  Référencé  par rapport  au  poin t  zéro  
mach ine  

1  

1 5  à  3  (Réservé)    

 

1 2.309  État de  l a  valeur de  consigne  de  position  ou  IDN  S-0-0404 

1 2 .309. 1  Attributs  

Le  Tableau  41 4  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  41 4 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0404 

Attribut  Valeur 

Nom  État  de  l a  va l eur de  cons i gne  de  posi ti on  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.309.2  Description  

Lorsque  l es  valeurs  de  cons igne  de  pos i tion  son t bascu lées  su r l es  coordonnées  qu i  se  
rapportent au  poin t zéro  mach ine,  l 'un i té  de  commande défin i t  l e  b i t  0  de  ce  paramètre.  Ceci  
i nd ique  au  d isposi ti f d 'entraînement que  tou tes  l es  valeurs  de  cons igne  de  posi tion  son t  
basées  su r l e  poin t zéro  de  l a  mach ine.  S imu l tanément,  l 'un i té  de  commande transfère  les  
nouvel l es  valeurs  de  consigne  de  posi ti on  dans  les  données  cycl iques.  Le  b i t  0  est ré in i ti a l i sé  
l orsque  la  commande de  procédure  "déplacement par rapport au  système référencé"  (S-0-
01 72)  est l ancée.  L 'état de  la  va leur de  cons igne  de  posi tion  peu t être  affecté  à  un  b i t  de  
commande en  temps  réel  et  par conséquent,  i l  peu t être  ind iqué  de  façon  permanente  au  
d ispos i ti f d 'en traînement dans  l e  mot de  commande  (voi r S-0-0301 ) .  Le  b i t  0  est défi n i  pour 
l es  données  de  fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  41 5  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  
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Tableau  41 5 – Structure  d 'état  des  valeurs  de  consigne de  position  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Valeu r de  consigne  de  pos i ti on  non  référencée  par rapport  au  poin t  zéro  mach ine  0  

 Valeu r de  cons igne  de  posi ti on  référencée  par rapport  au  poin t  zéro  mach ine  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.31 0  Sonde  1  activée  ou  IDN  S-0-0405  

1 2 .31 0. 1  Attributs  

Le  Tableau  41 6  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  41 6 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0405  

Attribut  Valeur 

Nom  Sonde  1  acti vée  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.31 0.2  Description  

Ce paramètre  permet d 'affecter un  numéro  d ’ inden ti fication  ( IDN)  à  l 'é tat  "sonde  1  activée" .  
Ceci  permet d 'attribuer l 'état "sonde  1  acti vée"  à  un  b i t  de  commande  en  temps  réel  (voir S -0-
0301 ).  

L'état "sonde  1  acti vée"  est véri fié  par l e  d isposi ti f d 'en traînement tan t que  l a  commande de  
procédure  "cycle  de  détection "  (S-0-01 70)  est acti ve.  Pour un  nouveau  cycle  de  détection  
avec l e  même front de  la  sonde  1 ,  l 'un i té  de  commande doi t  ré in i tia l i ser l 'état "sonde  1  
acti vée"  su r "0"  et  l e  mettre  à  "1 ".  

Le  bi t  0  est défi n i  un iquement pour l es  données  de  fonctionnement (voir Tableau  41 7) .  Pour 
p lus  de  déta i l s,  voi r S-0-01 79.  

Tableau  41 7  – Structure  de  l 'état  "Sonde 1  activée"  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Sonde  1  non  acti vée  0  

 Sonde  1  acti vée  1  

1 5  à  1  (Réservé)   
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1 2 .31 1  Sonde  2  activée ou  IDN  S-0-0406  

1 2 .31 1 . 1  Attribu ts  

Le  Tableau  41 8  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  41 8  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0406  

Attribut  Valeur 

Nom  Sonde  2  acti vée  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.31 1 .2  Description  

Ce paramètre  permet d 'affecter un  IDN  à  l 'état "sonde  2  acti vée".  Ceci  permet d 'attribuer l 'état  
"sonde  2  acti vée"  à  un  bi t  de  commande en  temps  réel  (voir S-0-0301 ).  L'état "sonde  2  
activée"  est véri fié  par l e  d isposi ti f d 'entraînement tant que  l a  commande de  procédure  "cycle  
de  détection "  (S-0-01 70)  est active.  Pour un  nouveau  cycle  de  détection  avec le  même front  
de  la  sonde  2 ,  l ' un i té  de  commande doi t  ré in i ti a l i ser l 'é tat "sonde  2  acti vée"  sur "0"  et  l e  
mettre  à  "1 " .  Le  b i t  0  est  défin i  pour les  données  de  fonctionnement un iquement.  (Pour p l us  
de  détai ls ,  vo i r S-0-01 79. )  

Le  Tableau  41 9  présen te  l es  détai ls  des  valeurs  val i des.  

Tableau  41 9  – Structure  de  l 'état  "Sonde 2  activée"  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Sonde  2  non  acti vée  0  

 Sonde  2  acti vée  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.31 2  Retour à  la  posi tion  de  référence  activé  ou  IDN  S-0-0407  

1 2 .31 2. 1  Attributs  

Le  Tableau  420  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  420  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0407  

Attribut  Valeur 

Nom  Retour à  l a  pos i ti on  de  référence  acti vé  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.31 2.2  Description  

Ce paramètre  permet d 'affecter un  IDN  à  l 'état "retour à  la  pos i tion  de  référence activé" .  Ceci  
permet d 'attribuer l 'état  "retour à  l a  posi tion  de  référence activé"  à  un  b i t  de  commande en  
temps  réel  (voir S-0-0301 ).  Le  d isposi ti f i n terprète  l 'état  "retour à  l a  pos i ti on  de  référence"  
un iquement l orsque  la  commande de  procédure  "retour à  l a  pos i ti on  de  référence contrôlé  par 
l 'un i té  de  commande"  (S-0-01 46)  est acti ve.  Le  b i t  0  est défin i  pour l es  données  de  
fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  421  présen te  l es  détai ls  des  va leurs  val i des.  

Tableau  421  – Structure  de  l 'état  "retour à  l a  posi tion  de  référence"  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Retour à  l a  pos i ti on  de  référence  non  acti vé  0  

 Retour à  l a  posi ti on  de  référence  acti vé  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.31 3  Impu lsion  au  marqueur de  référence enregistrée ou  IDN  S-0-0408  

1 2 .31 3. 1  Attributs  

Le  Tableau  422  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  422  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0408  

Attribut  Valeur 

Nom  Impu ls ion  au  marqueu r d e  référence  en reg istrée  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   
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1 2 .31 3.2  Description  

Ce paramètre  permet d 'affecter un  IDN  à  l 'état " impu ls ion  au  marqueur de  référence  
enreg istrée".  Ceci  permet d 'affecter l 'état " impu ls ion  au  marqueur de  référence enreg istrée"  à  
un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voir S-0-0305).  Le  d isposi ti f d 'entraînement met ce  b i t  à  1  s i  l a  
commande de  procédure  "retour à  l a  pos i ti on  de  référence  con trôlé  par l 'un i té  de  commande"  
(S-0-01 46)  est  acti ve,  s i  l e  retour à  l a  pos i tion  de  référence  est  activé  (S -0-0407)  et  
l ' impu ls ion  au  marqueur du  retour (s i gnal  externe)  est enreg istrée.  S imu l tanément,  l e  
d ispos i ti f d 'en traînement arch ive  l a  va leur de  retour en  pos i ti on  non  référencée dans  l a  
posi tion  de  marqueur associée  (S-0-01 73  ou  S-0-01 74).  Le  d isposi ti f d 'entraînement remet ce  
b i t  à  0  l orsque  l ' un i té  de  commande acti ve  l a  commande  de  procédure  "retour à  l a  pos i ti on  de  
référence con trôlé  par l 'un i té  de  commande"  (S-0-01 46).  L 'état " impu ls ion  au  marqueur de  
référence enreg istrée"  est va l ide  tan t que  l a  commande de  procédure  (S-0-01 46)  est active.  
La  commande de  procédure  ”retour à  l a  pos i ti on  de  référence con trôlée  par l e  d isposi ti f 
d 'en traînement"  (S-0-01 48)  n 'a  pas  d ' in fluence su r ce  b i t  (S-0-0408).  Le  b i t  0  est défin i  pour 
l es  données  de  fonctionnement un iquement.  

Le  Tableau  423  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  

Tableau  423  – Structure  de  l 'état  " Impulsion   
au  marqueur de  référence  enreg istrée"  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 I mpu ls ion  au  marqueu r d e  référence  non  en reg istrée  0  

 I mpu ls ion  au  marqueu r d e  référence  en reg istrée  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.31 4  Sonde  1  posi tive  verrou i l l ée  ou  IDN  S-0-0409   

1 2 .31 4. 1  Attributs  

Le  Tableau  424  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  424 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0409  

Attribut  Valeur 

Nom  Sonde  1  pos i ti ve  verrou i l l ée  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.31 4.2  Description  

Ce paramètre  permet d 'affecter un  I DN  à  l 'état "sonde  1  pos i ti ve  verrou i l lée".  Ceci  permet 
d 'attribuer l 'état  "sonde  1  posi ti ve  verrou i l lée"  à  un  bi t  d 'état  en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  Le  
b i t  0  de  ce  paramètre  est défin i  par l e  d ispos i ti f d 'en traînement un iquement s i  l a  commande 
de  procédure  "cycle  de  détection "  (S-0-01 70)  est active,  l e  s ignal  "sonde  1  activée"  (S-0-
0405)  est m is  à  1  et l e  fron t pos i ti f de  l a  "sonde  1 "  (S-0-0401 )  est enreg istré.  S imu l tanément,  
l e  d ispos i ti f d 'en traînement arch ive  la  va leur de  retour en  posi ti on  dans  l 'état "fron t posi ti f de  
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sonde  1 "  (S-0-01 30).  Le  d isposi ti f d 'entraînement ré in i ti al ise  ce  b i t  lorsque  l 'un i té  de  
commande annu le  la  commande  de  procédure  "cycle  de  détection "  ou  l orsque  l 'état "sonde  1  
acti ve"  est rem is  à  0.  Le  bi t  0  est  défin i  pour l es  données  de  fonctionnement un iquement.  
(Pour pl us  de  déta i ls ,  voi r S-0-01 79. )  

Le  Tableau  425  présen te  l es  détai ls  des  valeurs  val i des.  

Tableau  425 – Structure  de  l 'état  "Sonde 1  posi tive  verroui l lée"  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Sonde  1  posi ti ve  non  verrou i l l ée  0  

 Sonde  1  posi ti ve  verrou i l l ée  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.31 5  Sonde  1  négative  verroui l lée  ou  IDN  S-0-041 0  

1 2 .31 5. 1  Attributs  

Le  Tableau  426  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  426 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-041 0  

Attribut  Valeur 

Nom  Sonde  1  négati ve  verrou i l l ée  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.31 5.2  Description  

Ce paramètre  permet d 'affecter un  I DN  à  l 'état "sonde  1  négative  verrou i l l ée".  Ceci  permet 
d 'attribuer l 'état "Sonde  1  négative  verrou i l l ée"  à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voir S-0-0305).  
Le  b i t  0  de  ce  paramètre  est défi n i  par l e  d ispos i ti f d 'entraînement un iquement s i  l a  
commande de  procédure  "cycle  de  détection "  (S-0-01 70)  est active,  l e  s i gnal  "Sonde 1  
acti vée"  (S-0-0405)  est m is  à  1  et  l e  front négati f de  l a  "sonde  1 "  (S-0-0401 )  est en reg istré.  
S imu l tanément,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement arch ive  l a  va leur de  retour en  posi tion  dans  l 'état  
"front  négati f de  Sonde  1 "  (S-0-01 31 ).  Le  d ispos i ti f d 'en traînement ré in i ti a l ise  ce  b i t  l orsque  
l ' un i té  de  commande annu le  l a  commande de  procédure  "cycle  de  détection "  ou  lorsque  l 'état 
"sonde  1  acti ve"  est rem is  à  0.  Le  b i t  0  est défi n i  pour l es  données  de  fonctionnement 
un iquement.  (Pour p lus  de  détai ls ,  vo i r S-0-01 79. )  

Le  Tableau  427  présen te  l es  détai ls  des  va leurs  val i des.  
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Tableau  427  – Structure  de  l 'état  "Sonde 1  négative  verroui l l ée"  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Sonde  1  négati ve  non  verrou i l l ée  0  

 Sonde  1  négati ve  verrou i l l ée  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.31 6  Sonde  2  posi tive  verrou i l l ée  ou  IDN  S-0-041 1  

1 2 .31 6. 1  Attributs  

Le  Tableau  428  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  428  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-041 1  

Attribut  Valeur 

Nom  Sonde  2  pos i ti ve  verrou i l l ée  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.31 6.2  Description  

Ce paramètre  permet d 'affecter un  I DN  à  l 'état "sonde  2  pos i ti ve  verrou i l lée".  Ceci  permet 
d 'attribuer l 'état  "sonde  2  posi ti ve  verrou i l lée"  à  un  bi t  d 'état  en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  Le  
b i t  0  de  ce  paramètre  est défin i  par l e  d ispos i ti f d 'en traînement un iquement s i  l a  commande 
de  procédure  "cycle  de  détection "  (S-0-01 70)  est active,  l e  s ignal  "sonde  2  activée"  (S-0-
0406)  est m is  à  1  et l e  fron t pos i ti f de  l a  "sonde  2"  (S-0-0402)  est enreg istré.  S imu l tanément,  
l e  d ispos i ti f d 'en traînement arch ive  la  va leur de  retour en  posi ti on  dans  l 'état "fron t posi ti f de  
sonde  2"  (S-0-01 32) .  Le  d ispos i ti f d 'entraînement ré in i ti al ise  ce  b i t  lorsque  l 'un i té  de  
commande annu le  la  commande de  procédure  "cycle  de  détection "  ou  l orsque  l 'état "sonde  2  
acti ve"  est rem is  à  0.  Le  bi t  0  est  défi n i  pour l es  données  de  fonctionnement un iquement.  
(Pour pl us  de  déta i l s,  voi r S -0-01 79. )  

Le  Tableau  429  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  

Tableau  429  – Structure  de  l 'état  "sonde  2  posi tive  verroui l l ée"  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Sonde  2  posi ti ve  non  verrou i l l ée  0  

 Sonde  2  posi ti ve  verrou i l l ée  1  

1 5  à  1  (Réservé)   
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1 2.31 7  Sonde  2  négative  verrou i l lée  ou  IDN  S-0-041 2  

1 2 .31 7. 1  Attributs  

Le  Tableau  430  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  430  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-041 2  

Attribut  Valeur 

Nom  Sonde  2  négati ve  verrou i l l ée  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.31 7.2  Description  

Ce paramètre  permet d 'affecter un  I DN  à  l 'état "sonde  2  négative  verrou i l l ée".  Ceci  permet 
d 'attribuer l 'état "sonde  2  négative  verrou i l l ée"  à  un  b i t  d 'état en  temps  réel  (voi r S-0-0305).  
Le  b i t  0  de  ce  paramètre  est défin i  par l e  d ispos i ti f d 'entraînement un iquement s i  l a  
commande de  procédure  "cycle  de  détection "  (S-0-01 70)  est acti ve,  l e  s ignal  "sonde  2  
activée"  (S-0-0406)  est m is  à  1  et  l e  front négati f de  l a  "sonde  2"  (S-0-0402)  est en reg istré.  
S imu l tanément,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement arch ive  l a  va leur de  retour en  pos i tion  dans  l 'état  
"front  négati f de  sonde  2"  (S-0-01 33).  Le  d isposi ti f d 'en traînement ré in i ti a l i se  ce  b i t  l orsque  
l 'un i té  de  commande annu le  l a  commande de  procédure  "cycle  de  détection "  ou  lorsque  l 'état 
"sonde  2  active"  est rem is  à  0 .  Le  b i t  0  est défi n i  pour l es  données  de  fonctionnement 
un iquement.  (Pour p lus  de  détai l s ,  vo i r S-0-01 79. )  

Le  Tableau  431  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  va l i des.  

Tableau  431  – Structure  de  l 'état  "Sonde 2  négative  verrou i l l ée"  

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0    

 Sonde  2  négati ve  non  verrou i l l ée  0  

 Sonde  2  négati ve  verrou i l l ée  1  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.31 8  Affectation  du  numéro de  bi t  pour l e  bi t  de  commande en  temps réel  1  ou  IDN  
S-0-041 3  

1 2 .31 8. 1  Attributs  

Le  Tableau  432  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  432  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-041 3  

Attribut  Valeur 

Nom  Affectation  du  numéro  de  b i t  pour l e  b i t  d e  commande  en  temps  réel  1  

Vers ion   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  (numéro  de  b i t)  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale  63  

M ise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.31 8.2  Description  

Ce numéro d ' i den ti fication  contien t l e  numéro  de  b i t  des  données  de  fonctionnement 
attribuées  à  S-0-0301 .  Le  b i t  affecté  par S-0-0301  et le  numéro  de  b i t  (S-0-041 3)  son t  
reprodu i ts  dans  le  bi t  de  commande en  temps  réel  1 .  

1 2.31 9  Affectation  du  numéro de  bi t  pour l e  bi t  de  commande en  temps réel  2  ou  IDN  
S-0-041 4 

1 2 .31 9. 1  Attributs  

Le  Tableau  433  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  433  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-041 4 

Attribut  Valeur 

Nom  Affectation  du  numéro  de  b i t  pour l e  b i t  d e  commande  en  temps  réel  2  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  (numéro  de  b i t)  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale  63  

M ise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.31 9.2  Description  

Ce numéro d ' i den ti fication  contien t l e  numéro  de  b i t  des  données  de  fonctionnement 
attribuées  à  S-0-0303.  Le  b i t  affecté  par S-0-0303  et le  numéro  de  b i t  (S-0-041 4)  son t  
reprodu i ts  dans  le  bi t  de  commande en  temps  réel  2 .  

1 2.320  Affectation  du  numéro de  bi t  pour l e  bi t  d 'état en  temps réel  1  ou  IDN  S-0-041 5  

1 2 .320. 1  Attributs  

Le  Tableau  434  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  434 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-041 5  

Attribut  Valeur 

Nom  Affectation  du  numéro  de  b i t  pour l e  b i t  d 'état  en  temps  réel  1  

Vers ion   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  (numéro  de  b i t)  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale  63  

M ise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.320.2  Description  

Ce numéro d ' i den ti fication  contien t l e  numéro  de  b i t  des  données  de  fonctionnement 
attribuées  à  S-0-0305.  Le  b i t  affecté  par S-0-0305 et le  numéro  de  b i t  (S-0-041 5)  son t  
reprodu i ts  dans  le  bi t  d 'état  en  temps  réel  1 .   

1 2.321  Affectation  du  numéro de  bi t  pour l e  bi t  d 'état en  temps réel  2  ou  IDN  S-0-041 6  

1 2 .321 . 1  Attributs  

Le  Tableau  435  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  435 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-041 6  

Attribut  Valeur 

Nom  Affectation  du  numéro  de  b i t  pour l e  b i t  d 'état  en  temps  réel  2  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  (numéro  de  b i t)  

Valeu r d 'en trée  m in imale  0  

Valeu r d 'en trée  maximale  63  

M ise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.321 .2  Description  

Ce numéro d ' i den ti fication  contien t l e  numéro  de  b i t  des  données  de  fonctionnement 
attribuées  à  S-0-0307.  Le  b i t  affecté  par S-0-0307  et le  numéro  de  b i t  (S-0-041 6)  son t  
reprodu i ts  dans  le  bi t  d 'état  en  temps  réel  2 .  

1 2.322  Seu i l  de  vi tesse  de  posi tionnement en  mode modulo  ou  IDN  S-0-041 7  

1 2 .322. 1  Attributs  

Le  Tableau  436  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  436 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-041 7  

Attribut  Valeur 

Nom  Seu i l  d e  vi tesse  de  pos i ti onnement  en  mode  modu lo  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0045  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.322.2  Description  

En  mode modu lo  et avec le  chem in  le  p lus  court programmé dans  l e  mode  de  valeur de  
cons igne  S-0-0393,  l e  dern ier sens  de  rotation  est  conservé  s i  l a  va leur de  l a  va leur de  retour 
en  vi tesse  réel l e  est supérieure  au  “seu i l  de  vi tesse  de  pos i tionnement en  mode modu lo“.  

Le  “seu i l  de  vi tesse  de  posi ti onnement en  mode  modu lo“  doi t être  programmé comme 
supérieur au  n i veau  du  s i gnal  de  bru i t  de  l a  va leur de  retour en  vi tesse.  

S i  la  va leur 0  est programmée,  ce  paramètre  n 'est pas  acti f et l e  sens  du  mouvement 
programmé dans  l e  mode  de  va leur de  cons igne  est va l i de.  

1 2.323  Fenêtre  de  position  cible  en  mode  modu lo  ou  IDN  S-0-041 8  

1 2 .323. 1  Attributs  

Le  Tableau  437  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  437  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-041 8  

Attribut  Valeur 

Nom  Fenêtre  de  pos i ti on  cib l e  en  mode  modu l o  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

 

1 2.323.2  Description  

En  mode  modu lo  et avec le  sens  du  mouvement pos i ti f ou  négati f programme dans  le  mode  
de  valeur de  consigne,  l e  chem in  dans  le  sens  l e  p lus  court est acti vé  s i  la  pos i tion  cib le  
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acti ve  et de  p lus  la  d istance  d 'arrêt se  s i tuen t dans  la  fenêtre  de  pos i ti on  cible  en  mode 
modu lo.  

Le  chem in  l e  p lus  court en  mode modu lo  est  réal isé  s i  l a  cond i tion  su ivante  est  va l i de:  

D istance  dans  ce  paramètre  >  va leur de  retour en  posi tion  – pos i tion  cible  +  d is tance  d 'arrêt  

S i  la  va leur 0  est programmée,  ce  paramètre  n 'est pas  acti f et l e  sens  du  mouvement 
programmé dans  l e  mode  de  va leur de  consigne  est va l i de.  

1 2.324 Acquittement de  posi tionnement ou  IDN  S-0-041 9  

1 2 .324. 1  Attributs  

Le  Tableau  438  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  438  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-041 9  

Attribut  Valeur 

Nom  Acqu i ttement de  pos i ti onnement  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.324.2  Description  

Le  d isposi ti f d 'entraînement acqu i tte  la  prise  en  charge  de  l a  valeur de  cons igne  de  
pos i tionnement (S-0-0282),  en  reprodu isant l e  b i t  0  d 'asservissement de  pos i tionnement (S-0-
0346)  sur le  b i t  0  de  ces  données  de  fonctionnement des  paramètres .  Ce  b i t  est i n i tia l i sé  à  0,  
l orsque  le  mode de  fonctionnement est acti vé.  I l  convien t de  mettre  également en  
correspondance  ce  b i t  avec S-0-041 9  Acqu i ttement de  posi ti onnement,  b i t  7 .  

Seu l  l e  b i t  0  est  défin i  pour l es  données  de  fonctionnement.  

Le  Tableau  439  présente  l es  détai ls  des  va leurs  val i des.  

Tableau  439  – Structure  de  l 'Acqu ittement de  positionnement 

Bi t  S ign i fication  Valeur 

0  Pri se  en  charge  de  l a  val eur d e  consigne  de  pos i ti onnement   

 Le  d i sposi ti f d 'en traînement s 'est  posi ti onné  sur l a  va leu r d e  consigne  de  
pos i ti onnement associée  au  mot  de  commande  de  posi ti onnement,  b i t  0 .  

bascu lement  

1 5  à  1  (Réservé)   

 

1 2.325  Décélération  par arrêt d 'urgence ou  IDN  S-0-0429   

1 2 .325. 1  Attributs  

Le  Tableau  440  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  440  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0429  

Attribut  Valeur 

Nom  Décél érati on  par arrêt  d ' u rgence  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-01 61  

Exposant de  m i se  à  l 'échel l e  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2.325.2  Description  

Lorsque  l 'un i té  de  commande acti ve  "D isposi ti f d 'en traînement OFF“  (mot de  commande,  b i t  
1 5  =  0 ,  b i t  1 4  =  1 ) ,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement décélère  dans  l es  mei l l eures  cond i tions  
poss ib les ,  l im i té  par l a  “décélération  par arrêt d 'urgence“,  su ivie  de  l a  désactivation  du  couple  
à  nmin .  

1 2.326  Position  cible  active  ou  IDN  S-0-0430   

1 2 .326. 1  Attributs  

Le  Tableau  441  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  441  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0430  

Attribut  Valeur 

Nom  Posi ti on  cib le  acti ve  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0077  

Exposant de  m i se  à  l 'échel l e  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.326.2  Description  

À l ' i n terpolation  des  modes  de  fonctionnement,  l e  d isposi ti f d 'entraînement i nscri t  l a  pos i ti on  
cible  (S-0-0258)  dans  l a  posi tion  cib le  acti ve.   

Au  pos i ti onnement des  modes  de  fonctionnement,  le  d ispos i ti f d 'entraînement i nscri t  l a  va leur 
de  cons igne  de  pos i ti onnement (S-0-0282)  dans  l a  posi tion  cib le  (données  de  pos i tion  
absolues)  ou  cette  valeur est a jou tée  (données  de  pos i tion  re lati ve)  à  l a  pos i ti on  cib le  acti ve.  
Voi r pos i tionnement du  mot de  commande  (S-0-0346).   
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La  pos i tion  cib le  acti ve  est un iquement une  mémoire  i n terméd ia i re  dans  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement,  et  ne  peut par conséquent  pas  être  configurée  dans  l e  MDT et est l i s i b le  par 
l e  seu l  canal  de  service.   

1 2.327  Accélération  bipolaire  de  positionnement de  broche ou  IDN  S-0-0431  

1 2 .327. 1  Attributs  

Le  Tableau  442  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  442  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0431  

Attribut  Valeur 

Nom  Accélération  b i pol ai re  de  pos i ti onnement  de  broche  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-01 61  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2.327.2  Description  

Lorsque  la  commande de  procédure  de  broche  de  pos i ti on  (voir S-0-01 52)  est  reçue,  l e  
d isposi ti f d 'entraînement accélère  ou  décélère  à  la  vi tesse  de  pos i tionnement de  broche  (S-0-
0222),  se lon  l 'accélération  b ipolai re  de  pos i ti onnement de  broche.   

1 2.328  Numéro de  série  de  l a  commande d ’entraînement ou  IDN  S-0-0432  

1 2 .328. 1  Attributs  

Le  Tableau  443  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  443  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0432  

Attribut  Valeur 

Nom  Numéro  de  séri e  d e  l a  commande  d ’ en traînement  

Version   

Longueur 1 ,  variable  

Format  d 'affi chage  Texte  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

NOTE  Se  reporter aux données  de  fonctionnement de  caractères  de  l ongueu r et  de  type  de  données  variables.  
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1 2 .328.2  Description  

Cet IDN  contien t l e  numéro de  série  de  la  commande  d ’entraînement.   

1 2 .329  Numéro  de  série  de  l 'étage de  pu issance  ou  IDN  S-0-0433  

1 2 .329. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  444  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  444 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0433  

Attribut  Valeur 

Nom  Numéro  de  séri e  d e  l ’ étage  de  pu i ssance  

Version   

Longueur 1 ,  variable  

Format  d 'affi chage  Texte  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

NOTE  Se  reporter aux données  de  fonctionnement de  caractères  de  l ongueu r et  de  type  de  données  variables.  

 

1 2.329.2  Description  

Cet IDN  contien t l e  numéro de  série  de  l 'étage  de  pu issance.  

1 2.330  Numéro de  série  du  moteur ou  IDN  S-0-0434 

1 2 .330. 1  Attributs  

Le  Tableau  445  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  445 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0434 

Attribut  Valeur 

Nom  Numéro  de  séri e  d u  moteur 

Version   

Longueur 1 ,  variable  

Format d 'affi chage  Texte  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

NOTE  Se  reporter aux données  de  fonctionnement  de  caractères  de  l ongueu r et  de  type  de  données  variables.  

 

1 2.330.2  Description  

Cet IDN  contien t l e  numéro  de  série  du  moteur.  
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1 2.331  Temps  de  fonctionnement de  l a  commande  d ’entraînement ou  IDN  S-0-0435 

1 2 .331 . 1  Attributs  

Le  Tableau  446  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  446  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0435 

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  de  fonctionnement de  l a  commande  d ’ en traînement  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i spos i ti f d 'en traînement  

Un i té  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i spos i ti f d 'en traînement  

 

1 2.331 .2  Description  

Cet IDN  contien t l e  temps  de  fonctionnement de  l a  commande  d ’en traînement.   

1 2.332  Temps  de  fonctionnement de  l 'étage de  pu issance ou  IDN  S-0-0436  

1 2 .332. 1  Attributs  

Le  Tableau  447  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  447  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0436  

Attribut  Valeur 

Nom  Temps  de  fonctionnement de  l ' étage  de  pu i ssance  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i spos i ti f d 'en traînement  

Un i té  Défi n i e  par l e  constructeur d u  d i spos i ti f d 'en traînement  

 

1 2.332.2  Description  

Cet IDN  contien t l e  temps  de  fonctionnement de  l 'étage  de  pu issance.   

1 2.333  État de  positionnement ou  IDN  S-0-0437  

1 2 .333. 1  Attributs  

Le  Tableau  448  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  448  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0437  

Attribut  Valeur 

Nom  État  de  pos i ti onnement  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.333.2  Description  

Dans  ce  paramètre,  tous  l es  messages  d 'état des  modes  de  fonctionnement " i n terpolation "  et 
"posi ti onnement"  sont  combinés.  

Le  B i t  1  est pris  en  charge  dans  le  mode de  fonctionnement I n terpolation  un iquement.  

Les  B i ts  2 ,  7  et  1 2  son t pris  en  charge  dans  l e  mode  de  fonctionnement Pos i ti onnement 
un iquement.  

Le  Tableau  449  présente  l es  détai l s  des  valeurs  va l i des.  
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Tableau  449  – Structure  de  l 'État  de  positionnement 

Bi t  Valeur Description  Commentai res  

1 5   Réservé   

1 4   Averti ssement de  posi ti on  cib le  hors  de  l a  
capaci té  d e  débattement  

Voi r S -0-0323  

0  Posi ti on  cible  dans  l es  val eu rs  l im i tes  de  
posi ti on  

 

1  Posi ti on  cible  hors  des  valeurs  l im i tes  de  
posi ti on  

 

1 3   Averti ssement de  vi tesse  de  
posi ti onnement >  n  L im i te:  

Voi r S-0-031 5  

0  Vi tesse  de  posi ti onnement  ≤  n  L im i te   

1  Vi tesse  de  posi ti onnement  >  n  L im i te   

1 2   Mode  par à-coups  Posi ti onnement  un iquement  

0  Mode  par à-coups  i nacti f  

1  Mode  par à-coups  acti f S-0-0346,  b i ts  2  et  1  m is  à  “01 ”  ou  “1 0”  

1 1  à  8   Réservé   

7   Pri se  en  charge  de  l a  va l eur d e  consigne  
de  posi ti onnement  

Posi ti onnement  un iquement  
voi r S-0-041 9  Acqu i ttement  de  
pos i ti onnement,  b i t  0  

Bascu lement  Le  d i sposi ti f d 'en traînement  s 'est  
posi ti onné  su r l a  val eu r de  consigne  de  
posi ti onnement associée  au  mot  de  
commande  de  pos i ti onnement,  b i t  0  

 

6   Le  d i sposi ti f d 'en traînement décélère   

0  Le  d i sposi ti f d 'en traînement ne  décélère  
pas  

 

1  Le  d i sposi ti f d 'en traînement décélère   

5   Le  d i sposi ti f d 'en traînement accélère   

0  Le  d i sposi ti f d 'en traînement n 'accélère  pas   

1  Le  d i sposi ti f d 'en traînement accélère   

4   Vi tesse  d ' i n terpolation  constan te   

0  Pas  de  vi tesse  constan te   

1  Vi tesse  constan te   

3   É tat  ' i n terpol ateu r arrêté'  Voi r S-0-0343,  l 'un i té  d e  commande  peut  
arrêter l ' i n terpol ateu r du  d i sposi ti f 
d 'en traînement  avec l e  1 3  de  l a  commande  
d 'en traînement.  

0  I n terpolateu r non  arrêté   

1  I n terpolateu r arrêté  Posi ti on  cib le  non  atte i n te  
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Bi t  Valeur Description  Commentai res  

2   É tat  Retou r en  posi ti on  =  pos i ti on  cible  
acti ve  

Posi ti onnement  un iquement,  voi r S-0-0338,  
(S-0-0430  – S-0-0386)  <  S -0-0057  

0  Retour en  pos i ti on  hors  de  l a  fenêtre  de  
posi ti on  

 

1  Retour en  pos i ti on  dans  l a  fenêtre  de  
pos i ti on  

 

1   É tat  Retou r en  posi ti on  =  pos i ti on  cible  I n terpolati on  un i quement,  (S-0-0258  – S-0-
0386)  <  S -0-0057  

0  Retour en  posi ti on  hors  de  l a  fenêtre  de  
posi ti on  

 

1  Retour en  pos i ti on  dans  l a  fenêtre  de  
pos i ti on  

 

0   É tat  'posi ti on  cib le  atte i n te '  Voi r S-0-0342,  commande  de  posi ti on  
i n terne  du  d i sposi ti f d 'en traînement  =  
pos i ti on  ci ble  acti ve  

0  Posi ti on  cible  non  attei n te   

1  Posi ti on  cible  atte in te   

 

1 2.334 Nom  du  fourn isseur ou  IDN  S-0-0438  

1 2 .334. 1  Attributs  

Le  Tableau  450  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  450  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0438  

Attribut  Valeur 

Nom  Nom  du  fou rn i sseu r 

Version   

Longueur 1  

Format d 'affi chage  Texte,  variable  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.334.2  Description  

Cet IDN  comprend  le  nom  du  fourn isseur du  d isposi ti f.  

1 2 .335 Code du  fourn isseur ou  IDN  S-0-0439  

1 2 .335. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  451  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  451  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0439  

Attribut  Valeur 

Nom  Code  du  fourn i sseu r 

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.335.2  Description  

Cet I DN  comprend  le  code  du  fourn isseur du  d isposi ti f.  Le  Code  du  fourn isseur est affecté  par 
l 'organ isme SERCOS (SERCOS I n ternational  e .V. )  sur demande.  

1 2 .336  Retour en  position  du  marqueur 1  ou  IDN  S-0-0440  

1 2 .336. 1  Attributs  

Le  Tableau  452  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  452  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0440  

Attribut  Valeur 

Nom  Retour en  posi ti on  d u  marqueu r 1  

Vers ion   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  M ise  à  l ' échel l e  voi r S-0-01 1 6  

Un i té  Spéci fi que  au  constructeur 

 

1 2.336.2  Description  

Lorsque  l a  fonction  détection  de  marqueur cycl ique  est activée  dans  S-0-0277,  b i t  9  et que  l e  
d isposi ti f d 'en traînement  reconnaît l ' impu ls ion  au  marqueur du  retour en  pos i tion  1 ,  l e  
d ispos i ti f d 'entraînement  doi t  arch iver l a  va leur instan tanée  non  référencée de  retour en  
pos i tion  1  dans  ce  paramètre.  Ce  paramètre  peut être  transm is  comme données  en  temps  
réel  à  l ' un i té  de  commande  pour l a  supervis ion  de  la  réaction  incrémentale  avec l es  
impu ls ions  au  marqueur cycl ique.  

1 2.337  Retour en  posi tion  du  marqueur 2  ou  IDN  S-0-0441  

1 2 .337. 1  Attributs  

Le  Tableau  453  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  453  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0441  

Attribut  Valeur 

Nom  Retour en  posi ti on  d u  marqueu r 2  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  M ise  à  l ' échel l e  voi r S-0-01 1 6  

Un i té  Spéci fi que  au  constructeur 

 

1 2.337.2  Description  

Lorsque  l a  fonction  détection  de  marqueur cycl i que  est activée  dans  S-0-01 1 5,  B i t  9  et que  l e  
d isposi ti f d 'en traînement  reconnaît l ' impu ls ion  au  marqueur du  retour en  pos i tion  2 ,  le  
d isposi ti f d 'entraînement  doi t  arch iver l a  va leur i nstan tanée non  référencée  de  retour en  
pos i tion  2  dans  ce  paramètre.  Ce  paramètre  peut être  transm is  comme données  en  temps  
réel  à  l ' un i té  de  commande pour l a  supervis ion  de  la  réaction  i ncrémentale  avec l es  
impu ls ions  au  marqueur cycl ique.  

1 2.338  Retour en  posi tion  du  marqueur de  compteur 1  ou  IDN  S-0-0442  

1 2 .338. 1  Attributs  

Le  Tableau  454  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  454 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0442  

Attribut  Valeur 

Nom  Retour en  posi ti on  d u  marqueu r de  compteu r 1  

Vers ion   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.338.2  Description  

Lorsque  l a  fonction  détection  de  marqueur cycl i que  est acti vée  dans  S-0-0277,  B i t  9  et que  l e  
d isposi ti f d 'en traînement  reconnaît l ' impu ls ion  au  marqueur du  retour en  pos i tion  2 ,  le  
d isposi ti f d 'en traînement doi t  i ncrémenter ce  paramètre .  Ce  paramètre  peu t être  transm is  
comme données  en  temps  réel  à  l 'un i té  de  commande  pour l a  supervision  de  l a  réaction  
i ncrémentale  avec l es  impu ls ions  au  marqueur cycl ique.  

1 2.339  Retour en  posi tion  du  marqueur de  compteur 2  ou  IDN  S-0-0443  

1 2 .339. 1  Attributs  

Le  Tableau  455  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  455 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0443  

Attribut  Valeur 

Nom  Retour en  posi ti on  d u  marqueu r de  compteu r 2  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.339.2  Description  

Lorsque  l a  fonction  détection  de  marqueur cycl i que  est acti vée  dans  S-0-0277,  B i t  9  et que  l e  
d isposi ti f d 'en traînement reconnaît l ' impu ls ion  au  marqueur du  retour en  pos i tion  2 ,  le  
d isposi ti f d 'en traînement doi t  i ncrémenter ce  paramètre .  Ce  paramètre  peu t être  transm is  
comme données  en  temps  réel  à  l 'un i té  de  commande  pour l a  supervision  de  l a  réaction  
i ncrémentale  avec l es  impu ls ions  au  marqueur cycl ique.  

1 2.340  Vi tesse  de  référence  de  rampe ou  IDN  S-0-0446   

1 2 .340. 1  Attributs  

Le  Tableau  456  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  456 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0046  

Attribut  Valeur 

Nom  Vi tesse  de  référence  de  rampe 

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0045  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.340.2  Description  

Avec la  m ise  à  l 'échel le  d 'accélération  “temps  de  rampe”  l 'accélération  est programmée en  
temps.  Le  paramètre  “vi tesse  de  référence de  rampe”  sert  de  va leur de  référence  pour le  
ca lcu l  de  l 'accélération .  Ce  paramètre  sert  de  référence de  spéci fication  des  accélérations.  

Paramètre  d 'accélération  [ms]  =  vi tesse  de  référence  de  rampe/accélération .  
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1 2 .341  Commande  de  procédure  Défin i tion  de  position  absolue ou  IDN  S-0-0447  

1 2 .341 . 1  Attribu ts  

Le  Tableau  457  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  457  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0447  

Attribut  Valeur 

Nom  commande  de  procédu re  Défi n i ti on  de  pos i ti on  absolue   

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.341 .2  Description  

Après  acti vation  de  la  commande de  procédure  “Défin i ti on  de  pos i tion  absolue” ,  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement 

•  i gnore  l a  va leur de  consigne  de  l 'un i té  de  commande,  

•  évalue  l a  commande de  Défin i ti on  de  pos i tion  absolue  (S-0-0448),  

•  ca lcu le  la  d i fférence en tre  la  va leur de  retour en  pos i tion  1  ou  2  (S-0-0051  ou  S-0-0053)  et  
l a  D istance  de  référence  1  ou  2  (S-0-0052  ou  S-0-0054),  

•  arch ive  la  d i fférence calcu lée  dans  le  Paramètre  de  déplacement 1  ou  2  (S-0-01 75 ou  S-0-
01 76).   

L 'acqu i ttement posi ti f est  généré  s i  

•  l a  valeur de  déplacement est  transférée  dans  l a  va leur de  retour en  posi tion  ( le  d isposi ti f 
d 'en traînement véri fi e  s ' i l  peut ou  non  transférer imméd iatement l a  va leur de  
déplacement),  

•  l ' état  de  l a  va leur de  retour en  pos i tion  (S-0-0403)  reflète  l a  réal isation  effecti ve  du  retour 
à  l a  posi tion  de  référence  une  fois .  

•  pour CP1 6/1 ,  CP1 6/2  et CP1 2  un iquement:  l 'état de  l a  valeur de  retour en  pos i tion  est m is  
en  correspondance  avec CD3 (S-0-001 3).   

La  man ière  don t l a  référence  absolue  est défin ie  et  main tenue  dans  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement est une  fonction  du  d isposi ti f d 'entraînement.  

La  commande de  procédure  se  term ine  par un  défaut l orsque  le  d isposi ti f d 'en traînement  
détecte  une  erreur pendant  l es  calcu ls  spéci fiques  à  la  commande de  procédure.  

1 2 .342  Mot de  commande Défin i tion  de  position  absolue  ou  IDN  S-0-0448  

1 2 .342. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  458  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  458  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0448  

Attribut  Valeur 

Nom  mot de  commande  Défin i ti on  de  pos i ti on  absolue   

Vers ion   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.342.2  Description  

Le mot de  commande spéci fie  l e  codeur qu i  est  référencé par l a  commande de  procédure  
défin i tion  de  posi tion  absolue  (S-0-0447) .  Codeur 1 ,  codeur 2  ou  l es  deux.  

Un  d isposi ti f d 'en traînement peu t ou  peu t ne  pas  prendre  en  charge  l e  rég lage  de  l a  pos i ti on  
absolue  l orsqu ' i l  est activé.  L'un i té  de  commande peu t véri fier s i  l e  d isposi ti f d 'en traînement 
prend  en  charge  la  défi n i tion  de  posi tion  absolue  avec ou  sans  acti vation  du  d isposi ti f 
d 'en traînement.  Lorsque  l e  b i t  2  est m is  à  “1 ”  par l ' un i té  de  commande et que  l e  d ispos i ti f 
d 'en traînement répond  avec une  erreur,  i l  ne  prend  pas  en  charge  la  défi n i ti on  de  posi tion  
absolue  lorsqu ' i l  est  acti vé.  

Le  Tableau  459  présente  l es  déta i l s  des  valeurs  val i des.  

Tableau  459  – Structure  de  l a  commande  de  défin i tion  de  position  absolue  

Bi t  Valeur Description  Commentai res   

1 5  à  3   Réservé   

2   Mode  de  retou r à  l a  posi ti on  de  référence  absol ue  dans  l e  d i sposi ti f 
d 'en traînement  

 

0  L 'un i té  de  commande  demande  au  d i spos i ti f d 'en traînement  d e  prend re  en  
charge  l e  retour à  l a  pos i ti on  de  référence  absolue  “sans  acti vation  d u  

d i sposi ti f d 'en traînement”  

 

1  L 'un i té  de  commande  demande  au  d i sposi ti f d 'en traînement d e  prend re  en  
charge  l e  retour à  l a  posi ti on  de  référence  absolue  “avec acti vation  d u  

d i sposi ti f d 'en traînement”  

 

1   Codeur 2  (codeur externe)   

0  Non  sél ectionné   

1  Sélecti onné  pou r retou r à  l a  posi ti on  de  référence  absolue   

0   Codeu r 1  (codeur d u  moteur)   

0  Non  sél ectionné   

1  Sélecti onné  pou r retou r à  l a  posi ti on  de  référence  absolue   

 

1 2.343  In terrupteurs  de  posi tion  (points  de  commutation  de  position  hors  tension  1 -
1 6)  ou  IDN  S-0-0460  à  S-0-0475  

1 2 .343. 1  Attributs  

Le  Tableau  460  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  460  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0460  à  l ' IDN  S-0-0475 

Attribut  Valeur 

Nom  I n terrupteu rs  de  posi ti on  (poin ts  de  commutation  de  posi ti on  hors  tens ion  1 -1 6)  

Version   

Longueur 4  

Format  d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S-0-0077  

Exposant  de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u ti on  de  posi ti on  en  rotati on :  S-0-0079  

Un i té   

 

1 2.343.2  Description  

Les  i n terrupteurs  de  pos i ti on  comporten t un  "poin t de  commutation  de  pos i ti on  hors  tens ion"  
et un  i nd icateur d ' i n terrupteur de  posi tion  (S-0-0059).  S i  l a  va leur de  retour en  pos i tion  est 
i n férieure  à  l a  va leur du  "poin t de  commutation  de  posi ti on  hors  tens ion" ,  l ' i nd icateur 
d ' in terrupteur de  pos i tion  approprié  est m is  à  1 .  S i  l a  valeur de  retour en  pos i ti on  est  
supérieure  ou  égale  à  l a  valeur du  "poin t de  commutation  de  posi ti on  hors  tens ion" ,  
l ' i nd icateur d ' i n terrupteur de  pos i ti on  approprié  est  m is  à  0 .  

1 2.344 Commande  d ' interrupteur de  position  ou  IDN  S-0-0476  

1 2 .344. 1  Attributs  

Le  Tableau  461  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  461  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0476  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  d ' i n terrupteu r de  posi ti on  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.344.2  Description  

Dans  ce  paramètre,  les  i nd icateurs  d ' i n terrupteurs  de  pos i tion  1  à  1 6  (S-0-0059)  sont acti vés.  
Le  d ispos i ti f d 'en traînement doi t tra i ter un iquement l es  i nd icateu rs  d ' i n terrupteurs  de  pos i ti on  
qu i  son t acti vés.  Les  b i ts  6  à  31  défi n issen t s ' i l  s 'ag i t d ' i n terrupteurs  de  pos i tion  ou  à  came.  
Pour un  i n terrupteur à  came,  l 'état “ I n terrupteur de  pos i tion  sous  tension ”  (S-0-0060  à  S-0-
0075)  et  l 'état  " I n terrupteur de  pos i tion  hors  tens ion”  (S-0-0460  à  S-0-0475)  sont nécessai res.  

Le  Tableau  462  présente  l es  détai l s  des  valeurs  val i des.  
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Tableau  462  – Structure  de  l a  commande  d ' in terrupteur de  position  

Bi t  S ign i fication  Polari té  Valeur 

0  I nd icateur d ' i n terrupteur de  posi ti on  1  (S -0-
0060,  S-0-0460)  

  

  Désacti vé  0  

  Acti vé  1  

1 4  à  1  I nd icateurs  d ' i n terrupteur d e  posi ti on  1 5  à  2    

1 5  I nd icateur d ' i n terrupteur de  posi ti on  1 6  (S-0-
0075,  S -0-0475)  

  

  Désacti vé  0  

  Acti vé  1  

1 6  I n terrupteu r à  came 1  (S-0-0060,  S -0-0460)    

  I n terrupteu r à  came  désacti vé    seu l  S -0-
0060  est  acti f 

0  

  I n terrupteu r à  came  acti vé    S -0-0060  et  S -
0-0460  sont  acti fs  

1  

30  à  1 7  I n terrupteu rs  à  came  1 5  à  2    

31  I n terrupteu r à  came  1 6  (S -0-0075,  S-0-
0475)  

 
 

  I n terrupteu r à  came  désacti vé    seu l  S -0-
0075  est  acti f 

0  

  I n terrupteu r à  came  acti vé    S -0-0075  et  S -
0-0475  sont  acti fs  

1  

 

1 2.345  Hystérésis  d ' interrupteur de  position  ou  IDN  S-0-0477  

1 2 .345. 1  Attributs  

Le  Tableau  463  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  463  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0476  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  d ' i n terrupteu r de  posi ti on  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0076  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0077  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0078  

Résol u tion  de  posi ti on  en  rotati on :  S -0-0079  

Un i té   

 

1 2.345.2  Description  

L'hystérésis  in fluence  les  i nd icateurs  de  posi tion  (S-0-0060  à  S-0-0075 et S-0-0460  à  S-0-
0475)  et  prend  en  compte  s i  l es  i nd icateurs  (S-0-0059)  sont sous  tension  ou  hors  tension .  
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1 2 .346  État d ' interrupteur de  fin  de  course  ou  IDN  S-0-0478  

1 2 .346. 1  Attributs  

Le  Tableau  464  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  464 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0478  

Attribut  Valeur 

Nom  État  d ' i n terrupteur d e  fi n  d e  course  

Version   

Longueur 2  

Format  d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

M i se  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.346.2  Description  

Ce paramètre  présente  l e  n iveau  d 'entrée  des  in terrupteurs  de  fi n  de  course  et  est u ti l i sé  par 
l es  appl ications.  La  polari té  des  in terrupteurs  de  fin  de  course  est sé lectionnable  dans  la  
Commande  d ' in terrupteur de  fin  de  course  (S-0-0532) .  

Le  Tableau  465  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  val i des.  

Tableau  465 – Structure  de  l 'État  d ' interrupteur de  fin  de  course  

Bi t No.  Valeur  Description  Commentai res  

1 5  à  2  
 

Réservé  
 

1  
 

Sens  négati f de  l ' i n terrupteur de  fi n  de  course   
 

0  N i veau  bas  Pas  de  tension ,  par exemple  0  V 

1  N i veau  haut  Tens ion ,  par exemple  +24  V  

0  
 

Sens  posi ti f de  l ' i n terrupteur d e  fi n  de  course   
 

0  N i veau  bas  Pas  de  tension ,  par exemple  0  V 

1  N i veau  haut  Tens ion ,  par exemple  +24  V  

 

1 2.347  Mot de  commande d 'axe  ou  IDN  S-0-0520  

1 2 .347. 1  Attributs  

Le  Tableau  466  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  466  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0520  

Attribut  Valeur 

Nom  Mot  d e  commande  d 'axe  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.347.2  Description  

Dans  ce  paramètre,  des  fonctions  supplémentaires  aux modes  de  fonctionnement  son t 
sé lectionnables,  tel l es  que  l a  boucle  d 'asservissement  

•  sans  d istance  de  référence,  

•  avec retour 1  ou  2 ,  ou  

•  avec retour 1  et  2 .   

Le  mot de  commande d 'axe  est acti f s i  dans  le  mode  de  fonctionnement  acti f,  b i t  9  =  1  et b i t  
1 5  =  0 .  Codage des  modes  de  fonctionnement,  vo i r Tableau  3 .  

Le  Tableau  467  présente  l es  déta i ls  des  va leurs  val i des.  

Tableau  467  – Structure  du  Mot de  commande  d 'axe  

Bi t  Valeur  Description   Commentai res   

1 5  à  3  
 

Réservé  
 

2  
 

Asservissement  de  posi ti on  avec ou  sans  d i s tance  de  référence  
 

0  Avec d i stance  de  référence  
 

1  Sans  d i stance  de  référence  
 

1  
 

Asservissement  de  pos i ti on  hybri de  
 

0  B i t  0  défi n i t  l e  retou r acti vé  
 

1  Asservissement  de  pos i ti on  avec retour 1  et  2  (hybri de)  B i t  0  est  sans  importance   

0  
 

Asservissement  de  pos i ti on  avec retour 1  ou  2  
 

0  Avec retou r 1  (codeur du  moteur)  
 

1  Avec retou r 2  (codeur externe)  
 

 

1 2.348  IDN  S-0-0521  Mot d 'état  d 'axe  

1 2 .348. 1  Attributs  

Le  Tableau  468  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  468  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0521  

Attribut  Valeur 

Nom  Mot d 'état  d 'axe  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.348.2  Description  

Ce paramètre  présente  l 'état des  fonctions  supplémentai res  programmables  dans  le  Mot de  
commande d 'axe  (S-0-0520).  Le  mot d 'état d 'axe  est  acti f s i  dans  l e  Mode  de  fonctionnement  
acti f,  b i t  9  =  1  et b i t  1 5  =  0.  Codage des  modes  de  fonctionnement voir Tableau  des  modes  de  
fonctionnement du  d isposi ti f d 'en traînement.  

Le  Tableau  469  présente  l es  détai l s  des  valeurs  va l i des.  

Tableau  469  – Structure  du  Mot d 'état d 'axe  

Bi t  Valeur  Description  Commentai res  

1 5  à  3  
 

Réservé  
 

2  
 

Asservissement de  posi ti on  avec ou  sans  d i stance  de  référence  
 

0  Avec d i stance  de  référence  
 

1  Sans  d i s tance  de  référence  
 

1  
 

Asservissement de  posi ti on  hybri de  
 

0  B i t  0  défi n i t  l e  retou r acti vé  
 

1  Asservissement de  posi ti on  avec retour 1  et  2  (hybri de)  
 

0  
 

Asservissement de  pos i ti on  avec retour 1  ou  2  
 

0  Avec retou r 1  (codeur d u  moteur)  
 

1  Avec retou r 2  (codeur externe)  
 

 

1 2.349  Couple  de  fixation  ou  IDN  S-0-0530  

1 2 .349. 1  Attributs  

Le  Tableau  470  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  470  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0530  

Attribut  Valeur 

Nom  Couple  de  fi xation  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e:  S -0-0086  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e:  S -0-0093   

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e:  S -0-0094  

Un i té   

 

1 2.349.2  Description  

Si  l a  va leur de  retour de  couple  dépasse  l e  couple  de  fixation ,  l e  d ispos i ti f d 'en traînement  
reconnaît  que  l 'arrêt  pos i ti f est  atte in t.  Le  couple  de  fixation  est u ti l i sé  pour l es  fonctions  arrêt  
posi ti f (par exemple,  retour à  l a  pos i ti on  de  référence S-0-01 47,  commande de  procédure  
arrêt  posi ti f du  d ispos i ti f d 'en traînement S-0-01 49,  etc. ) .  

1 2.350  Commande  d ' interrupteur de  fin  de  course ou  IDN  S-0-0532  

1 2 .350. 1  Attributs  

Le  Tableau  471  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  471  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0532  

Attribut  Valeur 

Nom  Commande  d ' i n terrupteu r de  fi n  de  cou rse  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  1  

Un i té   

 

1 2.350.2  Description  

Dans  ce  paramètre,  l es  i n terrupteurs  de  fi n  de  course  peuvent être  acti vés  et inversés  en  
fonction  de  l 'appl ication .  En  cas  de  dépassement de  l a  l im i te,  deux réactions  (erreur ou  
avertissement)  son t programmables.  La  réaction  fai t  référence aux deux i n terrupteurs  de  fi n  
de  course,  a ins i  qu 'aux l im i tes  de  pos i ti on  (S-0-0049  et S-0-0050).  L'état des  in terrupteurs  de  
fin  de  course  est  présen té  dans  S-0-0478.  

Le  Tableau  472  présen te  l es  détai ls  des  valeurs  val i des.  
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Tableau  472  – Structure  de  l a  Commande  d ' interrupteur de  fin  de  course  

Bi t  Valeur  Description   Commentai res   

1 5  à  
3   

Réservé  
 

2  
 

Réaction  l orsque  l a  l im i te  est  d épassée  
I n terrupteu rs  de  fi n  de  cou rse  et/ou  l im i tes  de  
posi ti on   

0  La  réaction  génère  u ne  erreu r (C1 D)  S-0-001 1   

1  La  réaction  génère  u n  averti ssement  (C2D)  S-0-001 2   

1  
 

Acti vation  des  i n terrupteu rs  de  fi n  de  cou rse  
un iquement  

Les  l im i tes  de  posi ti on  son t  acti vées  dans  S-
0-0055   

0  
Les  deux i n terrupteurs  de  fi n  d e  course  son t  
désacti vés   

1  
Les  deux i n terrupteurs  de  fi n  d e  course  son t  
acti vés   

0  
 

I nvers ion  des  i n terrupteu rs  de  fi n  de  cou rse   
 

0  
Les  deux i n terrupteurs  de  fi n  d e  course  ne  sont  
pas  i n versés   

1  
Les  deux i n terrupteurs  de  fi n  d e  course  son t  
i nversés   

 

1 2.351  Couple/force  de  maintien  continu  du  moteur ou  IDN  S-0-0533  

1 2 .351 . 1  Attributs  

Le  Tableau  473  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  473  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0533  

Attribut  Valeur 

Nom  Couple/force  de  main ti en  conti nu  d u  moteur 

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 001  

Un i té  N  ou  Nm  

 

1 2.351 .2  Description  

Avec le  couran t de  main tien  con tinu  du  moteur (S-0-01 1 1 ),  l e  moteur produ i t  le  couple/force  
de  main tien  con tinu  du  moteur conformément à  l a  fiche  s i gnaléti que  du  moteur.  Ce  paramètre  
n 'est  pas  u ti l i sé  pour les  moteurs  asynchrones .  

1 2.352  Couple/force  de  poin te  du  moteur ou  IDN  S-0-0534 

1 2 .352. 1  Attributs  

Le  Tableau  474  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  474 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0534 

Attribut  Valeur 

Nom  Couple/force  de  po in te  d u  moteur 

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e :  S -0-0086  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0093   

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e :  S -0-0094  

Un i té   

 

1 2.352.2  Description  

Avec le  couran t de  poin te  du  moteur (S-0-01 09)  (ou  press ion) ,  l e  moteur produ i t  l e  
couple/force  de  poin te  conformément à  l a  fiche  s ignaléti que  du  moteur.  

1 2.353  Valeur de  retour en  vi tesse  active  ou  IDN  S-0-0535  

1 2 .353. 1  Attributs  

Le  Tableau  475  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  475 – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0535 

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  retour en  vi tesse  acti ve  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-0044  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-0045  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-0046  

Un i té   

 

1 2.353.2  Description  

La  Valeur de  retour en  vi tesse  acti ve  est nécessai re  l orsque  l e  d isposi ti f d 'en traînement 
passe  de  S-0-0040  Valeur de  retour en  vi tesse  1  à  S-0-01 56  Valeur de  retour en  vi tesse  2  
au tomatiquement.  La  va leur de  retou r en  vi tesse  activée  par le  mode de  fonctionnement ou  
par l a  sé lection  du  b i t  4  (S-0-0520)  est sa is ie  dans  cet I DN .  Pour u ti l i ser cette  fonction ,  l ' un i té  
de  commande est  tenue  de  configurer S-0-0535 dans  le  message  AT.  

1 2.354 Valeur de  retour en  accélération  active  ou  IDN  S-0-0536  

1 2 .354. 1  Attributs  

Le  Tableau  476  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  476  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0536  

Attribut  Valeur 

Nom  Valeu r de  retour en  accél ération  acti ve  

Version   

Longueur 4  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  Type  de  m ise  à  l 'éche l l e  S-0-01 60  

Facteur de  m ise  à  l 'échel l e  S-0-01 61  

Exposant de  m ise  à  l 'échel l e  S -0-01 62  

Un i té   

 

1 2.354.2  Description  

La Valeur de  retour en  accélération  acti ve  est nécessaire  l orsque  le  d isposi ti f d 'en traînement  
dans  les  modes  de  fonctionnement passe  du  retour en  pos i ti on  1  à  2  au tomatiquement.  La  
va leur de  retour en  accélération  acti vée  par l e  mode  de  fonctionnement est  sa is ie  dans  cet  
IDN .  Pour u ti l i ser cette  fonction ,  l 'u n i té  de  commande est tenue  de  configurer S-0-0536  dans  
l e  message AT.  

1 2 .355 Référence  de  rampe de  couple/force  ou  IDN  S-0-0822  

1 2 .355. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  477  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  477  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0822  

Attribut  Valeur 

Nom  Référence  de  rampe  de  coupl e/force  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  M ise  à  l ' échel l e  voi r S -0-0086  

Un i té   

 

1 2.355.2  Description  

Ce paramètre  comprend  l a  d i fférence de  couple/force  qu i  peut être  atte in te  pendant l e  temps  
de  rampe de  couple/force  (S-0-0823).   

1 2.356  Temps  de  rampe de  couple/force  ou  IDN  S-0-0823  

1 2 .356. 1  Attributs  

Le  Tableau  478  présen te  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  
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Tableau  478  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0823  

Attribut  Value  

Nom  Temps  de  rampe de  coupl e/force   

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  sans  s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  0 , 1  

Un i té  ms  

 

1 2.356.2  Description  

I l  s 'ag i t du  temps  de  référence  pour l a  rampe  de  couple/force.  

1 2.357  État de  couple/force  ou  IDN  S-0-0824 

1 2 .357. 1  Attributs  

Le  Tableau  479  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  479  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0824 

Attribut  Valeur 

Nom  État  de  couple/force  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  B inai re  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on   

Un i té   

 

1 2.357.2  Description  

Ce paramètre  comprend  tou tes  les  in formations  d 'état re latives  à  l 'asservissement de  
couple/force,  présentées  dans  l e  Tableau  480.  

Tableau  480  – Structure  de  l 'État  de  couple/force  

Bi t  Valeur  Description   Commentai res   

1 5  à  1  
 

Réservé  
 

0  
 

T /  Fre tou r  =  T /  Fcommande   

0  |  S -0-0080  – S-0-0084  |  >  S -0-0826  Hors  de  l a  fenêtre  

1  |  S -0-0080  – S-0-0084  |  ≤  S -0-0826  Dans  l a  fenêtre  
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1 2 .358  Fenêtre  de  couple/force  ou  IDN  S-0-0826  

1 2 .358. 1  Attribu ts  

Le  Tableau  481  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  481  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-0826  

Attribut  Valeur 

Nom  Fenêtre  de  couple/force  

Version   

Longueur 2  

Format d 'affi chage  Décimale  avec s i gne  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on  M ise  à  l ' échel l e  voi r S -0-0086  

Un i té   

 

1 2.358.2  Description  

La fenêtre  de  couple/force  associe  l e  retour de  couple/force  réel  à  l a  somme de  tou tes  l es  
va leurs  de  cons igne  de  couple/force.  S i  l a  va leu r de  retour de  couple/force  réel l e  se  s i tue  
dans  l a  fenêtre  de  couple/force  calcu lée,  le  d isposi ti f d 'en traînement défin i t  l 'état  'T /  Fretou r  =  
T /  Fcommande '  (S-0-0824).  

1 2.359  Liste  des  classes  du  d ispositi f d 'entraînement & version  ou  IDN  S-0-1 601  

1 2 .359. 1  Attributs  

Le  Tableau  482  présente  l es  attribu ts  potentie ls  pour cet  I DN .  

Tableau  482  – Attributs  de  l ' IDN  S-0-1 601  

Attribut  Valeur 

Nom  Li ste  des  cl asses  du  d i sposi ti f d 'en traînement  &  vers i on  

Version   

Longueur 2 ,  variable  

Format d 'affi chage  Hexadécimal  

Valeu r d 'en trée  m in imale   

Valeu r d 'en trée  maximale   

Mise  à  l ' échel l e/résolu ti on   

Un i té   

 

1 2.359.2  Description  

Ce paramètre  comprend  une  l i ste  de  tou tes  les  classes  avec la  vers ion  déd iée  prises  en  
charge  par l 'esclave  ou  l e  sous-d isposi ti f (voir Tableau  483).  La  prise  en  charge  d 'une  vers ion  
donnée  d 'une  classe  impl ique  également l a  prise  en  charge  de  toutes  l es  vers ions  
précédentes  de  cette  classe  (rétrocompatib i l i té) .  Néanmoins,  un  esclave  ou  un  sous-d isposi ti f 
doi t  répertorier tou tes  l es  vers ions  des  classes  m ises  en  œuvre  en  tan t qu 'é léments  séparés  
dans  ce  paramètre.  
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Une classe  comprend  une  fonction  avec les  paramètres  et l es  b i ts  associés.  L'esclave  ou  l e  
sous-d isposi ti f doi t  répertorier une  classe  dans  ce  paramètre,  un iquement,  s i  l es  paramètres  
et l es  b i ts  défin is  avec les  fonctions  associées  de  cette  classe  sont d ispon ib les .  Le  maître  doi t  
véri fi er l es  classes  avec l a  vers ion  associée,  qu i  son t nécessai res  pour son  appl ication .  

•  S i  tou tes  l es  véri fications  sont satisfaisantes,  l 'esclave  ou  l e  sous-d isposi ti f prend  en  
charge  cette  appl ication .  

•  S i  au  moins  une  véri fication  n 'est pas  satisfaisan te,  l 'esclave  ou  le  sous-d isposi ti f ne  
prend  pas  en  charge  cette  appl ication .  Dans  ce  cas,  l e  maître  doi t  générer un  message  
d 'erreur.  

La  version  0x01  doi t  être  acti vée  par l 'esclave  ou  l e  sous-d isposi ti f par défau t.  

L'ordre  des  é léments  dans  cette  l i s te  n 'est pas  défin i .  Les  b i ts  présentent l e  codage  su ivant:  

•  l es  b i ts  1 5  à  8  i nd iquent l a  classe,  

•  l es  b i ts  7  à  4  son t réservés,  

•  l es  b i ts  3  à  0  i nd iquent  l a  vers ion  de  cette  classe.  

Tableau  483  – Structure  de  classe du  d ispositi f d 'entraînement & version  

Code de  
classe  

Bi ts  1 5  à  8  

Réservés  
Bi ts  7  à  4  

Version  
Bi ts  3  à  0  Nom  de  classe  

Défin i e  dans  l a  
version  
SERCOS  

Description  

0x00  0x0  0x0  Réservé   Non  u ti l i sé  

0x01  0x0  0x1  Axe  de  coupl e  V1 . 3  Asservi ssement de  couple  

0x02  0x0  0x1  Axe  de  vi tesse  V1 . 3  Commande  de  vi tesse  

0x03  0x0  0x1  
Axe  de  vi tesse  
avec retour en  

posi ti on  
V1 . 3  

Commande  de  vi tesse  avec retour 
en  posi ti on  

0x04  0x0  0x1  Axe  de  posi ti on  V1 . 3  
Asservi ssement de  posi ti on  avec 
val eu r de  consigne  de  posi ti on  
cycl i que  

0x05  0x0  0x1  
Axe  de  

posi ti onnement  
V1 . 3  

Asservi ssement de  posi ti onnement  
avec val eu r de  cons igne  de  
pos i ti on  absol ue  ou  relati ve  
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